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Le CD-ROM de CX-One contient un manuel d’installation au format PDF.
Le manuel d’installation de CX-One correspond au fichier suivant :
Disque 1 : CX-One_Manuals Englsh CX-One Setup Manual W444-E1-02.pdf

Avant d’utiliser ce produit, veuillez lire les sections Introduction et Consignes de sécurité.
Les consignes et les explications détaillées figurent dans I'aide et dans le manuel au format PDF.
* Acrobat Reader version 4.0 ou ultérieure est nécessaire pour lire le fichier PDF.
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1. Présentation de CX-One

CX-One est une suite logicielle intégrée qui incorpore un logiciel de support pour les API et pour
I'ensemble des composants d'automatisation industrielle d'Omron.

Pour élaborer un systeme d’automatisation (FA) reposant essentiellement sur un AP, il était
généralement nécessaire d’acheter et d’installer un logiciel de support compatible avec chaque carte, de
démarrer chaque logiciel de maniere individuelle, puis d’établir une connexion a I'API et aux différents
composants.

L’installation de CX-One sur un ordinateur offre une utilisation intégrée qui s’étend de l'installation des
cartes réseau OMRON, des cartes E/S spéciales (SIOU) et des composants au démarrage et a la
surveillance du réseau, en passant par I'optimisation du démarrage du systeme API.

2. Caractéristiques de CX-One

@ CX-One permet la gestion intégrée des logiciels de support pour les API et les composants Omron.
L’installation sur un seul ordinateur permet a I'utilisateur de gérer le logiciel de support pour les produits
OMRON.

¢ Une seule clé de licence est nécessaire pour installer tous les logiciels de support.
e Gestion intégrée d’'un emplacement d’enregistrement pour les fichiers créés par le logiciel de
support.

® Un logiciel de support dédié aux cartes réseau et aux cartes E/S spéciales peut étre démarré a
partir de la table des E/S.

o |l est possible de démarrer automatiquement le logiciel de support dédié approprié en spécifiant
une carte enregistrée dans la table des E/S (table de configuration des cartes associée a un API).
En outre, les informations d’installation telles que le modéle d’API peuvent étre transmises au
logiciel de support dédié au démarrage pour simplifier le basculement entre les logiciels de support.

@ Les fonctions suivantes sont disponibles grace a I'introduction du fichier d'informations d’'ID (CPS) pour
les composants OMRON.

o Installation des cartes réseau et des cartes E/S spéciales sans configuration manuelle ou
reconnaissance d’adresse.

(Les noms des paramétres et des éléments de sélection, ainsi que la plage d’installation,
s’affichent automatiquement.)

o || est possible de vérifier en ligne la configuration des cartes réseau et des cartes E/S spéciales
sur l'ordinateur, ainsi que les données de I'API (carte API). En outre, les données sur les éléments
et les valeurs non correspondantes s’affichent dans un format graphique.

¢ La configuration des cartes s’affiche dans la table des E/S en fonction du modéle de la carte.

o |l est possible de vérifier le type de périphérique du réseau en fonction du modéle de la carte, ce
qui garantit la vérification exacte de la configuration réseau.

Présentation de CPS

CPS (Component Profile Sheet) est un profil de composant qui contient des informations de définition sur les cartes
et composants de série CS/CJ de CX-One.

Il s’agit d’un fichier CPS au format XML.

CX-One reconnait une carte de série CS/CJ a I'aide des informations contenue dans ce fichier CPS. La
configuration des cartes réseau et des cartes E/S spéciales est créée en fonction de ce fichier CPS.




3. Liste de contrdle des composants de CX-One

CX-One est constitué des éléments ci-dessous. Assurez-vous qu’ils sont inclus dans I'emballage.
® Composants CX-One

Disque d’installation (CD-ROM)

Guide d’introduction de CX-One (ce document, réf. R135)

Guide d’introduction de CX-Programmer (réf. R132)

Guide d'introduction de CX-Designer (réf. V089)

Guide d’introduction des blocs de fonctions (réf. R133)

Manuel d’installation de CX-One (réf. W444)

Manuel d'utilisation de CX-Programmer (réf. W446)

Manuel d'utilisation de CX-Programmer - Blocs de fonction (réf. W447)
Manuel d'utilisation de CX-Integrator (réf. W445)

Manuel d'utilisation de CX-Simulator (réf. W366)

Manuel d'utilisation de CX-Designer (réf. V088)

Manuel d'utilisation de CX-Motion-NCF (réf. W436)

Manuel d'utilisation de CX-Motion-MCH (réf. W448)

Manuel d'utilisation de CX-Position (réf. W433)

Manuel d'utilisation de CX-Drive (réf. W453)

Manuel d'utilisation de CX-Protocol (réf. W344)

Manuel d'utilisation de CX-Process Tool (réf. W372)

Manuel d'utilisation de CX-Profibus (réf. WO5E)

Manuel d'utilisation de Face Plate Auto-Builder for NS (réf. W418)
Manuel de référence de la bibliothéque FB OMRON (réf. W442)
Manuel de référence de la bibliothéque des Smart Active Parts (*)
Manuel d'utilisation de CX-Thermo Aide en ligne uniquement
Contrat de licence du logiciel/Carte d’enregistrement utilisateur 1

* Les manuels PDF sont fournis pour chaque carte.

3 disques
Document imprimé et
fichier PDF sur CD-ROM

Fichier PDF sur CD-ROM
(seuls les manuels
principaux sont
répertoriés)

T User Registration Card
cx-Che : :

FA Integrated Tool Package Software License Agreement

CX-One Introduction Guide

Le uméro de licence est !
imprimé sur la couverture La référence, le numéro de licence
et le nombre de licence sont imprimés

sur la carte

@ Liste des logiciels CX-One

Produit Référence Logiciels pouvant étre installé Données incluses
CX-One CXQNE-ALO1C-E - CX-Programmer Ver. 6 - Bibliothéque FB Omron
(1 licence) - CX-Integrator Ver. 1
CXONE-ALO03C-E - CX-Simulator Ver. 1 - Smart Active Parts (SAP)
(3 licences) - CX-Designer Ver. 1
CXONE-AL10C-E - CX-Motion Ver.2 -CPS
(10 licences) - CX-Motion-NCF Ver. 1
- CX-Motion-MCH Ver.1 | ~Manuels (PDF)
- CX-Position Ver. 2
- CX-Drive Ver. 1
- CX-Protocol Ver. 1
- CX-Process Tool Ver. 5
- CX-Profibus Ver. 1
- Face plate Auto-Builder for NS Ver. 2
- CX-Thermo Ver. 2
- CX-FLnet Ver. 1
- Utilitaire Switch Box Ver. 1




Cliquez toujours
sur [OK]

4. Procédure d’installation de CX-One

Avant d’installer CX-One, vous devez :

o Fermer tous les programmes Windows.
o Désinstaller toute version antérieure du logiciel de support (CX-Programmer, par

exemple), si elle est déja installée.

e L'installation prend de 10 a 40 minutes en fonction de votre ordinateur. (10 minutes sur
un ordinateur équipé d'un processeur Celeron 2,2 GHz, d’'une mémoire principale de
512 Mo et d'un lecteur de CD-ROM 48x.)

e Pour modifier ou supprimer CX-One aprés l'installation, reportez-vous au chapitre 2
(Installation et désinstallation) du Manuel d’installation de CX-One (format PDF).

Installation de CX-One

Insérez le disque 1 (CD-ROM) d’installation de CX-One dans le lecteur de CD-ROM de votre

ordinateur.

La boite de dialogue [Sélection de la langue d’installation] s’affiche. Par défaut, la langue du
systeme d’exploitation installé sur I'ordinateur est automatiquement sélectionnée.
Vérifiez que la langue vous convient, puis cliquez sur le bouton [OK].

Choose Setup Language

g Select the language for this installation from the choices below.
. I

x|

OMROM Corporation

This program is protected by U.S. and
International copyright laws as described in the About box.

Désinstallez toute version antérieure des outils tels que API Tools (paramétrage du systéme
API et table E/S), CX-Server et CX-Programmer s'ils sont déja installés.

CX-Server is already installed on your computer x|

Confirm uninstallation [ %]
& Cx-Programmer is already installed on vour computer,

Do you wish bo uninstall CX-Programmer?

Click [0K] ta start the uninstaller,
IF wou do not want ko uninstal, click [Cancel].

Cancel

Désinstallation de CX-Programmer

&

An older version of Cx-Server Yer 2,2,1.25 has been found,
To continue the installation of Cx-Server ver 2.3.0.13, the older version must be uninstalled.
Would you like ta uninstall?

Click [2k] to continue o [Cancel] ko abart the installation of CX-One.,

Désinstallation de CX-Server



L’Assistant d’installation de CX-One démarre.

CX-0One - InstallShield Wizard x|

‘Welcome to the InstallShield Wizard for CX-One

The InstallShield® Wizard will install Cx-0ne on your
computer. To continue, click Mext

Cliquezsur[Suivant].................................,!m‘ Next > ) Cancel

La boite de dialogue [Contrat de licence] s’affiche.
Lisez attentivement le contrat de licence du logiciel. Si vous acceptez toutes les dispositions,

cochez la case [J’'accepte les termes du contrat de licence], puis cliquez sur le bouton [Suivant].
£

License Agreement

Please read the fallowing license agreement carsfully.

IMPORTANT iI
By installing thiz package, you agree to be bound by the following Software License
Agreement. If you do not agree, please returh the enclosed software [*Software'] without
installing thiz package to the shop where you bought the Saftware.

The warranty service set forth in Section 7 of the Software License Agreement and any
information on the Software and itz revizion and new wersion will nat be pravided to pou,

urless pou register as an user of the Software by the enclosed user registration card.
Please pramptly fill in the card and send it to OMRON Corparation.

S
Activez |a case d'option - el accept the terms of the licenze agreement Print |

& | do ot accept the terms of the license agreement

Iristall5hield

Cliquez sur [Suivant] essececccccccccccsccccccscccccssndake Het> | Cancel |
—

La boite de dialogue [Info. utilisateur] s’affiche.

CX-0One - InstallShield Wizard

User information

Flease enter user information.

Flease enter pour name, company name, and license number, and then click [Next].

Uszer:
Complétez les champs [ovrcK
[Utilisateur], [Société], -
[Licence] (numéro de

série de CX-One). lm=

Licerse:

Caormpany:

Iristal|Shield

Cliquez sur [Suivant] Concel_|




L : Les boites de dialogue [Sélection du dossier d’installation] et [Type d’installation] s’affichent.
Sélectionnez le dossier

d’installation, puis e - N Si ‘lecti |
. ; 1 VOUS selectionnez le
C“quez sur [SUIvant] Select the setup tppe to install - - L,
‘ type [Personnalisée], vous
Pleaze select a setup type. pouvez sélectionner et
Activez la case d’option «..... installer les logiciels de
[Compléte] Al the applications in Cx-0ne will be installed SuppOI’t a partlr dU CD_
ROM.
™ Cugtom :
.
@ Select which application you wart installed. :
.
rizard x|
- . -
IrstallShield p willinstal . . et
Cllquez sur [SUlVant] R it : . Cancel | want to install, and deselect the features Q:u do not want ta install

.
Diezcription

Application software to create
and werify programs of
STSMAC C5/Cl-series,
C-series, and CWM1/0W-series
CPU Units.

M atior-NCF
S-Designer
C-Process
Face Plate Auto-Builder for NS
CH-Protocol
CH-Themo LI
993.39 MB of space required on the C diive
2711597 MB of space available on the C drive
IristallShield

Lisez le message qui 4.["
, ) 3 A ©000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000epR» Mext > C |
s’affiche, puis cliquez ) cocel |

sur [Suivant]

Les boites de dialogue [Sélection du dossier de programme], [Sélectionner I'emplacement de
destination de la bibliotheque FB OMRON], [Sélectionner le dossier de programme] et [Prét a
installer le programme] s’affichent.

X

Ready to Install the Program
The wizard is ready ta begin installation,

. Insérez les disques 2 et 3 de CX-
‘ One, puis cliquez sur [OK].
Click Install to begin the installation.

IF pour veant bo review or change any of pour installation settings, click Back. Click Cancel ta exit ll

the wizard,
@ Flease insert the disk: Cx-One Diskz
E|
@ Please insert the disk: Cx-One Disk3
Cancel |
IrstallShisld

Cliquez sur [Installer] Cancel @

CX-Dne - InstallShield Wizard

L’installation de CX-One démarre. InstallShield Wizard Complete

La boite de dialogue ci-contre
s’affiche.

Cliquez sur [Terminer] pour
terminer I'Assistant d’installation.
L’installation est terminée.
(Lorsqu’il est nécessaire de
redémarrer 'ordinateur, une boite
de dialogue de confirmation du
redémarrage s’affiche.)

Cliquez sur [lerl i Ier]
©0000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000000 808 -F h Cancel
’ s

~_=

Setup has finished instaling C=-One on your computer.

™ Open Readme File

¥ Online registration




Enregistrement en ligne

Si l'ordinateur sur lequel vous avez installé le logiciel peut accéder a Internet, vous pouvez
effectuer un enregistrement en ligne.

Une fois l'installation terminée, la boite de dialogue [Enregistrement en ligne] s’affiche.

Online Registration

Do you want ta register online?

Register Eit |

I Danat display thiz dislog again.

Si vous cliquez sur le bouton [Enregistrer], le navigateur Web se connecte au site Web de CX-
One d'OMRON.(*1) (*2)

*1: Si vous cliquez sur le bouton [Quitter] pour annuler I'enregistrement en ligne, la boite de
dialogue [Enregistrement en ligne] s’affiche a chaque démarrage du logiciel de support CX-One.

*2: Si vous ne pouvez pas accéder a Internet ou si vous ne souhaitez pas vous enregistrer en
ligne, complétez et renvoyez la carte d’enregistrement fournie avec le produit.
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Exemple de construction d’'un systeme APl avec CX-One

Flux de travail de ce chapitre

Ce chapitre décrit un exemple de construction d’'un systéme API qui s’étend de la conception au débogage
en ligne, en passant par le démarrage et le réglage sur site.

CX-Programmer permet de créer le schéma contact et de paramétrer les cartes réseau et les cartes E/S
spéciales (SIOU), tandis que CX-Designer est utilisé pour générer I'écran de terminaux NS. En outre, le
logiciel de simulation de programme, CX-Simulator, est utilisé comme exemple de débogage.

Démarrage Création d’'une Paramétrage Vérification . Enregistre-
: . des cartes 5 Program- Débogage ,
de CX- configuration e — de I'affecta- mation hors liane ment d’'un
Programmer de carte spéciales tion E/S 9 projet
e
-
S
< e
N -
Débogage en ligne ,
Conception o ?a ?naching Démarrage et réglage sur site
————— T ! R \
_--"" ] \ \
== ] \
. T Modifica-
Lecture d’'un CZ:Tie)r:I:n Transfert vers Débogage du MOd'gﬁatlon tion des
projet a I‘EPI une machine programme roaramme parametres
prog de carte
. . Y Nom de la carte Modeéle Caractéristiques
Configuration du systéme d
Carte d’alimentation CJ1W-PA202
Carte UC CJ1M-CPU13 640 points, 20 000 pas
Carte d’'entrée c.c. CJ1W-ID211
Carte de sortie
CX-One CJ1W-0C211 C"\JIJ W;2528;-¥1 transistor CJ1W-0C211
4 entrées analogiques
CJ1W-NCF71 Carte d’'entrée

Cable de raccordement
CS1W-CN226 (2 m)

=

(CJIW-MCH71)
N° carte : 2Hex

CJ1W-DRM21
N° carte : OHex

APl 1 Adresse de nceud : 01
API CJ CU1M
série C. G . CJIW-SCU41-V1
o3 & N° carte : 3Hex
0 R 1080

CJ1W-ID211
' 4-20 mA
J Cable de raccordemen

XW2Z-200T (2 m)

Terminal NS
NS8-TV00B-V1

Capteur

™~ CJ1W-CLK21-V1

N° carte : 1Hex
Adresse de nceud : 01
Réglage de résistance
finale : ON

Servodriver

analogique

CJ1W-AD081-V1

(chaque point sélectionnable
dans la plage 1-5V, 0-5 V, 0-
10V, -10-10 V, 4-20 mA)

Carte de controle de CJ1W-NCF71 Contréle maximal : 16 axes
position CJ1W-MCH71 Contréle maximal : 30 axes
Carte de contrdle

d'axes

Carte maitre

DeviceNet CIIW-DRM21

Carte ControllerLink CJ1W-CLK21

Carte de
communication série

CJ1W-SCU41-V1

Servodriver

R88D-WNO1L-ML2

Terminal NS

NS8-TV00B-V1

TFT 8 pouces

Exemple d’un systéme intégrant une carte UC CJ1M, une

Systéme version 6.0 ou ultérieure R88D-WNO1L-ML2

carte d’entrée/sortie ToR, d’'une carte d’entrée analogique
et d’'une carte NCF permettant d’effectuer les fonctions
suivantes :

o Entrée 4-20 mA a partir d’'un capteur

o Configuration d’un servodriver relié a la carte NCF



Création d'une{] Paramétrage Veérification Enregistre-

Démarrage

Program- Débogage

Conce tion de CX- configuration des cartes de l'affectation . : ment
P Programmer de carte réseau/SIOU E/S mation T [ETE d’'un projet

Démarrage de CX-Programmer

Dans le menu [Démarrer], sélectionnez [Programmes] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-
Démarrage de Programmer] > [CX-Programmer] pour démarrer CX-Programmer. (Ou sélectionnez [Tous
CX-Programmer les programmes] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Programmer] > [CX-Programmer])

zor—— L e
Création d’un projet Cliquez sur ce bouton pour créer un projet CX-Programmer.
File Wiew PLC

Cliquez sur 0 | : ¢ N E’* [ | [

la o |

I:j Il est possible de démarrer le logiciel de support dédié
pour chaque carte aprés avoir défini les paramétres
de communication dans CX-Programmer. Vous ne
devez pas configurer les communications a 'aide du
logiciel de support dédié si vous les configurez ici.

Device Name General |
{ e ‘ CPU Typ
. =] Do — | — ) |
C!lque.Z sur et ecccccele ICS'IG’DJ'FB’ eccccccce j Settings... T PlogramAlea Slzev
sélectionnez le rrm— i ( TR [5ter] I™ Read Orip
modéle d’API. [Toobus J 7 Geffizas Expans\unMEmu
= ’V Mone M ™| Bead Orly ‘
r— Comment = Fiat
s Mg
.'. =l ( Nurg I= Fiead Oril ‘
Ll
.' Tluel { Clock.
b =0 = [ 3% Installed ‘
-
m ok, I Fhncel | Help | Make Dafault
.
= v _—
. Clic o 0K Cancel Help
[ o |
Settings. .. . .
L]
Cliquez sur ™ Iet sélectionnez le type d’UC.
Sélectionnez un modeéle d’API pour utiliser les blocs de fonctions : Cliquez sur [OK] et
CS1G-H, CS1H-H, CJ1G-H, CJ1H-H, CJ1M indiquez le type de

carte UC.



Enregistre-

Création d'uney| Paramétrage Veérification

DL Program- Débogage
Concep“on de CX- configuration des cartes de I'affectation 9 gag ment
Pro réseau/SIOU mation hors ligne ) .
grammer de carte E/S d’un projet
Creéation d’une configuration de carte
Exécutez la fonction de configuration des cartes L o o .
et de la table E/S. orsque vou§ sélectionnez [Options]
[Consommation(mA)] dans le menu, vous pouvez
= =l controler la largeur et la consommation électrique
Double-cliquez sur E% NewProject ap,.reslla <.:onf|gurat|on de’Ia ca.rte AI'DI.
[Paramétrage unité et E@}j{; NewPLC1[CI1M] Offline (L'indication de largeur n’est disponible que pour
table E/S]. | B oy SYSMAC CJ1.)
- T j PLC IO Table - NewPLC1 H[=1E3 M
""" File Edit W¥iew Options Help M
- Memory -~ CI1M-CPU13 .
- F Inner Board .
=4 Double-cliquez sur Fo000] o pock :
L EEE EER M
&8 ] Rack Pawer Supply Unit Congumption[mé]  width(mm]
L. EnD EPUR=ck [CitwFazisA -] 580 1257
----- 3]5 Function Blocks Reck 01 [Crrwrezeen =]
Froject /
CIM-CFOTS JOTTeE Z]
Cliquez avec le bouton droit sur Emplct vide, sélectionnez [Ajouter une carte], puis
déterminez le type d’'UC.
Sélectionnez [E/S analogique général] dans la fenétre de sélection de la carte.
| PLCIO Table - NewPLC1 I[= E3
File Edit Wew Options Help et
-~ C1IM-CPU13 fBasiclm
Cliquez avec le . |- dagy Inner Boar_d Communications Adapter
q . Ce, O [=1-4gg, [0000] Main Rack ‘ eneral Purpose Analog 1/0
bouton droit teedl % 00 [D000] Empy Slot . & Motion Controler
ey ;: o’ Pasition Contraller
-7 °® ° Eensar
Sélectionnez [Ajouter secccoccd 3:: d I— | - © °* - Tempeiature Controller
3 = =
une Carte] -8 05[00001E it Comment: . °
""" 7 06[00000E  cysmacEUSMaster e v
----- 5 o7 [oooo] E +*°
.....  oa[ooon]E Uit Setup .,-'
. (| - § 09[0000]E  Save Rageitiers
Cliquez sur le seesecee dprg e f0BO0T RAKT® * B2 arameters
Symbole + sur E/S Start Special Application 3
analogique i P
Copy Chrl+C
Easte ChrlY,
Delete Spec
LUnit Manufacturing infarmation
Urit Errar Lag
Hot Swap

Cancel




Conception

o N
Cliquez sur ] 4 |.........-.....-.......... "

Cliquez sur oK |............................. Cancel

Démarrage
de CX-
Programmer

Création d’'une
configuration
de carte

Paramétrage Vérification
des cartes de l'affectation
réseau/SIOU E/S

mation

Sélectionnez le type de carte.

Select Unit

Unit

B Basic 140

Cormmurications Adapter

= General Purpose dnalog 1/0

- CIW-AD 041 4 [Analog | nput Unit 4 pointz]

-

- C1W-DA047 [Analog Output Unit 4 paints)

- G0 08CAnalog Dutput Unit & poinks/ current]

- Cw-DADE[Analog Dutput Unit 8 paintz/voltage)

- CIW-MaD42[analog |/0 Unit Input: 4 points/ Output; 2

- CIW-PDC15]| zolated-tupe Analog Input Unit)

- CIW-PT515( solated-type Thermocouple [nput Unit]

- CI1W-PT516[ zolated-type Resistance Themometer [npr

- CI1W-PTS51[Thermocouple Input unit]

- CIW-PTS 52[Platinum Resistance Thermocouple Input 1 —
[+ Mation Controller

[#- Position Controller -
e | 3

Spec

Cancel |

Program-

Sélectionnez la carte et le numéro.

Urit name:  Analog Input Unit 8 points

Unit tppe: CITW-ADOST A

[ Uit 71

Lok

input range 0 - 95

Comment;:

Entrez le numéro de carte.

=

Débogage
hors ligne

Enregistre-
nE
d’un projet




Enregistre-
nE
d’un projet

Démarrage
de CX-
Programmer

Creation d'uneNg Paramétrage Veérification
configuration des cartes de I'affectation
de carte réseau/SIOU E/S

Program-
mation

Débogage
hors ligne

Conception

La carte analogique est enregistrée dans la table E/S ci-dessous.

Configurez le paramétre de la carte analogique suivante.
7 i PLC IO Table - NewPLC1 =] E3
File Edit Wew Options Help

CIJIM-CPU13

4, Inner Board

4 [0000] Main Rack

Double-cliquez surla | - ¥ 00[o00a] Empty Slat

carte analogique ——

alog Input Ln E g iy =) l

1] L ap=u o
..... 5 04 [0000] Empty Slot
..... 5 oS [0000] Empty Slot
..... 5 0 [0000] Empty Slot
..... 5 07 [0000] Empty Slot
..... 5 03 [0000] Empty Slot
..... 5 09 [0000] Empty Slot
[+- 4, [0000] Rack 01

[Catm-cruL3  [Offline 4

L’écran de configuration de la carte analogique s’affiche.

CI1W-AD081-¥1 [Edit Parameters]

Fonction de paramétrage des cartes réseau et
des cartes E/S spéciales

Displayed Parameter [

T Setvaue Unit = Auparavant, les paramétres initiaux des cartes
Input? Input signal use setting Disahle Y o . .
Input2 Input signal use setting Digahle I'eseau et deS CarteS E/S SpeCIa|eS etalent
Input3 Input signal use setting Disahle PP . "
Tnputd Input signal uss ssfing Disable définis en consultant la documentation afin de
Inputs Input signal use setting Disahle 9 , < ”
Inputf Input gignal use setting Disahle Ca|Cu|er | adl’esse DM d apreS Ie numerO de
Input? Input signal use setting Disahle . .
Inpuld Inputsignal use sefing Disanie carte et en entrant un nombre hexadécimal.
Input? Input range setting +-10Y . . I P L]
Inputz Inputrange ssing iy Désormais, vous pouvez les définir a I'aide de la
Input3 Input range setting +-10Y . .
Inputd Input range setting 10V liste déroulante de la table E/S de CX-
Inputs Input range setting +-10Y
Inputf Input range setting +- 10y LI Programmer
[ Hele E E Des fonctions conviviales de configuration,
transfert et vérification sont disponibles dans
I'écran des parametres intégrés ci-dessous,
= Al|  sans reconnaissance des adresses (cette
TiansteiitiaPr] | | TrensterPCiolng | | Compse | | Eea | fonction utilise la fonction CPS de CX-One,
_ sebae | _&xa || décrit précédemment).

Configuration des cartes réseau et des cartes E/S spéciales

Par exemple, spécifiez la désignation et la plage des numéros des entrées.

£31wW-AD081-V1 [Edit Parameters]
Réglage des
J Displayed Parametes [4] parameters =]
parameétres de la
carte e i E — . o
Input! Input signal use setting Enahle Sélectionnez [ACtIVGI’] pour la deS|gnatlon
Inputz Input signal use seting P . f . o
Input3 Input signal use setting Disable d Ut|||sat|0n de I entree n 1
Inputd Input signal use setting Disable -
Inputs Input signal use setting Disahle
Inputh Input signal use setting Disahle
Input? Input signal use setting Disable
Inputd Input signal use setting = —
Input! Input range setting 1-64i4-20mA )‘ Se’|ectionnez [1_5 V/4_20 mA] pour |e
Input2 Input range setting = . N , ®
Input3 InpUt range sating S0V parameétre de plage de I'entrée n° 1.
Inputd Input range setting +i=1 0
Inputa Input range setting HE10Y
Inputs Input range setting -1 0 LI
Help
=~ | <DefauibDisable =
<Address>Word:D22100, Bit1
<Type>List
=l L]
Transteilrit o FE)| | | TianstefPCiolng | | Gompere | Reset |
et Difaults
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Cliquez avec le bouton
droit sur la carte NCF

-

Pointez sur [Démarrer
une application
spéciale]

—]

Cliquez sur
[Démarrer avec les
paramétres hérités]

Double-cliquez sur la
carte NCF

—
—

B

Cliquez sur “m

4
Cliquez sur Cancel |

Carte NCF et servodriver relié a la configuration de la carte NCF

Tout comme pour la carte analogique, enregistrez la carte NCF (CJ1W-NCF71).
La carte NCF est située sur une carte de contrdle de position.
Ensuite, démarrez CX-Motion-NCF a l'aide de la fonction [Démarrer avec les paramétres hérités].

Lors de I'ouverture d’'un fichier de projet stocké aprés le démarrage de 'outil dédié,
sélectionnez [Démarrer seulement]. Si vous sélectionnez [Démarrer avec les
parameétres hérités], un nouveau projet est créé.

T i PLC ID Table - NewPLC1 M= & Untitled - CX-Motion-NCF [_ O] x]
File Edit View Options Help Fle Yew BLC Unt Hebp

-F CIIM-CPUL3 DESH &A@ 8 ﬂ‘
-4, Inner Board
E-&§ [0000] Main Rack X
"4 00 [o000] Empty St €9 Unit Ho.02 (Postion Control Unit) {CJ1%-HCF71) [No comment

* 5] 01 [0000] Empty Shot
- 5] 02[2210] CI1W-ADOB1-¥1¢Analog Input Unit 8 points) (Orcupancy ¢ 1){Unit : 213 (Out: 1, In: 9) .
=] Control Unit) (Unit : 2) .
[
9] DS[O00DTEr Change / Confirm Uniks
of) 08[0000]EN Uit Comment
8 OTLO000VED  sysac BUS Master »
5] o8 [o000] &
‘g og[oooo]E  Unit Setup
g [0000] Rack € Save Parameters
Load Parameters

[e3 [l
Capy Chrl+C
Easte Gl
Delete

)
)
.
.
.
)
)

.
Pr F1]to di hely
Ut MenuFackuring infarmation Tl 2y e 2

Unift Error Lag *
.
Hat Swep 1M-CPULS  [Offine ¥

Affichage avec la carte NCF enregistrée.
Enregistrez un servodriver.
|Esuntitled - CX-Motion-NCF [_]O]
Elle ¥iew PLC Unit Help

DeWaE 6 &

F PLC[CT Series PLC] OFfline S CI1W-NCF71 Axis Map [x]
L 02 (Position Ci Cl &

Edit Online Help

Double-cliquez sur la

carte NCF. .
Cliquez sur il
Press [F1] ta display help. ’7 ’7 ’7’7
MNew Driver
— Drriver name
INew Drriver 01
i — - : Sélectionnez OMRON Série W (avec
IDMHDN ‘W Series with Communication (F < fonction de communication).
r Drriveer model
= == e— | ) .
R i €T — Sélectionnez R88D-WNO1L-ML2.
s Mo,
IAxis m 'l
— Comment
=l
_>I_I
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Modifiez les paramétres de la carte NCF.

Enregistre-
nE
d’un projet

Débogage
hors ligne

Double-cliquez sur la fle Edk Onine Help e [ Meoy eaSating
s ermory Area Sett | [ Ais Operating Memory Area Designation
carte NCF Al P t-[e-]es| 2| ptiodnisiiel g
= =1 s Selting
s )
A Input Memary Area [NC Unit to PLC) >
D =l |5uu /—;li
= E‘Ftkl ares: EIDDDSDDDHtgﬁIDET 43A\FJ‘JH E \aﬂ’uﬂﬂﬂ‘&ggﬁﬂ
Double-cliquez sur la [Enu oo E"I.]Dé]églulun DSE‘Z‘?Z?B? [:';b. k‘: ]
area E7._| loE?_ 7=EM bgnk Mo,
carte NCF. Each area accupies [the largest asis No.~ 2§ words.
4 1
| oowiced | | Usiazt| Definissez la zone de
mémoire de sortie sur
Initialize:
[ CIO100 et la zone de
mémoire d’entrée sur
Cl0500.
JeceeeeesSelectionnez [Axe 01].
d z =
Sélectionnez = R —
2 = Unit Parameters S Unit Farameors Auis Setting dwis 01—
[Parametre de B o o olile Auta Communications Setting = tvarnm;‘A'eaS Encoder Type
Communication] — = ommhicationd | absolule Encoder & Incremental Encoder

Transier Cycle ms)

L]
Communigations Cycle (Mulipli]
Ll

Cliquez sur g El
L Hioeo! Communications Aeties  [1 =
L2 Master nat connec ¥

Auto Communications S ettingl coee

L2 Master Connection

Communications Cycle: 1 to 32 [Multplier]

No. of Communications Retries: 0 ta 7 [time]

Transfer Cycle [ms]  Communications Cycle [Multplier]
<=32[ms]

Dowribad |

Iritialize:

4]

2

pad |

<l
Copere |

Gl | paramétres d’

pour I'axe 01.

Définissez les

Diigin Search Operation
% ReversalMode 1 (" RewersalMode 2 ( Single-direction

Diigin Search Dirzetian
@ Fomward

Inernupt It Signal Selection [1ocu T Extormal Latch 53,7
Oiiginnput Sgrsl Sekecton  [Frasez 7]

mEare

 Reverse

»

axe

Cancel

Cliquez sur

Modifiez les paramétres servo.

HEREdit Servo Parameter:

5 - Axis 01 New Driver 01{R88D-WNO1L-ML... [Hi[=]

File Edt Cnlne Help PrB0 Input signal selection 1
il |E| X 1“"|1°"‘ s ﬁl =5 ﬁ' Setting value
= it 11,02 New NCITG T NeF T ~ T Tnes oton 1 :
DOUble-CliqUeZ sur |e B o o off 0 o 5 I #[] PnS0B  Input signal selection 2 8882+
) =] PRSOE  Output signal selection 1 no0oH
servodriver @] PRsOF  Qutput signal selection 2 0100H
=[] Pn310  Output signal selection 3 noooH
=[] Pna11  Input signal selection 6543H
=[] Pn512  Output signal reverse ooooH
[1PnS1E  Deviation counter overflow warnin... 100
[1Pns20  Deviation counter overflow [evel 262144 =
[l Ph522  Positiohing completion range 1 3
[l Ph524  Positioning completion range 2 3
L Pr526  Deviation courter overflow [evel at.. 262144 hd
AL i,

Dovnload I

Upload |

LCompare |

Iniialize: |

o D oo

.
)

Définissez les paramétres servo pour I'axe 01 comme suit.

Pn50A (sélection du signal d’entrée 1) : 2881
Pn50B (sélection du signal d’entrée 2) : 8883
Pn511 (sélection du signal d’entrée 5) : 6541

Enregistrez le projet

Cliquez sur

Pour plus d’informations, reportez-vous a la page 2-13 « Enregistrement d’'un projet ».
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Cliquez avec le
bouton droit sur la
carte MCH

—

Pointez sur [Démarrer
une application
spéciale]

{

Cliquez sur [Démarrer
avec les paramétres
hérités]

—

Ajoutez une tache, un
axe, un programme et
des données de came

]

Modifiez des données
de positionnement,
des parameétres, un
programme et des
données de came

—

Enregistrez le projet

Utilisation de la carte MCH

Si vous utilisez la carte MCH (CJ1W-MCH71) au lieu de la carte NCF, définissez les
paramétres ci-dessous. Tout comme pour la carte analogique, enregistrez la carte MCH dans

la table E/S. La carte MCH est situé

e dans les contréleurs d'axes. Ensuite, démarrez CX-

Motion-MCH a l'aide de la fonction [Démarrer avec les paramétres hérités].

Lors de I'ouverture d’'un fichier de projet stocké apres le démarrage de I'outil dédié,
sélectionnez [Démarrer seulement].
Si vous sélectionnez [Démarrer avec les parametres hérités], un nouveau projet est créé.

T | PLCI0 Table - NewPLC1

Fie Edt View Options Help

=10l

- CIIM-CPU13
4, Inner Board
& [0000] Main Rack
5/ 00 [0000] Empty Slot
§ 01 [0000] Empty Slot
i 02k

§ 05 [0000] Empty Slot
- ¥ 06 [0000] Empty Siot
5/ 07 [0000] Empty Slot
- ¥ 08 [0000] Empty Siot
5/ 09 [0000] Empty Slot
4y, [0000] Rack 01

Change ] Confirm Units
Unit Comment
SYSMAC BUS Master »

Unit Setup
Save Parameters

Load Parameters

Tl
Chrl+C
Chrl4

Unift ManuF actUring infarmation

Uit & points) (Gecupancy : 1X(Urit : 213 (Out: 1, In: 9)

Démarrez la carte MCH enregistrée.

Uit Erfor Lo, line

I+
A

Hot Swep

Btk ow it G 1ok Wrdp? too
D@Ea| ==& \" CIERT =R A= g =)
.'---*ﬁ AR E et‘m;..x

al|ean

oo st
¥ Paameien
[ Uni Setings
B Tasks
(& Mewlamd 1]
Aney

Cliquez pour ajouter une
tache, un axe, un
programme et des
données de came.

BoRBD]

_Elmmmmmlmmm
DEE ##R& ‘2R - AT PR DERRS

|EREE SAELE S el

/|
AT ETR, o Toarina ]
fodine 2
=0l
iLIE)
§AxDEME|
EeCS Fo0r Cotu0o0e =

01110000 [J02150000

o
u11 vano a0z 75000
B ‘350

MOVE (J011100000 (3021100000

sounEAL -
HOVE Jnns RIGIN [J92]50RT
0

FOUDTAL = O
D

Yf}
ﬂ!m HewTaskd (1)

T Gub o
Bl Hewsutiogransin [500) "EEEEagg,,
2 LER B

B Hewtant 1)

Quvrez I'écran d’édition pour modifier les données. Pour
cela, double-cliquez sur des données de
positionnement, un parameétre, un programme ou des
données de came dans I'arborescence du projet.

]

I 1 I3 ] Ny ey

Ea

[hzeam s

Cliquez sur E et enregistrez le projet dans un fichier.
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Veérification de I'affectation E/S
Tout comme pour la carte analogique, enregistrez les cartes d’entrée (IN) et de sortie (OUT).
Enregistrez la carte E/S D o o Dans cet exemple, CJ1W-ID211

& cm-ceu13 et CJ1W-0OD211 sont

dggy Inner Board

standard

ERF}(00001 Main Rack sélectionnés comme cartes IN et
~§ 00[0000] CILW-1D211(DC Input Unit) .
5 01[0001] CILW-OD2L1(Transistor Output Unit) OUT, respectwement.

§l 02 [2210] CILW-ADOBL-¥1{Analog Input Unit 8 points) (Occupancy : 13(Unit : 21) (Out: 1, In: 99
5l 03 [1550] CILW-NCF71{Position Control Unit) (Unit : 2)

5 04 [0002] Empty Slot

g 05 [0002] Empty Slot

5 08 [0002] Empty Slat

§ 07 [0002] Empty Slot

5§ 08 [0002] Empty Slot

5 09 [0002] Empty Slot

-y, [0002] Rack 01

[Cum-cPUIz  [Offline v

Si vous enregistrez des cartes dans la table E/S, vous pouvez contrdler le statut d’affectation E/S.

7 Cm-cruls

g, Inner Board

e ¥F0000] Main Rack
----- 01 1(DC Input Unit)

01 [0001] CI1WHDD211{Transistor Cubput Unit)

0z [2210] CI1wW-RD0S1-Y1{Analog Input Unit 8 points) (Occupancy @ LdUnit : 210 (Ot 1, In: 9
03 [1550] CIW-HCF7 1{Position Contral Unit) (Unit : 23

04 [0002] EmptigSlot

Vérifiez I'affectation E/S

05 [0002] Empty Slot
06 [0002] Empty Slot
07 [0002] Empty Slot
o8 [0002] Empty Slak FLC 10 Table - WewPLC1
Analog Inpat Unit @ points (CI1N-ADORL-V1) (1)
----- 1 09 [0002] Empty Slat Ba2108 0] Fiputl Inpat signal use setting = <Enable(lHex)>
D22100.1) Inpat? Input signal use setting »
[+, [0002] Rack 01 D23100.2] Input] Input signal use setting
D22100.3) Inpaed t
D22109.4) Inpats +
D22100. % Inpaté Input signal use setting
0221006 Inpat? Input signal use setting
D22100.7) Inpat® Input signal use setting
D22101.0) Ling ©1~-5'
H H Ly 4] D22101.2
En outre, il est possible de vérifier les zaain 4}
. . . D22101 2]
adresses attribuées aux E/S réelles en nazton 1)
p22101. 14
H 1 D22102]) value processing for 2 buffers(0Be
les imprimant. T Hoon value brocessiny for 3 buffareiDhe
D22104) iHean valus processing for I buffers(0Be
D2210%) <Mean value processing for I buffers((Re
D22106) =BiNG iHoan valus processing for I buffers(0Be
D22107) e Processing setting <Mean value processing for I buffers((Be
b22108) mput? Hean value processing settimg tHean value processing for ? buffers(0Be
D2210%) Inpat® Mesn walue processing setting <Hean value processing for 2 buffers((Be
D22112.0) Operation mode setting iBormal mode(0Hex):»
D22118.8) Conversion time-resolutios setting < 1ws 4000 0Bex) >
Cloz2in o] 5 lue hold cHot used{OHex)>
Clo2210.1] Input? Peak valus hold ot used{0Hex) >
CIoz210.2) ral cHot used({0Hex):>
CI02210.3) <ot used({OHex):>
102210 4] iot used(|0Hex )
CI0z210.8) Mot used(0Hex)>
CIo2210 6] Kot used{O0Hex)
CIo2210.7) Inputd Peak valus hold ot used|{0Hex)

Vous pouvez également consulter ces informations sur I'affectation E/S par indication 1Q (IN:1,
OUT:Q) lors de la programmation du schéma contact.

1}
0 [Program Mame : MewwProgrami]
[Zection Mame ; Sectiont]
[ 0.00 G100

|

— |
e
1 Y L
" L
b :
E :
" L
b :
bt i
S P e
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Programmation

Cliquez avec le bouton
droit sur Blocs de fonction

?‘ﬂ Svf"hz‘li ; Select CX-Programmer Function Block Library File HE
10 Table and Unik Setup
@ f"ettlngs Loak jr: I 3 MCF
< Memary
=% Programs =] _MCFO01_Conneckion10,cxf

Sélectionnez un dossier = ymbels [#]_NCFD10_Movesbsolute REALIL.cxf ST ——
d O Ib > & Sectiont 9_NCFDIl_MDveAbsulute_DINTll.cxf _NCFDZE_MDVEREI&UVEZ_DINT1D.cxf
ans [Omronlib] L2 _NCFO12_MoveAbsolutez_REALLD,cxf  [#]_NCFO30_Movevelocty REALLL oxf

[Contréleur de position] >

[N C F] e SEF Structured Text
Cojr s Erom Fie...
Bpost 1K |
I — Filename:  [_NCFO21_MoveRekative_DINTI1.cxl Qpen |
o . [ Blow Dacking
SeIeCtlonneZ Ia Hide: Files of bype: IFuncliDn Elock Librany Files(*. cxf] j Cancel

bibliothéque FB OMRON
« _NCF021_MoveRelative
_DINT11.cxf »

—J

Cette section décrit la programmation a 'aide d’une bibliothéque (bibliothéques standard
OMRON - OMRON Standard Libraries), qui permet d’établir une connexion simple avec les
composants OMRON. Les bibliotheques standard OMRON constituent un groupe de
composant fournis par OMRON et classés en deux types : composants FB (bibliotheque FB
OMRON), a utiliser pour un schéma de contact, et composants SAP (bibliothéque Smart Active
Parts), a utiliser pour un terminal.

® Programmation d’'une carte NCF a I'aide de la bibliotheque FB OMRON
Le servodriver (axe 1) connecté a la carte NCF numéro 0 est déplacé a la position 2000
(unité de commande) a une vitesse de 2000 (unité de commande/s) a I'aide d’'une
commande de mouvement relatif.

30 UnitNo.: 0
cPU NCF A

Servo Motor No.1
(Axis 1)
[ =

W10.00 W10.01 W10.03 W10.04 W10.05 W10.02
Start Trlgger }(ENO)} }ﬁ“ c } d ‘Error !
omman
Start No.2
W10.02 ‘ Aborted
} I
Start No.2

P_On (Normally ON) _NCF021_MoveRelative_DINT
BO

S— [E (BOOL)
(BOOL) ENO _
Unit No. __| UnitNo (BOOL) Positioning is completed

80 | (NT) Done W10.03
Axis No. __| Axis (BOOL) Command is aborted
Axis 1 - &1 (INT) Command Aborted W10.04
Start No.2 __| Execute (BOOL) Error Flag
W10.02 ~ | (BOOL) Error W10.05
Position Command Position (WORD)

=l ErroriD

(Omitted)

=58 NewProject
=B NewPLC1[CI1M] Offine

-5 NewProgram1 (00)

&
E

_MCF031_MoveVelocity_DINT11.cxf
_NCFO40_TorgueControl_REALTL.cxf

_MCFD13_Moveabsaolute?_DINT10.cxf
9 _MCFOZ0_MoveRelative_REALLL.cxf

4

Eloat In Main Window

Properties

Collez la bibliotheque FB OMRON sélectionnée dans le schéma, puis entrez son nom (nom
d’instance) (dans cet exemple, « MoveRelative »). Créez ensuite un schéma de contact
comme ci-dessous.

o =

o| [ iProgram tiame : NewProgram1] =
=5 NewProject =
P £ T HewPLCH[CIM] OFflne: [Section Mame ; Sectiont]
Entrez le nom d’'instance =y,
F A ] 10 Table and Urit Setup WI0.00 WD w1003 Wi0.04 w005 Winz
« MOVeReIathe », pU|S Settings i} I} 14 14 14
. P - Memory StartTrigaer ENO Dane Pause ErrorFlag
créez un schéma contact =1 ) programs 1oz
=53} NewProgram1 (00} —
2 symbols Start2
& Sectiont 1 I MoveRelstive I
3 eno 7
e _NCFO2T Moverelate DINT
ICF021_MoveRelative_DINT e oo ) ey
T En ENO
Ahways O Flag
a0 (T (BooL) w1003
Untic Dane Done
al (] BooL)| w004
Axis: Command_Ab Pause
ortert
wiooz  [(eooLy @ooL)|  wioos
Startz Execute Errork ErrorFlag
22000 DT (WORD)
Distance: ErroriD
aonon lmikm

La bibliotheque FB OMRON est un ensemble de composants fournis par OMRON en tant
que bloc de fonctions qui simplifie I'utilisation des fonctions des cartes OMRON pour I'API
et les composants FA dans un programme API. * Pour plus d’informations, reportez-vous
au chapitre 1 du Guide d’introduction FB.
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Utilisation des Smart Active Parts
Affichage de la Cette section explique comme utiliser les Smart Active Parts. Dans cet exemple, les Smart
bibliotheque Active Parts NCF « Adjust Operation » sont utilisés.
Dans le menu [Démarrer], sélectionnez [Programmes] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Designer]
> [CX-Designer Ver.1.0] pour démarrer CX-Designer. (Ou sélectionnez [Tous les programmes] >
[OMRON] > [CX-One] > [CX-Designer] > [CX-Designer Ver.1.0].) Sélectionnez [NS8-TVO[]-V1]
et [Systeme version 6.0] ou ultérieure.
Sélectionnez [Bibliotheque] B Test. Ctrl+B
dans le menu [Ouitils]. .
.'. w/ Besource Feport.  Gitrl+R
Data Gheck ’
Library Alted ||
Impart O1d Library..
Affichage de Smart
Active Parts al’écran -

Libramy

gISmartAcl\veParls_leUUZj IAII j & Find '& Fiew. ﬁ‘ IHEA

1. Sélectionnez le dossier L1 SmortdcivePats £
. B0 T tureContral .
SmartActiveParts_E el o NCF Tiet Orera
-Motion - NCF - o -] Profibus Mxis busy  Override setting Speed OMD value pat)
OutCIO InCIO te.,, (P () Diseble |[95.% % 4306 || 90990939 ¥ [pulse/s V|
- ° -7 Motion
:g ‘é;’?'h”‘e' Fscis| 99 Decel.stop| Servo unlock| -JOG | Orig.search| Orig. return
-] OuDM_InDM o on -
] OuDM_InCI0 _MNCFO01_20_~Adjust Operation
[ OuCIO_InDM _ =
-7 DutCIO_InCIOD A seaee®
T e o @ o' .
as o

2. Sélectionnez sessee®”” 3. Effectuez un glisser-déplacer sur I'écran.
_NCF001_xx
—A,del_JSt (l)ptgtratlon 4. Les Smart Active Parts sélectionnés SAP Communications Setting
(vérifiez le titre) s'affichent a I'écran. Desinalon Addess |
Configuration des R ——— Command Destination Port Name SERIALA d
Smart Active Parts Mxis busy Override setting Spead CMD value @01y - -
) [ Disable [[o0.2 % | 4906 || -o000008009 ¥ [puleers] ¥ | DB et el - =
. ,@ | | | | | D estination fode Address i =
o [pxis Decel.stop| Servo unlock| -JOG | Orig.search| Orig. return
..o ‘ ‘ DestinationUnitNo. ceoo®®’®
o'. .o-oo."'..
o* : ceoo®® eec ' DeviceNet Slave Address i =
1. Double-cliquez JURPPTTLLL,

Cancel Help

2. Indiquez 4 comme n° veeesesee®
de carte de destination ‘

3. Cliquez sur [OK] ===***""""

Setting Smart Active Parts Communication addiess.
Flease wait

d on
fis busy  Override setting Speed CMD value ooy

Parametrage des S_mz,art ) [ Distble |[ 99,99 (% | +906 || -9999999999 |V [pulsers V|

Active Parts termine
Ixis| 99 | Decel st0p| Servo unl ock| -J0G | Orig. search| Orlg return . ... ceoo®

La configuration est termine 4. L'adresse de communication est
_ ) Pour plus d’informations, reportez-vous automatiquement déterminée
Enregistrez le projet. a la page 2-13 « Enregistrement d’un projet ». d’'aprés la carte correspondante.




Conception

(bouton de connexion
au simulateur)

C|iquezsur[OK] ©0000000000000000000 R disyFiChocscscsss

Cliquez sur [OK]

La console de
débogage de CX-
Simulator démarre

Démarrage de ['utilitaire
Switch Box

Sélectionnez [Outils] >
[Utilitaire Switch Box] ~ _.°

Exécution de I'API

Démarrage
de CX-
Programmer

0000000000000 0000000

oo
Z0 R &0 s B ETT \M. 5 \ 7N || &TETE A7 e pe ke 8 8 Y]
aqai@EMERGArHw | —0osEEEL X [G|em(enn s
== R
= Keyboard Mapping. ..
==l fo [Program Name : NewProgram1] = I
=5 MewPraject U options. ..
. =88 NewPLCI[CI1M] Moritor Mads [Section Name : Section]
W10.00 W00 V10,03 W04 W0.05 W02
— | { | 1 1 s
o StartTricger ENO Done Pause ErrorFlag
. -3y emorlog D02
4 (@] PLC Clock —
st Memary Start2
=% Programs 1 MaveRelative
-5 NewProgram! (00) Running 7
-5 symbols _NCFO21_MoveRelative_DINT
- B section
i P (BOOL) (BOOL) w00
i Eno En BN |
(ol x]
File(E) Wiew(¥) PLCIE) Address(d) Help(H)
| [untited Group |
Bit Monitor +
Commert | o2 | Comment Address [ Walue Comrment
Wi10.01
110,02
w10.02
w10.04
W10.05
5 E 4] | _»l_l
FiPragram | JFaRun FaDebug) |F5Auto Online | Feselect Part
F7Bit Monitor |FB.El Manitor ‘FBWa(vh Munl(urlHUCummenl |F116rp.tummen|F12NeWuum Set |
o [@ [catmcruts [PR& HEX _‘l_l
' Project / 2 =l HName: | Address or Yalue: | Comment; |
For Help, press F1 o [ [MewPLCL{Simulator) - Monitor Mods | soms [5vmC [rung 20, 0) - 100% [ 4

Enregistre-

Création d'une{] Paramétrage Veérification -
configuration des cartes de I'affectation Pr:?a?tri?)nm- 23:)50?33: ment
de carte réseau/SIOU E/S 9 d’'un projet

Débogage hors ligne

Cette section explique comment déboguer un programme a l'aide de I'outil de simulation CX-

Simulator, sans I'API.
En outre I'utilitaire Switch Box est utilisé en tant qu’outil d’entrée virtuelle.

am ntitled - C¥-Programmer - [NewPLC1.NewProgram1.Sectiont [Diagram]]
DFI'B Edit yiew Insert PLC Program Jools ‘Window Help

Cliquez sur 2 |-----------m-w-m1mr@'m'rmamvtvm“"ﬂ:;ﬂ?vm BRI |EIR B EE TTDT

b | e

B

aoQlismERsrnnw | —oPHTRCR || SE(vnnn
CERARDS (¢ 2PEE 288 %8|

~—

Le transfert du programme commence.

Download Dptions

Download

Program Download to PLC MewPLC1

Inchud
G Programls)
Settings
- g 10 table
- DQ Special Unit Setup Transfer All

2 Symbols
- WI[E] Comments
(1 Program index

Download successful

e0e00000000000000
Symhnls Eummens nglam ndex———————————————

Transfer To/From |Memow card -

& Transfer files of all basks

" Transfer files by the task

¥ Clear program memory

[~ Exclude Port{HostLink, Peripheral) of PLC Settings fiom the
transfer target.
[Check when transferring CPU urit serial comms part zettings
changed by NT Link auto-online ar CPU unit parameter edit of
CxAntegrator.)

N

Ecran en mode en Iigne

Tools Window  Help
RL_L | L

Utilitaire Switch Box
Il est utile pour I'entrée virtuelle, ainsi que pour le débogage lors du contréle du
cablage de I’API ou du paramétrage du DM et d’autres valeurs initiales.



Démarrage Création d'une{] Paramétrage Vérification . Enregistre-
Conce ption de CX- configuration des cartes de I'affectation P;?gtri?mm 23?503333 ment
Programmer de carte réseau/SIOU E/S 9 d’un projet

Enregistrement d’un projet

La configuration de la carte, la configuration des parametres de la carte et les programmes
peuvent étre enregistrés simultanément dans CX-Programmer.

Enregistrement d’un fichier
CX-Programmer

‘i Untitled - CX-Programmer - [NewPLC1.NewProgram1.Section1 [Diagram]]
[[¥ Fie Edt Yew Insett PLC Prowam Took Window Help _1&] x|
|1 Dotew.. i (@0 ns%2e]|erBaltn|RlRELEETEE|Lw %
“ Eopen... Chbo
J¢ cose Garnuw | —opaaxl k||[3(en v%9% [ EEEREE |
Jr[lﬂ Ctr+S ‘%Eni&lg|‘§§§ ‘
DanS Ie menu [F|Ch|er], e © ° g © 0 [Program Mame : MewProgram1] -
sélectionnez [Enregistrer S ’ [Section Keme:- Sectin]
Function Block ’
sous...] = w0 a0 wiam W0 i e Wi0.05 Wi10.02
Load Comment Program | i 11 11 11
Save Comment/Program StartTrigger ENO Done Pause ErvorFlag
w0
BB Compate Program. ..
Starz
Page Setup... - |
[ & Print Preyiew Sl
& Print... Chri+P 7 _NCFO21 _MovveRelstive_DINT
1 Samplel.cxp - 14] = S | oo ML _»lﬂ
E Exit x4 Name: Address or Yalue: | Comment: |
Saves the project with a new name [MewPLCL{Met:0,Mode: 0 - Offfine [ [ [rung 2 {0, 0y - 100% 7
Attribuez un nom au fichier. Dans cet exemple, « Sample1 ».
Save Cx-Programmet File EHE
Save_in-laDemo = & & BB~
pr—
File name: ' |Samp\e1 ' [ Save eececcce CllC
Save as hype: ID{-PrUgrammEI Project Files [* cxp) j Cance -
2
Les données créées peuvent étre enregistrées pour CX-Designer et CX-Motion-NCF/MCH.
Enregistrement de fichiers Enregistrez CX-Motion-NCF sous « Sample2.mnf » (CX-Motion-MCH sous « Sample5.mnh »)
CX-Designer et CX- et CX-Designer sous « Sample3.ipp ».
Motion-NCF/MCH
Ecran d’enregistrement pour CX-Motion-NCF Ecran d’enregistrement pour CX-Designer
Save H Save Project As [ 7]
Save jn: | {23 Demo “j= il Save jri | =3 Demo hd Ko £ E3-
. .'
. X
L] L]
. D
o D
o D
.. ...
A o
File pame:  [Sample2 . Save I [ile name: |Sample3 Save I
Save a5 type: | C-Motion-NCF Filef mnf] =l ..o Cancel ".Save astype: | Project filef*IPF) | Cancel
A D A

Si vous exécutez un logiciel de support déedié tel que CX-Motion-NCF ou CX-Designer lors du
démarrage de CX-Programmer, le dossier par défaut de CX-Programmer est utilisé pour la
lecture et I'enregistrement des fichiers. La gestion des fichiers CX-One est ainsi simplifiée.



Débogage en Connexion Transfert Débogage
) ; Lecture : s
ligne d'une d ot en ligne a vers une du
machine un proje I'API machine

programme

Cette section explique comment se connecter a la machine, transférer des programmes, créer
des paramétres de carte en mode hors ligne et effectuer un débogage.

Lecture d’un projet
Dans le menu [Fichier] >

[Ouvrir], sélectionnez le
fichier « Sample1 »

ou ““ =
® it 2
Cliquez sur [= | i =

Utilisez CX-Programmer pour lire le projet « Sample1 » enregistré a la section précédente.
L0l

zatinewiasEg | nlE NS

—ooaunlk||@

Flegme  [Lagsc

i ol [ P s P Pk [* el = Carcel

Le programme « Sample1 » est récupéré.

L

D@ b SR iha LIRS MRS LN £
[ena SemBEREawrw | —osB@ELK [} S S

ICRERE® &AW L
£ =N I

:
!

o=
2 et 1] T
2 bt

- moay| e
oo o
wom ey smca]  wons
P o 251 -
=) BT e
L.
o foem
Rty
ai y .rl
frr/ T — T LU T =
o bk, e L P 1 a2 Mo ) - O T rung 01, 00 - L 1

Dans la fonction de configuration des cartes et de la table E/S, le paramétre de carte
configuré dans la section précédente est également récupéré.

. Fle Edit View Options Help i
Double-cliquez sur le 1 o | ot |
. [ 4 Inner Board : =
paramétrage des =1 44 [0000] Mein Rack T ews [om] =
o5 00 [0000] CIIW-IDZL1(DC Input Unit) L {Enattle 1] }
cartes et de la table g {Transistor Output Ui {moitZngd sgpolne 96 ___Joestte
V1tAnalog Input Unit L3(Unit : 213 (Ouk: 1, In; 9 | i

E/S Ce

1] 04[0002] Empty Slot

'asition Cantrol Unit) (Uni: :

5] 05 [0002] Empty Slot
o1 06 [0002] Empty Slot
5] 07 [0002] Empty Slat
t 5] 08 [0002] Empty Slot
4] 09 [0002] Empty Slot

[+ 4agy [0002] Rack 01 |Inputs Input range sefing |- I
|Inputé Input range esting | -
ey i
2 H)

CUM-CPULE  [Offiine 4 ol Difnity E C |
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Débogage

Connexion en ligne a I’API

Assurez-vous que le modéle d’API et les paramétres de communication créés hors ligne et

I'API réel sont corrects.

Double-cliquez sur 'AP|:=========

10 Table and Unit Setup
Settings

g Memary
% Programs

=] @ MewPragraml (003

E| {F Function Blocks
# MNCFOZ1_MoveRelative_DINT

Y Project f

Selectlonnez le

d’ AP

Devic Type Settlngs [CI1M]

General |

™| Read Only

]
™ Fiead Orly
G

File: Memor

( Nore = I~ Fiead Only

Timer ¢ Clock.
( I Iristall=dl

Make Default

o1

Cancel |

Hel

P

= Samgle] - CX-Programmes - [NewiL( | sewirogram | Section] [Diagram]]

Network  Driver I Madem |

Deswice Marn ‘

Device Type
’V t Seltings... '
t Settings. .. '

[eatm
[
|

Change PLC

Network Type
[Taokbus

Cummenll

o] |

Cancel | Help

Sélectionnez le paramétre de

nication
gs [Toolbus]

Connection——————— Data Farmat
Port Hame: - Dt Bits: |s -
Baud Rate: |39600 ¥ Eartyy: INDHE =
[V Baud Rate Auto-Detect e Bt |1 =

Assurez-vous que la
reconnaissance automatique du
débit des communications est
activée.

. [ B B8 Yow It AL Bogan Took Wiedow el 18] x|
Cliquez sur ¢ | u---------------mwﬂ-m-m-uﬁn-....m.-t.t AL e P
laaQ “HER Kgﬂ-ﬂ-‘!i“ﬂ‘l—*o PO VELY N BEEE
(bouton de connexion oA ER ms- EwEREER S %
en ligne) e | [0 "“'"‘”'“" =
?MFI[HIH]U‘M [Section Name - Secton’| @
22 Sy *
10 Table and Ut Setup T T winos waone wioos wiooz |
Sekngs N 11 it 11 O |
& My h Dorer P ErroeFlag
T ?‘cﬁwﬂ;:'fwanuwl
. . . , . . by - ! .-.. Moecfeiden
S'il est impossible d’établir une connexion a I'API, 4 - | "
seeRlrlatren_DINT o | = Fie |
utilisez la fonction de connexion en ligne ;.57 e "é‘.c-—“"c“#_;_;d
a | 1 - ] L
aUtomathUe. I:I'q’_s Harme: Acdress or Vakue: W10.00 Comment; StartTragges
Enregistrez les données du projet avant d'utiliser .' PR Rocksl i LR
R4

cette fonction, car elle efface les données modifiées.
En cas d’utilisation d’un cable de conversion USB

(CS1W-CIF31) pour la connexion, indiquez le . ”;““q‘”" T T =
L, - , ' - W o B > [ e o «
numéro de port COM du port USB utilisé. EEEC hhon | —oosail kD omcuny EMERED|
T BB R
%‘ = e .' S ] O_Irnm-nnmr NewFrogam | -
SBoeRE
SwWiee T wiom Win.os oo wians wingz |
(bouton de connexion solm——lh o f——L %=
en ligne automatique) Bt ‘
n . . - procene : 1 iz Maroaiaiiin
Contréle de sélection du port 9 S ol 0 2ot i e ——
série : [API] > [Connexion el ; ) sl o |
. . = [ Furction Bk by -
automatique en ligne] > & v prsraame o[ 1T | o
P . Fon] Progsct 4 Poama: o ¢ w1000 Commant: [Start Tres
[Sélection du port série] oo R e T e




Débogage en
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Lecture

Connexion

en ligne a

Transfert
Vers une

d’un projet

machine

Débogage

machine

Sélectionnez [API] >
[Transfert] > [Vers I'API]

Cliquez sur
[Transférer tous]

®e
®e
b Download Options [ x]

I'API

Transfert vers la machine

Transférez les programmes et les paramétres des cartes créés par le projet hors ligne vers 'API.
Dans cet exemple, les données sont envoyées simultanément a plusieurs cartes a l'aide de la
fonction de transfert par lot. [Données a envoyer]
Carte UC : données de paramétrage des schémas de contact et du systeme API, données de la
table E/S. Cartes réseau et cartes E/S spéciales :

Carte AD : paramétrage de la plage des entrées (1-5 V/4-20 mA).

3= sample1 - CX-Programmer - [[Running] - NewPLC1.NewProgram1.Section1 [Diagram]]
(9 Ble Edt Wew Insert | PLC Program Tooks Window Help & x|
Dbﬂ\ﬁlé[’_“’“‘o""“ a pllls @l PR PR BEERL (.
3 Work Oniline Simulator CErlShiFEH
& K@ [[EE[S[E ] e paEl b ||2]® e Een i mEERE |
mEEROE e online 3
— Operatingblode » —
levwProgrami] =
= Maonitar 4 —
- ction]
¥ Compile &l PLC Programs F7
310 Table andL  Program Chec Optons. . wiogt w1003 w1004 w1005 w1002
. . Settings Automatic Alocation,. I it 7 1
(] Petyesads o ey Ass‘gnments Endt Done Abort Ervar flag L
[# Error log
{8 PLC Clack Function B\nck Memmg' ®oo, »
et Memary
B E %i:am: Partial Transfer
fewProgra
= Symgm Brotectian v [ Compare with PLC... oINT
-1 Clear All Miemory Areas
] i %g;ﬁ'w ToFile... 00L) W00
i ) N ; END
& F Funcban Blacke B femIAes
4 _NCFOz1 |
T Ut Data Trace. . a0 (NT) (BOOL) W10.03
Tirme Chart Monitoring. .. Linithio Dane. Dane
o -
Eorce » '|_I
i »
\, Project / et address or Value: [W10,00 Comment: [Start
Transfars data to the PLC (downloads) [ |MewPLC1{Net:0,Mod=:0) - Run Mods [ 1Bms [SMNC [rung 818, 0) - 100% [ w

=

.
®e
PLC: NevPbCl
®e

.
Inchide: ., Fom—
.

- %y Progiam(s] DR
U L]
< Transfer Al

- OE Settings °.
g7 10 table

- [sa Special Unit Setup
W15 Symbols

Comments

(3 Pragram index

i~ Symbals, Comments, Program index
Transter To/Fiom |Cwmment memory ¥
% Transfer files of all tasks

£ Transfer files by the task.

¥ Clear program memany

™| Erclude BortHostLink, Peripheral) of FLE S ettings from the:
trarsfer taget
[Check when transfering CPL unit serisl camms port setings
changed by N7 Link auto-online or CRU unit parameter edit af
(A ntegratar.]

Les données du programme et
de configuration sont
transférées simultanément sur
les cartes réseau et les cartes
E/S spéciales.

CX-Programmer v 6.0

Transfers all the data to the PLC. Do you wish to continue?

eeccecccccoe
[

U

*e** Cliquez sur [Oui].

Le transfert du

programme commence.

"‘Wﬂ Diownioed o PLC NewPLCT

)
)
)
)
)
Domrioad fabed :

CX-One CJ1W-0C211

Cable de raccordement
CS1W-CN226 (2 m)

=

API 1

. Cliquez sur [OK].

Page
suivante

CJ1W-AD081-V1
N° carte : 21

CJ1W-NCF71
(CJTW-MCH71)
N° carte : 2Hex

CJ1W-DRM21
N° carte : OHex
Adresse de noceud : 0

L — CJ1W-SCU41-V1

4

AP série CJ QUM
T
0

N° carte : 3Hex

O

11

4-20 mA

Cable de raccordemen
XW2Z-200T (2 m)

Vi
Terminal NS

NS8-TV00B-V1
Systéme version 6.0 ou ultérieure

Capteur

T CUTW-CLK21-VA

N° carte : THex
Adresse de nceud : 01
Réglage de résistance
finale : ON

Servodriver
R88D-WNO1L-ML2
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Les données sont ensuite transmises simultanément a la carte NCF et au servodriver relié a

cette carte.
[Données a envoyer]
Carte NCF : paramétres communs, parametres d’axe
Servodriver : paramétres de servo
Dans CX-Programmer, affichez la table E/S,
O]

. . . s s
puis démarrez CX-Motion-NCF a l'aide de la
fonction [Démarrer seulement].

7 PLCID Table - NewPLC1 [_[O[x] |4 untitled - CX-Motion-NCF

Pl Edt Vew Options Help Fle View FLC Unit Help

-~ CI1M-CPU13 — T

% g Inner Board Hla@m gL

E-4&g [0000] Main Rack =

+ 1] 00[0000] CH1W-ID211(DC Input Uity
S ﬂ 01 [0001] CI1W-00211(Transistor Qutput Unit)
it & paints) (Occupancy ¢ 1)(Unik @ 21) (Ouk: 1, In: )
o (Upit s 20

-5l 02 [2210] CHW-ADOB1-Y1{Analog Input Lini
WY-MCE T Pocition Coptrol Linit

(Pocit

°, 51 03 [1550] C]
5
Change { Confirm Linits

‘gl o5 [0002] Er
7 08[0002]Er Uit Comment
SVSMAC BUS Master

g 07 [0002] &6
fog 080002 Er
‘¢ oo[oooz]E  UnitSetup
<, [0002] Rack 0 Save Parameters
Load Parameters
E ecial Application Start with Settings Inerited
o2 i
Crrrr=

Cliquez avec le bouton
droit sur la carte NCF  °-.,

(

**ees, 50
Press [F1] to display help.

.
L3
'..".Qa\ate
.
Unit Menufacturing information
llM-CPUlS Offline. 4

Pointez sur [Démarrer
une application spéciale] ®¢+-...

{

Cliquezsur L .eeeoef™
[Démarrer seulement] Hotsnmp
Ouvrez un projet enregistré, puis transférez tous les paramétres de la carte NCF et du
servodriver. . . L ,
Pour empécher le fonctionnement du servodriver a 'aide d’un
schéma de contact, activez le mode Programme de I'API.
IE#Untitled - CX-Motion-Ni =18 %] 8 Sample2.mnf - CX-Motion-NCF [_ 15[ x]
. ~a File g PLC Unit Help
Cliquezsur [&@ " 'Hehza e ¢ £ &]
Ll Open HE I tlnr\nntrnlunlt)(CJlW-N[F?l)[NnEnmmer\t]
Look jn: IaDemo j - £F E2- ".
Cliquez sur {54
Si le mode en ligne ne s’active pas,

cliquez 8] | et sélectionnez le
paramétrage de communication

entre l'ordinateur et 'API.

{

.....
......
File namelC iSEmu\ez T | | .®
I e “j Cencel y

Sélectionnez
« Sample2.mnf »

Press

IG

Cliquez
sur Open . « o« S
Press [F1] o display help. [ 4
[_ (O[] |g#sample2.mnf - CX- c
Ele Yiew PLC Unit Help
Dela®Elf gl
E File Edit Online Help

|&84 Sample2.mnf - CX-Motion-NCF
Elle Wiew PLC Unit Help
4
=-

Dedas gd
| L

| PLE[C] Seri

& =

Amiz 01 Mew Diiver 07(REE0 WNOTL-ML2)

Ui (0

Double-cliquez sur la
I T

carte NCF

Press [F1]to display help.

Press [F1]ta d\sp;y help. ’_ ’_ v

Double-cliquez sur la carte NCF.
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|8 CI11W-NCF71 Axis Map
File Edit Online Hel

. Download to NC Unit E
Cliquez sur l""l LTRSS T
= 1] Download All [Computer ta M Unit]

iz (1 New Driver D[RS0 -wNOTLMLZ)

Acquiring Access Right...

L’écran de confirmation du redémarrage de la carte s’affiche lors du transfert de données.
Cliquez sur [OK] apres avoir garanti la sécurité. En outre, si la communication n’est pas
établie entre la carte NCF et le servodriver, déterminez le numéro d’axe et rétablissez
I'alimentation de la carte NCF et du servodriver.

Une fois le transfert des paramétres terminé, assurez-vous que la communication est normale
et n'entraine aucune erreur.

Surveillez la carte NCF. Assurez-vous que la liste de balayage (confirmation d’axe) et I'état de
communication sont constants et qu'aucune erreur d’axe ou de carte ne s’est produite.

B CI1W-NCFT1 Axis Map m Unit monitor - New NC1 [Monitoring {connection established)]

File Edit Cnlne Help g~ IE @

Cliquez sur %¢

12 3 4 &5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15§16
Scan fist LL] Lorr Jorr | orr ] ore forr ] orr | orr ] orr | orr ] orr |
[WET RISV orr | orr | orr | orr | orr ] orr | orr | orr | orr [orr | orr | orr |
Auiz enor ]
Unit common errar Error Reset 4l F d |
Enorcode 0000 n ela
Enoi nane surveillance de la carte

Ensuite, lancez le fonctionnement pas a pas. Lisez attentivement les avertissements affichés,
puis exécutez I'opération. Pour exécuter le fonctionnement pas a pas, vous devez établir une
connexion, verrouiller le servo et configurer le mode pas a pas.

Test Run ]
File Edit | online Help — Selected Auis

il | Download ko NC Unit
=

Upload From MC Uik
Compare

Stal
“ ’VComm @w|Busy B Fresent Valuel 0 Command Unit

I

WHNOTL-MLZ) r Establish/Release Connection JOG Setting:
‘witite Flash Memory Speed Designation
Uit Monitar ’7 5000 Cammand units!s
i i > Release .
Cliquez sur [Online] vendhens , @ZE —ry
[Commande test] I Ch S A— [Enatle [0 =z
Device Information
~ Servo Lock/Unlock————————— M
—J0G Button——————————
ﬂ Servo Lock
InServalnlock | 4 h
i~ Urit camman eror - Al emor
Enar code IDDDD Fieset | Error code | 0000 Feset
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En cas d'utilisation de la carte MCH, transférez les données de CX-Motion-MCH vers la carte
MCH et le servodriver relié a cette carte.

[Données a transférer]

Carte MCH : paramétres, données de positionnement, programme et données de came
Variateur : parametres de servo

Affichez la table E/S dans CX-Programmer et démarrez CX-Motion-MCH a l'aide de la fonction
[Démarrer seulement].

(Reportez-vous a la carte NCF pour démarrer a partir de la table E/S.)

Ouvrez le projet enregistré et transférez les parameétres de la carte, les données de
positionnement, le programme, les données de came et les paramétres du servodriver vers la
carte MCH.

Pour empécher le fonctionnement du servodriver a I'aide d’'un schéma de contact,
activez le mode Programme de 'API.

imix]

File_tiew Tools Help

IR I EEEY = S S

AR o A A e Y Y
=l

Cliquez sur g

oeen 2]
Lookir: | =3 Dema =l @merE-

{

Sélectionnez un
fichier .mnh L L LT PN,

{

F I\ Project
Cliquezsur ., ... vcuvnn s =
[Ouvrir]. o
AR, Compile A Transter /. -
Edit [ A
Cliquez sur |8y | sasesmmsesrnmsnnsensi
f' ¥ sample5 - CX-Motion-MCH ;|g|5||
il

Fie Edit Wiew Insert Online Tocls mndw?@;lp

DEHEar RSy BeJ% nhe| e

Si le mode en ligne ne s’active
pas, double-cliquez sur I'API
dans l'arborescence du projet et

{

JE=tEF=E=F

. b Y] ———————
S Nl ot .
Cliquez sur - 8 Tasu sélectionnez les paramétres de
ymbol 0 q
osilon Data ~Select MCH - communication entre
srameter . ,
"B Unit etings 4 '< = AllData 'ordinateur et 'API.
; . N - - eed Data
Select|0nnez amunn® ammun’ um® % NewTask1 [1] = System Paameter —————————
. -1y s
[Toutesles  *°" & B Vot Progem:
données * ) NewProgann o SRR = 7 —
N;fvﬁlwm‘ﬁl'
El St Rgrams agitiar Data.
aus ‘c?:-z‘ NengumeglamEDD ‘_:: Festin et |
; . aust E-ds CAM Frogram
Sélectionnez [Avec  ,,.e*""" B Hencert o D
arametres
P ; o |
servodriver] Froject
Ij i‘ [P camnat | =
CliqUeZSUr sEsEEEEsEEEEEEEESE emsssEEEEsEEEEEEEEEESEEEEEE C | [Deane e
[OK] I4|1 I bl bll\ Compile A Transfer ,‘
Edit [ [ [ontine 4

L’écran de confirmation du redémarrage de la carte s’affiche lors du transfert de données.
Cliquez sur [OK] apres avoir garanti la sécurité. En outre, si la communication n’est pas établie
entre la carte MCH et le servodriver, déterminez le numéro d’axe et rétablissez I'alimentation
de la carte MCH et du servodriver.
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Transfert des données d’écran NS
Démarrage du Cette section explique comment transférer les données d’écran vers le NS via I'API, sans
programme de changer de cable.
transfert NS Dans le menu [Démarrer], sélectionnez [Programmes] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Designer]
> [CX-Designer Ver.1.0] pour démarrer CX-Designer. (Ou sélectionnez [Tous les programmes] >
[OMRON] > [CX-One] > [CX-Designer] > [CX-Designer Ver.1.0].) Ouvrez un projet enregistré
dans la section précédente.
Sélectionnez [Transfert]-[Transférer [vers PT...]] dans le menu [PT].
. X * La communication entre le NS et I'API doit étre
[l g it 0 S ettt établie avant de transférer les données d’écran
Cliquez sur  Sefting ., . v | e via '’API sans changer de cable.
ces ...mer WSettine - Si « Connexion... » s’affiche dans le coin inférieur
Mosettng S °%e [ setting || droit de I'écran, utilisez la fonction de connexion
- automatique (voir le chapitre 3, section 1-3
[~ Do nat ghow the dialog aeain. « Conﬁguration de NT Link ))) pour connecter |e

NS et 'API avant d’exécuter la procédure

Configuration du ‘ suivante.
chemin de Si la communication entre le NS et 'API est déja

communication | établie, vous ne devez pas effectuer I'opération

mmmmnﬂm ci-dessus
cqoo0000® s hngh L] \ - .
Activez I'option « Passer PP R R e 0@

par 'API » dans la I Activez I'option « Passer par 'API »
fenétre Méthode comm pour activer le chemin de

g 7
L
[T
=
ol
Fa
&
G

: - Tl . communication PC > APl - NS.
- : 4 : LU Nt : - Comms. Rouke———————————————————
- = - | H
— == == : e Passthrough BLE .
: ﬂl:f\d] - LU |
I 7] : - . l : PC--PLC--N5
. ) . * FE———FLE’—[HElwanJ]Z—V]—PLD—NS
S e
] [Pt Rl A3 LD "+ Sélectionnez PC - API - NS.
Sélectionnez Série Définissez le n°
(Toolbus) Configurez « Transfert des o 3 |-+++++ COM du port série
oolbus données vers NS via AP ». = L
Sees, s . de l'ordinateur
e, . - Diata ianster ta the NS thiough PLE— 3_'-:‘;';; | 9 Connexion API
*oeq, e only ‘ fe P Cliquez ensuite sur
Sélectionnez NT EEERE ] o OK.
Link Tteee., : : )
. ...,...“ Cliquez sur chaque bouton de paramétrage.
“eees, T
®eeq, (2)Comms. Method, erial Settin
ML Y ey y [ B] | Sul Sekine
Port RS232C A
. «*Entrez le n° de carte NS.
Transfert des données Cliquez ensuite sur OK.
d’écran [E=]|
feonma. retnod X
CliqUeZ sur OK pOUr Aukc-oanet aftan the banaminsion — (- Comme. loubé: Transfer Computes->PT]
. * Pan
démarrer le transfert i e “ ..l""ff,“"r a - ~
..o © PELPLE plaePLE S
. R ::nn‘nnn‘n‘nnn
. Comguier
'0. [ | _i 11 Comm, Hotdd—
° Senal ook =|  Sp L)
——e e =
‘o Hopz.wcm\l
.. 12 omere. Method
L Transfert des données

Crw| v | d’écran terminé.
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Débogage du programme

Transférez les programmes et les paramétres des cartes créés par le projet hors ligne vers
I'API. Dans cet exemple, les données sont envoyées simultanément a plusieurs cartes a I'aide
de la fonction de transfert par lot.

Surveillance

Surveillez I'état ON/OFF des contacts et des bobines.

™ samplel - CX-Programmer - [[Stopped] - NewPLC1.NewProgram1.Section1 [Diagram]]

[(¥ Fle Edic Wiew Insert PLC Program Toolks Window Help PN RS
Cliquez sur &2 | Pwm e e g e el G RO e e g A W A Sy e pRe B R i 0 S DO B (£ w % .

aoQ[iSEmiER|srvew | —osEEELX||[E ewawns |WFEED |
CEEBOS (=0 285 % |

@ CX-Programmer ¥5.1

& Make sure that there aren't any problems if the PLC is started,

Do vou wish to switch the PLC into Monitor mode?

C“quezsur[Oui] EEEEEEEEEEEEEEEEEE

L | . N
oo | ... activation/désactivation
de la surveillance

[ Ele Edt Wiew Insert PLC Frogram Took Window Help METES|

DA RSR[ me o wun(2e el PR el BTRD L w %

FREEEREEEET IR

=l fo e e - (e esremil] =
) 48 HewPraject 0 —
om €11 [Section Name : Sectiond |
Symbols
7 10 Table and Unit Setup wio.o8 WO W10.03
&) settings — i} 14 Le cadre change de couleur
8 Memary card Start Trigger ENO Done: z . .
Y o lors de I'exécution du bloc de fonctions.
[ Ervor log T
PLC Clock —
G Memory Startz
=% Frograms 1 MoveRslative
1% MewProgram1 (00} Running 7
= Symbols _NCF021_MoveRelative_DINT
&) Sectian P_On (BO0L) (BOOLY W00 |
- En — En ERD
B JF Function Blocks Abways ON Flag
L fF _NCFN21_MaveRelative_DINT
an (INT) (BOOL) WD DG
HUnitho Daonet Done
o
a1 (T ool wino4
Jsds Commane_&6 [ pause
ortedt il
(BOOL) BooL)[  wADos
Jexecute Emorl  Errorflag
a
ey} (AORD)
JDistance ErrariDf
La valeur actuelle du -
paramétre s’affiche. ey
o
Ll | b
', Project / 2 [ Global  Mame: Address or Value: [W10.00 Cornment: |StartTrigger

S

Far Help, press F1 [ [MewPLC1{Met: 0, Node: ) - Monitor Mode: [ 1ems [sYNC [rung 0 (0, 0} - 100% [
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@ o | ] Frogram Name : NewProgramt]
[Section Mame : Section1]
W 000 W00l 003 Wi 0.04 W0.05 Wi0.02
i Y Vs U Vs
StartTrigger END Done Pause ErrorFlag
Wi 002
4| }—/
Start2
1 MoveRelative
7
Placez le curseur sur le _NCFO21 _MoveRelative_DINT
S 5 A P_On Wiom
paramétre d’entrée D100. i e
Always ON Flag
&0 (IT) (BOOL) W03
JUnitia Donel  pone
o
. &1 Ty (BOOL) w1004
Cliguez avec le bouton i Comanl A5 pase
droit, sélectionnez oo @oony|  winos
— BA (T zeculs Emork  Ervarfia
[Initialiser/Réinitialiser] > e
[Valeur] dans le menu AR Em L |
contextuel ou ENT Ou
. &2000 (DINT)
Double-cliquez | Y

Surveillance - 2 Modification de la valeur actuelle d’un parametre

Modifiez la valeur actuelle d’un contact ou d’un canal via la surveillance conductive.

=

Modifiez la valeur actuelle du paramétre d’entrée.

Set New Yalue B
~
bddress:  [WI0.0Z Set )........... Cliquez sur
|
Data type: IBDDL 'l HiEE
v 1 Veillez a ajouter le signe « # »
Halue I o] o]
(hexadécimal/BCD) ou « & » (décimal)
0.7 (uEk) a gauche de la valeur.
& 0 [Progratn Matne : NewProgram ]
[Section Mame : Section1]
Wi10.00 Wi0.01 Wi10.03 10,04 Wi10.0s W0 .02
! | | 11 11 1
StartTrigger END Done Pausze ErrorFlag
w1002
— »—/
Start2
1 MarveRelative
7 _MCFO21_MoveRelative DINT
P_On (BOCL) (BOOL) WD 01
ERl ENO) |
Alyways ON Flag
&0 (INT) (BOOL) Wi10.03
HUnitha Done b Done
a
&1 (IMT) (BOOL) V004
Javis Command_&k | panse
orted [i}
“ (BOOL) (BOOL) Wi10.035
Execute Errork  ErrorFlag
o
(DINT) (WORD!
|Distance ErratiD |
42000 (DINTY
H*elocity
2




Démarrage et
réglage sur site

Placez le curseur sur le
circuit a modifier

Vous pouvez utiliser la
fonction glisser-déplacer
pour spécifier plusieurs

cation du
programme

Modifi-
cation des
parameétres
de carte

Modifi-

Modification en ligne du programme (édition online)

circuits

Sélectionnez
[Programme] >
[Edition Online] >
[Commencer] e
Raccourci [Ctrl]+[E]

—

Placez le curseur sur le
contact a modifier, puis
double-cliquez dessus

E o | [ Program Name : NevProgram1]
[Section Mame : Section |
W1 0.00 w001 W10.03 w004 wWi0.05 w002
} | | 1 i1 i1
StartTrigger MO Dane Fause ErrorFlay
W 0.02
Start2
.- »
MoveRelative
.
L _NCFO21_MoveRelative_DINT
.
A EEEEEEEg P_on (BO0L) (BO0L) W10,
" EN EHO
L] verys CN Flag
- L]
» = &0 (NTY (gooL)|  winoa
. . Uit Dane B
. = i
. = # (NT) (BOOL)| W00+
= [ s Command_&0 [ Pauze
= [ orted 0
- [
= " WADDZ  |(BOCL) (BOCL)|  wiD0s
= n Start2 -{Execute Errort ErrrFlag
= [] 1 0
- [
» . 2000 (DINT) (HORD)
- bistance ErrorlD |
L]
= []
- [
32000 (DINT)
- [ welocity
= []
" U
o G
0
[Program Hame : NewProgrami]
[Section Name : Section]
WA0.00 wino w003 w004 WD 05 WD 02
—t 1 | 1t il 11
StartTrigger ENO Done Fause ErrorFlay
win02
—
Startz
1 MoveRelstive
7
_WCFO21_MoveRelative_DINT
P_on (500L) (BOOL)
R — ]
VRN RN rr e ey e SRR LR L e ]
&0 Ty EooL)| w003
Uit Dore: Dare
o
£ onT) Bo0L)|  wnO4
[.xis Command_ab Pause
orted 0
wiooz  |feooL) EooLy|  wi0os
Start2 Execute Errar ErrorFlag
1 0
32000 (OIT) (WORD)
Distance Errorily
52000 (o)
[ziocty
=

-~

UGG

=| Detail >4

Sélectionnez [Programme] > o
[Edition Online] > [Envoyer
Changements]

Raccourci
[Ctrl]+[Maj]+[E] i

[Program Name : NewProgram]

[Section Name : Sectiont]

_

W02

W20, 0

wio.00 W00t w1003 w004 w005
— { | il 14 1
StartTrigger ENO Dane Pause ErrarFlag
wWin.o2
—
Stari2
MoveRelative
_NCF021_MoveRelstive_DINT
P on (Bo0L) (B00L) -
I EN ENO) ]
Alveays ON Flag .
a0 ) ®ooL)|  wioos -
linifle Donel  pone
0
a1 () ®ooL)[  wioos
Jasis Command A5 | Fayse
orted 0
winoz  |(BooL) ®ooL)[  wioos
Starz  fExecute Errorl  Errorfiag
1 0
s2000  ||omT (WORD)
ADistance ErrarDf
s2000  [[fomTy
Livelosity

Entrez le numéro de contact a modifier (W20.01 dans le cas d’'un circuit).

Double-clic

anmmm?
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Vérification du programme

Aprés avoir apporté des modifications sur site, vous pouvez les vérifier a I'aide du
programme congu et afficher les différences sous forme graphique. Vous pouvez ainsi vérifier

facilement les parties modifiées sur site.
1. Lisez le programme congu. Dans cet exemple, « Sample1 ».

Connectez-vous en ligne.

=0 | o |
i P
TYELEA L RIS AIZETES - . N,

Cliquez sur 5 |

(bouton de connexion en ligne)

Sélectionnez [API] >
[Transfert] >
[Comparaison avec I'API] e

. e e
Cliquez sur [OK] *"° N N

@ Compare Failed
Tuneatrmng pingram:

Cliquez sur [OK] ,aasssmsses==s===®®"

Vous pouvez controler les
différences entre les paramétres FB.

3. Affichez les résultats de la vérification.

-
8% Compare Result - [ Current Project - Connected PLC ] M= E3 % Compare Result - [ Current Project - Connected PLC | M=
Cl [S t File  View Eile  Yiew L
lquez sur [oection == i
mmwmmnn s ] tcmonc ven | g o ¢
(1)] > [Affich - A# Tl o] omvew |o %
. . L]
, [Current Project] NewPLC1 [Connected PLC] [Current Praject] NewPLC1 » wlConnected PLC]
mnémo.] NewPragramd (00) [ Hewpragran. (00} Newerogramt (00): Sectiont ] [ Rewerogramt (10) Secton() =]
 FSedtonl B section (1) 0000 LG W00 - 00 LD .00
15 Section (2) 00001 | & V1001 - G001 [AHD 110 01
00002 |OR V10,02 . 00802 [OR 141 0.02
00003 | AMDNCT 341 0.03 [ ] 00M03 |ANDMNOT wi10.03
( 00005 | ANDNOT 10,05 1
oo LD CF113 UUUU; LD CF113
000 |FBCALL 515 00007 FECALL 815
180003 [FB_INPUT 20 00007 [RE_IMPLT 50
00008 |FE_NPLIT &1 00007 (B NPT &1
+ 1100008 |[FE_INPUT 10,02 00007 [FR_INPLIT 1A410.02
o Jooooos |FEMRUT 52000 00007 |FBLINPUT 82000
* 00008 |FE_INPUT 22000 00007 |FEMIMNPUT &2000
.’ 00008 |FB_OUTRUT Wy 0.03 ooy FEI_:)UTPUTVWD 03
& - -
.‘ 00008 |FE_OUTPUT w1005 00007 |FE_OUTPUT W1 0.06
3 00005 |FREMD 00007 |FEEND
g 00008 | AND 410,02
’ L0 01 Lo o
+
.0
4 s o | ] vl | By
For Help, prass FL | same | oif [imoved | ITETRE For Help, press FL !\ Seme | Off  [L0Hoved
* ° > 4
- .
. .
~ . y . .
Vous pouvez contréler les différences o
z PR3
entre les adresses de contact du schéma. o
.
**
“

En outre, vous pouvez contrdler I'ajout,
la suppression et le déplacement de
contacts, de bobines et d’instructions.
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Modification et vérification des paramétres de la carte

Apres avoir apporté des modifications sur site, vous pouvez les vérifier a I'aide des parameétres
de carte définis et afficher les différences sous forme graphique. Vous pouvez ainsi vérifier
facilement les parties modifiées sur site.

1. Lisez le programme congu. Dans cet exemple, « Sample1 ».

Connectez-vous en ligne. (Si vous avez déja lu le programme au cours de 'opération de la
section précédente, cette étape est facultative.)

Cliquez sur Ouvrez le paramétrage des cartes et de la table E/S, puis double-cliquez sur la carte AD.
[Paramétrage Unlté et | PLC 10 Table - SewPLCL C31W-ADDS1-¥1 [Fdit Parameters |
table E/S] BN G ot

B CIUMCPULS Dirclaye Pasamete: | TP TSN ~ |

g, Inner Board
4] 10000] Main Rrack

Double-cliquez surla  .usaabash
carte AD enregistrée B

| nirn | Bl Viuip | _unit |
Input! Inout signal 1kse semng Enabla

Ingutd Ingiut signal UEa safing
Inputd Input signal use setling

B

CLEZHConirolier Link Link ] (Unk : 1) 5
H1-¥1{Seria Communication Unk) (U : 3) N ke yeting
Ingut? Ingut signal use setng

rply Ingult Ingu signal s seting
T 09 (0002] Enply B2 Input! Input range seming
¥ dgy [000Z] R 01 IngaItd Ingiut ran

KIS Program

Inputh Ingut ran;

!npu!f Ingut range sefing =|
Helr
=l o
it | |
. TiarufedUn boPC) | TranelefPC muml Comowe |I Beset |
Cliquez sur [Comparer] | —
2. Cliquez sur le bouton [Comparer].
Vous pouvez a présent consulter les différences entre les paramétres de la carte et les
paramétres configurés sur l'ordinateur.

- - (32 i)
IComparing parameters
[Eompare unsuccessful (2 mismatches)
*

*

Cliquez sur Clase | Vous pouvez contrdler le

nombre d’éléments non
correspondants.

3. Il est également possible de contrdler les différences non correspondantes.

Les éléments non
Displayed Parameter &1l parameters =l
Lasnid correspondants
-
Item SetWalue Read Yalue (Comp: ~ an?® * ’ 3
Input! Input signal use setting Enable Disable s * ‘0‘ S aﬁIChent en Orange.
Input2 Input signal use setting Disahle Disahle *
Input3 Input signal use setting Disahle Disahle ,‘
Inputd Input signal use setting Disable Digahle .‘
Inputs Input signal use setting Disable Digahle ‘0
Inputs Input signal use setting Disable Disable >
Input? Input signal use setting Disahle Disahle .’
Input8 Input signal use setting Disahle Disahle 2y
Input! Inputrange seting 1-5V14-20méA, =10V
Input Input range setting =10 H-10V
Input3 Input range setting +f-1 0 AV
Inputd Input range setting +f-1 0 AV
Inputé Input range sefting 10V +10V =
4 | o] Une fois les détails non
Help s g7
= = correspondants vérifiés,
Lass VOUS pouvez modifier les
-
an® \
g -3""' paramétres de la carte en
= PR L i . PRTVS
wan® toute simplicité.
' TrarsferiUnitta PC] | TransterlPC to Unif l Resel

Set Defaults ok Cancel

Vous avez a présent terminé le chapitre 2 : Exemple de construction d’'un systéme
APl par CX-One. Le chapitre suivant décrit le flux de construction d'un réseau API.
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Exemple de construction d’un systéeme réseau APl avec CX-One

Flux de travail de ce chapitre

Ce chapitre décrit un exemple de construction d’un systéme réseau API qui s’étend du démarrage au

réassemblage, en passant par le réglage sur site.
Il explique principalement comment démarrer le systéme a 'aide de CX-Integrator, un logiciel de support de

démarrage intégré congu pour différents réseaux API.

Démarrage > Livraison | Régl. sur site>

1 - N
. . . Démarrage Démarrage Enregistre- 1 Démontage/ *| Vérification Diagnostic
Dgr:?;rg?e dz%”e]\a/ir:;?\leet 32”,5?;1_?2? de Controller de ment config. ' Remontage ;> | configuration de Controller
Link CompoWay/F, systéme ,  €équipement ,/ systéme Link
Démarrage Réql. sur site

e Décrit les détails, du démontage d’'un systeme testé a
la vérification du fonctionnement, en passant par la
livraison et le remontage.

¢ Objectif du réglage sur site
1) S’assurer qu’aucune erreur ne se présentera dans
le systéme électronique selon la configuration du
systéme préalable a la livraison.

o Décrit les détails, du montage et du cablage du
systéme API au téléchargement de programme a
des fins d’essai.

¢ Objectif du démarrage
Vise a supprimer les causes d’erreurs sur un API et
a désactiver tous les voyants rouges indiquant des

erreurs pour un composant du systeme API.
o |l est recommandé d’enregistrer toute la 2) Garantir gqu’aucune divergence ne se présentera

configuration du systéme aprés le démarrage. Vous dans les parameétres réseau Controller Link lors d’'une
pouvez l'utiliser pour régler le systéme sur site apres connexion a un réseau sur site.
la livraison afin de diminuer la période de réglage.

Configuration du systeme . ,w.cicorv1

N° carte : 1Hex
CJ1W-DRM21 Adresse de nceud : 01 C,‘\JIJW(;aDr'?eMZJHeX
N° carte : OHex Réglage de résistance Adresse de noeud : 04

CX-One Adresse de nceud : 01 finale : OFF

Autres parameétres : par défaut
CJ1W-CLK21-V1

N° carte : 1Hex
Adresse de nceud : 02

Réglage de résistance CJ1W-DRM21
N° carte : OHex

CJ1W-AD081-V1 CJ1W-SCU41-v1
N° carte : 21 N° carte : 3Hex

CJ1W-ID211 finale : OFF
Adresse de nceud : 05
API 1 API 2 API 3
API séri¢ CJ CJ1IM-CRU13 API série CJ/CJ}G-CPU45H API série CJCJ1G-CPU45H
\ \0 Tl a 0——CJ1W—CLK21—V1
b ad| & N° carte : 1Hex
A # E 0l 0Ol Adresse de nceud : 03
Céble de raccordement |:| Réglage de résistance finale : ON
CS1W-CN226 04, , El 1 @ ,
(2m) 4 E5CN-CQ203T-FLK
. 4 N° carte : 1

al « CJIW-0C211
Cable de raccordement :
XW2Z-200T ¢ CJIW-NCF71 Reseau CompoWay/F ESCN-CQ203T-FLK
(2m) ¢ N carte: N carte:2
: 2Hex Adresse réseau DeviceNet : 3
« Paramétrage l#ggsligﬁg/: Adresse réseau DeviceNet : 4
' Table de routage | T Utilisation &
‘ (table de réseau local) T 11 125 Kbits/s I
. N° carte] Adresse \ \
Lesré“_'lp\%(')\‘Bsw - reseau Bornier relais d’E/S Bornier relais d’E/S [T] [T]
_ - 1 . . .
Systéme version 2 2 Adresse rzst??utPeV{ceNet 2 Bornier relais d'E/S Bornier relais d'E/S
! . ilisation a
6.0 ou ultérieure oo e - [a table de Servodriver I 125 Kbits/s I
\

réseau local est nécessaire  R88D-WNO1L-ML2

pour relier plusieurs cartes (11 (11
de communication réseau.

Bornier relais d’'E/S Bornier relais d’E/S
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Démarrage Dém. de Démarrage

Démarrage du réseau API

Connexion en ligne a I’API (connexion en ligne automatique)

1. Dans le menu [Démarrer], sélectionnez [Programmes] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-
Integrator] > [CX-Integrator] pour démarrer CX-Integrator. (Ou sélectionnez [Tous les
programmes] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Integrator] > [CX-Integrator])

5 e oo ot Gt D e

T I G L Y Il |

BAK L UTACUNs T NAS @Y L AW
=T

Démarrage de CX-Integrator

L T——

iR » Integrator

Version 1.0

CX-Integrator démarre et se connecte automatiquement en ligne.

Important :

asert Mebwork Component Tools  Windows Help
Cliquez sur %‘ oo Pl d 4@ ] . ) Cette opération est utilisée pour la
b& li i tr % | A o connexion en ligne a un API, sauf

E?\ o EH o ™ =] @ @ Ef indication contraire.

nE e

fiuta Online x|

Goes online automatically.
Select connection type and press [Connect] button,

Sélectionnez un port série. Rt
T . , ~ . & Serial connectionlincluding the case when using USB-Serial conversion
En cas d'utilisation d’'un cable de conversion * cable?
USB (CS1W-CIF31) pour la connexion, Traah, as— oy
. B "'(oom -
indiquez le numéro de port COM du port )
USB Ut|I|Sé " USE connection

t will be connected with the PLG connecting to the PG with the serial cable

Sélectionnez un port
P q . Ily.
sene' pUIs c“quez sur atuitsm:gth;gsg\bla to uze it for the CompoWay/F device.

Il.........
. LI
[Connexion] '---...-.....,___.. Supporting PLGGS/GJ/GE series
....III.....
LR ™

Gancel

Les cartes et ports de communication
de I'’API connecté s’affichent
automatiquement dans la fenétre des
informations sur la connexion en ligne.
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Démarrage Dém. de Démarrage

Vérification des erreurs API

CX-Integrator E

Errars are inspected in the target PLC,
Please check the content of the errars by "Display EBrror Log" before executing Onling functions.

Placez le curseur sur 1. Eliminez la cause des erreurs de I'API avant de I'exécuter.
I’API, puis cliquez

dessus avec le bouton  '===*
droit.

Sélectionnez [Journal ,ss====1"
d’erreurs]

31 Met(0]. Node(0)

Start Routing Table

2. Veérifiez les erreurs de 'API.
Vous trouverez ci-dessous des exemples d’erreurs de paramétres E/S et de numéros de cartes
réseau et de cartes E/S spéciales qui se chevauchent.

Fu PLC Errors -]
Ble Optins Help Vous pouvez vérifier une erreur au
Enors | Evr Log | Messages | niveau d’'une carte UC et I'historique
fem [ Code [ Staus [ Detals I des erreurs.

BE o P Db (Vous pouvez utiliser la méme
fonction de I'historique des erreurs
de I'écran en ligne de CX-
Programmer.)

[cm-cru1z [Run [clock: Not Monitoring

=

3. Eliminez la cause des erreurs.

Vous devez résoudre le probléme a 'aide de la procédure suivante :
- Activez le mode Programme de 'API (qui vous permet de modifier les paramétres).
- Modifiez le commutateur rotatif des cartes réseau et des cartes E/S spéciales
(assurez-vous que les parameétres ne se chevauchent pas).
- Créez la table d'E/S.

¢ Activez le mode Programme de I'API.
A I'étape 1 ci-dessus, sélectionnez [Paramétre de mode], [Programme], puis cliquez sur le
bouton [Définir].

CJ14-CPUT3] Net[0], Nade(0]

| E--g Ornline Taolbus COM1,9600, Hon
= . sl 3

JET =N -] t PLC [CJTM-CPUT
ieogly CPU Part [CITMCPUT 1O table
Error Log

Start Routing Table

PLC Mode Settin: E
y X] CX-Integrator [ <]
Mode Address: 0 CI1M-CPLUA3
Please confirm there is no problem even if stapping PLE execution.Is it OK to change to
SkopfProgram Mode?

i~ Run I Set ! -
= Debug Fead | =

Orling Status: .

. . .
|M0de Command has been completed. ClqueZ sur [OUI].

G

= Maritar
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Démarrage LN Demarrage \ Dém.de  \ Démarrage
reseau API de I'API DeviceNet 4 de NT Link

o Pour modifier le numéro de carte, tournez le commutateur rotatif des cartes réseau et des
cartes E/S spéciales, pUIS ef(ecutez un redémarrage.

o Assurez-vous qu’aucune erreur ne s’est produite au niveau de I’API (vous devez résoudre les
erreurs de chevauchement de numéros pour les cartes réseau et les cartes E/S spéciales).

Ex PLC Errors [_ o[ x]
2 = g Orline Toolbus COM1,9600, Mone 8.1 [CITM-CPU13] Net(0], Mod=(0) File oOptions Help
T [ el Taraet PLC [C1M-CPL3] Mt R odell Evas!| EvorLoa 1 |
“- CPU Port [CHM-CPUY IO table nor Log | Messages
ltem Code Status Detais
ok @0 U:B0ED Falal 10 Setting Enior
Start Routing Table
° Créez |a table dlE/S [cam-cPut3 fRun |clack: Not Monitoring
7§ PLC ID Table [_[O]x]

== g Orline Toolbus COM1,9600, Mone 8.1 [CITM-CPU13] Net(0], Mod=(0)
o =Rl 7t PLC [CJ1h-CPLUT3] Hati0)] Nodef0

©. o2 CPU Port [mM—cpmM

Made Setting

Fle Edit Yiew Options Help
-7 CI1M-CPUL3

Inner Board
<@, [0000] Main Rack

&g, [0000] Rack 01

Start Routing Table

T j PLCIO Table [- O] x]
File Edt Wew | Options Help

7 CIM-CP  Transfer to PLC

g, Inner Bo.  Transfer from the PLC
-, [00001M  Compare with PLC
-4, [0000] R

Yerify

Delete

Hat Swap

Rack/slot Start Addresses
Units Profile infarmation
Dip Switch Information
Chenge ETH21 Mode

& - o

[oim-cPu1z [Run 4

Copnsumption and Width
Start Sperial Application  » PLC 10 Table PLC ID Table [ <]
Cormpare with Project
Check & Are ol sure you want to create the 10 Table ? & Initialise CPL Bus settings ?
Create Registe[C1IM-CPUL3  [Program 4 s
P
L]
LIS as®
T j PLC IO Table [_[O]x]
Ele Edt Yiew Options Help ClqueZ sur [OUl]
g Inner Board Create Registered I0 Table
4 [0000] Main Rack
i gl 00 [0000] CIIW-IDZ1 1{DC Inpuk Unit)
7 01 [0001] C1w-0C211(Relay Qutput Uinit Transfering...

5 02 [2210] CIW-ADOS1-V1(Analog Input L
5/ 03 [1550] CI1W-NCF71{Pasition Contral Ui
5 04 [1500] C11W-DRM21(Devicehlat Master NEEEEEEDR
5l 05 [1525] CI1w-CLkz1{Contraller Link Uri
5 06 [1575] CI1W-5CU41-1(Serial Commun|
% 07 [0002] Empty Skt

7 08 [0002] Empty Slot

7 09 [0002] Empty Skt

&, [0002] Rack 01

La table des E/S est créée et la
configuration des cartes s’affiche.

) = B PLC Errors [_[C[x]
__| File Options Help
CIIM-CPULS  Program 4

Enors | Ermer Log | Messages |

e Assurez-vous qu’aucune erreur ne s’est produite au [N S R I
niveau de I'API (vous devez résoudre toutes les erreurs).
x| = @, Oriline Tuulhus COMT EEEIEI NDnEE1 [EJ1M CPU13] Hel(D). Node(D)

-f-— CF‘U Port [CJ1M EPLH 10 tahle

|Cam-cPuLs  [Program |Clock: Kot Monitoring

Start Routing Table




Démarrage du
réseau API de I'API

Démarrage

Reconnexion a un API
avec CX-Integrator

Placez le curseur sur
I'API, puis cliquez
dessus avec le bouton
droit

Sélectionnez
[Démarrer table de
routage]

Cliquez avec le bouton droit
et sélectionnez le réseau
local (carte) [Insérer une UC
SIOU] ou le réseau local
(port) [Insérer un PORT].

—
—

Entrez le numéro de
réseau local, puis
cliquez sur [OK].

Reconnexion a CX-Integrator

. 5 Dém. de Vérification Diag. de
DZ?/EEéaZt Bgrm.rﬁﬁﬁ Controller ig. J configurati- J Controller
Link B systeme on systeme Link

Vérification de la non-configuration de la table de routage

(1) Assurez-vous que la table de routage n’est pas

CORfIGUERCH niine T aolbus COM1,3600,None,&.1 [CJ1M- CFU13] Net(). Nodz{0]
V=B na] T et PLC [CITM-CPLI 3] Net(C), Nodel

2% CPU Por [CHM-CPUT3[Ne) adsf-] Urit) - .
7 DeviceNlet [CJ W DRMZTTISH2], Nodsl 1) UAAO): 22524 el |2 presenee 66 2 HDE o

% Controller Link [CHW-CLK21] Net{1], MoeleM T, (1) routage. Si la table de routage
=B SCU Port [CITW-SCU414/1] RS, Nodel-1, Unitf3) n'est pas configurée, créez-en une.

=

(2) Conﬂgurez la table de routage.
il E | a

0], Nade(d)

FARREE N~
Devicel  Error Log

I;IJE Controll - Mode Setting
-t SCI Pe

Dd;a['l 1. Unit[0)
Mode(1]. Unit(1]
odel-]. Unit[3]

Start Routing Table

1 PLC Routing Tabla [_ O]
Fle Edt Options Help

MEEE R

= & CHM-CPULE 4] =
£ gy Uit 00
+] dag, Uit 01
+] dagy Uit 02 Op1(2(3|4|5(6|7|8]|3[10|11[12|13]14[15
] dagy Uit 03
£ gy Uit 04
+] dag, Uit 05
£] dagy Uit 06
+]- dggy Uit 07
£ gy Uit 03
£] g, Uit 03
£] dagy Uit 10
oy Unit 1l
] gy Uit 12
gy Uit 15
£] dagy Uit 14

+l. i | I 15 = =
0= | [y | o
s [ "~ Man View [ Dverview | Table View |

CIIM-CPUIZ |Metwork:D Hode:0 [Program

=

(3) Modifiez la table de routage et transférez-la vers [API].

Enter SIOU Details
Insert CPL SIOL CRU SIOU F =
Inserk EORT Local Metwark Mumber I _,3

Définissez la table de routage comme indiqué ci-dessous :
o Attribuez un numéro de réseau a un numéro de carte.
¢ Un numéro de carte peut étre consulté dans la fenétre des informations en ligne.
o Attribuez un numéro de réseau a chaque réseau.
Le numéro de réseau Controller Link est identique pour tous les API.

(4) Assurez-vous que les erreurs sont résolues.
¢ Reconnectez-vous a I'API.
o Toutes les erreurs doivent étre résolues et aucun message d’erreur ne peut étre affiché.
e Le numéro de réseau s’affiche sur la carte de communication.
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Démarrage Dém. de Démarrage

Démarrage de DeviceNet

Supprimez les erreurs de communication DeviceNet et établissez la communication.
= Vérifiez l'indication 7SEG de la carte DeviceNet et I'état ON du voyant MS/NS.
= Vérifiez la configuration de la carte esclave via CX-Integrator.

Créez une liste de balayage de DeviceNet et déterminez la répartition mémoire.

(1) Connectez-vous a I'API en ligne, puis a DeviceNet via la fenétre des informations sur la
Cliquez avec le bouton connexion en ligne.

droit sur une carte x| =3 Orline Toolbus COM1,9600.Mone 5.1 [CI1M-CPU1 3] MetD), Mode(l)]

DeviceNet sous Al
Périphérique cible dans la 13] Met[-], Mode|
fenétre des informations D LW DEM2] M

Tramsterketworl to BT]

:‘_é Controller |
-t SCU Port [

sur la connexion en ligne,
puis sélectionnez
[Connexion].

Stark Data Link
Start Routing Table

=

(2) Ensuite, téléchargez les informations de configuration réseau de DeviceNet.

| = Online Toolbus COM1,3600 Nore, 8,1 [C11M-CPUT3] Net(@), Node(d)
T =W ] 0]

M-CPUT3

niit[3]
Connect

Stark Daka Link
Start Routing Table

CX-Integrator

Hetwark structure{Network Mo, 2) wil be tranferred.
Please transfer the network parameter for each component if needed because they are not transfered here (in the

case of Controller Link and SYSMAC LINK),
Do you wish to continue?

Dans cet exemple, méme si une carte maitre (nceud numéro 01) et deux cartes
esclaves (nceuds numéros 02 et 03) sont connectées, nous supposons qu’une carte
esclave (#03) n’est pas connectée.

(3) Une fois le transfert confirmé, les périphériques connectés sur le réseau DeviceNet
s’affichent comme suit :

mEE||

e | )

Vérifiez si un périphérique esclave est
reconnu sur les communications E/S a

distance. La carte maitre (01) et la carte
G esclave (02) sont reconnues, tandis que

I'autre carte esclave (03) ne 'est pas.
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Démarrage Dém. de Démarrage

Cliquez avec le bouton (4) Vérifiez les erreurs éventuelles a 'écran de surveillance e
droit sur I'icone de la carte des périphériques. g

maitre, puis sélectionnez y ol t ) - .S't.;thl*sm;:".. :_’_ el
[Surveillance] pour ouvrir ous pouvez également consulter P %, F r
I'écran de surveillance des I'état Esclave a 'écran de CCGGCCE ‘v E
périphériques. surveillance des périphériques. 00 01 02 0304 05 ¢

g e g e e R T
Sélectionnez 'onglet [Etat]

La carte esclave (02) est reconnue, mais o
pas l'autre (03). =3

29997

(5) Connectez la carte esclave (03) de maniére appropriée.

(6) Téléchargez a nouveau les informations de configuration réseau de DeviceNet.
. Network1{DeviceNet){#002)

B e <

#01 *02 #03
CIHW-DRM21  DRTZ-ID16+XW... DRTZ-0D16+%...

Exécutez I'étape 2 de la
page précédente.

===== \/ous pouvez a présent confirmer que les
dispositifs esclaves sont reconnus sur les
communications E/S a distance et que la
communication est établie.

(7) Configurez les communications E/S a distance DeviceNet (attribution libre) et enregistrez

Double-cliquez sur l'icbne I'esclave sur le maitre.
d’une carte maitre (CJ1W-
DRM21) mmcrﬂm | NEMTBTM 1walmﬂrmn | c.;’::-m T“.:. | I'IeurjuuT'nT |ImSIa\'uF\uAkr| |
Urvegistes Device Lut. Uriegither Device List
Ij | Produci Hame [OuiSie [t | B | Produt Hame [Ousze [insze |
P DRTHDTEW 016 Ul ABpe
@"03 DRT2Z0016+4WT-0018 4Bye OBye

Deux esclaves sont a présent enregistrés
. . sur le maitre.
Cliquez deux fois ............-.......-L;( = ). IS e s o

: - T | e alocahon e gt
Register Dervicn Lint — 8-
it [ Produc_ [ Ousee [Ouch [inSee [mch [c ] ot
m P03 DRTZ. 4bpe W00, 0 Dyes
. B4 ol | fleg e | Adverced Sohp Plegistra/lInungisterd
Cliquez sur [OK]  seeauuuunnnnmpu afs suwn d o & wr | Tt
- — LA RN NN N ---IIIIIIIIII' or. lw

(8) Configurez I'attribution des esclaves a des zones d’'une carte UC.
Si nécessaire, configurez également les paramétres des esclaves.

Edit Device Paranmeters E

Cliquez avec le bouton
droit sur la carte maitre,
puis sélectionnez
[Paramétres] > [Editer]

<Boite de dialogue de modification des
paramétres de la carte maitre>

{(f

BOIDAT2-
BOIDAT2.

Modifiez les paramétres,
puis cliquez sur [OK]. e, e

Setg.
ta () B

Sélectionnez [Réseau] >

e (9) Démarrez la communication E/S a distance.
[Transfert [PC a réseau]]



Démarrage du
réseau API

Cliquez avec le bouton
droit sur une carte UC

sous un API cible de Start Data Link
connexion dans la fenétre Start Rauting Table

des |nfqrmat|or_13 sur Ia. T Link Taol

connexion en ligne, puis Controller Link Tool 5

sélectionnez [Connexion].

Dém. de Vérification Diag. de
Controller ig. J configurati- J Controller
Link B systeme on systeme Link

Démarrage Dém. de Démarrage

de 'API DeviceNet 4 de NT Link

Démarrage de NT Link

Supprimez les erreurs de communication NT Link et établissez |la communication.
= Validez le message de connexion NS.
= Vérifiez la configuration NS via CX-Integrator.

(1) Connectez-vous a I'API en ligne, puis a une carte UC via la fenétre des informations sur la
connexion en ligne.

Al Online Toolbus COM1,3600,Mone,8,1 [CJ1M-CPU1 3] Net(0], Mode(d]

= -
[l g @

TEEEmnp Caonneck

=

(2) Sélectionnez, dans l'ordre, du port de liaison montante vers NT Link.

C¥-Integrator CX-Integrator
Selected ltem  CPU Port[252) : Serial Port Selected [tem  MTLink
Select the itern from the following list. Select the item from the following list.

| EomEDWaiF

' oK i' Cancel

(3) Ensuite, sélectionnez [Outil NT Link] > [Paramétre NTLink en ligne auto.] sur la carte UC.

' Cancel

FES
4 = @

ot S enial Porbh T Link][CJ 1 b
Transfer[Metwork ko PC] Made(1], Unit[0]
1. MNode(1). Unit(1]

, Mode(-), Urit{3]

Connect

Stark Data Link
Start Routing Table

MT Link Tool MTLink Auta Cnlin
Cantraller Link Toaol 3

1T | »

La fonction de connexion automatique a NT Link permet de connecter automatiquement
un API et un terminal de série NS via une connexion série (NT Link). La connexion est
automatiquement établie en remplagant les paramétres du port de communication série
de 'API par les paramétres du terminal de série NS.

=
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Démarrage LB Démarrage \ Dém. de  \ Démarrage
reseau API de I'API DeviceNet 4 de NT Link

CX-Integrator E
& Changes CPU the setting of R5-232C Port and then connects to NS series PT,
Scans the Port Setting automatically until finding M3 series PT,

IF executing this procedure then CPU RS-232C Port setting is overwritken,
Ensure that it is not connecting with this port then execute it

Present setting: NT Link, Standard

Are you sure?

C|iquezsur[oK]---------------------1 " '

(4) Vérifiez le commutateur DIP de 'API.
e Suivez les instructions affichées pour modifier le commutateur DIP.

CX-Integrator
@ Start communicating with NT series PT ko analize the setting automatically.

Ensure that Dip Switch 5 of CPU unit is OFF,
It is the setting ko change From RS-232C Port to MT Link.

C|IqueZSUI'[OK] EEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

(5) Le message de connexion en cours est a présent effacé.

(6) Ensuite, téléchargez les informations de configuration réseau de NT Link.

= = Online Toolbus COM1,9600 Mone,B,1 [CI18-CPUT 3] Net[0], Mode(0]
A Weaal 7200t PLCC U13]N I
Sélectionnez - CPL .
[Transfert [réseau a PC]]  '=====f====" Node(1). Unit0]
1], Mode[1]. Unit1]
Connect ). Model-J, Unit(3]
Stark Data Link
Skart Rouking Table
MT Link Tool »
Controller Link Tool 4
4| |
CX-Integrator E

Please transfer the netwark parameter Far each component if needed because they are nat transfered here {in the

& Metwork structure{Metwork Mo, : Mone) will be tranferred.
case of Controller Link and SYSMAC LINK).

Do you wish to continue?

CliqUeZSUr [ou|] EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

(7) Une fois le transfert confirmé, les périphériques connectés sur le réseau NT Link s’affichent
comme suit.

= Network1_CPU Port_Serial Port{NTLink){-) =]

Metwark1_CPU Port_Serial Port[NTLink)
Compol Cenee2
T TR
CTEIE
HEE-TW00-41
CJ1M-CPU13 #0000
[ |
7|
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Démarrage de Controller Link

Supprimez les erreurs de communication Controller Link et établissez la communication.
= Etat ON du voyant INS sur la carte maitre Controller Link.
= Vérifiez la configuration de la carte Controller Link via CX-Integrator.

(1) Connectez-vous a I'API en ligne, puis a la carte Controller Link via la fenétre des
informations sur la connexion en ligne.

_| B=- Q, Online Toolbus COM1.9600 Mone. 8.1 [CJTR-CPUT 3] Met(0], Mode(0)

ER=] T arget PLC [CIM-CPUT3] Metid), k.
----- -jJE CPU Port[Senal Port:MTLink [CIT8- EPU13] Met(-), Nodel-], Urit[252]
----- --"f- Devicaiet [CI7hWw DHM21]Net[2] Made(1), Unit[0)
----- -jEj Controller Link JCI10Ww - CLEST ] Met1] Moda(1] Lnit[1]
Cliquez avec le bouton || =5 SCUPort[C)] Transter{fietiwark to PC]
droit sur une carte
Controller Link dans la
fenétre des informations
sur la connexion en

ligne, puis sélectionnez -
[Connexion].

(2) Ensuite, téléchargez les informations de configuration réseau de Controller Link.

Cannect

Skavk Mok linle

_I El- E, Online Toolbus COMIT,9600,Mone, 8,1 [CHTR-CPUT 3] Net(0], Mode(0]
E@ T:[qn—-r FPLC [| J1m-CPLIT3 ]er|||| ”|||:||-||||
----- = CPU Part [C11#-CPU13] Metf-), Modef-). Unitf-)

. ||/ —l,fj DeviceMet [CJ7%W - DHM2'I]Net[2] Nu:ude[‘l] LInlt[EI]
Sélectionnez || ﬁlg Controller Lirk [1 Jeti1] =11 Llmit[1]

[Transfert [réseau @ PC]] ssssssfassnnsssssis

Conneck

Skzvk Miakz linl

=

Transfer[Metwork(#001] to PC] B

Flease select the transferred data, and press [Transfer] buttan.

 Netwaork structure only

& Metwork structure and Parameters for each companent

Pleaze transfer the netwark. parameter for each component if
needed because thep are not tranzfered here (in the case of
Cantraller Link and SYSMAC LIME].

Cliquez sur
[Transférer]

Transfer Cancel

=
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Démarrage Dém. de Démarrage

(3) Une fois le transfert confirmé, les périphériques connectés sur le réseau Controller Link
s’affichent comme suit.

- NetworkZ{ControllerLink){#001) [ O] x|
Metweork2[Contraller Link] [HOO1) o
Compao3 Compod
CIM-CPUTS CHG-CPU45H
HO01 HOO2
o ! y
=

Dans cet exemple, méme si trois API sont connectés via Controller Link, nous supposons
que deux API seulement sont affichés.

(Un API n’a pas pu établir de communication en raison de paramétres incorrects dans la
table de routage.)

-

(4) Vérifiez la table de routage et configurez-la correctement.
Voir la section « Vérification de la non-configuration de la table de routage » pour plus
d’'informations sur la configuration.

(5) Téléchargez a nouveau les informations de configuration réseau de

%Prélt[ﬁrdﬁ'm;hulhus COMT.9600 Mone.8.1 [CJTM-CPUT3] Net(0). Mode(D)
E@ Target PLC [C118-CPLT3] Metd), Hode(0)

----- <& CPU Part [CITM-CPUT3] Met(-), Madel-), Unit-)

----- 2 DeviceMet [CJ1WwW-DRM21] Met(2), Made(1], Unit(0)
Sélectionnez || e ez} Caritroller Link [C) . odel ]
[Transfert [réseau a PC]] =" ===f"=="= === =T "2EH Poe[T

El

Transfer[Mebwork to PC

Conneck

Ckaek Mizka il

=

Transfer[M etwork[#001] to PC]

Fleasze select the transferred data, and press [Transfer] buthan,

€ Network structure anly

& Network structure and Parameters for each component

Flease transfer the network. parameter for each component if
needed because they are not transfered here [in the caze of
Contraller Link, and Sv'SkalC LIME]

[(':rlig::]‘lgfzéf:rr;l SN EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEESE I Cancel

(6) Envoyez la configuration du réseau vers I'ordinateur.

. Network2{ControllerLink){#001) =]
Netwark2 [Contraller Link] [HOO1) -
Compod Compod CompoS
CJ1M-CPUAS CHG-CPU45H CJ1G-CPU45H
HOO1 #HOO2 HOO3
S 1 [
=]




Démarrage du
réseau API

Démarrage

de I'API

Cliquez avec le bouton
droit sur un port SCU dans
la fenétre des informations
sur la connexion en ligne,
puis sélectionnez
[Connexion].

]
]

Sélectionnez le port
SCU (140)

Sélectionnez
CompoWay/F

Cliquez avec le bouton
droit sur un port SCU dans
la fenétre des informations
sur la connexion en ligne,
puis sélectionnez
[Transfert [réseau a PC]].

]
=

Cliquez sur [Oui] dans la
boite de dialogue du
message

Sélectionnez [Sélection],
entrez 1 pour le
minimum et 2 pour le
maximum, puis cliquez
sur [OK].

Dém. de
DeviceNet

Dém. de
Controller
Link B systeme

Vérification Diag. de
J configurati- J Controller
on systeme Link

Démarrage
de NT Link

Démarrage de CompoWay/F

Supprimez les erreurs de communication CompoWay/F et établissez la communication.
= Vérifiez la configuration de la carte CompoWay/F via CX-Integrator.
= Configurez les paramétres de la carte de communication série.
= Configurez les paramétres de communication des régulateurs de température.

Cette exemple illustre le démarrage d’une carte de communication série ou deux régulateurs

de température (E5CN) sont connectés via CompoWay/F.

o Deux régulateurs de température (ESCN) sont connectés au port n° 1 de la carte
de communication série (CS1W-SCU41-V1) via RS-485. Les numéros des cartes de communication
sont 001 et 002.

o Les paramétres de communication de la carte de communication série et des deux régulateurs de
température ne correspondent pas.

e En outre, les paramétres de communication ne correspondent pas entre les deux régulateurs
de température.

(1) Connectez-vous a I'API en ligne, puis a une carte UC via la fenétre des informations sur la
connexion en ligne.

_| =R . Onling Toolbus EDM'I SE00.Mare 2.1 [EJ1M EF‘U13] Met{), Made(0)

T DewceNet [DJ1W' DRM21] Net(2]. Node[1] Unlt[D]
Contraller Llnk [DHW CLK21]Net[1] Node[1] Unit[1]

Cx-Integrator

CX-Integrator

Selected [tem  SCIU Port(140) : PORT1 Selected ltem  Compo'w/apF

Select the item from the following list. Select the item from the following list.

' oK i . Cancel |

Py
¥
*

*
i i
Cliquez sur Cliquez sur

(2) Téléchargez les informations de configuration réseau de CompoWay/F.

=l =- . Onling Toolbus COR1,9600 None, 8.1 [DJ‘IM EF'U13] Met(0). Node(0)

A ;
= C[ il 0

5 EF'U Part [CI1h4- EF'U13] Net[] Node[] Urit(-)

+ DeviceMet [CITwW-DRM21] Net(2). Mode(1), Urit(0)

e Eontroller Llnk [DJ‘IW CLK21] Net[‘l] Mode(1). Unit1)

SC [POR 0 - SCUAT-T] Net(-], Nodel-). Unit140]
Connect: Compoway,F Finding node se... EJ
G Select finding node range.
 Allj0-99)

CX-Integrator

Metwork struckure(Metwork Mo, : None) will be tranferred,

Please transfer the netwark parameter For each component if needed because they are not transfered here {in the
case of Controller Link and SYSMAC LINK),

Do you wish ta continue?

o K

Cancel |

Cliquez sur |i,

*
Cliquez sur B
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Démarrage Dém. de Démarrage

CX.ntegrator Cette boite de dialogue s’affiche car la communication
. n’est pas établie entre la carte de communication série
Cquuez sur [OK] . Cannot aquire the Slave node, B B
“tean,, et les régulateurs de température.
LI
Cliquez ensuite sur [OK] @ The parameters were transferred

T bo‘ite ", dialogue ""lllI----------------------------
indiquant la fin du transfert

(3) Réglez les parameétres de la carte de com. série en fonction des paraméetres CompoWay/F.

Placez le curseur sur " - Network2_Unit{3)_PORT1({CompoWayF)-) =1 E3
CJ1M-CPU dans la fenétre v, | M2 il omiestion m La fenétre [Structure réseau] affiche
[Structure réseau], puis B L une carte UC (CJ1M-CPU13)
double-cliquez dessus R disposant d’une carte de
l:j BAM-CRUTS communication série, mais aucun
I = régulateur de température.
=]

Dans le menu, sélectionnez

>
[Composant | Paramétre de PLE tode setting =

ode Address: 0 CITM-CPU13

mode] pour afficher la boite 1)
de dialogue [Paramétre g C=D @ | _ )
. _ Configurez [Port1: Paramétres du port] sur
. . Mositor Debug o
Mode API] T G i Manuel] et [Port1: Mode de communication
I . - = .
(1) Sélectionnez le mode " [,g uel] et [Port1: Mo © de communicatio
. Onine Status: série] sur [Passerelle série]. Vérifiez
b foue o s =ins 51 Canierr 22 earTeomi e également les autres paramétres et
3 i L .
Ez)r‘girg?e";i]ur [Défini] =1 © modifiez-les si nécessaire.
(3) Cliquez sur [Fermer] C31%-5L041-1 [Ldit Parameters] C31W-SLUHI-v1 [Fdit Parameters]
by el . n
apres mOdlflcatlon Dinghaped Pacametes [ Pust]. Sl Gaterway Setngs =] ”W;‘”'WIW
‘— [ ]
Iﬁ I ‘f-““ tem T Belvahm | UL | ! i ¥ T
‘tq"r‘g::ﬁz:":'?:“mg':u'"mmm mode Sz'ﬁésf:'::‘sw I _:‘:::.::Ir‘-;:l:g:?l;unlca“nns mode :;e:r ;!:Ilel'!::a\'
D la liste déroulant B (e e e - Fo B
ansiiafiste deroulante o* [Pai. Pardy |Even | r'om'FarI;
[Paramétre afﬂché] \ Portl; Daud rate Defauit{35000p ) Port1, Bawd rabe
U Pori: Send delay Default (0 ma) Part1: Send duliay
sélectionnez [Port1: Partt Sond dolay (e spocos) |0 |ms Parm Bond doiay usps apocken [0 03
L (Partt: CTS contral i | I Fart: CT8 control nn
o R tis t nitoning U |0 FETEEEREES i . T .
P'eII:ametres de la passerelle T i * Cliquez sur Réinitialiser pour
série] activer les paramétres.
Cliquez sur [OK] dans la
|:j Hak: | r = ~ boite de dialogue de
b oD 00, 88811 "~ confirmation de la
L réinitialisation.
] s v £ ke
Tmsedind 1971 | TronatedPCrolivkl | Comowe | fleset TurioUnd mm]l IlmlmM( Best '
Cliquez sur [OK] dans la Set Dl 0| Ceesl Set Dttt 0K ] el
boite de dialogue [Modifier -
| stres], puis Assurez-vous que tous les paramétres sont
€8 [PEIRITISALTER], [UIE corrects, puis cliquez sur [Transférer [PC &
fermez la boite de dialogue. carte]]. Cliquez sur [OK] dans la boite de

dialogue de confirmation du transfert.

Select Port x| Edit Parameters [ ]

Select a port to reset from the list below
The unit was reset

LAY = ——————)
.® .

[HOSTLINK1]
puis cliquez .

L4

sur [OK]. B v, .
" Cliquez sur
Exécutez I'étape 2 de la (4) Téléchargez a nouveau les informations de configuration réseau de CompoWay/F.
page précédente Exécutez I'étape 2 de la page précédente.

Cliquez sur [OK] dans la
boite de dialogue indiquant
la fin du transfert

Seules les cartes dont la connexion est établie s’affichent dans la fenétre [Structure réseau],
comme illustré sur la page suivante.
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Démarrage Dém. de Démarrage

e LA > La fenétre [Structure réseau] affiche
Campa uniquement les cartes dont la
ﬁ Lessssmmssmmsss==fea== connexion est établie. Les cartes
ceus dont les paramétres de
l communication ne sont pas corrects
o e a - ne s’affichent pas.

Vérifiez le régulateur de
température qui ne s'affiche  (5) Verifiez les parametres du régulateur de température non affiché dans la fenétre [Structure

pas correctement et réseau] (vitesse de transmission, longueur des données, bit d’arrét, parité, numéro de carte),
configurez-le de maniére configurez-les de _rpaniére appﬁropriée, puis re!ancez le télféchgr.gement (exécutez I'étape 2,
appropriée deux pages en arriére). La fenétre [Structure réseau] est mise a jour.

Netwark1_Unit[3]_PORT [Compa'WaypF] - I

I:j CompsT B B J La carte correctement configurée

ﬁ s’affiche a présent et vous pouvez

. ) vous assurer que les parametres de
SHCELIEE [ER1E &, Bl AT communication sont corrects.
pages en arriere

I:j (6) Placez le pointeur sur la carte de communication E5CN, numéro 002, puis sélectionnez
[Démarrer Application spéciale] > [Démarrer avec les parametres hérités].

=i

:, MNetworkl _Unit{3)_PORT1{CompoWayF){-} !E E
Netwerk1_Urit (3]_PORTA(CompoiiayF) =
Compal Compo2 = E:Orrl:_‘|:vcv3 D J
mw 8 8
CJM-CPUAS igg:‘ ESC;J Parameter
Cliquez avec le bouton ) l i a »qlq e
h A : N
droit sur l'icone de la carte B2y Copy e
2 paste Chrl44,

de communication numéro
002 dans la fenétre
[Structure réseaul], puis
sélectionnez [Démarrer
Application spéciale] >
[Démarrer avec les
parametres hérités]

LY Delete

Edit: Mame, ..
Edit Hode Addrass

cial Application

(6) Le logiciel de support dédié CX-Thermo démarre en fonction du méme modeéle et des
mémes parameétres que ceux du régulateur de température.
Une fois les parameétres définis, téléchargez les paramétres vers la carte de
communication ESCN numéro 002.

. . CX-Therma [T [=]
Une fois les parameétres o) Conmaabers) ) Tkl Crten) o)
définis, sélectionnez ——— = —
-1
[Communications] > T Choerel- 1 o o
[Télécharger vers le crten w0
périphérique], pUiS 5 03 eSen D00 FLE 5| . |' 0
7 . 7z ol in grogress P 5 1 - Upderslll)
sélectionnez [Télécharger Ji"ogwsfozzﬂ’ e
tout], [Teélecharger les R s
parameétres modifiés] ou et
[Télécharger modifications - rehemelont SN ©C ] Racsted
by 7 i
par rapport a défaut] ) sl U L Vi 3 o e
() Adarrn Lowres Livit Ve 3
= -_'J::]hﬁmpv;ﬂ bevel
B =
([DL2105 12:4431) [e5ca] w bvanched ficas CX-Indegrabor i the On lae sats. ;‘
[[0172105 12:44:41) The setting of e Son- BT bagirs.
[Cunfizmany Le cunnectan.
‘ "Thrvice bering ecited 20w is HOT comespoading fo “coraected Davice™ _I
(010 720005 1:2.84:51) The selting of o 5en-COAITFLE bagina.
Uit msharf1Z) O line b |
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Enregistrement de la configuration du systeme (1)

Enregistrez la configuration du systéme a des fins d’inspection
apres livraison.
(1) Connectez-vous en ligne a un API sur un réseau.
La fenétre des informations sur la connexion en ligne s’affiche.
Tous les ports et cartes de communication
d’'un API connecté s’affichent

zl & -3 Oriine Taolbus COM1.3600 None 8.1 [CJ1-CPUT3] Net), Node()

E o8
- -], Mode(-), Unit-] LR 3 i~
DeviceNet [CITw-DRM21] Net[2), Nade{1), Uit automatiquement dans la fenétre des
j‘g Cantroller Link [CI1%W-CLE21] Met(1], Mode(1]. Unit(1) |nformat|ons sur |a Connex|on en ||gne
gy SCU Port [CHW-SCU41 341] Met(-], Nodel-), Uinit[3) " .
Dans cette fenétre, connectez-vous a

chaque réseau et enregistrez la

’ configuration dans un fichier de projet.

(2) Envoyez la structure réseau de DeviceNet vers I'ordinateur.

PIacezDIe F:urljeur sur la Connectez-vous a DeviceNet a partir de la fenétre des informations sur la connexion en ligne.
c?rte che et, p“'sl Une fois la connexion établie, envoyez la structure réseau de DeviceNet vers I'ordinateur.
elligjuiez @l EMET 2 = = ) D Toobuc O S0 ons 1 (21 P13 et HockD) 0 = 8] D Tookbus COM1 3600 one 01 EIMEPU1 3 Nl Nodell)
bouton droit al ] Nodel ] T LI

Sélectionnez

[Connexion] R "
Sélectionnez JEREREAT .

B Toble e

EEE NN NSNS S S EEEEEEEEEEEEEEEE NSNS SN EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEEERY®

[Transfert [réseau a PC]]

(3) Envoyez la configuration du réseau de NT Link vers I'ordinateur.

I:j Ouvrez le menu de connexion sur le port UC, puis sélectionnez le port de liaison
I:j montante et NT Link. Ensuite, ouvrez le menu de transmission sur le port UC.

ﬁ B %- %““E llcolbLElE one, 8.1 [CJTM-CPUT3] Net(0), Node(0) _| E- g Dnhne Toolbus COM1, 3600 Nere 8.1 [CHM-CPU13] Metil), Nade(d]
Sélectionnez -zl DieviceMet [CJTW-DRM21] Net(Z], Nods TransFer[Networkto ) i 2 . 7
q -—fe Controller Llnkég;ﬂw LLKz1 Nel*l L e — i ! i X
= I Controller Link [CITW-CLE2T] MNet1). Nox
[ConneX|on] mrmmmmmn e R TSN A " gfy SCU Por [CJTW-SCUATVT] Net), Hade | o 8T=t
A i B o S nealin
7 . D
SeIeCtlon nez Start Routing Table Y [N Start Routing Table
[Transfert [réseau a PC]] L R R R R R R R R R R R R N R R R R R R R R R R RN R RN RN R AssEEEEEEEEEEEEEEERERES
N\

Sélectionnez
Selected ltem  CPU Port[252) : Senal Port Selected ltem  MTLink

[Port série] > [NT Link] Y e
Select the item from the: following list Select the item from the: following list.
CEFL Port €5 Cormpchi syl
EF'U F'Url[253] Fenpheral Port

Cancel | Cancel

\

(4) Envoyez la configuration du réseau Controller Link vers I'ordinateur.
Connectez-vous au réseau Controller Link. Une fois la connexion établie, envoyez la

configuration réseau vers l'ordinateur.

%] =™ Orline Toolbus COM1,9500 Mone,8,1 [C11M-CPUT 3] Neti0], Nod=(0) > == Oriine Toolbus CEIM1 SEUUN
T W ea] <1t PLC CJ1M-CPLT3] Nel) ] 4 g8
; 1@ CPU Port(Serial Port NT Link)[CITM-CPU13] Net-), Mode[-], Unit|252)

,E,T [CITH CPUTS] Net{0]. Model)

T DeviceMet [CITW- DHM2T]Net[2] Nodeﬂ] Unlt[D]

Controller Link [T,

= C

Sélectionnez 2 50U Port [CHW- sclm ]Nat[] Nodh Transte[Hetwark o pe]
[Connexion]
Sélectionnez L
.

EEE NI NN NN SN NN NN NN NN NN NN NN NN NSNS SN S S S SN NN NN EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEER®

[Transfert [réseau a PC]]
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Enregistrement de la configuration du systeme (2)

(5) Connectez-vous a un API sur le réseau Controller Link.

Sélectionnez un API distant a I'écran de configuration du réseau Controller Link (APl sans
carré) afin de définir ’APl comme destination de connexion.

La configuration du périphérique de communication de I'API de destination s’affiche dans la
fenétre des informations sur la connexion en ligne.

- Network3({ControllerLink){#001) =] E3

Hetwork3(CantrollerLink] #001)

Un cadre vert s’affiche autour
de I'API distant spécifié.

e T Parameter
o ]

o a a
Compad Compad CompaS

MRS B Display Error Log ) - Network3(ControllerLink){#001)
4001 Status/Error of Communication Unit Nerwiork3 (ConallerLink] #1 =
Etror Log of Communication Unit J

. X Compod Compod CompoS
Sélectionnez [Changer

connexion a cet API] ﬁ ﬁ ﬁ

CHM-CPUTS CIIG-CPU4SH CIIG-CPU4SH

#001 HOO HOO3

[CHM-CPLI 3] Net(0), Mode(0)

Tous les ports et cartes de
communication s’affichent également '+
dans la fenétre des informations sur la
connexion en ligne.

) e EPU Port [CI1G CPU45H]Net[] Made(-), Unit[-]
< DeviceNet [CITw/-DRM21] Net[2], Node(S), Unit[0]

Contraller Link [CJ1w-CLE21] Met(1), Nade(2), Unit{1)

(6) Envoyez la configuration réseau DeviceNet a I'API distant.

Connectez-vous a DeviceNet a partir de la fenétre des informations sur la connexion en
ligne, puis envoyez la configuration réseau vers I'ordinateur.

x| =™ Orline Toolbus COM1.9600.Nane.8.1 [CJ1M PUWS] Met(], Node(0) - E Orline TOD"JUS EUM" SEUU Mone, .1 [DﬂM CPU13] Het(0], Mode(D)
JET = @ al 2]
o et [ We-DRM 2| M i
Sé|ecti0nnez f@ Contmller Lmk [DJ]W CLEZ Transfer[Network b PE]
[ConneX|on] EEEEEE NN NN NN EEEEEEEEEEEEEEE et
s . Start Data Link
Sélectionnez o

*

[Transfert [réseau @ PC]] =ssssssssssssssssssssssssssssnanssssssannnnsannnnnnnnnnnnnnnnnnnnnnns

(7) Envoyez la configuration réseau DeviceNet a un autre API distant.

Répétez les étapes 6 et 7. Une fois le transfert terminé, tous les réseaux envoyés a
I'espace de travail s’affichent.

| =

E% MewPraject

:ﬁ Metwork1[DeviceMet)[H002]

o Metwork2 CPU Port_Serial Port[MT Link)[-)
o Metwork 3(ControllerLink)(#001]

o MetworkS(DeviceM et [B004)

Project

~—

(8) Enregistrez toutes les configurations.

NewProject - CX-Integrator - [Network1

I
JJ C D New i+ m

L = open... celbo
JJ ‘éi‘. Close o 34 -
Sélectionnez = H e cels

02)

[Enregistrer sous]
Impart. .. b jal PortMTL
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réseau API de I'API DeviceNet 4 de NT Link Con'troller : configurati- Con.troller
Link systéme on systeme Link
Vérification de la configuration du systeme (1)
Vérifiez que le cablage et les paramétres du systéme sont identiques a ceux
précédant le démontage.
= Fin de la vérification de CX-Integrator.
(1) Connectez-vous en ligne a un API sur un réseau.
La fenétre des informations sur la connexion en ligne s’affiche.
Tous les ports et cartes de
EIIE---% Dnhneoo\busCDMT,SEDD,None [CHM-CPL13] Met(0), Node(0] communication d’un API connecté
EPU Port [CITM-CPLITS] Netf), Nodel), Uit === Saffichent automatiquement dans la
Deviceet [CITW-DRM21] Net(2], Mode(1], Unit(0] ~ . .
2% Controller Link [CJ1%-CLK21] Net[1], Node[1], Urit(1] fenétre des informations sur la
connexion en ligne.
(2) Veérifiez la configuration du réseau DeviceNet.
Connectez-vous a un réseau DeviceNet cible a partir de I'espace de travail, puis
vérifiez la structure réseau.
| ] 2l ]
= % MewProject
o Metworl  Cpen
g Metwerk o Metworl  Insert [etworl
-;Jf; Metwork ':jE; Metwarl
o Metwork 2 Netwarl Delete
TransFer[PC ta Metwark]
. fer[Metwark to PC]
SE|ECtI0nneZ EEEEEEEEEEEEESR EEEEEEEER
[Connexion]
Rename [etwork o ** Rename Metwork
i IS C | S S
- Opy! H L ORIl -
[Comparer] Project Paste{E) Project I Paste(F)
(3) Les erreurs éventuelles détectées lors de la vérification de la configuration s’affichent
dans la boite de dialogue des résultats de vérification.
Compatison Result . .
e — : Si vous décelez un esclave qui
© Davioe Typs of #05 s diferent,  CITWORM21 It dossnl et ======= pn’est pas situé sur le réseau, le
cablage du réseau est peut-étre
incorrect.
Cliquez sur
[Fermer]

=

(4) Une fois les erreurs résolues, vérifiez a nouveau la configuration.
CX-Integrator

Un message s’affiche pour indiquer
@ No diferences were founed. que la vérification est terminée et

que la configuration est identique a
celle précédant le démontage.

Cliquez sur [OK]
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Vérification de la configuration du systéme (2)

(5) Vérifiez le réseau Controller Link.

Connectez-vous au réseau NT Link a partir de I'espace de travail, puis vérifiez la
configuration du réseau.

Assurez-vous que le méme message de confirmation de la vérification s’affiche

(voir étape 4).
=l x|
=] % MewProject =] % MewProject
EE AR ) I Network1({DeviceMet)[#002)
' 2 [PL Port Seria
open
_j_ Metwork Insert Metwork:
-~ Metwork .
Sé'ection nez Transfer[PC to Network]
[C . ] Transfer[Metwark ko PC]
onnexion
Sélectionnez ... )L PRI . ... et
e . ’ . A
(6) Vérifiez le réseau Controller Link.
Connectez-vous a DeviceNet a partir de la fenétre des informations sur la connexion en
ligne, puis vérifiez la structure réseau.
Assurez-vous que le méme message de confirmation de la vérification s’affiche
(voir étape 4).
| = =] x|
E‘"% NEWPWEC. E\"% MNewProject
wﬂfg Network 1 [DeviceNet[#002) <ol Metwark] [DeviceNet]#002)
1:?5 MNetwork2_CPU Port_Serial Port(NTLinlk][-]
o Metwork  Insert etk % ﬁz:xz:: f_ni::t Fetwork
Delete Delete
7 . LranserRe toetHork] Transfer[PC to Mebwark]
Sélectionnez T o Transfer(Hebwork o PC]
[Connexion] R -« b = e o m o (s
—_— . . =
Sélectionnez e SRR SRR !
Comparer \ . .
[ parer] (7) Connectez-vous a un API sur le réseau Controller Link.
Connectez-vous a un API distant a I'aide de la méme procédure qu’a I'étape 5 pour
enregistrer une configuration systeme.
Exécutez les étapes 2 a 4 pour vérifier le réseau DeviceNet.
= Network3{ControllerLink){#001) [_ O] <} - = Network3(ControllerLink){(#001)
Network3(Controller Link) (H00 1) Network3[Contraller Link)
Compod o Enrrl:_||:m4 8 CompoS | Compo3 Composd CompoS J
I Parameter E E E
i Gmm| . G . | B
CHMCPUT cigop  DearEmerlen CJTh-CRU UG CRU4SH CJHG-CPU4SH
H001 o z Status/Errar of Communication Unit HI01 HI03
WF Error Log of Communication Unik o &
- B b .
Sélectionnez [Changer EEEsgEEssEEssEEEEEEEEEES =l
connexion a cet API] ’
x| EQ Ornline Toolbus COMT,9600,Mone, 8,1 [C1TM-CFUT3] Met(), Node[0]
E|--°§ HewProject ] SRzl T arget PLE [C)1G-CPU45H) Net(1 ]
. Metwork1[DeviceMet)(#002) 7

<fy CPU Port [CI1G-CPU45H] Netl-), Nodel-), Unitf-)
DeviceNet [CITw-DRM21] Net(2), Mode[5), Unitd]
=z Contraller Link [CJ1w-CLK21] Net(1), Made(2], Unit1)

MNetwark2_CPU Port_Serial Part{NTLink][-)

Sélectionnez

[Connexion] "--....,__

Sélectionnez (8) Vérifiez la configuration DeviceNet sur un autre API distant.
[Comparer]

Exécutez 'étape 2 pour le réseau N4 afin de vérifier la structure réseau.




Démarrage du

réseau API de I'API

Cliquez avec le bouton
droit sur une carte
DeviceNet sous
Périphérique cible dans la
fenétre des informations
sur la connexion en ligne,
puis sélectionnez
[Connexion].

Démarrage

Dém. de
Controller
Link

Vérification
i configurati-
on systeme

Diag. de
Controller
Link

Dém. de
DeviceNet

Démarrage

de NT Link systéme

Diagnostic de Controller Link

Assurez-vous que la connexion Controller Link est correcte avec un systéme de

niveau supérieur.
= Contrble des résultats de diagnostic terminé avec succes.

(1) Connectez-vous a I'API en ligne, puis a la carte Controller Link via la fenétre des
informations sur la connexion en ligne.

_I = ,@, Orline Toolbus EDM1 ASE00 Mane, 8,1 [CITh- EF'U13] Met(0), Mads(0)

—-f: SCU F‘ort [CJ‘I Transfer[Network o Piz]

Skark Data Link.
Skark Riouting Table

NT Link Taool
Cantraller Link Tool 3

(2) Ensuite, sélectionnez I'outil de réseau Controller Link.

J B ,@, Online Toolbus COK1 SBDD Naone 8.1 [DJ1M CPUA 3] Met(d), Mode(d)
@ T,[.;.HrFu IC

Controller Link [CJ1Y
=& SCU Port [CT

Canneck

Skart Data Link
Skark Rouking Table

NT Link Tool 3
Contraller Link Toal

&_ Controller Link Network Diagnostic Tool - [NodeConfigTemp.crg]
File(E) Wiew(¥) PLC(E) Diagnose(D) MNode Status(i) Help(H)

SH2h REFH T

Transmission Path:

2ibps

Wire Type
Comm. Cycle Time

Data Link:

Baud Rate MNode? Starting Node:

48ms

Polling Mode:

| Nndel Diaghostic Message |
Cantraller Link Netwark is corract

Lewel
(1) Information

Fesults

Ready [Networkt Model




Parameétres

Connexion Connexion

servo/ a DeviceNet RS232C
variateur
Démarrage de CX-Drive via DeviceNet
Configurez des variateurs sur DeviceNet et démarrez CX-Drive a partir de la fenétre CX-
Integrator. Vous trouverez ci-dessous un exemple de 3G3MV-PDRT2.
Lors de I'ouverture d’un fichier de données stocké apres le démarrage de I'outil
dédié, sélectionnez [Démarrer seulement]. Si vous sélectionnez [Démarrer avec
les paramétres hérités], de nouvelles données sont créées.
=5,NewProject - CX-Integrator i =& x|
File Edit Wiew Insert Metwork Component Tools Windows Help ‘
DEHE|SE|sER| e o “’Eﬂ&‘@h@@e HJmnz -”
BH S HNA DA+ * DRI L B |
==
E% MNewProject =10l x|
-ﬁ Netwark1[DeviceMet)(#012)
Cliquez avec le bouton
droit sur 3G3MV- 401
PDRT?2 et sélectionnez parameter
I'option [Démarrer & Monitor...
Application spéciale] N Resst
.'.. Project Maintenance information
@ *s - ==l Register bo another device 3
Component Typs' # 5 | Export b
. h 23 EDS[DeviceMet] ¥
Cliquez sur [Démarrer S Vet e, W e
2 5 o L E:
avecles paramefies -l BT e | Y it
hérités] S b LTI | e
hange Mode address:
'Chang.e DEvice COmment. .
@ E EDS[Devicelet) I X
2| -1 Orline Toolbus C % e I
E [SR==] T LC[C)
@ B . Unitf-]
=5 ode(8). Unit(1]
;‘@ DeviceMet [CITW-DRM21] Met(12). Node(£3), Unit(3)
@ =z Ethernet [CITW-ETNT1] Net[10), Node(104], Urit(10)
AT, Resut / Lelf )
|Launich related Special Application @ On-ine
x

CX-Drive démarre et
les propriétés du
variateur s’affichent

— Drive Mame
|Dr ivel

— Drive Type >
|Irwerter | |SGSM\.-’ Tl - Settings... IL. T Cliquez sur Parametres pour
Tag,

SGAMY-AZ004-PRGI2 (/T définir les caractéristiques
+3GIMY-PORT2 détaillées du variateur.

— Connection Type

Settines...
—Comments
Type wour own comment in here. :I
-]
OF I Cancel | Help I

=

Enregistrez les données Cliquez sur = | pour enregistrer les données.

Si vous modifiez plusieurs paramétres du variateur, les données correspondantes sont
enregistrées par type de variateur et une vue d’ensemble totale est enregistrée dans un
fichier de travail.



Parameétres

Connexion Connexion

servo/ a DeviceNet RS232C
variateur
Connexion en série d’un servodriver ou d’un variateur
a un ordinateur
Dans le menu [Démarrer], sélectionnez [Programmes] > [OMRON] > [CX-One] > [CX-Drive] >
[CX-Drive] pour démarrer CX-Drive lorsque vous connectez un servodriver ou un variateur a
I'ordinateur a I'aide d’'une connexion série.
Sélectionnez [Fichier] > [Nouveau] pour créer des données si vous connaissez
les caractéristiques du variateur.
Si le variateur est déja connecté, sélectionnez [Fichier] > [Détection
automatique] pour détecter le modéle et les caractéristiques de ce variateur.
New Drive x|
—Drive MName
|Drive1
CliqUeZ sur . —Drive Type
[Paramétres] Ttreaa,, . [irverter | [aGamy & =] Settines..
Ttaag, Neuy, 3GIMY-A2004-PRGI2 (W7
@ —Connection Type e =
IDirec:t Settings...
Définissez les —Gomments x|

paramétres Type your own comment in Network | Driver I
de communication

Slave Unit Address Iil _|j
o | o =]
o — 1000 =
F
|

Communications Timeout
@ Mumber of retries

Make default

[ o | cancel | Help

=

Pour exécuter la e . A . . R
détection automatique, Ou.selectlonnez [flchler] > [Détection automatique] pour détecter les caractéristiques du
variateur connecté.

cliquez sur
[Paramétres], puis

defln!s:sez Ies | | Drive |Proper| Connection - -Descripftﬁnﬁ N
conditions de

recherche sat |
Stop I

—
tj | 0 % _ He |
=

Enregistrez les données Cliquez sur = | pour enregistrer les données.
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1. Configuration requise

Elément Configuration requise*
Systemes d’exploitation Microsoft® Microsoft® Microsoft® Microsoft®
(remarque 1) Windows® 98 SE Windows® NT Windows® 2000 Windows® XP
Version japonaise ou (Service Pack 6a) (Service Pack 3 ou
anglaise ultérieur)
Windows® Me
Unité principale Ordinateur DOS/V (compatible IBM AT) équipé d’un processeur Pentium Il 333 MHz
ou supérieur. Pentium Il 1 GHz ou supérieur recommandé.
Mémoire 256 Mo ou plus (remarque 2).
Espace disque Pour installer 'ensemble du logiciel CX-One, I'espace disque libre requis est de

minimum 1,8 Go.

Ecran Ecran haute qualité SVGA (800 x 600) ou supérieur et 256 couleurs ou plus.
Lecteur optique Lecteur de CD-ROM

Port de communication Au moins un port RS-232C (remarque 3).

Autres Pour pouvoir effectuer un enregistrement en ligne via Internet, vous avec besoin de

matériel spécifique tel qu'un modem et devez disposer de droits d’acces a Internet.

Remarque 1 :

A propos du systéme d’exploitation pour CX-One :

Ce produit n’est pas compatible avec Microsoft Windows 95 ou tout autre systeme d’exploitation dont
la version n’est pas mentionnée dans la configuration requise.

Si un systeme d’exploitation non compatible est installé sur un ordinateur client, vous devez mettre
ce systéme a niveau avant d’installer le produit.

Les performances du systéme et 'espace disque varient en fonction de I'environnement du systeme.

Remarque 2 :
La mémoire requise varie en fonction du logiciel de support CX-One. Pour plus d’informations,
reportez-vous au manuel d’utilisation.

Remarque 3 :

Un port RS-232C est requis pour la connexion a un API a 'aide du logiciel de support CX-One. Si
vous disposez uniquement de ports USB sur votre ordinateur, utilisez un cable de conversion RS-
232C (CS1W-CIF31).




2. Liste des logiciels ainstaller

Le tableau ci-dessous répertorie les logiciels de support CX-One installés avec CX-One.

Logiciel de Description Espace Remarques
support CX-One disque requis
CX-Programmer | Logiciel permettant de créer et de déboguer les programmes pour env. 250 Mo | Si
les séries SYSMAC CS/CJ, C ou CVM1/C. nécessaire
CX-Integrator Logiciel permettant de démarrer et de configurer les réseaux FA tels | env. 100 Mo
que Controller Link, DeviceNet et CompoWay/F.
CX-Position Logiciel permettant de créer et de surveiller diverses données pour env. 15 Mo
la carte NC série SYSMAC CS/CJ.
CX-Motion Logiciel permettant de créer diverses données pour la carte MC env. 40 Mo
séries SYSMAC CS/CJ, alpha et CV, ainsi que de créer et surveiller
les programmes MC.
CX-Motion-NCF | Logiciel permettant de créer et de surveiller diverses données pour env. 100 Mo
la carte NCF série SYSMAC CS/CJ.
CX-Motion-MCH | Logiciel permettant de créer diverses données et des programmes env. 100 Mo
de mouvement, ainsi que de surveiller la carte MCH série SYSMAC
CS/CJ.
CX-Drive Logiciel permettant de configurer et de régler diverses données pour | env. 100 Mo
les variateurs.
CX-Designer Logiciel permettant de créer des données d’écran pour le terminal env. 500 Mo
programmable de série NS.
CX-Process Logiciel permettant de créer et de déboguer des programmes de env. 65 Mo
Tool blocs d’instrument pour la carte de contréle de boucle, le processus
et la carte UC de boucle série SYSMAC CS/CJ.
Face Plate Logiciel permettant de générer automatiquement les fichiers de env. 50 Mo
Auto-Builder projet de série NS afin de surveiller et de régler un contrdleur de
for NS boucle.
CX-Protocol Logiciel permettant de créer une procédure de transmission de env. 20 Mo
données (protocole) avec un périphérique universel externe
connecté a une carte de communication série de série SYSMAC
CS/CJ ou SYSMAC alpha.
CX-Profibus Logiciel permettant de configurer le maitre PROFIBUS. env. 10 Mo
(Possibilité d’installer Windows NT 4.0/2000/XP uniquement.) ’
CX-Simulator Logiciel permettant de déboguer des programmes pour la série env. 40 Mo
SYSMAC CS/CJ sans la carte UC en simulant I'utilisation UC sur un
ordinateur.
CX-Thermo Logiciel permettant de configurer et de régler les paramétres pour env. 20 Mo
des périphériques (composants tels qu’un régulateur de
température).
(Possibilité d’installer Windows 2000/XP uniquement.)
CX-FLnet Logiciel permettant de configurer et de surveiller la carte FLnet de env. 1 Mo
série SYSMAC CS/CJ.
Utilitaire Switch Utilitaire prenant en charge le débogage de I'API. || est possible de env. 5 Mo
Box surveiller et de modifier I'état des entrées/sorties, ainsi que les
valeurs actuelles des adresses au niveau d’un API utilisateur.
Logiciel de Groupe de composants fréequemment utilisés par les logiciels qui env. 300 Mo | Toujours
support API constituent CX-One, comme CX-Programmer et CX-Integrator. installés
CX-Server Logiciel intermédiaire nécessaire pour la communication entre le

logiciel de support CX-One et les composants OMRON tels que les
API, les terminaux et les régulateurs de température.

Pour installer 'ensemble des logiciels de support CX-One, I'espace disque requis est de minimum 1,8 Go.
Assurez-vous que I'espace disque disponible est suffisant.




3. Comparaison des fonctions entre le logiciel de support conventionnel
et CX-One (1/2)

Fonction

Logiciel de support conventionnel

CX-One

Gestion de la fenétre Table d’E/S de CX-
Programmer

Informations d’emplacement des périphériques
montés uniqguement

@ Affiche la position et la taille utilisées
uniquement (seules I'adresse d’en-téte et la taille
de la zone utilisée dans CIO s’affichent).

@ |l n'est pas possible de configurer le DM
d’attribution pour les cartes réseau et les cartes
E/S spéciales.

Outre les fonctions habituelles, les fonctions
suivantes sont disponibles :

@ Utilisation d’'un terminal de configuration pour les
cartes réseau et les cartes E/S spéciales.

@ Utilisation d’'un terminal pour démarrer le logiciel
de support de chaque carte.

Configuration initiale des cartes réseau et des
cartes E/S spéciales (DM d’attribution, relais
d’attribution, configuration du systeme de cartes

@ Configuration de valeurs hexadécimales a
quatre chiffres ou d’autres valeurs pour chaque
adresse en référence a la zone DM d’attribution

@ En cliquant avec le bouton droit sur une carte
cible dans la table d’E/S et en sélectionnant
[Paramétrage carte], il est possible de configurer les

de la carte Controller
Link

Programmer, puis en sélectionnant [Configuration
commutateurs logiciels].

réseau). du manuel a l'aide de la mémoire API, comme cartes réseau et les cartes E/S spéciales
pour la zone DM universelle (configuration directe, | (principalement DM d’attribution) sans référence au
dans la plupart des cas). manuel dans la boite de dialogue ci-dessous.
s
1 e T
::. s 3 [ savew T v |
=
" o[BI ]
* 1l est nécessaire de configurer les valeurs lors :
du contréle des adresses en fonction du numéro B B
de carte.
Les données ne sont pas enregistrées en tant que o 1
données de paramétre pour chaque carte -
(uniqguement en tant que données DM pour une ISR Dekbcai] cow | e
carte UC). e L
* Configuration possible a I'aide de noms
d’éléments sans reconnaissance d’adresses. En
outre, les données peuvent étre enregistrées/lues
en tant que fichier de données de parametre pour
chaque carte.
@ Les données de configuration peuvent étre @ Les données de configuration peuvent étre
gérées de la méme maniére que pour les autres enregistrées dans un fichier de données de
zones de mémoire E/S afin de les enregistrer paramétre pour chaque carte ou dans un fichier de
dans un fichier de projet CXP ou un fichier de projet CXP pour les parameétres de chaque unité.
données de mémoire.
Configurat | Ethernet Configuration du En sélectionnant [Paramétrage carte] dans la En cliquant avec le bouton droit sur une carte
ion réseau systéeme de cartes table d’E/S en ligne de CX-Programmer. Ethernet dans la table E/S, puis en sélectionnant
réseau pour une carte [Paramétrage carte]. Possibilité d’enregistrer en tant
Ethernet que parametre, comme pour les autres cartes
réseau et les cartes E/S spéciales.
Surveillance du réseau | Aucun outil de surveillance du réseau Ethernet. Surveillance du périphérique de connexion réseau
Ethernet Ethernet a l'aide de CX-Integrator.
Controller | Configuration des En cliquant avec le bouton droit sur une carte En cliquant avec le bouton droit sur une carte
Link commutateurs logiciels | Controller Link dans la table d’E/S de CX- Controller Link dans la table E/S (en ligne ou hors

ligne), puis en sélectionnant [Paramétrage carte].

Configuration
(manuelle ou
automatique) de la
liaison de données
Controller Link

A l'aide de CX-Net (composant de liaison de
données) dans CX-Programmer.

Via un composant de liaison de données, en
sélectionnant [Outils] > [Démarrer Data Link] dans
CX-Integrator.

Surveillance du réseau
Controller Link

Aucun outil de surveillance du réseau Controller
Link.

Surveillance du périphérique de connexion réseau
Controller Link a I'aide de CX-Integrator.
Disponibilité d’un outil de diagnostic Controller Link
(en sélectionnant [Outils] > [Outil Controller Link] >
[Diagnostic réseau] dans CX-Integrator).




3. Comparaison des fonctions entre le logiciel de support conventionnel
et CX-One (2/2)

Fonction Logiciel de support conventionnel CX-One
Configu- | Connexion Attribution fixe par Attribution fixe : aucun outil de Attribution fixe : en cliquant avec le bouton
ration DeviceNet ou configuration (en modifiant la droit sur une carte DeviceNet dans la table
réseau attribution libre par mémoire de I'API). d’E/S (en ligne ou hors ligne), puis en
DM d’attribution. Attribution libre : a I'aide du sélectionnant [Paramétrage carte].
configurateur DeviceNet. Attribution libre : en cliquant avec le bouton
droit sur une carte DeviceNet dans la table
d’E/S (CX-Integrator en ligne ou hors ligne),
puis en sélectionnant [Modifier des
parameétres].
Attribution libre et A I'aide du configurateur En cliquant avec le bouton droit sur une
configuration/ DeviceNet. carte DeviceNet dans la table d’E/S, puis en
surveillance des sélectionnant [Démarrer Application
parameétres de spéciale] pour modifier les parameétres du
I'esclave via le périphérique.
configurateur
DeviceNet.

CompoWay/F | Configuration des A l'aide de CX-Thermo. Régulateur de température : en cliquant
parameétres du poste avec le bouton droit sur une carte cible via
esclave CX-Integrator en ligne ou hors ligne, puis en
Compoway/F. sélectionnant [Démarrer Application

spéciale] pour démarrer CX-Thermo et
modifier la configuration.

Capteur intelligent : en cliquant avec le
bouton droit sur une carte cible via CX-
Integrator en ligne ou hors ligne, puis en
sélectionnant [Modifier des parametres]
pour apporter des modifications.

Table de routage A l'aide de CX-Net (composant de | En sélectionnant [Outils] > [Démarrer table

table de routage) dans CX- de routage] dans CX-Integrator afin d’utiliser
Programmer. le composant de table de routage.
Remarque

Il est possible d’ouvrir la table d’E/S a partir de CX-Programmer ou de CX-Integrator sur CX-One.
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