Variateur CA *» V/f &

Vecteur sans capteur
0,4 a 11 kW

230 Vac 1ph, 230-460 Vac 3ph

____SIEIDrive

ADV5(

Frangais

m = 1 .... Manuel d’Utilisation
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GEFRAN

Drive & Motion
Control Unit

Technology
Controllo

Model
Modello

VIf control VIf & Sensorless Vector

Specifications - Specifiche

Vector Field Oriented
Vettoriale Orientam. di Flusso

ADV200

380...480 Vac, 3ph

Power 05...5Hp 0.5...15Hp 1...60 Hp
Potenza 04..37KW 04... 11 KW 0.75... 45 kKW
Vot 100...120 Vac, 1ph 200...240 Vac, 1ph

oltage 200...240 Vac, 1ph 200...240 Vac, 3ph 400 ... 480 Vac, 3ph
Tensione

380...480 Vac, 3ph

Speed regulation (accuracy)
Regolazione di velocita
(precisione)

0,5%

0,5%, 0,02% with dig. encoder
0,5%, 0,02% con encoder dig.

+0,01% Rated motor speed (4)

1 voltage or current
1 in tensione o corrente

Analog inputs
Ingressi analogici

2 (1 current; 1 voltage)
2 (1 corrente, 1 in tens.)

2 bipolar (current; voltage)
2 bipolari (corrente, in tens.)

Analog outputs 1 (voltage)

1 (voltage)

2 (1 voltage or current; 1 voltage)

Uscite analogiche 1 (tensione) 1 (tensione) 2 (1in tens. o corrente, 1 in tens.)
Digital inputs 5 6 6
Ingressi digitali
Digital outputs 1 (relay) 2 (1 static and 1 relay) 4 (2 static and 2 relays)
Uscite digitali 1 (relé) 2 (1 staticae 1 arele) 4 (2 statiche e 2 a rele)
RS-485 (RJ-45) with Modbus| RS-485 (RJ-45) with Mod-
RS485, (3)
protocol (3). bus protocol (3).

.. G b 5 P 8 Modbus RTU,
Communications Optional: DeviceNet, Optional: DeviceNet, DeviceNet
Comunicazioni seriali Profibus, Profibus, :

Profibus DP,
LonWorks, LonWorks, CANopen. GDNet
CANopen CANopen [P

1) w/ sin encoder, 0,2% w/ DE
1) Con encoder sinusoidale. Con encoder digitale 0,2%.

2) wl sin encoder, 1000:1 w/ DE
2) Con encoder sinusoidale, con encoder digitale 1000:1

3) RS485 port is used for programming (PC) and control (Modbus com-
munication standard in all the drive series)

3) La porta seriale RS485 é utilizzata per la programmazione (PC) e
controllo (comunicazione Modbus standard in tutti i drive)

4) Referred to standard 4 poles motor
4) Riferito a motori standard 4 poli

and integrated.
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Torque Vector
Vettoriale di coppia

1...250 Hp
0,75 ... 200 kW

Flux Vector I
Vettoriale di flusso

Specifications - Spe

1...700 Hp
0,75 ... 630 kW

2..450 Hp
15 ... 315kW

Digital DC
Convertitori Digitali

20A...4800A

230 ... 575 Vac, 3ph

230 ... 690 Vac, 3ph

230 ... 480 Vac, 3ph

230 ... 690 Vac, 3ph

05..1%

0,01% (1)

absolute

0,01% (1)

3 (x10V), differential
3 (+10V), differenziali

33 (£10V), differential
3 (+10V), differenziali

2 (+10V), differential
2 (+10V), differenziali

3 (+10V), differential
3 (x10V), differenziali

3 (x10V) 2 (£10V) 2 (£10V) 2 (x10V)
8 8 8 8
4 (2 static and 2 relays) 4 (2 static and 2 relays) 7 (6 static and 1 relays) 6 (4 static and 2 relays)
4 (2 statiche e 2 a relé) 4 (2 statiche e 2 arelg) 7 (6 statiche e 1 arelé) 6 (4 statiche e 2 a relé)
RS485, (3) RS485, (3) RS485, (3) RS485, (3)
Modbus RTU, Modbus RTU,
Modbus RTU, Modbus RTU, X X
. ) DeviceNet, DeviceNet,
DeviceNet, DeviceNet,
Profibus DP, Profibus DP,
Profibus DP, Profibus DP,
CANopen CANopen Gl oy
FastLink, GDNet Interbus S

GEFRAN S.p.A.

Headquarters
Via Sebina 74

25050 Provaglio d'lseo (BS) - ITALY

Ph. +39 030 98881
Fax +39 030 9838063
info@gefran.com
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Drive & Motion Control Unit

Via Carducci 24

21040 Gerenzano [VA] - ITALY
Ph. +39 02 867601

Fax +39 02 9682653
infomotion@gefran.com

Technical Assistance
technohelp@gefran.com
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motioncustomer@gefran.com
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Fax +39 02 96760278
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GEFRAN

Drive & Motion
Control Unit

Technology Vector Field Oriented
Controllo Vettoriale Orientam. di Flusso

Model

Modello ADV200

Applications - Applicazioni

Centrifugal Pumps & Fans

Pompe Centrifughe e Ventilatori| ° L4 °
Conveyors

Trasportatori L4 L] [ )
Converting, Extruders, Winders

Converting, Estrusori, Avvolgitori L b L
Material Handling ) () ()
Machine Tools

Macchine Utensili ° L4 °
Packaging, Positioning

Imballaggio, Posizionamento o = =
Tests Stands

Macchine di test * g *
Embedded PLC Controllers

Controllo PLC integrato L L4
Wire & Cable, Wire Draw

Macchine lavorazione filo L4 b d
Tube Mills, Rolling Mills

Macchine lavorazione tubi ® [} [ J
metallo

Punch Presses

Presse b
Glass

Vetro ®
Paper

Carta ° L °
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Torque Vector Digital DC
Vettoriale di coppia Convertitori Digitali

Applications - Applicazioni
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Préface

Merci d’avoir choisi la série ADV50 a hautes performances de GEFRAN. La série ADV50 est réalisée
avec des composants et matériaux de grande qualité intégrant les technologies a microprocesseurs
les plus récentes aujourd’hui disponibles.

Utiliser ce manuel pour l'installation, la configuration des paramétres, la recherche de pannes et leur
solution, I'entretien quotidien du drive CA. Pour garantir le bon fonctionnement de I'appareil, lire les
consignes de sécurité suivantes avant de brancher I'alimentation au drive CA. Ce manuel d'utilisation
devra étre conservé a portée de main et distribué a tous les utilisateurs comme référence.

L’installation, le démarrage et I'entretien devront étre confiés uniquement a un personnel qualifié
compétent en matiére de drive CA afin de garantir la sécurité des opérateurs et des appareils. Lire
attentivement ce manuel avant d'utiliser le drive CA série ADV50, surtout les observations intitulées
AVERTISSEMENT, DANGER et PRECAUTIONS. Leur non-respect peut provoquer des Iésions
corporelles et endommager les appareils. En cas de doutes ou de questions, contacter le revendeur.

POUR DES RAISONS DE SECURITE, LIRE AVANT L'INSTALLATION

/N

1. La tension CA d’entrée doit étre débranchée avant d’effectuer un quelconque cablage au drive
CA.

2. Il se peut qu'une charge avec des tensions dangereuses subsiste sur les condensateurs du bus
CC, méme si I'alimentation a été coupée. Pour éviter toute lésion corporelle, s’assurer que
I'alimentation a bien été coupée avant d'ouvrir le drive CA et attendre dix minutes pour que les
condensateurs se déchargent a des niveaux de tension sécurisés.

Ne jamais remonter les composants enfichés ni le cablage.

Le drive CA peut subir des dommages irréversibles sans possibilité de réparation en cas de
branchement des mauvais cables aux bornes d'entrée/de sortie. Ne jamais relier directement
les bornes de sortie U/T1, V/T2 et W/T3 du drive CA au réseau d’alimentation électrique CA.

5. Raccorder TADV50 a la terre en utilisant la borne de terre pour cela. La méthode adoptée pour
la mise a la terre doit se conformer a la réglementation en vigueur dans le pays dans lequel le
drive CA sera installé. Consulter le schéma de cablage de base.

6. La série ADV50 n’est utilisée que pour contréler la vitesse variable des moteurs triphasés a
induction, PAS pour les moteurs monophasés ou pour tout autre but.

7. La série ADV50 ne doit PAS étre utilisée pour des systémes de sécurité ou dans des situations
potentiellement fatales.
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AVERTISSEMENT!

1. NE PAS tiliser I'essai d'isolation pour les composants enfichés. Le semi-conducteur enfiché
dans le drive CA est facilement endommagé par la haute tension.

2. Les composants MOS particuliérement sensibles a I'électricité statique sont présents sur les
cartes du circuit imprimé. Pour éviter d'endommager ces composants, ne pas toucher ceux-ci
ou les cartes de circuit imprimé avec des objets métalliques ou & mains nues.

3. Linstallation, le cablage et I'entretien du drive CA doivent étre confiés uniquement a un
personnel qualifié.

AVERTISSEMENT!

1. Certaines configurations des parametres peuvent provoquer I'allumage immédiat du moteur
aprés l'application du courant.

2. NE PAS installer le drive CA dans un endroit exposé a des températures élevées, a
I'ensoleillement direct ou a une forte humidité, a des vibrations excessives, a du gaz ou des
liquides corrosifs, aux poussiéres atmosphériques ou aux particules métalliques.

3. Utiliser les drive CA exclusivement dans les limites des spécifications. Le non-respect des
consignes peut provoquer des incendies, des explosions ou des décharges électriques.

4. Pour éviter toute lésion corporelle, les enfants et le personnel non qualifié ne doivent pas
s'approcher de I'appareil.

5.  Sile cable entre le drive CA et le moteur est trop long, l'isolation du moteur peut étre
endommageée. Pour éviter d’endommager le moteur, il est recommandé d'utiliser un moteur
adapté a un fonctionnement avec des convertisseurs de fréquence ou d’ajouter un réacteur de
sortie CA. Pour de plus amples informations, voir réacteur — Annexe B.

6.  Latension nominale du drive CA doit étre de <240 V (< 480 V pour les modéles de 460 V) et le
circuit d’alimentation doit avoir une capacité de <5 000A RMS.

DeviceNet est une marque enregistrée d’'Open DeviceNet Vendor Association, Inc. Lonwork est une
marque enregistrée d’Echelon Corporation. Profibus est une marque enregistrée de Profibus
International. CANopen est une marque enregistrée de CAN in Automation (CiA). Les autres
marques appartiennent a leur propriétaire respectif.
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Chapitre 1 Introduction

Avant l'installation, conserver le drive CA dans la boite ou dans la caisse utilisée pour I'expédition.
Pour maintenir la couverture de la garantie, stocker le drive CA de maniére adéquate en cas
d'inutilisation durant une période prolongée. Les conditions de stockage sont les suivantes :

AVERTISSEMENT!

Conserver dans un lieu frais et sec, a I'abri de I'ensoleillement direct ou de fumées corrosives.

2. Conserver & une température ambiante comprise entre -20 'C et +60 C.

Conserver a une humidité relative comprise entre 0% et 90% dans un endroit dépourvu de
condensat.

Conserver a une pression atmosphérique comprise entre 86 kPA et 106 kPA.

NE PAS poser directement a terre. Stocker le drive de maniére adéquate. En outre, si
I'environnement est humide, insérer un ou plusieurs sachets de silicagel a l'intérieur de
I'emballage.

6. NE PAS stocker dans une zone sujette a des variations thermiques soudaines susceptibles de
provoquer la formation de condensat et de glace.

7. Si le drive CA doit étre stocké pendant plus de 3 mois, la température ne doit pas dépasser
30°C. Il est déconseillé de stocker le drive pendant plus d’'un an, dans la mesure ou les
condensateurs électrolytiques pourraient subir des dégats.

8. En cas d'inutilisation du drive CA pendant une période prolongée suivant son installation sur
des chantiers ou dans des endroits humides et poussiéreux, il est conseillé de ramener le drive

CA dans un lieu approprié tel que spécifié plus haut.

ADV50, SW--PW V1.11/CTL V2.11 1-1
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Chapitre 1 Introduction

1.1 Réception et inspection

Le drive CA ADV50 a été soumis a des essais rigoureux de controle de qualité dans I'établissement
avant expédition. Apres avoir regu le drive CA, contréler ce qui suit :

B S’assurer que I'emballage renferme le drive CA, le guide de démarrage et le CD.
B Inspecter I'unité pour vérifier qu’elle n’a pas été endommagée durant I'expédition.
B S’assurer que le code indiqué sur I'étiquette correspond au code de la commande.

1.1.1 Informations sur I'étiquette
Exemple pour drive 1 hp/0,75 kW triphasé 230 VCA

ModeéleDrive CA ——> | (MODEL:ADV50-1007-XXX-2T
Spécificationsentrée ——» | | INPUT :3PH 200-240V 50/60Hz 5.1A

Spécifications sortie ——p | [ OUTPUT :3PH 0-240V 4.2A 1.6kVA 0.75kW/1HP
Plage de fréquence de sortie— | | TREQUENCY RANGE : 0.1~400Hz

Numérode série & Codeabarres  — | [N T AW 1IN 0
o1 J00s6 30

XXX0T80112
Carte de puissance

Versiondulogiciel &3rede controle 02.03

1.1.2 Description du modéle

ADV50 1007 - XXX - 21

Filtre EMI:

F = compris

Drive série
ADV50

Tension nom.::
Grandeurs mécaniques du moteur : 2M=230 Vca, 1ph
1 m
2 = grandeur imension 4 =460 Vca, 3ph

3 = grandeur 3 (dimension C)

Logiciel :

Puissance drive, en kW :

004 = 0.4 kW Bloc de freinage:
=1, X =non compri
022 =2.2 kW B =compri
037 =3.7 kW iar -
085 =5.5kW Cla&
075 = 7.5 kW = o
110 = 11,0 kW K =compri
12 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brisav@oavcellegi.11/CTL v2.11
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Chapitre 1
1.1.3 Description du numéro de série
000S6D25 0T 8 01 1230

\—Nu méro de Série

Semaine de production
Année de production 2008
Usine de production

T: Taiwan, W: China

230V triphasée 1HP(0.75kW)

Modele

Si les informations reportées sur la plaquette ne correspondent pas au bon d’achat ou en
cas de problémes, contacter le distributeur.

1.1.4 Dimensions et aspect du drive

0,5-2 HP/0,4-1,5 kW (Dimension A)

Bornes d’entrée
(R/L1, S/L2, T/L3)

Dissipateur
Couvercle clavier

Couverture supérieure

Protection de la partie
des commandes

Bornes de sortie
(U/T1, VIT2, W/T3)

ADV50. SW-PWAJDINGT8 vavénue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles 1-3
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Chapitre 1 Introduction

1-15 HP/0,75-11 kW (Dimension B et C)

Bornes d’entrée
(R/L1, S/L2, T/L3)

Couvercle clavier
Couverture supérieure

Protection de la partie
des commandes

Bornes de sortie
(UIT1, VIT2, WIT3)

Structure interne

A READY = indicateur du drive prét
RUN = indicateur du drive en marche
FAULT = indicateur de panne

B 1. Commuter sur ON a 50 Hz — voir P.01.00 —
P.01.02 pour les détails
2. Activer (ON) pour arrét par inertie, voir P.02.02
3. Activer (ON) pour régler la source de fréquence
a AClI (P.02.02=2)

Ouverture pour montage du clavier

Borne ACI/ACl/interrupteur AVI 2)

NPN/PNP

Ouverture de montage pour carte d’expansion
Port RS 485 (RJ-45)

[aBululiviel

IENOTE|

Le voyant « READY » s’allume aprés application de 'alimentation. La lumiére ne s’éteint pas tant
que les condensateurs ne se sont pas déchargés a des niveaux de tension sars aprés coupure de

courant.
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Chapitre 1

Emplacement du cavalier RFI

Dimension A: a Dimension B: Dimension C : au-dessus de
coté des bornes
de sortie (U/T1,

VIT2, WIT3)

au-dessus de la plaque I'étiquette d’avertissement

Dimension | Gamme de puissance Modeéles
ADV50-1004-XXX-2MF/-4F,
ADV50-1007-XXX-2MF/2T/4F, ADV50-1015-XXX-2T/4F
ADV50-2015-XXX-2MF, ADV50-2022-XXX-2MF/2T/4F,

A 0,5-2 hp (0,4-1,5 kW)

B 1-5hp (0.75-3,7 kW) | 1\/50-2037-XXX-2T/4F,
ADV50-3055-XXX-2T/4F, ADV50-3075-XXX-2T/4F, ADV50-
c 7515 hp (5,5-11 kW) |5 "
Cavalier RFI

Cavalier RFI : le drive CA peut émettre un bruit électrique ; on utilise le pont RFI pour éliminer la
perturbation (perturbation radiofréquence) sur la ligne électrique.

Alimentation secteur isolée de la terre :

si le drive CA est alimenté par une puissance isolée (puissance IT), isoler le cavalier RFI. Les
capacités RFI (condensateurs du filtre) seront débranchées de la terre pour éviter d’endommager le
circuit (selon IEC 61800-3) et réduire le courant de dispersion a la terre.

ADV50. SW-PWAJDINGT8 vavénue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles 1-5
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Chapitre 1 Introduction

AVERTISSEMENT!

1. Aprés avoir alimenté le drive CA, ne pas isoler le cavalier RFI. Vérifier donc que
I'alimentation secteur est coupée avant d’isoler le cavalier RFI.

2. Une décharge dans 'espace peut se produire lorsque la tension transitoire est supérieure
a 1.000 V. En outre, la compatiblité électromagnétique des drives CA sera inférieure
apres l'isolation du pont RFI.

NE PAS isoler le cavalier RFI lorsque 'alimentation secteur est branchée a la terre.

4. Le cavalier RFI ne peut pas étre isolé lorsque des essais d'isolement sont en cours.
Séparer I'alimentation secteur et le moteur lors de I'exécution d’un essai de haute tension
et si les courants de dispersion sont trop élevés.

5. Pour éviter d’endommager le drive, le cavalier RFI relié a la terre devra étre isolé si le
drive CA est installé sur un bloc d'alimentation non relié a la terre, sur un bloc
d'alimentation a haute résistance (plus de 30 ohm) mis a la terre, ou sur un systéme TN
ayant un point du triangle relié a la terre.

1.1.5 Instructions pour le retrait

Retrait du clavier Retrait du couvercle avant
1. Appuyer sur les languettes de chaque
c6té du couvercle en les retenant.

2. Tirer sur le couvercle pour le débloquer.

Phase 1 Phase 2
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Chapitre 1
Retrait du couvercle de la borne RST Retrait du couvercle de la borne UVW
(Pour dimension B et dimension C) (Pour dimension B et dimension C)

L=,
La dimension A ne dispose pas d’'un couvercle |L-@ dimension A ne dispose pas d'un couvercle
et peut étre cablé directement. et peut étre cable directement.

Retrait du ventilateur Retrait de la carte d’extension

o e e

1.2 Préparation en vue de l'installation et du céblage

1.2.1 Conditions ambiantes

Installer le drive CA dans un lieu présentant les caractéristiques suivantes :

10 ~ +50°C (14 ~ 122°F) pour UL et cUL

Température de fair: | 40 _ 140°C (14 ~ 104°F) pour montage cote & cote

Humidité relative <90%, sans condensat

Fonctionnement| pracqinn atmosphérique: | 86 ~ 106 kPa

Altitude du lieu

d’installation: <1000 m
Vibration: <20 Hz: 9,80 m/s? (1G) max
‘ 20 ~ 50 Hz: 5,88 m/s? (0,6G) max
ADV50. SW-PWAJDINGT8 vavénue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles 1-7
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Chapitre 1 Introduction

Température : -20°C ~ +60°C (-4°F ~ 140°F)
s . o

Stockage humld.lte relative <90%, sans condensat
Transport | Pression 86 ~ 106 kPa

atmosphérique:

Vibration: <20 Hz: 9,80 m/s? (1G) max

: 20 ~ 50 Hz: 5,88 m/s® (0,6G) max

Niveau de . . R . . .
pollution 2: convient a un environnement de type industriel.

Encombrement de montage minimum

Encombrement de montage pour la dimension A

Option 1 (de -10 a +50°C) Option 2 (de -10 a +40°C) Débit d'air
]
120mm 120mm
. Air FIowT
£ 9 £ ;
€ ‘ 1S
o o
- S © PN T ey
E Iy £ @&
= =
oo ==
I120mm 120mm

Espaces de montage pour dimensions B et C

Option 1 (de -10 a +50°C) Option 2 (de -10 a +40°C) Débit d'air
]
150mm
150mm Air Flow T
7 g —r——ra £
£
3 o
|« 1 | 0
3 _ g N N 1
=N E L=l
3 S
o [ 14
A
150mm I150mm
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Chapitre 1

AVERTISSEMENT!

1. Actionner, conserver et transporter le drive CA dans des conditions différentes peut
endommager celui-ci.

2. Le non-respect de ces précautions annule la garantie !

Monter le drive CA a la verticale, sur une surface plane verticale a I'aide de vis. Aucun autre
sens de montage n’est permis.

4.  Le drive CA génere de la chaleur durant le fonctionnement, et il convient donc de dégager
suffisamment d'espace autour de I'unité pour permettre a la chaleur de se dissiper.

5. La température du dissipateur peut grimper a 90°C durant le fonctionnement. Le matériel sur
lequel est monté le drive CA ne doit pas étre inflammable mais a méme de supporter des
températures élevées.

6.  Lors de l'installation du drive CA dans un encombrement réduit (une armoire par exemple), la
température ambiante doit étre comprise entre 10 et 40°C avec une bonne ventilation. NE PAS
installer le drive CA dans un espace insuffisament ventilé.

7. Faire en sorte que des particules de fibre, des bouts de papier, de la sciure, des particules
métalliqgues n'adhérent pas au dissipateur.

8.  Quand on installe plusieurs drives CA dans la méme armoire, ceux-ci doivent étre disposés en
file les uns a c6té des autres en laissant un espace suffisant entre eux. Si I'on installe les drives
CA I'un en dessous de l'autre, il convient de placer un séparateur métallique entre eux afin
qu’ils ne se réchauffent pas mutuellement.

ADV50. SW-PWAUUDINGT8 vavénue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles 1-9
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Chapitre 1 Introduction

Installation avec séparateur métallique Installation sans séparateur métallique
3
120mm 150mm
y
o
H H
= 1 I !
A~ A = B
1 =1 1
S — |
4 4
1 |
1 1
1A 1B
1 |
|
— Ae
% T
= L_f
o —
N
___JEQ_@”JE/ [120mm I150mm
s A 4
Frame A Frame B and C ~
Frame A Frame B and C

1.2.2 Partage du bus CC: raccordement en parallele des bus CC des
drives CA

1. Les drives CA peuvent absorber une tension générée lors de la décélération du bus CC.

2. Renforcer la fonction de freinage et stabiliser la tension du bus CC.

3.  Possibilité d’ajouter le module de freinage pour renforcer la fonction de freinage apres la
connexion en paralléle.

4,

Seuls des drives ayant la méme alimentation peuvent étre raccordés en parallele.

Il est conseillé de raccorder 5 drives CA en paralléle (sans limites en chevaux vapeur).
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Chapitre 1
appliquer simultanément la puissance

(on ne peut raccorder en paralléle que la méme alimentation)
Alimentation 208/220/230/380/440/480 (en fonction des modéles)

2| T

freinage } } } }

M @ M @

Pourla dimension A, la borne + (-) est raccordée a la borne +(-) du module de freinage.
Pour les dimensions B et C, la borne +/B1 (-) est raccordée a la borne + (-) du module de freinac

1.3 Dimensions

(Les dimensions sont exprimées en millimétres et [pouces])
w ) D

W1
n 1 ,ﬁ Ezﬁ i
il
D
LN

=

@D @@/

H1

Dimen w w1 H H1
sion

lw)

%) 2D

A | 72,0[2,83] | 60,0[2,36] | 142,0[5,59] | 120,0[4,72]| 152,0[5,98] | 5,2[0,04] | 7,6[0,06]

B |100,0[3,94]| 89,0[3,50] | 174,.0[6,86] | 162,0[6,38] | 152,0[5,98] | 5,5[0,22] | 9,3[0,36]

C  [130,0[5,12]|116,0[4,57]|260,0[10,24]| 246,5[9,70] | 169,2[6,66] | 5,5[0,22]| 9,8[0,38]
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Chapitre 1 Introduction

(IERENOTE]

Dimension A: ADV50-1004-XXX-2MF/4F, ADV50-1007-XXX-2MF/2T/4F,
ADV50-1015-XXX-2T/4F,

Dimension B: ADV50-2015-XBX-2MF, ADV50-2022-XBX-2MF/2T/4F, ADV50-2037-XBX-2T/4F
Dimension C : ADV50-3055-XBX-2T/4F, ADV50-3075-XBX-2T/4T, ADV50-3110-XBX-4F
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Chapitre 2 Installation et cablage

Aprés avoir 6té le couvercle avant, vérifier que les bornes de puissance et de controle sont libres.
Veiller a respecter les consignes suivantes lors du cablage.

B Informations générales sur le cablage
Normes applicables
Tous les appareils de la série ADV50 sont cotés par la société Underwriters Laboratories, Inc. (UL) et
Canadian Underwriters Laboratories (cUL) et sont donc conformes aux normes du National Electrical
Code (NEC) et du Canadian Electrical Code (CEC).

L’installation selon les criteres UL et cUL doit avoir comme standard minimum les instructions
fournies dans les « Remarques sur le cablage ». Appliquer 'ensemble des normes locales qui
completent les normes UL et cUL. Consulter I'étiquette contenant les données techniques apposée
sur le drive CA et la plaquette du moteur reportant les données électriques.

Les « Spécifications des fusibles de ligne » dans I'’Annexe B présente une liste des codes des

fusibles recommandés pour chaque code de la série ADV50. Utiliser ces fusibles (ou équivalents)
sur toutes les installations qui requiérent la conformité aux normes UL.

AVERTISSEMENT!

1. Veiller a appliquer la puissance aux seules bornes R/L1, S/L2 et T/L3. Le non-respect de cette
consigne peut provoquer des dommages aux appareils. La tension et le courant doivent rentrer
dans les plages indiquées sur la plaquette.

2. Mettre directement a terre toutes les unités a une borne de terre commune pour éviter le risque
de fulguration ou de décharges électriques.

3. S’assurer que la vis des bornes du circuit principal est bien serrée afin d’éviter les étincelles
produites par la vibration des vis desserrées.

4. Une fois le cablage terminé, contrdler les points suivants :

A. Est-ce que tous les branchements sont corrects ?
B. Est-ce qu'il y a des cables desserrés ?

C. Est-ce qu'il y a des courts-circuits entre les bornes ou avec la mise a la terre ?
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/\ e

1. Il se peut qu'une charge avec des tensions dangereuses subsiste sur les condensateurs du bus
CC, méme si l'alimentation a été coupée. Pour éviter toute Iésion corporelle, s’assurer que
I'alimentation a bien été coupée avant d'ouvrir le drive CA et attendre dix minutes pour que les
condensateurs se déchargent a des niveaux de tension sécurisés.

2. Confier linstallation, le cablage et la mise en service uniquement a un personnel qualifié expert
dans le domaine des drives CA.

3.  S’assurer que I'alimentation est coupée avant d’effectuer le cablage afin d'éviter les décharges

électriques.

2.1 Cablage

Les utilisateurs doivent effectuer les branchements des cables en suivant le schéma indiqué dans les
pages suivantes. Ne pas brancher de modem ou de ligne téléphonique au port de communication
RS-485: ceci pourrait entrainer des dommages permanents. Les broches 1 et 2 servent uniquement
a l'alimentation électrique du clavier en option et ne doivent pas étre utilisées pour le port de
communication RS-485.
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Chapitre 2 Installation et cablage

Figure 1 pour les modéles de la série ADV50

ADV50-1004-XXX-2MF, ADV50-1007-XXX-2MF

Résistance defreinage

Fusible/NFB (Interrupteur sans fusible)

RLL)— OGO —
N
s(L2y—o> O

i e
‘ quand l'alimentation
i est débranchée suite
| a sinistre en sortie

4 . FWD/Stop -
Réglage en usine :
mode NPN +REV/Stop 5
NPN Multi-step 1
Tﬂsm Réglage £
en usine Multi-step 2
PP Multi-step3 __
Pourlecablagedansles )
modes NPN et PNP, voir Multi-step 4
lafigure7. Signal numérique com

Réglages en usine :

+10V
mode ACI 3 Alimentation
+10V 3mA
5K 2 AVI
vl Fréquence pilote de

| llsw2 0a 10V 47ko

ACI
Interrupteur ACI/AVI
lorsque I'on commute en AV,

le drive indique AVI2

Signal analogique commun

@Bomes (d'alimentation) du circuit électrique OBornes du circuit de contréle

 (enoption)

Moteur

240Vca 2,5A Max.
120Vca 5A Max.
28Vecc 5AMax.

Réglages en usine :
indication de panne

Réglages en usine:
le drive fonctionne & 48 V 50mA

Sortie polyvalente
photocoupleur

Réglage en usine de la borne

de sortie analogique polyvalente:
fréquence analogique/dispositif
de mesure d'intensité
0~10VCC/2mA

Signal analogique commun

Réglages en usine:
fréquence de sortie

RS-485
Interface série
réserve
E

réservé
réservé
réserve

PN AR N
»
®
¥

Fils et cables blindés
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Chapitre 2 Installation et cablage

Figure 2 pour les modéles de la série ADV50
ADV50-1004-XXX-4F, ADV50-1007-XXX-2T/4F, ADV50-1015-XXX-2T/4F

Blocde freinage |
en option) -

Résistance defreinage
1 (enoption)

Fusible/NFB (Interrupteur sans fusible)

ircuit recommandeé
: quand l'alimentation
| est débranchée suite

| a sinistre en sortie

240Vca 2,5A Max.
O 120Vca 5A Max.
28Vcc 5AMax.
Réglage en usine :
indication de panne

i , FWD/Stop 5
Réglage en usine : MO1 Réglage en usine :
mode NPN } REV/Stop 5 le drive fonctionne a 48 V 50mA
NPN Multi-step 15—
Régl .
LA Pl ok i
- TNP*m d Multi-step 3
ourle cablage dans -
les modes NPN et PNP, Multi-step 4 Réglage en usine de laborne
i i . . de sortie analogique polyvalente :
veirlafigure 7. Bignal numérique comn‘ fréquence analggqugldiyspositif

de mesure d'intensité
0~10VCC/2mA

Signal analogique commun

Réglage en usine :

Réglage en usine a: frequenza di uscita

mode ACI 3 Alimentation
+10V 3mA
5K < AV RS-485
ﬁl J Fréquence pilote de Interface série

L Sw2 0410V 47ko 1 réservé

ACI ACI EV
Interrupteur ACI/AVI 4-20mA/0-10V GND
lorsque I'on commute en AVI, SG-

le drive indique AVI2

Signal analogique commun reserve
réservé
réservé

XN AR @
»
(o)
¥

@Bornes (d'alimentation) du circuit électrique OBornes du circuit de contréle Fils et cables blindés
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Chapitre 2 Installation et cablage

Figure 3 pour les modéles de la série ADV50

ADV50-2015-XBX-2MF, ADV50-2022-XBX-2M-F

Résistance defreinage
(enoption)

_ Blocde freinage

(en option)

Fusible/NFB (Interrupteur sans fusible)

e /B1 Moteur
N : *
; [T
RLY)—C — O— 3 R(L1)
S(L2)—=0

! Circuit recommandé RA
' quand l'alimentation : O Contact de sortie pol :
: . A . polyvalente:
; (‘est‘d'ebranchee s.ulte = 240Vca 2,5A Max.
| a sinistre en sortie O 120Vca 5A Max.

: 28Vce 5AMax.
Réglage en usine :
indication de panne

FWD/Stop -
Réglage en usine : © MOL| Rreglage en usine :
mode NPN REV/Stop le drive fonctionne a 48 V 50mA
NPN 4 Multi-step 15—
Régl .
1 SR [tz Seaieoycene
PNP Multi-step 3 M
Pourle cablage dans les 00
modes NPN et PNP, voir Multi-step 4 — Réglage en usine de la borne
lafigure 7. Signal numeérique comm de'someanaloglq_uepol_yvale‘rﬁe.
fréquence analogique/dispositif

de mesure d'intensité
0~10VCC/2mA

Signal analogique commun

Sortie polyvalente

. Lo hotocoupleur
Réglage en usine : +10V P
mode ACI 3 Alimentation
+10V 3mA
5K 2« AVI RS-485
AVS\ , J Fréquence pilote de Interface série
L[ﬁ] w 0210V 47ka 1: réservé
ACI ACI (EV
Interrupteur ACI/AVI 4-20mA/0-10V GND
lorsque I'on commute en AVI, ACM SG-
le drive indique AVI2

Signal analogique commun E@ reserve
réservé

réservé

RXNaE WN
»
®
+

©OgBornes (d'alimentation) du circuit électrique OBornes du circuit de contréle Fils et cables blindés
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Chapitre 2 Installation et cablage

Figure 4 pour les modéles de la série ADV50

ADV50-2022-XBX-2T/4F, ADV50-2037-XBX-2T/4F, ADV50-3055E-XBX-2T/4F,
ADV50-3075-XBX-2T/4F, ADV50-3110-XBX-4F

Résistance de freinage
(enoption)
_. Blocde freinage
: (enoption)

Fusible/NFB (Interrupteur sans fusible)

Moteur

RIL1)—S
s(L2)y—=o 5
TLy)—<o  ©

{ Circuit recommandsé A
' quand l'alimentation O Contact de sortie :
! X A ! : polyvalente:
: gst.d.ebranchee s.ulte 240Vca 2,5A Max.

i a sinistre en sortie 120Vca 5A Max.
L 28Vcce 5AMax.
Réglage en usine :
indication de panne

. FWD/Stop
Réglage en usine : 00
modalita NPN REV/Stop  ——

NPN

lsw1 Impostazioni .
TH e fabbrica Multi-step 2

Multi-step 1 5—

Sortie polyvalente

PNP . photocoupleur
Multi-step 3
Pourle cablage dans les - o
modes NPN et PNP, Multi-step 4 Réglage en usine de la borne

voir lafigure 7.

de sortie analogique polyvalent
fréquence analogique/dispositit
de mesure d'intensité

0~10V CC/2mA

Signal analogique commun

[Signal numérique comm

Réglage en usine :
Réglage en usine : = 1oV fréquence de sortie
mode ACI 3 Alimentation
+10V 3mA
5K 2« AV| RS-485
! Fréquence pilote de Interface série
LHSWZ 0410V 47ke 1. réservé
ACI ACI 2:EV
Interrupteur ACI/AVI 4-20mA/0-10V 3:GND
lorsque I'on commute en AVI, ACM - 4: SG-
le drive indique AVI2 8<1| 5:8G+
Signal analogique commun E@ sg:z:z;zz
8:réservé

©Bornes (d'alimentation) du circuit électrique OBornes du circuit de contrdle

Fils et cables blindés
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Chapitre 2 Installation et cablage

Figura 5 Cablage en mode NPN et en mode PNP
A. Mode NPN sans alimentation externe

NPN
Hﬂsm
PNP FWD/STOP =5
REV STOF
Mull-slep ©
Réglages -
en usine Multi step 2 I
Mu .i-slepS
Multi-sisp1
Signal numérique comr

FWD/STOP 5

REV STOP
Mull-slep © —

Réglages _
en usine Multi step 2 s
Mu .i-slep3
Multi-stsp1
C. Mode PNP sans alimentation externe
Swil
PNP

FwWR S10P
O ©O

wexl
REV/STO o5
Réglages Mulli-s.cp 1 =

en usine

MJll-step 2 5

Mulli-slap 3

Multi-step 7
A%
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Chapitre 2 Installation et cablage

A. Mode PNP avec alimentation externe
NPN

Swl
PNP
FWD S0P
REV/ST0O>
o)
Réglages Mulli-s.cp 1
enusine ¢ | wmni-step 2
0 O
Mulli-slep 3
Multi-step 7

AVERTISSEMENT!

1. Séparer le cablage du circuit principal et du circuit de controle afin d'éviter des actions erronées.

2. Utiliser un cable blindé pour le cablage de controle et ne pas exposer les fils dénudés devant la
borne.

3. Utiliser un céable blindé ou un caniveau pour le cablage de puissance et mettre les deux
extrémités du cable blindé ou du caniveau a la terre.

4. L'isolement défectueux du cablage peut provoquer des lésions corporelles ou des dommages
aux circuits et aux appareils s'il entre en contact avec une haute tension.

5. Ledrive CA, le moteur et le cablage peuvent provoquer des interférences. Pour éviter
d’endommager les appareils, vérifier un éventuel dysfonctionnement des capteurs environnants
et des appareils.

6.  Lorsque les bornes de sortie du drive CA U/T1, V/T2 et W/T3 sont respectivement reliées aux
bornes du moteur U/T1, V/T2 et W/T3, commuter les deux fils du moteur pour inverser le sens
de rotation du moteur de fagon permanente.

7. Avec des cables de moteur longs, les pics de courant de commutation capacitive élevés peuvent
provoquer des surintensités, des courants de dispersion élevés ou une baisse de précision quant a la
lecture du courant. Pour éviter cela, le cable du moteur doit faire moins de 20 m pour les modéles de
3,7 kW et moins, tandis gqu'’ils doivent faire moins que 50 m pour les modéles de 5,5 kW et plus. Pour
les cables plus longs du moteur, utiliser une réactance de sortie CA.

8.  Mettre a terre séparément le drive CA, les soudeuses électriques et les moteurs présentant une
puissance supérieure.

9.  Utiliser des cables de mise a la terre conformes a la réglementation locale et les maintenir
aussi courts que possible.

10. Dans la série ADV50, aucune résistance de freinage n’est installée, mais il est possible de
I'installer lorsqu’on utilise une inertie de charge majeure ou en cas de démarrages/arréts
fréquents. Pour de plus amples détails, consulter I'annexe B.
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Chapitre 2 Installation et cablage

11. Plusieurs unités ADV50 peuvent étre installées en un seul endroit. Mettre directement a la terre
toutes les unités sur une borne de terre commune, comme le montre la figure ci-dessous.

Vérifier I'absence de retours de terre.

Excellent

Bon

X Pas permis
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Chapitre 2 Installation et cablage

2.2 Cablage externe

Alimentation

o)
Fusible/NFB
o.

Contacteur

magnétique

Inductance de ligne
CAd'entrée

D)

Inductance en
phase zéro

‘ Filtre EMI

VIT2

Résistance de freinage
Unité de freinage

D)

Inductance en
phase zéro

Moteur

2-10

Inductance de ligne
CAde sortie

Rubrique Descriptions
Alimentation |Respecter les critéres d’alimentation
électrique |électrique spécifiques reportés a I'annexe
A.
Fusible/ Un pic de courant peut se produire durant
NFB le démarrage de I'alimentation. Controler
(option) sur le graphique de I'annexe B et
sélectionner le fusible qui convient au
courant nomina. L'utilisation d’'un NFB est
facultative.
Contacteur |Ne pas utiliser un contact magnétique
magnétique [comme interrupteur E/S du drive CA
(option) parce que celui-ci pourrait réduire le

cycle de durée opérationnel du drive CA.

Inductance de
ligne CA
d’entrée
(option)

Utilisée pour améliorer le facteur de
puissance d’entrée, pour réduire le
contenu des courants et pour fournir une
protection contre les perturbations de la
ligne CA (surtensions, pics de
commutation, bréves interruptions, etc.).
Installer I'inductance de ligne CA lorsque
la capacité d’alimentation électrique est
de 500 kVA ou supérieure ou que la
capacité avancée est activée. La
distance de séparation des céables doit

étre <10 m.

Inductance en

On utilise les inductances en phase zéro

phase zéro |pour réduire le bruit radioélectrique,
(Bobine notamment en cas d’installation
commune |d’appareils radio a proximité de
avec noyau (l'inverseur. Efficace pour la réduction du
en ferrite) |bruit aussi bien en entrée qu'en sortie. La
(option) qualité de I'atténuation convient a une
vaste gamme allant de la bande AM a
10 MHz. L'Annexe B décrit la réactance
en phase zéro. (RF-OUT-ADV20/50)
Filtre EMI  |Pour réduire la perturbation

électromagnétique.

Résistance de

Utilisées pour réduire le temps de

freinage et |décélération du moteur. Consulter le
unités de  |graphique de I'annexe B pour les
freinage  |résistances de freinage spécifiques.
(option)
Inductance de [L'amplitude de I'onde de tension dépend
ligne CA de |de la longueur du cable du moteur. Pour
sortie des applications avec cable long de
(option) moteur (> 20 m), il faut installer une

réactance en correspondance du cbété de
la sortie de l'inverseur

AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav@osaveellegt.11/CTL v2.11

Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Chapitre 2 Installation et cablage

2.3 Circuit principal

2.3.1 Branchement du circuit principal

Figure 1
Pour dimension A : ADV50-1004-XXX-2MF/4T, ADV50-1007-XXX-2MF/2T/4F, ADV50-1015-

XXX-2T/4F

JB__BF Résistance de freinage (en option)
i

Bloc defreinage (enoption
[BUE Jogeeetrenese enonton

Fusible/NFB ©
—~ MC
R—°/\°—| R(L1)
S——0 o0—— S(L2)
N
T—06 o0— T(L3) W(T3)
E®
Figure 2
Pour dimension B : ADV50-2015-XBX-2MF, ADV50-2022-XBX-2MF/2T/4F, ADV50-2037-
XBX-2T/4F,

Pour la dimension C : ADV50-3055-XBX-2T/4F, ADV50-3075-XBX-2T/4F, ADV50-3110-

XBX-4F
‘,@j Résistance de freinage (en option)
_Blocdefreinage (enoption)
Fusible/NFB
R—& o+
—
S§——o o—I
T—3& o—n)
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Chapitre 2 Installation et cablage

Symbole de la borne Description de la fonction de la borne

R/L1, S/L2, T/L3 Bornes d’entrée de la ligne CA (monophasée/triphasée)

Bornes de sortie du drive CA pour le raccordement du moteur a
U/T1, VIT2, WIT3,
induction triphasé

+/B1~ B2 Raccords pour la résistance de freinage (en option)
+/B1, - Raccords pour I'unité de freinage externe (série BU-..)
@ Mise a la terre dans le respect de la réglementation locale.

AVERTISSEMENT!

Bornes de puissance en provenance du réseau (R/L1, S/L2, T/L3)
B Brancher ces bornes (R/L1, S/L2, T/L3) au moyen d’un interrupteur sans fusibles ou d’'un

interrupteur différentiel ayant une alimentation CA triphasée (certains modéles CA
monophasés) pour la protection du circuit. Il n’est pas nécessaire de considérer la
séquence de phase.

B || est conseillé d’ajouter un contacteur magnétique (CM) dans le cablage d’entrée du bloc
d’alimentation afin de couper rapidement I'alimentation et de réduire les
dysfonctionnements lors de I'activation de la fonction de protection des drives CA. Les
deux extrémités du CM doivent étre munies d'un filtre antibrouillage R-C.

B S’assurer que la vis des bornes du circuit principal est bien serrée afin d’éviter les
étincelles produites par la vibration des vis desserrées.

B Utiliser une tension et un courant rentrant dans la plage reportée a lI'annexe A.

B En cas d'utilisation d’un disjoncteur de fuite a la terre, sélectionner un capteur de courant
ayant une sensibilité de 200 mA ou supérieure et un temps de fonctionnement non
inférieur a 0,1 seconde pour éviter tout probléme au moment du démarrage. Pour le
disjoncteur spécifique du driver, sélectionner un capteur de courant ayant une sensibilité
de 30 mA ou supérieure

B NE PAS démarrer/arréter les drives CA en ouvrant/coupant le courant. Démarrer/arréter
les drives CA au moyen de la commande RUN/STOP et des bornes de contréle ou du
clavier. Si nécessaire, lancer/arréter les drives CA en ouvrant/coupant I'alimentation : ne
le faire quUUNE SEULE FOIS en une heure.

B NE PAS relier les modéles triphasés a une alimentation secteur monophasée.
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Chapitre 2 Installation et cablage

Bornes de sortie du circuit principal (U, V, W)

B Les réglages d’'usine portant sur le sens de fonctionnement indiquent une marche en
avant. Les méthodes servant a contréler le sens de fonctionnement sont les suivantes :
Méthode 1, définie par les parametres de communication. Consulter le groupe 9 pour de
plus amples détails. Méthode 2, contréle du clavier facultatif KB-ADV50. Pour de plus
amples détails, consulter 'annexe B.

B Lorsque le filtre doit étre installé sur le cété de sortie des bornes U/T1, V/T2, W/T3 du
drive CA, il convient d'utiliser un filtre a inductance. Ne pas utiliser de condensateurs a
compensation de phase, L-C (inductance-capacitance) ou R-C (résistance-capacitance)
qui ne sont pas approuvés par Gefran.

B NE PAS raccorder de condensateurs a compensation de phase ou de filtres antibrouillage
sur les bornes de sortie des drives CA.

m Utiliser des moteurs convenablement isolés et convenant au fonctionnement de
linverseur.

Bornes [+/B1, B2] de raccord de la résistance de freinage

+/B1 B2
B Raccorder une résistance ou une unité de freinage dans les applications avec des

rampes de décélération fréquentes, un temps court de décélération, un couple de
freinage bas ou demandant un couple accru de freinage.

B Sile drive CA dispose d’'un hacheur de freinage intégré (dimension B et dimension C),
raccorder la résistance de freinage aux bornes [+/B1, B2].

B Les modéles de la dimension A ne disposent pas de hacheur de freinage intégré.
Raccorder une unité de freinage externe en option (série BU-..) et la résistance de

freinage. Pour de plus amples détails, consulter le manuel de I'utilisateur de la série BU-.
II Résistance de freinage/dispositif de freinage (en option)

Consulter I'annexe B

¥ N

B Raccorder les bornes [+(P), -(N)] de I'unité de freinage aux bornes du drive CA [+/B1, -].
La longueur du cable ne doit pas étre inférieure a 5 m avec cable a boucle tressée.

B Si elles ne sont pas utilisées, laisser les bornes [+/B1, -] ouvertes.

AVERTISSEMENT!

Le court-circuit de [B2] ou [-] a [+/B1] peut endommager le drive CA.
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Chapitre 2 Installation et cablage

2.3.1 Bornes du circuit principal
Dimension B Dimension C

——=F 0 Q
@E U 12 /3
A Yz Us D
F o [

Dimension A

=

D D@
Dimension Bornes de puissance Couple Cable Type de cable
R/L1, S/L2, T/L3 . .
A 14 kgf-cm 12-14 AWGZ. Cuivre uniquement,
UIT1 VT2, WIT3 @ | (30,48cm-bf) | (3,3-2,1 mm’) 70°C
R/L1, S/L2, T/L3
B UIT1, VIT2, WIT3, 18 kgf-cm 8-18 AWG. |Cuivre uniquement,
(39,62cm-Ibf) | (8,4-0,8 mm®) 70°C
+/B1, B2, -,@,
R/L1, S/L2, T/L3
c UIT1, VIT2, WIT3, 30 kgf-cm 8-16 AWG. | Cuivre uniquement,
(66,04cm-lbf) | (8,4-1,3 mm?) 70°C
+/B1, B2, —@,
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Chapitre 2 Installation et cablage

(IERENOTE|

Dimension A: ADV50-1004-XXX-2MF/4F, ADV50-1007-XXX-2MF/2T/4F, ADV50-1015-XXX-2T/4F
Dimension B : ADV50-2015-XBX-2MF, ADV50-2022-XBX-2MF/2T/4F, ADV50-2037-XBX-2T/4F
Dimension C : ADV50-3055-XBX-2T/4F, ADV50-3075-XBX-2T/4F, ADV50-3110-XBX-4F

Pour la dimension C : pour raccorder les cables de 6 AWG (13,3 mm?), utiliser les cosses a anneau

agréeés.

2.4 Bornes de contrble

Schéma du circuit des entrées numériques (courant NPN 16 mA.)

Mode NPN ModePNP bem

T some S L
Bome ry % | - entrées |
entrées | | ] multiples =
multiples. \7 | 1 — /lr — 4’\ | =
! —
| |

=
! |
: :
T‘ ! ' i <« — -
| e ____ 1%
e ! ~d 4 24v Circuitinterne
DCM Circuitinterne

>
>
>
;

—

La position des bornes de contrdle

AFM_MCM MO1

o0
SSISISISISISISISISISISIS N

MI1 MI2 MI3 MI4 MI5 MI6 DCM DCM 24V ACM AVI ACI 10V

T SSis
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Symboles et fonctions des bornes

Symbole . Réglages d’'usine (mode NPN)
dela Fonction de la borne
borne ON : Raccordement au module DCM
MI1 Commande Forward-Stop ON : Marche dans le sens MI1
(avant-stop) OFF : Stop tel que configuré dans le mode d'arrét
MI2 Commande Reverse-Stop ON : Marche dans le sens MI2
(inversion-stop) OFF : Stop tel que configuré dans le mode d'arrét
Mi3 Entrée polyvalente 3 Pour la programmation des entrées polyvalentes,
MI4 Entrée polyvalente 4 voir les parametres Pr.04.05-Pr.04.08.
, ON : le courant de démarrage est de 5,5°mA.
MI5 Entrée polyvalente 5 OFF : la plage du courant de dispersion est de
10pA.
MI6 Entrée polyvalente 6 H
+24 V Source de tension CC +24 VCC, 20 mA utilisée en mode PNP.
DCM Signal numérique commun Commun pour les entrées numériques et utilisé
en mode NPN.
RA Sortie polyvalente a relais Charge résistive :
(N.O.)a 5 A(N.A.)/3 A(N.C.) 240 VCA
5A (N.A)/3A(N.C.)24 VCC
Sortie polyvalente a relais Charge inductive :
RB (N.F.)b
T 1,5 A (N.A.)/0,5 A (N.C.) 240 VCA
1,5 A (N.A.)/0,5A (N.C.) 24 VCC
RC Commun relais polyvalent Pour la programmation, voir le parametre
Pr.03.00
Maximum de 48 VCC, 50 mA
Pour la programmation, voir le parametre
Pr.03.01.
MO1-DCM Maxzégr\:]ic
MO1 Sortie polyvalente 1 (photo- Mol
accoupleur)
Y
b
= ry
] MCM J—
internalcircuit =
MCM Sortie polyvalente commune | Commun pour sorties polyvalentes
+10V Alimentation du +10 VCC 3 mA

potentiometre

2-16
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Chapitre 2 Installation et cablage

Symbole . Réglages d’'usine (mode NPN)
dela Fonction de la borne
borne ON : Raccordement au module DCM
| : 47 kQ
Entrée de tension analogique m’pldanlce ]
oV o Résolution : 10 bit
A Plage : 0~10VCC =
AVI 0 ~ Fréquence maximum de
= sortie (Pr.01.00)
Sélection : Pr.02.00, Pr.02.09, Pr.10.00
T ———— Configuration : Pr.04.11 ~ Pr.04.14, 04.19 ~
04.23
ACM Signal de contréle analogique Commun pour AVI, ACI, AFM
(commun)
Entrée de courant analogique| Impidance : 250 Q
ag AGicimeult Résolution : 10 bit
Plage : 4~20mA=
ACI 0 ~ Fréquence maximum de
sortie (Pr.01.00)
Sélection : Pr.02.00, Pr.02.09, Pr.10.00
ACM internal circuit Configuration : Pr.04.15 ~ Pr.04.18
Mesureur de sortie De 0 & 10°V. 2°mA
analogique ’
ACM circuit Impidance : 100 kQ
> AFM Courant de sortie 2 mA max
AFM . ) .
0-10V Résolution : 8 bit
Tl potentiometer
Max. 2mA Plage : 0~10VCC
e o Fonction : Pr.03.03 - Pr.03.04

REMARQUE : Dimension du cablage du signal de contrdle : 18 AWG (0,75 mm?) avec cable blindé.

Entrée analogique (AVI, ACI, ACM)
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Chapitre 2 Installation et cablage

B Les signaux de I'entrée analogique sont facilement influencés par le bruit extérieur.
Utiliser des cables blindés et les garder le plus court possible (< 20 m) avec un raccord a
la terre approprié. Si le bruit est inductif, le fait de brancher le blindage a la borne ACM
peut s’avérer utile.

B Si les signaux d’entré analogiques sont influencé par le bruit du drive CA, brancher un
condensateur (0,1 HFE et supérieur) an noyau en ferrite comme indiqué dans les schémas

suivants :

s AVI/ACI

ferrite core

enrouler chaque cable 3 fois ou plus autour du noyau

Entrées numériques (MI1~MI6, DCM)
B En cas d'utilisation de contacts ou de commutateurs pour contrler les entrées

numeériques, il convient d’utiliser des composants de qualité élevée pour éviter que le

contact ne rebondisse.

Sorties numériques (MO1, MCM)
B S’assurer de raccorder les sorties numériques au p6le approprié — voir les schémas de

cablage.
B Lorsqu’'on raccorde un relais aux sorties numériques, raccorder un filtre anti-perturbation

ou une diode de flyback a travers la bobine et contréler la polarité.

Informations générales
B Maintenir le cablage de contréle aussi loin que possible du cablage d'alimentation et dans

des conduites séparées afin d'éviter les perturbations. Si besoin, faire en sorte qu'ils se
croisent mais uniqguement a un angle de 90°.
B Installer correctement le cablage de contréle du drive CA et ne pas toucher les cables ou

les bornes alimentés.

/\ e

L'isolement défectueux du cablage peut provoquer des lésions corporelles ou des dommages aux
circuits et aux appareils s’il entre en contact avec une haute tension.

Caractéristiques des bornes de controle
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Chapitre 2 Installation et cablage

RA RB RC
La position des bornes de contréle Borne 1
AFM MCM MO1

Borne 2 @‘@ @
‘@‘@‘@‘@‘@‘@‘@‘@‘@‘@ @‘@ | |PorteRs-425

MI1 MI2 MI3 MI4 MI5 MI6 DCM DCM 24V ACM AVI ACI 10V

Dimension Bornes de controle Couple Cable
Bornes 1 5 kgf-cm (11,18 cm-Ibf)| 12-24 AWG (3,3-0,2 mm?)
A/B,C
Bornes 2 2 kgf-cm (4,32 cm-Ibf) | 16-24 AWG (1,3-0,2 mm?)
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Chapitre 2 Installation et cablage

(IERENOTE]

Dimension A: ADV50-1004-XXX-2MF/4F, ADV50-1007-XXX-2MF/2T/4F, ADV50-1015-XXX-2T/4F
Dimension B: ADV50-2015-XBX-2MF, ADV50-2022-XBX-2MF/2T/4F, ADV50-2037-XBX-2T/4F
Dimension C : ADV50-3055-XBX-2T/4F, ADV50-3075-XBX-2T/4F, ADV50-3110-XBX-4F
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Chapitre 2 Installation et cablage

Page laissée intentionnellement vierge
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Chapitre 3 Clavier et démarrage

B Vérifier que le cablage soit correct. Contrdler en particulier que les
bornes de sortie U/T1, V/T2, W/T3 ne sont PAS raccordés a

AVERTISSEMENT I'alimentation et que le drive soit mis a la terre de fagon
appropriée.

W Vérifier qu’aucun autre appareil ne soit raccordé au drive CA.

B Ne PAS actionner le drive CA avec les mains humides.

B Contréler que le voyant READY est allumé lorsqu’on établit le
courant. Contréler que le raccord soit actif lorsqu’on I'active avec le
clavier numérique KB-ADV50.

W L’arréter en cas d’anomalie pendant le fonctionnement et consulter

les « Informations sur les codes d’erreur et I'entretien » pour
DANGER trouver des solutions. NE PAS toucher au bornes de sortie U, V, W
tant que L1/R, L2/S et L3/T sont encore sous tension, méme si le
drive CA est a I'arrét. Les condensateurs de raccord CC peuvent
encore étre chargés a des niveaux dangereux de tension, méme si
I'alimentation a été coupée.

3.1 Clavier

(] [ ] [ ]
READY RUN FAULT

Sur le clavier il y a trois LED

LED READY: s’allume apres I'application de I'alimentation. La lumiére ne s’éteint pas tant que les
condensateurs ne se sont pas déchargés a des niveaux de tension sirs aprés coupure de courant.
LED RUN: sous tension lorsque le moteur est en marche.

LED FAULT: s’allume lorsqu’une panne se vérifie.
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Chapitre 3 Clavier et démarrage

3.2 Méthode de fonctionnement

Le mode de fonctionnement peut étre configuré au moyen des bornes de communication, de controle
et du clavier en option KB-ADV50

A Port RS 485 (RJ-45)
Requiert I'utilisation du convertisseur USB-485-
ADV20/50 pour le raccordement au PC

B Borne de controle (de MI1 a MI6)

C  Ouverture pour montage du clavier
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Chapitre 3 Clavier et démarrage

Méthode de
fonctionnement

Source de fréquence

Source de commande
opérationnelle

Lorsque la communication est réglée a partir de I'ordinateur, il faut utiliser
le convertisseur USB-485-ADV20/50 pour raccord a l'ordinateur.

Pour les détails, veuillez consulter la configuration de I'adresse de
communication 2000H et 2101H.

Fonctionnement de
la communication

FWD/Stop
Réglages en usine: MI1
mode NPN REV/Sto| 4 M2
NPN Multi-step 1
. MI3
Swi Réglages .
T[@l en usine Multi-step2 Mi4
PNP Multi.—step 3 MI5
Multi-step 4 MI6
Si | éri m
ignal numerique commun DCM
E@

* Ne pas appliquer directement
la tension de réseau a ces bornes

) 0V
Fonctionnement du Alimentation

N Réglages en usine: 3 +10V 3mA
signal externe mode ACI "
5K 2 OAVI
AVI Fréquence pilote de
L[ﬁlsm 1 04 10V 47ke
ACI ]

ACI
4-20mA/0-10V

Switch ACI/AVI
lorsque I'on commute en AVI
le drive indique AVI2 Signal analogique commun

Figure 3-1

Entrée des bornes externes :
MI1-DCM
MI2-DCM

STOP/RESET : , RUN: :

MI3-DCM (régler Pr.04.05 = 10)
MI3-DCM (régler Pr.04.05 = 10)

Fonctionnement a
partir du clavier en
option (KB-ADV50)

A Y

3.3 Marche d’essai

La source de fonctionnement configurée en usine provient de la borne externe (Pr.02.01=2).
1. Aussi bien MI1-DCM que MI2-DCM nécessitent un raccordement a un commutateur pour
commuter FWD/STOP et REV/STOP.
2. Raccorder le potentiométre entre AVI, 10 V et DCM ou bien appliquer I'alimentation 0-
10 Vcc a AVI-DCM (tel gqu’indiqué sur la figure 3-1).

3. Configuration du potentiométre ou de la puissance d’AVI-DCM 0-10 Vcc a moins de 1 V.
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Chapitre 3 Clavier et démarrage

4. Configuration de MI1=0n pour la marche avant. Si 'on souhaite inverser la marche,
configurer MI2=0n et si I'on souhaite décélérer pour arréter, configurer MI1/MI2=0ff.

5. Controéler ce qui suit :

u Contrdler que le sens de rotation du moteur soit correct.

u Contr6ler que le moteur fonctionne réguliérement sans bruit ou vibrations
anormales.

u Contrdler que I'accélération et la décélération sont uniformes.

Si I'on souhaite effectuer une marche d’essai en utilisant le clavier numérique en option, procéder
comme suit:
n ®STOP

1. Raccorder de maniére adéquate le clavier

E
™
C
-

i
v
FWDe|
: :

esTOP

numérique au drive CA

44
m

2. Apres avoir établi, 'alimentation, controler
que l'affichage ACL indique F 0,0 Hz.

3. Configurer Pr.02.00=0 et Pr.02.01=0.
(Pour plus de détails sur le flux du moteur,

*STOP

F
C
My
2
44
4

g <<

€3
n
o
m c: m

osTOP

consulter 'annexe B). Fwoe

m

4, Appuyer sur la touche ¥ pour régler la
eSTOP
Fwpe

fréquence a environ 5 Hz.

0| esTOP
FWDe

=
o
o
m

<«
< ‘::"«
cu

5. Appuyer sur la touche : pour la

44!
4O

0 =~ ™ ™~ LEaCld
marche avant Si I'on souhaite inverser la ruoe '_—, U ,‘,‘ N
0 ™2 Lial-Ld
marche, appuyer sur ¥ dans la page Fwoe) !
Lo E vs v (W
P v
Vv(E qr Pl l o
Si I'on souhaite décélérer pour . v oo e - 0 B
o ~ilH o
o o v
arréter, appuyer sur la touche .
o appayerSY TR o WY
6.  Controler ce qui suit : fUL.UUB o .C ‘3.'.' A
- . .
Controler que le sens de rotation du v
moteur soit correct. n v n
. . Fwn: ' - ' ®STOP
B Controler que le moteur fonctionne N o C’,u (.

réguliérement sans bruit ou
vibrations anormales.

B Controler que I'accélération et la
décélération sont uniformes.

Si les résultats de la marche d’essai sont satisfaisants, mettre en marche effective
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Chapitre 4 Paramétres

Pour faciliter la configuration, les paramétres ADV50 sont divisés en 14 groupes en fonction de leurs
propriétés. Dans la plus grande partie des applications, I'utilisateur peut compléter tous les réglages
des parametres avant le lancement sans avoir a faire de nouveaux réglages en cours de
fonctionnement.

Les 14 groupes sont les suivants:

Groupe 0:  Paramétres de I'utilisateur

Groupe 1:  Parameétres de base

Groupe 2:  Paramétres du mode de fonctionnement

Groupe 3:  Parameétres de fonction de sortie

Groupe 4:  Paramétres de fonction d’entrée

Groupe 5:  Parameétres de vitesse multiple

Groupe 6:  Paramétres de protection

Groupe 7:  Paramétres du moteur

Groupe 8:  Paramétres spéciaux

Groupe 9:  Parameétres de communication

Groupe 10: Paramétres de contréle PID

Groupe 11: Parameétres E/S polyvalents pour carte d’extension
Groupe 12: Parametres E/S analogiques pour carte d’extension
Groupe 13: Parametres de fonction PG pour carte d’extension
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Chapitre 4 Paramétres

4.1 Synthése des réglages des parameétres

. Le parametre peut étre configuré en cours de fonctionnement.
Groupe 0 Parametres utilisateur

Config.
len usine

00.00 Code d’identification du | Lecture seule #Ht
drive CA
00.01 Affichage du courant Lecture seule ##
nominal du drive CA

Paramétre Description Réglages Client

0: Le parametre peut étre de
lecture/écriture

1: Tous les paramétres sont de lecture seule
6: Annuler le programme PLC

9: Raméne tous les paramétres aux 0
réglages d’usine (50 Hz, 230 V/400 V ou
220 V/380 V, sur la base de Pr.00.12)

10: Rameéne tous les parametres aux
réglages d’usine (60 Hz, 220 V/440 V)

0: Affiche la valeur de la commande de
fréquence (Fxxx)

1: Affiche la fréquence de sortie réelle (Hxxx)
2: Affiche le contenu de I'unité définie par
I'utilisateur (Uxxx) 0
3: Affichage polyvalent, voir Pr.00.04

4: Commande FWD/REV

5: PLCx (sélections PLC :
PLCO/PLC1/PLC2)

Contenu de I'affichage | 0: Affiche le contenu de I'unité définie par
polyvalent I'utilisateur (Uxxx)

1: Affiche la valeur du compteur (c)

2: Affiche la valeur D1043 PLC (C)

3: Affiche la tension du BUS CC (u)

4: Affiche la tension de sortie (E)

5: Affiche la valeur du signal de rétroaction
analogique PID (b) (%)

6: Facteur de forme de la puissance de sortie
(n)

7: Affiche la puissance de sortie (P)

8: Affiche la valeur estimée du couple
relativement a lintensité (t)

9: Affiche AVI (1) (V)

10: Affiche ACI / AVI2 (i) (mA/V)

Reconfiguration des

00.02 R
parametres

Sélection de I'affichage

~#00.03 |, .
initial

~00.04
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Chapitre 4 Paramétres

Paramétre Description Réglages eCnoun:sf;gé Client
11: Affich. de la tempér. de I''GBT (h) (°C)
12: Affiche le niveau AVI3/ACI2 (I.)
13: Affiche le niveau AVI4/ACI3 (i.)
14: Affiche la vitesse PG en tours/min. (G)
15: Affiche le numéro du moteur (M)
wo0.05 | Coctficient Kdéfinipar 1, 6 14 1600 1.0
I'utilisateur
00.06 Version logicielle de la | Lecture seule #.H#H#
carte d’alimentation
00.07 Version logicielle de la | Lecture seule #.#H
carte de contrble
00.08 Saisie du mot de passe | De 0 a 9999 0
00.09 Configuration du mot De 0 2 9999 0
de passe
0010 | Méthode de contrale | O SOOIV 0
1: Commande vectorielle
00.11 Réservé
0012 Sélection de la tension | 0: 230 V/400 V 0
de base 50 Hz 1: 220 V/380 V
Groupe 1: Paramétres de base
Paramétre Description Réglages ecnounsf;gé Client
01.00 | Fréauence maximum | o 00 4 600,0 Hz 60.00
de sortie (Fmax)
Tension maximale/
01.01 fréquence (Fbase) De 0,10 4 600,0 Hz 60.00
(Moteur 0)
Tension maximum de | Série 230°V: de 0,1V a255,0V 220.0
01.02 (S);’me (vVmax) (Moteur | o ic 460°V : de 0,1V & 510,0 V 440.0
Fréquence
01.03 intermédiaire (Fmid) De 0,10 4 600,0 Hz 1.50
(Moteur 0)
01.04 Tension intermédiaire | Série 230°V: de 0,1 V a 255,0 V 10.0
(Vmid) (Moteur 0) Série 460°V : de 0,1V a 510,0 vV 20.0
Fréquence minimum
01.05 de sortie (Fmin) De 0,10 & 600,0 Hz 1.50
(Moteur 0)
Tension minimum de | Série 230°V: de 0,1V a 255,0V 10.0
01.06 (s);’me (vmin) (Moteur | o rie 460°V : de 0,1 v & 510,0 v 20.0
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Chapitre 4 Paramétres

Paramétre Description Réglages eﬁOLTsfilgé Client
01.07 Lifnite supérieure lde De 0,12 120,0 % 110.0
fréquence de sortie
01.08 Lirnite inférieure dle De 0,0 a 100,0% 00
fréquence de sortie
»01.09 Temps d’accélération 1| De 0,1 a 600,0/de 0,01 a 600,0 sec 10.0
»#01.10 Temps de De 0,1 a 600,0/de 0,01 & 600,0 sec 100
décélération 1
~01.11 Temps d’accélération 2| De 0,1 a 600,0/de 0,01 a 600,0 sec 10.0
»#01.12 Temps de De 0,1 a 600,0/de 0,01 a 600,0 sec 100
décélération 2
~#01.13 Temps d’accélération | De 0,1 a 600,0/de 0,01 a 600,0 sec 10
Jog )
~#01.14 Temps de De 0,1 a 600,0/de 0,01 a 600,0 sec 10
décélération Jog )
»#01.15 Fréquence Jog De 0,10 Hz & Fmax (Pr.01.00) Hz 6.00
0: Accél./Décél. linéaire
S 1: Autoaccél., décél. linéaire
Accélération . L,
P 2: Accél. linéaire, autodécél.
/décélération _
01.16 automatique (voir 3: Au'toaccél./décél. (configurées en 0
configuration du temps fonction de la charge)
d'accél/décel.) 4: Autoaccél./décél. (configurées en
fonction de la définition du temps
d’accél./décél.)
01,47 | Accelération avec De 0,0 & 10,0/de 0,00 & 10,00 sec 0.0
courbe en S
o1.1g | Decelerationavec 1 4 5 4 10,0/de 0,00 & 10,00 sec 0.0
courbe en S
01.19 Unité ’temr')0|"elle 0: Un.ité: 0,1s 0
d’accél./décél. 1: Unité: 0,01 s
Temps de retard a
01.20 OHz pour De 0,1 a600,0 0.00
positionnement simple
Temps de retard a
01.21 10Hz pour De 0,1 a 600,0 0.00
positionnement simple
Temps de retard a
01.22 20Hz pour De 0,1 & 600,0 0.00
positionnement simple
Temps de retard a
01.23 30Hz pour De 0,1 a 600,0 0.00
positionnement simple
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Chapitre 4 Paramétres

N - . Config. ’
Parameétre Description Réglages en usige Client
Temps de retard a

01.24 40Hz pour De 0,1 a2 600,0 0.00
positionnement simple
Temps de retard a

01.25 50Hz pour De 0,1 a2 600,0 0.00
positionnement simple
Tension/fréquence

01.26 maximum (Fbase) De 0,10 a 600,0 Hz 60.00
(Moteur 1)

Tension de sortie Série 230V :de 0,1V a 2550V 220.0

01.27 maximum (Vmax) .. R

Série 460V :de 0,1Va510,0Vv 440.0
(Moteur 1)
Fréquence

01.28 intermédiaire (Fmid) De 0,10 a4 600,0 Hz 1.50
(Moteur 1)

01.29 Tension intermédiaire | Série 230V :de 0,1V a255,0V 10.0
(Vmid) (Moteur 1) Série 460 V: de 0,1V a 510,0 V 20.0
Fréquence de sortie

01.30 minimum (Fmin) De 0,10 4 600,0 Hz 1.50
(Moteur 1)

Tension minimum de | Série 115 V/230 V: de 0,1 V a 255,0 V 220.0

01.31 sortie (Vmin) (Moteur . . N
1) Série 460°V : de 0,1V a 510,00V 440.0
Fréquence maximum

01.32 de tension (Fbase) De 0,10 a4 600,0 Hz 60.00
(Moteur 2)

Tension de sortie Série 230 V:de 0,1 Va 2550V 220.0

01.33 maximum (Vmax) L. .

Série 460V : de 0,1V a510,0V 440.0
(Moteur 2)
Fréquence

01.34 intermédiaire (Fmid) De 0,10 a 600,0 Hz 1.50
(Moteur 2)

Tension intermédiaire | Série 230V :de 0,1V a 255,0V 10.0

01.35 ; -

(Vmid) (Moteur 2) Série 460 V : de 0,1V 4 510,0 V. 20.0
Fréquence de sortie

01.36 minimum (Fmin) De 0,10 a4 600,0 Hz 1.50
(Moteur 2)

Tension de sortie Série 230V :de 0,1V a 2550V 10.0

01.37 minimum (Vmin) -, R

Série 460V : de 0,1V a510,0V 20.0
(Moteur 2)
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Chapitre 4 Paramétres

N I . Config. )
Parametre Description Réglages len usige Client
Tension /fréquence
01.38 maximum (Fbase) De 0,10 2 600,0 Hz 60.00
(Moteur 3)
Tension de sortie Série 230V :de 0,1Va 2550V 220.0
01.39 maximum (Vmax) L .
Série 460 V:de 0,1V a 510,0 vV 440.0
(Moteur 3)
Fréquence
01.40 intermédiaire (Fmid) De 0,10 &4 600,0 Hz 1.50
(Moteur 3)
01.41 Tension intermédiaire | Série 230V : de 0,1V a 255,0 V 10.0
(Vmid) (Moteur 3) Série 460 V : de 0,1V a 510,0 vV 20.0
Fréquence de sortie
01.42 minimum (Fmin) De 0,10 4 600,0 Hz 1.50
(Moteur 3)
Tension de sortie Série 230V :de 0,1Va2550V 10.0
01.43 minimum (Vmin) L .
Série 460 V:de 0,1V a 510,0 vV 20.0
(Moteur 3)
Groupe 2: Paramétres du mode de fonctionnement
Paramétre Description Réglages Conf!g. Client
len usine
0: Touches HAUT/BAS du clavier numérique
ou entrées polyvalentes HAUT/BAS.
Mémorisation de la derniere fréquence
Source de la ny
utilisée.
#02.00 Cc’.mmarl'dz | 1: de 0 2 +10 V en provenance d'AVI 1
frre'zzf:; p(ialo?e 2: de 4 4 20 mA pour ACI ou de 0 3 +10 V
pour AVI2
3: Communication RS-485 (RJ-45)/USB
4: Potentiomeétre du clavier numérique
5: Communication CANopen
0: Clavier numérique
1: Bornes externes. Touche STOP/RESET sur
le clavier activé.
2: Bornes externes. Touche STOP/RESET sur
Source de la R , o
principale le clavier désactivé.
»02.01 commande 3: Communication RS-485 (RJ—4§)/US§. ’ 1
opérationnelle Touche STOP/RESET sur le clavier activé.
4: Communication RS-485 (RJ-45)/USB.
Touche STOP/RESET sur le clavier désactivé.
5: Communication CANopen. Touche
STOP/RESET sur le clavier désactivé.
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Chapitre 4 Paramétres

N I . Config. !
Parameétre Description Réglages en usine Client
0: STOP: arrét avec rampe; E.F.: arrét par
inertie
1: STOP: arrét par inertie; E.F.: arrét par
inerti
02.02 Mode arrét inertie N N 0
2: STOP: arrét avec rampe; E.F.: arrét sur
rampe
3: STOP: arrét par inertie; E.F.: arrét sur
rampe
Sélections de la
02.03 fréquence porteuse| De 1 a 15 kHz 8
PWM
. 0: Active le fonctionnement avant/arriére
Controle de la | i X R
02.04 . 1: Désactive le fonctionnement en arriere 0
direction du moteur
2: Désactive le fonctionnement en avant
0: Désactive. L'état opérationnel n’est pas
modifié, méme si la source de la commande
opérationnelle Pr.02.01 a changé.
1: Active. L’état opérationnel n’est pas
. modifié, méme si la source de la commande
Verrouillage du opérationnelle Pr.02.01 a changé
02.05 démarrage de la P L T 9e- 1
i 2: Désactive. L'état opérationnel changera en
igne o
cas de modification de la commande
opérationnelle Pr.02.01.
3: Active. L’état opérationnel changera en cas
de modification de la commande
opérationnelle Pr.02.01.
0: Décélére jusqu’'a 0 Hz
Perte du signal ACI| 1: S'arréte par inertie et affiche "AErr"
02.06 ) ) ) 1
(4-20 mA) 2: Continue & fonctionner selon la derniére
commande de fréquence
0: A l'aide de la touche HAUT/BAS
1: En foncti t "accél./décél.
02.07 Mode Haut/Bas n onction du temps d’accél./décé 0
2: Vitesse constante (Pr.02.08)
3: Unité d’entrée des impulsions (Pr.02.08)
Vitesse de
variation
accél./décél. d
02.08 ; " | 00,1~10,00 Hz 0.01
fonctionnement
HAUT/BAS a
vitesse constante
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Chapitre 4 Paramétres

N - . Config. .
Parametre Description Réglages len usine Client
0: Touches HAUT/BAS du clavier numérique
ou entrées polyvalentes HAUT/BAS.
Mémorisation de la derniere fréquence
Source de la utilisée.
£02.09 commande de la 1: de 0 & +10 V en provenance d’AVI 0
' fréquence 2: de 4 220 mA pour ACloude 0a+10V
secondaire pour AVI2
3: Communication RS-485 (RJ-45)/USB
4: Potentiomeétre du clavier numérique
5: Communication CANopen
0: Commande de la fréquence pilote
incival
Association de la principale ) .
1: Commande de la fréquence pilote
commande des rincipale + commande de la fréquence pilote
~#02.10 | fréquences pilotes principars q P 0
rincipale et secondaire
P . 2: Commande de la fréquence pilote
secondaire L . .
principale - commande de la fréquence pilote
secondaire
Commande de De 0,00 a 600,0°Hz
»702.11 fréquence du 60.00
clavier
Commande de De 0,00 a 600,0°Hz
»702.12 fréquence du port 60.00
de communication
Sélections pour 0: Mémorise la fréquence du clavier et du port
mémoriser la de communication
commande de 1: Mémorise uniquement la fréquence du 0
02.13 | fréquence du clavier
clavier ou du port | 5. pMemorise uniquement la fréquence du port
de communication de communication
) . 0: A travers la commande de fréquence du
Sélection de
. . courant
fréquence initiale | |
02.14 ) 1: A travers la commande de fréquence zéro 0
(pour clavier et ) o i R
RS485/USB) 2: A travers l'affichage de la fréquence a
I'arrét
Point de réglage
fré
0215 | defréauence 100 5000 Hz 60.00
initiale (pour clavier
et RS485/USB)
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Chapitre 4 Paramétres

Config.

) lient
en usine Clie

Paramétre Description Réglages

Lecture seule
Affiche la source Bi.t0=.1: A travers la source de la fréquence
de la commande principale (Pr.02.00)
02.16 de la fréquence Bit1=1: A travers la source de la fréquence #H
pilote secondaire (Pr.02.09)

Bit2=1: A travers la fonction d’entrée multiple
Bit3=1: Par commande de fréquence PLC

Lecture seule

Bit0=1: A travers le clavier numérique
Affiche la source Bit1=1: A travers le port de communication
02.17 de la commande RS485 ##
opérationnelle Bit2=1: Par borne externe en mode 2/3 fils
Bit3=1: A travers la fonction d’entrée multiple
Bit4=1 : Par commande opérationnelle PLC

Groupe 3: Parameétres de fonctions de sortie

Réglages en

b lien
usine Client

Paramétre Description Réglages

: Aucune fonction

: Drive CA opérationnel

: Fréquence pilote atteinte
: Vitesse zéro

Relais de sortie
03.00 polyvalente (RA1,
RB1, RC1)

03.01 Borne de sortie
polyvalente MO1

: Détection du surcouple 1
. Indication du bloc de base (B.B.)

: Indication de basse tension

: Indication du mode de fonctionnement
: Indication de panne

9: Fréquence désirée atteinte

10: Valeur finale de comptage obtenue
11: Valeur de comptage préliminaire
atteinte

0 N O g r WN =2 O

12: Contréle du calage de surtension
13: Contrdle du calage de surintensité
14: Alarme de surchauffe du dissipateur
thermique

15: Contrdle de la surtension

16: Contrdle PID

17: Commande avant

18: Commande arriére

19: Signal de sortie de la vitesse zéro
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Chapitre 4 Paramétres

Paramétre Description Réglages Rngg?ne: €N | Client
20: Alarme (FbE, Cexx, AoL2, AUE,
SAVE)
21: Contréle du freinage (fréquence
désirée atteinte)
22: Drive prét
23: Fréquence désirée atteinte 2
03,02 | Fréauence désirée | o 4 00 a 600,0°Hz 0.00
atteinte
Sélection du signal | 0: Mesureur de fréquence analogique
#03.03 | analogique de sortie 1: Mesureur de courant analogique 0
(AFM)
w0304 | S3in de sortie De 14 200% 100
analogique
03.05 Valeur finale de De 0 4 9999 0
comptage
03.06 | Jaleurdecomptage| i, ggg9 0
préliminaire
0: Valeur finale de comptage obtenue,
EF actif a obtention | sans visualisation de la panne externe
03.07 de la valeur finale (EF) 0
de comptage 1: Valeur finale de comptage obtenue,
EF actif
0: Ventilateur toujours ALLUME
1: Le ventilateur S'ETEINT 1 minute
apres l'arrét du moteur CA
Contréle du 2:.La vanne est ALLU.MEE quand le
03.08 . drive CA est en fonction, elle est 0
ventilateur R
ETEINTE quand le drive s’arréte.
3: Le ventilateur SSALLUME dés que le
dissipateur atteint sa température
préliminaire
Lecture seule
Bit0=1:RLY utilisé par PLC
Bit1=1:MO1 utilisé par PLC
Bit2=1:MO2/RA2 utilisé par PLC
Sortie numérique Bit3=1:MO3/RAS3 utilisé par PLC i
03.09 utilisé par PLC Bit4=1:MO4/RA4 utilisé par PLC
Bit5=1:MO5/RAS5 utilisé par PLC
Unité=1:MO6/RAB utilisé par PLC
Bit7=1:MO7/RA7 utilisé par PLC
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Chapitre 4 Paramétres

Paramétre Description Réglages Regdg?ne; €N | Client
. . Lecture seule
0510 ft?l:tslz sszfg“e BI0=1:AFM utiisé par PLC "
Bit1=1: AO1 utilisé par PLC
Bit2=1: AO2 utilisé par PLC
Fréquence de
03.11 désenclenchement | De 0,00 & 20,00°Hz 0.00
du frein
Fréquence
03.12 d'enclenchement du | De 0,00 & 20,00°Hz 0.00
frein
Lecture seule
Bit0: Etat RLY
Bit1: Etat MO1
Affiche I'état des Bit2: Etat MO2/RA2
03.13 bornes de sortie Bit3: Etat MO3/RA3 ##
polyvalente. Bit4: Etat MO4/RA4
Bit5: Etat MO5/RA5
Unité : Etat MO6/RA6
Bit7 : Etat MO7/RA7
03.14 Fréquence désirée | De 0,00 a 600,0 Hz 0.00
atteinte 2
Groupe 4: Paramétres de fonctions d’entrée
Parametre Description Réglages Regdil?ne; €N | Client
Réglage de la
w0400 | POIarisation du De 0,0 4 100,0 % 0.0
potentiométre du
clavier
Polarisation du 0: Polarisation positive
~04.01 | potentiométre du - L 00
R 1: Polarisation négative
clavier
w0402 | GaIn du potentiometre | 1y 4 2 00,0 % 100.0
du clavier
Biais négatif du 0: Aucune commande de polarisation
04.03 pot(—:-.ntio.métre'du négativ? . . 0
clavier, inversion 1: Polarisation négative :
active/inactive Fonctionnement REV activé
. 0: 2 fils : FWD/STOP, REV/STOP
Mode de contrdle du X
04.04 | fonctionnement & 2/3 1: 2 fils : FWD/STOP, RUN/STOP 0
fils 2: fonctionnement a 3 fils
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Chapitre 4 Paramétres

Paramétre

Description

Réglages

Réglages en
usine

Client

04.05

Borne d'entrée
polyvalente (MI3)

04.06

Borne d'entrée
polyvalente (MI4)

04.07

Borne d'entrée
polyvalente (MI5)

04.08

Borne d'entrée
polyvalente (MI6)

0: Aucune fonction

1: Commande vitesse multiple 1

2: Commande vitesse multiple 2

3: Commande vitesse multiple 3

4: Commande vitesse multiple 4

5: Rétablissement externe

6: Désactivation accél./décél.

7: Commande de sélection du temps
accél./décél.

8: Fonctionnement Jog

9: Blocage de base externe

10: Haut : augmentation de la
fréquence principale

11: Bas : Diminution de la fréquence
pilote

12: Signal de déclenchement du
compteur

13: Réinitialisation du compteur

14: Entrée de panne externe (E.F.)

15: Fonction PID désactivée

16: Arrét de I'exclusion de sortie

17: Active le verrouillage du
parameétre

18: Sélection de la commande
opérationnelle (bornes externes)

19: Sélection de la commande
opérationnelle (clavier)

20: Sélection de la commande
opérationnelle (communication)

21: Commande FWD/REV

22: Source de la commande de la
fréquence secondaire

23: Démarrage/arrét du programme
PLC (PLC1)

24: Décharger/exécuter/controler le

programme PLC (PLC2)

25: Fonction de positionnement simple

26 OOB (Détection déséquilibre)

27: Sélection moteur (bit 0)

28: Sélection moteur (bit 1)

1

4-12
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Chapitre 4 Paramétres

ADV50. SW-PWAUDINCGT8 vavénue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles

Paramétre Description Réglages Regdg?ne; €N 1 Client
Bit0:MI1
Bit1:MI2
Bit2:MI3
Bit3:MI14
Bit4:MI5
Bit5:MI16
S Unité:MI7
L b :
poly Bit8:MI9
Bit9:MI10
Bit10:M111
Bit11:M112
0:N.A., 1:N.C.
P.S. MI1-MI3 non valides en cas de
contrble a 3 cables.
Temps anti-rebond a
4.1 I'entré | 1
04.10 en rfat.a de la borne De 1420 (*2 ms)
numérique
04.11 Tension minimum AVI | De 0,04 10,0 V 0.0
04,12 | Fréquence minimum | 6 6 4 100,0% 0.0
AVI
04.13 Tension maximum AVI| De 0,0a 10,0 V 10.0
Fre -
04.14 | roquencemaIMUM e 6.9 4 100,0% 100.0
AVI
04.15 Courant minimum ACI | De 0,0 a 20,0 mA 4.0
Fre —
04.16 | cduence minimum - ne 6.0 4 100,0% 0.0
ACI
04.17 Courant maximum ACI| De 0,0 a 20,0 mA 20.0
Fre -
041 | reauencemaximum 1 ne 604 100,0% 100.0
ACI
04.19 | Sélection ACI/AVI2 0: ACI 0
1: AVI2
Tension minimale N
04.20 AVI2 De 0,0a10,0V 0.0
Fréquence minimale N o
04.21 AVI2 De 0,0 a 100,0% 0.0
Tension maximale s
04.22 AVI2 De 0,0a10,0V 10.0
Fré imal
0403 | ' reauencemaximae | 5.4 0 4100,0% 100.0
AVI2
04.24 Entrée numérique Lecture seule #H#
utilisé par PLC Bit0=1: MI1 utilisé par le PLC

413
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Chapitre 4 Paramétres

Réglages en

Paramétre Description Réglages usine Client
Bit1=1: MI2 utilisé par le PLC
Bit2=1: MI3 utilisé par le PLC
Bit3=1: MI4 utilisé par le PLC
Bit4=1 : MI5 utilisé par le PLC
Bit5=1: MI6 utilisé par le PLC
Unité=1 : MI7 utilisé par PLC
Bit7=1 : MI8 utilisé par PLC
Bit8=1 : MI9 utilisé par PLC
Bit9=1 : MI10 utilisé par PLC
Bit10=1 : MI11 utilisé par PLC
Bit11=1: MI12 utilisé par PLC
Uniquement lecture.
Entrée analogique Bit0=1: AVI utilisé par le PLC
04.25 | utilisé par PLC Bit1=1: ACI/AVI2 utilisé par le PLC ##
Bit2=1: Al11 utilisé par PLC
Bit3=1: Al11 utilisé par PLC
Lecture seule
Bit0: Etat MI1
Bit1: Etat MI2
Bit2: Etat MI3
Bit3: Etat M4
Affiche I'état de la Bit4: Etat MI5
04.26 | borne d’entrée Bit5: Etat MI6 H
polyvalente Unité : Etat MI7
Bit7 : Etat MI8
Bit8 : Etat MI9
Bit9 : Etat MI10
Bit10 : Etat MI11
Bit11 : Etat MI12
Sélection des bornes
w~04.27 | d’entrée polyvalentes | 0~4095 0
internes/externes
#~04.28 | Etatde laborne inteme | 0~4095 0
Groupe 5: Paramétres de vitesse multiple
Paramétre Description Réglages RégJ:;ligne: €N | Client
w0500 | Fréduence 1ére De 0,00 4 600,0 Hz 0.00
vitesse
w0501 | Fréquence 2eme De 0,00 & 600,0 Hz 0.00
vitesse
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Chapitre 4 Paramétres

Paramétre Description Réglages Reglages €N | Client
usine
w0502 | Fréquence eme De 0,00 & 600,0 Hz 0.00
vitesse
#0503 | Frequence deme De 0,00 & 600,0 Hz 0.00
vitesse
w0504 | Fréquence Seme De 0,00 & 600,0 Hz 0.00
vitesse
w0505 | reauence 6eme De 0,00 & 600,0 Hz 0.00
vitesse
w0506 | reauence 7eme De 0,00 4 600,0 Hz 0.00
vitesse
w0507 | Fréquence geme De 0,00 4 600,0 Hz 0.00
vitesse
w0508 | Frequence Seme De 0,00 & 600,0 Hz 0.00
vitesse
w0509 | reauencetOeme 1 o, 50 4600,0 Hz 0.00
vitesse
Fré 11¢
w0510 | roduence HIeMe 1 he 600 2 600,0 Hz 0.00
vitesse
Fréquence 12éme .
~05.11 . De 0,00 & 600,0 Hz 0.00
vitesse
w0512 | reauencetdeme 1 o, 5046000 Hz 0.00
vitesse
Fré 14¢
X05.13 | | odUENCEIAEME Ko 500 4 600,0 Hz 0.00
vitesse
Fre 15¢
w05.14 | reauenceiSeme 1 o4 6046000 Hz 0.00
vitesse
Groupe 6: Paramétres de protection
N - . Config. :
Parameétre Description Réglages en usine Client
3 i Série 115 V/230 V: de 330,0 Va410,0V | 390,0V
Prévention du calage L. .
X Série 460°V : de 660,0 V a 820,0 V 780,0V
06.00 provoqué par la . . ) .
surtension 0.0: Désactive la prévention du calage
provoqué par la surtension
Prévention du calage
provoqué par une 0: Désactive
06.01 170
surintensité durant De 20 a 250%
I'accélération
Prévention du calage
provoqué par une 0: Désactive
06.02 170
surintensité en cours | De 20 a 250%
de fonctionnement
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Chapitre 4 Paramétres

N - . Config. ’
Parametre Description Réglages en usi%e Client
0: Désactivé
1: Activé durant le fonctionnement en
vitesse constante. Aprés la détection du
surcouple, maintenir en fonction jusqu’au 0
déclenchement des modes OL1 ou OL.
2: Activé durant le fonctionnement en
oo | Vetedotoctan | et srsne e o st
du surcouple (OL2) ’ ’
3: Activé durant I'accélération. Apres la
détection du surcouple, maintenir en
fonction jusqu’au déclenchement des
modes OL1 ou OL.
4: Activé durant I'accélération. Apres la
détection du surcouple, arréter le
fonctionnement.
w06.04 | Niveau dedetection | 4 5 200% 150
du surcouple
06.05 | empsdedetection 15 o4 4 60,0 sec 0.1
du surcouple
L 0: Moteur standard (autoventilé)
Sélection de la . . -
06.06 surcharge thermique 1: M’oteur spécial (ventilation extérieure 2
électronique forcée)
2: Désactivé
Caractéristique
06.07 thermique De 30 a 600 sec 60
électronique
0: Aucune panne 0
1: Surintensité (oc)
2: Surtension (ov)
06.08 Enregistrement de la | 3: Surchauffe IGBT (oH1)
panne actuelle 4: Surchauffe carte d’alimentation (oH2)
5: Surcharge (oL)
6: Surcharge1 (oL1)
7: Surcharge du moteur (oL2)
06.09 Enregistrement de 8: Panne externe (EF)
I'avant-derniere 9: Courant 2 fois supérieur au courant
panne nominal durant I'accél. (ocA)
10: Courant 2 fois supérieur au courant
nominal durant la décél. (ocd)
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Chapitre 4 Paramétres

Config.

) lient
en usine Clie

Paramétre Description Réglages

11: Courant 2 fois supérieur au courant
nominal en phase de fonctionnement
constant (ocn)

12: Panne de mise a la terre (GFF)

13: Réservé
14: Perte de phase (PHL)
15: Réservé
16: Erreur d’auto-
accélération/décélération (CFA)
17: Protection du mot de passe/SW
(codE)
18: Erreur ’ECRITURE CPU de la carte
d’alimentation (cF1.0)
19: Erreur de LECTURE CPU de la carte
d’alimentation (cF2.0)
20: Erreur de protection du matériel CC,
OC (HPF1)
21: Erreur de protection du matériel OV
(HPF2)
Enregistrement de la | 22: Erreur de protection du matériel GFF
06.11 quatriéme panne (HPF3)
avant la derniére 23: Erreur de protection du matériel OC
(HPF4)
24: Erreur de phase U (cF3.0)
06.12 Enregistrement de la | 25: Erreur de phase V (cF3.1)
cinquiéme panne 26: Erreur de phase W (cF3.2)
avant la derniére

27: Erreur de BUS CC (cF3.3)
28: Surchauffe IGBT (cF3.4)
29: Surchauffe carte d’alimentation
(cF3.5)
30: Erreur ’ECRITURE CPU de la carte
de contréle (cF1.1)
31: Erreur de LECTURE CPU de la carte
de contrdle (cF2.1)
32: Erreur de signal ACI (AErr)

Enregistrement de la
06.10 troisiéme panne
avant la derniére

33: Réservé
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Chapitre 4 Paramétres

Config.

Parametre Description Réglages en usine Client
34: Protection contre une surchauffe PTC
du moteur (PtC1)
35-39: Réservé
40: Erreur de délai d’attente
communication de la carte de contrdle et
de la carte d’alimentation (CP10)
Groupe 7: Paramétres du moteur
Parameétre Description Réglages Counsf:g.een Client
wo7.00 | Courantnominal du o an0 £ A 4 120% FLA FLA
moteur (Moteur 0)
Courant a vide du N
»07.01 De 0% FLA a 99% FLA 0,4*FLA
moteur (Moteur 0)
wo702 | COmPeNsationde i, 06100 0.0
couple (Moteur 0)
Compensation de
~07.03 glissement (utilisée De 0,00 a2 10,00 0.00
sans PG) (Moteur 0)
Tarage automatique | 0: Désactive
07.04 des paramétres du 1: Tarage automatique R1 0
moteur 2: Tarage automatique R1 + test a vide
Résistance ligne —
07.05 ligne moteur R1 0~65535 mQ 0
(Moteur 0)
Glissement nominal N
07.06 du moteur (Moteur 0) De 0,00 & 20,00 Hz 3.00
o7.07 | Limite compensation | o, 5509, 200
de glissement
Constante du temps
07.08 de la compensation | 0,01 ~10,00 sec 0.10
de couple
Constante du temps
07.09 de la compensation | 0,05 ~10,00 sec 0.20
du glissement
Temps cumulatif de
07.10 fonctionnement du De 0 a 1439 minutes 0
moteur (minutes)
Temps cumulatif de
07.11 fonctionnement du De 0 a 65535 jours 0
moteur (jours)
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Chapitre 4 Paramétres

Paramétre

Description

Réglages

Config. en

h Client
usine

07.12

Protection contre
une surchauffe PTC
du moteur

0: Désactive
1: Active

07.13

Temps anti-rebond a
I'entrée de la
protection PTC

0~9999(*2 ms)

100

07.14

Niveau de protection
contre une
surchauffe PTC du
moteur

0,1~10,0 V

2.4

07.15

Niveau d’alarme
provoquée par une
surchauffe PTC du
moteur

0,1~10,0 V

1.2

07.16

Niveau de
reconfiguration Delta
par surchauffe CTP
du moteur

0,1~5,0V

0.6

07.17

Traitement de la
surchauffe PTC du
moteur

0: Prévient et s’arréte avec la RAMPE
1: Prévient et s’arréte par INERTIE
2: Prévient et continue a fonctionner

07.18

Courant nominal du
moteur (Moteur 1)

De 30% FLA & 120% FLA

FLA

07.19

Courant a vide du
moteur (Moteur 1)

De 0% FLA & 99% FLA

0,4*FLA

»07.20

Compensation de
couple (Moteur 1)

De 0,04 10,0

0.0

»07.21

Compensation de
glissement (Utilisée
sans PG) (Moteur 1)

De 0,00 & 10,00

0.00

07.22

Résistance ligne-
ligne moteur R1
(Moteur 0)

0~65535 mQ

07.23

Glissement nominal
du moteur (Moteur 0)

De 0,00 & 20,00 Hz

3.00

07.24

Nombre de broches
(Moteur 1)

De2a10

07.25

Courant nominal du
moteur (Moteur 2)

De 30% FLA & 120% FLA

FLA

07.26

Courant a vide du
moteur (Moteur 2)

De 0% FLA a 99% FLA

0,4*FLA

»07.27

Compensation de
couple (Moteur 2)

De 0,04 10,0

0.0
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Chapitre 4 Paramétres

Config. en

h Client
usine

Paramétre Description Réglages

Compensation de
~07.28 glissement (Utilisée | De 0,00 a 10,00 0.00
sans PG) (Moteur 2)
Résistance ligne-

07.29 ligne moteur R1 0~65535 mQ 0
(Moteur 2)
o730 | Clissementnominal | 06 5 50,00 Hz 3.00

du moteur (Moteur 2)
Nombre de broches
07.31 De2a10 4
(Moteur 2) c-a
t inal
o7.3p | Courantnominaldu |y a0 b1 A & 120% FLA FLA
moteur (Moteur 3)
Courant a vide du N
07.33 De 0% FLA a 99% FLA 0,4*FLA
moteur (Moteur 3)
Compensation de
couple (Moteur 3)
Compensation de
»07.35 glissement (Utilisée | De 0,00 a 10,00 0.00
sans PG) (Moteur 3)

Résistance ligne-

»07.34 De 0,04 10,0 0.0

07.36 ligne moteur R1 0~65535 mQ 0
(Moteur 3)
o7.37 | Clissementnominal | 06 5 50,00 Hz 3.00

du moteur (Moteur 3)

Nombre de broches
07.38 De2a10 4
(Moteur 3) cca

Groupe 8: Paramétres spéciaux

Parametre Description Réglages Conf!g. Client
en usine
08.00 Ni\{eau de courant de De 0 & 100% 0
freinage CC
Temps de freinage CC
08.01 en phase de De 0,0 a 60,0 sec 0.0
démarrage
080z | rempsdefreinage CCl b\ 4 60,0 sec 0.0
en phase d’arrét
Point de départ
08.03 provoqué par le De 0,00 a 600,0°Hz 0.00
freinage CC
08.04 Sélection du 0: Le fonctionnement cesse aprés une 0
fonctionnement aprés perte de tension momentanée
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Paramétre Description Réglages Conf!g. Client
en usine
une perte 1: Le fonctionnement continue apres une
d'alimentation perte de tension momentanée, la
momentanée recherche de vitesse commence a la
valeur de référence de la fréquence pilote
2: Le fonctionnement continue aprés une
perte de tension momentanée, la
recherche de vitesse commence a la
fréquence minimum
Temps maximum
08.05 admissible suite a un De 0,1 a 5,0 sec 2.0
manque d’alimentation
0: Désactive la recherche de vitesse
. 1: La recherche de vitesse commence a partir
Recherche de vitesse o~ )
08.06 de la derniére commande de fréquence 1
sur bloc de base A . )
2: Commence a partir de la fréquence de
sortie
Temps du bloc de
08.07 base suite a une De 0,1 a 5,0 sec 0.5
recherche de vitesse
Limite de courant suite
08.08 a une recherche de De 30 a 200% 150
vitesse
Limit Eri d
08.09 | e superieure du 1 e 4 60 2 600,0 Hz 0.00
saut de fréquence 1
0g.q | Limiteinférieure du 1 o 6 06 5 600,0 Hz 0.00
saut de fréquence 1
Limit Eri d
08.11 | e superieure du 1 he 5 00 2 600,0 Hz 0.00
saut de fréquence 2
Limite inféri
0g.12 | Limiteinferieure du | 1y 6 4 600,0 Hz 0.00
saut de fréguence 2
Limit Eri d
08.13 | e superieure U e 500 2 600,0 Hz 0.00
saut de fréquence 3
Limite inféri
08.14 | Limiteinferieure du | 1y 6 4 600,0 Hz 0.00
saut de fréquence 3
Redémarrages aut.
08.15 N 9 De 0 a 10 (0 = désactivation) 0
aprés une panne
Temps de
rétablissement
tomati
0s.16 | 2Uomatqueau De 0,1 a 6000 sec 60.0
moment du
redémarrage suite a
une panne
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Parametre Description Réglages Conf!g. Client
en usine
08.17 Econom.le 3 . 0: Deslactlve 0
automatique d’énergie | 1: Active
0: Active la fonction AVR
1: Désactive la fonction AVR
08.18 Fonction AVR 2:’ D’eéact.lve la fonction AVR en phase de 0
décélération.
3: Désactive la fonction AVR en phase
d'arrét.
08.19 Niveau de freinage Série 230°V: de 370 a 430,0°V 380.0
' logiciel Série 460°V : de 740 a 860,0°V 760.0
Coefficient de
08.20 compensat.lf)r) provoqué 0.0~5.0 0.0
par l'instabilité du
moteur
Temps
08.21 d’échantillonnage De 0,1 2 120 sec 1.0
00B
Nombre de cycles
08.22 d’échantillonnage De 00 a 32 20
O0OB
Angle moyen
08.23 d’échantillonnage Lecture seule ##
O0OB
0: Désactivée 0
08.24 Fonction DEB
1: Activée
08.25 Temps de retour DEB | De 0 a 250sec 0
Groupe 9: Paramétres de communication
N - . Config. .
Parameétre Description Réglages en usine Client
w0900 | Adresses de De 14254 1
communication
0: Vitesse de transmission 4800 bps
09.01 Vitesse de 1: Vitesse de transmission 9600 bps 1
’ transmission 2: Vitesse de transmission 19200 bps
3: Vitesse de transmission 38400 bps
~#09.02 | Traitement des erreurs| 0: Prévient et continue a fonctionner 3
de transmission 1: Prévient et s’arréte avec la rampe
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Chapitre 4 Paramétres

Paramétre Description Réglages eCnOLT:igé Client
2: Prévient et s’arréte par inertie
3: Ne prévient pas et continue a
fonctionner
Détection du délai 0,1 ~ 120,0 secondes
#09.03 d'attente 0.0: Désactive 0-0
0: 7,N,2 (Modbus, ASCII)
1: 7,E,1 (Modbus, ASCII)
2:7,0,1 (Modbus, ASCII)
3: 8,N,2 (Modbus, RTU)
4: 8,E,1 (Modbus, RTU)
Protocole de 5: 8,0,1 (Modbus, RTU)
#09.04 communication 6: 8,N,1 (Modbus, RTU) 0
7: 8,E,2 (Modbus, RTU)
8: 8,0,2 (Modbus, RTU)
9: 7,N,1 (Modbus, ASCII)
10: 7,E,2 (Modbus, ASCII)
11:7,0,2 (Modbus, ASCII)
09.05 Réservé
09.06 Réservé
w0907 | Tempsderetardala |, on0 i 2 ms) 1
réponse
0: Vitesse de transmission 4800 bps
Vitesse de 1: Vitesse de transmission 9600 bps
~09.08 | transmission pour 2: Vitesse de transmission 19200 bps 2
carte USB 3: Vitesse de transmission 38400 bps
4: Vitesse de transmission 57600 bps
0: 7,N,2 pour ASCII
1: 7,E,1 pour ASCII
2:7,0,1 pour ASCII
3: 8,N,2 pour RTU
Protocole de 4:8,E1pour RTU
~#09.09 | communication pour 5:8,0,1 pour RTU 1
carte USB 6: 8,N,1 (Modbus, RTU)
7: 8,E,2 (Modbus, RTU)
8: 8,0,2 (Modbus, RTU)
9: 7,N,1 (Modbus, ASCII)
10: 7,E,2 (Modbus, ASCII)
11: 7,0,2 (Modbus, ASCII)
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N - . Config. ’
Parametre Description Réglages en usi%e Client
0: Prévient et continue a fonctionner
Traitement des erreurs| 1: Prévient et s’arréte avec la rampe
»#09.10 [ de transmission pour | 2: Prévient et s’arréte par inertie 0
carte USB 3: Ne prévient pas et continue a
fonctionner
Détection de temps 0.1 ~ 120,0 secondes
»#09.11 [ d'attente pour carte i . 0.0
0.0: Désactive
USB
09.12 Port COM pour 0: RS485 0
communication PLC 1: Carte USB
Groupe 10: Parameétres de contrdle PID
Paramétre Description Réglages CoLr:;lig.een Client
0: Désactivation du fonctionnement PID
1: Clavier (sur la base du paramétre
Sélection de la Pr.02.00)
10.00 valeur de consigne | 2: de 0 a +10 V en provenance d’AVI 0
PID 3: de 4 420 mA pour ACl ou de 0 2 +10 V
pour AVI2
4: Valeur de consigne PID (Pr.10.11)
0: Rétroaction PID positive provenant de la
borne externe AVI (0 ~ +10 VCC)
1: Rétroaction PID négative provenant de
la borne externe AVI (0 ~ +10 VCC)
10.01 Borne d’entrée par | 2: Rétroaction PID positive de la borne 0
rétroaction PID externe ACI (4 ~ 20 mA) /AVI2 (0 ~
+10 VCC).
3: Rétroaction PID négative de la borne
externe ACI (4 ~ 20 mA) /AVI2 (0 ~
+10 VCC).
Gain proportionnel N
»10.02 ®) De 0,0a 10,0 1.0
L, De 0,00 a 100,0 secondes
»10.03 | Temps intégral (1) (0,00 = désactivation) 1.00
~10.04 | Controle dérivé (D) | De 0,00 a 1,00 sec 0.00
Limite supérieure
10.05 pour le contrdle De 0 a 100% 100
intégral
1006 | rempsdefitragedul oo o605 sec 0.0
retard principal
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Paramétre Description Réglages Confl_g. €Nl Client
usine
1007 | Limite defréquence | oo 5 1409 100
a la sortie PID
Temps de détection
10.08 du signal de De 0,0 a 3600 sec (0,0 = désactivation) 60.0
rétroaction PID
Traitement des 0: Prévient et s’arréte avec la RAMPE
10.09 signaux de 1: Prévient et s’arréte par INERTIE 0
' rétroaction PID
. 2: Prévient et continue a fonctionner
erronés
Gain sur la valeur .
10.10 de détection PID De 0,02 10,0 1.0
w011 | Source delavaleur | i, 0 5 600,0°Hz 0.00
de consigne PID
10.12 Niveau écart PID De 1,0 2 50,0% 10.0
Temps de détection .
10.13 Ecart PID De 0,1 a 300,0 sec 5.0
T de détecti
10.14 | | SMPS Qe ASIECON | K g 6 4 6550 sec 0.0
attente/redémarrage
10.15 Fréquence d’attente | De 0,00 a 600,0 Hz 0.00
Fré d
1046 | cquencecde De 0,00 4 600,0 Hz 0.00
redémarrage
Sélection de la 0: A travers le contréle PID
10.17 fréquence minimum | 1: A travers la fréquence minimum de 0
de sortie PID sortie (Pr.01.05)
Groupe 11: Parametres carte d’extension
Paramétre Description Réglages Counslj:géen Client
B de sort 0: Aucune fonction
orne de sorie 1: Drive CA opérationnel
11.00 polyvalente 0
MO2/RA2 2: Fréquence pilote atteinte
3: Vitesse zéro
B p . 4: Détection du surcouple
orne de sortie 5: Indication du bloc de base (B.B.)
11.01 polyvalente I ] 0
MO3/RA3 6: Indication de basse tension
7: Indication du mode de fonctionnement
11.02 Borne de sortie 8: Indication de panne
polyvalente 9: Fréquence désirée atteinte 1 0
MO4/RA4 10: Valeur finale de comptage obtenue
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Paramétre Description Réglages COLTSfi'géen Client
11: Valeur de comptage préliminaire
atteinte
12: Contréle du calage de surtension
Borne de sortie 13: Contrdle du calage de surintensité
11.03 polyvalente 14: Alarme de surchauffe du dissipateur 0
MO5/RA5 thermique
15: Contrdle de la surtension
16: Contrdle PID
Borne de sortie
11.04 polyvalente 17: Commande av§r1t 0
MOB/RA6 18: Commande arriére
19: Signal de sortie de la vitesse zéro
20: Alarme (FbE, Cexx, AoL2, AUE, SAVE)
Borne de sortie 21: Contréle du freinage (fréquence
11.05 polyvalente désirée atteinte) 0
MO7/RA7 22: Drive prét
23: Fréquence désirée atteinte 2
. 0: Aucune fonction
11.06 Borne dentrée 1: Commande vitesse multiple 1 0
polyvalente (MI7)
2: Commande vitesse multiple 2
i 3: Commande vitesse multiple 3
11.07 Bome d'entrée 4: Commande vitesse multiple 4 0
polyvalente (MI8) ’
5: Rétablissement externe
6: Désactivation accél./décél. 0
11.08 Borne d’entrée 7: Commande de sélection du temps
polyvalente (MI9) accél./décél.
8: Fonctionnement Jog
9: Blocage de base externe
11.09 Borne d’entrée 10: Haut : augmentation de la fréquence 0
polyvalente (MI10) | principale
11: Bas : Diminution de la fréquence pilote
12: Signal de déclenchement du compteur
1110 Borne d’entrée 13: Réinitialisation du compteur 0
polyvalente (MI11) | 14: Entrée de panne externe (E.F.)
15: Fonction PID désactivée
1.1 Borne d’entrée 16: Arrét de I'exclusion de sortie 0
polyvalente (MI12) | 17: Active le verrouillage du paramétre
18: Sélection de la commande
opérationnelle (bornes externes)
19: Sélection de la commande
opérationnelle (clavier)
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Config. en

Parameétre Description Réglages usine Client
20: Sélection de la commande
opérationnelle (communication)
21: Commande FWD/REV
22: Source de la commande de la
fréquence secondaire
23: Démarrage/arrét du programme PLC
(PLC1)
24: Décharger/exécuter/contrdler le
programme PLC (PLC2)
25: Fonction de positionnement simple
26 OOB (Détection déséquilibre)
27: Sélection moteur (bit 0)
28: Sélection moteur (bit 1)
Groupe 12: Paramétres E/S analogiques pour carte d’extension
Paramétre Description Réglages Conf!g. €N Client
usine
0: Désactivé
1: Source de la premiére fréquence
12.00 Sélection fonction 2: Source de la deuxiéme fréquence 0
’ A1 3: Point de réglage PID (activation PID)
4: Rétroaction PID positive
5: Rétroaction PID négative
0: Courant analogique ACI2
12.01 Mode signal (0,0 ~ 20,0 mA) 1
' analogique Al1 1: Tension analogique AVI3
(0,0 ~10,0V)
12,02 | rensionminimale | 5 654100 v 0.0
en entrée AVI3
Pourcentage
12.03 minimal d’échelle De 0,0 a 100,0% 0.0
AVI3
Tension maximale N
12.04 en entrée AVI3 De 0,0a10,0V 10.0
Pourcentage
12.05 maximal d’échelle De 0,0 a 100,0% 100.0
AVI3
t minimal
12,06 | Courantminimalen | oo 54 20,0 mA 4.0
entrée ACI2
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Config. en

Parametre Description Réglages usine Client
Pourcentage
12.07 minimal d’échelle De 0,0 a 100,0% 0.0
ACI2
12.08 :;‘:;Z";g:x'ma' "l be 0,0420,0 mA 20.0
Pourcentage
12.09 maximal d’échelle De 0,0 a 100,0% 100.0
ACI2
0: Désactivé
1: Source de la premiére fréquence
12.10 Sélection fonction 2: Source de la deuxieme fréquence 0
Al2 3: Point de réglage PID (activation PID)
4: Rétroaction PID positive
5: Rétroaction PID négative
0: Courant analogique ACI3
12.11 Mode signal (0,0 ~ 20,0 mA) 1
analogique Al2 1: Tension analogique AV14
(0,0~ 10,0 V)
Tension minimale N
12.12 en entrée AVI4 De 0,02 10,0V 0.0
Pourcentage
12.13 minimal d’échelle De 0,0 a 100,0% 0.0
AVI4
12.44 | Tensionmaximale | o6 100y 10.0
en entrée AVI4
Pourcentage
12.15 maximal d’échelle De 0,0 a 100,0% 100.0
AVI4
12.16 :;L:;ae"/:gl';'mal " | De 0,0 420,0mA 4.0
Pourcentage
12.17 minimal d’échelle De 0,0 a 100,0% 0.0
ACI3
12.18 ecri:;n;gzxmal "l De 0,0420,0 mA 20.0
Pourcentage
12.19 maximal d’échelle De 0,0 & 100,0% 100.0
ACI3
12.20 Mode signal 0: AVO1 0
analogique borne 1: ACO1 (courant analogique de 0,0 &
AO1 20,0 mA)
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Paramétre Description Réglages Coung:géen Client
2: ACO1 (courant analogique de 4,0 a
20,0 mA)
0: Fré logi
12.21 Signal analogique 1: Crequence alna.og|qug 250 % d 0
. en sortie AO1 : our-a'nt ana- ogique (0- b de
l'intensité nominale)
12.0p | Gaindesortie De 1 4 200% 100
analogique AO1
0: AVO2
Mode signal 1: ACO2 (courant analogique da 0,0 a
12.23 analogique borne 20,0 mA) 0
AO2 2: ACO2 (courant analogique da 4.0 a
20,0 mA)
12.24 Signal analogique ? zrequert\ce alnal.oglqug 250 % d 0
. en sortie AO2 : our.an ana' ogique (0- b de
l'intensité nominale)
Gain de sortie R o
12.25 analogique AO2 De 1 a200% 100
Groupe 13: Paramétres de fonction PG pour carte d’extension
Parameétre Description Réglages Conflg e Client
usine
0: Désactivé
13.00 | Entrée PG I:Phase unique 0
2: Avant/rotation anti-horaire
3: Arriére/rotation horaire
1301 | Plageimpulsions | b 5 50000 600
PG
Nombre de broches
13.02 De2a10 4
moteur (Moteur 0) e
Gai rti |
#13.03 (P"’;'” proportionnel | ne 0,02 10,0 1.0
X 13.04 | Gain intégral (1) De 0,00 a 100,00 sec 1.00
Limite de fréquence
M 13.05 | en sortie controle de| De 0,00 a 100,00°Hz 10.00
vitesse
Filtre d’affich
w1306 | redalichage 1 no g 5 9999 (2ms) 500
rétroaction vitesse
#13.07 ch::pesrrii? selte:;llo " | 00: Desacive 1
f | pour ereur sig De 0,14 10,0 sec
de rétroaction
¥ 13.08 | Traitement erreur 0: Prévient et s’arréte avec la RAMPE 1
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Paramétre Description Réglages Conf_lg €Nl Client
usine
signal de rétroaction| 1: Prévient et s’arréte par INERTIE
2: Prévient et continue a fonctionner
Filt et i
w1309 | reretroacion e g 4 9999 (*2ms) 16
vitesse
13.10 Source compteur 0: Carte PG Lecture
) haute vitesse 1: PLC seule
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4.2 Réglages des paramétres sur la base des applications

Applications Portée Fonctions Paramgtres
associés
Recherche des vitesses
Moulin a vente, Redémarrage du moteur | Avant que le moteur en marche libre | 08.04~08.08
enrouleuse, en marche libre ne soit completement arrété, il est
ventilateur et possible de le redémarrer sans
toutes les charges relever la vitesse du moteur. Le drive
initiales CA recherchera automatiquement la
vitesse du moteur et accélérera
lorsque sa vitesse sera égale a celle
du moteur.
Freinage CC avant la marche
Par exemple, Maintenir a l'arrét le Si le sens de marche du moteur en 08.00
quand les moulins | moteur en marche libre. | marche libre n’est pas défini, exécuter 08.01
a vent, un freinage CC avant le démarrage.
ventilateurs et
pompes tournent
librement sous
I'action du vent ou
d’un flux sans
Economie d'énergie
Ventilateurs pour | Economie d’énergie et Economie d’énergie quand le drive 08.17
poingonneuses, moins de vibrations CA fonctionne a régime normal, y
pompes et compris accélération et décélération
machines de de la puissance. Dans les machines
précision de précision, facilite également la
réduction des vibrations.
Fonctionnement a étages multiples
Machines de Fonctionnement cyclique | Pour contréler la vitesse a 15 phases | 04.05~04.08
convoyage grace a des vitesses et la durée au moyen de simples 05.00~05.14
multiples. signaux de contact
Temps d’accélération et de décélération de la commutation.
01.09~01.12
- . . 4.05~04.
Plateforme Temps d’accélération et | Quand un drive CA contréle un ou 04.05~04.08
rotative pour de décélération de la plusieurs moteurs, il peut atteindre
machines de commutation au moyen une vitesse élevée tout en conservant
convoyage d’'un signal externe un démarrage et un arrét fluides.
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L . . Parameétres
Applications Portée Fonctions 25S0Cis
Alarme de surchauffe
Climatiseur Mesure de sécurité Quand un drive entre en surchauffe, | 03.00~03.01
un capteur thermique signale la 04.05~04.08
surchauffe .
Deux cables/trois cables
FWD/STOP 50 MI1:("OPEN":STOP) 0200
("CLOSE":FWD) 0201
REVISTOP p—ao—— M O S Se s REY) 02.09
bewm 04.04
RUN/STOP 63 MI1:("OPEN":STOP)
Démarrer, arréter en ("CLOSE™RUN)
Application avant et en arriére au FWD/REV p—s0 T G aen oy
générique moyen de bornes beMm
externes A
3 cables
STOP RUN
oo Y MI1:("CLOSE":RUN)
L | mis:opeN":sTOP)
5c MI2:("OPEN": FWD)
REV/FWD ("CLOSE": REV)
DCM
Commande opérationnelle
_— - Sélection de la commande du drive 02.01
Application Sélection de la source du CA au moven de bornes externes
générique signal de commande - ven ’ 04.05~04.08
clavier numérique ou RS485.
Maintien de la fréquence
Application c':’zlé?:eéIération/décélératio Maintien de la fréquence de sortie en 04.05~04.08
générique n cours d’accélération/décélération
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L . . Parametres
Applications Portée Fonctions associés
Redémarrage automatique apres sinistre
Climatiseurs, pompes | Pour un Le drive CA peut étre 08.15~08.16
a distance fonctionnement relancé/reconfiguré automatiquement
continu et fiable, jusqu’a dix fois aprés 'occurrence
sans intervention | d’'une panne.
de la part de
I'utilisateur
Arrét d’urgence par freinage CC
Rotors a haute vitesse | Arrét d’'urgence Le drive CA peut utiliser le freinage CC 08.00
sans résistance de | pour un arrét d’'urgence lorsqu’un arrét 08.02
freinage rapide sans résistance de freinage est
e s f 08.03
requis. Si fréquemment utilisé, tenir
compte du refroidissement du moteur
Réglage de surcouple
Pompes, ventilateurs | Pour protéger les | Il est possible de configurer le niveau 06.00~06.05
et extrudeuses machines et de détection de surcouple. En cas de
obtenir un creux OC ou OV et de surcouple, la
fonctionnement fréquence de sortie se réglera
continu et fiable automatiquement. Il s’agit d’'une
fonction adaptée a des machines
telles que les ventilateurs et les
pompes demandant un
fonctionnement continu.
Limite supérieure/inférieure de fréquence
Pompe et ventilateur | Controler que la Lorsque I'utilisateur ne peut pas 01.07
vitesse du moteur | donner les limites 01.08
est comprise entre | supérieure/inférieure, le gain ou le
la limite supérieure | biais du signal externe, on peut le
et la limite régler individuellement dans le drive
inférieure CA.
Réglage de la fréquence du saut
Pompes et ventilateurs| Pour éviter les Le drive CA ne peut pas fonctionner a | 08.09~08.14
vibrations des vitesse constante dans l'intervalle de
machines fréquence de saut. Trois intervalles de
fréquence de saut peuvent étre réglés.
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- . . Parameétres
Applications Portée Fonctions associés
Réglage de la fréquence porteuse
o o Niveau de bruit La freque’nce‘ po’rteuselpeut etre’ ) 02.03
Application générique | . " augmentée si nécessaire pour réduire
réduit )
le bruit du moteur.
Maintien de la marche en perte de commande de fréquence
Climatiseurs Pour Lorsqu’on perd la commande de 02.06
fonctionnement fréquence en raison d’'une anomalie
continu de fonction du systéme, le drive CA
peut continuer de fonctionner. Adapté
pour climatiseurs intelligents.
Signal de sortie en marche
i Signal disponible pour arréter le 03.00~03.01
Emission d’'un freinage (déblocage du frein) quand le
Application générique | signal pour état de | drive CA est en fonction. (Ce signal
marche disparait quand le drive CA est en
marche libre).
Signal de sortie a vitesse zéro
i Quand la fréquence de sortie est 03.00~03.01
Emission d’un inférieure a la fréquence de sortie
Application générique | signal pour état de | minimale, un signal est envoyé au
marche systéme externe ou au cablage de
commande.
Signal de sortie a la fréquence désirée
i Quand la fréquence de sortie atteint la| 03.00~03.01
Emission d’'un fréquence souhaitée (par commande
Application générique | signal pour état de | de fréquence), un signal est envoyé
marche au systéme externe ou au cablage de
commande (fréquence atteinte).
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C . . Parameétres
Applications Portée Fonctions 25S0CIés
Signal de sortie pour bloc de base
Application générique | Emission d’un Lorsqu’un bloc de base est exécuté, 03.00~03.01
signal pour état de | un signal est transmis au systeme
marche externe ou au cable de contrdle.
Alarme de surchauffe pour dissipateur thermique
Application générique | Par sécurité Quand le dissipateur thermique est en | 03.00~03.01
surchauffe, il envoie un signal au
systéme externe ou au cablage de
commande.
Sortie analogique polyvalente
Application générique | Visualisation de Il est possible de lire les valeurs de 03.06
I'état de marche fréquence, l'intensité ou la tension de
sortie, en raccordant un
fréquencemetre ou un dispositif de
mesure de tension/intensité.
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Chapitre 4 Paramétres

4.3 Description des réglages des parameétres

Groupe 0: Parameétres utilisateur #'Ce parametre peut étre configuré au cours du
fonctionnement. A Ce parameétre peut étre réglé en cours de fonctionnement.

[eeXe[0l Code d’identification du drive CA

Réglages Lecture seule Réglages en usine : ##
[ols)ek M Affichage du courant nominal du drive CA
Réglages Lecture seule Réglages en usine : #.#

[n] Pr. 00.00 affiche le code d’identification du drive CA. La capacité, le courant nominal, la tension
nominale et la fréquence porteuse maximale font référence au code d’identification. Les utilisateurs
peuvent utiliser le tableau suivant pour vérifier comment le courant nominal, la tension nominale et la
fréquence porteuse maximale du drive CA correspondent au code d’identification.

[aa] Pr.00.01 affiche l'intensité nominale du drive CA. En lisant ce paramétre, I'utilisateur peut contréler

que le drive CA est correct.

Série 230 V
kW 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 55 7,5
HP 0,5 1,0 2,0 3,0 50 7,5 10
Pr.00-00 2 4 6 8 10 12 14
Courant nominal
de sortie (A) 2,5 4,2 7,5 11,0 17 25 33
Frequenc'e 15 kHz
porteuse maximale
Série 460 V
kW 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 55 7,5 11
HP 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 7,5 10 15
Pr.00-00 3 5 7 9 11 13 15 17
Courant nominal de| 4 5 25 42 55 | 85 | 13 18 24
sortie (A)
Fréquence 15 kHz
porteuse maximale

lolsls] Reconfiguration des parametres

Réglage en usine : 0

Réglages 0 Le paramétre peut étre de lecture/écriture

1 Tous les parametres sont de lecture seule

6  Annuler le programme PLC

9  Tous les paramétres sont reconfigurés aux réglages d’'usine (50 Hz,
230/400 V ou 220/380 V, selon Pr.00.12).

10 Tous les parametres sont reconfigurés selon les réglages effectués en
usine (60 Hz, 220 /440 V)
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Chapitre 4 Paramétres

(B8] Ce paramétre permet a I'utilisateur de reconfigurer tous les paramétres d’usine, hors I'enregistrement
des pannes (Pr.06.08 ~ Pr.06.12).
50 Hz : Pr.01.00 et Pr.01.01 sont réglés sur 50 Hz et Pr.01.02 sera réglé avec Pr.00.12. sur 60 Hz :
Pr.01.00 et Pr.01.01 sont configurés sur 60 Hz et Pr.01.02 est configuré a 230 V ou 460 V.

(28] Quand Pr.00.02 = 1, tous les parameétres sont en lecture seule. Pour écrire tous les parametres,
régler Pr.00.02 = 0.

» Sélection de l'affichage initial

Réglage en usine : 0
Réglages 0 Affiche la valeur de la commande de fréquence (Fxxx)

1 Affiche la fréquence de sortie réelle (Hxxx)

2 Affiche l'intensité de sortie en A fournie au moteur (Axxx)
3 Affiche le contenu de I'unité définie par I'utilisateur (Uxxx)
4 Commande FWD/REV

5 PLCx (sélections PLC : PLCO/PLC1/PLC2)

(B8] Ce parametre définit la page de visualisation initiale apres que le drive ait été mis sous tension.
(B8] Pour configuration 5, PLCO: désactive, PLC1: fait démarrer le PLC, PLC2: lit/écrit les programmes du
PLC dans le drive CA.

» Contenu de I'affichage polyvalent

Réglage en usine : 0

Réglages 0 Affiche le contenu de I'unité définie par I'utilisateur (Uxxx) m
1 Affiche la valeur du compteur qui compte le nombre m

d’impulsions sur la borne TRG.
2 Affiche la valeur D1043 PLC (C) m

3 Affiche la tension réelle du BUS CC en VCC du drive CA. m

4 Affiche la tension de sortie en VCA des bornes U/T1, V/T2, m
W/T3 au moteur.

5 Affiche la valeur du signal de rétroaction analogique PID m

en %.
6 Affiche I'angle du facteur de puissance en ° des bornes m
U/T1, V/T2, W/T3 au moteur.

7 Affiche la tension de sortie en kW des bornes U, V et W au m
moteur.
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[([)ReZY » Contenu de I'affichage polyvalent

8 Affiche la valeur estimée du couple en Nm relatif au m
courant
9 Affiche le signal de la borne d’entrée analogique AVI (V). m

10 Affiche le signal de la borne d’entrée analogique ACI (mA) m

ou le signal de la borne d’entrée analogique AVI2 (V).

11 Affiche la température de I'lGBT (h) en °C. m
12 Affiche le niveau AVI3/ACI2 (I.) m
13 Affiche le niveau AVI4/ACI3 (i.) m
14 Affiche la vitesse PG en tours/minute (G) m
15 Affiche le numéro du moteur (M) m

8] Quand Pr.00.03 est réglé sur 03, I'affichage est fonction du réglage de Pr.00.04.

[[JNUIl ~ Coefficient K défini par I'utilisateur Unité: 0. 1
Réglages De 0,1 a 160,0 Réglage en usine : 1.0

[aa] Le coefficient K établit le facteur de multiplication pour I'unité définie par I'utilisateur.
La valeur affichée est calculée comme suit :

U (unité définie par I'utilisateur) = fréquence de sortie effective * K (Pr.00.05)

Exemple :

un transporteur a courroie avangant a 13,6 m/s avec régime du moteur a 60 Hz.

K =13,6/60 = 0,22 (0,226667 arrondi a 1 décimale), donc Pr.00.05 = 0,2

Avec la commande de fréquence a 35 Hz, I'affichage indique U et 350,2 = 7,0 m/s.

(Pour un surplus de précision, utiliser K=2,2 ou K=22,7 et ne pas prendre en compte le point
décimal).

[o[sNe[3 \/ersion logicielle de la carte d’alimentation
Réglages Lecture seule
Afficheur #.##

(sNeYAN \/crsion logicielle de la carte de controle
Réglages Lecture seule

Afficheur #.##
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((sNe}5W Saisie du mot de passe Unité: 1

Réglages De 0 a 9999

Réglage en usine : 0

Afficheur 0~2 (nombre permis d’erreurs de mot de passe)

(8] La fonction de ce paramétre est de saisir le mot de passe défini dans Pr.00.09. La saisie du mot de
passe correct permet la modification des paramétres. La limite maximale est de 3 essais. Aprés 3
essais non réussis, un « codE » clignotant s’affiche qui contraint I'utilisateur a redémarrer le drive CA

pour essayer de saisir une autre fois le mot de passe correct.

osXs]:W Configuration du mot de passe Unité: 1

Réglages De 0 a 9999 Réglage en usine : 0
Afficheur 0 Aucun mot de passe défini ou saisie réussie dans Pr. 00.08
1

Mot de passe défini.

(18] Définir un mot de passe pour protéger le réglage des parametres.
Si I'affichage indique 0, aucun mot de passe n’a été défini ou le mot de passe a été saisi correctement
dans Pr.00.08.. Tous les paramétres peuvent étre modifiés, y compris Pr.00.09.
La premiere fois, il est possible de saisir directement le mot de passe. Apres la définition réussie d’'un
mot de passe, I'affichage indique 1..
S’assurer d’enregistrer le mot de passe pour un usage ultérieur.
Pour annuler le bloc du paramétre, régler le paramétre sur 0 aprés avoir entré correctement le bon
mot de passe dans Pr. 00.08.
Le mot de passe est composé d’au moins 1 chiffre et au plus de 4 chiffres.

(18] Fagon de rendre de nouveau valide le mot de passe apres décodification avec Pr.00.08 :
Méthode 1 : ressaisir le mot de passe original dans Pr.00.09 (ou insérer un nouveau mot de

passe si on désire changer ou modifier 'ancien).

Méthode 2 : Apres le redémarrage, la fonction du mot de passe sera récupérée.
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Décoder le mot de passe du schéma de flux

| |

Mot de passe exacl ot de passe errong

Affiche 0 lorsque
I'on saisit le mot
de passe exact
dans Pr.00.08.

Affiche_ 0_ lorsque 3 possibilités de saisirle mot
I'on saisit le mot de de passe exact

passe exact dans Affiche “1” la premiere fois si |
Pr.00.08 mot de passe est erroné.

Affiche “2” la deuxiéme fois si
le mot de passe est erroné.
La troisieme fois il affiche
“code” (clignotant)

Sile mot de passe erroné a
été saisitrois fois, le clavier
sera bloqué.

Eteindre et rallumer pour saisir
anouveau le motde passe.

Méthode de controle

Réglage en usine : 0
Réglages 0 Controle V/f

Commande vectorielle

(8] Ce paramétre définit le mode de contréle du drive CA.

Réservé
Sélection de la tension de base 50 Hz

Réglages 0 230 V/400V
1 220V/380V

Réglage en usine : 0

[(a] Ce parametre définit la tension de base pour 50 Hz.

4-40 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav&@osaveelegt.11/CTL v2.11
Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Chapitre 4 Paramétres

Groupe 1: Paramétres de base

[(iM[( I Fréquence maximum de sortie (Fmax) Unité: 0.01
Réglages De 50,00 a 600,0 Hz Réglage en usine : 60.00

(18] Ce parametre établit la fréquence de sortie maximale du drive CA. Toutes les sources de commande
de fréquence du drive CA (entrées analogiques de 0 a + 10 V et de 4 & 20 mA) sont graduées pour

correspondre a l'intervalle de fréquence de sortie.

Tension/fréquence maximale (Fbase) (Moteur 0) Unité: 0.01
Réglages De 0,10 a 600,0°Hz Réglage en usine : 60.00

(18] Régler cette valeur en fonction de la fréquence nominale du moteur, comme indiqué sur la plaque du
moteur. La tension/fréquence maximale établit le rapport de la courbe V/f. Par exemple, si le drive est
réglé pour une sortie de 460 VCA et que la tension/fréquence maximale est configurée a 60 Hz, le
drive maintiendra un rapport constant de 7,66 V/Hz (460 V/60 Hz=7,66 V//Hz). Cette valeur de

parametre doit étre égale ou supérieure a la fréquence intermédiaire (Pr.01.03).

Tension maximum de sortie (Vmax) (Moteur 0) Unité: 0.1
Réglages  Série 230 V De 0,1 a 255,0V Réglage en usine : 220.0
Réglage en usine : 440.0

Série 460 V De 0,1a510,0V

(28] Ce parametre définit la tension de sortie maximale du drive CA. Le réglage de la tension

maximale de sortie doit étre inférieure ou égale a la tension nominale du moteur indiquée sur la

plaque du moteur. Cette valeur de paramétre doit étre égale ou supérieure a la tension intermédiaire

(Pr.01.04).
[OiBoIl Fréquence intermédiaire (Fmid) (Moteur 0) Unité: 0.01
Réglages De 0,10 a 600,0°Hz Réglage en usine : 1.50

(28] Ce paramétre définit la fréquence intermédiaire de la courbe V/f. Avec ce réglage, on peut définir le
rapport V/f entre la fréquence minimale et la fréquence intermédiaire. Ce paramétre doit étre égal ou
supérieur a la fréquence minimale de sortie (Pr.01.05) et égal ou inférieur a la fréquence maximale de

tension (Pr.01.01).

Tension intermédiaire (Vmid) (Moteur 0) Unité: 0.1
Réglages Série 230V De 0,1 a 255,0V Réglage en usine : 10.0
Réglage en usine : 20.0

Série460V  De 0,1a510,0V
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8] Ce paramétre définit la fréquence intermédiaire de la courbe V/f. Avec ce réglage, on peut définir le
rapport V/f entre la fréquence minimale et la fréquence intermédiaire. Ce paramétre doit étre égal ou
supérieur a la tension minimale de sortie (Pr.01.06) et égal ou inférieur a la tension maximale de

tension (Pr.01.02).

(eIl Fréquence minimum de sortie (Fmin) (Moteur 0) Unité: 0.01
Réglages De 0,10 a 600,0°Hz Réglage en usine : 1.50

(m] Ce paramétre définit la fréquence de sortie minimale du drive CA. Cette valeur de paramétre doit étre
égale ou inférieure a la fréquence intermédiaire (Pr.01.03).

(m] Les configurations de 01.03, 01.04 et 01.06 ne sont pas valables en mode contrdle vectoriel.

Tension minimum de sortie (Vmin) (Moteur 0) Unité: 0.1
Réglages Série 230 V De 0,1 a 255,0V Réglage en usine : 10.0
Série 460V De 0,14 510,0V Réglage en usine : 20.0

(m] Ce paramétre définit la fréquence de sortie minimale du drive CA. Cette valeur de paramétre doit étre
égale ou inférieure a la fréquence intermédiaire (Pr.01.03).

8] Les réglages de Pr.01.01 a Pr.01.06 doivent satisfaire la condition de Pr.01.02 {SYMBOL} Pr.01.04
{SYMBOL} Pr.01.06 et Pr.01.01 {SYMBOL} Pr.01.03 {SYMBOL} Pr.01.05.

8] En mode contréle vectoriel (Pr.00.10 est configuré sur 1) Pr.01.03, Pr.01.04 et Pr.01.06 sont

désactivés.
Limite supérieure de fréquence de sortie Unité: 0.1
Réglages De 0,14 120,0 % Réglage en usine : 110.0

0 Ce parametre doit étre égal ou supérieur a la limite inférieure de la fréquence de sortie (Pr.01.08). La
fréquence de sortie maximale (Pr.01.00) est considérée comme égale a 100 %.

0 Valeur de la limite supérieure de la fréquence de sortie = (Pr.01.00 * Pr.01.07)/100.

. 01.07
. Limiteinférieuredela Limite supérieuredela
Tension fréquence alasortie fréquenc@élasortie
[ R e :
Tension |
maximale |
de sortie |
|
01.04 |-
_Tension o ' 3
intermédiaire Limite dela i
«4——— fréquence +—»
de sortie
01.06 | i | Fréquence
Tension
ini 01.05 01.03 01.01 01.00
mlnlma.le Fréquence Fréquence Maximum de Fréq_uence
desortie | iinale  intermédiairetension/fréquence maximale
desortie (fréquencebase) desortie
V/f Curve
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[OABOI I | imite inférieure de fréquence de sortie Unité: 0.1

Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage
enusine : 0.0

(28] Les limites inférieure/supérieure servent a éviter les erreurs de fonctionnement et les dommages a la
machine.

(28] Si la limite supérieure de la fréquence de sortie est de 50 Hz et la fréquence maximale de sortie est
de 60 Hz, la fréquence de sorte sera limitée a 50 Hz.

(28] Si la limite inférieure de la fréquence de sortie est de 10 Hz et la fréquence minimale de sortie
(Pr.01.05) est réglée sur 1,0 Hz, alors n'importe quelle fréquence de commande entre 1,0 et 10 Hz
produira une sortie de 10 Hz du drive.

(28] Ce paramétre doit étre égal ou inférieur a la limite supérieure de la fréquence de sortie (Pr.01.07).

(B8] Valeur de la limite inférieure de la fréquence de sortie = (Pr.01.00 * Pr.01.08)/100.

» Temps d’accélération 1 (Taccél 1) Unité: 0.1/0.01
» Temps de décélération 1 (Tdécél 1) Unité: 0.1/0.01
» Temps d’accélération 2 (Taccél 2) Unité: 0.1/0.01
» Temps de décélération 2 (Tdécél 2) Unité: 0.1/0.01
Réglages De 0,1 a 600,0 sec/de 0,01 a 600,0 sec Réglage en usine : 10.0

(B8] Le temps d’accélération/décélération 1 ou 2 peut étre commuté en réglant les bornes externes MI3~
MI12 sur 7 (régler Pr.04.05~Pr.04.08 sur 7 ou Pr.11.06~Pr.11.11 sur 7).

(Ml Unité temporelle d’accél./décél.

Réglages 0 Unité: 0,1 s
1 Unité: 0,01 s

Réglage en usine : 0

(8] Le temps d’accélération sert a établir le temps requis du drive CA pour accélérer de 0 Hz jusqu’a la
fréquence maximale de sortie (Pr.01.00). La vitesse est linéaire, a moins que la courbe en S ne soit
activée ; voir Pr.01.17.

(8] Le temps de décélération sert a établir le temps requis du drive CA pour décélérer de la fréquence
maximale de sortie (Pr.01.00) jusqu’a 0 Hz. La vitesse est linéaire, a moins que la courbe en S ne soit
activée ; voir Pr.01.18.

(8] Les temps d'accélération/décélération 1, 2, 3, 4 sont sélectionnés sur la base des réglages des
bornes polyvalentes d’entrée. Pour tous détails ultérieurs, voir Pr.04.05 — Pr.04.08.

(8] Dans le schéma illustré ci-dessous, le temps d’accélération/décélération du drive CA est le temps

situé entre 0 Hz et la fréquence maximale de sortie (Pr.01.00). En supposant que la fréquence

maximale de sortie soit de 60 Hz, la fréquence minimale de sortie (Pr.01.05) est de 1,0 Hz et le temps

d’accélération/décélération est de 10 secondes. Le temps effectivement employé par le drive CA pour
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une accélération du démarrage a 60 Hz et pour une décélération de 60 Hz jusqu'a 1,0 Hz dans ce cas
est de 9,83 secondes. ((60-1) * 10/60=9,83 sec).

Fréquence
01.00
Fréquence
minimale
desortie

Configuration
delafréquence
de fonctionnement

01.05
Fréquence
minimale | /4
desortie
OHz [— — 1 — -
1 Tempsd'accél. N Temps dedécél. »  Temps
! ;
Définition du temps
' d'accél./décél. ‘
i Temps d'accél. | Temps résultan]
;‘—réﬁﬂﬁt—b : eladécel.
Tempsd'accél./décél.résultant
(Il ~ Temps d’accélération Jog Unité: 0.1/0.01
Réglages De 0,1 4 600,0/de 0,01 a 600,0 sec Réglage en usine : 1.0
(WPl ~ Temps de décélération Jog Unité: 0.1/0.01
Réglages De 0,1 4 600,0/de 0,01 a 600,0 sec Réglage en usine : 1.0
(I ~ Fréquence Jog Unité: 0.01
Réglages De 0,10 a Fmax (Pr.01.00) Hz Réglage en usine : 6.00

8] On ne peut utiliser que la borne externe JOG (de MI3 a MI12). Quand la commande Jog est allumée,
le drive CA accélére d’une fréquence minimale de sortie (Pr.01.05) a la fréquence de Jog (Pr.01.15).
Quand la commande Jog est éteinte, le drive CA décélére d’une fréquence de Jog a zéro. Le temps
d’accél./décél. est défini par le temps d’accél./décél. de Jog (Pr.01.13, Pr.01.14).

[(a] Avant d'utiliser la commande Jog, arréter le drive ; durant le fonctionnement Jog aucune autre
commande ne sera acceptée sauf celles correspondant aux touches AVANT, ARRIERE et STOP du

clavier numérique.
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Fréquence
01.15
Fréquence f - _______ )
JOG 1
01.05 |
Fréquence !
minimale |/ i
de sortie

0Hz : Temps décel. JOG

|, Tempsaccél. JOG emps decel. »| Temps
01.13 01.14

Définition du tempsd'accél./décél.JOG

(oI ~ Accélération/décélération automatique

Réglage en usine : 0
Réglages Accélération/décélération linéaire
Accélération automatique, décélération linéaire.
Accélération linéaire, auto-décélération automatique

Accélération/décélération automatiques (réglées en fonction de la charge)

A WO N =~ O

Accélération/décélération automatiques (réglées en fonction de la
définition du temps d’accél./décél.)

(B8] Avec accélération/décélération automatiques, on peut réduire les vibrations et les chocs au cours du
démarrage/arrét de la charge.

Pendant I'accélération automatique, le couple est mesuré automatiquement et le drive accélere a la
fréquence définie avec un temps d’accélération plus rapide et une intensité de démarrage plus
uniforme.

Pendant I'accélération automatique, mesurer I'énergie de régénération et le moteur est arrété en
douceur avec un temps de décélération plus rapide.

Lorsque ce parametre est configuré sur 04, le temps d’accél./décél. effectif sera égal ou supérieur a
Pr.01.09~Pr.01.12.

(B8] L’accélération/décélération automatique rend superflus les processus complexes de tarage et rend
efficace le fonctionnement et les économies d’énergie par accélération sans arrét et décélération sans
résistance de freinage.

(B8] Dans des applications avec résistance ou unité de freinage, on ne recourt pas a la décélération

automatique.
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(O YAl A\ccélération avec courbe en S Unité: 0.1/0.01

(ORIl Décélération avec courbe en S Unité: 0.1/0.01

Réglage en usine : 0

0.0

Réglages Courbe en S désactivée

De 0,1 a 10,0/0,01 &4 10,00 Courbe en S activée (10,0/10,00 est la plus
uniforme)

0 Ce parametre est utilisé pour garantir I'accélération et la décélération uniformes par I'intermédiaire de
la courbe en S.

La courbe en S est désactivée lorsqu’elle est réglée sur 0,00 et activée lorsqu’elle est réglée de 0,1 a
10,0/0,01 & 10,00.

Le réglage 0,1/0,01 offre la courbe la plus rapide et 10,0/10,00 celui plus prolongé et uniforme.

Le drive CA ne suit pas les temps d’accél./décél. de Pr.01.09 a Pr.01.12.

0 Le diagramme suivant illustre le fait que, quand la courbe en S est activée, la configuration originale
du temps d’accél./décél. est pour référence seule. Le temps d’accél./décél. effectif dépend de la
courbe en S sélectionnée (de 0,1 a 10,0).

Temps d’accél. total = Pr.01.09 + Pr.01.17 o Pr.01.11 + Pr.01.17
Temps de décél. total = Pr.01.10 + Pr.01.18 o Pr.01.12 + Pr.01.18

@@

Désactivation de la courbe en S

Activation de la courbe en ¢
Caractéristiques d'accélération/décélération

Temps de retard a OHz pour positionnement simple Unité: 0.01
Temps de retard @ 10Hz Temps de retard a Unité: 0.01
Temps de retard a 20Hz Temps de retard a Unité: 0.01
Temps de retard a 30Hz Temps de retard a Unité: 0.01
Temps de retard a 40Hz Temps de retard a Unité: 0.01
Temps de retard a 50Hz Temps de retard a Unité: 0.01
Paramétres 0.00 a 600.00 sec Paramétrage d’usine : 0.00
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La fonction de positionnement simple est calculée en fonction de la dimension de l'aire de
fonctionnement. Avec la borne multifonction réglée sur 25 et ON, la décélération commence au terme
du temps de retard configuré du Pr.01.20 au Pr.01.25 et atteint la position finale.

Il s’agit la d’une simple fonction de positionnement, et NON PAS d’une fonction de précision.

: t t o+ (t, +t
[— tx —Ple——t2—! S=1fx M
MI=25— 2

Supposons que le rayon d’'un moteur 4 broches soit égal a r et que la vitesse de rotation soit égale a
n (tpm).

n

=

Exemple 1:
Supposons que la vitesse du moteur soit égale a 50Hz, le temps de retard a 50Hz soit égal a 2 sec
(Pr.01.25=2) et le temps de décélération de 50Hz a OHz soit de 10 secondes.
La vitesse de rotation n = 120 X 50 /4 (tpm/min) = 25 tpm/sec
Le nombre de révolutions = (25 X (2+12))/2 = 175 (révolutions)
f(Hz)
50

MI:Zh' 2sec 10séc

Donc, la distance = nombre de révolutions X circonférence = 175 X 2z r

Ce qui signifie également que le moteur s’arrétera en position initiale aprés 175 rotations.

Exemple 2 :

Supposons que la vitesse du moteur soit égale a 1.5Hz, le temps de retard a 10Hz soit égal a 10 sec
(Pr.01.21=0) et le temps de décélération de 60Hz a OHz soit de 40 secondes.

Le temps de retard a 1.5Hz soit égal a 1,5 sec et la décélération de 1.5Hz a OHz soit égale a 1 sec.
La vitesse de rotation n = 120 X 1.5 /4 (tpm/min) = 1.5/2 tpm/sec = 0.75 tpm/sec

Le nombre de révolutions = (1.5/2X (1.5+2.5))/2 = 1.5 (révolutions)
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f(Hz)

e e
|\/||=25j 1.6sec  1sec

Donc, la distance = nombre de révolutions X circonférence = 1,5 X 2rn r

—

Ce qui signifie également que le moteur s’arrétera aprés avoir accompli 1,5 rotations.

(Wil Tension/fréquence maximum (Fbase) (Moteur 1)

Unité: 0.01

Paramétres De 0,10 a 600,0 Hz

Paramétrage d'usine : 60.00

(iY@l Tension de sortie maximum (Vmax) (Moteur 1)

Unité: 0.1

Paramétres Série 230 V :
Série 460 V :

De 0,1 a 255,0V
De 0,1a510,0V

Paramétrage d’usine : 220.0
Paramétrage d’usine : 440.0

[kl Fréquence intermédiaire (Fmid) (Moteur 1)

Unité: 0.01

Paramétres De 0,10 a 600,0 Hz

Paramétrage d’usine : 1.50

Tension intermédiaire (Vmid) (Moteur 0)

Unité: 0.1

Paramétres Série 230 V :
Série 460 V :

De 0,1 & 255,0V
De 0,14510,0V

Paramétrage d’usine : 10.0
Paramétrage d’usine : 20.0

[iB<{Jlll Fréquence de sortie minimum (Fmin) (Moteur 1)

Unité: 0.01

Paramétres De 0,10 a 600,0 Hz

Paramétrage d’'usine : 1.50

(BNl Tension de sortie minimum (Vmin) (Moteur 1)

Unité: 0.1

Paramétres Série 230 V :
Série 460 V :

De 0,1 & 255,0V
De 0,1a510,0V

Paramétrage d'usine : 10.0
Paramétrage d’'usine : 20.0

(YAl Tension/fréquence maximum (Fbase) (Moteur 2)

Unité: 0.01

Paramétres De 0,10 a 600,0 Hz

Paramétrage d'usine : 60.00

[Pl Tension de sortie maximum (Vmax) (Moteur 2)

Unité: 0.1

Paramétres Série 230 V :
Série 460 V :

De 0,1 & 255,0V
De 0,14510,0V

Paramétrage d’usine : 220.0
Paramétrage d’usine : 440.0

4-48 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav&@osaveelegt.11/CTL v2.11

Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Chapitre 4 Paramétres

(OBl Fréquence intermédiaire (Fmid) (Moteur 2) Unité: 0.01
Paramétres De 0,10 a 600,0 Hz Paramétrage d'usine : 1.50

[UABIPl Tension intermédiaire (Vmid) (Moteur 2) Unité: 0.1
Paramétres Série 230V : De 0,1 a 255,0V Paramétrage d’usine : 10.0
Série460V: De 0,1a510,0V Paramétrage d’usine : 20.0

[Pl Fréquence de sortie minimum (Fmin) (Moteur 2) Unité: 0.01
Parametres De 0,10 a 600,0 Hz Paramétrage d'usine : 1.50

[SiR<Y@ll Tension de sortie minimum (Vmin) (Moteur 3) Unité: 0.1
Paramétres Série230V: De 0,1 a 255,0V Paramétrage d’usine : 10.0
Série460V: De0,1a510,0V Paramétrage d’usine : 20.0

[t Tension/frégquence maximum (Fbase) (Moteur 3) Unité: 0.01
Paramétres De 0,10 2 600,0 Hz Paramétrage d’usine : 60.00

(RSPl Tension de sortie maximum (Vmax) (Moteur 3) Unité: 0.1
Parameétres Série 230 V : De 0,1 a 255,0V Paramétrage d’usine : 220.0
Série 460 V : De 0,1 a 510,0V Paramétrage d'usine : 440.0

(i1l Fréquence intermédiaire (Fmid) (Moteur 3) Unité: 0.01
Paramétres De 0,10 a4 600,0 Hz Paramétrage d’'usine : 1.50

[\ R:¥R Tension intermédiaire (Vmid) (Moteur 3) Unité: 0.1
Paramétres Série 230 V: De 0,1 a255,0V Paramétrage d’usine : 10.0

Série 460 V: De 0,1a510,0V Paramétrage d’usine : 20.0

[kl Fréquence de sortie minimum (Fmin) (Moteur 3) Unité: 0.01
Paramétres De 0,10 a 600,0 Hz Paramétrage d’usine : 1.50

(Ol Tension de sortie minimum (Vmin) (Moteur 3) Unité: 0.1
Parameétres Série 230 V : De 0,1 & 255,0V Paramétrage d’usine : 10.0

Série 460 V : De 0,1 a510,0V Paramétrage d’usine : 20.0

(18] Les courbes V/f des moteurs de 0 a 3 peuvent étre sélectionnées a I'aide des bornes d'entrée
multifonction MI3~MI6 (du Pr. 04.05 au Pr. 04.08) réglées sur 27 et 28.
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Groupe 2: Paramétres du mode de fonctionnement

(17X VBl ~ Source de la commande principale de la fréquence pilote

Réglage en usine : 1

(o7Xo* Bl ~ Source de commande de la deuxiéme fréquence principale

Réglage en usine : 0

Réglages 0 Touches HAUT/BAS du clavier numérique ou entrées polyvalentes
HAUT/BAS. Mémorisation de la derniére fréquence utilisée.
(Clavier numérique en option)

De 0 a +10 V par AVI

De 4 420 mA de ACl ou de 0 & +10 V de AVI2
Communication RS-485 (RJ-45)/USB
Potentiométre du clavier numérique

a »h ON =

Communication CANopen

[aa] Ces paramétres permettent de régler la source de commande de la fréquence principale du drive CA.

[ma] Le réglage en usine relatif a la commande de fréquence pilote est 1 (clavier numérique en option).

[aa] Réglage 2 : utiliser I'interrupteur ACI/AVI sur le drive CA pour sélectionner ACI ou AVI2. Lorsque l'on
configure sur AVI, AVI2 est indiqué.

[aa] Lorsque le 3éme interrupteur situé dans I'angle supérieur droit est programmé sur MARCHE, tel
qu'illustré sur le schéma suivant, la source de la premiére commande de fréquence pilote (Pr.02.00)
forcera la configuration sur 2. Cette configuration (Pr.02.00) ne peut pas étre modifiée tant que le

3éme interrupteur ne sera pas programmé sur OFF.

L

8] Quand le drive CA est contr6lé par la borne externe, consulter Pr.02.05 pour les détails.

(m] La premiére/seconde commande de fréquence/fonctionnement est activée/désactivée par les bornes

a entrée polyvalente. Consulter Pr.04.05 — Pr.04.08.

[02XekW ~ Source de la principale commande opérationnelle

Réglage en usine : 1

Réglages 0  Clavier numérique (clavier numérique en option).

1 Bornes externes. Touche STOP/RESET sur le clavier activé.

2 Bornes externes. Touche STOP/RESET sur le clavier désactivé.

3 Communication RS-485 (RJ-45)/USB. Touche STOP/RESET sur le
clavier activé.

4  Communication RS-485 (RJ-45)/USB. Touche STOP/RESET sur le
clavier désactivé.
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5  Communication CANopen Touche STOP/RESET sur clavier
désactivée.

8] La source de la commande principale opérationnelle est configurée en usine a 1 (clavier numérique
en option).

(28] Quand le drive CA est controlé par la borne externe, consulter Pr.02.05/Pr.04.04 pour les détails.

A Association de la commande des fréquences pilotes principale et secondaire
Réglage en usine : 0

Réglages 0 Seulement commande de premiére fréquence maitresse
Premiére fréquence maitresse + seconde fréquence maitresse

2 Premiere fréquence maitresse - seconde fréquence maitresse

(o2Xeyl Mode arrét

Réglage en usine : 0

Réglages 0 STOP: arrét sur rampe E.F. : arrét par inertie
1 STOP: arrét par inertie E.F. : arrét par inertie
2 STOP: arrét sur rampe E.F. : arrét sur rampe
3 STOP: arrét par inertie E.F. : arrét sur rampe

(8] Lorsque le 2 éme interrupteur situé dans I'angle supérieur droit est programmé sur MARCHE, tel
gu’illustré sur le schéma suivant, le mode d’arrét du moteur (Pr.02.02) forcera la configuration sur 1.

Cette configuration (Pr.02.02) ne peut pas étre modifiée tant que le 2 éme interrupteur ne sera pas

4L

(8] Le paramétre établit la fagon d’arréter le moteur quand le drive CA regoit une commande d’arrét

programmeé sur OFF.

valide ou détecte une panne externe.
Rampe : le drive CA décélére a la fréquence minimale de sortie (Pr.01.05) en fonction
du temps de décélération, puis s’arréte.
Inertie: le drive CA arréte la sortie immédiatement a réception de la commande et le

moteur est en marche libre jusqu’a ce qu'il arrive a I'arrét.

La méthode pour arréter le moteur seul est définie par les caractéristiques de la charge du
moteur et par la fréquence de I'arrét.
1. Il est conseillé d'utiliser “'arrét avec rampe" pour garantir la sécurité du
personnel ou pour éviter des gaspillages de matériau pour des applications
dans lesquelles le moteur doit s’arréter aprés I'arrét du drive. Régler le temps de

décélération en conséquence.
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2. Si la marche libre du moteur est autorisée ou si I'inertie de la charge est élevée,
il est conseillé de sélectionner "arrét pour inertie". Par exemple: ventilateurs,
poingonneuses, centrifugeuses et pompes.
Fréquence Fréquence
fréquence fré
de sortie requence
de sortie
vitesse vitesse
moteur moteur
Temps Temps
Arréte selon le temps Arrét par inertie !
commande de décélération commande | P
opérationnelle RUN STOP opérationnelle RUN STOP
Arrét sur rampe et arrét par inertie
Fréquence Fréquence
“\ fréquence de sortie
T "N\ . vitesse
moteur
fréquence K
vitesse de sortie |
moteur
Arréte selon le temps A - " ‘
commande de décélération commande Arrét par inertie
opérationnelle opérationnelle L
EF EF

Lorsque Pr.02.02 estconfiguré sur 2 ou 3 Lorsque Pr.02.02 estconfiguré surOou 1

SERER Sélections de la fréquence porteuse PWM Unité: 1

Serie 230 V/460 V

Puissance 0,5-15 hp (0,4-11 kW)
Intervalle de régulation De 1a 15 kHz
Réglages en usine 8 kHz
[aa] Ce parametre définit la fréquence porteuse PWM du drive CA.
4-52
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Fréquence | Nuisance Pruitélectromagnétique |Dissipation Forme d'onde
porteuse acoustique pu courantde dispersion |thermique
ignificati ini Minimum Minimum
1kHz Significatif Minimum B A B
8kHz
15kHz Minimum|  Significatif Significatif Significatif
(B8] Il ressort du tableau que la fréquence porteuse PWM a une influence significative sur les

interférences électromagnétiques, la dissipation thermique du drive CA et le bruit du moteur.

(B8] La fréquence porteuse PWM sera automatiquement diminuée de la température du dissipateur
thermique et du courant de sortie du drive CA. Cette précaution doit étre adoptée afin d’éviter la
surchauffe du drive CA et par conséquent d’augmenter la durée de I'lGBT. Exemple pour les modéles
460 V : I'on présume que la fréquence porteuse est 15 kHz et la température ambiante 50°C avec un
seul drive CA (méthode de montage A). Si le courant de sortie dépasse 80%* du courant nominal, le
drive CA diminuera automatiquement la fréquence porteuse selon le diagramme suivant. Si le courant
de sortie correspond a 100% du courant nominal, la fréquence porteuse diminuera de 15 kHz a
12 kHz.

Mode de Montage

Method B
Frame A FrameB & C
12Cmm 15071
; T T :
k3 L
e e =
g g = =
w =N 2 ins T T i
I1.7mrr1 I15F|r|‘|"|

Method B
Frame A FrameB & C
12Cmm 1501
:.: T e T :
AANEN M D
5 § e
eJ Rl s
I1:7(]1rr1 I150rr|~|
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Y
o 25°C avec méthode de montage
100%] 15°C avec méthode de montage
Z\Q/ 909 35°C avec méthode de montage
E 80% 25°C avec méthode de montage
E 7 50°C avec méthode de montage
£ 70% 40°C avec méthode de montage
c
< 609
S 509
409
» Fréquence
2kHz 6kHz 10kHz 14kHz15kHz = porteuse
4kHz 8kHz 12kHz
Pour la série 115V/230V
'\
100% 25°C avec méthode de montage A
° 15°C avec méthode de montage B
= 90%
c 80% \ 35°Cavecméthode de montage A
E ° 25°Cavec methode de montage B
S
£ 70%
5 50°C avec méthode de montage A
S5 60% 40°C avec méthode de montage B
5
© 0%
40%
Fréquence
2kHz 6kHz 10kHz _ 14kHz 15kHz = porteuse
4kHz 8kHz 12kHz

Pourlasérie 460V

Controéle de la direction du moteur

Réglages 0 Fonctionnement avant/arriére activé

Réglage en usine : 0

1 Fonctionnement arriére désactivé

2 Fonctionnement avant désactivé

(8] Ce paramétre sert a désactiver un sens de rotation sur le drive CA.
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[WZXS \Verrouillage du démarrage de la ligne

Réglages 0 Désactive. L'état opérationnel n’est pas modifi€, méme si la source
de la commande opérationnelle Pr.02.01 a changé.

Réglage en usine : 1

1 Active. L'état opérationnel n’est pas modifié, méme si la source de
la commande opérationnelle Pr.02.01 a changé.

2 Désactive. L'état opérationnel changera en cas de modification de
la commande opérationnelle Pr.02.01.

3 Active. L'état opérationnel changera en cas de modification de la
commande opérationnelle Pr.02.01.

(28] Ce parameétre établit la réponse du drive a la puissance activée et au changement de la source de

commande opérationnelle.

Bloc de démarrage (fonctionne quand la S:)al}rg: Lc;né:g?nnmn:nm de;yoéfgtlifnfelle
Pr.02.05| puissance est ON) P

est changée

0 Désactiver (le drive CA fonctionne) Maintien de I'état précédent
1 Désactiver (le drive CA ne fonctionne pas) Maintien de I'état précédent
2 Désactiver (le drive CA fonctionne) Change en fonction de la nouvelle

source de commande opérationnelle

Change en fonction de la nouvelle

3 Désactiver (le drive CA ne fonctionne pas s
( pas) source de commande opérationnelle

a Quand la source de commande opérationnelle provient de la borne externe et la commande
opérationnelle est en marche (MI1/MI2-DCM = fermé), le drive CA fonctionne en fonction de Pr.02.05

apres avoir donné la puissance. <Pour les bornes MI1 et MI2 seulement>
1. Quand Pr.02.05 est réglé sur 0 ou 2, le drive CA fonctionne immédiatement.

2. Quand Pr.02.05 est réglé sur 1 ou 3, le drive CA reste a I'arrét jusqu’a ce qu'il regoive la

commande opérationnelle aprés annulation de la commande opérationnelle précédente.
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MI1-DCM (fermé) ON B OFF

Fréquence de sortie ' ! !
Pr.02.05=203 ] . d .
. . ' . ' Cette action suitl'état

MI1/DCMou MI2/DCM
Changementsource

do commande Pr.02.01=102 (ON estfermé/OFF estouvert)

opérationnelle \
.
,

Fréquencedesortie |/~ \ ./ \
Pr.02.05=001
(m] Quand la source de la commande opérationnelle ne correspond pas aux bornes externes, le drive CA
fonctionnera selon Pr.02.05 que le drive CA fonctionne ou non si les deux conditions suivantes ne

sont pas satisfaites.

1. Lorsque la source de commande opérationnelle vers la borne externe est changée
(Pr.02.01=1 ou 2).

2. L'état de la borne et du drive CA est différent.
Le fonctionnement du drive CA sera :
1. Lorsqu'il est réglé sur 0 ou 1, I'état du drive CA n'est pas modifié par I'état de la borne.

2. Lorsqu'il est réglé sur 2 ou 3, I'état du drive CA est modifié par I'état de la borne.

MI1-DCM (fermé) | *  oON OFF| oN
OFF ON :

Alimentation
appliquée

Fréquence en sortie
Pr.02.05=002 “/Fonctionne U

Fréquence en sortie .

Pr.02.05=103 s ’
Ne fonctionne pas
lorsqu'on applique latensionil doit
recevoir une commande de marche apres
que lacommande précédente a été effacée

ALa fonction de blocage au démarrage ne garantit pas que le moteur ne démarrera jamais dans
cette condition. |l est possible que le moteur soit mis en marche par un interrupteur fonctionnant mal.

4-56 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav&@osaveelegt.11/CTL v2.11
Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Chapitre 4 Paramétres

(02X [Sl Perte du signal ACI (4-20 mA)

Réglages 0 Décélére jusqu’a 0 Hz

Réglage en usine : 0

1 Il s’arr & e par inertie et affiche « AErr [

2 Continue de fonctionner avec la derniere commande de fréquence

(8] Ce parametre établit le fonctionnement lorsque la fonction ACI est perdue.
(8] Lorsqu'il est réglé sur 1, il affiche le message d’alarme « AErr » sur le clavier en cas de perte du
signal ACI et il exécute le réglage. Aprées avoir récupéré le signal ACI, le message d’alarme cesse de

clignoter. Appuyer sur la touche « RESET » pour I'annuler.

(02X eyal \ode Haut/Bas

Réglages 0 Avec les touches haut/bas du clavier numérique

Réglage en usine : 0

1 En fonction du temps d’accél./décél. sur la base des réglages
Pr.01.09 - 01.12

2 Vitesse constante (selon Pr. 02.08)

3 Unité d’entrée des impulsions (selon Pr. 02.08)

02.08 Vitesse de variation accél./décél. du fonctionnement Unité: 0.01
’ HAUT/BAS a vitesse constante

Réglage en usine : 0.01

Réglages 0,01~10,00 Hz/2 ms

(8] Ces parametres définissent 'augmentation/diminution de la fréquence principale en cas
d’actionnement par les entrées polyvalentes avec Pr.04.05~Pr.04.08 réglés a 10 (commande haut) ou
11 (commande bas).

a Quand Pr.02.07 est réglé sur 0 : augmenter/diminuer la fréquence en utilisant la touche HAUT/BAS.

Valide seulement quand le drive CA est en marche.

{00 4
50.0Hz
9.0Hz —
0 / : t (sec)
4.34s ; 3.28s 3.68s
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8] Quand Pr.02.07 est réglé sur 1 : augmenter/diminuer la fréquence en utilisant les réglages
d’accélération/décélération. Valide seulement quand le drive CA est en marche.

(8] Quand Pr.02.07 est réglé sur 2 : augmenter/diminuer la fréquence avec Pr.02.08.

8] Quand Pr.02.07 est réglé sur 3 : augmenter/diminuer la fréquence avec Pr.02.08 (unité : entrées

impulsions).

~ Commande de fréquence du clavier Unité: 0.01

Réglages De 0,00 a 600,0°Hz

Réglage en usine : 60.00

[aa] On peut utiliser ce paramétre pour régler la commande de fréquence ou pour lire la commande de

fréquence du clavier.

2RVl ~» Commande de fréquence du port de communication Unité: 0.01

Reglages De 0,00 a600,0°Hz Réglage en usine : 60.00

[(a] On peut utiliser ce paramétre pour régler la commande de fréquence ou pour lire la commande de

fréquence de communication.

02.13 Sélections pour mémoriser la commande de fréquence du
' clavier ou du port de communication

Réglage en usine : 0
Réglages 0 Mémorise la fréquence du clavier et du port de communication
1 Mémorise uniquement la fréquence du clavier
2 Mémorise uniqguement la fréquence du port de communication

0 Il est possible d’utiliser ce par. pour enregistrer la commande de fréquence du clavier ou de I'RS-485.

Sélection de fréquence initiale (pour clavier et RS485/USB)

Réglage en usine : 0
Réglages 0 A travers la commande de fréquence du courant

1 . .
A travers la commande de fréquence zéro

2 A travers l'affichage de la fréquence a I'arrét
[(ZRISI Point de réglage de fréquence initiale (pour clavier et RS485/USB) Unité: 0.01
Réglages 0,00 ~ 600,0 Hz

Réglage en usine : 60.00

8] Ces paramétres servent & établir la fréquence a l'arrét :
Quand Pr.02.14 est réglé sur 0 : la fréquence initiale sera la fréquence actuelle.
Quand Pr.02.14 est réglé sur 1 : la fréquence initiale sera 0.

Quand Pr.02.14 est réglé sur 2: la fréquence initiale sera Pr.02.15.
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02.16 Affiche la source de la commande de la fréquence pilote

Réglages Lecture seule Réglages en usine : ##

(B8] Avec ce parametre, on peut lire la source de la commande de fréquence principale.

Valeur affichée Bit Fonction

Source de commande de fréq. principale a travers source de fréq.
principale (Pr.02.00).

1 Bit0 =1

Source de commande de fréq. principale a travers source de fréq.
secondaire (Pr.02.09).

2 Bit1 =1

4 Bit2 = 1 Source de commande de fréq. principale a travers fonction
it2 =
d’entrées multiples

Source de commande de fréq. pilote au moyen de la commande

8 Bit3 =1
de fréq. PLC
02.17 Affiche la source de commande opérationnelle
Réglages  Lecture seule Réglages en usine : ##

(B8] Ce parametre permet de lire la source opérationnelle.

Valeur affichée Bit Fonction
1 BitO = 1 Source de commande opérationnelle au moyen du clavier
| =
numérique.
) Bitt = 1 Source de la commande opérationnelle par communication RS-
| =
485
4 Bit2 = 1|Source de la commande opérationnelle par borne externe
8 Bit3 = 1 Source de commande opérationnelle par fonction d’entrées
| =
multiples
16 Bitd=1 Source de la commande opérationnelle au moyen de la
| =
commande opérationnelle PLC.
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Groupe 3: Paramétres de fonction de sortie

Réglage en usine : 8

03.01

[lXJe[Jlll Relais de sortie polyvalente (RA1, RB1, RC1)

Borne de sortie polyvalente MO1

Réglage en usine : 1

Réglages Fonction Description
0 Aucune fonction
1 Drive CA opérationnel Actif quand le drive est prét ou la commande RUN est
« ON ».
2 Fréquence pilote atteinte A(:‘,tlf quand le dnv_e CA atteint le réglage de la
fréquence de sortie.
3 Vitesse zéro Act’lflquanc‘i la frt?quence dg I; commandel est
inférieure a la fréquence minimale de sortie.
FT— Actif jusqu’a ce qu’un surcouple soit détecté (consulter
4 Détection du surcouple Pr.06.03 — Pr.06.05)
Indication du bloc de base Actif quand la sortie d’u drlye CA est fermée pendant
5 (BB.) le blocage de base. L’entrée polyvalente peut forcer le
o bloc de base (réglage 09).
6 Indication de basse tension | Actif lorsqu’une tension basse est détectée (Lv).
Indication du mode de Actif lorsqu’'une commande opérationnelle est
7 fonctionnement contrblée par la borne externe.
Indication de panne Activée lorsqu’une panne se vérifie (oc, ov, oH, oL,
8 P oL1, EF, cF3, HPF, ocA, ocd, ocn, GFF).
. i ) Actif quand la fréquence désirée est atteinte
9 Fréquence désirée atteinte (Pr.03.02).
10 Valeur finale de comptage Actif quand le compteur atteint la valeur de comptage
obtenue finale.
1 Valeur de comptage Actif quand le compteur atteint la valeur de comptage
préliminaire atteinte préliminaire.
12 Controle du calage de Actif quand la fonction d’arrét de surtension est
surtension enclenchée.
13 Controle du calage de Actif quand la fonction d’arrét de surtension
surintensité fonctionne.
Quand le dissipateur de chaleur entre en surchauffe,
14 Alarme de surchauffe du celui-ci le signale afin d’éviter que le drive ne s’éteigne
dissipateur thermique suite a une surcharge. Lorsqu'’il dépasse les 85°C
(185°F), il se met en action.
15 Contréle de la surtension Actif quand la tension du bus CC dépasse le niveau.
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Réglages Fonction Description

Actif quand le signal de rétroaction PID est anormal

16 Controle PID (voir Pr.10.12 et Pr.13.)
17 Commande avant Actif quand la commande de direction est FWD.
18 Commande arriére Actif quand la commande de direction est REV.

Signal de sortie de la vitesse

19 2610 Actif quand le drive est en pause ou a l'arrét.
Alarme de communication
20 (FbE,Cexx, AoL2, AUE, Actif en cas d’alarme de communication.
SAVE)
N . Activé lorsque la fréquence de sortie >Pr.03.11.
Contrdle du freinage A L . )
21 (fréquence désirée atteinte) Désactivé lorsque la fréquence de sortie <Pr.03.12
aprées la commande STOP
X . Attivo quando il drive & alimentato e non sono rilevate
22 Drive prét anomalie
Atti i i la fi i ta 2
23 Fréquence désirée atteinte 2 (Pr%afs%uze;?do si raggiunge la frequenza desiderata
[lX{er Il Fréquence désirée atteinte 1 Unité: 0.01
[IXH Y Fréquence désirée atteinte 2 Unité: 0.01
Réglages De 0,00 a 600,0 Hz Réglage en usine : 0.00

(B8] Si I'on configure une borne de sortie polyvalente selon la fréquence souhaitée (de Pr.03.00 a

Pr.03.01=09), la sortie s'active lorsque la fréquence programmeée est obtenue.

Fréquence ed
5 Intervalle de
Fréquence s2Hz Y- i £4HZ gétecton
P P Intervalle de 4 \ Intervalle de
Fréquence |détectio ¥ -2Hz détection
souhaitée temps d'attente ,,f Temps de freinage
03.02/03/14  [pour
?réquence CCenphase d'arrét
—
run/stop _J 1 OFF Temps
Configuration 02 ON
Fréquence maitresse obtenue OFF OFF
(signal a la sortie) ON
Configuration 9/23
Fréquence souhaitée obtenue OFF ON OFF
Configuration 03 indication Jonl OFF [on L_
vitesse zéro
Configuration 19 indication J ON | OFF | ON

vitesse zéro

Schémade temporisation alasortie des bornes polyvalentes lorsque
I'on configure lafréguence obtenue ou l'indication de vitesse zéro
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(eI ~ Signal analogique en sortie (AFM)

Réglage en usine : 0

Réglages 0 Dispositif de mesure de fréquence analogique (de 0 a la fréquence
maximale de sortie)

1 Dispositif de mesure de courant analogique (de 0 a 250 % de
I'intensité nominale du drive CA)

8] Ce paramétre regle la fonction de la sortie AFM de 0 a 10 VCC (ACM est commun)

(<N ~ Gain de sortie analogique Unité: 1

Réglages De 1 a200% Réglage en usine : 100

[ma] Ce paramétre regle 'intervalle de tension du signal de la sortie analogique AFM.

[ma] Quand Pr.03.03 est réglé sur 0, la tension de sortie analogique est directement proportionnelle a la
fréquence de sortie du drive CA. Avec Pr.03.04 réglé sur 100 %, la fréquence maximale de sortie
(Pr.01.00) du drive CA correspond a +10 VCC de la sortie AFM.

[ma] De méme, quand Pr.03.03 est réglé sur 1, la tension de sortie analogique est directement
proportionnelle a 'intensité de sortie du drive CA. Avec Pr.03.04 réglé sur 100 %, 2,5 fois l'intensité

nominale correspond alors a +10 VCC de la sortie AFM.

IR OTE|

On peut utiliser n'importe quel type de voltmétre. Si le voltmétre lit 'échelle entiére a une tension
inférieure a 10 V, régler Pr. 03.04 en appliquant la formule suivante :

Pr. 03.04 = (tension a échelle entiere du voltmetre/10) x 100%

Par exemple: si on utilise le voltmétre avec une échelle entiére de 5 V, régler Pr.03.04 a 50 %. Si

Pr.03.03 est réglé sur 0, alors 5 VCC correspond a la fréquence maximale de sortie.

(XN \/aleur finale de comptage Unité: 1

Réglages De 0 a 9999 Réglage en usine : 0

[(a] Ce parametre regle le comptage du compteur interne. Pour augmenter le compteur interne, régler sur
12 un parameétre de Pr.04.05 a 04.08. Au terme du comptage, la borne de sortie spécifiée s’activera
(de Pr.03.00 a Pr.03.01 configurés sur 10).

8] Quand I'afficheur affiche ¢555, le drive a compté 555 fois. Si I'affichage indique c555e, cela signifie

que la valeur réelle du compteur est comprise entre 5 550 et 5 559.

UCHVCIN \/5 cur de comptage préliminaire Unité: 1

Réglages De 0 a 9999 Réglage en usine : 0
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(B8] Lorsque la valeur du compteur atteint cette valeur, la borne de sortie polyvalente correspondante
s’active a condition qu’une allant de Pr.03.00 a Pr.03.01 soit configurée sur 11 (configuration de la
valeur du comptage préliminaire). Lorsque la valeur de comptage finale a été atteinte, la borne de
sortie polyvalente se désactive.

(28] Diagramme de temporisation :

0000 <000 <038 =008 <0004 <0005 <000 ¢ 0002 —f2mseck—

Afficheur
(Pr.00.04=1)
TRG
Déclencheur du compteur
[Np—"-
Valeur de comptage préliminaire  Lal dusi 1 debi h
(Pr.03.00~Pr. 03.01=11) Ex:03.05=5,03.06=3 alargeur du 3'9”[3, .ei:"c eur
a2ms(<250 Hz)

Valeur final de comptage
(Pr. 03.00~Pr. 03.01=10)

[JX{eya EF actif a obtention de la valeur finale de comptage

Réglage en usine : 0

Réglages 0 Valeur finale de comptage obtenue, sans visualisation de la panne
externe (EF)

Valeur finale de comptage obtenue, EF actif

(18] Si ce paramétre est réglé sur 1 et la valeur souhaitée du compteur est obtenue, le drive CA le

considére comme une erreur. Le drive s’arréte sur I'affichage du message « EF ».

[IXJeII Controle du ventilateur

Réglages 0 Ventilateur toujours ALLUME

Réglage en usine : 0

Le ventilateur SSETEINT 1 minute aprés I'arrét du moteur CA

2 La vanne est ALLUMEE quand le drive CA est en fonction, elle est
ETEINTE quand le drive s’arréte.

3 Le ventilateur S’ALLUME deés que le dissipateur atteint sa

température préliminaire

(B8] Ce parametre établit le mode de fonctionnement du ventilateur de refroidissement.
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Sortle numérique utilisé par PLC

Réglages Lecture seule Réglages en usine : ##

Bit0=1: RLY utilisée par le PLC

Bit1=1: MO1 utilisée par le PLC

Bit2=1: MO2/RA2 utilisées par le PLC
Bit3=1: MO3/RA3 utilisées par le PLC
Bit4=1: MO4/RA4 utilisées par le PLC
Bit5=1: MO5/RA5 utilisées par le PLC
Unité=1: MO6/RAG utilisées par le PLC

Bit7=1: MO7/RA7 utilisées par le PLC

0 Les 8 bits équivalents sont utilisés pour visualiser I'état (utilisé ou non utilisé) de chaque sortie
numérique. La valeur que Pr.03.09 affiche est le résultat obtenu aprés la conversion des 8 bits
binaires en valeur décimale.

0 Le drive CA standard n’a que 2 bits (bitO et bit1). Lorsque I'on installe la carte d’extension, le nombre
de bornes de sortie numériques augmente en fonction de la carte d’extension. Le nombre maximum

de bornes de sortie numériques est indiqué ci-aprés.
0=not used
Weights 2’ 2" 2° 2' 2° 2° 2' g’ 17UsedbyPLC
Bit [7]e]s]a]ls]2]1]0]«—Relay1
0 MO1
MO2/RA2
MO3/RA3
MO4/RA4
MOS5/RA5
MO6/RA6
MO7/RA7
[ma] Par exemple: lorsque Pr.03.09 est configuré a 3 (décimale) = 00000011 (binaire) il indique que le

relais 1et MO1 sont utilisés par le PLC. (Pr.03.09= 20+21=3)
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0=no use
Weights 27 2° 2° 2° 2° 27 2" p°1=UsedbyPLC
Bit |0|0|0|0|0|0|l|l|<—Re|ay1
i 1 MO1
MO2/RA2
MO3/RA3
MO4/RA4
MO5/RA5
MOG6/RA6
MO7/RA7

(XN Sortie analogique utilisé par PLC

Réglages Lecture seule Réglages en usine : ##

Bit0=1: AFM utilisé par le PLC
Bit1=1: AO1 utilisé par PLC

Bit2=1: AO2 utilisé par PLC

(B8] 1 bit équivalent est utilisé pour visualiser I'état (utilisé ou non utilisé) de chaque sortie analogique. La

valeur que Pr.03.10 affiche est le résultat obtenu aprés la conversion d’1 bit binaire en valeur

décimale.
Weights 2 2' 2 O=notused

Bit IR

| T—AO1 (optional)
AO2 (optional)
0 Par exemple:

Si Pr.03.10 affiche 1, cela signifie qu’AFM est utilisée par le PLC.

Fréquence de déblocage du frein Unité: 0.01
Réglages De 0,00 a 600,0°Hz Réglage en usine : 0.00
Fréquence d’embrayage du frein Unité: 0.01
Réglages De 0,00 a 600,0°Hz Réglage en usine : 0.00

(18] On utilise ces deux paramétres pour configurer le controle du frein mécanique au moyen des bornes

de sortie (relais ou MO1) lorsque Pr.03.00~03.01 sont configurés sur 21. Consulter les exemples

suivants pour plus de détails.

Exemple :

1.Cas 1:Pr.03.12 > Pr.03.11
2.Cas 2:Pr.03.12 < Pr.03.11
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Fréquence
de sortie

Cas 1: Pr.03.12

Pr. 03.11

Cas 2: Pr.03.12

Run/Stop I

Cas 1: MO1=21

Cas 2: MO1=21 |

Remarque : MO1: configurer la valeur de Pr.03.01

03.13 Affiche I'état des bornes de sortie polyvalente.

Réglages Lecture seule Réglages en usine : ##

Temps

L
L

Bit0: Etat RLY
Bit1: Etat MO1
Bit2: Etat MO2/RA2
Bit3: Etat MO3/RA3
Bit4: Etat MO4/RA4
Bit5: Etat MO5/RA5

Unité : Etat MO6/RAG

Bit7 : Etat MO7/RA7

[(a] Pour le drive CA standard (sans carte d’extension), les bornes de sortie polyvalentes sont pilotées a

front montant et Pr.03.13 affichera 3 (11) en I'absence d’action.

Weights 21 20 0=Active

1=0ff
MO1
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(B8] Par exemple:
si Pr.03.13 affiche 2, cela signifie que le relais 1 est activé.
La valeur affichée 2=bit 1 x 21

(B8] Lorsque I'on installe la carte d’extension, le nombre de bornes de sortie polyvalentes augmente en
fonction de la carte d’extension. Le nombre maximum de bornes de sortie polyvalentes est indiqué ci-
apres.

0=Active
Weights _2° 2" 2° 2° o' 2' 2* p' 1=Off
Bit |[7]e[s5]4]3][2]1]0]e«—Relay1

1 Pt MO1

MO2/RA2

MO3/RA3

MO4/RA4

MO5/RA5

MOG6/RA6

MO7/RA7
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Groupe 4: Parametres de fonction d’entrée

04.00 //Réglage de la polarisation du potentiométre du Unité: 0. 1
clavier nite- €.

Réglages De 0,0 4 100,0% Réglage en usine : 0.0

Réglage en usine : 0
Réglages 0 Polarisation positive

1 Polarisation négative

(AP & Gain du potentiométre du clavier Unité: 0. 1

Réglages De 0,1 4 200,0% Réglage en usine : 100.0
04.03 Biais négatif du potentiométre du clavier, inversion
' active/inactive

Réglages 0 Aucune commande de polarisation négative

Réglage en usine : 0

1 Polarisation négative : fonctionnement REV activé

Exemple 1: application standard

Il s’agit de la configuration la plus fréquente. L'utilisateur ne doit régler que Pr.02.00 — 04. La

commande de fréquence provient du potentiométre du clavier.

60Hz
Pr.01.00=60Hz--Potenziometre Fréquence maximale de sortie
Pr.04.00 =0%--Réglage polarisation

Pr.04.01 =0--Polarisation positive

30H Pr.04.02 =100%--Gain d'entrée

Pr.04.03 =0--Aucune commande de polarisation négative

OHz

ov 5V 10V

Exemple 2: utilisation du biais

Cet exemple illustre I'influence du changement des biais. Quand I'entrée est 0 V, la fréquence de
sortie est 10 Hz. Au point intermédiaire, le potentiométre donnera 40 Hz. Lorsque la fréquence
maximale de sortie est atteinte, aucune augmentation ultérieure du potentiomeétre ou du signal
n’entrainera d’augmentation de la fréquence de sortie. (Pour utiliser I'intervalle complet du
potentiométre, voir 'exemple 3). La valeur de la tension :intensité d’entrée externe 0-8, 33 V,

correspond a la fréquence de réglage 10-60 Hz.
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Pr.01.00=60Hz-- Potenziometre

Fréquence maximale de sortie

Pr.04.00 =16.7%--Réglage polarisation

Pr.04.01 =0--Polarisation positive

Pr.04.02 =100%--Gain d’entrée

Pr.04.03 =0--Aucune commande de polarisation négative
Gain:100%

Réglage
polarisation I .

. : Réglage polarisation: ((10Hz/60Hz)/(Gain/100%))*100%=16.7%
OHz OV 5V 10V

Exemple 3: application du biais et du gain pour utilisation de I'intervalle entier

Cet exemple sert d'illustration a une méthode trés diffusée. Il est possible d’utiliser toute I'échelle du
potentiométre comme on le veut. Outre les signaux de 0 a 10°V, les signaux de sortie les plus diffus
comprennent également les signaux de 0 a 5 V ou toute autre valeur inférieure a 10 V. En ce qui
concerne ce réglage, voir les exemples suivants.

Pr.01.00=60Hz-- Potenziométre

Fréquence maximale de sortie

Pr.04.00 =20.0%--Réglage polarisation

Pr.04.01 =0--Polarisation positive

Pr.04.02 =83.3%--Gain d'entrée

Pr.04.03 =0--Aucune commande de polarisation négative

Réglage Gain:(10V/(10V+2V))*100%=83.3%

polarisation—<L - ‘ - . o )
Vel A% 5V 10V Réglage polarisation:((10Hz/60Hz)/(Gain/100%))*100%=20.0%

XV

Exemple 4: utilisation d’un intervalle 0-5 V du potentiométre par réglage du gain

L’exemple est une illustration d'un intervalle de potentiométre de 0 a 5 Volt. Au lieu de régler le gain

comme dans I'exemple suivant, on peut régler Pr. 01.00 a 120 Hz en obtenant les mémes résultats.

Réglage
du gain

Pr.01.00=60Hz--Potenziometre

Fréquence maximale de sortie

Pr.04.00 =0.0%--Réglage polarisation

Pr.04.01 =0--Polarisation positive

Pr.04.02 =200%--Gain d’entrée

Pr.04.03 =0--Aucune commande de polarisation négative

Gain :(10V/5V)*100%=200%
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Exemple 5: utilisation du biais négatif en environnement bruyant

Dans cet exemple, on utilise un biais négatif de 1 V. Dans des environnements bruyants, on a intérét
a utiliser des biais négatifs afin d'obtenir une marge de bruit (dans cet exemple, 1 V).

Pr.01.00=60Hz-- Potenziometre

Fréquence maximale de sortie

Pr.04.00 =10.0%--Réglage polarisation

Pr.04.01 =1--Polarisation négative

Pr.04.02 =100%--Gain d’entrée

Pr.04.03 =0--Aucune commande de polarisation negative

Gain :100%

PolarisationOHZ
négative GHZIO,V v

10V Réglage polarisation:((6Hz/60Hz)/(Gain/100%))*100%=10.0%
Exemple 6: utilisation de biais négatifs dans un environnement bruyant et réglage du gain
pour utiliser I'intervalle entier du potentiométre.

Dans cet exemple, on utilise un biais négatif afin d’assurer une marge de bruit. On utilise également
un gain de fréquence du potentiometre pour permettre d’atteindre la fréquence maximale de sortie.

Réglage
polarisation Pr.01.00=60Hz--Potenziométre
60Hz| - $/‘ Fréquence maximale de sortie

d Pr.04.00 =10.0%--Réglage polarisation
/0 Pr.04.01 =1--Polarisation négative
Pr.04.02 =111%--Gain d’entrée
Pr.04.03 =0--Aucune commande de polarisation négative

Gain :(10V/9V)*100%=111%

Réglage polarisation:((6.6Hz/60Hz)/(Gain/100%))*100%=10.0%

Exemple 7: utilisation d’un signal du potentiometre de 0-10 V pour faire fonctionner un moteur

dans le sens FWD et REV.

Dans cet exemple, I'entrée est programmée pour actionner un moteur soit dans le sens avant, soit
dans le sens arriére. Le moteur sera au point mort quand la position du potentiométre se trouvera en
position intermédiaire dans l'intervalle. En utilisant les réglages de cet exemple, les commandes
FWD et REV sont désactivées.

Pr.01.00=60Hz--Potenziometre
60Hz FWD /- Fréquence maximale de sortie
30Hzl.... /¢ Pr.04.00 =50.0%--Réglage polarisation
Lo Pr.04.01 =1--Polarisation négative
L Pr.04.02 =200%--Gain d’entrée
5V 10V Pr.04.03 =1--Polarisation négative: Fonctionnement REV activé

0V _OHz

" |30Hz Gain :(10V/5V)*100%=200%
. /REV
7 ] 60Hz Réglage polarisation :((60Hz/60Hz)/(Gain/100%))*100%=200%
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Exemple 8: utilisation d’une inclinaison négative

Cet exemple illustre un cas d'utilisation de 'inclinaison négative. Dans les applications pour le
controle de pression, de température ou de débit, on utilise les inclinaisons négatives. Le capteur qui
est raccordé a I'entrée produit un signal ample (10 V) en présence de pressions ou de flux élevés.
Avec les réglages d’'inclinaisons négatives, le drive CA arréte le moteur lentement. Avec ces
réglages, le drive CA fonctionnera toujours dans une seule direction (en arriere). Il est possible de
modifier ce réglage en inversant les 2 cables dans le moteur.

60Hz Pr.01.00=60Hz--Potenziometre
inclination négative Fréquence maximale de sortie
Pr.04.00 =100%--Réglage polarisation
Pr.04.01 =0--Polarisation positive
Pr.04.02 =100%--Gain d’entrée
Pr.04.03 =1--Polarisation négative: Fonctionnement
REV activé

Gain :(10V/10V)*100%=100%

(ZNI Il Sélection du mode de la borne ACI

ov 10V Réglage polarisation :((60Hz/60Hz)/(Gain/100%))*100%=100%
Tension minimum AVI Unité: 0. 1
Réglages De 0,0a10,0V Réglage en usine : 0.0
Fréquence minimale AVI (pourcentage de Pr.01.00) Unité: 0. 1
Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 0.0
Tension maximum AVI Unité: 0. 1
Réglages De 0,02 10,0V Réglage en usine : 10.0
Fréquence maximale AVI (pourcentage de Pr.01.00) Unité: 0. 1
Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 100.0
Courant minimum ACI Unité: 0. 1
Réglages De 0,0 2 20,0 mA Réglage en usine : 4.0
gfgg)ence maximale ACI (pourcentage de Pr. 01.00) Unité: 0. 1
Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 0.0
Courant maximum ACI Unité: 0. 1
Réglages De 0,0 2 20,0 mA Réglage en usine : 20.0
(I;;égg)ence maximale ACI (pourcentage de Pr. 01.00) Unité: 0. 1
Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 100.0
[ 0.0

Réglage en usine : 0
Réglages 0 ACI
1 AVI2
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Tension minimale AVI2 Unité: 0. 1
Réglages De 0,02 10,0V Réglage en usine : 0.0
Fréquence minimale AVI2 (pourcentage de Pr.1-00) Unité: 0. 1
Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 0.0
Tension maximale AVI2 Unité: 0. 1
Réglages De 0,02 10,0V Réglage en usine : 10.0
Fréquence maximale AVI2 (pourcentage de Pr.1-00) Unité: 0. 1
Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 100.0
[(a] Il faut remarquer l'interrupteur ACI/AVI situé sur le drive CA. Commuter sur ACI pour un signal de

courant analogique de 4 a 20 mA (ACI) (configurer Pr.04.19 a 0) et AVI pour le signal de tension
analogique (AVI2) (configurer Pr.04.19 a 1).
[(a] Les paramétres précédents servent a régler les valeurs de référence de I'entrée analogique. Les

fréquences min et max sont basées sur Pr.01.00 pendant le contréle a circuit ouvert), comme illustré

plus avant.

A OIOO
|
|
04.14 |
04.18 |
04.23 |
|
|
|
|
04.12 |
04.16 |
04.21 04.11 104.13 |
1 04.15 104.17 |
1 04.20 104.22 ‘

! > entrée analogique

20mA/10V
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A 01.00=60.00 Hz

04.14=70

04.18=50

04.12=30

04.16=0 : "> entrée analogique
04.11=0V  04.15=4mA 04.13=10V
04.17=20mA

Mode de contréle du fonctionnement a 2/3 cables de la borne d’entrée
polyvalente (MI1, MI2)

Réglage en usine : 0

Réglages 0 2 fils : FWD/STOP, REV/STOP
1 2 fils : FWD/STOP, RUN/STOP
2 Fonctionnement a 3 fils

(28] Il existe 3 types différents de modes de contréle :
borne externe
04.04
2 fils FWD/STOP — MI1:('OPEN"STOP)
("CLOSE":FWD)
0 FWD /STOP REV/STOP +—6o—| MI2:("OPEN": STOP)
("CLOSE": REV)
REV/STOP DCM
2 fils RUN/STOP —so——{ MI1:("OPEN":STOP)
("CLOSE":RUN)
1 FWD/ REV FWD/REV $—65——] MI2:("OPEN": FWD)
("CLOSE": REV)
RUN / STOP DCM
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borne externe

04.04
STOP RUN
i MI1: ("CLOSE":RUN)
[ e MI3:("OPEN":STOP)
2 3 fils 55 M12:("OPEN": FWD)
REV/FWD ("CLOSE": REV)
DCM

04.05 Borne d'entrée polyvalente (MI3)

Réglage en usine : 1

04.06 Borne d'entrée polyvalente (MI4)

Réglage en usine : 2

04.07 Borne d'entrée polyvalente (MI5)

Réglage en usine : 3

04.08 Borne d'entrée polyvalente (MI6)

Réglage en usine : 4

Config. Fonction Description
. Régler les bornes non utilisées sur 0 pour étre sar qu’elles
0 Aucune fonction . .
n’influenceront pas le fonctionnement.
1 Commande vitesse Ces quatre entrées sélectionnent la vitesse multiple définie par
multiple 1 Pr.05.00 — Pr.05.14, comme indiqué dans le schéma a la fin
) Commande vitesse | de ce tableau.
multiple 2
, Commande vitesse REMARQUE : I'on peut également utiliser les parametres
multiple 3 de Pr.05.00 a Pr.05.14 pour contrdler la vitesse de sortie
en programmant la fonction du PLC interne du drive CA.
4 Commande vitesse | On peut aussi sélectionner 17 fréquences de vitesse (y
multiple 4 compris la fréquence pilote et la fréquence Jog).
La réinitialisation externe a la méme fonction que la touche de
L réinitialisation (Reset) sur le clavier numérique. Aprés
Réinitialisation . . .
5 ‘ correction des éventuelles anomalies, du type surchauffe,
externe
surintensité ou surtension, on peut utiliser cette entrainer aux
fins du rétablissement du drive.
6 Désactivation Quand la commande est active, 'accélération et la décélération
accél./décél. s’arrétent et le drive CA maintient une vitesse constante.
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Config. Fonction Description

Commande de o L
L Sert a sélectionner I'un des 2 temps d’accél./décél. (de
7 sélection du temps . . o
L Pr.01.09 a Pr.01.12). Voir la description & la fin de ce tableau.
accél./décél.

La valeur du paramétre 08 programme la commande de Jog de
'une des bornes d’entrée polyvalente MI3 {SYMBOL} MI6
Controle de (Pr.04.05~Pr.04.08).

fonctionnement Jog [REMARQUE : la programmation du fonctionnement de Jog
par 08 ne peut étre exécutée qu’avec le moteur a l'arrét
(voir les parametres Pr.01.13~Pr.01.15).

La valeur du parametre 09 programme les bornes d’entrée
polyvalente pour le contréle du bloc de base externe.

REMARQUE : lorsqu’un signal est recu du bloc de base, le

9 Bloc de base externe | grive CA blogue toutes les sorties et le moteur est en marche

(Voir Pr. 08.06) libre. Lorsque le contrdle du bloc de base est désactivé, le drive
CA lance la fonction de recherche de vitesse et entre en
synchronisation avec la vitesse du moteur, accélérant donc

jusqu’a hauteur de la fréquence principale.

HAUT : augmentation |Augmente/diminue la fréquence principale chaque fois qu’une
10 de la fréquence entrée est regcue ou en continu quand I'entrée reste active.
principale Lorsque les deux entrées sont simultanément actives,

I'augmentation/diminution de la fréquence principale est
BAS : diminution de la| . .
11 interrompue. Voir Pr.02.07 et 02.08. Cette fonction est
fréquence principale |, i L
également appelée "motopotentiométre”.

La valeur du paramétre 12 programme I'une des bornes
Déclencheur du d’entrée polyvalentes MI3~MI6 (Pr.04.05~Pr.04.08) pour
compteur incrémenter le compteur interne du drive CA. Lorsqu’on regoit

12

une entrée, le compteur est incrémenté de 1.

Quand il est actif, le compteur est mis a zéro et bloqué. Pour
Réinitialisation du . .
13 permettre le comptage, I'entrée doit étre sur OFF. Voir Pr.

compteur
03.05 et 03:06.
La valeur du paramétre 14 programme I'une des bornes
14 Panne externe d’entrée polyvalente MI3~MI6 (Pr.04.05~Pr.04.08) comme
entrée de panne externe (E.F.).
15 Fonction PID Lorsqu’une entrée ON avec ce réglage est sur ON, la fonction
désactivée PID est désactivée.
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Config. Fonction Description

Le drive CA arréte la fermeture et le moteur est en marche libre
Arrét fermeture de
16 i si 'un de ces réglages est activé. Si on change I'état de la
sortie
borne, le drive CA repart de 0 Hz.

Active le verrouillage [Lorsque ce réglage est activé, tous les parameétres se bloquent

17
du parametre et I'écriture des paramétres est désactivée.
Sélection de la )
ON : commande de fonctionnement par bornes externes
commande de . )
. OFF : commande de fonctionnement par réglage de Pr.02.01
fonctionnement . . . i
18 b Lorsque les configurations 18, 19 et 20 sont simultanément sur
ornes
i ON, la configuration 18 > la configuration 19 > et la
externes/réglage . . o
configuration 20 auront la priorité.
Pr.02.01)
Sélection de la ON : commande de fonctionnement par clavier numérique.
commande OFF : commande de fonctionnement par réglage de Pr.02.01
19 opérationnelle (clavier |Lorsque les configurations 18, 19 et 20 sont simultanément sur

numérique/réglage ON, la configuration 18 > la configuration 19 > et la
Pr.02.01) configuration 20 auront la priorité.

Sélection de la . o
ON : commande de fonctionnement par communication.
commande . )
L OFF : commande de fonctionnement par réglage de Pr.02.01
opérationnelle ] . . i
20 o Lorsque les configurations 18, 19 et 20 sont simultanément sur
(communication / . ; . .
. . ON, la configuration 18 > la configuration 19 > et la
configuration Pr

configuration 20 auront la priorité.
02.01)

Cette fonction a priorité absolue pour régler la direction de la
marche (si « Pr.02.04 = 0 »).

21 Avant/arriére

Sert a sélectionner la source de commande de la
Source de commande | hremigre/deuxieme fréquence. Voir Pr.02.00 — Pr.02.09.

22 de la deuxieme ON : source de commande de la 2e fréquence
fréquence activée OFF : source de commande de la 1e fréquence
4-76 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav&@osaveelegt.11/CTL v2.11

Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Chapitre 4 Paramétres

Config. Fonction Description
ON : démarrage du programme PLC
OFF : arrét du programme PLC

Lorsque le drive CA est en mode STOP et que son

fonctionnement est désactivé, il affichera PLC1 dans la page

du PLC et exécutera le programme du PLC. Lorsque cette

programme PLC fonction est désactivée, il affichera PLCO dans la page du PLC

(PLC1) et terminera I'exécution du programme du PLC. Le moteur sera
stoppé a travers Pr.02.02.

Démarre/arréte le

23

Lorsque la source de la commande de fonctionnement est la
borne externe, on ne peut pas utiliser le clavier pour modifier
I'état du PLC et cette fonction ne sera pas valable lorsque le
drive CA est dans I'état PLC2.

Lorsque le drive CA est en mode STOP et que son
fonctionnement est désactivé, il affichera PLC2 dans la page
du PLC et I'on pourra télécharger/exécuter/controler le

Décharger/exécuter/ programme du PLC. Lorsque cette fonction est désactivée, il
controler le affichera PLCO dans la page du PLC et terminera 'exécution
24 programme PLC du programme du PLC. Le moteur sera stoppé a travers
Pr.02.02.
(PLC2) Lorsque la source de la commande de fonctionnement est la
borne externe, on ne peut pas utiliser le clavier pour modifier
I'état du PLC et cette fonction ne sera pas valable lorsque le
drive CA est dans I'état PLC1.
Fonction de . . »
N Cette fonction pourrait étre utilisée avec les Pr. 01.20~01.25
25 positionnement pour effectuer un positionnement simple
simple

La fonction OOB (Détection déséquilibre) peut étre utilisée

26 0OB (Relevé avec un PLC pour les laveuses industrielles. Une fois habilitée,
26 la fonction fournit une valeur A8 depuis la configuration des Pr.
déséquilibré) 08.21 et Pr. 08.22. Le PLC ou le controleur décidera de la
vitesse du moteur en fonction de la valeur de A8 (Pr. 08.23).

Une fois habilitée, cette configuration peut étre utilisée pour la
Sélection moteur sélection des moteurs (Pr. 01.01~01, 01.26~01.43,
27 (bit0) 07.18~07.38, 07.00~07.06).

Par exemple : MI1=27, MI2=28
Quand MI1 et MI2 sont sur OFF, la sélection concerne le
moteur 0

Quand MI1 est sur ON et MI2 sur OFF, la sélection concerne le

Sélection moteur moteur 1

28 (bit 1) Quand MI1 est sur OFF et MI2 sur ON, la sélection concerne le
moteur 2

Quand MI1 et MI2 sont sur ON, la sélection concerne le moteur
3

(18] Sélection temps d’accélération / décélération
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Fréquence
EirIi?é k—  Accélération Décélération —f
Temps de décél. 1
Temps d’accél. 2, 01.10
01.11
Temps d’acg®l1 TST’;Z e décel.2
01.09 :
RUN/STOP 1 2 1 2 Temps
Communicationborne
externePU OFF
Temps d'accél./décél. 1et2
Entrée polyvalente
Bornes de Pr.04.05 OFF e
4Pr.04.08(MI3aMI6)

Temps d'accél./décél. etbornes d'entrée polyvalentes

[ma] Fonctionnement a étages multiples

Fréquence
Fréq.JOG
01.15
05.00,
Vitessy/ pilote
Run/Stop
Communication bornes .
externes/PU
12vitesse
o 9 Y (MI3aMi61)
CECH Praw
e < _V|tesse
02 o J(Mi3aMi6 2)
2w= 4 \ 37 vitesse -
c3lo |(misamis 3) _OFF m_——‘—‘—m
oo X 42 vitesse
@ a=o lvizamic 4) —2EE m_
Freq. Jog QFF N N A A A A S O\

Vitesse multiple moyennantdes bornes externes
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MI6=4 MI5=3 Mi4=2 MI3=1
';rﬁr‘]‘;gg;e OFF OFF OFF OFF
1e vitesse OFF OFF OFF ON
2e vitesse OFF OFF ON OFF
3e vitesse OFF OFF ON ON
4e vitesse OFF ON OFF OFF
5e vitesse OFF ON OFF ON
6e vitesse OFF ON ON OFF
7e vitesse OFF ON ON ON
8e vitesse ON OFF OFF OFF
9e vitesse ON OFF OFF ON
10e vitesse ON OFF ON OFF
11e vitesse ON OFF ON ON
12e vitesse ON ON OFF OFF
13e vitesse ON ON OFF ON
14e vitesse ON ON ON OFF
15e vitesse ON ON ON ON

04.09 Sélection du contact de I'entrée polyvalente Unité: 1

Réglages De 0 a 4095 Réglage en usine : 0

(28] On peut utiliser ce paramétre pour régler I'état des bornes polyvalentes (MI1~MI6 (N.A./N.C.) pour le
drive CA standard).
(28] Les réglages de MI1 a MI3 ne sont pas valables quand la source de commande de fonctionnement

est la borne externe (2/3 fils).

Weights 25 24 23 22 21 20 (1)2”8
Bit 5|al3|2]1]0]«—Mi1
* f ST
M3

Mi4

MI5

Mi6

(28] Méthode de réglage : demande la conversion du nombre binaire (a 6 bits) en nombre décimale pour
I'entrée.

0 Par exemple: si I'on configure MI3, MI5, MI6 comme N.C. et MI1, MI2, MI4 comme N.A. la valeur de
configuration Pr.04.09 sera bit5X25+bit4X24+bit2X22= 1X25+1X24+1X22= 32+16+4=52 tel qu'illustré

ci-aprés
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weights 2 2 2* 2 2' 2§
Bit |l|1|0 1|10]|0 |e—mn

Mi4

MI5

Mi6
Thgsettslng.valu? . , NOTE:
= bit5x2 +bjt4x2 +bit2x2 2"=16384 2"=8192 2'"=4006 2"-2048 2"=1024
=1x2'+1x2 +1x2 s ' 7 5 5
=32416+4 =52 2=512 2286 2128 =64 2=32
Setting 04.09 2'=16  2=8 2= 2'=2 2’=1

[(a] Lorsque I'on installe la carte d’extension, le nombre de bornes d’entrée numériques augmente en
fonction de la carte d’extension. Le nombre maximum de bornes d’entrée numériques est indiqué ci-
aprés.

We|ght5 211 210 25 23 27 20 25 24 23‘ 22 21 20 ?;“8
Bit [ufo]o[s]7]6][s]4]3]2]1]o]«—m1
1 MI2

MI3

Mi4

MI5

Mi6

MI7

MI8

MI9

Mi10

Mi11

Mi12

[WRIl Temps anti-rebond a I'entrée de la borne numérique Unité: 2 ms
Réglages De 1420 Réglage en usine : 1

[(a] Ce parametre sert a retarder les signaux sur les bornes d’entrée numériques : 1 unité = 2 msec, 2
unités = 4 msec, etc. Le temps de retard sert a ne pas faire rebondir les signaux d’interférence qui

pourrait entrainer une anomalie de fonction des bornes numériques.

(Y2l Entrée numérique utilisé par PLC

4-80 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav&@osaveelegt.11/CTL v2.11
Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr
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Réglages Lecture seule Réglages en usine : ##

Afficheur Bit0=1: MI1 utilisé par le PLC
Bit1=1: MI2 utilisé par le PLC
Bit2=1: MI3 utilisé par le PLC
Bit3=1: Mi4 utilisé par le PLC
Bit4=1 : MI5 utilisé par le PLC
Bit5=1: MI6 utilisé par le PLC
Unité=1: MI7 utilisé par PLC
Bit7=1 : MI8 utilisé par PLC
Bit8=1 : MI9 utilisé par PLC

Bit9=1 : MI10 utilisé par PLC
Bit10=1 : MI11 utilisé par PLC

Bit11=1: MI12 utilisé par PLC

(B8] Pour le drive CA standard (sans carte d’extension), les 6 bits équivalents sont utilisés pour afficher
I'état (utilisé ou non utilisé) de chaque entrée numérique. La valeur que Pr.04.24 affiche est le résultat
obtenu apres la conversion des 6 bits binaires en valeur décimale.

Weights 2 5* 2® 5 o' 57 O=notused

. 1=used by PLC
Bit 5 4 3 2 1|0 «—Mi1

(28] Par exemple: lorsque Pr.04.24 est configuré sur 52 (décimal) = 110100 (binaire), il indique que MI3,
MI5 et MI6 sont utilisés par le PLC.
weights 27 2' 2° 2° o' o° O=OFF
Bit |l|1|0|1|0|0|<—M|1
MI2
MI3
Mi4
MI5
MI6

(18] Lorsque I'on installe la carte d’extension, le nombre de bornes d’entrée numériques augmente en
fonction de la carte d’extension. Le nombre maximum de bornes d’entrée numériques est indiqué ci-

apres.
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0=not used
Weights 2"272° 2° 27 2° 2° 2* 2" 2" o' p° 1=UsedbyPLC
Bit [11f1i0] o8 |7 ]6]s]als]2]1]o]e—mi
0 MI2
MI3
Mi4
MI5
MI6
MI7
I
MI9
MI10
MI11
MI12

(o713 Fntrée analogique utilisé par PLC

Réglages Lecture seule Réglages en usine : ##

Afficheur Bit0=1: AVI utilisé par le PLC
Bit1=1: ACI/AVI2 utilisé par le PLC
Bit2=1: Al11 utilisé par PLC

Bit3=1: Al11 utilisé par PLC

0 Le 2-bit équivalent est utilisé pour afficher I'état (utilisé ou non utilisé) de chaque entrée analogique.
La valeur que Pr.04.25 affiche est le résultat obtenu aprés la conversion des 2 bits binaires en valeur
décimale.

Weights 2% 2* o' 2 0=not used
3

Bit 1=used by PLC

1]o]+—av
3 ‘[ A _Acwavi2
Al1 (optional)

Al2 (optional)

(o7l Affiche |'état de la borne d’entrée polyvalente

Réglages Lecture seule

Réglages en usine : ##

Afficheur Bit0: Etat MI1

Bit1: Etat MI2
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Chapitre 4 Paramétres
Bit2: Etat MI3
Bit3: Etat Ml4
Bit4: Etat MI5
Bit5: Etat MI6
Unité : Etat MI7
Bit7 : Etat MI8
Bit8 : Etat MI9
Bit9 : Etat MI10
Bit10 : Etat MI11

Bit11 : Etat MI12

(28] Les bornes d’entrée polyvalentes sont pilotées sur le front descendant. Pour le drive CA standard
(sans carte d’extension), elles vont de MI1 a MI6 et Pr.02.26 affichera 63 (111111) en I'absence
d’action

Weights 2° 2° 2° 2" 2" 2 O=Active

Bit  [s[4fs[2[1[o]e—mn

T MI2

MI3

Mi4

MI5

MI6

(18] Par exemple:
si Pr.04.26 affiche 52, cela signifie que MI1, MI2 et MI4 sont actifs.

La valeur affichée 52= 32+16+4 =1 X 25+ 1X 24 + 1X 22 = bit 6 X 25+ bit 5 X 24 + bit 3 X 22
Weights 2" 27 2 o o' o' 27 o o O=Acfive
Bit [oJofa]aTaTo s o o]e—mm
MI2
13
M14
MI5
MI6
MI7
MI8
l\/llg
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Chapitre 4 Paramétres

8] Lorsque I'on installe la carte d’extension, le nombre de bornes d’entrée numériques augmente en
fonction de la carte d’extension. Le nombre maximum de bornes d’entrée numériques est indiqué ci-

apres.
o 0.8 8 7 & 5 4 4 .8 4 c'0=Active
Weights 2272 2252 2 2 2 22 2 1=0ff
Bit [11]i0] o[8[ 7]6]5[a]a]2]1]0]e—mi
T 1 MI2
MI3
Mi4

MI6
MI7
MI8
MI9
MI10
MI11
MI12

~ Sélection des bornes d’entrée polyvalentes internes/externes
04.27 Py Unité : 1

Réglages De 0 a 4095 Réglage en usine : 0

[aa] Ce parametre sert a sélectionner les bornes qui doivent étre internes ou externes. On peut activer les
bornes internes au moyen de Pr.04.28. Une borne ne peut pas étre simultanément interne et externe.
[ma] Pour le drive CA standard (sans carte d’extension), les bornes d’entrée polyvalentes vont de MI1 a
MI6 tel qu'illustré ci-aprés.
) 5 4 .2 . 1 0 = i
Weights 2" 2°2 27 2' 2 0_§xternal termmal
. 1=internal terminal
Bit [s]a]3]2]1]0]e—mn
Y Y Y A
MI2
—MI3
M4
MI5
MI6
(8] Le mode de réglage demande la conversion du nombre binaire en nombre décimal pour I'entrée.

(8] Par exemple: siI'on configure MI3, MI5, MI6 comme bornes internes et MI1, MI2, MI4 comme bornes
externes, la valeur de configuration sera bit5X25+bit4X24+bit2X22= 1X25+1X24+1X22= 32+16+4=52

tel qu'illustré ci-apres.
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Chapitre 4 Paramétres

¢ O=external terminal
Weights A A 1=internal terminal

st [1]iJofs]oJofe—m:
Mi2

M6
(18] Lorsque I'on installe la carte d’extension, le nombre de bornes d’entrée numériques augmente en

fonction de la carte d’extension. Le nombre maximum de bornes d’entrée numériques est indiqué ci-
apres.
17 o 9 g 7 5 4 3 2 7 o O=.eXterna|terrn.ina|

Weights 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 1=internal terminal
Bit [11]0] e8] 7] 65 [4]s]2]1]o]e—mn

MI2

MI3

M14

—MI5

MIi6

MI7

MI8

MI9

MI10

MI11

MI12

Etat de la borne interne
04.2 [of Unité : 1

De 0 & 4095
Réglages ehs Réglage en usine : 0

(28] On utilise ce paramétre pour configurer I'action de la borne interne au moyen du clavier, de la
communication ou du PLC.

(B8] Pour le drive CA standard (sans carte d’extension), les bornes d’entrée polyvalentes vont de MI1 a
MI6 tel qu'illustré ci-aprés.

Weights 2° 2" 2° 2% 2’ 5° O=setinternal terminalto be OFF
Bit 1=setinternal terminal to be ON
[s]a]s]2]1]o]e—m1

Mi2
MI3
— M4
MI5

Mi6
(28] Par exemple: si on regle MI3, MI5, MI6 sur ON, régler Pr.04.28 sur

bit5X25+bit4X24+bit2X22= 1X25+1X24+1X22= 32+16+4=5, comme illustré ci-dessous.
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° 0=OFF

Weights 2 2' 2° 2 2' 2° 9=O0
Bit |1|1|o|1|o|o|<—|v||1
MI2
MI3
Mi4
MI5
MI6

[(a] Lorsque I'on installe la carte d’extension, le nombre de bornes d’entrée numériques augmente en
fonction de la carte d’extension. Le nombre maximum de bornes d’entrée numériques est indiqué ci-
aprés.

O=setinternal terminal to be OFF
Weights 2" 2°2° 2 2 & 2 2" 2 2* o' 2° 1=setinternal terminal tobe ON
Bit [11]10] e8] 7]6]5[4]3]2] 1] o]e—mi1

Mi2

MI3

Mi4

MI5
Mi6

MI
MI8

Ml
Mi

MI10
Mi11
MI12
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Groupe 5: Paramétres de vitesse multiple

~ Fréquence 1ére vitesse Unité : 0.01
~ Fréquence 2éme vitesse Unité : 0.01
~ Fréquence 3éme vitesse Unité : 0.01
» Fréquence 4éme vitesse Unité : 0.01
~ Fréquence 5éme vitesse Unité : 0.01
~ Fréquence 6éme vitesse Unité : 0.01
~ Fréquence 7éme vitesse Unité : 0.01
~ Fréquence 8éme vitesse Unité : 0.01
» Fréquence 9éme vitesse Unité : 0.01
~ Fréquence 10eme vitesse Unité : 0.01
~ Fréquence 11éme vitesse Unité : 0.01
~ Fréquence 12éme vitesse Unité : 0.01
~ Fréquence 13éme vitesse Unité : 0.01
# Fréquence 14eme vitesse Unité : 0.01
~ Fréquence 15eme vitesse Unité : 0.01
Réglages De 0,00 a 600,0°Hz Réglage en usine : 0.00

(28] Les bornes d’entrée polyvalentes (voir Pr.04.05 — Pr.04.08) servent a sélectionner I'une des vitesses
multiples du drive CA. Les vitesses (fréquences) sont établies de Pr.05.00 a 05.14, comme illustré ci-

dessous.
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Fréquence

Fréq.JOG
01.15

Run/Stop 1 }
externes/PU
12vitesse [ e R R R s
@ Z(Er\m_ataMisn o135 O I | ioN Bl oY o
503 Jvisame 2) —OFF m m m 3 m
8= | 3% vitesse N S A
c2lo |mizamie 3) _QFF -ﬂ-_m
202 ) —
8823 |fuesse | _ors AT
Fréq. Jog _OFF LI A N N N U B N © .
Vitesse multiple moyennantdes bornes externes
Mi6=4 MI5=3 Mi4=2 MI3=1
Fréquence OFF OFF OFF OFF
principale
1e vitesse OFF OFF OFF ON
2e vitesse OFF OFF ON OFF
3e vitesse OFF OFF ON ON
4e vitesse OFF ON OFF OFF
5e vitesse OFF ON OFF ON
6e vitesse OFF ON ON OFF
Te vitesse OFF ON ON ON
8e vitesse ON OFF OFF OFF
9e vitesse ON OFF OFF ON
10e vitesse ON OFF ON OFF
11e vitesse ON OFF ON ON
12e vitesse ON ON OFF OFF
13e vitesse ON ON OFF ON
14e vitesse ON ON ON OFF
15e vitesse ON ON ON ON
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Chapitre 4 Paramétres

Groupe 6: Parametres de protection

(USRUWY Drcvention du calage provoqué par la surtension Unité : 0.1
Réglages Série 230 V De 330,0 a 410,0°V Réglage en usine : 390.0
Réglage en usine : 780.0

Série 460 V De 660,0 &4 820,0°V

0 Désactive la prévention de I'arrét de surtension (avec unité
et résistance de freinage)

(B8] Pendant la décélération, la tension du bus CC dépasse la valeur maximale tolérable en raison de la
régénération du moteur. Quand cette fonction est active, le drive CA ne décélére plus et maintient
constante la fréquence de sortie jusqu’a ce que la tension descende de nouveau en dega de la valeur
préétablie.

(B8] Désactiver la prévention de I'arrét de surtension (Pr.06.00=0) quand on utilise une unité de freinage et

une résistance de freinage.

(IERENOTE|

Avec une charge d’inertie modeste, la prévention de 'arrét de surtension n’'a pas lieu et le temps
effectif de décélération sera égal au temps de décélération spécifié. Le drive CA prolongera
automatiquement le temps de décélération avec des charges d'inertie élevées. Si le temps de
décélération est critique pour I'application, utiliser une résistance de freinage ou une unité de

freinage.

Haute tension c6té CC

Niveau de détection., \7/\

de surtension

Temps

Fréquencd
de sortie

N\ Fréquence maintenue

N décélération lorsque
~la prévention d'arrét
de surtension est activée
N

> Temps

T
e ESE—

| Temps de décélération\précédent

R »

| Temps effectif pour décélérerjusqu'a l'arrét lorsque la
prévention de calage de surtension est activée

T
I
I
I
|
I
I
| AN Caractéristique de
I
I
|
I
I
I
I
T
I
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Prévention du calage provoqué par une surintensité durant .
06.0 . Unité : 1
I'accélération

Réglages De 20 & 250% Réglage en usine : 170

0: Désactive

m
m

Un réglage de 100 % est égal a l'intensité nominale de sortie du drive.

Pendant I'accélération, le courant de sortie du drive CA peut augmenter brusquement et dépasser la
valeur spécifiée de Pr.06.01 en raison de I'accélération rapide ou de la charge excessive du moteur.
Quand cette fonction est active, le drive CA arréte d’accélérer et maintient constante la fréquence de

sortie jusqu’a ce que l'intensité descende en dega de la valeur maximale.

06.01
Niveau de «— Courant de sortie
détection [T e <

surintensité — Réglage de la

i fréquence

‘Prévention d'arrét de \
'surintensité durant

‘l'accélération, ! Fréquence

fréquence maingenue  de sortie !

B " Temps
I ——
i Temps d'accélération précédent o

'"Temps effectif pour accélérer lorsque la prévention
de calage de surintensité est activée

06.02 Prévention du.calage provoqué par une surintensité en Unité - 1
cours de fonctionnement

Réglages De 20 a 250%

Réglage en usine : 170

0: Désactive
(8] Si le courant de sortie dépasse le réglage indiqué dans Pr.06.02 tandis que le drive est en marche,
celui-ci abaissera la fréquence de sortie pour éviter un arrét du moteur. Si le courant de sortie est
inférieur au réglage indiqué dans Pr.06.02, le drive accélere de nouveau afin de satisfaire la valeur de
commande de fréquence spécifiée.
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Prévention d'arrét de
surintensité en service,

Niveau de ! N RN
fréquence a la sortie diminuée

détection de
surintensité

06.02 ' Courant de sortie
_/ 4
———>

Fréquence

X _de sortie

Prévention du calage provoqué par une surintensité
encours de fonctionnement

(USRUCR \ode de détection du surcouple (OL2)

Réglage en usine : 0

Ré 0 Détection de surcouple inactif

églages

1 Détection de surcouple actif pendant le fonctionnement a vitesse constante.
Apres la détection du surcouple, maintenir en fonction jusqu’au
déclenchement des modes OL1 ou OL.

2 Détection de surcouple actif pendant le fonctionnement a vitesse constante.
Aprés la détection du surcouple, arréter le fonctionnement.

3 Détection de surcouple actif pendant I'accélération Aprés la détection du
surcouple, maintenir en fonction jusqu’au déclenchement des modes OL1 ou OL.

4 Détection de surcouple actif pendant I'accélération Apres la détection du
surcouple, arréter le fonctionnement.

(28] Ce paramétre établit le mode opérationnel du drive apres la détection du surcouple (OL2) selon la
méthode suivante : si le courant de sortie dépasse le niveau de détection de surcouple (Pr.06.04)
pendant un temps dépassant la valeur spécifiée de temps de détection de surcouple de Pr.06.05, le
message d'alarme « OL2 » s'affiche. Si la borne de sortie polyvalente est configurée sur la détection

du surcouple (Pr.03.00~03.01=04), la sortie est activée. Consulter Pr.03.00~03.01 pour plus de

détails.
XN A Niveau de détection de surcouple (OL2) Unite : 1
Réglages De 10 a 200% Réglage en usine : 150

(18] Ce réglage est proportionnel a l'intensité normale de sortie du drive.

[(SJe[W Temps de détection de surcouple (OL2) Unité : 0.1
Réglages De 0,1 a2 60,0 sec Réglage en usine : 0.1
(28] Ce parametre regle la période pour laquelle le surcouple doit étre détecté avant que « OL2 » ne
s'affiche.
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(LSRVCR Sclectionner la surcharge thermique électronique (OL1)

Réglage en usine : 2
Réglages 0 Fonctionne avec moteur standard (auto-ventilation)
1 Fonctionne avec moteur spécial (ventilation externe asservie)
2 Fonctionnement désactivé

[ma] Cette fonction sert a protéger le moteur contre les surcharges ou surchauffes.

100

100
3 80 3
R L~ R
Ew g Ex 60
2 40 2c
£2 5 z8 40
o ; s ; 20
30° 30
OE 25 50 75 100 125 150 OE

25 50 75 100 125 150
fréquence nominale du moteur en %

Moteur spécial
(ventilation extérieure forcée)

(AU Caractéristique thermico-électronique Unité : 1

Réglages De 30 a 600 sec Réglage en usine : 60

fréquence nominale du moteur en %
Moteur standard
(autoventilé)

[a] Le paramétre établit le temps requis pour I'activation de la fonction de protection thermico-
électronique 12t. Le graphique ci-dessous est une illustration des courbes 12t pour puissance de sortie

a 150 % pendant 1 minute.

Durée de fonctionnement

(secondes)

350
300 |+ o

' 50Hz ou supérieur
250 I - 10Hz

| 7 BH
200 \“ 5Hz

Vg \ %
150 \\ s

N
100 N4
50| R

N~
s \ Facteur de

0 50 100 150 200 250 charge (%)
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(SISl Enregistrement de la panne actuelle

(GXo*Il Enregistrement de I'avant-derniére panne
(WSl Fnregistrement de la troisieme panne avant la derniere
(SN Fnregistrement de la quatrieme panne avant la derniere

(Sl Fnregistrement de la cinquiéme panne avant la derniere

Réglage en usine : 0

Lecture 0 Aucune panne

1 Surintensité (oc)

2 Surtension (ov)

3 Surchauffe IGBT (oH1)

4 Surchauffe carte d’alimentation (oH2)

5 Surcouple (oL)

6 Surcouple (oL1)

7 Surcouple moteur (oL2)

8 Panne externe (EF)

9 Erreur de protection moteur informatique (HPF)

10 Intensité 2 fois supérieure a I'intensité nominale pendant I'accélération
(ocA)

11 Intensité 2 fois supérieure a l'intensité nominale pendant la
décélération (ocd)

12 Courant 2 fois supérieur au courant nominal en phase de
fonctionnement constant (ocn)

13 Réservé

14 Perte de phase (PHL)

15 Réservé

16 Erreur d’accélération/décélération automatique (CFA)

17 Protection du mot de passe/SW (codE)

18 Erreur ¢’ ECRITURE CPU de la carte d’alimentation (cF1.0)

19 Erreur de LECTURE CPU de la carte d’alimentation (cF1.0)

20 Erreur de protection du matériel CC, OC (HPF1)

21 Erreur de protection du matériel OV (HPF2)

22 Erreur de protection du matériel GFF (HPF3)

23 Erreur de protection du matériel OC (HPF4)

24 Erreur de phase U (cF3.0)

25 Erreur de phase V (cF3.1)

26 Erreur de phase W (cF3.2)

27 Erreur de BUS CC (cF3.3)

28 Surchauffe IGBT (cF3.4)

29 Surchauffe carte d’alimentation (cF3.5)
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30 Erreur ’ECRITURE CPU de la carte de controle (cF1.1)
31 Erreur de LECTURE CPU de la carte de contrdle (cF2.1)
32 Erreur du signal ACI (AErr)

33 Réservé

34 Protection contre une surchauffe PTC du moteur (PtC1)

35- Réservé

39

40 Erreur de délai d’attente communication de la carte de contrdle et de la

carte d’alimentation (CP10)

(m] Les cing pannes les plus récentes qui se sont présentées sont mémorisées sur Pr.06.08 — Pr.06.12.

Aprés avoir éliminé la cause de la panne, utiliser la commande de réinitialisation pour rétablir le drive.
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Groupe 7: Parametres du moteur

/Courant nominal du moteur (Moteur 0) Unité : 1

Réglages De 30% FLA a 120% FLA Réglage en usine : FLA

(B8] Utiliser la formule suivante pour calculer la valeur en pourcentage a saisir pour ce parametre :
(intensité moteur/intensité drive CA) x 100 %
avec courant moteur=courant nominal moteur en A
courant du drive CA = courant nominal du drive CA en A (voir PR 00.01)Si le drive est programmé
pour fonctionner en mode contréle vectoriel (Pr.00.10 = 1) configurer Pr.07.00 et Pr.07.01. Les
configurer méme si I'on doit sélectionner les fonctions "relais de surcharge thermique électronique”

(Pr.06.06) ou "Compensation de glissement" (Pr.07-03)..

- # Courant & vide du moteur (Moteur 0) Unité : 1

Réglages De 0% FLA a 90% FLA Réglage en usine : 0,4*FLA

(B8] L’intensité nominale du drive CA est considérée comme étant a 100 %. Le réglage du courant a vide
du moteur influencera la compensation de glissement.

(B8] La valeur de réglage doit étre inférieure a Pr.07.00 (intensité nominale du moteur).

» Compensation de couple (Moteur 0) Unité : 0.1

Réglages De 0,04 10,0 Réglage en usine : 0.0

(8] Régler ce paramétre de sorte que le drive CA augmente la sortie de tension pour obtenir un couple
supérieur. A utiliser pour le mode de controle V/.

(8] Une compensation de couple élevée peut surchauffer le moteur.

07.03 » Compensation de glissement (utilisée sans PG) Unité - 0.01
(Moteur 0)

Réglages De 0,00 a 10,00 Réglage en usine : 0.00

(B8] Lorsqu’on actionne un moteur asynchrone, 'augmentation de la charge sur le drive CA provoque une
augmentation de glissement et une diminution de vitesse. Ce paramétre sert a compenser le
glissement en augmentant la fréquence de sortie. Quand l'intensité de sortie du drive CA est
supérieure au courant a vide du moteur (Pr.07.01), le drive CA régule sa propre fréquence de sortie

en fonction de ce paramétre.

Unité : 1
07.04 Tarage automatique des paramétres du moteur (Moteur 0) :

Réglage en usine : 0

Réglages 0 Désactivation

1 Tarage automatique R1 (le moteur ne tourne pas)
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2 Tarage automatique R1 + essai a vide (avec moteur en rotation)

[(aa] Faire démarrer le tarage automatique en appuyant sur la touche RUN lorsque ce paramétre a été
configuré sur 1 ou 2.
Lorsqu'il est configuré sur 1, il reléve automatiquement et uniquement la valeur R1 et Pr.07.01 doit
étre saisi manuellement. Lorsqu'il est configuré sur 2, le moteur doit étre a vide et les valeurs de
Pr.07.01 et Pr.07.05 seront automatiquement configurées.

[(aa] Les phases de tarage automatique sont les suivantes:

1. S’assurer que tous les paramétres correspondent bien aux configurations effectuées en
usine et que le cablage du moteur est correct.

2. S’assurer que le moteur est a vide avant d’effectuer le tarage automatique et que 'arbre
n’est pas raccordé a des courroies ou a un réducteur.

3.  Saisir les valeurs correctes dans Pr.01.01, Pr.01.02, Pr.07.00, Pr.07.04 et Pr.07.06.

4. Lorsque Pr.07.04 est configuré sur 2, le drive CA exécute immédiatement le tarage
automatique aprés avoir regu une commande "RUN". (Note: le moteur démarre!). Le
temps total de tarage automatique est de 15 secondes + Pr.01.09 + Pr.01.10. Des
drives de puissance majeure requierent un temps d’accél./décél. supérieur (la
configuration effectuée en usine est conseillée). Lorsque le tarage automatique est
terminé, Pr.07.04 est configuré sur 0.

5. Au terme de I'exécution, controler s'il y a des valeurs saisies dans Pr.07.01 et Pr.07.05. Dans
le cas contraire, appuyer a nouveau sur la touche RUN aprés avoir configuré Pr.07.04.

6.  On peut configurer Pr.00.10 sur 1 et les autres paramétres selon les exigences

d’application.

IENOTE

1. En mode contrdle vectoriel, il est déconseillé de faire fonctionner des moteurs en paralléle.
2. Il est déconseillé d'utiliser le mode de contrdle vectoriel si la puissance nominale du moteur est

supérieure a la puissance nominale du drive CA.

[orgeISIl Résistance ligne — ligne moteur R1 (Moteur 0) Unité : 1
Réglages De 0 a 65.535 mQ Réglage en usine : 0

[(a] La procédure de tarage automatique du moteur configure ce paramétre. L'utilisateur doit également

configurer ce paramétre sans utiliser Pr.07.04.

(OYX[;Il Glissement nominal du moteur (Moteur 0) Unité : 0.01
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Réglages De 0,0 a 20,00 Hz Réglage en usine : 3.00

(B8] Faire référence au tours/minute nominaux et au nombre de broches indiquées sur la plaquette du
moteur et utiliser 'équation suivante pour calculer le glissement nominal.

Glissement nominal (Hz) = F base (fréquence base Pr.01.01) — (tours/min nominaux x broches

moteur /120)
Limite compensation de glissement Unité : 1
Réglages De 0 a 250% Réglage en usine : 200

(18] Ce parameétre configure la limite supérieure de la fréquence de compensation (le pourcentage de
Pr.07.06).
Exemple : lorsque Pr.07.06=5 Hz et Pr.07.07=150%, la limite supérieure de la fréquence de

compensation est 7,5 Hz. Donc pour un moteur de 50 Hz, la sortie max est de 57,5 Hz.

Constante du temps de la compensation de couple Unité : 0.01
Réglages 0,01 ~10,00 sec Réglage en usine : 0.10
Constante du temps de la compensation du glissement Unité : 0.01
Réglages 0,05 ~10,00 sec Réglage en usine : 0.20

(B8] La configuration de Pr.07.08 et Pr.07.09 modifie le temps de réponse pour les compensations.
(B8] Des constantes de temps trop amples donnent une réponse lente, des valeurs trop bréves donnent

un fonctionnement instable.

Temps cumulé de fonctionnement du moteur (minutes) Unité : 1
Réglages 0~1439 Réglage en usine : 0
Temps cumulé de fonctionnement du moteur (jours) Unité : 1
Réglages 0 ~65535 Réglage en usine : 0

(28] Pr.07.10 et Pr.07.11 servent a enregistrer le temps de fonctionnement du moteur. Il est possible de

les annuler en les réglant sur 0 et un temps inférieur & 1 minute n’est pas enregistré.

(org VA Protection contre une surchauffe PTC du moteur Unité : 1

Réglage en usine : 0
Réglages 0 Désactivation

1 Activation

07.14 Niveau de protection contre une surchauffe PTC du

Unité : 0.1
moteur

Réglages 0,1~10,0 V Réglage en usine : 2.4

0 Quand le moteur fonctionne a basse fréquence pendant une période de temps prolongée, la

fonction de refroidissement du ventilateur diminue. Pour éviter la surchauffe, il faut avoir un
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thermistor avec coefficient thermique positif sur le moteur et raccorder son signal de sortie aux
bornes de contrble correspondantes du drive.

0 Lorsque la source de la commande de fréquence principale/secondaire est configurée sur AVI
(02.00=1/02.09=1), la fonction de protection contre la surchauffe du PCT du moteur se désactive

(c'est-a-dire que Pr.07.12 ne peut pas étre configuré sur 1). o
cuo

)

8] Si la température dépasse le niveau spécifié, le moteur s’arréte par inertie et W'ara}l .

Quand la température tombe en dessous du niveau de (Pr.07.15-Pr.07.16) et L grate de
clignoter, il est possible d’appuyer sur la touche RESET pour résoudre la panne.

0 Pr.07.14 (niveau de protection contre la surchauffe) doit étre supérieur a Pr.07.15 (niveau d’alarme de
surchauffe).

0 Le PCT utilise I'entrée AVI et il est raccordé au moyen d’une résistance-diviseur tel qu'illustré ci-apres.

La tension entre +10 V et ACM est comprise entre 10,4 V et 11,2 V.

L'impédance pour AVI est d’environ 47 kQ..

La valeur conseillée pour la résistance-diviseur R1 est 1~20 kQ.

Contacter le revendeur du moteur pour la courbe de température et les valeurs de
résistance du PCT.

Ao bh=

ADV50

Résistance-division
R1

PTC

circuitinterne
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(B8] Faire référence aux calculs suivants pour les niveaux de protection et d’alarme.
Niveau de protection
Pr.07.14= V+10 * (RPTC1//47K) / [R1+( RPTC1//47K)]

Niveau d’alarme
Pr.07.14= V+10 * (RPTC1//47K) / [R1+( RPTC1//47K)]

Définition :
V+10 : tension entre +10 V-ACM, intervalle 10,4~11,2 VCC
RPTC1: niveau de protection de surchauffe CTP du moteur. Niveau de tension
correspondant configuré dans Pr.07.14, RPTC2: niveau d’alarme de surchauffe CTP du
moteur. Niveau de tension correspondant configuré dans Pr.07.15, 47 kQ: il s’agit de
'impédance d’entrée d’AVI, R1 : résistance-diviseur (valeur recommandée : 1~20 kQ)
(28] Prendre comme exemple le thermistor PCT standard: si le niveau de protection est 1330 Q, la
tension entre +10 V-ACM est de 10,5 V et la résistance-diviseur R1 est a 4,4 kQ Prendre les calculs
suivants comme référence pour le réglage de Pr.07.14.
1330//47000=(1330*47000)/(1330+47000)=1293,4
10,5*1293,4/(4400+1293,4)=2,38(V) 112,4(V)

Par conséquent, régler Pr.07.14 sur 2,4.

Valeurrésistance (Q)

A
1330
550
‘ >
/‘ Tr \ Température (°C)
Tr-5°C Tr+5°C
07.15 Niveau d’alarme provoquée par une surchauffe PTC du Unité : 0.1
moteur
Réglages 0,1~10,0 V Réglage en usine : 1.2
07.16 Niveau de reconfiguration Delta par surchauffe CTP du Unité © 0.1
moteur
Réglages 0,1~5,0V Réglage en usine : 0.6

[y YA Traitement de la surchauffe PTC du moteur

Réglage en usine : 0
Réglages 0 Notification et arrét avec RAMPE
1 Prévient et s’arréte par INERTIE

2 Prévient et continue a fonctionner
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8] Si la température dépasse le niveau’d"a’lar'megie surchauffe CTP du moteur (Pr.07.15), le drive

fonctionne selon Pr.0717 et affiche ™ & & £

(Pr.07.15 moins Pr.07.16), I'affichage de 'alarme disparait.

, si la température tombe en dega du résultat

(/I Temps anti-rebond a I'entrée de la protection PTC

Unité : 2

Réglages 0~9999 (soit 0-19998 ms)

Réglage en usine : 100

[ma] Ce parameétre sert a retarder les signaux sur les bornes d’entrée analogiques CTP : 1 unité = 2 msec,

2 unités = 4 msec, etc.

((YARI Courant nominal du moteur (Moteur 1)

Unité: 1

Paramétres  De 30% FLA a 120% FLA

Paramétrage d'usine : FLA

(YA Courant a vide du moteur (Moteur 1)

Unité: 1

Paramétres  De 0% FLA a 90% FLA

Paramétrage d'usine : 0,4*FLA

(\y20Bl ~ Compensation de couple (Moteur 1)

Unité: 0.1

Paramétres  De 0,0 a 10,0

Paramétrage d'usine : 0.0

[\y#7%W ~ Compensation de glissement (Utilisée sans PG) (Moteur 1)

Unité: 0.01

Paramétres  De 0,00 a 10,00

Paramétrage d’usine : 0.00

oyl Résistance ligne-ligne moteur R1 (Moteur 1)

Unité : 1

Paramétres De 0 a 65.535 mQ

Paramétrage d’usine : 0

(Xl Glissement nominal du moteur (Moteur 1)

Unité : 0.01

Paramétres De 0,0 a 20,00 Hz

Paramétrage d'usine : 3.00

(or@vZ Nombre de broches moteur (Moteur 1)

Unité : 1

Paramétres De 2 a 10 Hz

Paramétrage d'usine : 4

(Y713 Courant nominal du moteur (Moteur 2)

Unité : 1

Paramétres  De 30% FLA a 120% FLA

4-100

Paramétrage d'usine : FLA
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[oygvI3 Courant a vide du moteur (Moteur 2) Unité : 1

Paramétres  De 0% FLA a 90% FLA Paramétrage d’'usine : 0,4*FLA

(\y7¥8 ~ Compensation de couple (Moteur 2) Unité : 0.1

Paramétres De 0,0 a 10,0 Paramétrage d’'usine : 0.0

(\yv2: 3 ~ Compensation de glissement (Utilisée sans PG) (Moteur 2) Unité : 0.01

Paramétres  De 0,00 a 10,00 Paramétrage d’'usine : 0.00

(gl Résistance ligne-ligne moteur R1 (Moteur 2) Unité : 1

Paramétres  De 0 a 65.535 mQ Paramétrage d'usine : 0

(Oy<]Vll Glissement nominal du moteur (Moteur 2) Unité : 0.01

Paramétres De 0,0 a 20,00 Hz Paramétrage d’usine : 3.00

(oy#<X I Nombre de broches moteur (Moteur 2) Unité : 1

Parametres De2a 10 Hz Paramétrage d'usine : 4

[(y#<yAl Courant nominal du moteur (Moteur 3) Unité : 1

Parametres  De 30% FLA a 120% FLA Paramétrage d'usine : FLA

Syl Courant a vide du moteur (Moteur 3) Unité : 1

Paramétres  De 0% FLA a 90% FLA Paramétrage d’'usine : 0,4*FLA

(Y7 ~ Compensation de couple (Moteur 3) Unité : 0.1

Paramétres  De 0,0 a2 10,0 Paramétrage d’'usine : 0.0

(<P ~ Compensation de glissement (Utilisée sans PG) (Moteur 3) Unité : 0.01
Paramétres  De 0,00 a 10,00 Paramétrage d’'usine : 0.00
(Org<[Il Résistance ligne-ligne moteur R1 (Moteur 3) Unité : 1
Paramétres  De 0 a 65.535 mQ Paramétrage d'usine : 0
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(Y@l Glissement nominal du moteur (Moteur 3) Unité : 0.01

Paramétres De 0,0 a 20,00 Hz Paramétrage d'usine : 3.00
(o<t Nombre de broches moteur (Moteur 3) Unité : 1
Paramétres De2a 10 Hz Paramétrage d’usine : 4

[aa] Les moteurs de 0 a 3 peuvent étre sélectionnés a l'aide des bornes d'entrée multifonction MI3~MI6

(du Pr. 04.05 au Pr. 04.08) réglées sur 27 et 28.
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Groupe 8: Paramétres spéciaux

(s )e[Jl Niveau de courant de freinage CC Unité : 1
Réglages De 0 a 100% Réglage en usine : 0

(B8] Ce parameétre régle le niveau de la sortie du courant de freinage CC au moteur pendant le démarrage
et l'arrét. Lorsqu’on régle le courant de freinage CC, l'intensité nominale (Pr.00.01) est considérée
comme 100 %. Il est recommandé de démarrer avec un niveau de courant de freinage CC bas, puis

d’augmenter jusqu’a ce qu’on atteigne un couple de maintien approprié.

()X Temps de freinage CC en phase de démarrage Unité : 0.1
Réglages De 0,0 a 60,0 sec Réglage en usine : 0.0

(18] Ce paramétre établit la durée du courant de freinage CC aprés une commande RUN. A conclusion de

cette durée, le drive CA démarrera en accélérant en partant de la fréquence minimale (Pr.01.05).

(NPl Temps de freinage CC en phase d’arrét Unité : 0.1
Réglages De 0,0 a 60,0 sec Réglage en usine : 0.0

(B8] Ce parameétre établit la durée du courant de freinage CC pendant I'arrét. Si on désire un arrét avec

freinage CC, régler la méthode d’arrét Pr.02.02 sur 0 ou 2 pour arrét avec la rampe.

(VNI Point de départ provoqué par le freinage CC Unité : 0.01
Réglages De 0,00 a 600,0°Hz Réglage en usine : 0.00

(B8] Ce parametre définit la fréquence quand le freinage CC commence en cours de décélération.

Fréquence de sortie

Point de départ pou
temps de freinage CC
durant I'arrét

01.05 . o08.
Fréquence minimale
de sortie

Temps de freinage
CC en phase d'arréi

03

Marche/arrét
_l ON | oFF
Temps defreinage CC

(18] On recourt au freinage CC pendant le démarrage pour des charges qui peuvent étre lancées avant

que le drive CA n’entre en action, par exemple les ventilateurs et les pompes. Dans ces circonstances,

on peut utiliser le freinage CC pour maintenir la charge en position avant le démarrage.
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(8] On recourt au freinage CC pendant I'arrét pour abréger le temps d’arrét et pour maintenir une charge
arrétée en position. Pour des charges d’inertie élevées, il peut également étre nécessaire d'utiliser

une résistance de freinage pour freinage dynamique par décélérations rapides.

08.04 Sélection du fonctionnement aprés une perte d'alimentation
' momentanée

Réglages 0 Le fonctionnement cesse (arrét par inertie) aprés une coupure
momentanée de courant.

Réglage en usine : 0

1 Le fonctionnement continue aprés une coupure momentanée de
courant, la recherche de vitesse commence a la valeur de référence
de la fréquence principale.

2 Le fonctionnement continue aprés une coupure momentanée de
courant, la recherche de vitesse commence a partir de la fréquence
minimale.

8] Ce paramétre établit le mode de fonctionnement quand le drive CA repart aprés une coupure

momentanée de courant.

(SIS Temps maximum admissible suite & un manque d’alimentation Unité : 0.1
Réglages De 0,1 25,0 sec Réglage en usine : 2.0

0 Si la durée de la coupure de courant est inférieure a la valeur de réglage du parametre, le drive CA
recommence a fonctionner. Si on dépasse le temps maximal admis pour une coupure de courant, la
sortie du drive CA est interrompue (arrét par inertie).

0 Le fonctionnement sélectionné aprés la coupure de courant dans Pr.08.04 n’est exécuté que quand le
temps maximal admissible pour une coupure de courant est de <5 secondes et le drive CA affiche
"Lu".

Cependant, si le drive CA n’est pas sous tension suite a une surcharge, et méme si le temps maximal
admis pour une coupure est de <5 secondes, le mode opérationnel spécifié¢ dans Pr.08.04 n’est pas

exécuté. Dans ce cas, le démarrage se fait normalement.

(LRSS Recherche de vitesse sur bloc de base

Réglages 0 Désactivation

Réglage en usine : 1

La recherche de vitesse commence a partir de la derniere
commande de fréquence

2 La recherche de vitesse commence a la fréquence minimale en
sortie (Pr.01.05).

[(a] Ce parametre établit la méthode de redémarrage du drive CA aprés activation du bloc de base

externe.
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Fréquence de
sortie (Hz)

Tension a la sortie (V)

08.08 Limite de courant
pour recherche de vitesse

Courart de sortie (A)

2

Marche FWH
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(D Signal B.B. & I'entrée

@ Arrét tension de sortie

® Désactive signal B.B.

@ Temps d'attente 08.07

® Recherche des vitesses

® Détection de la vitesse de synchronisation

Temps

Fig 1:B.B recherche de vitesse B.B. avec schéma de temporisation vers le bas de la derniére
fréquence de sortie (le courant de recherche de vitesse atteint le niveau de recherche de vitesse)

Fréquence de
sortie (Hz)

iy

08.08 Limite de courant A
pour recherche de vitesse

libm

@

s

@ l—

@ Signal B.B. al'entrée
@ Arréttension de sortie
e T (@ Désactive signal B.B.
@ Temps d'attente 08.07

! @ Recherche des vitesses
i

Marche ng

B.B. o

e

iy @ Détection de la vitesse de synchronisation

Temps

Fig 2:B.B recherche de vitesse B.B. avec schéma de temporisation versle bas de la derniére
fréquence de sortie (le courant de recherche de vitesse n'atteint pas le niveau de recherche de vit esse)

Fréquence
de sortie (Hz)

06.01

Prévention arrét de
surintensité durant
I'accélération

Courart de sortie (A)

Signal B.B. d'entrée
Arrét tension de sortie
Désactive le signal B.B.
Temps d'attente 08.07
Redémarrage

Détection de la vitesse de synchronisation

®
@ Continue d'accélérer

Temps

Fig 3: B.B. recherche de vitesse B.B. avec schéma de temporisation versle bas de la
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Chapitre 4 Paramétres

Temps de bloc de base pour recherche de vitesse (BB) Unité : 0.1
Réglages De 0,1 25,0 sec Réglage en usine : 0.5

[0n] Quand on reléve une perte momentanée de tension, le drive CA bloque sa sortie et attend
pendant une période donnée de temps (établi dans Pr.08.07, appelé temps de bloc de base)
avant la remise en marche. Spécifier une valeur pour ce paramétre afin de garantir que toute
tension de régénération résiduelle du moteur sur la sortie disparaisse avant de réactiver le
drive.

8] De plus, ce parametre établit le temps d’attente avant la remise en marche faisant suite a un
bloc de base externe et un redémarrage automatique aprés sinistre (Pr.08.15).

(8] Lorsque I'on utilise une carte PG avec PG (encodeur), la recherche de vitesse commence a la

vitesse de rétroaction effective du PG (encodeur)

08.08 Limite de courant suite a une recherche de vitesse Unité - 1

Réglages De 30 a 200% Réglage en usine : 150

[ Aprés une coupure momentanée de courant, le drive CA ne lance I'opération de recherche de
vitesse que si le courant de sortie est supérieur a la valeur spécifiée par Pr.08.08. Quand le
courant de sortie est inférieur a cette valeur, la fréquence de sortie du drive CA est au "point
de synchronisation de la vitesse". Le drive commence a accélérer ou décélérer a la fréquence

opérationnelle a laquelle elle fonctionnait avant la coupure de courant.

Temps maximum admissible suite Alimentation

a un manque d'alimentation maximale admise
08.05 - - 08.05
l« Détection

Entrée
alimentation

c?:irtzgcshee synchronisation
| vitesse
08.04=1 08.04=2
Fréquence Temps bloc base Temps bloc basgs
de sortie 08.06 08.06 /—

Tension

—
sortie /\ | (e

Fonctionnement aprés perte momentanée d'alimentation

Limite supérieure du saut de fréquence 1 Unité : 0.01
Limite inférieure du saut de fréquence 1 Unité : 0.01
Limite supérieure du saut de fréquence 2 Unité : 0.01
Limite inférieure du saut de fréquence 2 Unité : 0.01
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(S | imite supérieure du saut de fréquence 3 Unité : 0.01
[T/ | imite inférieure du saut de fréquence 3 Unité : 0.01
Réglages De 0,00 a 600,0°Hz Réglage en usine : 0.00

(28] Ces parametres réglent les fréquences de saut. lis font que le drive CA ne reste jamais a l'intérieur de
ces intervalles de fréquence avec une sortie de fréquence continue.

(28] Chapitre 1 Spécifier ces six parametres comme suit Pr.08.09 > Pr.08.10 > Pr.08.11 > Pr.08.12 >
Pr.08.13 > Pr.08.14.

(B8] Les intervalles de fréquence peuvent se surimposer.
©

[$]

C

5}

>

o

‘0 (08.09

&=

s

) 1

o)

£ (08.13

(0]

o (08.14

c

©

€

€

o

© réglage de la fréquence

Redémarrages automatiques aprés une panne Unité : 1
Réglages De0a10 Réglage en usine : 0

0 Désactivation

(18] Le drive CA ne peut étre rétabli/relancé automatiquement jusqu’a 10 fois qu’aprés I'occurrence d’une
anomalie due a une surintensité OC ou une surtension OV.

(18] La définition de ce parametre sur 0 désactive la fonction de reprise/redémarrage aprés l'occurrence
d’une anomalie.
Lorsqu'il est actif, le drive CA relance la recherche de vitesse qui commence a la fréquence existante
avant la survenue de I'anomalie. Pour régler le temps d’attente avant le redémarrage aprés une

panne, régler Pr. 08.07 temps de bloc de base pour la recherche de vitesse.

08.16 Tenjps de retabpssgment automatique au moment du Unité : 0.1
redémarrage suite a une panne
Réglages De 0,1 a 6000 sec Réglage en usine : 60.0
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(8] Utiliser ce paramétre avec Pr.08.15.
Par exemple : si Pr.08.15 est configuré sur 10 et Pr.08.16 est programmé a 600 sec (10 min) et si
aucune panne ne se vérifie dans les 600 secondes suivant le redémarrage aprés la panne

précédente, les redémarrages automatiques aprés panne sont reconfigurés sur 10.

(s %Al Fconomie automatique d’énergie

Réglages 0 Fonctionnement en mode économie d’énergie désactivé

Réglage en usine : 0

1 Fonctionnement en mode économie d’énergie activé

Tension
sortie

100%

70%

Durantlefonctionnement
automatique en économie
d'énergie, latensionde sortie
estréduite au maximum pour
maintenir lacharge.
Latensionde sortie est
abaissée aumaximum de 70%
delatensionde sortie normale.

Fréquence de sortie

Régulation automatique de la tension (AVR)

Réglage en usine : 0
Réglages 0 Fonction AVR activée
1 Fonction AVR désactivée
2 Fonctions AVR désactivée en phase de décélération
3

Fonctions AVR désactivée en phase d’arrét

m La tension nominale du moteur est normalement de 230 V/200 VCA 50 Hz/60 Hz et la tension
d’entrée du drive CA peut varier entre 180 V et 264 VCA 50 Hz/60 Hz. Par conséquent,
lorsqu’on utilise le drive CA sans la fonction AVR, la tension de sortie peut étre égale a la
tension d’entrée. Quand le moteur fonctionne a des tensions dépassant la tension nominale de
12-20 %, la durée d’exercice est inférieure et peut étre endommagée en raison de
températures supérieures, d’une isolation inappropriée et d’une sortie de couple instable.

8] La fonction AVR régule automatiquement la tension de sortie du drive CA a la tension
maximale de sortie (Pr.01.02). Par exemple, si Pr.01.02 est réglé sur 200 VCA et la tension
d’entrée est de 200 V a 264 VCA, la tension maximale de sortie est automatiquement réduite a
un maximum de 200 VCA.
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(28] Quand le moteur s’arréte avec une rampe, le temps de décélération est supérieur. Lorsque ce

parameétre est réglé sur 2 avec accélération/décélération automatique, la décélération est plus

rapide.
08.19 Niveau de freinage logiciel Unité : 0.1
' (le niveau d’action de la résistance de freinage)
Réglages Série 230°V: de 370,0 4 430,0 V Réglage en usine : 380.0
Série 460°V : de 740,0 a 860,0°V Réglage en usine : 760.0

(B8] Ce parametre configure la tension du bus CC a laquelle s’active le hacheur de freinage.

(B8] Ce parametre n’est pas valable pour les modéles de Dimension A (ADV50-1004-XXX-2MF/4F,
ADV50-1007-XXX-2MF/2T/4F, et ADV50-1015-XXX-2T/4F) sans hacheur de freinage pour lesquels il
faut utiliser I'unité de freinage BU-...

08.20 /Coefficient de compensation provoqué par l'instabilité du Unité : 0.1
moteur
Réglages 0.0~5.0 Réglage en usine : 0.0

(8] Le courant de dérivation se présente dans une zone spécifique du moteur et rend celui-ci instable. Le
recours a ce parametre améliore considérablement la situation.

(8] La zone de courant de dérivation des moteur a haute puissance est normalement dans la zone a

basse fréquence.

(8] Il est conseillé de donner une valeur supérieure a 2,0.

(s 2X Rl Temps d’échantillonnage OOB Unité : 0.1

Paramétres 0,1 a 120,0 sec Paramétrage d'usine : 0.1

[o$}2¥Bl Nombre de cycles d’échantillonnage OOB Unité : 1

Paramétres 0.00 a 32 Paramétrage d'usine : 20
Angle moyen d’échantillonnage OOB

Paramétres Lecture seule Paramétrage d'usine : #.#

(B8] La fonction OOB (Détection déséquilibre) peut étre utilisée conjointement a un PLC pour les laveuses
industrielles. Une fois habilitée, la borne d’entrée multifonction (MI=26) prendra la valeur A6 depuis la
configuration des Pr.08.21 et Pr.08.22. Le PLC ou le controleur héte décidera de la vitesse du moteur

en fonction de la valeur A8 (Pr.08.23). Une valeur de Aé élevée est synonyme d’'un déséquilibre de
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charge. Dans ce cas, il convient de diminuer la commande de fréquence a I'aide du PLC ou du

contréleur héte. D’autre part, il peut y avoir un fonctionnement grande vitesse.
(o322 9 Fonction DEB

Paramétrage d’usine : 0

Paramétres 0 Désactivé
1 Activé
Temps de retour DEB Unité : 1
Parametres 0~250 sec Paramétrage d'usine : 0

[(a] La fonction DEB (Alimentation de secours en décélération) concerne 'arrét du drive en décélération
jusqu'a l'arrét en cas de coupure de courant momentanée. Lorsqu'une coupure de courant
momentanée se produit, cette fonction peut étre utilisée pour décélérer le moteur jusqu'a la vitesse
zéro, grace au mode d'arrét sélectionné. Des le rétablissement du courant, le moteur se remet a

tourner apres le temps de retour DEB. (Pour les applications axes a grande vitesse)

[aa] Etat 1: Alimentation insuffisante due a une coupure de courant momentanée/alimentation instable

(due a une basse tension)/crétes de charge soudaines.

TensionBUSDC

o

as besoinde borne

Niveau pour temps de retour DE
ultifonction

T
|

(Lv=+30V+58V) o \oofoob |

Le niveau pour activer le relais du I

démarrage endouceur t (Lv+30) |

Niveau Lvlk-——-————- M- o o e

3

Relais dudémarrage .
endouceur, coté alimentation

Fréquence de sorti

Temps de retour DEB

(I=ENOTE

lorsque Pr 08-25 estréglé sur 0, le drive CAs'arréte et ne redémarre pas au
rétablissementdu courant.
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(0] Etat 2 : Désactivation inattendue, comme une coupure de courant momentanée par exemple
TensionBUSDC [ |

Niveau pour temps de retourDE

(Lv=+30V+58V) N

Le niveau pour activer le relais du
démarrage en douceur(Lv+30)

Niveaulvl---——-——-— M- oo S

endouceur, c6té alimentation

Fréquence de sortie |

Temps de retourDEB
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Groupe 9: Parametres de communication

Une interface série RS-485 intégrée est présente, indiquée par un RJ-45 a c6té des bornes de

contrdle. Les broches sont définies comme suit :
RS-485

8<1 Serial interface

1:Reserved 2:EV 3:GND
4:8G- 5: SG+ 6: Reserved
7:Reserved 8: Reserved

Chaque drive CA ADV50 posséde une adresse de communication pré-attribuée spécifiée par
Pr.09.00. Le RS-485 principal contréle chaque drive CA en fonction de cette adresse de
communication.

CCX A Adresses de communication

Réglages De 1 a254 Réglage en usine : 1

(m] Si le drive CA est contrélé par une communication série RS-485, 'adresse de communication pour ce
drive doit étre défini par I'intermédiaire de ce paramétre. L’adresse de communication pour chaque

drive CA doit étre différent et unique.

09.01 /Vitesse de transmission

Réglages

Réglage en usine : 1
Vitesse de transmission 4800 bps (bit/seconde)
Vitesse de transmission 9600 bps

N =~ O

Vitesse de transmission 19200 bps
3 Vitesse de transmission 38400 bps

[aa] On utilise ce parametre pour configurer la vitesse de transmission entre le RS-485 principal (PLC, PC,

etc.) et le drive CA.

WCACZR v Traitement des erreurs de transmission

Réglage en usine : 3
Réglages 0 Prévient et continue a fonctionner
1 Prévient et s’arréte avec la RAMPE
2 Prévient et s’arréte par INERTIE

3 Ne prévient pas et continue a fonctionner

0 Ce parametre est réglé sur le mode de réaction en cas d’erreur de transmission.

0 Voir la liste ci-dessous de messages d’erreur (voir section 3.6).
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eXecll ~ Détection du délai d'attente Unité : 0.1

Réglages De 0,0 a 120,0 sec Réglage en usine : 0.0

0.0 Désactivation

(B8] Si Pr.09.03 est différent de 0,0, Pr.09.02=0~2 et aucun communication n’est présente sur le bus

pendant la période de détection du délai d’attente (spécifié par Pr.09.03), « cE10 » apparait sur le

clavier.
XYM A Protocole de communication
Réglage en usine : 0
Réglages Mode Modbus ASCII, protocole <7,N,2>

0

1 Mode Modbus ASCII, protocole <7,E,1>

2 Mode Modbus ASCII, protocole <7,0,1>

3 Mode Modbus RTU, protocole <8,N,2>

4 Mode Modbus RTU, protocole <8,E,1>

5 Mode Modbus RTU, protocole <8,0,1>

6 Mode Modbus RTU, protocole <8,N,1>

7 Mode Modbus RTU, protocole <8,E,2>

8 Mode Modbus RTU, protocole <8,0,2>

9 Mode Modbus ASCII, protocole <7,N,1>

10  Mode Modbus ASCII, protocole <7,E,2>

11 Mode Modbus ASCII, protocole <7,0,2>

(B8] 1. Contrdle au moyen du PC ou du PLC

* On peut configurer ADV50 pour communiquer en réseaux Modbus en utilisant les modes

suivants: ASCII (American Standard Code for Information Interchange) ou RTU (Remote
Terminal Unit). Les utilisateurs peuvent choisir le mode souhaité ainsi que le protocole de
communication avec porte série dans Pr.09.04.

* Description du code :
le CPU a environ 1 seconde de retard lorsqu’on utilise la reprise de communication. Par
conséquent, on a au moins 1 seconde de retard sur la station maitresse.

Mode ASCII :

Chaque donnée de 8 bits est la combinaison de deux caractéres ASCII. Par exemple, une
donnée de 1 octet : 64 Hex, présenté comme ‘64’ en ASCII, est composé de ‘6’ (36Hex) et ‘4’

(34Hex).
[Caractere [ 0 [ © [ 2 [ 3 [ 4 [ 5 [ 6 [ 7 |
| Code ASCII | 30H | 31H | 32H | 33H | 34H [ 35H [ 36H | 37H |
[Caractere | 8 [ 9 [ A | B | C© [ D [ E [ F |
[Code ASCII | 38H | 39H [ 41H | 42H [ 43H | 44H [ 45H | 46H |
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Mode RTU :

Chaque donnée de 8 bits est la combinaison de deux caractéres hexadécimaux de 4 bits.
Par exemple, 64 Hex.

0 2. Format des données
Trame de caractéres de 10 bits (pour ASCII):

(7.N.2)
Sarti g i3 i, 3i4!5 g Sopistp
bit i i i bit  ibit
4——— 7-bitcharacter ———» i
— 10-bit character frame —_—
(7.E.1)
Sarti 5 11 12 31i4 !5 i Eenistop
bit parity : pit
i « 7-bit character > ‘
— 10-bit character frame R — ]
(7.0.1)
Stat! o i i b iodd  Stop
bit 0 | 1 | 2 l 3 l 4 l 5 6 iparity bit
‘«——— 7-bitcharacter ————»;
<+———  10-bitcharacter frame e
(7.N.1)
Start Stop
bit 0 1 2 3 4 5 6 bit
44— 7-bitcharacter ——»
‘- 9-bit character frame E—
(7.E.2)
Start Even ' Stop| Stop
bt 0 Y 2 3 4 5 6y it bit
4—— 7-bitcharacter ——»
- 11-bitcharacter frame —_—p
(7.0.2)
Start Odd | Stop | Stop
e ° Y % % % ° paiyibit b
44— 7-bitcharacter ——»
“— 11-bitcharacter frame _—
4-114 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav&@osaveelegt.11/CTL v2.11

Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Chapitre 4 Paramétres

Trame de caractéres de 11 bits (pour RTU):

8.N.2)
Start Stop Stop
bt 0 1§23 415 16 bit  bit
4— 8-bit character ———@
«— 11-bit characterframe —_—
(8.E.1)
Start Even Stop
bit'O 1.253 4 +5 16 7Pafit)’bit
: ‘4— 8-bit character ———— :
4«——— 1l-bitcharacterframe _
8.0.1)
I I I T :
Start : ; ; ; 0dd  stop
it 10 1i2 i3 4;5;6 7 parity pit
4 8-bitcharacter >
—— 11-bit characterframe B — e o]
(8.N.1)
Start Stop|
bit 0 1 2 3 4 5 6 7 bit
@&——— 8-bitcharacter ———— >
—— 10-bitcharacter frame B —— e
(8.E.2)

Start Even|Stop | Stop
bit 0 1 2 3 4 5 6 7 parity |bit | bit

4——— 8-bitcharacter ———»
- 12-bitcharacter frame

v

8.0.2)
Start Odd Stop| Stop
e O 012 3 4 5 6 T ity bit | bit

4— B8-bitcharacter ———————»
— 12-bitcharacter frame

A

(28] 3. Protocole de communication
3.1 Trame des données de communication :

Mode ASCII :
STX Caractére initial ' (3AH)

Adresse Hi Adresse de communication :

Adresse Lo Une adresse de 8 bits est composée de 2 codes
ASCII

Fonction Hi Code de commande :

Fonction Lo Une commande de 8 bits est composée de 2 codes
ASCII

De DONNEES | Contenu des données :
(n-1) a Une donnée de Nx8 bits est composée de 2n codes ASCII
DONNEE 0 n<=20, maximum de 40 codes ASCII
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LRC CHK Hi Somme de contrdle LRC :
LRC CHK Lo Une somme de contrdle de 8 bits est composée de 2
codes ASCII
END Hi Caractéres terminaux :
END Lo END1= CR (0DH), ENDO= LF(0AH)
Mode RTU :
START Un intervalle silencieux de plus de 10 ms
Adresse Adresse de communication : adresse de 8 bits
Fonction Code de commande : commande de 8 bits
De DONNEES .
(n-1) 3 Contenu des données :
n-1) a
. données de nx8 bits, n<=40 (20 x données de 16 bits)
DONNEE 0
CRC CHK Low Somme de contréle CRC :
. Une somme de contrdle de 16 bits est composée de 2
CRC CHK High | caracteres de 8 bits
END Un intervalle silencieux de plus de 10 ms

3.2 Adresse (adresse de communication)

Les adresses de communication valides sont comprises dans l'intervalle entre 0 et 254. Une
adresse de communication égale a 0 signifie la transmission de tous les drives CA (AMD).
Dans ce cas, 'AMD ne répond pas a chaque message au dispositif principal.

00H : transmission a tous les drives CA
01H : drive CA avec adresse 01
OFH : drive CA avec adresse 15
10H : drive CA avec adresse 16

FEH : drive CA avec adresse 254
Par exemple, communication a AMD avec adresse a 16 décimales (10H) :

Mode ASCII : Adresse="1",’0’ => ‘1’=31H, ‘0’=30H
mode RTU : Adresse=10H

3.3 Fonction (code de fonction) et données (caractéres de données)

Le format des données dépend du code de fonction.
03H : lecture des données du registre

06H : écriture de registre simple

08H : détection de circuit

10H: écriture de registres multiples

Les codes de fonction disponibles et les exemples pour ADV50 sont décrits ci-dessous :

(1) O3H : lecture multiple, écriture des données de registre.
Exemple : lecture continue de 2 données a partir de I'adresse de registre 2102H, I'adresse
AMD est 01H.
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Message de commande :

Chapitre 4 Paramétres

Message de réponse :

STX ‘:’
o

Adresse
o
o

Fonction
3
o
Adresse initiale des ‘1’
données ‘0
o
o
Nombre de données ‘0
(comptage par —
parole) 0
o
o

Controle LRC
e
CR
END

LF

Mode RTU :

Message de commande :

Adresse 01H
Fonction 03H
Adresse initiale des 21H
données 02H
Nombre de données| 00H
(comptage par 02H
parole)

CRC CHK Low 6FH
CRC CHK High F7H

STX o
o
Adresse
o
o
Fonction
3
Nombre de donnges| 0’
(comptage par octet) oy
o
Contenu de 7
I'adresse initiale
2102H v
o
o
Contenu de o
I'adresse 2103H o
o
7
Controle LRC
o
CR
END
LF
Message de réponse :
Adresse 01H
Fonction 03H
Nombre de données
04H
(comptage par octet)
17H
Contenu de
I'adresse 2102H 70H
Contenu de 00H
I'adresse 2103H 00H
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CRC CHK Low FEH

CRC CHK High 5CH
(2) 06H : écriture simple, écriture de donnée simple en registre.

Exemple : écriture de données 6000(1770H) en registre 0100H. L'adresse AMD est 01H.

Mode ASCII :
Message de commande : Message de réponse :
STX v STX ‘:’
o o
Adresse Adresse
o o
0 0
Fonction Fonction
© ©
0 0
Adresse des v Adresse des r
données «y données «y
0 0
0 0
o o
Contenu des v Contenu des v
données . données s
7 7
o o
7 7
Contréle LRC Contrdle LRC
o o
CR CR
END END
LF LF
Mode RTU :

Message de commande : Message de réponse :
Adresse 01H Adresse 01H
Fonction 06H Fonction 06H

01H 01H
Adresse des données Adresse des données
00H 00H
Contenu des 17H Contenu des 17H
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données 70H
CRC CHK Low 86H
CRC CHK High 22H

(3) 08H: détection de circuit.

Chapitre 4 Paramétres

données 70H
CRC CHK Low 86H
CRC CHK High 22H

Cette commande est utilisée pour détecter si la communication entre le dispositif principal
(PC ou PLC) et le drive est normale. Le drive enverra le message regu au dispositif principal.

Mode ASCII:

Message de commande :

Message de réponse :

STX
o
Adresse 1
o
Fonction -
8
o
Adresse des o
données ‘0’
o
o
Contenu des v
données 7
o
7
Contréle LRC e
CR

FIN
LF

Mode RTU:

Message de commande :
Adresse OTH
Fonction 08H

00H

Adresse des

STX :
o
Adresse 1
o
Fonction -
8
o
Adresse des o
données
o
o
o
Contenu des -
données
e
o
7
Contréle LRC e
CR
FIN
LF
Message de réponse :
Adresse 01H
Fonction 08H
00H

Adresse des
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données 00H données 00H
Contenu des e Contenu des 7H
données 70H données 70H
CRC CHK faible | EEM CRC CHK faible | EEH
CRCCHK éleve | 'FH CRCCHK élevé | 1FH

10H: Ecriture multiple des registres (écrit des données multiples dans les registres).
Exemple : configuration multivitesses

Pr.05.00=50.00(1388H), Pr.05.01=40.00 (OFAQH). L'adresse du drive est 01H

Mode ASCII:
Message de commande : Message de réponse :
STX i STX
Adresse 1 o 0
Adresse 4
Adresse 0 1
Fonction 1 r 0
Fonction P
Fonction 0 0
0 0
5 Adresse initiale des 5
Adresse initiale des .
données
données 0 ‘0
‘0 ‘0
0 0
Nombre de données| O’ Nombre de données| O’
(décompte par mot) o (décompte par mot) o
o o
Nombre de données 0 E
" Controle LRC g
(décompte par octet) 4
v’ CR
Contenu de la EIN
‘3 LF
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premiére donnée ‘8’
g
o
Contenut de la F
deuxieme donnée ‘A
o
9
Controle LRC —
A
CR
FIN
LF
Mode RTU:
Message de commande: Message de réponse:
Adresse O1H Adresse 01H
Fonction 10H Fonction 10H
Adresse initiale des O5H Adresse initiale des O5H
données 00H données 00H
Nombre de données OOH Nombre de données O0H
(décompte par mot) 02H (décompte par mot) 02H
Nombre de données 04H
CRC CHK faible 41H
(décompte par octet)
Contenu de la 13H CRC CHK élevé 04H
premiére donnée 88H
Contenut de la OFH
deuxiéme donnge | AOH
CRC CHK faible | “PH
CRC CHK éleve | P
3.4 Somme de controle
Mode ASCII :
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On calcule le LRC (Longitudinal Redundancy Check — contréle en redondance longitudinale)
en faisant la somme du module 256, la valeur des octets de ADR1 jusqu’au dernier caractere
des données, puis on calcule la représentation hexadécimale de la négation du complément

2’ de la somme.

Par exemple, la lecture de 1 parole a partir de 'adresse 0401H du drive AC avec adresse

01H.
STX ‘:‘
Adresse 1 ‘0’
Adresse 0 o
Fonction 1 ‘0’
Fonction 0 g
o
Adresse initiale des 4
données ‘0
o
0
o
Nombre de données
o
o
Controle LRC 1 ‘F
Contréle LRC 0 ‘
END 1 CR
END 0 LF
01H+03H+04H+01H+00H+01H=0AH, la négation du complément 2' de OAH est F6H.
Mode RTU :
Adresse 01H
Fonction 03H
Adresse initiale des 21H
données 02H
Nombre de données 00H
(comptage par parole) 02H
CRC CHK Low 6FH
CRC CHK High F7H
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On calcule le CRC (Cyclical Redundancy Check — contrdle de redondance cyclique) avec les
phases suivantes :

Phase 1 : charger un registre de 16 bits (dit registre CRC) avec FFFFH.

Phase 2 : OR exclusif du premier octet de 8 bits du message de commande avec 'octet
d’ordre bas du registre CRC de 16 bits, en insérant le résultat dans le registre CRC.

Phase 3 : examiner le LSB du registre CRC.

Phase 4 : si le LSB du registre CRC est 0, déplacer d’un bit a droite le registre CRC avec
remise a zéro du MSB, puis répéter la phase 3. si le LSB du registre CRC est 1, déplacer
d’un bit a droite le registre CRC avec remise a zéro du MSB, 'OR exclusif du registre CRC
avec valeur polynomiale AOO1H, puis répéter la phase 3.

Phase 5 : répéter les phase 3 et 4 jusqu’a ce que huit déplacements aient été exécutés. A
conclusion, tout 'octet de 8 bits aura été développé.

Phase 6 : répéter de la phase 2 a la phase 5 pour tous les octets successifs de 8 bits du
message de commande. Continuer jusqu’a ce que tous les octets aient été élaborés. Les
contenus finaux du registre CRC sont la valeur CRC. Lorsqu’on transmet la valeur CRC dans
le message, les octets supérieurs et inférieurs de la valeur CRC doivent étre échangés,
autrement dit I'octet d’ordre inférieur doit étre transmis en premier.

Suit un exemple de la génération de CRC avec un langage C.
Unsigned char* data € un indicateur pour le tampon du message
Unsigned char length € la quantité d’octets dans le tampon du message
La fonction retourne sur la valeur CRC comme type de nombre entier sans signe.
Unsigned int crc_chk(unsigned char* data, unsigned char length){
int j;
unsigned int reg_crc=0xFFFF;
while(length--){
reg_crc "= *data++;
for(j=0;j<8;j++)}
if(reg_crc & 0x01){ /* LSB(b0)=1 */
reg_crc=(reg_crc>>1) » 0xA001;
elsef
reg_crc=reg_crc >>1;
}
}
}
return reg_crc;

}
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3.5 Liste d’adresses

Le contenu des adresses disponibles est rapporté ci-dessous :

Contenu Adresse Fonction

GG indique le groupe de parametres, nn le nombre de
paramétres, par exemple I'adresse de Pr.04.01 est 0401H.
GGnnH | Consulter le chapitre 5 pour la fonction de chaque paramétre.
Quand on lit le paramétre au moyen du code de commande
03H, on ne peut lire qu’un paramétre a la fois.

Paramétres
du drive CA

00B : Aucune fonction
01B : Stop

10B : Run

11B : Jog + Run

Bit 0-1

Bit 2-3 Réservé

00B : Aucune fonction
. 01B : FWD

Bit 4-5

Commande 10B : REV

Ecriture 11B : Changement de direction
seule

2000H

00B : Premiére accél/décél contrainte de comm.

Bit 6-7 . sk .
01B : Deuxieme accél/décél contrainte de comm.

Bit 8-15 | Réservé

2001H | Commande de fréquence

Bit 0 1: EF (panne externe) ON

2002H | Bit1 1: Réinitialisation

Bit 2-15 Réservé

Moniteur Code d'erreur :

d’'arrét

2100H | O: Aucune erreur

Lecture
seule

-

: Surintensité (oc)

Surtension (ov)

Surchauffe IGBT (oH1)

Rle N

Surchauffe carte d’alimentation (oH2)

Surcharge (oL)

Surcharge1 (oL1)

Surcouple2 (oL2)

Panne externe (EF)

©|l® | N |2 |9

Courant 2 fois supérieur au courant nominal durant I'accél. (ocA)

4-124 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav&@osaveelegt.11/CTL v2.11
Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Chapitre 4 Paramétres

Contenu Adresse Fonction

1

o

: Courant 2 fois supérieur au courant nominal durant la décél. (ocd)
courant 2 fois supérieur au courant nominal durant la décél. (ocd)

N
-

: Courant 2 fois supérieur au courant nominal en phase de
fonctionnement constant (ocn)

12: Panne de mise a la terre (GFF)

Moniteur 13: Basse tension (Lv)
d'arrét

Lecture seule 14: PHL (Perte de phase)

2100H 15: Bloc de base

16: Erreur d’accélération/décélération automatique (cFA)

17: Protection logicielle activée (codE)

18: Erreur ’ECRITURE CPU de la carte d’alimentation (CF1.0)

19: Erreur de LECTURE CPU de la carte d’alimentation (CF2.0)

20: Erreur de protection du matériel CC, OC (HPF1)

2

-

: Erreur de protection du matériel OV (HPF2)

22: Erreur de protection du matériel GFF (HPF3)

23: Erreur de protection du matériel OC (HPF4)

24: Erreur de phase U (cF3.0)

25: Erreur de phase V (cF3.1)

26: Erreur de phase W (cF3.2)

27: Erreur de BUS CC (cF3.3)

2100H 28: Surchauffe IGBT (cF3.4)

29: Surchauffe carte d’alimentation (cF3.5)

30: Erreur ECRITURE CPU de la carte de contrdle (cF1.1)

3

a

: Erreur de LECTURE CPU de la carte de contrdle (cF2.1)

32: Erreur de signal ACI (AErr)

33: Réservé

34: Protection contre une surchauffe PTC du moteur (PtC1)

2101H | Etat du drive CA

Bit 0-1 00B : LED RUN éteint, LED STOP allumé (le drive CA
s'arréte)
01B : LED RUN clignotant, LED STOP allumé (le
drive CA décélére pour s’arréter)
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Contenu Adresse Fonction

10B : LED RUN allumé, LED STOP clignotant (le
drive CA est en pause)

11B : LED RUN allumé, LED STOP éteint (quand le
drive CA est en marche)

Bit 2 1: Commande de Jog

Bit 3-4 00B : LED FWD allumé, LED REV éteint (quand le
drive CA est en marche avant)

01B : LED FWD allumé, LED REV clignotant (quand
le drive CA passe de la marche arriére a la
marche avant)

10B : LED FWD clignotant, LED REV allumé (quand
le drive CA passe de la marche avant a la
marche arriére)

11B : LED FWD éteint, LED REV allumé (quand le
drive CA est en marche arriére)

Bit 5-7 Réservé

1: Fréquence principale contrdlée par I'interface de

Bit 8 g
communication

Bit 9 1: Fréquence principale controlée par le signal
analogique

Bit 10 1: Commande opérationnelle controlée par

l'interface de communication

Bit 11-15 | Rgservé

2102H | Commande de fréquence (F)

2103H | Fréquence en sortie (H)

2104H | Courant a la sortie (AXXX.X)

2105H | Réservé

2106H | Réservé

2107H | Réservé

2108H | Tension du BUS CC (UXXX.X)

2109H | Tension en sortie (EXXX.X)

210AH | Affiche la température de I'IGBT (°C)

2116H | Défini par I'utilisateur (parole basse)

2117H | Défini par I'utilisateur (parole haute)
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Remarque : 2116H est un affichage numérique de Pr.00.04. L'octet haut de 2117H est un
nombre correspondant aux postes décimaux de 2116H. L'octet bas de 2117H est le code
ASCII de I'affichage alphabétique de Pr.00.04.

3.6 Réponse a I'exception :

Il est prévu que le drive CA envoie une réponse normale aprés avoir regu les messages de
commande du dispositif maitre. Ce qui suit décrit les conditions dans lesquelles une réponse
normale n’est pas envoyée au dispositif maitre.

Le drive CA ne regoit pas les messages a cause d’une erreur de communication ; en
conséquence, le drive CA n’a pas de réponse. Le dispositif maitre définit enfin une condition
de délai d’attente.

Le drive CA recoit les messages sans erreur de communication, mais il n’est pas en mesure
de les gérer. Une réponse d’exception est renvoyée au dispositif maitre et un message
d’erreur « CExx » apparait sur le clavier du drive CA. Les xx de « CExx » représentent le
code décimal égal au code d’exception décrit ci-dessous.

Dans la réponse d’exception, le bit le plus significatif du code de commande original est réglé
sur 1 et un code d’exception est renvoyé pour expliquer la situation ayant entrainé
I'exception.

Exemple d’'une réponse d’exception avec code de commande 06H et code d’exception 02H :

Mode ASCII : Mode RTU :
STX v Adresse 01H
Adresse Low 0 Fonction 86H
Adresse High v Code d'exception 02H
Fonction Low ‘8 CRC CHK Low C3H
Fonction High . CRC GHK High AH

o

Code d'exception

o

LRC CHK Low 7

LRC CHK High T

END 1 CR

END 0 LF

Description des codes d’exception :

Code

d'exception Description

Code de fonction illicite :
01 Le code de fonction regu dans le message de commande n’est pas
disponible pour le drive CA.
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Code

d'exception Description

Adresses de données illicites :

02 L’adresse des données regue dans le message de commande n’est
pas disponible pour le drive CA.

Valeur de données illicites :

03 La valeur des données illicites recues dans le message de
commande n’est pas disponible pour le drive CA.

Panne du dispositif asservi :

Le drive CA n’est pas en mesure d’exécuter I'action requise.

Délai d’attente de communication :

Si Pr.09.03 est différent de 0,0, Pr.09.02=0~2 et aucune

10 communication n’est présente sur le bus pendant la période de
détection du délai d’attente (spécifié par Pr.09.03), « cE10 » apparait
sur le clavier.

04

3.7 Programme de communication de I'ordinateur :

Ce qui suit est un exemple simple de la fagon dont on écrit un programme de communication
pour le mode Modbus ASCII sur un ordinateur en langage C.

#include<stdio.h>

#include<dos.h>

#include<conio.h>

#include<process.h>

#define PORT 0x03F8 /* the address of COM1 */

/* the address offset value relative to COM1 */

#define THR 0x0000

#define RDR 0x0000

#define BRDL 0x0000

#define IER 0x0001

#define BRDH 0x0001

#define LCR 0x0003

#define MCR 0x0004

#define LSR 0x0005

#define MSR 0x0006

unsigned char rdat[60];

/* read 2 data from address 2102H of AC drive with address 1 */
unsigned char tdat[60]={"",'0",'1",'0",'3",'2",'1",'0",’2", '0",'0",'0",'2",'D",'7",'\r","\n'};
void main(){

inti;
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outportb(PORT+MCR,0x08); /* interrupt enable */
outportb(PORT+IER,0x01); /* interrupt as data in */
outportb(PORT+LCR,(inportb(PORT+LCR) | 0x80));
/* the BRDL/BRDH can be access as LCR.b7==1*/

outportb(PORT+BRDL,12); /* set baudrate=9600, 12=115200/9600*/
outportb(PORT+BRDH,0x00);
outportb(PORT+LCR,0x06); /* set protocol, <7,N,2>=06H, <7,E,1>=1AH,

<7,0,1>=0AH, <8,N,2>=07H, <8,E,1>=1BH, <8,0,1>=0BH */
for(i=0;i<=16;i++){

while(!(inportb(PORT+LSR) & 0x20)); /* wait until THR empty */
outportb(PORT+THR tdat[i]);  /*send datato THR*/ }

i=0;

while('kbhit()){

if(inportb(PORT+LSR) & 0x01){ /* b0==1, read data ready */
rdat[i++]=inportb(PORT+RDR); /* read data form RDR */
Yol

09.05 LREENE

[SSNOC A Réserve

(XAl & Temps de retard a la réponse Unité : 2 ms

Réglage en usine : 1

Réglages 0 ~ 200 (400 msec)

(28] Ce parameétre définit le temps de retard de la réponse aprés que le drive CA ait regu la

commande de communication, comme illustré ci-dessous. 1 unité = 2 msec.

R$485 BUS
| PCor PLC command Response Message of AC Drive
Handling time| Response Delay Time
of AC drive Pr.09.07
Max.: 6rmsec

(X QW ~ Vitesse de transmission pour carte USB

Réglage en usine : 2

Réglages 0 Vitesse de transmission 4800 bps
1 Vitesse de transmission 9600 bps

2 Vitesse de transmission 19200 bps
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3 Vitesse de transmission 38400 bps
4 Vitesse de transmission 57600 bps

[(aa] On utilise ce parameétre pour configurer la vitesse de transmission pour la carte USB.

(VXOII ~ Protocole de communication pour carte USB

Réglage en usine : 1
Réglages 0 Mode Modbus ASCII, protocole <7,N,2>
1 Mode Modbus ASCII, protocole <7,E,1>
2 Mode Modbus ASCII, protocole <7,0,1>
3 Mode Modbus RTU, protocole <8,N,2>
4 Mode Modbus RTU, protocole <8,E,1>
5 Mode Modbus RTU, protocole <8,0,1>
6 Mode Modbus RTU, protocole <8,N,1>
7 Mode Modbus RTU, protocole <8,E,2>
8 Mode Modbus RTU, protocole <8,0,2>
9 Mode Modbus ASCII, protocole <7,N,1>
1 Mode Modbus ASCII, protocole <7,E,2>
1 Mode Modbus ASCII, protocole <7,0,2>

- o

WRIJMl ~ Traitement des erreurs de transmission pour carte USB

Réglage en usine : 0
Réglages Prévient et continue a fonctionner

Prévient et s’arréte avec la RAMPE

N = O

Prévient et s’arréte par INERTIE
3 Ne prévient pas et continue a fonctionner

(m] Ce paramétre est réglé sur le mode de réaction en cas d’erreur de transmission.

(RN & Détection de temps d’attente pour carte USB Unité : 0.1

Réglages  De 0,0 & 120,0 sec Réglage en usine : 0.0

0.0 Désactivation

RV Port COM pour communication PLC

Réglages 0 RS485
1 Carte USB

Réglage en usine : 0
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Groupe 10: Contrdle PID
[l Xo[sJll Sélection de la valeur de consigne PID

Réglage en usine : 0

Désactivation

Touches HAUT/BAS du clavier

AVI 0~+10VCC

ACl 4~20mA/AVI2 0 ~+10VCC
Point de réglage du PID (Pr.10.11)

LoXoJBll Borne d’entrée par rétroaction PID
Réglage en usine : 0

Réglages 0 Positif Rétroaction PID de la borne externe AVI (0 ~ +10 VCC).

Réglages

A WO N -~ O

1 Négatif Rétroaction PID de la borne externe AVI (0 ~ +10 VCC).

2 Positif Rétroaction PID de la borne externe ACI (4 ~ 20 mA)/ AVI2
(0~+10 VCC).

3 Négatif Rétroaction PID de la borne externe AACI (4 ~ 20 mA)/
AVI2 (0 ~ +10 VCC).

(28] Il convient de noter que la variable mesurée (de rétroaction) contréle la fréquence de sortie (Hz).
Régler la borne d’entrée en conséquence. S’assurer que le réglage du parametre n’entre pas en
conflit avec celui de Pr.10.00 (fréquence principale).

(28] Lorsque Pr.10.00 est configuré sur 2 ou 3, la valeur de consigne (fréquence pilote) pour le contréle
PID s’obtient a partir de la borne externe AVI ou ACI/AVI2 (de 0 a +10 V ou 4-20 mA) ou de la vitesse
multiple. Quand Pr.10.00 est réglé sur 1, le point de réglage s’obtient a partir du clavier.

(28] Rétroaction négative signifie : + valeur cible - rétroaction

Rétroaction positive signifie : - valeur cible + rétroaction.

# Gain proportionnel (P) Unité : 0. 1

Réglages De 0,03 10,0 Réglage en usine : 1.0

(8] Ce paramétre définit le controle proportionnel et le gain associé (P). Si deux autres gains (I et D) sont
réglés sur zéro, le contréle proportionnelle est le seul controle effectif. Avec une déviation de 10 %

(erreur) et P = 1, la sortie P x 10 % x fréquence principale.
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(IERENOTE]

Le parametre peut étre réglé en fonctionnement au moyen d’une procédure simple de tarage.

» Temps intégral (1) Unité : 0.01

Réglages De 0,00 a 100,0 sec Réglage en usine : 1.00

0.00 Désactivation

(8] Ce parametre spécifie le contrdle intégral (somme en chaine de la déviation) et le gain associé
(). Quand le gain intégral est réglé sur 1 et la déviation est fixe, la sortie est égale a I'entrée

(déviation) apres que le réglage du temps intégral ait été réglé.

IENOTE

Le paramétre peut étre réglé en fonctionnement au moyen d’une procédure simple de tarage.

10.04 //Contréle dérivé (D) Unité : 0.01

Réglages De 0,00 a 1,00 sec Réglage en usine : 0.00

28] Ce paramétre spécifie le controle de dérivation (vitesse de changement d'entrée) et le gain
associé (D). Avec ce paramétre réglé sur 1, la sortie PID est égal au temps différentiel x
(déviation actuelle — déviation précédente). La vitesse de la réponse augmente, mais elle peut
entrainer une surcompensation.

IENOTE

Le paramétre peut étre réglé en fonctionnement au moyen d’une procédure simple de tarage.

Al NoJll Limite supérieure pour le controle intégral Unité : 1

De 0 & 100%

Réglages Réglage en usine : 100
[(a] Ce parametre définit la limite supérieure pour le gain intégral (1) et limite donc la fréquence principale.
[(a] La formule est la suivante : limite supérieure intégrale = fréquence maximale de sortie (Pr.01.00) x
(Pr.10.05). Ce paramétre peut limiter la fréquence maximale de sortie.
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Temps de filtrage du retard principal Unité : 0.1

Réglages De 0,0 a2 2,5 sec Réglage en usine : 0.0

(18] Pour éviter une amplification du bruit de mesure sur la sortie du contréleur, on peut insérer un filtre

numérique de dérivation. Le filtre facilite une atténuation des oscillations.

Le schéma PID complet est le suivant :

Integral '*l Output i
+ P I gain + Freq. Digital

Setpoint —»Q—» ! Timit > Liod L] fiter L
- 10.02 10.03 10.05 10.07 10.06

Freq.
Command|

10.04
Input Freq PID
(Gain feedback
10.10 10.01
JIVKOYaN | imite de fréquence a la sortie PID Unité : 1
Réglages De 0a 110% Réglage en usine : 100

(8] Ce parametre définit le pourcentage de la limite de fréquence de sortie pendant le contréle PID. La
formule est la suivante : limite de fréquence = fréquence maximale de sortie (Pr.01.00) X Pr.10.07 %.
Ce paramétre peut limiter la fréquence maximale de sortie. Il est possible de définir une limite globale

pour la fréquence de sortie dans Pr.01.07.

IRV Temps de détection du signal de rétroaction PID Unité : 0.1

Réglages De 0,0 & 3600 sec Réglage en usine : 60.0

(B8] Ce parametre définit le temps pendant lequel la rétroaction PID doit étre anormale avant qu’une
alarme ne se déclenche (voir Pr.10.09). Il peut également étre modifié en fonction du temps du signal
de rétroaction du systeme.

(B8] Si ce paramétre est réglé sur 0,0, le systéme ne reléve aucun signal d'anomalie.

Traitement des signaux de rétroaction erronés (pour erreur de rétroaction PID)

Réglage en usine : 0

Réglages 0 Prévient et s’arréte avec la RAMPE
1 Prévient et s’arréte par INERTIE
2 Prévient et continue a fonctionner

(18] Cette fonction est exclusivement pour le signal ACI.
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8] Action du drive CA quand les signaux de rétroaction (rétroaction PID analogique) sont anormaux
selon Pr.10.16.

Gain sur la valeur de détection PID Unité : 0.1

De 0,04 10,0

Réglages Réglage en usine : 1.0

[ma] Cette fonction est exclusivement pour le signal ACI.
[ma] Il s’agit du réglage du gain sur la valeur du détection de rétroaction. Faire référence au schéma du

bloc de contréle PID dans Pr.10.06 pour les détails.

WEERN A Source de la valeur de consigne PID Unité : 0.01

De 0,00 a4 600,0°Hz
Réglages Réglage en usine : 0.00

0 Ce parametre est utilisé avec Pr.10.00 défini sur 4 afin de saisir un point de réglage en Hz.

Niveau écart PID Unité : 0.1

Réglages De 1,0 a2 50,0% Réglage en usine : 10.0
10.13 Temps de détection Ecart PID Unité : 0.1
Réglages De 0,1 a 300,0 sec Réglage en usine : 5.0

[ma] On utilise ce parametre pour configurer la détection de I'offset entre la valeur de consigne et la
rétroaction.
[aa] Lorsque I'offset est supérieur a la configuration de Pr.10.12 pour un temps supérieur a la

configuration de Pr.10.13, le drive CA émet un signal lorsque Pr.03.00 ~ Pr.03.01 sont configurés sur

16.

Temps de détection attente/redémarrage Unité : 0.1
Réglages De 0,0 a 6550 sec Réglage en usine : 0.0
Fréquence d’'attente Unité : 0.01
Réglages De 0,00 a 600,0°Hz Réglage en usine : 0.00
Fréquence de redémarrage Unité : 0.01
Réglages De 0,00 a 600,0°Hz Réglage en usine : 0.00

28] Quand la fréquence effective de sortie < Pr.10.15etle temps dépassent les réglages de Pr.10.14, le

drive CA est en mode d'attente..
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0 Quand la commande de fréquence effective > Pr.10.16 et le temps dépasse les réglages de Pr.10.14,
le drive CA redémarre.

0 Quand le drive CA est en mode d’attente, la commande de fréquence est encore calculée par le PID.
Quand la fréquence atteint la fréquence de démarrage, le drive CA accélere la fréquence minimale
Pr.01.05 en suivant la courbe V/f.

(B8] La fréquence de redémarrage doit étre supérieure a celle d’attente.

Fréquencea
A
Fréquence calculée parle PID
10.16 Limitre c:|utemps
de décel. fréquence
de sortie
10,15 N N
: Limite de temps
01.05 ; d'accél.
"""""" S—
§<—> Temps
10.14
Fmin limite inférieurg
de fréquence Fattente
: O : oO—
1 1
! . limite inférieure I
Fcmd=0 |[i Fmin<Fattente< de fréquence i
Fsortie =0 : :
1 i
i i

0 Quand la fréquence de sortie < fréquence d’attente et temps > temps de détection, on passe en
mode d’attente..

(B8] Quand la fréquence minimale de sortie (] fréquence PID [ limite inférieure de fréquence et la fonction
d’attente est désactivée (fréquence de sortie < fréquence d’attente et temps > temps de détection), la
fréquence sera 0 (en mode d’attente). Si la fonction d’attente est désactivée, commande de fréquence
= fréquence de limite inférieure.

(B8] Quand la fréquence PID < fréquence min. de sortie et la fonction d’attente est désactivée (fréquence
de sortie < fréquence d’attente et temps > temps de détection), la fréquence de sortie = 0 (en mode
d’attente).

Si la fréquence de sortie < fréquence d’attente mais le temps > temps de détection, la commande de

fréquence = fréquence inférieure.. Si la fonction d’attente est désactivée, fréquence de sortie = 0.
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KRV Sélection de la fréquence minimum de sortie PID

Réglages 0 A travers le controle PID

Réglage en usine : 0

A travers la fréquence minimum de sortie (Pr.01.05)

[aa] Il s’agit de la sélection de la source de la fréquence minimale de sortie quand le contréle est assuré

par PID.
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Groupe 11: Parameétres E/S polyvalents pour carte d’extension

S’assurer que la carte d’extension sur le drive CA est correctement installée avant d'utiliser les
paramétres du groupe 11. Pour plus de détails, consulter 'annexe B.

Borne de sortie polyvalente MO2/RA2

Borne de sortie polyvalente MO3/RA3

Borne de sortie polyvalente MO4/RA4

Borne de sortie polyvalente MO5/RA5

Borne de sortie polyvalente MO6/RA6

Borne de sortie polyvalente MO7/RA7

Réglages De 0a23 Réglage en usine : 0
Config. Fonction Description
0 Aucune fonction
1 Drive CA opérationnel Actif quand le drive est prét ou la commande RUN est « ON ».
) Fréquence pilote Actif quand le drive CA atteint le réglage de la fréquence de
atteinte sortie.
. | Actif quand la fréquence de la commande est inférieure a la
3 Vitesse zéro i o .
fréquence minimale de sortie.
L Actif jusqu’a ce qu’un surcouple soit détecté (consulter
4 Détection du surcouple
Pr.06.03 — Pr.06.05)
Actif quand la sortie du drive CA est fermée pendant le
Indication du bloc de
5 blocage de base. L’entrée polyvalente peut forcer le bloc de
base (B.B.) .
base (réglage 09).
Indication de basse
6 . Actif lorsqu’une tension basse est détectée (Lv).
tension
- Indication du mode de Actif lorsqu’'une commande opérationnelle est contrdlée par
fonctionnement la borne externe.
o Activée lorsqu’une panne se vérifie (oc, ov, oH, oL, oL1, EF,
8 Indication de panne
cF3, HPF, ocA, ocd, ocn, GFF).
Fréquence désirée . . .
9 Actif quand la fréquence désirée est atteinte (Pr.03.02).

atteinte
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Valeur finale de

10 Actif quand le compteur atteint la valeur de comptage finale.
comptage obtenue
11 Valeur de comptage Actif quand le compteur atteint la valeur de comptage
préliminaire atteinte préliminaire.
Contréle du calage de . . R . i
12 . Actif quand la fonction d’arrét de surtension est enclenchée.
surtension
Contréle du calage de . . R . .
13 . w Actif quand la fonction d’arrét de surtension fonctionne.
surintensité
Quand le dissipateur de chaleur entre en surchauffe, celui-ci le
Alarme de surchauffe du
14 L i signale afin d’éviter que le drive ne s’éteigne suite a une
dissipateur thermique
surcharge. Lorsqu’il est supérieur a 85°C (185°F) il est sur ON.
15 Controle de la surtension | Actif quand la tension du bus CC dépasse le niveau.
16 Controle PID Activé lorsque la fonction PID fonctionne.
17 Commande avant Actif quand la commande de direction est FWD.
18 Commande arriere Actif quand la commande de direction est REV.
19 Signal de sortie de la Activé en présence d'une fréquence de sortie aux bornes
vitesse zéro U/T1, VIT2 et W/T3.
Alarme de communication
20 (FbE,Cexx, AoL2, AUE, Actif en cas d’alarme de communication.
SAVE)
Contréle du freinage Activé lorsque la fréquence de sortie >Pr.03.14. Désactivé
21 (fréquence désirée lorsque la fréquence de sortie <Pr.03.15 apres la
atteinte) commande STOP
. N Activé lorsque le drive est alimenté et qu’aucune anomalie
22 Drive prét L
n’est décelée
23 Fréquence désirée Activée uniqguement lorsque la fréquence 2 désirée est
atteinte 2 atteinte (Pr.03.02).
INNOCIIN Borne d’entrée polyvalente (MI7)
INNOYaEN Borne d’entrée polyvalente (MI8)
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i Borne d’entrée polyvalente (MI11)

iNNOIS BNl Borne d’entrée polyvalente (MI9)
NN BNl Borne d’entrée polyvalente (MI10)
(
(

iNNNN Borne d’'entrée polyvalente (MI12)

Réglages De0a28 Réglage en usine : 0
Config. Fonction Description
. Régler les bornes non utilisées sur 0 pour étre sar qu’elles
0 Aucune fonction
n’influenceront pas le fonctionnement.
Commande vitesse

1 multiple 1 Ces quatre entrées sélectionnent la vitesse multiple
Commande vitesse| Pregrammee de Pr.05.00 a Pr.05.14 tel que reporté sur le

2 ) schéma au bas du tableau dans Pr.04.08.
multiple 2

REMARQUE : I'on peut également utiliser les parametres de

3 Commande vitesse | pr.05.00 & Pr.05.14 pour contréler la vitesse de sortie en

multiple 3 programmant la fonction du PLC interne du drive CA. On
peut aussi sélectionner 17 fréquences de vitesse (y compris
Commande vitesse | . |
4 la fréquence pilote et la fréquence Jog).
multiple 4
La réinitialisation externe a la méme fonction que la touche de
o réinitialisation (Reset) sur le clavier numérique. Aprés correction
Réinitialisation ) . . »

5 ) des éventuelles anomalies, du type surchauffe, surintensité ou

externe
surtension, on peut utiliser cette entrainer aux fins du
rétablissement du drive.

6 Désactivation Quand la commande est active, 'accélération et la décélération
accél./décél. s'arrétent et le drive CA maintient une vitesse constante.
Commande de oL o

L Sert a sélectionner I'un des 2 temps d’accél./décél. (de Pr.01.09

7 sélection du temps | . o

o a Pr.01.12). Voir la description a la fin de ce tableau.
accél./décél.
La valeur de paramétre 08 programme le contréle Jog de I'une
R des bornes d’entrée polyvalentes MI7 ~ MI12
Controle de
. (Pr.11.06~Pr.11.11).
8 fonctionnement . .
) REMARQUE : la programmation du fonctionnement de Jog
o
9 par 08 ne peut étre exécutée qu’avec le moteur a l'arrét (voir
les parameétres Pr.01.13~Pr.01.15).
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Config. Fonction Description
La valeur du parametre 09 programme les bornes d’entrée
polyvalente pour le contréle du bloc de base externe.
REMARQUE : lorsqu’un signal est recu du bloc de base, le drive
Bloc de base
CA bloque toutes les sorties et le moteur est en marche libre.
9 externe
. Lorsque le contrdle du bloc de base est désactivé, le drive CA
(Voir Pr.08.06)
lance la fonction de recherche de vitesse et entre en
synchronisation avec la vitesse du moteur, accélérant donc
jusqu’a hauteur de la fréquence principale.
HAUT : Augmente/diminue la fréquence principale chaque fois qu’une
10 augmentation de la | entrée est regue ou en continu quand I'entrée reste active.
fréquence principale | Lorsque les deux entrées sont simultanément actives,
BAS : diminution 'augmentation/diminution de la fréquence principale est
11 de la fréquence interrompue. Voir Pr.02.07 et 02.08. Cette fonction est
principale également appelée "motopotentiométre”.
La valeur du paramétre 12 programme I'une des bornes d’entrée
12 Déclencheur du polyvalentes MI7 ~ MI12 (Pr.11.06~Pr.11.11) pour incrémenter
compteur le compteur interne du drive CA. Lorsqu’on regoit une entrée, le
compteur est incrémenté de 1.
13 Réinitialisation du | Quand il est actif, le compteur est mis a zéro et bloqué. Pour permettre le
compteur comptage, 'entrée doit étre sur OFF. Voir Pr. 03.05 et 03:06.
La valeur du parametre 14 programme I'une des bornes
14 Panne externe d’entrée polyvalentes MI7 ~ MI12 (Pr.11.06~Pr.11.11) comme
entrée de panne externe (E.F.).
15 Fonction PID Lorsqu’une entrée ON avec ce réglage est sur ON, la fonction
désactivée PID est désactivée.
N Le drive CA arréte la fermeture et le moteur est en marche libre
Arrét fermeture de . | L i
16 i si 'un de ces réglages est activé. Si on change I'état de la
sortie
borne, le drive CA repart de 0 Hz.
Active le i L .
. Lorsque ce réglage est activé, tous les paramétres se bloquent
17 verrouillage du . . i o
. et I'écriture des paramétres est désactivée.
paramétre
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Config. Fonction Description
Sélection de la
commande de ON : commande de fonctionnement par bornes externes

18 fonctionnement OFF : commande de fonctionnement par réglage de Pr.02.01
(bornes Pr02.01 est désactivé si la valeur y correspondant est réglée sur
externes/réglage 18. Voir la description a la fin de ce tableau.

Pr.02.01)
Sélection de la
commande ON : commande de fonctionnement par clavier numérique.

19 opérationnelle OFF : commande de fonctionnement par réglage de Pr.02.01
(clavier Pr02.01 est désactivé si la valeur y correspondant est réglée sur
numérique/réglage | 19. Voir la description a la fin de ce tableau.

Pr.02.01)
Sélection de la
commande ON : commande de fonctionnement par communication.

- opérationnelle OFF : commande de fonctionnement par réglage de Pr.02.01
(communication / Pr02.01 est désactivé si la valeur y correspondant est réglée sur
configuration Pr 20. Voir la description a la fin de ce tableau.

02.01)
Cette fonction a priorité absolue pour régler la direction de la

21 Avant/arriére

marche (si « Pr.02.04 = 0 »).
Source de Sert a sélectionner la source de commande de la

2 commande de la premiere/deuxieme fréquence. Voir Pr.02.00 — Pr.02.09.
deuxieme ON : source de la commande de la 2éme fréquence
fréquence activée | OFF : source de la commande de la 1ére fréquence

ON : démarrage du programme PLC
OFF : arrét du programme PLC
Lorsque le drive CA est en mode STOP et que son fonctionnement
est désactivé, il affichera PLC1 dans la page du PLC et exécutera le
Démarrage/arrét programme du PLC. Lorsque cette fonction est désactivée, il affichera
23 du programme PLCO dans la page du PLC et terminera I'exécution du programme du

PLC

PLC. Le moteur sera stoppé a travers Pr.02.02.

Lorsque la source de la commande de fonctionnement est la borne
externe, on ne peut pas utiliser le clavier pour modifier I'état du PLC
et cette fonction ne sera pas valable lorsque le drive CA est dans
I'état PLC2.
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Config. Fonction Description
Lorsque le drive CA est en mode STOP et que son
fonctionnement est désactivé, il affichera PLC2 dans la page du
PLC et I'on pourra télécharger/exécuter/controler le programme
Décharger/exécute | du PLC. Lorsque cette fonction est désactivée, il affichera PLCO
o4 r/controler le dans la page du PLC et terminera I'exécution du programme du
programme PLC PLC. Le moteur sera stoppé a travers Pr.02.02.
(PLC2) Lorsque la source de la commande de fonctionnement est la
borne externe, on ne peut pas utiliser le clavier pour modifier
I'état du PLC et cette fonction ne sera pas valable lorsque le
drive CA est dans I'état PLC1.
Fonction de
Cette fonction pourrait étre utilisée avec les Pr. 01.20~01.25
25 positionnement
pour effectuer un positionnement simple
simple
La fonction OOB (Détection déséquilibre) peut étre utilisée avec
26 00B (Relevé un PLC pour les laveuses industrielles. Une fois habilitée, la
26 fonction fournit une valeur A8 depuis la configuration des Pr.
déséquilibré)
08.21 et Pr. 08.22. Le PLC ou le controleur décidera de la
vitesse du moteur en fonction de la valeur de A8 (Pr. 08.23).
27 Sélection moteur Une fois habilitée, cette configuration peut étre utilisée pour la
(bit 0) sélection des moteurs (Pr. 01.01~01, 01.26~01.43, 07.18~07.38,
07.00~07.06).
Par exemple : MI1=27, MI2=28
Quand MI1 et MI2 sont sur OFF, la sélection concerne le moteur
0
28 Sélection moteur Quand MI1 est sur ON et MI2 sur OFF, la sélection concerne le
(bit 1) moteur 1
Quand MI1 est sur OFF et MI2 sur ON, la sélection concerne le
moteur 2
Quand MI1 et MI2 sont sur ON, la sélection concerne le moteur
3
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Groupe 12: Parameétres E/S analogiques pour carte d’extension

S’assurer que la carte d’extension sur le drive CA est correctement installée avant d'utiliser les
paramétres du groupe 12. Pour plus de détails, consulter 'annexe B.

AVRVUNE S¢lection fonction Al

Réglages

Réglage en usine : 0
0 Désactivé
1 Source de la 1ére fréquence
2 Source de la 2éme fréquence
3 Point de réglage PID (activation PID)
4 Rétroaction PID positive
5

Rétroaction PID négative

Mode signal analogique Al1

Réglages 0 Courant analogique ACI2 (0,0 ~ 20,0 mA)
1 Tension analogique AVI3 (0,0 ~ 10,0 V)

m De 0,00 & 600,0°Hz

Réglage en usine : 1

AVI3 AVI4 AVO1l AVO2

AIHIA s

KAV Tension minimale en entrée AVI3 Unité : 0.1

Réglages De 0,02 10,0V Réglage en usine : 0.0

SRS Pourcentage minimal d'échelle AVI3 Unité : 0.1

Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 0.0

KAV Tension maximale en entrée AVI3 Unité : 0.1
Réglages De 0,02 10,0V Réglage en usine : 10.0
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EYAUTHN Pourcentage maximal d’échelle AVI3 Unité : 0.1

Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 100.0

AVAVCHN Courant minimal en entrée ACI2 Unité : 0.1
Réglages De 0,0 2 20,0 mA Réglage en usine : 4.0

EVAEN Pourcentage minimal d'échelle ACI2 Unité : 0.1
Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 0.0

AVACIN Courant maximal en entrée ACI2 Unité : 0.1

Réglages De 0,0 2 20,0 mA Réglage en usine : 20.0

AVAVCEN Pourcentage maximal d'échelle ACI2 Unité : 0.1
Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 100.0

EVAIUNE Sélection fonction Al2

Réglage en usine : 0

Réglages Désactivé
Source de la 1ére fréquence
Source de la 2éme fréquence

0
1
2
3 Point de réglage PID (activation PID)
4 Rétroaction PID positive

5

Reétroaction PID négative

1211 JYRH signal analogique Al2

Réglage en usine : 1
Réglages 0 Courant analogique ACI3 (0,0 ~ 20,0 mA)
1 Tension analogique AVI4 (0,0 ~ 10,0 V)

m De 0,00 a4 600,0°Hz
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AVI3 AVI4 AVOl AVO2

CIrrrrre
B e
[PRPIl Tension minimale en entrée AV14 Unité : 0.1
Réglages De 0,02 10,0V Réglage en usine : 0.0
iR Pourcentage minimal d’échelle AVI4 Unité : 0.1
Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 0.0
iRV Tension maximale en entrée AVI4 Unité : 0.1
Réglages De 0,02 10,0V Réglage en usine : 10.0
IR Pourcentage maximal d’échelle AVI4 Unité : 0.1
Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 100.0
iRl Courant minimal en entrée ACI3 Unité : 0.1
Réglages De 0,0 2 20,0 mA Réglage en usine : 4.0
IRVl Pourcentage minimal d’échelle ACI3 Unité : 0.1
Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 0.0
iR Courant maximal en entrée ACI3 Unité : 0.1
Réglages De 0,0 2 20,0 mA Réglage en usine : 20.0
IR Il Pourcentage maximal d’échelle ACI3 Unité : 0.1
Réglages De 0,0 a 100,0% Réglage en usine : 100.0
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12.20 YIRS signal analogique borne AO1

Réglages 0 AVO1
1 ACO1 (courant analogique de 0,0 a 20,0 mA)
2 ACO1 (courant analogique de 4,0 a 20,0 mA)
[ma] De 0,00 a 600,0°Hz

Réglage en usine : 0

AVI3 AVI4 AVO1l AVO2

NN

Signal analogique en sortie AO1

Réglage en usine : 0

Réglages 0 Fréquence analogique

1 Courant analogique (de 0 a@ 250% du courant nominal)

[ma] On utilise ce paramétre pour choisir la fréquence analogique (0-+10 Vcc) ou le courant analogique (4-

20 mA) qui correspond a la fréquence ou au courant de sortie du drive CA.

Avav¥ 2l Gain de sortie analogique AO1 Unité : 1

Réglages De 1 & 200% Réglage en usine : 100

(8] On utilise ce paramétre pour configurer la plage de tension de sortie analogique.

(8] Lorsque Pr.12.21 est configuré sur 0, la tension de sortie analogique correspond a la fréquence de
sortie du drive CA. Lorsque Pr.12.22 est configuré sur 100, la configuration de la fréquence de sortie
maximale (Pr.01.00) correspond a la sortie AFM (+10 VCC o 20 mA)

(8] Lorsque Pr.12.21 est configuré sur 1, la tension de sortie analogique correspond au courant de sortie
du drive CA. Lorsque Pr.12.22 est configuré sur 100, 2,5 fois le courant nominal correspond a la
sortie AFM (+10 VCC o 20 mA)
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(MmN O TA

Si I'échelle du voltmétre est inférieure a 10 V, faire référence a la formule suivante pour configurer
Pr.12.22:

Pr.12.22 = [(tension de maximum d’échelle)/10]*100%.

Exemple : Lorsque I'on utilise un voltmétre avec une valeur maximum d’échelle (5°V), configurer

Pr.12.22 sur 5/10*100%=50%. Si Pr.12.21 est configuré sur 0, |a tension de sortie correspond a la

fréquence maximale de sortie.

12.23 TR signal analogique borne AO2

Réglages 0 AVO2
1 ACO2 (courant analogique da 0,0 a 20,0 mA)
2 ACO2 (courant analogique da 4.0 a 20,0 mA)

Réglage en usine : 0

m De 0,00 & 600,0°Hz

AVI3 AVI4 AVO1l AVO2

AIHIA s
3

(VVZHl Signal analogique en sortie AO2

Réglages 0 Fréquence analogique
1 Courant analogique (de 0 a 250% du courant nominal)

NIVl Gain de sortie analogique AO2 Unité : 1

Réglages De 1 2 200% Réglage en usine : 100

Réglage en usine : 0

(18] La méthode de configuration pour AO2 est identique a celle utilisée pour AO1.
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Groupe 13: Parametres de fonction PG pour carte d’extension

S’assurer que la carte d’extension sur le drive CA est correctement installée avant d'utiliser les
parametres du groupe 12. Pour plus de détails, consulter I'annexe B.

ESAVUN Entrée PG

Réglages

Réglage en usine : 0
Désactivation PG

Phase unique

N = O

Avant/rotation antihoraire
3 Arriére/rotation horaire

0 Le rapport entre la rotation du moteur et I'entrée PG est illustré ci-aprés:

- Phase Aen avance
," " N

FWD |l | /1 ’: \(’T"\ PhaseA I_ I_
»n'»—\ A Y CCW phases J L -
(N AN ¢ 3.00=2

Phase B en avance

REV ",_\,Q\ ow PhaseA 1 _| _
»'—'_; Phases | | 1
e A 13.00=3
~ PhaseA
GENERATEUR (PG T cw - L
DIMPULSIONS \\ WAV, PhaseB —| L1 L

EXRUN Intervalle d'impulsion PG Unité : 1

Réglages De 1 3 20000 Réglage en usine : 600

[(a] On utilise un générateur d’impulsions (PG) comme capteur qui fournit un signal de rétroaction de la

vitesse du moteur. Ce paramétre établit le nombre d’'impulsions de chaque cycle de contréle PG.

EEAV2 Numéro pdle moteur (Moteur 0) Unité : 1

Réglages De2a10 Réglage en usine : 4

[(a] Le nombre de broches doit étre pair (non impair)

EERSN ~ Gain proportionnel (P) Unité : 0.01

Réglages De 0,02 10,0 Réglage en usine : 1.0

[(a] Ce parametre définit le contrdle proportionnel et le gain associé (P) et il est utilisé pour contréler la

vitesse avec rétroaction PG.
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¥ Gain intégral (1) Unité : 0.01

Réglages De 0,00 a 100,00 sec Réglage en usine : 1.00
0.00 Désactivation

(B8] Ce parametre définit le controle intégral et le gain associé (1) et il est utilisé pour contrdler la vitesse
avec rétroaction PG..

13.05 /Limite de fréquence en sortie contrdle de vitesse Unité : 0.01
Réglages De 0,00 a 100,00 Hz Réglage en usine : 10.00

(B8] Ce parameétre limite le nombre de corrections de la part du contréle Pl sur la fréquence de sortie alors
qu'il controle la vitesse a travers la rétroaction PG. Peut limiter la fréquence maximale de sortie.
(B8] Ce parameétre limite le nombre de corrections de la part du contréle Pl sur la fréquence de sortie alors

qu'il controle la vitesse a travers la rétroaction PG. Peut limiter la fréquence maximale de sortie.

Frequency outputfre:quency
command >
o
+ Output
Speed —_ P | + Eruecv’;:tl]ency
. m
detection 13.03 b 1305
13.04
VI A Filtre d'affichage rétroaction vitesse Unité : 1
Réglages De 0 a 9999 (*2ms) Réglage en usine : 500

(18] Lorsque Pr.0.04 est configuré sur 14, I'affichage est réguli€rement mis a jour. Ce temps de mise a
jour est programmé par Pr.13.06.

SEXI A Filtre rétroaction vitesse Unité - 1

Réglages De 0 a 9999 (*2ms) Réglage en usine : 16

(18] Ce parametre représente le temps filtre a partir de la rétroaction de vitesse a la carte PG.

//Temps pour panne du signal de rétroaction Unité : 0.1

Réglages De 0,1 a2 10,0 sec Réglage en usine : 1.0
0.0 Désactivé

(28] Ce paramétre définit le temps durant lequel la rétroaction PID doit étre anormale avant une alarme
(voir Pr.13.08). Il peut également étre modifié en fonction du temps du signal de rétroaction du
systéme.

(B8] Si ce paramétre est réglé sur 0,0, le systéme ne reléve aucun signal d'anomalie.
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Réglage en usine : 1
Réglages 0 Prévient et s’arréte avec la RAMPE
1 Prévient et s’arréte par INERTIE
2 Prévient et continue a fonctionner

[(a] Action du drive CA lorsque les signaux de rétroaction [rétroaction PID analogique ou rétroaction PG

(encodeur)] sont anormaux.

SR Source compteur haute vitesse

Réglages 0 carte PG
PLC

Réglage en usine : Lecture seule
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Chapitre 5 Recherche des pannes et solutions

5.1 Surintensité (OC)

ocA ocd ocC
Sllir\menrsité enphase Sur\ntepgité_en phase Surcourant
d'accélération de décélération
. A

Eliminer le court-circuit & Contréler le court-circuit et la mise a la terre

entre U, V, W et le moteur

oula panne de terre

Non Non Non
L v L
Réduire la charge ou Oui R . . .
augmenter la < Controler sila charge est trop élevée
puissance du drive CA
Non Non Non

Réduire la
compensation
de couple

Oui Oui

NofCompensation de

Non
couple adéquate

4

Réduire la
compensation de couple - -
’_/Contrélersile temps Controler sile temps

Non/ d'accélération esttrop\ No/ de décélération est

brefpour l'inertie de trop brefpour l'inertie
charge de charge
A Oui Oui
Il se peutque le drive
CAsoitendommagé ou <
qu'il y aitune erreur Y
provoquée par le bruit. Non/ Lacharge achangé
Contacter Gefran “ alimproviste ?
Oui
Oui Est-il possible d'augmenteh Oui /Est-il possible d'augmentet
le temps d'accélération ? le temps de décélération ?
J Non Non 2
Augmenter | Réduire la charge ou
d'accél./décél. augmenter la puissance
du drive CA
4 4
Réduire la charge ou Contrdler la méthode
augmenter la puissance de freinage.
dudrive CA Contacter Gefran
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5.2 Panne de terre

Le drive CAestsans doute

GFF ) Lehtlz)llrcmt de sortled Non| endommagé ou bien le bruit
Panne de mise (Ca € ou_mo_tel{r) u a provoqué un fonctionnement
alaterre drive est-il mis & la terre/? erroné Contacter Gefran

Eliminer la panne de terre

5.3 Surtension (OV)

Surtension

Latension fait-elle
partie de la

spécification?
Oui

Réduire la tension Non,
selon la spécification

A
- — ; P Oui
Qne surintensité sans charge s'est-elle vérifige 2>

Non

Ledrive CAestsans doute
endommagé oubienle bruit
aprovoquéunfonctionnement| Non / Lorsqu'un OV se vérifie, controler si

A

erroné Contacter Gefran la tension du BUS CC estsupérieure
alavaleur de protection
4 Oui Oui

A4

Non/L'OVse vérifie-t-il lorsque \/ Augmenterle 1\ g ;

une accélération s'arréte temps de
subitement ? décélération

Si Non
Y
tAeungFr)nsenter le N Augmenter le temps
\ A configuré
d'accélération
Non A

v Tenir compte de ['utilisation

sdui No de dispositifde freinage ou
Bn?)(rj#e“;ﬁ lde'inertie p/Re’duirele momentd'inertie delacharg> du freinage CC

Non
<Jti|iser le dispositif de freinage ou le freinage CC\NOn—
Oui

|Vérifier la méthode de contréle. Contacter Gefran
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5.4 Basse tension (LV)

Basse tension

A

L'alimentation d'entrée est-elle correcte ?

Ou interruption d}J rése_au,yco_mprisla Oui Redémarrage aprés
perte momentanée d'alimentation rétablissement

Non
A,
Controler siun composantestdétérioré\ o Remplacer le composant
ou siun débranchements'estvérifié » détérioré et controler
dans le circuitd'alimentation le raccordement
Non

A,
Contrdler sila tension Non Effectuer les corrections nécessaires

: telles que changer le systeme d'alimentation
est comprise dans la —> . - .
s pécification conformément aux conditions requises

Oui

A

A
Controlerlaprésenced'une
charge élevée aveclecourantde

Non |Utiliser une alimentation

démarrage danslaméme »| différente pour ce drive et
installation d'alimentation linstallation a charge élevée
Non
3 Non
Contrler si Lvse vérifie Oui T P t
lorsque l'interrupteur etle o ransformateur.
. d'alimentation adéquat
compteur magnetique sontON
lNon Oui
Contrdler silatension entre + est- est
Superieure a on »| |l estpossible que le drive CAne fonctionne
220VCC (pour les modéles de 230V) ou pas correctement. Contacter Gefran
400VCC (pour les modéles de 460V)

lom

Le circuitde contréle estendommagé
ou bien le bruita provoqué une erreur
de fonctionnement Contacter Gefran
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5.5 Surchauffe (OH)

4{ Le drive CAentre en surchauffe ‘

Le dissipateur thermique ‘
entre en surchauffe

Controler sila température du Non Anomalie de détection de température
dissipateur thermique dépasse 90°C Contacter Gefran

Oui .
——>|Réduire la charge|
. . . Non ;
Sile ventilateur fonctionne normalement, »| Remplacer leventilateur

Oui
A
N . . Yes L i .
— Controler sile ventilateur estobstrué > Eliminer 'obstruction
Non
Contréler sila température ambiante Non |Le drive CAestsans doute endommageé ou
P —*|bien le bruit a provoqué un fonctionnement

estcomprise dans la spécification N
erroné Contacter Gefran

Oui

A

Régler la température ambiante
conformément a la spécification

5.6 Surcharge
Co

Contréler si les configurations sont Non
correctes dans Pr.06-06 et 06-07 v

Modifier les configurations|

Oui
La charg'e esttrop \ Non Le drive CAestsans doute endommagé
@D—’ ou bien le bruita provoqué un
- fonctionnement erroné
Oui
4

4>‘ Réduire la charge ou augmenter la puissance du drive CA
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5.7 Visualisation anormale du clavier

Affichage anormal ou absence d'affichage |
Oui

Arréter et remettre en

marche le drive |Fixer le connecteur et éliminer le bruit

INon

v
L'affichage est-il Non Controler le branchement correct
normal ? ———————»( de tous les connecteurs et la

- présence éventuelle de bruit

Oui Oui

Ledrivefonctionnenormalement Le drive ne fonctionne pas

correctement. Contacter Gefran.

5.8 Perte de phase (PHL)

Perte de phase

Controler les cables situés au niveau Non .
desbornesR, SetT >| Céblage correct
Oui
Contréler que les bornes sont Non | |Serrertoutes les vis
correctement serrées
Oui
A
Contréler que latension d'entrée de R, SetTn'est Oui | Controlerles cablesetle
pas déséquilibrée. réseau pour vérifier si
I'alimentation estcorrecte
Non

A4

Le drive pourrait étre détérioré ou le bruit pourrait avoi
provoqué un dysfonctionnement Contacter Gefran.
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5.9 Le moteur ne peut pas tourner

Contrélerque
I'affichage du KB-AD
V50 estnormal

Controler sil'interrupteur
sansfusibles etle

compteur sontOn

Non|

Ngr

Le moteur ne
fonctionne pas

Rétablir aprés avoir : N R
éliminé la panne et Oui dComroIers! uf?_cr(])de
configurer RUN € panne s affiche

Les configurer
surOn

Controler s'ily a des pannes|
telles que Lv, PHL
ou débranchement

Peutfonctionner
siaucune panne  j¢—

Le drive pourrait étre détérioré ou le bruit pourrait avoi
ne se vérifie “RUN" & partir du provoqué un dysfonctionnement Contacter Gefran.
clavier

Appuyer sur la touchg
RUN pour vérifier
s'il fonctionne

Appuyersurlatouchg
UP pourconfigurer
lafréquence Non 4

Controler sile cablage de
la borne FWD etentre

REVetDCM estcorrect

Remplacerle commutateur
oulerelais

Appuyer sur la touche
UP pour vérifier si le
moteur fonctionne

onfigurer la

fréquence sibesoin es Installer la connexio

si lafréquence delimite
supérieure et lafréquence
de configuration sont

inférieures alafréquence,
min. de sortie

Controler si les configurations
duparamétre etles cablages

dusignal analogique etdela
vitesse multiple sont corrects

Oui Remplacerle
—»| potentiometre et

le relais détériorés

Non

Lemoteurnefonctionne R .
as correctement Controéler la présenc: - ] -
L de tension ala sortie )NOD| Il estpossible que le drive CAne fonctionne

Non des bornes U, Vet W, pas correctement. Contacter Gefran.

Contrélersile
raccordement du
moteur est correctg

La raccorder correctement

Contrdler que la
configuration de la

compensation de couple
estcorrecte

Le moteur est bloqué a cause d'une charge élevée, la réduire.
Siparexemple ily a un frein, vérifier qu'il est débloqué.

Augmenter la configuration
de la compensation de
couple
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5.10 Impossible de changer la vitesse du moteur

Le moteur fonctionne mais|

ne change pas de vitesse

Modifier Ta
configuration

. Oui / Contrdler sila configuration de la
X fréquence max. esttrop basse

lNon

Silaconfigurationdelafréquence

adépassé les seuils del'intervalle )< Oui Modifier la configuration
(supérieur/inférieur) °

Le temps d'exécution
oui esttrop long

Non

lNon

Sile programme Non
Oui \PLC est exécuté

S'il termine avec
I'exécution du
programme PLC

Appuyer sur la touche HAUT/BAS
pour vérifier la présence de
variations de vitesse

Oui

S'ilya des variations du
signal qui configure la
fréquence

(0-10 Ve 4-20 mA)

Contréler que le
programme PLC
est correct

Non
M1~M6 et DCM est correct

Non|

No Contréler sile cablage
de la borne externe
est correct

Oui

Oui

Contréler sila fréquence a
chaque phase estdifférente

Non Contréler sile cablage entre
.

Remplacerle

Non potentiométre détérioré

4
Modifier la configuration
de la fréquence

Non /Sile temps d'accél./
décél. est correct

Oui

A
Configurer un temps d'accél |
/décél. adéquat au moyen
de l'inertie de charge

»| Le drive CAest sans doute endommageé ou bien le bruit a
provoqué un fonctionnement erroné Contacter Gefran.
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5.11 Moteur a I'arrét pendant I'accélération

Moteur arrété durant Controler sile temps Oui .| Augmenter e temps
I'accélération d'accélération esttrop bref de configuration

Non
A Oui
Controler sil'inertie du Oui
moteur etla charge sont )——*
trop élevées

Est-ce que I'on utilise
un moteur spécial?

Non

iNon

Utiliser un cable plus gros

oui Contréler| Réduire la charge ou
ou raccourcir le cable e 2ul ontrolerta augmenter la
entre le moteur etle drive CA tension a l'entrée puissance du drive CA
iNon
Réduire la charge Oui - R
ou augmenter la « YU/ Controlersile couple de
puissance du drive CA charge esttrop élevé
Non
c i - i Le drive CA est sans doute
ontrdlersila Oui endommagé ou bien le bruit
compensation de > aprovoqué un fonctionnement
couple est adéquate .
erroné Contacter Gefran.
Non

Y
Augmenter la compensation
de couple

5.12 Le moteur ne fonctionne pas comme prévu

Le moteur ne fonctionn Contrélerde Pr. 01-01a Non | Régler a partirde Pr. 01-01 a
pas comme prévu Pr. 01-06 et les configurations Pr. 01-06 et réduire la
de la compensation de coupl compensation de couple

Oui
aire fonctionner sans arrét Oui T tiliser un moteur spécifique |
a vitesse réduite pocttia
Non
Oui
acharge esttrop élevée ? >_> Réduire la charge ou augmenter
( 9 d la puissance du drive CA

Non

A

Controler sila tension de sortie \OUi _[Te moteur‘ne fontcnonne |
de U, V, W est équilibrée pas correctemen

Non

Le drive CA est sans doute endommagé ou bien le bruit
aprovoqué un fonctionnement erroné Contacter Gefran |
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5.13 Interférence électromagnétique/a induction

De nombreuses sources d'interférence cernent le drive CA et pénetrent a l'intérieur sous forme de
radiation ou de conduction. Cela peut provoquer un mauvais fonctionnement des circuits de contréle,
voire endommager le drive CA. |l existe clairement des solutions pour augmenter la tolérance aux
interférences du drive CA, bien qu’avec certaines limites. C’est pourquoi la solution la meilleure est la
solution externe, comme expliqué ci-dessous.

1. Ajouter un limiteur de surintensité aux relais et aux contacts pour limiter les surtensions.

2. Raccourcir les cables du circuit de contréle ou de communication série et les maintenir
séparés des cables du circuit d’alimentation.

3.  Le cablage doit étre conforme aux normes en vigueur en la matiére et réalisé a 'aide de
cables blindés et d’amplificateurs d’isolation pour les longueurs élevées.

4. Laborne de raccord a la terre doit étre conforme aux normes locales et doit étre montée
de fagon indépendante, autrement dit il ne doit pas étre en commun entre des appareils
électriques de soudage et autre matériel électrique.

5. Raccorder un filtre anti-perturbations a la borne d’entrée du secteur du drive CA pour

filtrer les inférences du circuit d’alimentation.
Bref, des solutions existent pour les interférences électromagnétiques allant du type « aucun
produit » (débrancher I'appareil qui est source d’interférences) a « aucune réception » (renforcer
limmunité).

5.14 Conditions liées a I’environnement

Du fait que le drive CA est un dispositif électronique, il doit étre rendu conforme aux conditions
relatives a I'environnement. Si nécessaire, voici quelques mesures de correction.

1. Pour éviter les vibrations, I'utilisation d’amortisseurs de vibrations est la solution la moins
recherchée. Les vibrations doivent rester dans les limites spécifiées. Les vibrations
induisent des sollicitations mécaniques et ne doivent pas se présenter trop fréquemment,
continuellement ou régulierement afin d’éviter d'endommager le drive CA.

2. Conserver le drive CA dans un endroit propre et sec, sans fumées ou poussieres
corrosives, pour prévenir la corrosion et les contacts inappropriés. Un isolement
insuffisant dans un endroit humide peut entrainer la survenue de courts-circuits. Si
nécessaire, installer le drive CA dans une armoire étanche a la poussiére et vernie et,
dans certaines conditions particuliéres, choisir une armoire complétement scellée.

3. La température ambiante doit étre comprise dans les limites indiquées dans les
spécifications. Une température trop élevée ou trop basse nuit a la durée et a la fiabilité.
Pour les composantes a semi-conducteur, il faut respecter les spécifications afin qu’aucun
dommage ne survienne. Par conséquent, il faut contréler périodiquement la qualité de I'air
et le ventilateur de refroidissement et, le cas échéant, assurer un surplus de
refroidissement. De plus, le micro-ordinateur pourrait ne pas fonctionner a des
températures excessivement basses, rendant nécessaire de réchauffer I'armoire.

4.  Conserver a une humidité relative comprise entre 0% et 90% dans un endroit dépourvu
de condensat. Utiliser un climatiseur ou un déshumidificateur.
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Chapitre 5 Recherche des pannes et solutions

5.15 Influence sur les autres machines

Le drive CA peut influencer le fonctionnement des autres machines pour divers motifs. Voici
quelques solutions :

B Harmoniques a haute fréquence du c6té alimentation
Les harmoniques a haute fréquence du cété alimentation en marche peuvent étre améliorées selon
les indications suivantes :

1. Isoler l'installation d’alimentation : utiliser un transformateur pour le drive CA.

2. Utiliser une réactance au niveau de la borne d’entrée de I'alimentation du drive
CA.

3. Silon utilise des condensateurs a anticipation de phase (JAMAIS sur la sortie
du drive CAl), utiliser des réactances sérielles afin d’éviter tout dommage aux

condensateurs imputables aux harmoniques a haute fréquence

% § § Inductance sérielle
I
L H

Condensateur a anticipation de phase

B Augmentations de température du moteur
Quand le moteur est du type a induction standard avec ventilateur, la ventilation peut étre insuffisante
a vitesse réduite, ce qui provoquera une surchauffe du moteur. De plus, les harmoniques a haute
fréquence en sortie augmentent les pertes de cuivre et du noyau. Appliquer les mesures suivantes en
fonction de la charge et de l'intervalle de fonctionnement.

1. Utiliser un moteur avec une ventilation indépendante (refroidissement contraint
indépendant) ou augmenter la puissance nominale du moteur.
2. Utiliser un moteur pour inverseur spécial.

3. NE PAS faire fonctionner a des vitesses réduites pendant une période prolongée.
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Chapitre 6 Informations sur le code de panne et d’entretien

6.1 Informations relatives au code de panne

Le drive CA est équipé d’un systéme diagnostic complet qui prévoit divers messages d’alarme et de
panne. Lorsqu’une panne est détectée, les fonctions de protection correspondantes s’activent. Les
pannes suivantes sont affichées, comme illustré sur I'affichage du clavier numérique du drive CA. Le
clavier numérique ou la communication affichent les cing pannes les plus récentes.

IESNoTE

Attendre 5 secondes a partir de I'élimination de la panne avant d’exécuter une reprise avec le clavier
de la borne d’entrée.

6.1.1 Problemes communs et solutions

Nom de

la panne Description de la panne Actions correctives

1. Controler si la puissance du moteur correspond
a la puissance de sortie du drive CA.

2. Controler les branchements aux bornes U/T1,
V/T2, W/T3 pour éviter d’éventuels courts-
circuits.

3. Controéler les raccords entre le drive CA et le
moteur pour prévenir d'éventuels courts-
circuits, méme a la terre.

Surcourant 4. Controler la présence d’éventuels contacts

Augmentation anormale de desserrés entre le drive CA et le moteur.

courant. Augmenter le temps d’accélération.

Controler la présence d’éventuelles conditions

de surcharge au niveau du moteur.

7. Si, apres avoir éliminé un court-circuit et vérifié
les autres points énoncés ci-dessus, les
conditions anormales de fonctionnement
persistent, le drive CA devra étre retourné au
fabricant.

1. Controler si la tension d’entrée est comprise
dans la plage de tension nominale a I'entrée du
drive CA.

2. Controler la présence d'éventuels transitoires

. de tension.

Surtension | 3. Lasurtension sur le bus CC peut également

O o | Latension du bus CC a franchi &tre provoquée par la régénération du moteur.

la valeur maximum admissible. Augmenter le temps de décélération ou ajouter
une résistance de freinage (et une unité de
freinage).

4. Contrdler si la puissance de freinage
nécessaire rentre dans les limites spécifiées.

(a(]
[}

oo
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Chapitre 6

Informations sur le code de panne et d’entretien

|';%2n?12 Description de la panne Actions correctives
1. S’assurer que la température ambiante rentre
dans la plage de température spécifiée.
2. S’assurer que les fentes de ventilation ne sont
oM ! pas obstruées.
5 Surch'auffe o 3. Eliminer d’éventuels corps étrangers du
ol Température du dissipateur dissipateur et controler la présence éventuelle
thermique trop élevée. de poussiére sur les ailettes du dissipateur.
4. Controler et nettoyer le ventilateur.
5. Créer un espace suffisant pour une ventilation
adéquate. (Voir le chapitre 1)
1. Controéler si la tension d’entrée rentre dans la
plage de tension nominale a I'entrée du drive
Basse tension CA. . . y
' Le drive CA a relevé une chute | 2. Contréler 'absence d’une charge inappropriée
L Y | de tension sur le bus CC en dans le moteur.
dessous de la valeur minimum. | 3-  Contréler le bon céblage de I'alimentation &
'entrée R-S-T (pour les modéles triphasés)
sans perte de phase.
Eg E::/aer%i détecte un exces 1. Contr@ler si le moteur est surchargé.
de courant 4 la sortie du drive 2 Rédglre !a valeur de [a compensation de couple
S REMARQUE : Le drive CA peut ; configurée au paramétre Pr.07.02.
prendre en charge jusqu'a 150% 3. Utiliser le modeéle de drive CA de puissance
du courant nominal pendant un immeédiatement supérieure.
maximum de 60 secondes.
1. Vérifier une éventuelle surcharge du moteur.
2. Contrdler le réglage de la surcharge thermico-
électronique.
, ,|Surchargel 3. Utiliser un moteur de puissance supérieure.
O 1 | Déclenchement d'une surchage | 4. Reduire le niveau de courant de fagon a ce que
électronique interne le courant sortant du drive ne dépasse pas la
valeur configurée au parameétre "courant
nominal du moteur" Pr.07.00.
'3 1. Réduire la charge du moteur.
oL L | surcharge 2 2. Régler la configuration de la détection du
Surcharge du moteur. surcouple sur une valeur appropriée (de
Pr.06.03 a Pr.06.05).
HPF il cc (borne de courant)
HPF 2| Erreur de matériel OV
Contacter I'assistance technique Gefran, Drive &
Motion Control Unit.
HPF 3| Erreur de matériel GFF
HPEY Erreur de matériel OC
s 1. Lorsque la borne d’entrée externe (B.B.) est
OO | Blocage de base externe. activée, la sortie du drive CA est bloquée.
(Cf. Pr. 08.07) 2. Désactiver la borne d'entrée externe (B.B.)
pour rétablir le fonctionnement du drive CA.
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Chapitre 6 Informations sur le code de panne et d’entretien

g%?n?fe Description de la panne Actions correctives

1. Court-cicuit a la sortie du moteur : contréler une
éventuelle insuffisance de l'isolation sur les
lignes de sortie.

a 2. Boost de couple trop élevé : réduire la valeur de
oc Surintensité en phase la compensatlon ge couple définie par le
d’accélération parametre Pr’.Q7. .2'

3. Temps d’accélération trop bref : augmenter le
temps d’accélération.

4. La puissance de sortie du drive CA est trop
basse : remplacer le drive CA avec un modéle
de puissance immédiatement supérieur.

1. Court-cicuit a la sortie du moteur : contrdler une
éventuelle insuffisance de l'isolation sur la ligne
de sortie.

oc o | Surintensité en phase de 2.  Temps de décélération trop bref : augmenter le
décélération temps de décélération.

3. La puissance de sortie du drive CA est trop
basse : remplacer le drive CA avec un modele
de puissance immédiatement supérieur.

1. Court-cicuit a la sortie du moteur : controler une
éventuelle insuffisance de l'isolation sur la ligne
de sortie.

o c | Surintensité en phase de 2. Augmentation soudaine de la charge du moteur.
fonctionnement constant Vérifier un calage éventuel du moteur.

3. La puissance de sortie du drive CA est trop
basse : remplacer le drive CA avec un modéle
de puissance immédiatement supérieur.

1. Lorsque les bornes d'entrée polyvalentes (MI3-

EF MI9) sont configurées sur la panne externe, le
Panne externe drive CA arréte les sorties U, V et W.
2. Actionner la commande RESET apres la
suppression de la panne.

~ 1~ | Impossible de programmer le | Contacter I'assistance technique Gefran, Drive &
cra circuit intégré EEPROM. Motion Control Unit.

- . .| Impossible de programmer le | Contacter I'assistance technique Gefran, Drive &
€~ ¢ v circuit intégré EEPROM. Motion Control Unit.

- - | Impossible de lire le circuit Appuygr sur la touche REySE'T pour ramener tous les

= S parameétres aux valeurs d’usine.
c .U | intégré EEPROM. et .

Contacter I'assistance technique Gefran
. . R Appuyer sur la touche RESET pour ramener tous les

r = .| Impossible de lire le circuit paramétres aux valeurs d'usine

crc intégré :
| intégré EEPROM. Contacter I'assistance technique Gefran

c ~ 30| Erreur de phase U
c - 3 !| Erreur de phase V

2 2 3 Erreur de phase W
cr :_“E' Contacter I'assistance technique Gefran, Drive &
cF33|OvoulVv Motion Control Unit.
cFan Erreur du capteur de

- température

cFis P
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Chapitre 6 Informations sur le code de panne et d’entretien

Nom de

la panne Description de la panne Actions correctives
Lorsqu'une borne de sortie est reliée a la terre, le
courant de court-circuit est supérieur a 50% du
courant nominal du drive CA et le module de
puissance du drive CA peut étre endommagé.
[l ot REMARQUE : une protection contre les courts-
urr N P . . )
Panne de mise ala terre circuits est prévue pour protéger le drive CA, et
non pour la protection de I'utilisateur.

1. Contrdler si le module de puissance IGBT est
endommagé.

2. Vérifier un éventuel isolement insuffisant sur la
ligne de sortie.

- 1. Contrdler si le moteur convient a un
c ~ P | Erreur d’accélération/ fonctionnement par le biais du drive CA.
décélération automatique 2. Contrdler un éventuel excés d'énergie régénératrice.

3. La charge peut étre modifiée a I'improviste.

1. Contrdler la connexion RS485 entre le drive CA
et le pilote RS485 pour identifier les cables
desserrés et vérifier le bon raccordement du
cablage aux goujons.

c E - - 2. S'assurer que le protocole de communication,
Erreur de communication I'adresse, la vitesse de transmission, etc. ont
été configurés correctement.

3. Appliquer le calcul approprié de la somme de
contrdle.

4. Pour des informations détaillées, voir le groupe
9 au chapitre 5.

Erreur de la protection
codt logicielle Contacter I'assistance technique Gefran

A E - | Erreur du signal analogique Contréler le cablage ACI

1. Controler les réglages du paramétre (Pr.10.01)
et le cablage AVI/ACI.

., » | Erreur dusignal de 2. Contrdler la présence d’éventuelles erreurs
" oL | rétroaction PID entre le temps de réponse du systéme et le
temps de détection du signal de rétroaction PID
(Pr.10.08).
Contréler 'absence de contacts desserrés sur les
P HL | Perte de phase cables de la phase d’'entrée.
RUE 1. Contréler le cabl tre le drive et le mot
Erreur de tarage automatique . ontroler le cablage entre le drive et le moteur
Réessayer
Erreur de_ de!al d'attente de 1. Appuyer sur la touche RESET pour ramener
communication de la carte de N b
rpin A tous les parametres aux valeurs d'usine.
¢ Y| contrble ou de la carte 2. Contacter I'assistance technique Gefran
d’alimentation ) q
mero ) 1. Controler si le moteur surchauffe.
e
Protection contre la 2. Controler les configurations de Pr.07.12 a
- surchauffe du moteur Pr.07.17
Prle T
. 1. Controler le cablage de la carte PG
orc.
PLE- | Brreur designal PG 2. Essayer avec une autre carte PG
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Chapitre 6 Informations sur le code de panne et d’entretien

6.1.2 Reprise
Il existe trois modes de reprise pour le drive CA apres résolution d’'une panne :
1. Appuyer sur la touche du clavier.
2. Régler la borne externe sur « RESET » (configurer un parameétre entre Pr.04.05 et
Pr.04.08 sur 05), puis mettre sur ON.
3 Envoyer la commande de « RESET » par communication.

(IERENOTE|

Vérifier que le commande ou le signal RUN est désactivé avant d’exécuter la réinitialisation afin de

prévenir tout dommage ou des lésions personnelles résultant d’'un fonctionnement immédiat.

6.2 Entretien et inspections

Les drives CA moderne reposent sur la technologie de I'électronique a I'état solide. Un entretien
préventif est requis pour maintenir le drive CA dans des conditions optimales et pour en garantir une
durée de vie prolongée. Il est conseillé de confier le contrdle régulier du drive CA a un technicien
qualifié.

Inspection quotidienne :
Effectuer les controles de base en cas d’anomalie en marche :

Chaque fois que les moteurs fonctionnent de fagon inattendue.

Chaque fois que I'environnement d’installation présente des anomalies.

Chaque fois que le systéme de refroidissement fonctionne de fagon inattendue.

Chaque fois que des vibrations ou des bruits anormaux se présentent en fonctionnement.
Chaque fois que les moteurs surchauffent en cours de fonctionnement.

o 0ok w0N =

Toujours contrdler la tension d’entrée du drive CA avec un voltmetre.

Inspection périodique :

Avant le contréle, toujours couper I'alimentation en entrée du drive CA et retirer le couvercle.

Attendre au moins 10 minutes apres que toutes les ampoules de I'affichage se soient éteintes, Puis

vérifier que tous les condensateurs sont complétement déchargés en mesurant la tension entre ~
. Elle doit étre inférieure a 25 VCC.
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Chapitre 6 Informations sur le code de panne et d’entretien

/\ e

1. Débrancher I'alimentation CA avant d’intervenir !

2. Ne confier 'exécution du montage, des raccords et de I'entretien des drives CA qu’au seul
personnel qualifié. Avant I'intervention, retirer tous les objets métalliques du type montres et
bagues. Seuls les outils isolés sont admis.

3. Ne jamais remonter les composants enfichés ni le cablage.

4. Prendre garde a I'électricité statique.

Entretien périodique

Environnement immédiat

Cadence d’entretien

Eléments a controler Méthodes et critéres Quotidi|semes| Annu

enne | trielle | elle

Controler la température,

I'humidité, les vibrations Inspection visuelle et mesure avec
ambiantes et vérifier la présence| des appareils conformément aux O
de poudres, gaz, huile ou normes spécifiques.

gouttes d’eau.

Controler la présence d’objets

Inspection visuelle @)
dangereux aux alentours.

Tension
Cadence d’entretien
Eléments a controler Méthodes et critéres -
Quotidi| Semes | Annu
enne | trielle | elle
Controler que la tension du Utiliser un multimétre pour effectuer
circuit principal et du circuit de les mesures conformes aux normes| O
contrdle soit correcte. spécifiques.
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Chapitre 6 Informations sur le code de panne et d’entretien

Clavier

Cadence
d’entretien

Eléments a contrdler Méthodes et critéres
Quotid | Seme | Annu
ienne |strielle| elle

L’afficheur est-il propre pour la

lecture ? Inspection visuelle O

Des caractéres manquent-ils ? Inspection visuelle ©)

Parties mécaniques

Cadence d’entretien

Eléments a contrdler Méthodes et critéres -
Quotid |Semes | Annu

ienne | trielle | elle

Vérifier la présence de sons ou

N Inspection visuelle et auditive ©)
vibrations anormales.
Vérifier la présence de vis .
. Serrer les vis. O
desserrées.
Veérifier la présence de piéces . .
P p Inspection visuelle @)

déformées ou endommagées.

Vérifier la présence de
changements chromatiques Inspection visuelle O
résultant de surchauffes.
Vérifier la présence de
poussiére ou de saleté.

Inspection visuelle O

Circuit principal

Cadence d’entretien

Eléments a contréler Méthodes et critéres -
Quotid | Semes | Annu

ienne | trielle | elle

Vérifier la présence de vis

. Serrer ou remplacer les vis. O
desserrées ou manquantes.

Vérifier si une machine ou un

A N . Inspection visuelle
isolant est déformé, fendu,

endommagé ou ayant changé REMARQUE : ignorer I(_es o
de couleur suite a surchauffe ou | changements chromatiques de la
vieillissement. plague de cuivre.

Veérifier la présence de

- ! Inspection visuelle o}
poussiére ou de saleté.
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Bornes et cables du circuit principal.

Cadence
d’entretien

Eléments a contréler Méthodes et critéres
Quotid | Seme [Annu
ienne |strielle| elle

Controler les cables pour
détecter d’éventuels
changements de couleur et Inspection visuelle @)
déformations résultant d’une
surchauffe.

Vérifier si l'isolation des cables

est endommagée ou a changé Inspection visuelle ©)
de couleur.
Vérifier la présence de . .
d Inspection visuelle O
lommages.
Capacité CC du circuit principal.
Cadence
. d’entretien
Eléments a contrdler Méthodes et critéres

Quotid | Seme |Annu
ienne |strielle| elle

Vérifier la présence de pertes de
liquide, changements de couleurs, | Inspection visuelle o
fentes ou déformations.

Si nécessaire, mesurer la Valeur initiale de la 2 capacité o
capacité statique. statique X 0,85

Résistance du circuit principal

Cadence
d’entretien

Eléments & contrdler Méthodes et critéres
Quotid | Seme |Annu
ienne |strielle| elle

Veérifier la présence d’odeurs
particulieres ou de fentes dans

" . , Inspection visuelle et olfactive O
l'isolant résultant d’'une

surchauffe.
Inspection visuelle ou mesure avec
un multimétre aprés retrait du cable
Vérifier la présence de cables entre +/B1 ~ - o
débranchés La valeur de résistance doit étre
inférieure & £ 10%.
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Chapitre 6 Informations sur le code de panne et d’entretien

Transformateur et réacteur du circuit principal

Cart

Cadence
d’entretien
Eléments a controler Méthodes et critéres -
Quoti
) Semes|Annu
dienn |~ ¢
trielle | elle
e
Vérifier la présence de vibrations Inspection visuelle. auditive et
anormales ou d’odeurs pex ! ©)
P olfactive
particulieres
Contact magnétique et relais du circuit principal
Cadence
d’entretien
Eléments a controler Méthodes et critéres
Quotid | Seme [ Annu
ienne [strielle| elle
Vérifier la présence de vis Inspection visuelle et auditive Si o
desserrées. nécessaire, serrer les vis.
Vérifier le bon fonctionnement . )
Inspection visuelle O
des contacts.
e du circuit imprimé et connecteur du circuit principal
Cadence
d’entretien
Eléments a contrdler Méthodes et critéres
Quotid | Seme | Annu
ienne [strielle| elle
Vérifier la présence de vis et f:r:rr]eécltzsu\r/fa%tnap&gir, :: r;eint o
connecteurs desserrés. ) a 939
bien.
Vérifier la présence d’odeurs
particuliéres ou changements de Inspection visuelle et olfactive O
couleur.
Vérifier la présence de fentes,
dommages, déformations ou Inspection visuelle O
signes de corrosion.
Vérifier la présence de pertes de
liquides ou de déformations dans Inspection visuelle ©)
les condensateurs.
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Chapitre 6 Informations sur le code de panne et d’entretien

Ventilateur de refroidissement de I'installation de refroidissement

Cadence
d’entretien

Quoti
dienn
e

Eléments & contréler Méthodes et critéres
Seme [Annu
strielle| elle

Inspection visuelle et auditive ;
faire tourner manuellement le
ventilateur (avant de suspendre ©)
I'alimentation) pour vérifier que les
roues tournent correctement.

Vérifier la présence de sons ou
vibrations anormales.

Vérifier la présence de vis

. Serrer les vis. ©)
desserrées.

Veérifier la présence de
changements chromatiques Remplacer le ventilateur. ©)
résultant de surchauffes.

Canal de ventilation du bloc de refroidissement.

Cadence
d’entretien
Eléments a controler Méthodes et critéres Quoti
) Seme [Annu
dienn :
strielle | elle
e
Veérifier la présence d’obstructions
dans le dissipateur thermique, Inspection visuelle o
I'aspiration ou la vanne de P
décharge d’air.
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Annexe A Caractéristiques

Annexe A Caractéristiques

La série ADV50 se compose de modéles de 230 V et de 460 V. Les modeles de 230 V et de 0,5 a
3 HP peuvent étre monophasés ou triphasés. Pour les détails, voir les spécifications suivantes.

Classe de tension Classe 230 V
Numéro modéle ADV50-XXXX 1004 | 1007 | 201 | 2002 | 2037 | 3085 | 3075

Puissance max. du moteur admissible (kW) 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 55 75

Puissance max. moteur applicable (hp) 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 75 10

) Puissance nominale de sortie (kVA) 1,0 1,6 29 4,2 6,5 9,5 12,5

b=

3 Courant nominal de sortie (A) 2,5 4,2 75 11,0 17 25 33

=4 D ry .

o Tension maximum de sortie (V) 3 phases proportionnelles a la tension en entrée

3 | Fréquence de sortie (Hz) 0,1~600 Hz

<

> Fréquence porteuse (kHz) 1-15

° Monophasé/Triphasé Triphasée

© Courant nominal d'entrée (kVA)

£ 6,5 9,5/5,1 15,7/9 24/15 20,6 26 34

o

s . . . Monophasé/Triphasé Triphasée

o

o Tension/Fréquence nominale 200-240 V, 50/60 Hz 200-240 V, 50/60 Hz

=]

é Plage de tension + 10% (90~132 V)

Plage de fréquence =+ 59 (47~63 Hz)

Méthode de refroidissement

Refroidissement
naturel

Refroidissement & ventilation

Poids (kg)

11 [ 11

19 [ 19 [ 19 | 35 | 35

Classe de tension

Classe 400 V - 460 V (valeurs de puissance en référence a 400 V)

Numéro modéle ADV50--XXXX 1004 1007 1015 2022 2037 3055 3075 3110
Puissance max. du moteur admissible (kW) 04 0,75 1,5 2,2 3,7 55 75 11
Puissance max. moteur applicable (hp) 0,5 1,0 2,0 3,0 5,0 75 10 15
% Puissance nominale de sortie (kVA) 1,2 2,0 3,3 4.4 6,8 9,9 13,7 18,3
o
2 Courant nominal de sortie (A) 1,5 25 4,2 55 8,2 13 18 24
0]
£ [ Tension maximum de sortie (V) 3 phases proportionnelles a la tension en entrée
i\; Fréquence de sortie (Hz) 0,1~600 Hz
Fréquence porteuse (kHz) 1-15
° Triphasée
2 Courant nominal d'entrée (kVA)
k= 1,9 32 4,3 71 11,2 14 19 26
]
§ Tension/Fréquence nominale Triphasée -480 V-480V 50/60 Hz
3 Plage de tension £ 10% (90~132 V)
o
> Plage de fréquence 59 (47~63 Hz)
Méthode de refroidissement Refrc;:g:[s;:lment Refroidissement & ventilation
Poids (kg) 12 | 12 12 | 19 | 19 [ 42 | 42 | 42
ADV50. SW-PWAJDINGT8 vavénue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles A1
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Caractéristiques générales

Caractéristiques de controle

Systéme de controle

Contréle V /f et sensorless avec modulation a largeur d'impulsion sinusoidale
(SPWM)

Résolution réglage de
fréquence

0,01 Hz

Résolution fréquence de sortie

0,01 Hz

Caractéristiques de couple

Fonction auto-couple/auto-compensation de défilement comprise ; le couple
de pointe peut étre de 150 % a 3,0 Hz

Durée de surcharge

150 % de lintensité nominale pendant 1 minute

Saut de fréquence

Trois zones réglables dans la fourchette de fréquence de 0,1 a 600 Hz

Temps d’accélération /
décélération

De 0,1 a 600 secondes (2 réglages indépendants des temps d’accél./décél.)

Niveau de prévention d’arrét

Réglage de 20 a 250 % de l'intensité nominale

Freinage CC

Fréquence d’exercice 0,1-600,0 Hz, intensité nominale en sortie 0-100 %
Temps de démarrage 0-60 secondes, temps d’arrét 0-60 secondes

Couple de freinage en

Environ 20 % [si possible, jusqu’a 125 % avec résistance de freinage
facultative ou avec dispositif de freinage monté extérieurement, les modéles

Caractéristiques de fonctionnement

récupération de 2,2-11 kW (3-15 Hp) disposent d'un hacheur de freinage intégré]
Rapport V/f Rapport V/f réglable (4 points)
Clavier réglage avec A ¥
Réglage de la Potentiomeétre, 5 kQ/0,5 W, de 0 a +10 V CC, de 4 a 20 mA, interface RS-
fréquence Signal externe | 485; entrées polyvalentes de 3 a 9 (6) (15 vitesses multiples, commande de
Jog, motopotentiométre)
Mode de Clavier Configuré a 'aide des touches RUN et STOP
commande 2/3 fils [(MI1, MI2, MI3)], commande de JOG, interface série RS-485

Signal externe

(MODBUS), contréle logique programmable

Signal d’entrée polyvalent

Sélection vitesse multiple de 0 a 15, jog, désactivation de
I'accélération/décélération, 2 temps de rampe indépendants pour
accélération/décélération, contacteur, bloc de base externe, sélections des
entrées analogiques ACI/AVI, reconfiguration du drive, réglages des touches
haut/bas, sélection des entrées numériques NPN/PNP.

Signal de sortie polyvalent

Moteur prét, fréquence rejointe, vitesse zéro, bloc de base, indication de
sinistre, alarme de surchauffe, arrét d’urgence et sélections d’état des bornes
d’entrée.

Signal de sortie analogique

Fréquence / intensité

Contact d’alarme en sortie

Le contact sera activé en cas dysfonctionnement du drive (1 contact relais en
commutation NO/NF et une sortie standard collecteur ouvert)

Fonctions opérationnelles

Contréleur logique programmable, AVR, accélération/décélération avec
courbe en S, prévention d’arrét d0 & surtension/surintensité, enregistrement
des 5 derniers sinistres, inhibition d’inversion, redémarrage apres coupure
momentanée de courant, freinage CC, auto-couple/compensation de
défilement, calibrage automatique, réglage fréquence portante, limites de
fréquence en sortie, blocage :reconfiguration des paramétres, contréle
vectoriel, controle PID, contacteur externe, communication MODIBUS,
reconfiguration anormale de la communication, redémarrage en sécurité,
économie d’énergie, contrdle de ventilation, fréquence attente/redémarrage,
sélections premiere/deuxiéme source de fréquence, combinaison
premiere/deuxiéme source de fréquence, sélection NPN/PNP, paramétres
pour sélection moteurs 0-3, DEB et OOB (Détection déséquilibré) (pour
laveuses)

Fonctions de protection

Surtension, surintensité, sous-tension, sinistre externe, surcharge, sinistre a
terre, surchauffe, thermique électronique, court-circuit, IGBT,PTC.

A-2

Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr

AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav@osaveellegt.11/CTL v2.11



Annexe A Caractéristiques

6 touches, LED a 7 segments avec 4 caractéres, LED a 5 états, fréquence
pilote, fréquence de sortie, courant de sortie, unité personnalisée, valeurs
des parametres pour configuration et blocage, pannes, RUN, STOP, RESET,
FWD/REV, PLC

ADV50-2015-XXX-2MF, ADV50-2022-XXX-2M-F/2T/4-F, ADV50-2022-XXX-
Modéles avec hacheur de freinage  |2MF/2T/4F, ADV50-2037-XXX-2T/4-FADV50-2037-XXX-2T/4F, ADV50-3055-

Visualisation du clavier (facultatif)

intégré XXX-2T/4F, ADV50-3075-XXX-2T/4-F ADV50-3075-XXX-2T/4F, ADV50-3110-
XXX-4-F, ADV50-3110-XXX-4F
Filtre EMI intégré Pour modéles monophasés de 230 V et triphasés de 400-460 V.

Degré de protection 1P20
38 | Niveau de pollution 2
c . 3 o 2.0 N ‘x
g Lieu d'installation Altltudel 1‘(.)00 metres_ou inférieure, ne pas exposer a la poussiére, aux gaz
s et aux liquides corrosifs
H Tempé . de -10°C a 50°C (40°C pour montage cote a cote) sans formation de
& empérature environnante N
- condensation ou de glace.
_5 Température de stockage / de -20°C & 60°C
§ transport
& | Humidité environnante Inférieur & 90 % HR (sans condensation)

Vibration 9,80665 m/s? (1G) moins de 20 Hz, 5,88 m/ s? (0,6G) de 20 a 50 Hz

Approbations c € @ u®“s
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Page laissée intentionnellement vierge
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B.1 Toutes les résistances et les unités de freinage utilisées dans les

drives CA

Remarque : n'utiliser que les résistances GEFRAN et respecter les valeurs recommandées.
L'utilisation de résistance et de valeurs autres rendra caduque la garantie offerte par Gefran. Pour
'emploi de résistances spéciales, contacter le revendeur Gefran le plus proche. L'unité de freinage
doit se trouver a au moins 10 cm du drive CA pour éviter toute interférence éventuelle. Pour
davantage de détails, voir le « Manuel d'utilisation du module de l'unité de freinage ».

Moteur Pleine i Valeur min.
§| applicable charge Valeur équivalente Code et Code et quantité | Couple de | équivalente de
a Code drive CA Cou gle de la résistance | quantité unité [ résistance de freinage la résistance
Q2 hp KW KG-pM (recommandée) | de freinage freinage 10%ED pour chaque
drive CA
0,5 0,4 |ADV50-1004-XXX-2MF 0,216 |220 W 250 Q BU-2-... | 1 R;52§£T 1 170 100 Q
RF220T
1 0,75 |ADV50-1007-XXX-2MF/2T | 0,427 (220 W 150 Q BU-2-... [ 1 150R 1 143 80Q
ADV50-2015-XBX-2MF 300 W 100 Q *) RI::;%(;DT 1 107 40 Q
2 1,5 0,849
> RF300DT
=1 ADV50-1015-XXX-2T 300 W 100 Q BU-2-...| 1 1 107 80Q
N 100R
2
g 3 2,2 |ADV50-2022-XBX-2M-F/2T [ 1,262 |300 W 68 Q *) RFZggDT 1 120 40 Q
5 3,7 |ADV50-3037-XBX-2T 2,080 |750W 45Q *) RFPZZ:ODT 1 85 40 Q
RFPD750DT
75 5,5 |ADV50-3055-XBX-2T 3,111 |750 W 38 Q *) 28R 1 76 34Q
10 7,5 |ADV50-3075-XBX-2T 4,148 |750 W 26 Q *) RFPEgRSODT 1 85 24Q
RF 300DT
0,5 0,4 |ADV50-1004-XXX-4F 0,216 |300 W 400 Q BU-4-... [ 1 400R 1 428 400 Q
1 0,75 [ADV50-1007-XXX-4-F 0,427 |300 W 400 Q BU-4-... [ 1 RF4?)8?RDT 1 214 200 Q
RF300DT
2 1,5 |ADV50-1015-XXX-4-F 0,849 |300W 200 Q BU4-...| 1 200R 1 143 160 Q
>
3 3 2,2 |ADV50-2022-XBX-4-F 1,262 (300 W 150 Q *) RF1ZZ(;DT 1 143 140 Q
<
2 RFPD750DT
2 5 3,7 |ADV50-2037-XBX-4-F 2,080 |750W 100 Q *) 100R 1 129 96 Q
RFPD750DT
75 5,5 |ADV50-3055-XBX-4-F 3,111 |750 W 100 Q *) 100R 1 115 96 Q
10 7.5 |ADV50-3075-XBX-4-F 4,148 |750 W 80 Q *) RFPE:O?:ODT 1 107 69 Q
15 | 11 |ADV50-3110-XBX-4F 6,186 |1100W 550 %) RFPZL;DODT 1| 100 530

(*) : Unité de freinage intégrée

(**) : Faire référence au catalogue des accessoires Gefran, chapitre résistances de freinage
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IEhNOTE
1.

Sélectionner I'unité de freinage ou la résistance de freinage comme indiqué dans le
tableau. Utiliser 'unité de freinage en fonction de la valeur équivalente de résistance.

2. Siles dommages au drive ou a un autre appareil sont dus au fait que les résistances de
freinage et les modules de freinage utilisés ne sont pas fournis par Gefran, la garantie est
caduque.

3. Prendre en compte la sécurité de I'environnement quand on installe les résistances de
freinage.

4.  Sion doit utiliser la valeur de résistance minimale, consulter les revendeurs locaux pour
le calcul de la puissance en Watt.

5.  Sélectionner le contact de déclenchement du relais thermique pour éviter toute surcharge
de résistance. Utiliser le contact pour couper I'alimentation sur le drive CA !

6.  Lorsqu’on utilise plus de 2 unités de freinage, la valeur équivalente de résistance de
I'unité de freinage paralléle ne peut pas étre inférieure a la valeur dans la colonne
« valeur équivalente minimale de résistance pour chaque drive CA » (la colonne a
I'extréme droite dans le tableau).

7.  Lire attentivement les informations relatives au cablage de I'unité de freinage dans le
manuel d'utilisation avant l'installation et la mise en service.

8.  Définition de 'usage du freinage ED%

Description : I'utilisation du freinage ED% a pour but de garantir un laps de temps
suffisant afin que I'unité de freinage et la résistance de freinage puissent dissiper la
chaleur générée par le freinage. Quand la résistance de freinage se réchauffe, la
résistance augmente avec la température et le couple de freinage diminue en

conséquence. Le cycle suggéré est de 1 minute.
100%]

Braking Tme || ED% = T1/T0x100(%)

Cycle Time

9.  Pour des motifs de sécurité, installer un relais de surcharge thermique entre I'unité de
freinage et la résistance de freinage. Avec le contact magnétique (CM) dans le circuit
d’alimentation principal, le drive est protégé en cas de mauvais fonctionnement de
quelque type que ce soit. L'installation du relais de surcharge thermique a pour fonction
de protéger la résistance de freinage contre les dommages provoqués par des freinages
fréquents ou par un usage continu de I'unité de freinage en fonction d'une tension
d’entrée inhabituellement élevée. Dans ces circonstances, le relais de surcharge
thermique coupe l'alimentation au drive. Ne jamais laisser le relais de surcharge
thermique désactivé sur la résistance de freinage parce que cela pourrait provoquer des
dommages sérieux au drive CA.
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MC

RIL1—O0 O0——— | —RL1 uIm
Sil2—38 O—e——|—s/2 VIT2 9 :)

TN3—35 [T WIT3 1OTEUR Relais de

surcharge
ADV50 Series thermique
+HP)—+(P) B1
Relais de surcharge -(N)F—-(N) i Résistance
thermique ou ) Fit Unité de - de freinage
interrupteur thermique a:nir;arasite freinageB L
‘ [ Interrupteur
j i thermique
Remarque 1 : quand on utilise le drive CA avec une inductance CC, consulter le schéma de
cablage dans le manuel d'utilisation du drive CA pour le cablage de la borne +(P) de I'unité de
freinage.
Remarque 2 : NE PAS cabler la borne -(N) au neutre du circuit électrique
ADV50. SW-PWAUDINCGT8 vavénue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles B-3
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B.1.1 Dimensions et poids des résistances de freinage

(Les dimensions sont en millimetres)

RF220T...R

Cable length = 300 (11.81)

(@)
al

Modeéle n. (code) a b c al Poids max. (g)
RF 220 T 150R

(S8TOCQ) 300 27 36 290

500

RF 220 T 250R (11,81) (1,06) (1,42) (11,42)

(S8TOCP)
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RF 300 DT ...R
Slot for screw M5 Cable length = 500 (19.69)
b
b
R
le C » < a
Poids max.
Modéle n. (code) a b c b1 c1
(9)
RF 300 DT 68R [(S8TOCS)
RF 300 DT 100R |(S8TOCB)
260 47 106 17,5 93,5

RF 300 DT 150R |(S8TOCT) 1400

(10,2) (1,85) (4,17) (0,69) | (3,68)
RF 300 DT 200R |(S8T1DB)
RF 300 DT 400R |(S8TOCR)

RFP...DT ...R

Cables length 500 mm / Section 4 mm’

o O b
Thermal protection d ¥
cable b1
cl
< a c
Poids max..
Modéle n. (code.) a b c b1 c1
(@)
RFPD750DT 26R [(S8T0CZ)
RFPD750DT 38R [(S8TOCU)
200 70 106 17,5 93,5
RFPD750DT 45R [(S8TOCV) 1700

(7,9) (2,8) (4,17) (0,69) | (3,68)
RFPD750DT 80R |(S8TOCD)

RFPD750DT 100R | (S8SY4)

320 70 106 17,5 93,5 2,7

RFPD1100DT 55R [(S8T1DA)
(12,6) (2,8) (4,17) (0,69) | (3,68) (5,95)
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B.2 Diagramme de I'interrupteur du circuit sans fusibles

Selon UL 508C, paragraphe 45.8.4, partie a :
1. Pour drive monophasé, I'intensité nominale de l'interrupteur sera 4 fois I'intensité
nominale maximale en entrée.
2. Pour drive triphasé, l'intensité nominale de l'interrupteur sera 4 fois I'intensité nominale

maximale en sortie.
(Voir 'annexe A pour l'intensité d’entrée/sortie nominale)

Monophasée Triphasée
Interrupteur
Modele rsé?:r;smfr%sair?(ljz Modele Isrlltr:3 ér:urgﬁ)Tg
(A) recommandé (A)

ADV50-1004-XXX-2MF 15 ADV50-1004-XXX-4F 5

ADV50-1007-XXX-2MF 20 ADV50-1007-XXX-2T 10

ADV50-2015-XBX-2MF 30 ADV50-1007-XXX-4F 5

ADV50-2022-XBX-2MF 50 ADV50-1015-XXX-2T 20
ADV50-1015-XXX-4F 10
ADV50-2022-XBX-2T 30
ADV50-2022-XBX-4F 15
ADV50-2037-XBX-2T 40
ADV50-2037-XBX-4F 20
ADV50-3055-XBX-2T 50
ADV50-3055-XBX-4F 30
ADV50-3075-XBX-2T 60
ADV50-3075-XBX-4F 40
ADV50-3110-XBX-4F 50
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B.3 Diagramme des spécifications des fusibles

Des fusibles plus petits que ceux indiqués dans le tableau sont admissibles.

Fusible de ligne
. 1 (A) 1 (A) Europe Amérique (UL)
Modeéle ) .
Entrée Sortie 9R
I (A) Bussmann P/N
1 (A)
ADV50-1007-XXX-2T 51 4,2 8 10 JIN-10
ADV50-1004-XXX-2MF 6,5 2,5 10 15 JJIN-15
ADV50-1015-XXX-2T 9 7,5
16 20 JJUN-20
ADV50-1007-XXX-2MF 9,7 4,2
ADV50-2022-XBX-2T 15 11
25 30 JJN-30
ADV50-2015-XBX-2MF 15,7 7,5
ADV50-2037-XBX-2T 20,6 17 32 40 JJUN-40
ADV50-2022-XBX-2MF 24 11
40 50 JJIN-50
ADV50-3055-XBX-2T 26 25
ADV50-3075-XBX-2T 34 33 50 60 JJN-60
ADV50-1004-XXX-4F 1,9 1,5
6 5 JJS-6
ADV50-1007-XXX-4F 3,2 2,5
ADV50-1015-XXX-4F 4,3 4,2 8 10 JJs-10
ADV50-2022-XBX-4F 71 55 12 15 JJs-15
ADV50-2037-XBX-4F 11,2 8,2 20 20 JJS-20
ADV50-3055-XBX-4F 14 13 25 30 JJS-30
ADV50-3075-XBX-4F 19 18 32 40 JJs-40
ADV50-3110-XBX-4F 26 24 40 50 JJS-50
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B.4 Inductance CA

B.4.1 Valeur recommandée pour la réactance d’entrée CA
230V, 50/60 Hz, monophasée

Amp. Amp. continus Inductance (mH)
kW HP
fondamentaux max. Impédance 3~5%
0,2 1/4 4 6 6,5
0,4 1/2 5 7,5 3
0,75 1 8 12 1,5
1,5 2 12 18 1,25
2,2 3 18 27 0,8

460 V, 50/60 Hz, triphasée

KW HP Amp. Amp. continus Inductance (mH)
fondamentaux max. Impédance 3% Impédance 5%

0,4 12 2 3 20 32
0,75 1 4 6 9 12
1,5 2 4 6 65 9
2,2 3 8 12 5 75
3,7 5 8 12 3 5
55 7,5 12 18 25 42
75 10 18 27 15 25
11 15 25 37,5 1,2 2
15 20 35 52,5 0,8 12

B.4.2 Valeur recommandée pour la réactance de sortie CA
230V, 50/60 Hz, triphasée

KW HP Amp. Amp. continus Inductance (mH)
fondamentaux max. Impédance 3% Impédance 5%
0,2 1/4 4 4 9 12
0,4 1/2 6 6 6,5 9
0,75 1 8 12 3 5
1,5 2 8 12 15 3
2,2 3 12 18 1,25 2,5
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KW HP Amp. Amp. continus Inductance (mH)
fondamentaux max. Impédance 3% | Impédance 5%
3,7 5 18 27 0,8 1,5
55 7,5 25 37,5 0,5 1,2
75 10 35 52,5 0,4 0,8
460 V, 50/60 Hz, triphasée
KW HP Amp. Amp continus Inductance (mH)
fondamentaux max, Impédance 3% | Impédance 5%
0,4 112 2 3 20 32
0,75 1 4 6 9 12
1,5 2 4 6 6,5 9
2,2 3 8 12 5 7,5
3,7 5 12 18 2,5 4,2
55 7,5 18 27 1,5 2,5
7,5 10 18 27 1,5 25
11 15 25 37,5 1,2 2
B.4.3 Applications
Raccordé en circuit d’entrée
Application 1 Demande

Lorsque plusieurs drives CA sont raccordés a
la méme alimentation de réseau et que I'un
d’entre eux est sur ON durant le
fonctionnement

Quand on applique la puissance a I'un des
drives CA, le courant de charge des
condensateurs peut provoquer un vide de
tension. Le drive CA peut étre endommagé
en cas de surintensité en fonctionnement.
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Cablage correct

M1 reactor
4‘ ‘7W7 AC motor drive
M2
i@—.—{ ‘7W7 AC motordrive @

4{ ‘7W7 AC motordrive

Application 2 Demande
Le redresseur au silicium et le drive CA sont | Des pics de commutation peuvent se
raccordés a la méme alimentation. produire quand le redresseur au silicium

passe de ON a OFF et vice-versa. Ces pics
peuvent endommager le circuit du réseau.

Cablage correct

Silicon Controlled Rectifier

power

reactor ‘/
D " A (9

AC motordrive

reactor
Y Y ——
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Application 3 Demande

Utilisée pour améliorer le facteur de Quand la capacité de I'alimentation de réseau
puissance d’entrée, pour réduire le contenu | est trop élevée, 'impédance de ligne est

des courants et pour fournir une protection réduite et le courant de charge est trop élevé.
contre les perturbations de la ligne CA= Cela peut endommager le drive CA a cause
(surtensions, pics de commutation, bréves de la température plus élevée du redresseur.
interruptions, etc.). Installer la réactance de
ligne CA quand la capacité de I'alimentation
électrique est de 500 kVA ou plus et dépasse
de 6 fois la capacité de I'inverseur ou la
distance des cables de réseau dépasse les

< 10m.

Cablage correct

large-capacity small-capacity
power reactor AC motor drive

([ ) ——"""—
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B.5 Inductance en phase zéro (RF-OUT-ADV20/50)

Les dimensions sont exprimées en millimétres (et en pouces)

250 [0.98]

900 [3.54]
E E = 80.0 [3.15]
o == \\ ]
3 | ==
1 - ] [ &
Type Dlmen3|on§ c}u cable Schéma B
de conseillées Méthode
Abl Qté d Passer tous les fils a travers le 4 noyaux en
cable . €| de série sans les enrouler.
(Rema , |Nominale cablage
rque) AWG| mm (mm?)
‘ Zero Phase Reactor
Schéma YRILT U/ LNA
<10| 53 | 55 | 1|5 Power ——ou WE% :
Unipola i
re Schéma T
<2 | <336 <38 4 Remarque 1 : le tableau précédent
B indique la dimension approximative du
Schéma cable pour inductances en phase zéro,
) |12 | <33 <3,5 1 A toutefois la sélection est en définitive
Tripolai réglée selon le type et le diametre du
re 4 cable utilisé, autrement dit, le cable doit
Schéma e
<1 [ <424 <50 4 B passer dans l'orifice central des
inductances en phase zéro.

Remarque : cable non blindé isolé de

600V.
Remarque 2 : seuls les conducteurs de
phase doivent passer a travers et non pas
le fil de mise a la terre ou le blindage.
Schéma A

Enrouler chaque cable 4 fois autour du noyau.
Positionner l'inductance le plus prées possible
de la sortie de l'inverseur

Remarque 3 : Lorsque I'on utilise des
cables de sortie du moteur longs, il peut
étre nécessaire d'utiliser une inductance
en phase zéro de sortie pour réduire les
émissions irradiées par le cable.

Zero Phase Reactor

Power —{m;}@\/ o
\
Supply —\IS/LZ v/Tzll 1‘?@— MOTOR,

S T3 wiT3

—
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B.6 Memory KB-ADV20/50
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B.6.1 Description du clavier numérique Memory KB-ADV20/50

Commande de fréquence\
Indicateur d'état

Fréquence de sortie
lindicateur d'état

Unités définies par I'utilisateu|
Indicateur d'état
JOG
En appuyant sur la touche JOG
fonctionnement fréquence JOG
Touche HAUT/BAS
Configure le numéro du paramétre
etmodifie les données numériques

Affichage LED
Indique la fréquence, la tension, le courant,
I'unité définie par I'utilisateur, I'enregistrement, etc.

Modeéle

Affichage de I'état
Affiche I'étatactuel du drive

MODES
Permetde passer a différents modes d'affichage

Touche PU

telles que la fréquence pilote.

Touche gauche 1
Déplace le curseur a gauche.

Touche FWD/REV
Sélectionne le
fonctionnement FWD/REV

Commute la source de lacommande opérationnell¢

Touche droite
Déplace le curseur a droite

PROG/DATA
Serta saisir les paramétres de programmation

STOP/RESET
Arréte le fonctionnement du drive CAet rétablit
le drive aprés une panne

Touche RUN

Faitdémarrer le fonctionnementdu drive CA

B.6.2 Description du message affiché

Message affiché

Descriptions

Commande de fréquence principale du drive CA.

Fréquence effective d’exercice présente sur les bornes U, V et W.

Unité personnalisée (u)

Courant de sortie sur les bornes U, V et W.

Appuyer pour changer le mode en LECTURE. Appuyer sur
PROG/DATA pendant environ 2 sec ou jusqu’a ce que l'unité clignote,
puis lire les paramétres du drive CA sur le clavier numérique Memory
KB-ADV20/50. 4 groupes de paramétres sont lisibles sur Memory KB-
ADV20/50 (lecture 0 — lecture 3).

Appuyer . A pour changer le mode en ENREGISTRER. Appuyer sur
PROG/DATA pendant environ 2 sec ou jusqu’a ce que l'unité clignote,
puis lire les parameétres du drive CA sur le clavier numérique Memory
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Message affiché Descriptions

KB-ADV20/50. S'il a été enregistré, le type de drive CA sera indiqué.

.'-"; - nn Réglage du paramétre spécifié.

Valeur effective mémorisée dans le paramétre spécifié.

Panne externe

« End » s’affiche pendant environ 1 seconde si les données d’entrée
saisies ont été acceptées. Aprés avoir configuré une valeur de paramétre,
la nouvelle valeur est automatiquement enregistrée en mémoire. Pour
modifier un poste, utiliser les touches

(al[v]

"Err" s’affiche si la valeur saisie n’est pas valable.

Erreur de communication. Pour plus de détails, voir le manuel d'utilisation
du drive CA (Chapitre 5, Groupe 9 Parameétres de communication).

B.6.3 Diagramme du flux opérationnel
MEMORY KB-ADV20/50 Diagramme de flux opérationnel

Appuyer sur la touche HAUT/BAS pour varier
les commandes de fréquence, appuyer sur
les touches GAUCHE/DROITE pour régler le
numeéro

Appuyer sur |a touche HAUT pour
sélectionner SAVE ou READ
Appuyer sur PROG/DATA pendant 2
sacondes environ ou jusqu'a ce qua
Tunité clignote, pour enregistrer les
paramétres de KB au drive CAou lire
les paramétres du drive CA & KB

-ERR-| |-END-

Impossible Ecriture
écrire dans réussie dans
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Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Annexe B Accessoires

B.7 KB-ADV50

B.7.1 Description du clavier numérique KB-ADV50

4 Touche RUN
Lance le fonctionnement du drive CA.
5 Touche HAUT/BAS
Configure le numéro du paramétre et
modifie les données numériques telles
que la fréquence pilote.
6 | MODE
Permet de passer a différents modes
d'affichage.
1 Affichage de I'état 7 STOP/RESET
Affiche I'état actuel du drive Arréte le fonctionnement du drive CA et
rétablit le drive apres la survenue d’une
panne.
2 | Affichage LED 8 | ENTER
Indique : fréquence, tension, courant, unités définies par Sert a saisir/modifier les paramétres de
I'utilisateur, etc. programmation
3 Potentiomeétre
Pour configurer la fréquence pilote.
Message affiché Descriptions

:m: Al ‘- I.‘ '- s2TOP

REVal 008

Affiche la fréquence pilote du drive CA.

ool 10 1”171 0T
wev < JO I N

num s g v PP i N
m:M' Unité définie par I'utilisateur (ou U = F x Pr.00.05)

! ':‘ 'L" Affiche le courant de sortie sur les bornes U/T1, V/T2 et W/T3.

g

Affiche la fréquence de sortie réelle sur les bornes U/T1, V/T2 et W/T3.

c3

Affiche I'état de marche en avant du drive CA.

RUMN =| = 5TOF
rwo m Affiche I'état de marche en arriére du drive CA.

Valeur du compteur (C).

e "3 U ’U’ "“*" | Affiche le parametre sélectionné.
-::'7'3 “ 'L" :m’ Affiche la valeur réelle mémorisée du paramétre sélectionné.
ADV50. SW-PWAUDINGT8 vavénue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles B-17

Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Annexe B Accessoires

Message affiché Descriptions

Kim
FWDol
REV u

»a1ow

Panne externe.

Affiche "End" pendant 1 seconde environ si la donnée saisie a été

~stor | gcceptée en appuyant sur la touche E (enter) Aprés avoir configuré une
valeur de paramétre, la nouvelle valeur est automatiquement enregistrée
en mémoire. Pour modifier une rubrique, utiliser les touches A et ¥ .

nun s
rwusl
HEV

RUN =
rwoel
HEV

=sToR

"Err" s’affiche si la valeur saisie n’est pas valable.

(JEmpNOTE

Lorsque la configuration dépasse 99,99 pour les chiffres a 2 décimales (par ex. 'unité est 0,01), 1

seule décimale apparaitra étant donné que l'afficheur posséde 4 caractéres.
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B.7.2 Comment utiliser le clavier numérique

Mode de configuration

START

L fi I BT £ 3 ar 0
i |jr_:',U = ki |_[|_v '=>'==> ll_lll_ll‘_'_l_tl = ] = it
o mm UEmm mm EE TEE

GO START

REMARQUE : en mode sélection, presser Em pour configurer les paramétres

z Mo S c -
Al - FiHE - B -~ I o

1) m NG m NG m Configuration des  Erreurde saisie

parametres réussie desdonnées

REMARQUE : dansle mode de configuration des paramétres, on peut appuyer sur m
pour retourner en mode sélection.

Pour déplacer des données

START

— 0 cCD C
’:l'l'_l => FaizBainl => EaRiXfAR]

Configuration direction (lorsque la source opérationnelle est le clavier numérique)
> IR

-O-W o-q@ﬂ

o) 'S T
¥ - Nl -~ N - Y] - i

-ﬂ -?ﬂ = m Introduire le mode PLC2
o

Introduire le mode PLC1
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B.7.3 Tableau de référence pour I'afficheur LED & 7 segments du
clavier numérique

Caractere,. 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Affichage | 7 [} (] J (K] - - ] o0 ]
o 4 1 £ 3 Y s B 0B85
Alphabet ’ ’
anglais | A b Cc d E F G Hh li Jj
Visualisat
ion: ) i~ v O g | o "
piope | O oC D g r U Y VI W
(LED)
Alphabet
anglais K L n Oo P q r S Tt U
Visualisat
ion: o | _lh_ OO = 'v:_ "
DIODE | ! R (AN~ RN} ] r o " o
(LED)
Alphab_et v v 7
anglais
Visualisat
ion: x) =
DIODE | &! = -
(LED)
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B.8 Cartes d’extension

Pour plus de détails, consulter les instructions fournies séparément avec ces cartes en option ou en
les téléchargeant a partir de notre site http://www.gefran.com
Mode d'installation

B.8.1 Carte relais
EXP-R2-ADV50 Sortie relais

EXP-R3-ADV50 Sortie relais
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B.8.2 Carte E/S numérique

EXP-D6-ADV50

TE 1 |

290990225

B.8.3 Carte E/S analogique
EXP-A4-ADV50

B.8.4 Carte de communication

EXP-USB-ADV50

B-22 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brisav@ogavcellegi.11/CTL v2.11
Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Annexe B Accessoires

2 connect to extension card connectto PC E

B.8.5 Carte rétroaction vitesse
EXP-ENC-ADV50

i B I awkwwm
LTTVITTET)

B.9 Modules bus de champ

B.9.1 Module de communication DeviceNet (EXP-DN-ADV20/50)

B.9.1.1 Aspect et dimensions du panneau

1. Pour le raccordement de RS-485 a ADV50 2. Port de communication pour raccorder le
réseau DeviceNet 3. Sélecteur d’adresse 4. Sélecteur de vitesse de transmission 5. Trois
indicateurs d’état LED pour le contrdle. (Faire référence a la figure ci-dessous)

g _ @“m%m g
5B S
~ Q) g
B :
Rl [ I—{1]
72.2[2.84] 35.8[1.41]\ ‘ 3.5[0.14]

UNIT: mm(inch)
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B.9.1.2 Céblage et réglages

Voir le diagramme suivant pour les détails.

MAC address  Date Rate Réglage de la vitesse de Réglage adresses
- = . transmission MAC :
@ @ @ILD oo utiliser le systéme
ADD1 ADD2 BAD S décimal.

LY
f \(D\ —

S

=
=

LJOOOUDH

Valeur de Vitesse de
1 Roserved commutation [transmission ADD1
iniiinl i N
00000 e 0 125K e
=] 7: Reserved )
1 250K \(L\j
. 2 500K S
] ] ADD2
Autre AUTO

B.9.1.3 Mode de montage

La phase 1 et la phase 2 indiquent comment monter ce module de communication sur
’ADV50. Les dimensions reportées sur le coté gauche servent de référence.

Dimensions PHASE 1 PHASE 2

TS s

UNIT: mm(inch)

B-24 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav&@osaveelegt.11/CTL v2.11
Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Annexe B Accessoires

B.9.1.4 Alimentation électrique

Une alimentation externe n’est pas requise. L'alimentation est fournie a travers le port RS-
485 qui est raccordé a ’ADV50. On utilise un cable RJ-45 a 8 broches, fourni avec ce
module de communication, pour raccorder le port RS-485 entre 'ADV50 et ce module de
communication pour 'alimentation. Ce module de communication fonctionne immédiatement
aprés le raccord. Voir le paragraphe suivant pour les indications relatives aux voyants.

B.9.1.5 Affichage ACL

6.  SP: Le voyant vert indique des conditions normales, le voyant rouge indique une
condition anormale.

7. Module : Un voyant vert clignotant indique I'absence de transmission de données
E/S, un voyant vert fixe indique que la transmission des données E/S est correcte.
Un voyant rouge clignotant ou fixe indique que le module de communication ne
fonctionne pas correctement.

8. Réseau : Un voyant vert indique que la communication DeviceNet est normale, un

voyant rouge indique le contraire.

(IENOTE|

Consulter le manuel de I'utilisateur pour obtenir des informations détaillées-- Chapitre 5 recherche

des pannes et des solutions.

B.9.2 Module de communication LonWorks (EXP-LWK-ADV20/50)
B.9.2.1 Introduction

Si on utilise un dispositif EXP-LWK-ADV20/50 comme interface de communication entre
Modbus et LonTalk. Configurer d’abord EXP-LWK-ADV20/50 au moyen de l'outil de réseau
LonWorks de sorte a pouvoir fonctionner sur le réseau LonWorks. Il n’est pas nécessaire de
configurer 'adresse EXP-LWK-ADV20/50.

Ce manuel fournit les instructions relatives a l'installation et a la configuration de EXP-LWK-
ADV20/50 employé pour communiquer avec le drive Gefran ADV50 (la version
micrologicielle d’ADV50 doit étre conforme a EXP-LWK-ADV20/50 en fonction du tableau
suivant) a travers le réseau LonWorks.
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B.9.2.2 Dimensions

72.2 [2.84]
= — .
Bl ¥ w
Py o,
Eaan|
34.8[1.37] 3.5[0.14]
UNIT : mm(inch)

B.9.2.3 Spécifications
Alimentation électrique :  16-30 VCC, 750 mW

Communication : Modbus en format ASCII, protocole : 9600, 7, N, 2
LonTalk : topologie libre avec FTT-10A 78 Kbps.
Borne LonTalk : bornes a 4 broches, diamétre de cable : 28-12 AWG, longueur

de la bague du céble : 7-8 mm

Port RS-485 : 8 broches avec RJ-45

B.9.2.4 Cablage
Service LED

Service Pin PowerLED SPLED

OG0

1:Reserved 5 SG+

2:EV 6: Reserved
3:GND 7: Reserved
4:SG 8 R%erved

H Q\N [1]2[3]4]
g 4

LonTalk LonTalk
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] Définition de la borne pour le systéeme LonTalk

Borne Symbole Fonction
1 On utilise des paires tressées pour le
m raccord au systéme LonTalk. Utiliser les
2 bornes 1 et 2 comme un groupe, de
" DO
4

méme que les bornes 3 et 4.
B.9.2.5 Indications du voyant

Trois voyants ACL se trouvent sur le panneau antérieur de I' EXP-LWK-ADV20/50. Si la
communication est normale, le voyant d’alimentation et le voyant SP sont verts (le voyant
rouge indique une communication anormale) et le voyant de service doit étre éteint. Si les
voyants affichés ne correspondent pas, voir le manuel d'utilisation pour les détails.

B.9.3 Module de communication Profibus (EXP-PDP-ADV20/50)

B.9.3.1 Aspect du panneau
Address Switches NETLED SP LED

ADDH ADDL

=) E]
RS-485 (RJ45)
i 1: Reserved
2:EV
Q 3: GND
4:SG-
5:8G+
| 6: Reserved
7: Reserved
8: Reserved
Profibus-DP
Interface (DB9)

1. Voyant SP : Indique I'état de connexion entre ADV50 et EXP-PDP-ADV20/50.
2. Voyant NET : Indique I'état de connexion entre EXP-PDP-ADV20/50 et PROFIBUS-DP.
3. Sélecteurs d’adresse : Configurent 'adresse d’'EXP-PDP-ADV20/50 sur le réseau

PROFIBUS-DP.
4. Interface RS-485 (RJ45) : Se raccorde a ADV50 et fournit I'alimentation a EXP-PDP-
ADV20/50.
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5. Interface PROFIBUS-DP (DB9) : le connecteur a 9 broches assure le raccord au réseau

PROFIBUS-DP.

6. Prise d’extension : prise a 4 broches assurant le raccord au réseau PROFIBUS-DP.

B.9.3.2 Dimensions

72.2[2.84]
=
= ool =
o\ NETSP ©
<
(’)_ l ADDH AD DL ~N
NS N,
~lo ™
o) g ~
[re) F o
1 o= —

34.8[1.37]

UNIT: mm(inch)

B.9.3.3 Configuration des parameétres dans le drive ADV50

ADV50

Vitesse de transmission 9600 Pr.09.01=1

RTU 8, N, 2 Pr.09.04=3
source de fréquence Pr.02.00=4
Source de commande Pr.02.01=3

B.9.3.4 Alimentation électrique

L'alimentation d’EXP-PDP-ADV20/50 est fournie par ADV50. Raccorder ADV50 a CME-PDO1
en utilisant un cable RJ-45 a 8 broches, fourni avec EXP-PDP-ADV20/50. Au terme de la
connexion, EXP-PDP-ADV20/50 est alimenté conjointement a ADV50.

B.9.3.5 Adresse PROFIBUS

~AT .
/\ 7\ \’j').
o2

g
T/w'\' ( ( \y/
ADDH ADDL
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L'EXP-PDP-ADV20/50 a deux sélecteurs rotatifs permettant a I'utilisateur de sélectionner
I'adresse PROFIBUS. La valeur spécifiée au moyen de ces 2 sélecteurs d’adresse, ADDH et
ADDL, est en format HEX. ADDH définit les 4 bits supérieurs, et ADDL les 4 bits inférieurs de
I'adresse PROFIBUS.

Adresse Signification
1..0x7D Adresse PROFIBUS valide
0 o Ox7E..OXFE Adresse PROFIBUS non valide

B.9.4 EXP-CAN-ADV20/50 (CANopen)

Le module de communication EXP-CAN-ADV20/50 CANopen est spécialement congu pour se
connecter au module de communication CANopen du drive CA ADV50 Gefran.

B.9.4.1 Profil du produit

— 4 179

1T
@@\@O (j

RUNERR SP
B_H DL BR

[OCOOQ]

Port COM

Port de connexion CANopen

Indicateur de marche

Indicateur d’erreur

: =

Unité : mm

Indicateur SP (port de balayage)

Sélecteur de vitesse de transmission

Sélecteur d’adresse

SRECRNCANCANCARCRANS,

B.9.4.2 Spécifications

Connexion CANopen

Interface Connecteur a ressort (5,08 mm)

Méthode de CAN
transmission

Cable de transmission Cable blindé avec boucle tressée.
Isolation électrique 500 Vce
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Communication

Canal de données de 10 Kbp
processus (PDO) 20 Kbp
Canal données asynchrones 50 Kbp
Type de (SDO) Vitesse de 125 Kbp
message Synchronisation (SYNC) transmission 250 Kbp
Urgence (EMCY) 500 Kbp
Gestion de réseau (NMT) 800 Kbp
1 Mbp
Code produit Drive CA ADV50 Gefran 22
Type de
dispositif 402
ID Vendeur 477

Spécifications ambiantes
ESD(IEC 61131-2, IEC 61000-4-2) : décharge d'air 8KV
EFT(IEC 61131-2, IEC 61000-4-4) : ligne d’alimentation : 2 KV, E/S
Protection numérique : 1 KV,
contre le bruit E/S analogique et communication : 1 KV
Onde oscillatoire amortie : ligne d’alimentation : 1 KV, E/S numérique : 1 KV
RS(IEC 61131-2, IEC 61000-4-3) : 26 MHz ~ 1 GHz, 10 V/m
Fonctionnement : 0°C ~ 55°C (température), 50 ~ 95% (humidité), niveau de
Environnement  pollution 2 ;
Conservation -40°C ~ 70°C (température), 5 ~ 95% (humidité)
Résistance aux Normes : IEC1131-2, IEC 68-2-6 ( TEST Fc/IEC1131-2 e |IEC 68-2-27
chocs/vibrations (TEST Ea)

Certificats Normes : IEC 61131-2,UL508

B.9.4.3 Composants

Définition des broches sur un port de connexion CANopen
Pour se connecter a CANopen, utiliser le connecteur fourni avec EXP-CAN-ADV20/50 ou n’'importe
quel connecteur approprié au cablage se trouvant sur le marché.

Broche Signal Contenu

1 CAN_GND Terre/ OV /V-

[ [
2 CAN_L Signal- Olo o o o 0o|O
NN NN
3 SHIELD Blindage 12345
4 CAN_H Signal+
5 - Réservé
Réglage de la vitesse de transmission
018 9<7
Le sélecteur rotatif (BR) définit la vitesse de communication © )
sur le réseau CANopen en hex. Intervalle de configuration : 0 i ¥
~ 7 (8 ~F sont interdits) <y 03>
BR

Exemple : Au cas ou il faudrait configurer la vitesse de communication de EXP-CAN-ADV20/50 a
500K, commuter simplement BR sur "5".
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Valeur BR Vitesse de Valeur BR Vitesse de
transmission transmission
0 10K 4 250K
1 20K 5 500K
2 50K 6 800K
3 125K 7 ™
Réglage ID MAC
A . o189 o189
Les sélecteurs rotatifs (ID_L et ID_H) © I9 J.
configurent le Node-ID sur le réseau CANopen < o - o
en hex. Intervalle de configuration : 00 ~ 7F (80 A A A A
~FF sont interdits) fo3 £03
ID_H ID_L

Exemple : Au cas ou il faudrait configurer la vitesse de communication de EXP-CAN-ADV20/50

comme 26(1AH), commuter simplement ID_H a "1" et ID_L sur "A".

Réglage du sélecteur

Contenu

0..

Configuration ID MAC CANopen valable

Autre

Configuration ID MAC CANopen non valable

B.9.4.4 Voyant — Description de I'indicateur, recherche des pannes

et solutions

Il'y a 3 indicateurs LED, RUN, ERROR et SP sur EXP-CAN-ADV20/50 pour indiquer I'état de
communication d’EXP-CAN-ADV20/50.

Voyant RUN

Etat du LED

Etat

Indication

Absence d’alimentation sur la carte

OFF Non sous tension EXP-CAN-ADV20/50
Clignotement ARRETE EXP-CAN-ADV20/50 est en état d'arrét
simple (Vert)

Clignotant . _CAN- Stat pré-
ignotan PREOPERATIONNEL EXP-CAN AQVZ_O/SO en état pré
(Vert) opérationnel

Vert allumé OPERATIONNEL EXP-CAN-ADV20/50 en état

opérationnel

Rouge allumé

Erreur de configuration

Erreur de réglage du nceud Node-ID
ou de la vitesse de transmission

LED ERROR
Etat du LED Etat Indication
OFF Aucune erreur EXP-‘CAN-ADV20/50 est en train de
fonctionner
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Etat du LED

Etat

Indication

Clignotement
simple (Rouge)

Seuil d’alarme atteint

Au moins un des contacts d’erreur du
contréleur CANopen a atteint ou
dépassé le seuil d’alarme (apres
trames d’erreur).

Clignotement
double (Rouge)

Evénement de controle
d’erreur

Un événement Guard ou Heatbeat
s’est vérifié.

Rouge allumé

Bus éteint

Le contréleur CANopen est éteint.

LED SP

Etat du LED Etat Indication
OFF Non sous tension Absence d’alimentation sur la carte
EXP-CAN-ADV20/50
ngant Contréler les configurations de
clignotant Erreur de contréle CRC communication dans les drives
(Rouge) ADV50 (19200,<8,N,2>,RTU)

Rouge allumé

Panne de connexion/Absence
de connexion

1. Controler que la connexion entre le
drive ADV50 et la carte EXP-CAN-
ADV20/50 est correcte

2. Effectuer a nouveau le cablage de
la connexion ADV50 et vérifier que
la spécification des cables est
correcte.

Voyant - Contrdler le programme du PLC,

clignotant gME'COPm indique un code vérifier que I'index et le sous-index
erreur

(Vert) sont corrects.

Vert allumé Normal La communication est normale

Description des voyants

Etat Description
LED ON Allumé constamment
LED OFF Eteint constamment
Voyant ’ X o
X Clignote, allumé pendant 0,2 sec et éteint pendant 0,2 sec
clignotant

Clignotement
simple du LED

Allumé pendant 0,2 sec et éteint pendant 1 sec

Clignotement
double du LED

Allumé pendant 0,2 sec et éteint pendant 0,2 sec, allumé pendant 0,2

sec et éteint pendant 1 sec
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B.10 Barre DIN

B.10.1 KIT DIN ADV50-SA

[ra 0] 09l

72,0 [2.84]

[eg 0] v

B-33

ADV50. SW-PWAJDINGT8 vavénue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles
Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Annexe B Accessoires

B.10.2 KIT DIN ADV50-SB

(%) - 1
(e) SH 1 5/90
N | " 17
= =l = i
u [[ of
O] U g
[a1 n|
T T T
[
=
o T=d o i
1000 [3.94] =]
i R
1 e 1

B.10.3 KIT EMC ADV20/50

Plaque de raccord a la terre EMC pour cable blindé

o 0 O O

o oo Qo Q

] 00 B0

70.5 [2.78] 20 [008]

4.0 [0.16]

BANDE A DEUX BANDE A DEUX

BORNE A VIS TROUS 1 TROUS 2

e o)
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Page laissée intentionnellement vierge
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C.1Vue d’ensemble du PLC

C.1.1 Introduction

La fonction PLC se trouvant dans ADV50 fournit les commandes suivantes: Soft PLC-ADV50,
commandes de base et d’application.

C.1.2 Editeur du diagramme Ladder — Soft PLC-ADV50

Soft PLC-ADV50 est un éditeur de programme de la série Gefran ADV50 pour WINDOWS. Outre les
fonctions de planification générale du programme du PLC et de modification WINDOWS, telles que
couper, coller, empiler les fenétres cote a cote, Soft PLC-ADV50 fournit également diverses
modifications de commentaires en anglais et de nombreuses fonctions spéciales (par exemple,
modification des registres, configurations, lecture des données, enregistrement des fichiers, ainsi que
le contrble et le réglage des contacts, etc.).

Ci-aprés les conditions requises pour Soft PLC-ADV50:

Rubrique Conditions requises pour le systéme

Systéme

; - Windows 95/98/2000/NT/ME/XP/VISTA
d’exploitation

Unité centrale  Pentium 90 ou supérieur

Mémoire 16MO ou supérieure (conseillés 32MO ou supérieure).

Capacité: 50MO ou supérieure

Dzt 6Ly CD-ROM (pour installer Soft PLC-ADV50)

Résolution : 640%480, 16 couleurs ou supérieure

hAfIET Il est conseillé de configurer I'afficheur de Windows a 800x600.
Souris Souris normale ou dispositif compatible avec Windows
Imprimante Imprimante avec pilote Windows

Port RS-232 Au moins un, de COM1 a COMB8, doit pouvoir étre raccordé au PLC

MOdéleS Série ADV50 Gefran
applicables
ADV50, sW-PWAIDINCTI8yavenue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles c-1
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C.2 Démarrage

C.2.1 Phases pour le fonctionnement du PLC
Activer la fonction PLC en suivant les cing phases indiquées ci-apres
1. Commuter le mode PLC 2 pour télécharger/charger le programme
A. Aller a la page "PLCO0" en appuyant sur la touche MODE
B. Passer a "PLC2" en appuyant sur la touche "UP" et enclencher ensuite la touche "ENTER" pour
confirmer

C. Si la procédure a réussi, "END" apparait et I'on retourne a "PLC2" apres une ou deux secondes.

ﬁl"q : ’l:lll"l

[
Disable RunPLC Read/write PLC program
into AC drives

IENOTE

Il ne faut pas s’inquiéter pour I'alarme PLC, telle que PLod, PLSv et PIdA avant de télécharger un
programme sur ADV50.

2. Raccordement: raccorder le RJ-45 du drive CA a I'ordinateur au moyen du convertisseur
RS232-RS485.

RS485

3. Faire démarrer le programme L’état du PLC sera toujours PLC2, méme si le drive CA est éteint
Il existe trois modes pour actionner le PLC:
A. Dans la page "PLC1": exécuter le programme PLC.
B. Dans la page "PLC2": exécuter/arréter le programme PLC en utilisant le logiciel SOFT PLC-ADV50.
C. Apres avoir configuré les bornes d’entrée polyvalentes (de MI3 a MI9) sur 23 (RUN/STOP PLC),
"PLC1" s’affiche pour activer le PLC lorsque la borne est allumée. "PLCQ" s’affiche pour arréter le

programme du PLC lorsque les bornes sont éteintes.

— N

Lorsque les bornes externes sont configurées sur 23 et que la borne est allumée, on ne peut pas
utiliser le clavier pour modifier le mode PLC. D’autre part, lorsque I'état est PLC2, on ne peut pas

exécuter le programme PLC a partir des bornes externes
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(=M

Lorsque I'alimentation est rétablie aprés une interruption, I'état du PLC sera "PLC1".

Warning.

' This RUN instruction will affect the state of the connected PLC.
LAY

Do you wish to continue 7

ies Mo

4.  Lorsque I'état est "PLC2", se souvenir de passer, a la fin, a "PLC1" pour éviter que quelqu’un

modifie le programme PLC.

— NE

Lorsque les bornes /O (MI1~MI9, Relais 1~Relais 4, MO1~MO4) sont utilisées dans le programme
PLC, on ne peut pas les utiliser avec d’autres points. Par exemple, lorsque YO est activé dans le

programme PLC, les relais des bornes de sortie correspondantes seront utilisés (RA/RB/RC). Dans
ces conditions, la configuration du parametre 03.00 ne sera pas valable car la borne est utilisée par

le PLC.

(IERENOTE|

Les points d’entrée correspondants du PLC pour MI1 - MI6 vont de X0 a X5. Lorsque I'on ajoute la
carte d’extension, les points d’entrée de I'extension sont numérotés a partir de X06 et les points de

sortie commencent a partir de Y2, tel qu’indiqué au chapitre C.2.2.

C.2.2 Tableau de référence du dispositif

Dispositif X
ID 0 1 2 3 4 5 6 7 10
Bornes du drive CA |MI1 | MI2 | MI3 | MI4 | MI5 | MI6 - - -

Carte 3IN/30UT
(EXP-DB-ADV50)

— | - - - - - MI7 | MI8 | MI9
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Dispositif Y
ID 0 1 2 3 4
Bornes du drive CA RY MO1 -- - -
Carte relais 2C
(EXP-R2-ADV50) - - RY2 RY3 -
Carte relais 3A RY3
(EXP-R3-ADV50) - - Ry2 RY4
Carte 3IN/30UT
(EXP-D6-ADV50) - - MO2 MO3 MO4

C.2.3 Installation Soft PLC-ADV50

Télécharger le programme du PLC sur le drive CA: consulter de C.3 & C.7 pour écrire le programme
et télécharger I'éditeur (Soft PLC-ADV50 V2.09) a partir du site GEFRAN http://www.gefran.com

[3_1; T —
=

e =17 1x]
DEE&n X TAME A e  ABETOERMNOG s &H A Eroeaona 9 3
HERM REGAGT BME .

Mi022

| | - MOV Ko co

Frplace  Rew: 10,Cal 1 35 By VFDE Toe
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Phase 1. Enclencher le bouton ﬂ du compilateur aprés avoir saisi le programme dans Soft PLC-
ADV50.

Phase 2. Apres avoir effectué la compilation, choisir la rubrique "Write to PLC" parmi les rubriques de
communication.

Au terme de la phase 2, télécharger le programme a partir de Soft PLC-ADV50 vers le drive CA au
moyen du format de communication.

oER&-

T

l:

Mo

FaME - @ BRIERDCOPErSOOHE | L
o

—F

Selevt Operation.

5
[Witew FLE o =
3

Range Setup
= Wheie Rangs.
T SepRange Specficnon

L Lo
— —

[ G (]

— — —— —— —— —
eglas  Row: 1l ol 1

14050 Suge

C.2.4 Saisie du programme

o

-3

C.2.5 Téléchargement du programme

Pour télécharger le programme, exécuter les phases suivantes.

i
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C.2.6 Contréle du programme

Si I'on exécute "start monitor" dans la rubrique de communication durant I'exécution du PLC, le

diagramme Ladder apparait tel qu’indiqué ci-apres.
L1000

IﬁlW

d
z
s
4

1
o
“
=
e
I

END

C.2.7 Les limites du PLC

Le protocole du PLC est 7,E,1
S’assurer que le drive CA est arrété et arréter le PLC avant de charger/télécharger le

N

programme.

3. La priorité des commandes WPR et FREQ est FREQ > WPR.

4. Lorsque I'on configure P 00.04 sur 2, la valeur dans le registre D1043 du PLC apparait.
A. Affichage 0 ~ 999:

B.  Affichage 1000 ~ 9999: seuls les 3 premiers caractéres sont affichés. Le LED,
situé au bas dans I'angle droit, s’allume pour indiquer 10 fois la valeur affichée.
Par exemple, la valeur effective du chiffre suivant est 100X10=1000.

C.  Affichage 10000~65535: seuls les 3 premiers caracteres sont affichés. Le
LED, situé au bas dans I'angle droit et le point d’'une décimale entre le numéro
central et celui qui se trouve plus a droite s’allument pour indiquer 100 fois la
valeur affichée. Par exemple, la valeur effective du chiffre suivant est
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100X100=10000.

5. Lorsque I'on passe a "PLC2", le PLC utilise RS-485.
6. En mode PLC1 et PLC2, la fonction servant a rétablir tous les parametres configurés en
usine est désactivée (autrement dit, Pr.00.02 ne peut pas étre configuré sur 9 ou 10).
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C.3 Diagramme Ladder

C.3.1 Diagramme de balayage du programme du diagramme Ladder

du PLC
7
| Read input state from outside |
X0 Xt .
Start +—| Y0)
YO
Calculer le résultat a laide de —
I'algorithme du diagramme Ladder M100 X3 X10 Exécuter en
(n’envoie pas au point de sortie
externe mais I'appareil interne I'émet i ' I @ cycles
immédiatement). :
X100 M505
t— —
End
Send the result to the output point |

C.3.2 Introduction

Le diagramme Ladder (diagramme en échelle) est un langage a diagrammes qui s’applique au
contréle automatique, et c’est également un diagramme constitué par des symboles du circuit de
controle électrique. Les procédures du PLC sont terminées lorsque I'éditeur du diagramme Ladder
modifie le diagramme. Grace a la simplicité de compréhension du flux de contrdle qui indique le
diagramme, il est facilement accepté par le personnel technique préposé au circuit de controle
électrique. De nombreux symboles de base et mouvements du diagramme Ladder sont identiques a
ceux des appareils mécaniques et électriques du tableau de contréle automatique traditionnel tels
que boutons-poussoirs, interrupteurs, relais, temporisateur, compteurs, etc.

Les types et le nombre d’appareils internes du PLC dépendent des marques. Bien que les appareils
internes aient les dénominations du circuit de contréle électronique traditionnel, tels que relais,
bobine et contact, il n’existe pas nécessairement de composants proprement dits a I'intérieur. Dans le
PLC, il ne s’agit que d’une unité de base de mémoire interne. Si ce bit est 1, cela signifie que la
bobine est activée et si ce bit est 0, cela signifie que la bobine est désactivée. Il faut lire la valeur
correspondant au bit lorsque I'on utilise le contact (normalement ouvert, NO ou contact a); dans la
cas contraire, lire la valeur opposée a la valeur correspondant au bit lorsque I'on utilise le contact
(normalement fermé, NF ou contact b). Un grand nombre de relais requiérent plusieurs bits, par
exemple 8 bits constituent un octet. 2 octets constituent un mot. 2 mots constituent un mot double.
Lorsque I'on utilise plusieurs relais pour faire le calcul, tel que addition/soustraction ou déplacement,
on peut employer des octets, des mots ou des mots doubles. En outre, dans le PLC, les deux
appareils, temporisateur et compteur, ont non seulement une bobine mais ils calculent également le
temps et le nombre de fois.

Pour conclure, chagque unité de mémorisation interne occupe une unité de mémorisation fixe.
Lorsque I'on utilise ces appareils, le contenu correspondant est lu en bits, octets ou mots.
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base aux appareils internes du PLC.

Relais
d’entrée

Le relais d’entrée est I'unité de mémorisation de base de la mémoire interne qui
correspond au point d’entrée externe (c’est la borne qui sert a raccorder le
commutateur d’entrée externe et a recevoir le signal d’entrée externe). Le signal
d’entrée provenant de I'extérieur décide d’afficher 0 ou 1. On ne peut pas modifier le
relais d’entrée a l'aide d’un type de programme ou de I'allumage/extinction forcé au
moyen de Soft PLC-ADV50. Les contacts (contacts a et b) peuvent étre utilisés sans
aucune limite. S’il n’y a pas de signal d’entrée, le relais d’entrée correspondant
pourrait étre vide et donc inutilisable pour d’autres fonctions.

= Méthode d'identification des appareils: X0, X1,...X7, X10, X11,.... Le
symbole de I'appareil est X et le numéro emploie le systeme octal.

Relais de
sortie

Le relais de sortie est I'unité de mémorisation de base de la mémoire interne qui
correspond au point de sortie externe (il sert a se raccorder a une charge externe). Il
peut étre activé par un contact du relais d’entrée, par un contact d’autres appareils
internes et par un contact avec lui-méme. Il utilise un contact normalement ouvert
pour brancher une charge externe et I'on peut utiliser de maniere illimitée d’autres
contacts comme contacts d’entrée. Il n’existe pas de relais de sortie correspondant ;
si besoin est, on peut 'utiliser comme relais interne.

o Indications sur les appareils: YO, Y1,...Y7, Y10, Y11,.... . Le symbole de
I'appareil est Y et le numéro utilise le systéeme octal.

Relais interne

Le relais interne ne se raccorde pas directement a I'extérieur. C’est un relais auxiliaire dans
le PLC. Sa fonction est identique a celle du relais auxiliaire dans le circuit de controle
électrique. Chaque relais auxiliaire est doté d’une unité de base correspondante. Il peut étre
activé par un contact du relais d’entrée, du relais de sortie ou par d’autres appareils
internes ; ses contacts peuvent étre utilisés de maniére illimitée. Le relais auxiliaire interne
ne peut pas émettre directement mais doit se servir d’'un point de sortie.

- Indications sur les appareils: MO, M1,..., M4, M159. Le symbole de
I'appareil est M et le numéro utilise le systeme décimal.

Temporisateur

Le temporisateur est utilisé pour contréler le temps. Il contient une bobine, un contact
et une unité de mémorisation du temporisateur. Lorsque la bobine est activée, son
contact entre en fonction (le contact a est fermé et le contact b ouvert) lorsque le
temps souhaité est atteint. La valeur du temps du temporisateur est établie au moyen
des configurations et chaque temporisateur a sa propre période réguliere. L'utilisateur
configure la valeur du temporisateur et chacun d’eux a sa propre période de
temporisation. Aprés avoir désactivé la bobine, le contact ne fonctionne pas (le
contact a est ouvert et le contact b fermé) et le temporisateur est configuré sur zéro.

s Indications sur les appareils: TO, T1,...,T15. Le symbole de I'appareil est T
et le numéro utilise le systeme décimal. L'intervalle numérique différent
correspond a la période de temporisation différente.

Compteur

Le compteur sert a compter. Il faut configurer le compteur avant de I'utiliser
(autrement dit 'impulsion du compteur). Il contient une bobine, des contacts et une
unité de mémorisation du compteur. Lorsque la bobine passe de la désactivation a
I'activation, cela signifie que le compteur recoit une impulsion et il doit alors ajouter 1.
Des compteurs de 16 et 32 bits ou a grande vitesse sont a la disposition des
utilisateurs.

o Indications sur les appareils: CO, C1,...,C7. Le symbole de I'appareil est C
et le numéro utilise le systéme décimal.

Registre des

Le PLC doit gérer les données et les opérations lorsqu'’il contrdle chaque ordre, la
valeur du temporisateur et celle du compteur. Le registre des données sert a

ADV50. SW-PWAUDIINGT8 vavénue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles c-9
Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Annexe C Comment utiliser les fonctions du PLC

données mémoriser les données ou les paramétres. [ mémorise un nombre binaire de 16 bits,
soit un mot, dans chaque registre. Il utilise deux chiffres continus du registre des
données pour mémoriser les mots doubles.

o Indications sur les appareils: DO, D1,...,D29. Le symbole de I'appareil est D
et le numéro utilise le systeme décimal.

Structure et description du diagramme Ladder:

Structure du diagramme St Command ATl
Ladder p e pp

l—l — Normalement ouvert, contact a LD X, Y,M,T,C

l—M— Normalement fermé, contact b LDI X, Y,M,T,C

}—{ | Sériel normalement ouvert AND X, Y,M,T,C

— | D Paralléle normalement ouvert OR X, Y,M,T,C
— . .
Paralléle normalement fermé ORI X, Y,M,T,C
t—

Commutateur déclencheur a front

I_I montant LDP X, Y,M,T,C
|_|4|_ Commutatzuersctl:iilggr(]:peur a front LDF XY M.T.C
|—| i-_'ﬂ_ Déclencheur 2éf:ic;nt montant en ANDP X Y. MT.C
|_| ——d Déclencheur a ;rgrrilt9 descendant en ANDF X Y. M.T,C

— Déclencheur a frqnt montant en ORP X, Y,M,T,C
paralléle

— Déclencheur a frong descendant en ORF X, Y,M,T,C
parallele

—] )_.[: ::l Bloc en série ANB aucun

—

Bloc en paralléle ORB aucun

——
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Structure du diagramme Descriotion Command e
Ladder P e pp
MPS aucun
Sortie multiple MRD
MPP
Commande de sortie du drive bobine| OUT Y,M, S
Command|-_. ... R
Faire référence a la
Commande de base, commande e commande de base
d’application d'applicati ) o
on et d’application
+ Logique inverse INV aucun

C.3.3 Modification du diagramme Ladder du PLC

La méthode de modification du programme va de la ligne d’alimentation gauche a la ligne
d’alimentation droite (la ligne d’alimentation droite est omise durant la modification du Soft PLC-
ADV50.) Apres avoir modifié une rangée, on passe a la modification de la rangée suivante. Les
contacts présents dans une rangée sont au maximum 11. Si plus de 11 contacts sont nécessaires,
prévoir une nouvelle rangée et commencer par une ligne continue pour insérer d’ultérieurs dispositifs
d’entrée. Le nombre continu sera généré automatiquement et I'on pourra utiliser plusieurs fois le

méme point d’entrée. Le dessin est reporté ci-apres.
X0 X1 X2 X3 X4 X5 X6 X7 X10 CO C1

§ F— F = = — F— F—> 00000

X11 X12 X13
00000 F— — o

Row Number
Le diagramme Ladder effectue le balayage en partant de I'angle supérieur gauche vers I'angle

inférieur droit. La gestion des sorties, y compris le fonctionnement de la bobine et la commande
d’application, est située dans le secteur se trouvant complétement a droite du diagramme Ladder.
Prendre comme exemple le diagramme suivant ; nous analyserons le processus étape par étape. Le
nombre se trouvant dans I'angle droit est I'ordre de description.

2]
@0

TMR| TO | K10 |

Description de I'ordre de commande:

1 LD X0
2 OR MO
ADV50. SW-PWAUDIINGT8 vavénue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles C-1
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3 AND X1

4 LD X3
AND M1
ORB

5 LD Y1
AND X4

6 LD T0
AND M3
ORB

7 ANB

8 ouT Y1
TMR TO K10

Description détaillée de la structure de base du diagramme Ladder

1. Commande LD (LDI): donne la commande LD ou LDI au démarrage d’un bloc.
LD command LD command

/ A
H—r T

AND Block ORBIlock
Les structures des commandes LDP et LDF sont semblables a celles de la commande LD. La
différence dépend du fait que les commandes LDP et LDF agissent dans le front montant ou
descendant lorsque le contact est activé, tel qu'illustré ci-aprées.

Rising-
ising-edge Falling-edge
X0 > X0
—
— A — Time —— —I Time
OFF ON OFF OFF ON OFF

2. Commande AND (ANI): un seul dispositif se raccorde a un dispositif ou a un bloc en série.
AND command AND command

— ED—“_

Les structures de ANDP et ANDF sont les mémes mais I'action est dans le front descendant ou
montant.

3.  Commande OR (ORI): un seul dispositif se raccorde a un dispositif ou a un bloc.
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o [
NN N/

OR command OR command ORcommand

Les structures de ORP et ORF sont les mémes mais I'action est dans le front descendant ou
montant.

4. Commande ANB: un bloc se raccorde a un dispositif ou a un bloc en série.
ANB command

5. Commande ORB: un bloc se raccorde a un dispositif ou a un bloc en parallele.

Si plusieurs blocs sont présents, lorsque I'on active ANB ou ORB, ils devraient étre combinés en
blocs ou en réseau, en partant du haut vers le bas ou de gauche a droite.
6. Commandes MPS, MRD, MPP: mémoire divergente de sortie multiple. Peut produire
diverses sorties.
7. La commande MPS est le début d’un point divergent. Le point divergent est le point de
connexion entre la ligne horizontale et la ligne verticale. Il est indispensable d’établir si
I'on doit avoir une commande de mémoire de contact en fonction de I'état des contacts de
la méme ligne verticale. Fondamentalement, chaque contact peut avoir une commande
de mémoire, mais dans certains points du diagramme Ladder, la conversion sera omise
en fonction du seuil de capacité et pour que le fonctionnement du PLC soit facilité. On
peut utiliser la commande MPS 8 fois de suite et cette commande est identifiable avec le
symbole "1".
8. On utilise la commande MRD pour lire la mémoire d’un point divergent. Etant donné que
I'état logique est identique dans la méme ligne horizontale, il faut lire I'état du contact
d’origine pour continuer a analyser d’autres diagrammes Ladder. La commande MRD est
identifiable par le symbole " |—
9. On utilise la commande MPP pour lire I'état initial du niveau supérieur et I'extraire de la
pile. Etant donné que c’est la derniére rubrique de la ligne horizontale, elle indique que
I'état de la ligne horizontale est a la fin.
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MF‘Rq

Cette commande est identifiable par le symbole — wmPs D)

N )

" L' Fondamentalement, I'utilisation de la Al i )

MRD I:E b}

méthode précédente est correcte, mais parfois le # )
MPP e

compilateur omet les mémes sorties tel MPP 2

e

qu’indiqué a droite.

C.3.4 Exemple de conception du programme de base

B Démarrage, arrét et verrouillage

Dans certains cas, un bouton-poussoir de fermeture transitoire et un bouton-poussoir
d’ouverture transitoire sont nécessaires en tant qu'interrupteur de démarrage et d’arrét. Par
conséquent, si 'on souhaite maintenir I'action, il faut projeter un circuit de verrouillage. La
liste des différents circuits de verrouillage est indiquée ci-apres:

Exemple 1: Circuit de verrouillage pour priorité d'arrét

Lorsque le contact de démarrage normalement Y,1 ?5,2 @
[ VI
ouvert X1=0n, le contact d’arrét X2=0ff et Y1=0On X1 S0P
sont configurés simultanément, si X2=0n, la
BTART

bobine Y1 cessera de fonctionner. C’est la raison

pour laquelle on parle de priorité d’arrét.

Exemple 2: circuit de verrouillage pour priorité de démarrage

Lorsque le contact de démarrage normalement X1 X2

ouvert X1=0n, le contact d’arrét X2=0ff et Y1=0On : Iy‘| Y1)
. . o START  STOP

(la bobine Y1 sera active et verrouillée) sont Y1

simultanément valables, si X2=0n, la bobine Y1
fonctionnera pour le contact de verrouillage. C’est
la raison pour laquelle on parle de priorité d’arrét.
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Exemple 3: Circuit de verrouillage des commandes SET et RST

La figure de droite indique le circuit de verrouillage qui Top priority of stop

) X1
constitue la commande de RST et SET.
X2

Il'y a priorité absolue d’arrét lorsque la commande

N N RST
RST est configurée aprés une commande SET.

Lorsque I'on active le PLC du haut vers le bas, la
bobine Y1 est sur ON et la bobine Y1 sera sur OFF
lorsque X1 et X2 fonctionnent simultanément, c’est

Top priority of start
pour cette raison que I'on parle de priorité d’arrét.

X2
Il'y a priorité absolue d’arrét lorsque la commande -
X1

SET est configurée aprés une commande RST. | SET
Lorsque X1 et X2 fonctionnent simultanément, Y1 est

ON et c’est pour cette raison que I'on parle de priorité

de démarrage.

B Circuit de contréle courant

Exemple 4: contrdle de I'état

Hi——a
{1 l—l v I nl
L O
. N

X1 et X3 peuvent faire démarrer/arréter Y1 séparément, X2 et X4 peuvent faire démarrer/arréter
Y2 séparément et ce sont tous des circuits de verrouillage automatique Y1 est un élément d'Y2

pour exécuter la fonction AND car le contact normalement ouvert se raccorde en série a Y2 Par
conséquent, Y1 est I'entrée d'Y2 et Y2 est également I'entrée d'Y1.
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Exemple 5: commande du dispositif de blocage

X1 X3 Y2
— G
Y1 X3 I r‘
— x2 1 | T
1 1
X4 : 1 1 : : |_I_
1 1 1 1 1
X2 X4 Y1 Y1 i 1 1
G [
Y2
]

La figure précédente représente un circuit de commande du dispositif de blocage. Y1 et Y2
fonctionnent selon les contacts de démarrage X1 et X2. Y1 et Y2 ne fonctionnent pas
simultanément, mais a tour de réle. (c’est ce que I'on appelle commande du dispositif de
blocage). Méme si X1 et X2 sont simultanément valables, Y1 et Y2 ne fonctionnent pas
simultanément a cause du balayage de haut en bas du diagramme Ladder. Pour ce
diagramme Ladder, Y1 a une priorité supérieure a Y2.

Exemple 6: Contrdle séquentiel
X1 X3 Y2

— | A 4
Y1
_||_

Si I'on ajoute un contact normalement fermé

Y2 dans le circuit Y1 pour réaliser une entrée
Y1 afin d’exécuter une fonction AND (tel

QD
y2) Y2 et Y2 pourra arréter Y1 aprés le

X2 X4 Y1 qu'illustré a gauche), Y1 sera une entrée de
— | A 11

Y2 fonctionnement. De cette maniére, Y1 et Y2
_| |_ peuvent fonctionner en séquence.

Exemple 7: circuit oscillant
La période du circuit oscillant est AT+AT

Y1 Y1
| <D J“A_THI?! L L

La figure précédente est un diagramme Ladder trés simple. Lorsque le balayage d’un contact
normalement fermé Y1 commence, le contact normalement fermé Y1 est fermé car la bobine Y1 est
OFF. Il balaye ensuite Y1 et la bobine Y1 est ON ainsi que la sortie 1. Durant la période de balayage
ultérieur du contact normalement fermé Y1, le contact normalement fermé Y1 est ouvert car Y1 est
ON. Enfin, la bobine Y1 est OFF. Au terme de la répétition du balayage, la bobine Y émet une
impulsion vibrante avec le cycle de durée AT(On)+AT(Off).

Circuit vibrant du cycle de durée AT(On)+AT(Off):

C-16 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav&@osaveelegt.11/CTL v2.11
Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Annexe C Comment utiliser les fonctions du PLC

X0 Y1
I—M—|TMR|T0|Kn| xo _I
ToO

Y1

La figure précédente montre I'utilisation du temporisateur TO pour contrdler si la bobine Y1 est
ON. Lorsqu’Y1 est ON, le temporisateur TO et la sortie Y1 seront fermés durant la période de
balayage suivante. Le circuit oscillant est illustré tel que précédemment. (n est la configuration
du temporisateur et c’est un nombre décimal.
T est la base du temporisateur (période d’horloge))
Exemple 8: circuit clignotant
X0 T2

F—— tvr | 11 | k01| xo |

T | n2*T

| l—>
I—{TMR|T2|Kn2| “ L B

X0 T [ C—
QD e

La figure précédente montre un circuit oscillant communément utilisé pour indiquer des
clignotements lumineux ou des alarmes sonores. Il utilise deux temporisateurs pour contréler le
temps de ON/OFF de la bobine Y1. Les figures 1 et 2 représentent les configurations du
temporisateur de T1 et T2. T est la base du temporisateur (période d’horloge)
Exemple 9: circuit déclenché
X0

Sur la figure précédente, la commande différentielle a front montant de X0 fera en sorte que la
bobine MO ait une impulsion simple de AT (temps d’un balayage). Y1 sera ON durant cette
période de balayage. Durant la période de balayage suivante, la bobine MO sera OFF, MO
normalement fermée et Y1 normalement fermée seront toutes fermées. Toutefois, la bobine Y1
continuera a étre ON et la bobine Y1 sera OFF lorsqu’un front montant se présente apres
I'entrée X0 et la bobine MO sera ON pendant une période de balayage. Le schéma de
temporisation est indiqué ci-dessus. Le circuit alterne habituellement deux actions avec une
entrée. De la temporisation précédente: lorsqu’une entrée X0 est une onde carrée de période T,
la bobine de sortie Y1 est une onde carrée de période 2T.
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Exemple 10: circuit de retard

+

X0 !
il I

[—»
100 seconds

TB=0,1sec

Lorsque I'entrée X0 est ON, la bobine de sortie Y1 est également ON car le contact
normalement fermé correspondant OFF fait en sorte que le temporisateur T10 soit OFF. La
bobine de sortie Y1 est OFF aprés un retard de 100 secondes (K1000*0,1 secondes = 100
secondes) lorsque I'entrée X0 est OFF et T10 est ON. Voir le schéma de temporisation ci-
dessus.

Exemple 11: circuit de retard de sortie. Dans I'exemple suivant, le circuit se compose de deux
temporisateurs. Indépendamment du fait que I'entrée X0 soit ON ou OFF, la sortie Y4 sera en retard.

—)|«I)—{ TMRI T5 | K50| _|_—|_
T5 T6

5seconds

— Y4 T5 | =1 | _
G :

— IS e N
;

Y4 X0 :
—||—4/|—{TMR| T6|K30| 6 1

»>| |
3 seconds

Exemple 12: circuit du temporisateur étendu
X0

Dans ce circuit, le temps de retard total a
F——— ™R ]| 711 | kn1 |

T partir de I'entrée X0 est fermé et la sortie Y1

}—| T™MR | T12 | Kn2 | est ON = (n1+n2)* T, ou T représente la

période d’horloge.

T12
T
: X0 —‘ | :
—» N1*T le— |
|
T11 I :
I 2T le—
| |
T12 | '
I
|

Y1

—  (M1+n2)*T  |e—
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Annexe C Comment utiliser les fonctions du PLC

C.4.1 Synthése du numéro du dispositif ADV50-PLC

Rubrique

Caractéristiques

Observation

Méthode de controle

Programme mémorisé,
systéme de balayage cyclique.

Méthode d’élaboration E/S

Elaboration a blocs (lorsque
I'on exécute l'instruction
END).

Instruction sur la mise a
jour E/S disponible

Vitesse d’exécution

Commandes de base
(minimum 0,24 us)

Commandes
d’application (10 ~
centaines us)

Langage de programmation

Instruction, logique Ladder,
SFC

Y compris les
commandes Step

Capacité du programme

500 STEP

SRAM + Batterie

Commandes

45 commandes

28 commandes de base
17 commandes
d’application

Contact entrée/sortie

Entrée (X): 6, sortie (Y): 2

X0~X17, 16 \ .
X |Relais entrée externe points, systéme Le total gz:ﬁsézogg;:g point
numérique octal est de
YO0~Y17, 16 32 . )
Y |Relais sortie externe points, systéme points ggzg;%)ggt:;g point
numérique octal
Généri MO0~M159, 160 Le total
o énérique oints est de Les contacts pguvent
M |Auxiliaire p passer de ON a OFF
Spécial M1000~M1031, 32| 192 |5, e programme
points points
“ Lorsque le
© Le total temporisateur indiqué
g Tempor |Temporisateur de 100 estde [P la commande TMR
BT e ma® T0~T15, 16 points | 55" |atteint Ia valeur
) int configurée, le contact T
2 points ayant le méme numéro
S est ON.
§ Lorsque le compteur
indiqué par la
= Comptage de 16 bits CO~C7. 8 points L:S:(;tzl commande CNT atteint
général O P 8 points la valeur configurée, le
P contact C ayant le
méme numéro est ON.
C |Compteur|compteur & |Entrée
grande monophas
vitesse pour |€€ C235, 1 point (a Le total
un comptage|1 entrée  |utiliser avec carte | estde
allant de biphasée |PG) 1 point
haut en bas |2 entrée
de 32 bits  |piphasée
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Rubrique Caractéristiques Observation
Lorsque le
temporisateur atteint la
T |Valeur actuelle du temporisateur |TO~T15, 16 points valeur préétablie, le
contact du
temporisateur est ON
3 Lorsque le
€ _ . temporisateur atteint la
3 | C |Vvaleur actuelle du compteur go (.37’ compteur de 8 bits, valeur préétablie, le
bt points
] contact du
2 temporisateur est ON
< . . Le
(s} |
g Registre Bloqueé DO~DS, 10 points total est|ll peut s’agir d’'une zone
= | D |des ) o D10~D29. 20 de |de mémoire pour
i) données Générique R ! 75 |enregistrer les données
Q points .
04 points
% K |Décimale K-32,768 ~ K32,767 (fonctionnement a 16 bits)
©
k]
S | H [Hexadécimal H0000 ~ HFFFF (fonctionnement a 16 bits)
O
Port de communication (pour
lecture/écriture du programme) RS485 (esclave)
Entrées/sorties analogiques 2 entrées analogiques et 1 sortie analogique intégrées
Module d’extension fonction (en option) Carte d’entrée/sortie numérique (carte A/D, D/A)

C.4.2 Fonctions des dispositifs

B Fonctions des contacts d’entrée/sortie

Fonctions du contact d’entrée X. Le contact d’entrée X lit le signal d’entrée et le transmet au
PLC en connectant I'appareil d’entrée. L'utilisation du contact A ou B est illimitée pour
chaque contact d’entrée X dans le programme. |l est possible de modifier
I'allumage/extinction du contact d’entrée X en fonction de 'allumage/extinction de I'appareil
d’entrée, mais non pas en fonction de ceux des appareils périphériques (Soft PLC-ADV50).

B Fonctions du contact de sortie Y

Le role du contact de sortie Y consiste a activer la charge qui se connecte au contact de
sortie Y en envoyant un signal ON/OFF. Il existe deux types de contact de sortie: 'un est un
relais et 'autre un transistor. L'utilisation du contact A ou B est illimitée pour chaque contact
de sortie Y dans le programme. Toutefois, il existe un nombre d’emplois pour la bobine de
sortie Y et il est conseillé de I'utiliser une fois dans le programme. Dans le cas contraire, le
résultat de la sortie sera déterminé par le circuit de la derniere sortie Y avec la méthode de
balayage du programme du PLC.

C-20 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav&@osaveelegt.11/CTL v2.11
Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Annexe C Comment utiliser les fonctions du PLC
X0 La sortie d’YO sera déterminée par le circuit

————— (©)] 0,2, c'est-a-dire par I'allumage/extinction de
\ X10.
@ YOis repeated
X10 /
e

C.4.3 Valeur, constante [K] / [H]

Constant K | Décimale K-32,768 ~ K32,767 (fonctionnement a 16 bits)

e

H | Hexadécimal | HO000 ~ HFFFF (fonctionnement a 16 bits)

Il existe cing types de valeurs pour ADV50-PLC pouvant étre utilisées selon la destination du
controle. La description des types de valeur est indiquée ci-aprés.

1. Nombre binaire (BIN)
Pour le fonctionnement interne du PLC ou pour la mémorisation, on utilise le systeme binaire.
Les informations relatives au systéme binaire sont indiquées ci-aprés.

Bit : Le bit est 'unité de base du systeme binaire, les états sont 1 ou 0.

Quartet : se compose de 4 bits continus, tel que b3~b0. On peut l'utiliser pour représenter
les nombres décimaux 0~9 ou hexadécimaux 0~F.

Octet . il se compose de 2 quartets continus, c'est-a-dire de 8 bits, tels que b7~b0. On
peut I'utiliser pour représenter les nombres hexadécimaux 00~FF.

Mot : il se compose de 2 octets continus, c'est-a-dire 16 bits, tels que b15~b0. On peut
I'utiliser pour représenter les nombres hexadécimaux 0000~FFFF.

Double : il se compose de 2 mots continus, c'est-a-dire 32 bits tels que b31~b0. On peut

mot I'utiliser pour représenter les nombres hexadécimaux 00000000~FFFFFFFF.

Les rapports entre bit, quartet, octet, mot et double mot des nombres binaires sont indiqués ci-
apres.

bW <—— Double Word
———
— T —
Wi1 Wo
<«— Word
— —— ———
o3 o2 B’ B0 ey
NB7 NB6 NB5 NB4 NB3 NB2 NB1 NBO <«— Nibble

FEE A A A A T T —
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2. Nombre octal (OCT)
Les numéros des bornes d’entrée/sortie externes de ’ADV50-PLC utilisent le nombre octal
Exemple :
Entrée externe: X0~X7, X10~X17...(numéro du dispositif)
Sortie externe: YO~Y7, Y10~Y17...( numéro du dispositif).

3. Nombre décimal (DEC)
Ce sont des cas dans lesquels on utilise des nombres décimaux dans le systéme ADV50-PLC:

B comme valeur de configuration du temporisateur T ou du compteur C, par exemple TMR
CO0 K50 (constante K).

B comme numéro du dispositif de M. T, C et D, par exemple: M10, T30 (numéro du
dispositif);

B comme opérande dans la commande d’application, par exemple MOV K123 DO
(constante K).

4.  BCD (systeme décimal a code binaire)
Montre un nombre décimal avec un nombre d’unités ou 4 bits afin de pouvoir utiliser 16 bits pour
représenter les quatre chiffres du nombre décimal. On utilise habituellement le code BCD pour
lire la valeur d’entrée du commutateur DIP ou la valeur de sortie sur I'afficheur a 7 segments.

5.  Nombre hexadécimal (HEX)
Cas pour lesquels on utilise les nombres hexadécimaux dans le systeme ADV50-PLC:
B comme opérande dans la commande d’application, par exemple MOV H1A2B DO

(constante H).
constante K
dans les PLC, il y a habituellement un K avant la constante pour indiquer le nombre décimal. Par
exemple, K100 indique 100 en nombres décimaux.

Exception:

la valeur se composant de K et bit dans les appareils X, Y, M, S sera bit, octet, mot
ou double mot.. Par exemple: K2Y10, K4M100. K1 indique une donnée de 4 bits et
K2~K4 peuvent étre des données de 8, 12 et 16 bits séparément.

Constante H:
dans les PLC, un H se trouve habituellement devant la constante pour indiquer le nombre
hexadécimal. Par exemple, H100 indique 100 en nombres hexadécimaux.

C.4.4 Fonction du relais auxiliaire

Dans le relais auxiliaire M et dans le relais de sortie Y se trouvent la bobine de sortie et les
contacts A, B. lls peuvent étre utilisés de maniére illimitée dans le programme. L'utilisateur peut
contréler le circuit en utilisant le relais auxiliaire, mais il ne peut pas diriger directement la charge
externe. Il en existe deux types selon les caractéristiques.

1. Relais auxiliaire générique : Il ramene a OFF en cas de coupure d’alimentation durant le

fonctionnement Son état sera OFF en cas de rétablissement de
I'alimentation aprés une interruption.

c-22 AUDIN - 8, avenue de la malle - 51370 Saint Brigav&@osaveelegt.11/CTL v2.11
Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Annexe C Comment utiliser les fonctions du PLC

2. Relais auxiliaire spécial :chaque relais auxiliaire spécial a une fonction spécifique. Ne pas utiliser
un relais auxiliaire non défini.

C.4.5 Fonction du temporisateur

Les unités du temporisateur sont 1 ms, 10 ms et 100 ms. La méthode de comptage est le
comptage croissant. La bobine de sortie sera ON lorsque la valeur préétablie du temporisateur
est égale a celle des configurations. La configuration est K en nombre décimal. On peut aussi

utiliser le registre des données D comme configuration.
Temps de configuration réel du temporisateur = unité du temporisateur * configuration
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C.4.6 Caractéristiques et fonctions du compteur

Caractéristiques
Rubrique Compteurs a 16 bits Compteurs a 32 bits
. - Informations -
Type Informations générales générales Grande vitesse
gomptage Comptage croissant Comptage croissant/décroissant
irection
Réglages 0~32,767 -2,147,483,648~+2,147,483,647

Indiquer comme
constante

Constante K ou registre de
données D

Constante K ou registre des données D (2 pour
l'indication)

Modification
valeur actuelle

Le compteur s’arréte des que
les valeurs de configuration
sont atteintes.

Le compteur continue de compter des que les
valeurs de configuration sont atteintes

Contact de sortie

Lorsque le comptage atteint
la valeur de configuration, le
contact est ON et bloqué.

Lorsque le comptage croissant atteint la valeur de
configuration, le contact est ON et bloqué.

Lorsque le comptage décroissant atteint la valeur
de configuration, le contact passe sur OFF.

Action de
rétablissement

La valeur actuelle sera rétablie a 0 et le contact A OFF lorsque I'on exécutera la

commande RST.

Registre actuel

16 bit

32 bit

Action du contact

Apres balayage, ils
fonctionnent conjointement.

lIs fonctionnent immédiatement
dés que le comptage est
terminé. N'a pas de rapport avec
la période de balayage.

Aprés balayage,
ils fonctionnent
conjointement.

Fonctions

Lorsque le signal d’entrée de I'impulsion du compteur passe de OFF a ON, la valeur actuelle du
compteur est équivalente aux configurations et la bobine de sortie est ON. Les configurations sont

dans le systeme décimal et I'on peut également utiliser le registre des données D comme
configuration.
Compteurs a 16 bits CO~C7:

1. L'intervalle de configuration du compteur a 16 bits est KO~K32,767 (KO est égal a K1). Le
contact de sortie est immédiatement ON au premier comptage.

2. Lorsque I'on coupe I'alimentation au PLC, le compteur générique est remis a zéro. Si le
compteur est bloqué, il donnera la valeur relevée avant l'interruption et continuera a
compter dés que I'alimentation sera rétablie.

3. Si I'on utilise une commande MOV de Soft PLC-ADV50 pour transmettre une valeur
supérieure a la configuration du registre CO, lorsque X1 passera de OFF a ON, le contact
du compteur CO sera ON et la valeur actuelle sera égale aux configurations.

4. Pour configurer le compteur, on peut utiliser la constante K ou le registre D (il ne
comprend pas le registre des données spéciales D1000~D1044) pour devenir une
configuration indirecte.
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Exemple :
LD

RST
LD
CNT
LD

ouT

Annexe C Comment utiliser les fonctions du PLC
Si I'on utilise la constante K pour configurer, il ne peut s’agir que d’un nombre positif, mais
si la configuration est le registre de données D, le nombre peut étre positif ou négatif. Le

nombre suivant que le compteur compte selon le comptage croissant a partir de 32.767

est -32.768.

X0
Co
X1
CO K5
Co
YO

1. Lorsque X0=ON et que I'on exécute la
commande RST, CO est remis a 0
et le contact de sortie sur OFF.

2. Lorsque X1 passe de OFF a ON, le
compteur effectue un comptage
croissant (en ajoutant 1).

3. Lorsque le compteur CO atteint la
valeur des configurations K5, le
contact CO est ON et CO =
configuration =K5. CO n’accepte pas
le signal du déclencheur X1 et CO
reste K5.

Compteur d’addition/soustraction haut débit a 32 bits C235:

1.

present

|
1
1
Co |
|
value :

Contacts YO, CO

L'intervalle de configuration du compteur d’addition/soustraction haut débit a 32 bits est::

K-2,147,483,648~K2,147,483,647.

Les configurations peuvent étre des nombres négatifs/positifs en utilisant la constante K ou le

registre des données D (le registre des données spéciales D1000~D1044 n’est pas compris). Si

I'on utilise le registre des données D, la configuration occupe deux registres des données

continues.

La largeur de la bande totale du compteur haut débit que ADV50 prend en charge arrive jusqu’a 30

kHz et 500

kHz pour I'entrée a impulsions.

C.4.7 Types de registres

Ci-aprés sont indiqués deux types de registres qui ordonnent par caractéres:

1.

Registre : Les données contenues dans le registre sont remises a zéro lorsque le

générique PLC passe de RUN a STOP ou lorsque I'alimentation est coupée.

Registre : Chaque registre spécial a une définition et un but particuliers. On

spécial I'utilise pour enregistrer I'état du systéme, les messages d’erreur, I'état
de I'écran.
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Annexe C Comment utiliser les fonctions du PLC
C.4.8 Relais auxiliaires spéciaux

M . Lecture(R)/
Special Fonetion Ecriture(W)
M1000 Contact normglement ouyert (’contact A). Ce contact est ON lorsqu'il est activé et R

ON lorsque I'état est configuré sur RUN.
M1001 Contact normalerpent fermé (lcont’act B). Ce contact est OFF lorsqu'’il est activé R
et OFF lorsque I'état est configuré sur RUN.
M1002 ON .uniqluemerl\t pour pglayage apr'éls RUN. L'impulsiop initia!e est !el contact A, elle R
devient impulsion positive en condition RUN. Largeur impulsion=période de balayage
M1003 OFE unigueme?nt pour un balayage 'a.prés RUN. L'impu!sion injtiale ggt le contact A, elle R
devient impulsion négative en condition RUN. Largeur impulsion=période de balayage
M1004 | Réservé -
M1005 | Indication de panne dans les drives CA R
M1006 | Fréquence de sortie 0
M1007 | Direction de fonctionnement des drives CA (FWD: 0, REV: 1) R
M1008 | Réservé -
M1009 | Réservé -
M1010 | Réservé -
M1011 | Impulsion d’horloge 10 ms, 5 ms ON/5 ms OFF R
M1012 | Impulsion d’horloge 100 ms, 50 ms ON/50 ms OFF R
M1013 | Impulsion d’horloge 1's, 0,5 s ON/0,5 s OFF R
M1014 | Impulsion d’horloge 1 min, 30 s ON/30 s OFF R
M1015 | Fréquence obtenue R
M1016 | Erreur de lecture/écriture paramétre R
M1017 | Ecriture du parameétre réussie R
M1018 | Activation de la fonction compteur haut débit (lorsque M1028=0N) R
M1019 | Réservé R
M1020 | Indicateur de zéro R
M1021 | Indicateur de retenue R
M1022 | Indicateur de report R
M1023 | Diviseur 0 R
M1024 | Réservé -
M1025 | RUN(ON) / STOP(OFF) drive CA R/W
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M S Lecture(R)/
- onction
Spécial Ecriture(W)
M1026 | Sens de fonctionnement du drive CA (FWD: OFF, REV: ON) RW

M1027 | Réservé -

M1028 | Activation(ON)/désactivation(OFF) de la fonction compteur haut débit R/W
M1029 | Remise a zéro de la valeur du compteur haut débit R/W
M1030 | Décision d’effectuer le comptage croissant (OFF)/comptage décroissant (ON). R/W

M1031 | Réservé -

C.4.9 Registres spéciaux

D spécial Fonction Lecture(R)/Ecriture(W)
D1000 |Réservé -
D1001 |Version micrologicielle PLC R
D1002 |Capacité du programme R
D1003 |Total de contrdle R
D1004- | psserve -
D1009
D1010 |Temps de balayage actuel (unité: 0,1 ms) R
D1011 |Temps de balayage minimum (unité: 0,1 ms) R
D1012 |Temps de balayage maximum (unité: 0,1 ms) R
D1013- | psservé -
D1019
D1020 |fréquence de sortie R
D1021 |Courant de sortie R

ID de la carte d’extension:
02 Carte USB
03 A/D (2CH) a 12 bits D/A (2CH) a 12 bits
D1022 . R
04 Carte relais - 2C
05 Carte relais - 3A
06 Carte 3IN/30UT
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D spécial Fonction Lecture(R)/Ecriture(W)
07 Carte PG

D1023- | pscerve -
D1024

D1025 |Valeur actuelle du compteur haut débit C235 (octet bas) R
D1026 |Valeur actuelle du compteur haut débit C235 (octet haut) R
D1027 |Commande de fréquence du controle PID R
D1028 La valeur d’AVI (entrée tension analogique) 0-10 V R

correspond a 0-1023

La valeur d’ACI (entrée courant analogique) 4-20 mA
D1029 |correspond a 0-1023 ou la valeur ’AVI2 (entrée tension R
analogique) 0-10 V correspond a 0-1023

D1030 La valeur du clavier numérique V.R 0-10 V correspond a 0-

1023 R
D1031- | peserve -
D1035
D1036 |Code d’erreur PLC R
D1087- | paservé -
D1039
D1040 |Valeur de sortie analogique R/W
D1041- | peserve -
D1042
Définie par I'utilisateur (lorsque Pr.00.04 est configuré sur 2,
D1043 . ) . " R/W
les données du registre apparaissent comme étant C xxx)
D1044 |Mode compteur haut débit R/W

C.4.10 Adresses de communication pour dispositifs (uniquement pour le mode PLC2)

DiStE;OSi Intervalle [ Adresse (Hex)
00-17 (octale) Bit 0400-040F
Y 00-17 (octale) Bit 0500-050F
T 00-15 Bit/mot 0600-060F
M 000-159 Bit 0800-089F
M 1000-1031 Bit 0BE8-0C07
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D'St?fOS' Intervalle e Adresse (Hex)
o] 0-7 Bit/mot 0EO00-0E07
D 00-63 Mot 1000-101D
D 1000-1044 Mot 13E8-1414

REMARQUE : lorsqu’elle est en mode PLC1, 'adresse de communication correspond au paramétre
et NON pas au dispositif. Par exemple, I'adresse 0400H correspond a Pr.04.00 et NON pas a XO0.

C.4.11 Codes de fonction (uniquement pour mode PLC2)

Code de fonction Description Dispositifs pris en charge
01 Lecture état de la bobine Y,M,T,C
02 Lecture état d’entrée X, Y,M,T,C
03 Lecture d’'une donnée T,C,D
05 Modification forcée de I'état d’une bobine Y,M,T,C
06 Ecriture d’'une donnée T,C,D
OF Modification forcée qe I'état de plusieurs Y.M.T.C
bobines
10 Ecriture de données multiples T,C,D
C.5 Commandes
C.5.1 Commandes de base
Commandes Fonction Opérandes
LD Contact de charge A X,Y,M,T,C
LDI Contact de charge B X,Y,M,T,C
AND Connexion en série avec contact A X, Y,M,T,C
ANI Connexion en série avec contact B X, Y,M,T,C
OR Connexion en paralléle avec contact A X,Y,M,T,C
ORI Connexion en paralléle avec contact B XY, M,T,C
ANB Connexion en série du bloc de circuit -
ORB Connexion en paralléle du bloc de circuit -
MPS Enregistrement du résultat de I'opération -
MRD Lecture du résultat de I'opération (pointeur arrété) -
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MPP Lecture du résultat

INV Inversion du résultat -

C.5.2 Commandes de sortie

Commandes Fonction Opérandes
ouT Bobine du drive Y, M
SET Action bloquée (ON) Y, M
RST Efface contacts ou registres Y,M,T,C,D

C.5.3 Temporisateurs et compteurs

Commandes Fonction Opérandes
TMR Temporisateur de 16 bits T-Kou T-D
CNT Compteur a 16 bits C-Kou C-D

C.5.4 Commandes de contrdle principales

Commandes Fonction Opérandes

Raccordement des contacts de connexion

e NO~N7
communs en série

MC

Débranchement des contacts de connexion

L NO~N7
communs en série

MCR

C.5.5 Commandes de détection a front montant/descendant de

contact
Commandes Fonction Opérandes
LDP Début opération de détection a front montant X, Y,M,T,C
LDF Début opération de détection a front descendant X, Y,M, T,C
ANDP Connexion en série de la détection a front X.Y,M,T,C
montant
ANDF Connexion en série de la détection a front X.Y,M,T,C
descendant
ORP Connexion en parallele de la détection a front X.Y.M.T,C
montant
ORF Connexion en parallele de la détection a front X.Y.M.T,C
descendant
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C.5.6 Commandes de sortie a front montant/descendant

Commandes Fonction Opérandes
PLS Sortie a front montant Y,M
PLF Sortie a front descendant Y, M

C.5.7 Commandes finales

Commande Fonction Opérandes

END Fin du programme Aucun

C.5.8 Description des commandes

Mnémonique Fonction
LD Contact de charge A
X0~X17 YO~Y17 |MO0~M159 TO~15 C0~C7 D0~D29
Opérande
v v v v v -
Descriptions:

On utilise la commande LD sur le contact A qui part du BUS gauche ou du contact A qui est I'origine
d’un circuit de contact. La fonction de la commande est d’enregistrer les contenus actuels et,
simultanément, I'état des contacts acquis dans le registre cumulatif.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder Code de commande Fonctionnement
X0 X1 LD X0 Contact de charge A de X0
|_| I |—® AND X1 Connexion au contact A de
X1 en série
ouT Y1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
LDI Contact de charge B
X0~X17 YO~Y17 |MO~M159 TO~15 Cco~C7 D0~D29
Opérande
v v v v v -
Descriptions:
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On utilise la commande LDI sur le contact B qui part du BUS gauche ou du contact B qui est 'origine
d’un circuit de contact. La fonction de la commande est d’enregistrer les contenus actuels et,
simultanément, I'état des contacts acquis dans le registre cumulatif.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
| X0 X1 : LDI X0 Contact de charge B de X0
AND X1 Connexion au contact A de X1 en
série
outT T Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
AND Connexion en série - contact A

X0~X17 YO0~Y17 |M0~M159 T0~15 Co~C7 D0~D29

v v v v v

Opérande

Descriptions:

On utilise la commande AND pour la connexion en série du contact A. La fonction de la commande
est de lire avant tout I'état des contacts actuels de connexion en série spécifiques et d’effectuer
ensuite le calcul "AND" avec le résultat du calcul logique avant les contacts et d’enregistrer ensuite le
résultat dans le registre cumulatif.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
| >|(‘1 )|(|O LDI X1 Contact de charge B de X1
A 1k Y1
AND X0 Connexion en série au contact A de
X0
ouT Y1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
ANI Connexion en série - contact B
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X0~X17 | YO~Y17 |MO~M159 | TO~15 CO0~C7 | DO~D29
v v v v v -

Opérande

Descriptions:

On utilise la commande ANI pour la connexion en série du contact B. La fonction de la commande
est de lire avant tout I'état des contacts actuels de connexion en série spécifiques et d’effectuer
ensuite le calcul "AND" avec le résultat du calcul logique avant les contacts et d’enregistrer ensuite le
résultat dans le registre cumulatif.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de commande : Fonctionnement :
X1 X0 LD X1 Contact de charge A de
H———C1D X1
ANI X0 Connexion en série au

contact B de X0

ouT Y1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
OR Connexion en paralléle - contact A

X0~X17 | Y0~Y17 [MO~M159 | T0~15 C0~C7 | D0~D29
v v v v v -

Opérande

Descriptions:

On utilise la commande OR pour la connexion en paralléle du contact A. La fonction de la commande
est de lire I'état des contacts actuels de connexion en série spécifiques et d’effectuer ensuite le calcul
"OR" avec le résultat du calcul logique avant les contacts et d’enregistrer ensuite le résultat dans le
registre cumulatif.
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Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de commande : Fonctionnement :
X0 LD X0 Contact de charge A de
X0
X1
OR X1 Connexion en parallele
au contact A de X1
outT "M Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
ORI Connexion en paralléle - contact B

X0~X17 YO0~Y17 |MO~M159 T0~15 Cco~C7 D0~D29

v v v v v -

Opérande

Descriptions:

On utilise la commande ORI pour la connexion en parallele du contact B. La fonction de la
commande est de lire I'état des contacts actuels de connexion en série spécifiques et d’effectuer
ensuite le calcul "OR" avec le résultat du calcul logique avant les contacts et d’enregistrer ensuite le
résultat dans le registre cumulatif.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de commande : Fonctionnement :
X0 LD X1 Contact de charge A de
— Y1) X0
X1 ORI X1 Connexion en parallele
h au contact B de X1
ouT Y1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
ANB Connexion en série (circuits multiples)
Opérande Aucun
Descriptions:

Effectuer le calcul "ANB" entre les résultats logiques réservés précédents et les contenus du registre
cumulatif.
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Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
X0 AN X1 LD X0 Contact de charge A de X0
X2 X3 ORI X2 Connexion en parallele au
contact B de X2
Block A Block B LDl X1 Contact de charge B de X1
OR X3 Connexion en parallele au
contact A de X3
ANB Connexion en série du bloc de
circuit
OuUT Y1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
ORB Connexion en paralléle (circuits multiples)
Opérande Aucun
Descriptions:

Effectuer le calcul "OR" entre les résultats logiques réservés précédents et les contenus du registre
cumulatif.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
X0  x1 BlockA LD X0 Contact de charge A de X0
ANI X1 Connexion en série au contact
7 i B de X1
ORB
Block B LDI X2 Contact de charge B de X2
AND X3 Connexion en série du contact
A de X3
ORB Connexion en paralléle du bloc
de circuit
ouT Y1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
MPS Mémorise les résultats actuels des opérations du PLC interne
Opérande Aucun
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Descriptions:
Pour enregistrer les contenus du registre cumulatif dans le résultat de I'opération (le pointeur du
résultat de I'opération ajoute 1)

Mnémonique Fonction
MRD Lit les résultats actuels des opérations du PLC interne
Opérande Aucun
Descriptions:

Pour lire les contenus du résultat de I'opération au registre cumulatif (pointeur du résultat de
I'opération arrété)

Mnémonique Fonction
MPP Lit les résultats actuels des opérations du PLC interne
Opérande Aucun
Descriptions:

Pour lire les contenus du résultat de I'opération au registre cumulatif (le pointeur de pile descend de
1)
Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :

MPS LD X0 Contact de charge A de X0

x
o

I |_f_|x’1_® MPS Enregistrement dans la pile
e _|X AND X1 Connexion :: ;:g:i\;act Ade X1
‘/4® ouT Y1 Bobine Y1 du drive
MPP MRD Lecture a partir de la pile
END (pointeur arrété)
AND X2 Connexion en série au contact
A de X2
ouT MO Bobine MO du drive
MPP Lecture a partir de la pile
ouT Y2 Bobine Y2 du drive
END Fin du programme
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Mnémonique Fonction
INV Inversion du fonctionnement
Opérande Aucun
Descriptions:

Invertit les résultats de I'opération et utilise les nouvelles données comme résultat de I'opération

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
|_>|(0 LD X0 Contact de charge A de X0

——( Y1 )

INV Inversion du résultat de
'opération
ouT Y1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
ouT Bobine de sortie

X0~X17 YO~Y17 | MO~M159 T0~15 Co~C7 D0~D29

- v v - - -

Opérande

Descriptions:
Transmission du résultat du calcul logique avant la commande OUT au dispositif spécifique.

Mouvement du contact de la bobine

Commande OUT

F«”ést{ltat_ de Contact
fopération | obine Contact A Contact B
(normalement ouvert) | (normalement fermé)
FAUX OFF Discontinuité Continuité
VRAI ON Continuité Discontinuité
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Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
X0 X1 LDI X0 Contact de charge B de X0
| I’I l I ( > AND X1 Connexion au contact A de X1 en
série
ouT VY1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
SET Verrouillage (ON)
X0~X17 YO~Y17 M0~M159 |T0~15 Co~C7 D0~D29
Opérande
Descriptions:

Lorsque 'on active la commande SET, son dispositif spécifique est configuré comme "ON" et restera
ainsi chaque fois que la commande SET est activée. Utiliser la commande RST pour configurer le
dispositif sur "OFF".

Exemple de programmation:
Diagramme Ladder: Code de commande :  Fonctionnement :

X0 YO LD X0 Contact de charge A de X0
(e [ ] ;
ANI YO0

Connexion en série au contact B de

YO
SET Y1 Verrouillage Y1 (ON)

Mnémonique Fonction
RST Efface contacts ou registres

X0~X17 YO~Y17 M0~M159 |T0~15 Co~C7 D0~D29
Opérande

- v v v v -
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Descriptions:
Lorsque I'on active la commande RST, le mouvement de son dispositif spécifique est le suivant:

Dispositif Etat

La bobine et le contact sont configurés sur

Y.M "OFF".

Les valeurs actuelles du temporisateur ou du
T,C compteur sont configurées sur O et la bobine
ainsi que le contact sur "OFF".

D La valeur du contenu est configurée sur 0.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
X0 LD X0 Contact de charge A de X0
&
RST Y5 Remise a zéro du contact Y5
Mnémonique Fonction
TMR Temporisateur de 16 bits
T-K TO~T15, KO~K32,767
Opérande
T-D TO~T15, D0~D29
Descriptions:

Lorsque I'on exécute la commande TMR, la bobine spécifique du temporisateur est ON et le
temporisateur commence a compter. Lorsque la valeur de configuration du temporisateur est atteinte
(valeur comptage >= valeur de configuration), le contact se trouvera dans I'état suivant:

Contact NO (normalement ouvert) Ouverture collecteur

Contact NF (normalement fermé) Fermeture collecteur

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
X0 LD X0 Contact de charge A de X0
}—| }—{ TMR | T5 | K1000 | compteur T5

TMR T5K1000 Configuration : K1000
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Mnémonique Fonction
CNT Compteur a 16 bits
C-K C0~C7, K0~K32,767
Opérande
C-D C0~C7, D0~D29
Descriptions:

1. Lorsque I'on exécute la commande CNT de OFF->ON, autrement dit, lorsque la bobine
du compteur est activée, on doit donc ajouter 1 a la valeur spécifique configurée (valeur
compteur = valeur configuration) et le mouvement du contact est le suivant:

Contact NO (normalement ouvert) Continuité

Contact NF (normalement fermé) Discontinuité

2. En présence d’'une entrée a impulsions de comptage aprés avoir atteint le comptage, les
contacts et les valeurs de comptage restent inchangés Pour effectuer a nouveau le

comptage ou effectuer 'opération CLEAR, utiliser la commande RST.
Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :

X0 LD X tact h Ade X t 2
|_1 0 Contact de charge A de X0 compteur C

CNT C2K100 Configuration : K100

Mnémonique Fonction
MC / MCR Controle principal de START/RESET
Opérande NO~N7

Descriptions:

1. MC est la commande de démarrage du contrdle principal. Lorsque 'on active la
commande MC, I'exécution des commandes entre MD et MCR n’est pas interrompue.
Lorsque la commande MC est OFF, le mouvement des commandes entre MC et MCR est
décrit ci-apres:

La valeur de comptage est remise a zéro, la bobine et le contact sont

Temporisateur tous deux sur OFF.

La bobine est OFF et la valeur du temporisateur et le contact

Temporisateur cumulatif maintiennent I'état actuel.

Temporisateur de sous- La valeur du comptage est remise a zéro. Aussi bien la bobine que le
programme contact sont sur OFF.

La bobine est OFF et la valeur de comptage ainsi que le contact
Compteur

maintiennent I'état actuel.
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Les bobines sont activées

par la commande OUT. Tous sur OFF

Dispositifs désactivés par les

commandes SET et RST. Maintien de I'état actuel

Elles ne sont pas toutes activées, mais la commande FOR-NEXT de
Commandes d'application | la boucle masquée sera encore effectuée selon les temps définis par
les utilisateurs, méme si les commandes MC-MCR sont OFF.

2. MCR est la commande du contrdle principal qui se trouve a la fin du programme de controle
principal et il ne doit pas y avoir de commandes de contact avant la commande MCR.

3. Les commandes du programme du contrdle principal MC-MCR supportent la structure du
programme masqué avec 8 couches maximum. Utiliser les commandes dans I'ordre NO~

N7 et faire référence aux indications suivantes:
Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :

0 LD X0 Contact de charge A de X0

NO MC NO Activation des contacts de connexion
communs en série NO

LD X1 Contact de charge A de X1

N1 OUT YO0 Bobine YO du drive

=

xixrix

3
—| |—® LD X2 Contact de charge A de X2
Iy MC N1 Activation des contacts de connexion
MCR N communs en série N1
@ LD X3 Contact de charge A de X3
= MCR N outT WM Bobine Y1 du drive

x10 J
c N

X1 MCR N1 Désactivation des contacts de
connexion communs en série N1

§

MCR NO MCR NO Désactivation des contacts de
connexion communs en série NO

LD X10 Contact de charge A de X10

MC NO Activation des contacts de connexion
communs en série NO

LD X1 Contact de charge A de X11
OouT Y10 Bobine Y10 du drive
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MCR NO Désactivation des contacts de
connexion communs en série NO

Mnémonique Fonction

LDP Opération de détection a front montant

X0~X17 YO0~Y17 |MO~M159 T0~15 Cco~C7 D0~D29

Opérande
v v v v v -

Descriptions:

L’emploi de la commande LDP est identique a celui de la commande LD bien que le mouvement soit
différent. On I'utilise pour réserver les contenus actuels et simultanément pour enregistrer I'état de
détection du front montant des contacts acquis dans le registre cumulatif.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
X0 X1 LDP X0 Démarrage de la détection a front
H 4 |—| |—® montant X0
AND X1 Connexion en série avec contact
A de X1
ouT Y1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
LDF Opération de détection a front descendant

X0~X17 YO0~Y17 |MO~M159 T0~15 Cco~C7 D0~D29

Opérande
v v v v v -

Descriptions:

L’emploi de la commande LDF est identique a celui de la commande LD bien que le mouvement soit
différent. On I'utilise pour réserver les contenus actuels et simultanément pour enregistrer I'état de
détection du front descendant des contacts acquis dans le registre cumulatif.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
X0 X1 LDF X0 Démarrage de la détection a
|_m_| |—® front descendant X0
AND X1 Connexion en série avec

contact A de X1
OuT Y1 Bobine Y1 du drive
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Mnémonique Fonction
ANDP Connexion en série du front montant
X0~X17 YO~Y17 MO0~M159 |TO~15 C0~C7 D0~D29
Opérande
v v v v v -
Descriptions:

On utilise la commande ANDP pour la connexion en série de la détection a front montant des
contacts.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
X0 X1 LD X0 Contact de charge A de X0
ANDP X1 Connexion en série de la détection a front
montant X1
ouT Y1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
ANDF Connexion en série du front descendant

X0~X17 YO0~Y17 |MO~M159 T0~15 Co~C7 D0~D29

v v v v v -

Opérande

Descriptions:
On utilise la commande ANDF pour la connexion en série de la détection a front descendant des

contacts.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
X0 X1 LD X0 Contact de charge A de X0
I—l |—N|—® ANDF X1 Connexion en série de la détection a front
descendant X1
ouT Y1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
ORP Connexion en paralléle du front montant
X0~X17 YO~Y17 MO~M159 |TO~15 Cco~C7 D0~D29
Opérande
v v v v v -
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Descriptions:

On utilise la commande ORP pour la connexion en paralléle de la détection a front montant des
contacts.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
| X0 LD X0 Contact de charge A de X0
| Y1
;('1 O ORP X1 Connexion en paralléle de la détection a
R front montant X1
I
OouUT Y1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
ORF Connexion en paralléle du front descendant

X0~X17 YO0~Y17 |MO~M159 T0~15 Cco~C7 D0~D29

v v v v v -

Opérande

Descriptions:
On utilise la commande ORP pour la connexion en paralléle de la détection a front descendant des
contacts.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
X0 LD X0 Contact de charge A de X0
Y1
X1 ORF X1 Connexion en paralléle de la détection a
J front descendant X1
ouT Y1 Bobine Y1 du drive
Mnémonique Fonction
PLS Sortie a front montant
X0~X17 YO0~Y17 |MO~M159 TO~15 Co0~C7 D0~D29
Opérande
- v v - - -
Descriptions:

Lorsque X0=OFF—ON (déclencheur a front montant), on exécute la commande PLS et MO transmet
I'impulsion d’'un temps qui correspond a la durée d’une période de balayage.
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Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
X0 LD X0 Contact de charge A de X0
-
MO PLS MO Sortie a front montant MO
LD MO Contact de charge A de MO
Diagramme de temporisation: SET Y0 YO bloguée (ON)
X0
MO a scan time
vo__|
Mnémonique Fonction
PLF Sortie a front descendant

X0~X17 YO0~Y17 |MO~M159 T0~15 Co~C7 D0~D29

- v v - - -

Opérande

Descriptions:
Lorsque X0O=ON—OFF (déclencheur a front descendant), on exécute la commande PLF et MO
transmet I'impulsion d’un temps qui correspond a la durée d’une période de balayage.

Exemple de programmation:

Diagramme Ladder: Code de Fonctionnement :
commande :
X0 LD X0 Contact de charge A de X0
PLF PLF MO Sortie a front descendant
MO MO
LD MO Contact de charge A de MO
Diagramme de temporisation: SET YO0 YO bloguée (ON)

X0__[] [ -
MO |‘| ascantime |-|_
vo__ ]

ADV50. SW-PWAUDIINGT8 vavénue de la malle - 51370 Saint Brice Courcelles C-45
Tel : 03.26.04.20.21 - Fax : 03.26.04.28.20 - Web : http: www.audin.fr - Email : info@audin.fr



Annexe C Comment utiliser les fonctions du PLC

Mnémonique Fonction
END Fin du programme
Opérande Aucun
Descriptions:

Il faut ajouter la commande END au terme du programme du diagramme Ladder ou du programme
de commande. Le PLC effectue le balayage en partant de I'adresse 0 a la commande END ; aprés
avoir exécuté le balayage il retourne a I'adresse 0 pour la répéter.

C.5.9 Description des commandes d’application

Codes Phases
API ARG IES Corgn;and Fonction
16 bit | 32 bit 16 bit (32 bit
10 CMP - v Comparaison 7 -
Comparaison 11 ZCP - v Comparaison de zone 9 -
de
transmission 12 MOV . v Deéplacement des 5 -
données
15 [BMOV - v/ |Déplacement de bloc 7 -
Effectue I'addition des 7 --
20 ADD - v données BIN
Effectue la soustraction 7 -
21 SUB - v des données BIN
Quatre Effectue la 7 -
opérations 22 MUL - v multiplication des
arithmétiques données BIN
fondamentale Effectue la division des 7
s 23 DIV - v données BIN
24 INC - v Effectue I'addition de 1 3 -
25 DEC . v Effectue la soustraction 3 -
de 1
, 30 |ROR - V' |Tourne a droite 5 -
Rotation et
déplacement
P 31 ROL - v Tourne a gauche 5 -
Commande Activation du compteur - 13
spéciale pour 53 - DHSCS X haut débit
le drive CA b PDd 5
arametres e --
139 |FPID - v contrdle du variateur
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Codes Phases
API A EE e Corgn;and Fonction
16 bit | 32 bit 16 bit [32 bit
140 |FREQ ~ v Fréquence de contrdle 5 -
du variateur
141 RPR -- v Lecture du paramétre 9 -
142 | WPR -- v Ecriture du parametre 7 -

C.5.10 Description des commandes d’application

API Mnémonique Opérandes Fonction
10 | CMP ‘ P S;, S, D Comparaison

Type D|spck))s_|t|fs a Dispositifs a mot Phases de programme

op it
X|Y |M|K|H [KnX|KnY |[KnM| T | C | D |CMP, CMPP: 7 phases

S w | o * * PR I A

S, P * * x| x| x| o«

D | ow
Opérandes

S1: valeur de comparaison 1 S2: valeur de comparaison 2 D: résultat de la comparaison

Descriptions:

1.

2.
3.
4

L'opérande D occupe 3 dispositifs consécutifs.

Consulter les spécifications de chaque modéle pour les intervalles d’emploi.

On compare les contenus de S1 et de S2 et 'on mémorise le résultant dans D.

On compare algébriquement les deux valeurs de comparaison et les deux valeurs sont
des valeurs binaires signées. Lorsque b15 = 1 dans l'instruction 16 bits, la comparaison

concerne la valeur comme valeurs binaires négatives.

Exemple de programmation:

1.

Indique le dispositif YO et I'opérande D, occupe automatiquement YO, Y1 et Y2.

2. Lorsque X10 = ON, on exécute l'instruction CMP et un de YO, Y1 et Y2 est ON. Lorsque
X10 = OFF, on n’exécute pas l'instruction CMP et YO, Y1 et Y2 restent dans I'état qu'ils
avaient avant que X10 = OFF.
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3. Si I'utilisateur doit obtenir un résultat de comparaison avec = < et #, il doit effectuer une

connexion paralléle en série entre YO ~ Y2.
X10

cmp | k10 [ 1o | vo |

Y0
— 1fk10>D10, YO =0On

Y1
|— 1fK10=D10, Y1 =0n

Y2
|— IfK10<D10, Y2=On

4. Pour remettre a zéro le résultat de la comparaison, utiliser I'instruction RST ou ZRST.

X10 X10
T e E T

API Mnémonique Opérandes Fonction
11 ‘ ZCP ‘ P S,S,,S,D Comparaison de zone

Type Dlspcl)Jsltlfs a Dispositifs a mot Phases de programme
oP it

X|Y |M|K| H [KnX| KnY [KnM| T | C | D | ZCP, ZCPP: 9 phases

s, - * * PO R R

S, x| o« * * P P R

D | x
Opérandes

S1: limite inférieure de la comparaison de zone S2: limite supérieure de la comparaison de zone S:
valeur de comparaison

D: résultat de la comparaison

Descriptions:

1. Le contenu de S1 doit étre inférieur au contenu de S2.

L'opérande D occupe 3 dispositifs consécutifs.

Consulter les spécifications de chaque modeéle pour les intervalles d’emploi.

S est comparé avec S1 et S2 correspondants et le résultat est mémorisé dans D.

ok wDd

Lorsque S1 > S2, l'instruction effectuer la comparaison en utilisant S1 comme limite
inférieure/supérieure.
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6. On compare algébriquement les deux valeurs de comparaison et les deux valeurs sont des
valeurs binaires signées. Lorsque b15 = 1 dans l'instruction 416 bits ou b31 = 1 dans l'instruction

a 32 bits, la comparaison concerne la valeur comme étant des valeurs binaires négatives.

Exemple de programmation:
1. Indique le dispositif MO et I'opérande D occupe automatiquement MO, M1 et M2.
2. Lorsque X0 = ON, on effectue l'instruction ZCP et un de M0, M1 et M2 est ON. Lorsque
X10 = OFF, on n’effectue pas l'instruction ZCP et M0, M1 et M2 restent dans I'état ou ils
se trouvaient avant que X0 = OFF.

X0
zcp | k10 [k100] c10 | mo |
M|0_ IfC10 <K10, M0 =0n
M1

— 1fK10 £C10 £K100,M1=0n

M2
F— 1fC10>K100,M2=On

3. Pour remettre a zéro le résultat de la comparaison, utiliser I'instruction RST ou ZRST.

X0 X0
RST }—M—{ZRSTl MO | M2 |

API Mnémonique Opérandes Fonction

12 | MOV ‘ P S,D Déplacer

Type | Dispositifs a

bi Dispositifs a mot Phases de programme
oP it

X|Y |M|K| H [KnX|KnY |[KnM| T | C | D [ MOV, MOVP: 5 phases
D * * P
Opérandes
S: Source de données D: Destination des données
Descriptions:

1. Consulter les spécifications de chaque modéle pour les intervalles d’emploi.
2. Lorsque I'on effectue l'instruction, le contenu de S sera directement déplacé dans D.
Lorsque I'on effectue cette instruction, le contenu de D reste inchangé.
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Exemple de programmation:
L'instruction MOV a été adoptée pour déplacer des données de 16 bits.

1. Lorsque X0 = OFF, le contenu de D10 reste inchangé. Si X0 = ON, la valeur K10 sera
déplacée dans le registre des données D10.

2. Lorsque X1 = OFF, le contenu de D10 reste inchangé. Si X1 = ON, la valeur actuelle TO
sera déplacée dans le registre des données D10.

X0
X1
API Mnémonique Opérandes Fonction
15 ‘ BMOV ‘ P S,D,n Déplacement de bloc
Jype | Dispositifs a Dispositifs a mot Phases de programme

op bit

X|Y |M|K| H |KnX|KnY [KnM| T | C | D |BMOV, BMOVP: 7 phases
D * P R [
n - P
Opérandes

S: Commencement de dispositifs source D: Commencement de dispositifs destination n: Nombre de
données a déplacer
Descriptions:

1. Intervalle de n: 1 ~ 512

2. Consulter les spécifications de chaque modeéle pour les intervalles d’emploi.

3. Les contenus de n registres qui commencent par le dispositif indiqué par S sont déplacés dans n
registres en commencant par le dispositif indiqué par D. Si n dépasse le nombre effectif de dispositifs

source disponibles, on n'utilise que les dispositifs qui sont compris dans l'intervalle valable.
Exemple de programme 1:
Lorsque X10 = ON, les contenus des registres DO ~ D3 sont déplacés dans les 4 registres D20 ~
D23.

X10
}—H—'amovl po [D20 ] K4 | [ DO ]—[D20 | )

D1 |— [ D21

D2 |—" | D22
D3 |[— | D23 ||

n=4

Exemple de programme 2:
En supposant que les dispositifs KnX, KnY, KnM et KnS soient indiqués pour étre déplacés, le
nombre de caractéres de S et D doit étre égal, c'est-a-dire que n doit étre égal.
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M1000
|_||—||1MUV| Do |20 | ka | [MO_]—[vo
M1 > Y1
M2 Yz
M3 [— | Y&

M4 [— Y4
M5 | > [ vs |
me | ~[ ve | '
M7 |— [ v7

M8 |— | Y10
M9 Y1
M10 | v12
M11 |— | Y13

Exemple de programme 3:

Pour éviter toute confusion et empécher que les numéros des dispositifs a déplacer indiqués par les
deux opérandes coincident, tenir compte de la disposition des numéros des dispositifs indiqués.
Lorsque S > D, la commande BMOV est élaborée dans I'ordre comme ©—@—®

HHBMOV|D20 | D19 | K3 | D20—> g;g

D22 » | D21
Lorsque S < D, la commande BMOV est élaborée dans I'ordre comme ®—-@—0

}7||—|BMOV| D10 | D11 | K3 | 2 o et
_®_. D13

API Mnémonique Opérandes Fonction

20 | ADD ‘ P S4, S, D Addition

Type D'Sp?'t'fs a Dispositifs a mot Phases de programme
OP it
X| Y |[M|K|H |KnX|KnY |[knm| T | c | D |APD, ADDP: 7 phases
s, - * * P R R
S, | o+ * * PO P R
D * R
Opérandes

S1: Terme de la somme S2: Terme de la somme D: Somme

Descriptions:
1. Consulter les spécifications de chaque modele pour les intervalles d’emploi.
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2. L'instruction ajoute S1 et S2 au format BIN et mémorise le résultat dans D.
3. Le bitle plus élevé est le bit/symbole 0 (+) et 1 (-), indiqué pour effectuer I'addition
algébrique, par exemple 3 + (-9) = -6.
4. L’indicateur change en addition binaire.
Commande de 16 bits

A. Sile résultat de I'opération est = 0, indicateur de zéro M1020 = ON.
B. Sile résultat de I'opération est < -32.768, indicateur de retenue M1021 = ON.
C. Sile résultat de I'opération est > 32.767, indicateur de report M1022 = ON.

Exemple de programme 1:
Commande de 16 bits
Lorsque X0 = ON, le contenu de DO est additionné au contenu de D10 et la somme est mémorisée

dans D20.
|—|X)O—{ ADD ] DO | D10 | D20 |
Remarques :

Indicateur et signe négatif/positif des valeurs:

16 bit: Zero flag Zero flag Zero flag
VA YMY
-2,-1,0 -32,768 « -1, 0 1 » 32,767 0 1 2

v\&\_,/ \uu/ \J/

The highestbit  The highestbit

Borrow flag ofthe data ofthe data Carry flag

=1 (negative) =0 (positive)

32 bit: Zero flag Zeroflag Zero flag

VR " Y "

-2,-1,0 -2,147,483,648 <« -1, 0 1 > 2,147,483,647 0 1 2

The highestbit ; ;
Borrow flag ofthe data lpti(r;lggteast bit Carry flag
=1(negative) =0 (positive)
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PLC

API Mnémonique Opérandes Fonction
21 | SUB ‘ P S4, S,, D Soustraction

Type D'Sp%s.'t'fs a Dispositifs a mot Phases de programme
opP it

XY |M|[K| H |KnX|KnY [KnM| T | C | D | SUB, SUBP: 7 phases

S P - * * « | « | « | « | DSUB, DSUBP: 13 phases

S, x| o+ * * PR P R

D * P R R
Opérandes
S1: Le plus grand nombre  S2: Le plus petit nombre D: Reste
Descriptions:

1.
2.

L’instruction soustrait S1 et S2 dans le format BIN et mémorise le résultat dans D.

Le bit le plus élevé est le bit/symbole 0 (+) et 1 (-), indiqué pour effectuer la soustraction

algébrique.
L’indicateur change en soustraction binaire

Dans l'instruction a 16 bits:

A. Sile résultat de I'opération est = 0, indicateur de zéro M1020 = ON.

B. Sile résultat de 'opération est < -32.768, indicateur de retenue M1021 = ON.

C. Silerésultat de 'opération est> 32.767, indicateur de report M1022 = ON.

Exemple de programmation:
Dans la soustraction BIN a 16 bits:
Lorsque X0 = ON, on soustrait au contenu de DO le contenu de D10 et le reste est mémorisé dans

D20.

X0
}—H—{ SUB ‘ DO | D10 | D20 ‘
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API Mnémonique Opérandes Fonction

22 ‘ MUL ‘ P S, S,, D Multiplication

Type | Dispositifs a

bi Dispositifs a mot Phases de programme
oP it
X|Y |M|K| H [KnX| KnY [KnM| T | C | D | MUL, DMULP: 7 phases

s, - * * PO R R

S, x| o« * * PO R (R

D * P N
Opérandes
S1: Multiplicande  S2: Multiplicateur D: Produit
Descriptions:

1. Dans linstruction a 16 bits, D occupe 2 dispositifs consécutifs.

2. Cette instruction multiplie S1 par S2 dans le format BIN et mémorise le résultat dans D.
Faire attention aux signes positif/négatif de S1, S2 et D lorsque I'on effectue les
opérations a 16 bits et 32 bits.

Commande a 16-bits

@+ @
b15.......... b0 b15.......... b0 b31.........b16b15..............bO
| | x| | =1 |

b15 is asymbol bit b15is a symbol bit b31 is asymbol bit (b15 of D+1)

Symbol bit = Orefers to a positive value.
Symbol bit = 1 refers to a negative value.

Lorsque D sert de dispositif bit, il peut indiquer K1 ~ K4 et créer un résultat a 16 bits, en occupant 2
groupes consécutifs de données de 16 bits.

Exemple de programmation:

DO de 16 bits est multiplié par D10 de 16 bits et I'on obtient un produit a 32 bits. Les 16 bits les plus
élevés sont mémorisés dans D21 et les 16 bits les plus bas dans D20. ON/OFF du bit situé le plus a
gauche indique I'état positif/négatif de la valeur du résultat.

X0
Fr— muL | Do | p1o | b2 |
— muL | Do | D10 | K8mo |
API Mnémonique Opérandes Fonction
‘ DIV ‘ P S;, S,, D Division
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pe Dispositifs a bit Dispositifs & mot Phases de programme
oP X| Y |M|K|H kx| Kkny |knM| T | C | D |DIV, DIVP: 7 phases
S | o« N N B e | x| o«
S, | o« N N B e | x| o«
D « B o | x| o«
Opérandes
S;: Dividende S,: Diviseur D: Quotient et reste
Descriptions:

1. Dans linstruction a 16 bits, D occupe 2 dispositifs consécutifs.

2. Cette instruction divise Sy par S, dans le format BIN et mémorise le résultat dans D.
Faire attention aux signes positif/négatif de Sy, S; et D lorsque I'on effectue les opérations
a 16 bits et 32 bits.
Instruction a 16 bits :

Quotient Remainder

GO G @ @ +1

p JEP
b15............ b00  h15....... b00 b15......... b00 b15............. h00

| | /1 = | |

Exemple de programmation:
Lorsque X0 = On, DO est divisé par D10, le quotient est mémorisé dans D20 et le reste dans D21.
ON/OFF du bit le plus élevé indique I'état positif/négatif de la valeur du résultat.

I—)|(?——| o | oo | p1o | 2o |
—{ ow [ oo [ pto [kavo ]

API Mnémonique Opérandes Fonction

24 | INC ‘ P D Incrémentation

Type | Dispositifs a
opP bit
X | Y |M|K| H [KnX|KnY |[KnM| T | C | D [INC, INCP: 3 phases

Di

spositifs a mot Phases de programme

D * * * * *

Opérandes
D: Dispositif de destination
Descriptions:

1. Silinstruction n'est pas du type a exécution d'impulsion, le contenu du dispositif indiqué
D sera plus "1" dans chaque période de balayage chaque fois que I'on exécute
l'instruction.

2. Cette instruction adopte les instructions d’exécution a impulsion (INCP).
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3. Dans I'opération a 16 bits, 32.767 augmente de 1 et I'on obtient -32.768. Dans I'opération
a 32 bits, 2 147 483 647 augmente de 1 et I'on obtient -2 147 483 648.

Exemple de programmation:
Lorsque X0 passe de OFF a ON, le contenu de DO augmente automatiquement de 1.

- [wor [ o0 |

API Mnémonique Opérandes Fonction

25 ‘ DEC ‘ P D Décrément

Type | Dispositifs a
opP bit
X|Y |M|K| H [KnX| KnY [KnM| T | C | D | DEC, DECP: 3 phases

Dispositifs a mot Phases de programme

D * * * * *

Opérandes
D: Destination
Descriptions:

1. Silinstruction n'est pas du type a exécution d’'impulsion, le contenu du dispositif indiqué
D sera moins "1" dans chaque période de balayage chaque fois que I'on exécute
I'instruction.

2. Cette instruction adopte les instructions d’exécution a impulsion (DECP).

3. Dans I'opération a 16 bits, -32.768 diminue de 1 et I'on obtient 32.767. Dans I'opération a

32 bits, -2 147 483 648 diminue de 1 et I'on obtient 2 147 483 647.
Exemple de programmation:
Lorsque X0 passe de OFF a ON, le contenu de DO diminue automatiquement de 1.

i [oeer] oo ]

API Mnémonique Opérandes Fonction
30 ‘ ROR ‘ P D,n Tourne a droite

Type D'SD%s.'t'fs a Dispositifs a mot Phases de programme

oP it
X|1Y |M|K| H |KnX| KnY |KnM| T | C| D |ROR, RORP: 5 phases
D * P N
n * *

Opérandes
D: Dispositif devant étre tourné n: nombre de bits a tourner dans 1 rotation
Descriptions:
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1. Cette instruction tourne le contenu du dispositif indiqué par D a droite pour n bit.
2. Cette instruction adopte les instructions d’exécution a impulsion (RORP).
Exemple de programmation:

Lorsque X0 passe de OFF a ON, les 16 bits (4 bits comme groupe) dans D10 tournent a droite tel
qu'illustré sur la figure suivante. Le bit marqué avec [ sera envoyé a l'indicateur de report M1022.

X0
-

Rotate to the right

upper bit lower bit
D10[o[1]1]1]1]o[1 |1IOI1|0|0I0|1IOI1 )—|—>|M1f‘24lca”y
16bits :____ .
Afterone rptatnon :
upper bit tothe right lower bit : M1022
' ra
p1o [o[1]o[1]o[4[111]o[11]o[*]ofo] - O |cany
* ! %  flag
API Mnémonique Opérandes Fonction
31 | ROL ‘ P D,n Tourne a gauche
Jype | Dispositifs a Dispositifs a mot Phases de programme

op bit

X | Y |M|K| H [KnX|KnY |KnM| T | C | D [ROL, ROLP: 5 phases
D * * PR
n * *
Opérandes
D: Dispositif devant étre tourné n: nombre de bits a tourner dans 1 rotation
Descriptions:

1. Cette instruction tourne le contenu du dispositif indiqué par D a gauche pour n bit.

2. Cette instruction adopte les instructions d’exécution a impulsion (ROLP).
Exemple de programmation:
Lorsque X0 passe de OFF a ON, les 16 bits (4 bits par groupe) dans D10 tournent a gauche tel
quillustré sur la figure suivante. Le bit marqué avec (| sera envoyé a l'indicateur de report M1022.
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X0
Rotate to the left
. +—
upper bit lower bit
MA02? 1111 [1[1]1]1JoJoJoJo]oJo]o]0] D10
Carry [ f
flag 16 bits
After one rotation
% upper bit o the left lower bit
micz2 [1}e--  [A[a[1]1]oJoJoJolololoJol1[1[1]1] D10
Carry "
flag
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C.5.11 Commandes d’application spéciale pour le drive CA

API Mnémonique Opérandes Fonction

53 DHSCS S1,S82,D Comparaison (pour compteur haut débit)

Type | Dispositifs &

. Dispositifs a mot Phases de programme
opP bit
X|Y |M|K|H [KnX|KnY [KnM| T | C | D |DHSCS: 13 phases
S1 * * *
2 *
* * * * *
D
Opérandes

S1: valeur de comparaison S2: compteur haut débit C235 D: résultat de la comparaison

Descriptions:

1. La carte en option PG est indispensable pour recevoir I'impulsion d’entrée externe.

2. Pour compter automatiquement, configurer la valeur d’arrivée en utilisant la commande
DHSCS et programmer M1028=0ON. Le compteur C235 est ON lorsque le nombre compté
= la valeur d’arrivée. Pour remettre a zéro C235, configurer M1029=0ON.

3. Utiliser la commande a front montant/descendant, telle que LDP/LDF pour la condition du
contact. Il faut savoir qu’une erreur peut se vérifier lorsque 'on utilise un contact A/B pour
la condition du contact.

4. Il existe trois modes d’entrée pour le compteur haut débit. Il peut étre configuré au moyen
de D1044.
] Mode de phase A-B (D1044=0): I'utilisateur peut activer I'impulsion A et B

pour le comptage. S'assurer que Aneg, Bneg et GND sont mises a la terre.

] Mode impulsion + signal (D1044=1): |'utilisateur peut effectuer le comptage
au moyen de I'entrée a impulsions ou le signal. A est pour I'impulsion et B
pour le signal. S'assurer que Aneg, Bneg et GND sont mises a la terre.

] Mode impulsion + indicateur (D1044=2): |'utilisateur peut effectuer le
comptage au moyen de M1030. Pour ce mode seul A est nécessaire ;
s’assurer qu’Aneg et GND sont mises a la terre.

Exemple de programmation:
1. L’on présume que lorsque M100=0ON, il est configuré en mode de phase A-B. Lorsque
M101=0N, il est configuré en mode impulsion + signal. Lorsque M102=0N, il est
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configuré en mode impulsion + flag.

2. On utilise M1030 pour configurer le comptage croissant (OFF) et le comptage décroissant (ON).
3. Si MO passe de OFF a ON, la commande DHSCS commence a effectuer la comparaison
du compteur haut débit. Lorsque C235 passe de H'2 a H'3 ou de H'4 a H'3, M3 il est

toujours ON.

4.  SiM1 passe de OFF a ON, la commande DHSCS commence a effectuer la comparaison
du compteur haut débit. Lorsque C235 passe de H'1004F a H'10050 ou de H'10051 a
H'10050, M2 est toujours ON.

5. M1028: on I'utilise pour I'activation (ON)/désactivation (OFF) de la fonction du compteur
haut débit M1029: on I'utilise pour remettre a zéro le compteur haut débit M1018: on
I'utilise pour faire démarrer la fonction du compteur haut débit (lorsque M1028 est ON).

6. D1025: Mot bas du compteur haut débit C235. D1026: mot haut du compteur haut débit C235.

M100
—H—| MOV | KO |D1044‘
M101

—H—| MOV | K1 |D1044‘
M102
—||—| MOV | K2 |D1044‘
M102 —
— ————(W1030)
—
MO M1018
—HI—M—‘ DHSCS|H10050| 0235‘ M2 ‘

M1 M1018
—HI—M—<DHSCS| H3 |c235‘ M3 ‘

M2
M3
M10
— M1028
~————
M11 —
— M1029
M1000

—H—;( MOV |D1025| DO ‘
4{ MOV |D1026| D1 ‘

END
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API Mnémonique Opérandes Fonction
139 | RPR ‘ P S1, 82 Lecture des paramétres du drive CA
pe Dispositifs a bit Dispositifs & mot Phases de programme
oP X | Y |M|K|H |knX| Kkny |KnM| T | ¢ | D |RPR, RPRP: 5 phases
S1 | o B
S2 *
Opérandes

S1: Adresse des données pour lecture S2: Registre qui enregistre les données lues

API Mnémonique Opérandes Fonction

140 | WPR ‘ P S1, 82 Ecriture des paramétres du drive CA

Type | Dispositifs a

bi Dispositifs a mot Phases de programme
oP it

X|Y |M|K| H [KnX|KnY |[KnM| T | C | D | WPR, WPRP: 5 phases
S1 * * *
SZ * * *
Opérandes

S1: Adresse des données pour écriture S2: Registre qui enregistre les données écrites
Exemple de programmation:
1. L’on présume qu'il écrit les données dans I'adresse H2100 de I'ADV50 dans DO et H2101
dans D1.
2. Lorsque MO=ON, il écrit les données dans D10 a I'adresse H2001 de I'ADV50.
Lorsque M1=0N, il écrit les données dans H2 a 'adresse H2000 de I'ADV50, autrement
dit il fait démarrer le drive CA.
4, Lorsque M2=0N, il écrit les données dans H1 a I'adresse H2000 de I'ADV50, autrement
dit il arréte le drive CA.

5. Lorsque I'écriture des données a réussie, M1017 est ON.
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M1000

—|I—4| RPR |H21oo| DO |
4| RPR ‘H2101| D1 |

MO

—||—| WPR ‘ D10 |H2001|

M1

—||—| WPRP‘ H2 | H2000 |

M2

—||—| WPRP‘ H1 | H2000 |

ﬂr 017 -

END

API Mnémonique Opérandes Fonction
141 ‘ FPID ‘ P S1, 82, 83, S4 Contréle PID pour le drive CA

ype Dispositifs a bit Dispositifs & mot Phases de programme
oP X | Y |[M|K| H |knx| kny [knM | T | ¢ | D | FPID, FPIDP: 9 phases

s1 |« N

s2 v | - N

s3 o o o

s4 o o o

Opérandes
S1: Sélection de la valeur de consigne PID (0-4), S2: Gain proportionnel P (0-100), S3: Temps
intégral | (0-10000), S4: Controle dérivatif D (0-100)
Description:
1. Cette commande FPID peut controler directement les paramétres PID du drive CA, y
compris la sélection de la valeur de consigne PID Pr.10.00, le gain proportionnel (P)
Pr.10.02, le temps intégral (I) Pr.10.03 et le contréle dérivatif (D) Pr.10.04
Exemple de programmation:
1. On présume que lorsque MO=ON, S1 est configuré sur O (fonction PID désactivée), S2=0,
S3=1 (unité: 0,01 seconde) et S4=1 (unité: 0,01 seconde)
2. On présume que lorsque M1=0N, S1 est configuré sur 0 (fonction PID désactivée), S2=1
(unité: 0,01), S3=0 et S4=0.
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Annexe C Comment utiliser les fonctions du PLC

3. On présume que lorsque M2=0ON, S1 est configuré sur 1 (fréquence saisie par le clavier
numérique), S2=1 (unité: 0,01), S3=0 et S4=0.
4. D1027: commande de fréquence controlée par PID.
MO
— | FPID HO HO H1 H1
M1
— | FPID HO H1 HO HO
M2 [
— | IFPID‘ H1 | H1 ‘ H0|H0|
M1000
— MOV | D1027 | D1
END
API Mnémonique Opérandes Fonction
142 | FREQ ‘ P S1, 82, 83 Controle opérationnel du drive CA
Type DisP%S.itifS a Dispositifs a mot Phases de programme
op it
X | Y |M|K| H [KnX|KnY [KnM| T | C | D | FREQ, FREQP: 7 phases
81 * * *
82 * * *
83 * * *
Opérandes

S1: Commande de fréquence, S2: Temps d’accélération, S3: Temps de décélération

Description:

1.

Exemple
1.

3.

Cette commande peut contrler la commande de fréquence, le temps d’accélération et de
décélération du drive CA. Utiliser M1025 pour RUN(ON)/STOP(OFF) du drive CA et
utiliser M1025 pour contréler la direction de fonctionnement:: FWD(ON)/REV(OFF).

de programmation:
M1025: RUN(ON)/STOP(OFF) du drive CA. M1026: Direction de fonctionnement du drive
CA — FWD(OFF)/REV(ON). M1015: Fréquence obtenue.
Lorsque M10=0N, la commande de fréquence de configuration du drive CA est a K300
(3,00 Hz) et le temps d’accélération/décélération est 0.
Lorsque M11=0N, la commande de fréquence de configuration du drive CA est a K3000
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Annexe C Comment utiliser les fonctions du PLC

(30,00 Hz), le temps d’accélération est 50 et le temps de décélération est 60.

M1000
— M1025
M11
— | M1026
M10  M11
— | A FREQP| K300 KO KO
M11  M10
— | A FREQ | K3000 | K50 K60
END
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C.6 Code d’erreur
Code | ID Description Actions correctives
Contrdler si le programme donne une
PLod | 20 |Erreur d’écriture des données |erreur et télécharger a nouveau le
programme.
E décriture des d . Faire redémarrer et télécharger a nouveau
pLsy | 21 rreur d'écriture des données |, programme
durant I'exécution
1. Télécharger a nouveau
Erreur de téléchargement du 2. Sicette erreur se vérifie
PLdA | 22 - .
programme continuellement, contacter le Service
assistance.
E d de d tl Contrdler si le programme donne une
PLFn | 23 t’rlr'el;r re cr:])mnrpsn er urranqme erreur et télécharger a nouveau le
éléchargement du programme | 0 amme.
La capacité du programme est |Faire redémarrer et télécharger a nouveau
PLor | 30 |supérieure a la taille de la le programme
mémoire
PLFF | 31 I?rrgur d_e commande durant
I'exécution
PLSn | 32 |Erreur total de contréle
PLEd | 33 La commande "END" n’existe
pas dans le programme
La commande CM a été
PLCr | 34 |continuellement utilisée plus de
neuf fois
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Page laissée intentionnellement vierge
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Annexe D Fonction CANopen

La fonction CANopen intégrée est un type de commande a distance. Le maitre peut contrdler le drive
CAN a l'aide du protocole CANopen. CANopen est un produit de couche supérieure basé sur CAN Il
fournit des objets de communication standardisés, y compris des données en temps réel (canaux
données de traitement, PDO), données de configuration (canaux de données asynchrones, SDO) et
des fonctions spéciales (estampille temporelle, message de synchronisation, message d’urgence). Il
est également doté de données de gestion du réseau, y compris le message d’amorgage, message
NMT et message de controle de I'erreur. Pour plus de détails consulter le site CiA http://www.can-
cia.org/.

Le CANopen Gefran prend en charge les fonctions suivantes:
B |e protocole CAN2.0A;
B CANopen DS301 V4.02;
B DSP-402 V2.0.
n
Le CANopen Gefran prend en charge les services suivants:
B PDO (Canal données de traitement) PDO1~ PDO2
B SDO (Canal données asynchrones):
démarrage téléchargement SDO;
démarrage téléchargement SDO;
interruption SDO;
on peut utiliser le message SDO pour configurer le nceud esclave et accéder au
dictionnaire des objets dans chaque nceud.
B SOP (Protocole objet spécial):
Supporte COB-ID prédéfini en série de connexions maitre/esclave prédéfinies dans
DS301 V4.02;
prend en charge le service SYNC;
supporte le service d’'urgence.
B NMT (Gestion du réseau):
prend en charge le contréle du module NMT;
prend en charge le contréle de I'erreur NMT
prend en charge 'amorgage.
]
Le CANopen Gefran ne prend pas en charge les services suivants:
B Service d’estampille temporelle
n
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Appendice D Fonction CANopen

D.1 Vue d’ensemble

D.1.1 Protocole CANopen

CANopen est un protocole de couche supérieure basé sur CAN et il a été concu pour des réseaux de
contréle machines de déplacement, tel que les systémes de manutention. La version 4 de CANopen
(CiA DS301) est standardisée comme EN50325-4. Les spécifications CANopen couvrent la couche
d’application et le profil de communication (CiA DS301), ainsi qu’un environnement de support pour
dispositifs programmables (CiA 302), des recommandations pour cables et connecteurs (CiA 303-1),
une unité Sl et des préfixes pour représentations (CiA 303-2).

Device Profile CiA | [ Device Profile CiA Device Profile CiA

DSP-401 DSP-404 DSP-XXX
OSlLayer7 y
Application Communication Profile CIADS-301

A

v
OSl Layer 2 ,—l
Data Link Layer CAN Controller CAN 2.0A

OSl Layer 1
Physical Layer + - 1ISO 11898
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D.1.2 Définition de pin RJ-45

|
socket plug
BROCHE Signal Description

1 CAN_H Ligne bus CAN_H (dominante haute)
2 CAN_L Ligne bus CAN_L (dominante basse)
3 CAN_GND Masse / OV / V-

4 SG+ Communication 485

5 SG- Communication 485

7 CAN_GND Masse / OV / V-

D.1.3 Série de connexions prédéfinies

Afin de réduire I'effort de configuration pour des réseaux simples, CANopen définit un schéma
obligatoire d’affectation d’un identificateur prédéfini. La structure de I'identificateur de 11 bits dans la
connexion prédéfinie est configurée comme suit:

Identificateur COB (identificateur CAN)

10 ‘ 9 ‘ 8 ‘ 7 6 ‘ 5 ‘ 4 ‘ 3 ‘ 2 ‘ 1 ‘ 0
Code de fonction Nombre de nceuds
Objet Code de fonction | Nombre de COB-ID Index du dictionnaire
noeuds des objets
Messages de transmission
NMT: 0000 - 0 -
SYNC 0001 - 0x80 0x1005, 0x1006,
0x1007
ESTAMPILLE 0010 - 0x100 0x1012, 0x1013
TEMPORELLE
Messages point a point
Urgence 0001 1-127 0x81-0xFF |0x1014, 0x1015
TPDO1 0011 1-127 0x181-0x1FF |0x1800
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Objet Code de fonction | Nombre de COB-ID Index du dictionnaire
noeuds des objets
RPDO1 0100 1-127 0x201-0x27F |0x1400
TPDO2 0101 1-127 0x281-0x2FF [0x1801
RPDO2 0110 1-127 0x301-0x37F |0x1401
TPDO3 0111 1-127 0x381-0x3FF |0x1802
RPDO3 1000 1-127 0x401-0x47F |0x1402
TPDO4 1001 1-127 0x481-0x4FF |0x1803
RPDO4 1010 1-127 0x501-0x57F |0x1403
SDO prédéfini 1011 1-127 0x581-0x5FF |0x1200
(tx)
SDO prédéfini 1100 1-127 0x601-0x67F |0x1200
(rx)
Contréle de 1110 1-127 0x701-0x77F |0x1016, 0x1017
'erreur NMT

D.1.1 Protocole de communication CANopen

Il possede les services suivants:

B NMT (Objet de gestion du réseau)

B SDO (Canal données asynchrones)

B PDO (Canal données de traitement)
B EMCY (Objet d’'urgence)

D.1.4.1 NMT (Objet de gestion du réseau)

La gestion du réseau (NMT) suit une structure maitre/esclave pour effectuer le service NMT.

Dans un réseau il n’y a qu’un seul maitre NMT et les autres nceuds sont considérés

esclaves. Tous les nceuds CANopen ont un état NMT actuel et le maitre NMT peut controler

I'état des noeuds esclaves. Le diagramme d’état d’un nceud est illustré ci-apres:
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; Initializing
5 v (15) |
: ResetApplication ;—;— (9)
5 <« (10)
: (11)
§ v (16) i
: >| Reset Communication
(14) v (2)F
—| Pre-Operation ABCD I,—
(3) @) B~
(13) —
(6) ~(8)
12 Y «
L' Operation ABCD l/
(1) Aprés avoir appliqué I'alimentation, il est A: NMT:
automatiquement dans I'état d'initialisation B: Neeud Guard

(2) Il entre automatiquement dans I'état pré-opérationnel C:SDO:

(3) (6) Fait démarrer le nceud a distance

D: Urgence
(4) (7) Entre dans I'état pré-opérationnel E: PDO:
(5) (8) Arréte le nceud a distance F: Amorcage

(9) (10) (11) Rétabilit le nceud
(12) (13) (14) Rétablit la communication

(15) Entre automatiquement dans I'état d’application du

rétablissement

(16) Entre  automatiquement dans [I'état de

communication du rétablissement
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Appendice D Fonction CANopen

Initialisation Pré-opérationnel Opérationnel Arrété

PDO: o
SDO: o o
SYNC o o

Estampille o o

temporelle

EMERG o o

Amorcage o

NMT: o o o

Le protocole NMT est indiqué ci-aprés:
NMT Master Start Remote Node NMT Slave(s)
Request bite 0 bite 1 J Indication(s)
t> Node-ID »Indication
reques COB-ID=0 ‘ »Indication
»Indication

Cs

Valeur Définition
1 Démarrage
2 Stop
128 Entre en pré-opérationnel
129 Rétablissement nceud
130 Rétablissement communication

D.1.4.2 SDO (Canal données asynchrones)

On utilise 'SDO pour accéder au dictionnaire des objets dans chaque noeud CANopen a
I'aide du modeéle client/serveur. Un SDO a deux COB-ID (demande SDO et réponse SDO)
pour charger ou télécharger des données entre deux nceuds. Il n’y a aucune limite de
données pour le transfert de données de la part de SDO. Il doit cependant transférer par
segments lorsque les données sont supérieures a 4 octets avec un signal de limite dans le
dernier segment.

Le dictionnaire des objets (OD) est un groupe d’objets dans un noeud CANopen. Chaque
noeud posséde un OD dans le systéme et 'OD contient tous les parametres qui décrivent le
dispositif ainsi que son comportement dans le réseau. Le parcours d’accés de I'OD est
l'index et le sous-index, chaque objet ne possede qu’un seul index de I'OD et si besoin est
un sous-index.

La structure de la trame de demande et de réponse de la communication SDO est indiquée
ci-apres:
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Données 0 Donné | Donné | Donné | Donné | Donné | Donn | Donn
es 1 es2 | es3 | es4 | es5 |ées6 | ées7

Type 7 ‘6 5(4/3/2/1/0/| Index | Index | Index |Donné | Donné| Donn | Donn
es es ées | ées
commande L H Sub | LL LH HL | HH
Début domaine| Client| 0 |0 |1]-| N |E|S

Télécharger (Serve | 0 | 1|1]-
ur
Début domaine| Client | 0 |1|0|-| - |{-|-
Charger Serve | 0
ur
Interruption | Client| 1 |0|0]-| - |4-]|-
domaine Serve | 1 |0
Transfert ur
N: Octets non utilisés
E: normal(0)/rapide(1)
S: dimension indiquée

D.1.4.3 PDO (Canal données de traitement)
On peut décrire la communication PDO avec le modéle producteur/consommateur. Chaque
noeud du réseau écoute maintenant les messages du nceud de transmission et décide si le

message doit étre élaboré ou pas aprés la réception. On peut transmettre le PDO d’un
dispositif a 'autre ou a plusieurs autres dispositifs.

Chaque PDO possede deux dispositifs PDO: un TxPDO et un RxPDO. Les PDO sont
transmis dans un mode non confirmé.

Le type de transmission PDO est défini dans I'index du paramétre de communication PDO
(1400h pour le 1° RxPDO ou 1800h pour le 1° TxPDO) et tous les types de transmission
figurent dans le tableau suivant:

Nombre de PDO:
type Cyclique |Acyclique| Synchrone | Asynchrone |Uniquement
RTR
0 o o
1-240 o °
241-251 Réservé
252 o o
253 o o
254 o
255 o
Le nombre de type 1-240 indique le nombre de messages SYNC entre deux transmission
PDO.

Le nombre de type 252 indique que les données ont été chargées (mais non envoyées)
immédiatement aprés avoir regu SYNC.

Le nombre de type 253 indique que les données ont été chargées immédiatement aprés
avoir recu RTR.

Nombre de type 254: le CANopen Gefran ne supporte pas ce format de transmission.
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Le nombre de type 255 indique que les données représentent une transmission asynchrone.

Toutes les données de transmission PDO doivent étre mappées a I'index au moyen du
dictionnaire des objets.
Exemple :

Mastertransmits PDO data to Slave
PDO1

\

CAN(H)

CAN(L)
Master Slave

PDO1datavalue Data0, Data1, Data 2, Data 3, Data 4, Data 5, Data 6, Data 7,
0x11, 0x22, 0x33, 0x44, O0x55, 0x66, 0x77, 0x88,

Index |Sub|[  —Refinition Value R/W [ Size

~

Yy

y
Yy

/

PDO1 Map

N
« \<U16

<
0x60400010 0x6040 [ 0 | 0.Control word 0x2211 | RIW [ (2 Bytes

0x60400010
A}

\

Slave returns message to Master
PDO1

Master Slave

PDO1 datavalue Data0, Data 1, Data 2, Data 3, Data 4, Data 5, Data 6, Data7,

CAN(H)
CAN(L)

A
Al
Al

0xF3, 0x00,
Index \Sub Definition Value R/W Size
0x60410010
PDO1 Map
k R
— Y

0x6041 | 0 | StatusWord OxF3 | /W | U16
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D.1.4.4 EMCY (Objet d'urgence)

Les objets d’'urgence sont activés lorsqu’une panne matérielle se vérifie suite a une
interruption d’alarme. Le format des données d’un objet d’'urgence est une donnée de 8
octets tel que reporté ci-apres:

Octet 0 1 2 3 ‘ 4 ‘ 5 ‘ 6 ‘ 7
Contenu | Code d’erreur Registre o
d'urgence derreur Champ d’erreqr spécifique du
. fabricant
(Objet 1001H)
Définition d’un objet d’urgence

Affiche|  Sode - Code | gty
T erreur Description d'erreur CANopen
contrdleur CANopen (bit 0~7)

ae | O0001H |Surcourant 7400H 1

sw | 0002H |Surtension 7400H 2

aH | 0003H |Surchauffe 4310H 3

o 0005H  |Surcharge 2310H 1

ol ! 0006H  |Surcharge 1 7120H 1

ot 2| 0007H |Surcharge 2 2310H 1

% | O0008H |Panne externe 9000H 7

ocf 0009H |Surintensité en phase d’accélération 2310H 1

S 000AH |Surintensité en phase de décélération 2310H 1

scm | O000BH |Surintensité en phase de fonctionnement 2310H 1

constant

LEE | 000CH |Panne de mise a la terre 2240H 1

t | OO0ODH |Inférieur a la tension standard 3220h 2

e 000EH |Perte de phase 3130h 7

%+ | O0O00FH |Blocage de base externe 9000h 7

codt 0011H |Erreur de la protection logicielle 6320h 7

sEn 0013H _Impossibilité de programmer EEPROM 5530h 7

interne

c£20 | 0014H |Impossibilité de lire EEPROM interne 5530h 7

HeC 0015H |CC (borne de courant) 5000h 7

HRc2 0016H |Erreur de matériel OV 5000h 2

H=%5 3| 0017H |Erreur de matériel GFF 5000h 2

HRCY 0018H |Erreur de matériel OC 5000h 1

£E£3a0| 0019H |Erreur de phase U 2300h 1

~53 1| O01AH |Erreur de phase V 2300h 1

££322| 001BH |Erreur de phase W 2300h 1

~533| 001CH |OVoulV 3210h 2

c 5324 | 001DH |Erreur du capteur de température 4310h 3
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Registre
. Code Code ,
Ao d'erreur Description d'erreur EerEuy
Ur lcontraleur CANopen CANopen
(bit 0~7)
ek 001FH !mpossibilité de programmer EEPROM 5530h 7
interne
c&2 1| 0020H |Impossibilité de lire EEPROM interne 5530h 7
RE-- 0021H |Erreur du signal analogique FFOOh 7
QL 0023H |Protection contre la surchauffe du moteur 7120h 3
“LE- | 0024H |Erreur de signal PG 7300h 7
PN 0029H |Erreur de délai d’attente de communication
de la carte de contréle ou de la carte| 7500h 4
d’alimentation
Définition d’index
Index |Sub Définition Réglages en | o, | Dimen | el REMARQUE
usine sion
0x1000 | O |Interruption du code
d’option de la RO | U32
connexion 0x00010192
0x1001 | O |Registre d’erreur 0| RO us
0x1005 | 0 |Message SYNC COB-ID 0x80| RW | U32
0x1006 Période c_ie cycle de RW| u32 s 500:s~15000:s
communication 0
Nom du dispositif du
0x1008 | O fabricant 0 RO | U32
0x1009 | 0 Ver§|on matérielle du RO | U32
fabricant 0
Ox100A | 0 Ver§|on logicielle du RO | U32
fabricant 0
0x100C | O |Temps de garde O/RW| U16 | Ms |0x80 + noceud 1
0x100D | 0 |Facteur de garde O|RW | U8
0x0000080
0x1014 | 0 |Urgence COB-ID +Nosud-ID RO | U32
Inhibition EMCY de 100 |Configuré multiple
0x1015 | 0 temps 0 RW| u1s ;s |de 10.
0 |Nombre 0x1| RO us
On peut utiliser le
0x1016 Signal battement de signal battement
1 |cceur du 0x0| RW | U32 |1 ms |de coeur lorsque
consommateur le temps de garde
n’est pas valable
On peut utiliser le
. signal battement
Signal battement de
0x1017 | O coeur du producteur 0x0| RW | U16 |1 ms |de coeur lorsque
le temps de garde
n’est pas valable
0 |Nombre 0x3| RO us
1 |ID Vendeur 0x000001DD| RO | U32
0x1018 | 5 | Code produit 0x00002600| 5 | (35
+model
3 |Révision 0x00010000| RO | U32
0x1200 | 0 Paramétre SDO du RO Us
serveur 2
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Index |Sub Définition Reéglages en | o, | Dimen | ie| REMARQUE
usine sion
COB-ID Client -> 0x0000600+
1 Serveur Noeud-ID RO| Us2
COB-ID Client <- 0x0000580+
Serveur Nceud-ID RO| Us2
Nombre 2| RO us
COB-ID utilisé par 0x00000200
' lppo +Noeud-Ip| "W | U32
0x1400 00: acyclique et
synchrone
2 |Type de transmission 5/RW| U8 01~240: cyclique
et synchrone
255: asynchrone
0 |[Nombre 2| RO us
COB-ID utilisé par 0x80000300
' lpo +Neeud-1p| RW| U32
0x1401 00: acyclique et
synchrone
2 |Type de transmission 5/RW| U8 01~240: cyclique
et synchrone
255: asynchrone
0 |[Nombre 2|RW | U8
1 |1. Objet mappé 0x60400010| RW | U32
0x1600 | 2 |2. Objet mappé 0x60420020| RW | U32
3 |3. Objet mappé 0/RW | U32
4 |4. Objet mappé 0|RW | U32
0 |Nombre O|RW | U8
1 |1. Objet mappé 0|RW | U32
0x1601 | 2 |2. Objet mappé 0/RW | U32
3 |3. Objet mappé 0/RW | U32
4 |4. Objet mappé 0|RW | U32
0 |[Nombre 5/ RO us
COB-ID utilisé par 0x00000180
' lpbo +Neeud-1p| RW| U32
00: acyclique et
synchrone
01~240: cyclique
2 |Type de transmission 5/RW| U8 et synchrone
0x1800 253: Fonction a
distance
255: asynchrone
. 100 |Configuré multiple
3 |Inhibition temps 0 RW | U16 s |de 10.
4 |Réservé 3/RW| U8 Réservé
5 |Evenement RW| U6 |1ms
temporisateur 0
0x1801 | 0 |Nombre 5/ RO| U8
COB-ID utilisé par 0x80000280
' lpo +Neeud-1p| RW| Y32
2 |Type de transmission 5/RW| U8 00: acyelique et
synchrone
01~240: cyclique
et synchrone
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Appendice D Fonction CANopen

Index |Sub Définition Réglages en |, Dimen | 4ol pEMARQUE
usine sion
253: Fonction a
distance
255: asynchrone
o 100 |Configuré multiple
3 |Inhibition temps 0 RW | U16 s |de 10.
4 |Réservé 3/RW| U8
Evénement
5 temporisateur 0 RW/| U16 |1ms
0 |Nombre 2| RW us
1 |1. Objet mappé 0x60410010| RW | U32
0x1A00 | 2 |2. Objet mappé 0x60430010| RW | U32
3 |3. Objet mappé 0|RW | U32
4 |4. Objet mappé 0|RW | U32
0 |Nombre 0| RW us
1 |1. Objet mappé 0|RW | U32
0x1A01 | 2 |2. Objet mappé 0|RW | U32
3 |3. Objet mappé 0/|RW | U32
4 |4. Objet mappé 0|RW | U32
Index |Sub| Definition | Rc912998 | K DIMeNs| g pappe REMARQUE
Interruption 0: Aucune action
0x6007 | 0 d}J code 2 R 516 Oui |2: Désactive la tension
d optlor? dela w 3: Arrét rapide
connexion :
ox603F | 0 |Code 0 RO U6 oui
d'erreur
bit 0 = 3 commute état
bit 4: Active rfg
ox6040 | 0 |Motde o | R|ute Oui |bit 5: débloque rfg
bit 6: rfg utilise ref
bit 7: réinitialise la panne
Bit0 Prét a commuter
Bit1 Commuté
Bit2 Fonctionnement
activé
Bit3 Panne
Bit4 Tension activée
Bit5 Arrét rapide
Unité Commuté sur
0x6041 0 |Mot d’état 0 RO| U16 Oui |désactivé
Bit7 Alarm
Bit8
Bit9 A distance
Bit10 Objectif atteint
Bit11 Limite interne
activée
Bit12 - 13
Bit14 - 15
vl vitesse R tours .
0x6042 | O souhaitée 0 W S16 Jmin Oui
0x6043 0 |vl demande 0 RO| S16 |tours| Oui
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Appendice D Fonction CANopen

Index |Sub| Definition |Re9iages| R Dimens| ;. |yron0e REMARQUE
enusine | W | ion
de vitesse /min
vl temps Si Pr.01 .'19 _e'st cqnfiguré
0x604F | 0 |fonctonde | 10000 | R | u32 [1ms| oui |Sur01,lunité doitétre
rampe w ]00 ms e_t ne’peut pas
étre configurée sur 0.
vitemps de Si Pr.01 .'19 g§t cc_mfiguré
046050 | 0. ralentssemen 10000 Nl us2 1ms| ou (Sur0t ;"r‘]ﬁep‘i‘l’;tt ;;r:
étre configurée sur 0.
Si Pr.01.19 est configuré
vl temps R . |sur 0,1, l'unité doit étre
0x6051 0 d’arrét rapide 1000 w Us2 |1ms| Oui 100 ms et ne peut pas
étre configurée sur 0.
0: désactive la fonction
drive
1: ralentissement sur
rampe de ralentissement
2: ralentissement sur
rampe d’arrét rapide (2°
Code R temps de décél.)
0x605A 0 |d’option arrét 2 W S16 |1 ms| Oui |5: ralentissement sur
rapide rampe de ralentissement
et permanence en QUICK
STOP
6: ralentissement sur
rampe d’arrét rapide et
permanence en QUICK
STOP
Mode de
0x6060 0 |fonctionnem 2 RO| U8 Oui |Mode de vitesse
ent:
Mode
oxeos1 | o |daffichage 2 |RO| U8 Oui
fonctionnem
ent

D.2 Comment exécuter le contréle moyennant CANopen

Pour controéler le drive du moteur moyennant CANopen, configurer les parameétres en observant les
phases suivantes:

Phase 1. Configuration de la source de fonctionnement: configurer Pr.02.01 sur 5 (communication
CANopen. Touche STOP/RESET désactivée)

Phase 2. Configuration de la source de fréquence: configurer Pr.02.00 sur 5 (communication
CANopen).

Phase 3. Configuration de la station CANopen: configurer Pr.09.13 (adresse communication
CANopen 1-127).

Phase 4. Configuration de la vitesse de transmission de CANopen: configurer Pr.09.14 (vitesse de
transmission CANBUS)

Phase 5. Configurer la fonction d’entrée multiple pour arrét rapide si besoin est: configurer Pr.04.05 -
04.08 ou Pr.11.06 - 11.11 sur 23.
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Appendice D Fonction CANopen

Selon la norme de contréle du mouvement DSP-402, CANopen fournit un mode de contrdle de la
vitesse. Plusieurs états peuvent étre commutés durant le démarrage jusqu’a 'arrét rapide. Pour
obtenir I'état actuel, lire le "mot d’état". L’état est commuté par le mot de controle de I'index PDO par
le biais des bornes externes.

Le mot de contrdle est de 16 octets dans I'index 0x6040 et chaque bit a une définition spécifique. Les
bits d’état vont de bit 4 a bit 6 tel qu’indiqué ci-aprés:

Bit 4: fonction de rampe activée

Bit 5: fonction de rampe désactivée

Bit 6: rfg utilise référence

Voir le schéma suivant relatif au flux pour la commutation d’état :

!

Power Fault
Disable | Start | Fault Reaction Active
l X0XX1111
Not Ready to Switch On l
X0XX0000 Fault
l X0XX1000
: - L XXXXXXXX
Switch On Disable <
> <
OXXXXX0X X1XX0000 <
OXXXXX0X
OXXXX110 ar
QStop=1 OXXXX01X
QStop=0
Y OXXXX01X
Ready to Switch On or
> OXXXXX0X
X01X0001 QStop=0
lOXXXX‘l’I'I onxxx11o
Power
Switch On
Enable
X01X0011 OXXXXXOX
or
lOXXX““ onxx0110 BECCWI Font=0
QStop=0
DO Operation Enable °F Quick Stop Active
X01X0111 < X00X0111
0XXX1111
QStop=1
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GEFRAN BENELUX
Lammerdries, 14A
B-2250 OLEN

Ph. +32 (0) 14248181
Fax. +32 (0) 14248180
info@gefran.be

GEFRAN BRASIL
ELETROELETRONICA
Avenida Dr. Altino Arantes,
377/3789 Vila Clementino
04042-032 SA0 PAULO - SP
Ph. +55 (0) 1155851133
Fax +55 (0) 1155851425
gefran@gefran.com.br

GEFRAN DEUTSCHLAND
Philipp-Reis-Strae 9a
63500 SELIGENSTADT
Ph. +49 (0) 61828030
Fax +49 (0) 6182809222
vertrieb@gefran.de

GEFRAN

GEFRAN S.p.A.
Via Sebina 74

25050 Provaglio d'lseo (BS)

ITALY

Ph. +39 030 98881
Fax +39 030 9839063
info@gefran.com

www.gefran.com - AypIN INPEROAGETENEMRalle FB15BARY BYRECourcelles

GEFRAN SUISSE SA
Rue Fritz Courvoisier 40
2302 La Chaux-de-Fonds
Ph. +41 (0) 329684955
Fax +41 (0) 329683574
office@gefran.ch

GEFRAN - FRANCE

4, rue Jean Desparmet - BP
8237

69355 LYON Cedex 08
Ph. +33 (0) 478770300
Fax +33 (0) 478770320
commercial@gefran.fr

GEFRAN INC

Automation and Sensors

8 Lowell Avenue
WINCHESTER - MA 01830
Toll Free 1-888-888-4474
Ph. +1 (781) 7295249
Fax +1 (781) 7291468
info@gefranisi.com

Drive & Motion Control Unit

Via Carducci 24
21040 Gerenzano [VA]
ITALY

Ph. +39 02 967601
Fax +39 02 9682653

GEFRAN INC

Moation Control

14201 D South Lakes Drive
NC 28273 - Charlotte

Ph. +1 704 3290200

Fax +1 704 3290217
salescontact@sieiamerica

SIEI AREG - GERMANY
Zachersweg, 17

D 74376 - Gemmrigheim
Ph. +48 7143 9730
Fax +49 7143 97397
info@sieiareg.de

GEFRAN SIEI - UK Ltd.

7 Pearson Road, Central Park
TELFORD, TF2 9TX

Ph. +44 (0) 845 2604555
Fax +44 (0) 845 2604556
sales@gefran.co.uk

Technical Assistance :
technohelp@gefran.com

Customer Service :

motioncustomer@gefran.com

Ph. +39 02 86760500
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GEFRAN SIEI - ASIA

Blk. 30 Loyang way

03-19 Loyang Industrial Estate
508769 SINGAPORE

Ph. +B65 6 8418300

Fax. +65 6 7428300
info@gefransiei.com.sg

GEFRAN SIEI Electric
Block B, Gr.FIr, No.155,
Fu Te Xi Yi Road,

Wai Gao Qiao Trade Zone
200131 Shanghai

Ph. +86 21 5866 7816
Ph. +86 21 5866 1555
gefransh@online.sh.cn

GEFRAN SIEI DRIVES
TECHNOLOGY

No.1265, B1, Hong De Road,
Jia Ding District

201821 Shanghai

Ph. +86 21 69169898

Fax +86 21 69169333
info@gefransiei.com.cn
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