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R88M-KL]

Servomoteurs Accurax G5

Famille de servomoteurs pour controle
d’axes précis. Plage de puissance étendue
jusqu’a 15 kW.
¢ Couple pic de 300 % du couple continu pendant

3 secondes ou plus, selon le modele
¢ Codeur série haute résolution alimenté par codeur

¢
o
[
2
F]
9]
2
o
=
o
>
<
[
(7]

20 bits
¢ Indice de protection IP67 pour tous les modéles
* Moteur ultra-léger de taille compacte
¢ Pas d’ondulation a faible vitesse ou faible couple dues
a un systéme de suppression des a-coups
¢ Diverses options d’arbres, freins et joints
Puissances
e 230 Vc.a.,de 50 W a 1,5 kW
(couple nominal de 0,16 a 8,59 Nm)
* 400 Vc.a. de 400 W a 15 kW
(couple nominal de 1,91 a 95,5 Nm)

accur-ax

Configuration du systéeme

(reportez-vous au chapitre sur les servodrivers)
Cable d’alimentation

i

Servomoteur

Cable codeur 3 000 tr/mn (50 W — 750 W)
Options du servodriver
Cable d’alimentation

= Servomoteur
— | ) L] 3 000 tr/mn (750 W — 5 kW)
2 000 tr/mn (400 W — 5 kW)
1 000 tr/mn (900 W — 3 kW)

- ——HH

Modeles de servodrivers Cabl deur
Accurax G5 EtherCAT, abielceces M
ML2 et analogiques / impulsions

]

Servomoteur
1 500 tr/mn (7,5 kW — 15 kW)
1 000 tr/mn (4,5 kW — 6 kW)
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Combinaison servomoteur / servodriver

Servomoteur rotatif Accurax G5 Modeéles de servodrivers
Accurax G5
Tension |Vitesse Couple Capacité |[Modele EtherCAT Analogique / MECHATROLINK-II
nominal impulsions
230V 3000 min™’ 0,16 Nm 50 W R88M-K05030(H/T)-[] R88D-KNO1H-ECT [R88D-KTO1H R88D-KNO1H-ML2
0,32 Nm 100 W R88M-K10030(H/T)-[] R88D-KNO1H-ECT |R88D-KTO1H R88D-KNO1H-ML2
@ 0,64 Nm 200 W R88M-K20030(H/T)-[] R88D-KNO2H-ECT |R88D-KT02H R88D-KN02H-ML2
E 1,3 Nm 400 W R88M-K40030(H/T)-[] R88D-KNO4H-ECT |R88D-KT04H R88D-KN04H-ML2
2,4 Nm 750 W R88M-K75030(H/T)-[] R88D-KNO8H-ECT |R88D-KT08H R88D-KNO8H-ML2
3,18 Nm 1000 W R88M-K1K030(H/T)-[] R88D-KN15H-ECT |R88D-KT15H R88D-KN15H-ML2
4,77 Nm 1500 W R88M-K1K530(H/T)-[] R88D-KN15H-ECT |R88D-KT15H R88D-KN15H-ML2
400 V 2,39 Nm 750 W R88M-K75030(F/C)-[] R88D-KN10F-ECT |R88D-KT10F R88D-KN10F-ML2
3,18 Nm 1000 W R88M-K1K030(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2
4,77 Nm 1500 W R88M-K1K530(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2
6,37 Nm 2000 W R88M-K2K030(F/C)-[] R88D-KN20F-ECT |R88D-KT20F R88D-KN20F-ML2
230V 9,55 Nm 3000 W R88M-K3K030(F/C)-[] R88D-KN30F-ECT |R88D-KT30F R88D-KN30F-ML2
(1 kKW — 1,5 kW) 12,7 Nm 4 000 W R88M-K4KO030(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
400 V (400 W — 5 kW) 15,9 Nm 5000 W R88M-K5K030(F/C)-[]  |R88D-KN50F-ECT |R88D-KT50F  |R88D-KN50F-ML2
230V [2000 min" [4,77 Nm 1000 W R88M-K1K020(H/T)-[] R88D-KN10H-ECT |R88D-KT10H R88D-KN10H-ML2
7,16 Nm 1500 W R88M-K1K520(H/T)-[] R88D-KN15H-ECT |R88D-KT15H R88D-KN15H-ML2
400 V 1,91 Nm 400 W R88M-K40020(F/C)-[] R88D-KNO6F-ECT |R88D-KTO6F R88D-KNO6F-ML2
2,86 Nm 600 W R88M-K60020(F/C)-[] R88D-KNO6F-ECT |R88D-KTO6F R88D-KNO6F-ML2
4,77 Nm 1000 W R88M-K1K020(F/C)-[] R88D-KN10F-ECT |R88D-KT10F R88D-KN10F-ML2
7,16 Nm 1500 W R88M-K1K520(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2
7.5 kW — 15 kW 9,55 Nm 2000 W R88M-K2K020(F/C)-[] R88D-KN20F-ECT |R88D-KT20F R88D-KN20F-ML2
14,3 Nm 3000 W R88M-K3K020(F/C)-[] R88D-KN30F-ECT |R88D-KT30F R88D-KN30F-ML2
19,1 Nm 4000 W R88M-K4K020(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
23,9 Nm 5000 W R88M-K5K020(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
400 V 1500 min™"! 47,8 Nm 7 500 W R88M-K7K515C-[] R88D-KN75F-ECT |R88D-KT75F -
70,0 Nm 11 000 W |R88M-K11K015C-[] R88D-KN150F-ECT |[R88D-KT150F -
95,5 Nm 15000 W |R88M-K15K015C-[] R88D-KN150F-ECT|R88D-KT150F | —
230V 1000 min™" 8,59 Nm 900 W R88M-K90010(H/T)-[] R88D-KN15H-ECT |R88D-KT15H R88D-KN15H-ML2
400 V 8,59 Nm 900 W R88M-K90010(F/C)-[] R88D-KN15F-ECT |R88D-KT15F R88D-KN15F-ML2
19,1 Nm 2000 W R88M-K2K010(F/C)-[] R88D-KN30F-ECT |R88D-KT30F R88D-KN30F-ML2
28,7 Nm 3000 W R88M-K3K010(F/C)-[] R88D-KN50F-ECT |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
43,0 Nm 4500 W R88M-K4K510C-[] R88D-KN50F-ECT |R88D-KT50F R88D-KN50F-ML2
57,3 Nm 6 000 W R88M-K6K010C-[] R88D-KN75F-ECT |R88D-KT75F -

Remarque : 1. Se reporter aux informations pour la commande indiquées & la fin du présent chapitre pour connaitre les références des céables et des servomoteurs.
2. Se reporter au chapitre relatif au servodriver pour connaitre comment sélectionner les options du driver et pour obtenir plus d’'informations.

Désignation du type de servomoteur

Servomoteur
Servomoteur Accurax série G5 J t Spécifications d’extrémité d’arbre
o [ Vide TArbre droit, sans clavette
Capacité | s2 [ Arbre droit, clavette, taraudé (standard) |
050 | 50W e . o
100 | 100W Spécifications d’étanchéité
200 | 200 W [ Vide [Pas d'étanchéité a I'huile |
400 | 400W | o |FEtanche arhuile
600 | 600W . )
750 | 750 W L Caractéristiques de freinage
900 [ 900 W [ Vide |
1K0 | 1kw [ B [Fren |
1K5 | 1,5 kW
2&0 :Zsm Tension et spécifications du codeur
iKO ZKW H : Codeur incrémentiel 230 V et 20 bits
0 4.5 KW T : Codeur absolu 230 V et 17 bits
K5 é KW F : Codeur incrémentiel 400 V et 20 bits
| 5KO | SKW | C : Codeur absolu 400 V et 17 bits
B6KO 6 kKW
7K5 | 75 kW
11K0 | 11 kW
15K0 | 15 kW
Régime nominal (tr/min)
10 1000
15 1500
20 2000
30 3000
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Caractéristiques du servomoteur

Servomoteurs 3 000 tr/min, 230 V

Valeurs nominales et caractéristiques

Tension 230 V
Modele de servomoteur R88M-K[] Codeur incrémentiel 20 bits| 05030H-] | 10030H-] | 20030H-C] | 40030H-1 | 75030H-[] 1K030H-[J 1K530H-[]
Codeur absolu 17 bits 05030T-[] | 10030T-[J | 20030T-! | 40030T-[] | 75030T-] | 1KO030T-[J 1K530T-[]
Sortie nominale w 50 100 200 400 750 1000 1500
Couple nominal Nm 0,16 0,32 0,64 1,3 2,4 3,18 4,77
Couple pic instantané Nm 0,48 0,95 1,91 3,8 71 9,55 14,3 «
Courant nominal A (rms) 1.1 1,1 1,5 2,4 4,1 6,6 8,2 :
Courant maximal instantané A (rms) 47 4,7 6,5 10,2 17,4 28 35 §
Vitesse nominale min™t 3000 °
Vitesse max. min”T 6000 5000 £
Constante de couple N-m/A 0,11 +10% | 0,21 +10 % | 0,31 +10 % | 0,39 +10 % | 0,42 +10 % 0,37 0,45 g
Moment d'inertie du rotor (JM) kg-m? x 10 (sans frein) 0,025 0,051 0,14 0,26 0,87 2,03 2,84 2
kg-m? x 10 (avec frein) 0,027 0,054 0,16 0,28 0,97 2,35 3,17
Moment d’inertie de charge autorisé (JL)|Multiple de (JM) 30 20 15
Taux de puissance kW/s (sans frein) 10,1 19,9 29,0 62,4 65,6 49,8 80,1
kW/s (avec frein) 9,4 18,8 25,4 58 58,8 43 71,8
Charge radiale autorisée N 68 245 490
Charge axiale autorisée N 58 98 196
Poids approximatif kg (sans frein) 0,32 0,47 0,82 1,2 2,3 3,5 4,4
kg (avec frein) 0,53 0,68 1,3 1,7 3,1 4,5 54
Tension nominale 24 Vc.c. +10 %
Moment d'inertie du frein de kg-m?x 104 0,002 0,0018 0,33
maintien J
Consommation de puissance w 7 9 17 19
(2 20°C)
Consommation de courant (a 20 °C)|A 0,3 0,36 0,70 +10 % 0,81 +10 %
Couple de friction statique Nm (minimum) 0,29 1,27 2,5 7,8
Temps de montée pour couple ms (max.) 35 50
de maintien
Temps de relachement ms (max) 20 15

Temps Continu

Classe d'isolation Type B |Type F

Température de fonctionnement / stockage ambiante 0a+40°C/-20a65°C

Humidité de fonctionnement / stockage ambiante 20 a 80 % (sans condensation) |2O a 85 % (sans condensation)
Classe de vibration V-15

Résistance d’isolement 20 MQ min. a 500 Vc.c. entre les bornes d’alimentation et la borne FG

Bottier Entiérement fermé, auto-refroidissement, IP67 (a I'exception de I'ouverture de l'arbre)

Résistance aux vibrations Accélération des vibrations 49 m/s®

Montage Monté avec bride

Caractéristiques de base |Caractéristiques de freinage

Caractéristiques couple / vitesse
R88M-K05030H/T (50 W) R88M-K10030H/T (100 W) R88M-K20030H/T (200 W)

Tension d’alimentation

N-M) Tension d’alimentation S N-M Tension d’alimentation
() diminuée de 10 % diminuée de 10 % (- diminuée de 10 %
05 | 048 0,48 (4 000) 104095 0,95 (5 000) 2011,

< =¥
S Jog
Gamme opératoire temporaire "~~103 Gamme opératoire temporaire Gamme opératoire temporaire : ) 1,3
0257 g1 016 057032 032 107064 10
Gamme opératoire continue 0,08 Gamme opératoire continue —0,16 Gamme opératoire continue 0,32
0 1 060 2 060 3 dO[) 4 060 5 dOO 6000 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
(tr/min) (tr/min) 4600  (tr/min)
R88M-K40030H/T (400 W) R88M-K75030H/T (750 W) R88M-K1KO30H/T (1 kW)
(N-M) (N-M) Tension d'alimentation (N-M) Tension d'alimentation
Tension d’alimentation diminuée de 10 % diminuée de 10 %
40438 3,8 (2600) diminuée de 10 % 8.0 7.1 (3 200) 1049.55 (3800) |955 (4 200)
) , , 5

Gamme opératoire ~~~ Fonctionnement

i Y Gamme opératoire temporaire . 6,

21071 s temporaire 13 2,3 401 momentané 49 51 atn e i " 12 i . 6,0
; ; 18 24 24 1 T30 40
Gamme opératoire continue 0,64 Fonctionnement continu 3y oo 06 Gamme opératoire continue 1.9

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 1000 2000 3000 4000 5000
(tr/min) (tr/min) (tr/min)

)
R

R88M-K1K530H/T (1,5 kW)

(N-M) Tension d'alimentation
diminuée de 10 %

Gamme opératoire temporaire\
477 477
Gamme opératoire continue

0 1000 2000 3000 4000 5000
(tr/min)
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Servomoteurs 3 000 tr/min, 400 V

Valeurs nominales et caractéristiques

Tension 400V

Modeéle de servomoteur R88M-K| [Codeur incrémentiel 20 bits| 75030F-] | 1K030F-[] | 1K530F-] | 2KO030F-[] | 3KO030F-] | 4KO030F-] | 5KO030F-[]
Codeur absolu 17 bits 75030C-[] | 1K030C-[] | 1K530C-[] | 2KO030C-[] | 3K030C-] | 4K030C-] | 5K030C-[]

Sortie nominale w 750 1 000 1500 2000 3000 4000 5000

Couple nominal Nm 2,39 3,18 4,77 6,37 9,55 12,7 15,9

Couple pic instantané Nm 7,16 9,55 14,3 19,1 28,6 38,2 47,7

Courant nominal A (rms) 2,4 3,3 4,2 5,7 9,2 9,9 12

Courant maximal instantané A (rms) 10 14 18 24 39 42 51

Vitesse nominale min’T 3000

Vitesse max. min™ 5000 4500

Constante de couple N-m/A 0,78 0,75 0,89 0,87 0,81 0,98

Moment d’inertie du rotor (JM) kg<mZ x 1074 (sans frein) 1,61 2,03 2,84 3,68 6,5 12,9 17,4
kg-m? x 107 (avec frein) 1,93 2,35 3,17 4,01 7,85 14,2 18,6

Moment d'inertie de charge autorisé (JL)|Multiple de (JM) 20 15

Taux de puissance kW/s (sans frein) 35,5 49,8 80,1 110 140 126 146
kW/s (avec frein) 29,6 43 71,8 101 116 114 136

Charge radiale autorisée N 490 784

Charge axiale autorisée N 196 343

Poids approximatif kg (sans frein) 3,1 3,5 4,4 5,3 8,3 11 14
kg (avec frein) 4,1 4,5 5,4 6,3 9,4 12,6 16

8, |Tension nominale 24 Ve.c. £10 %

& [Moment dinertie du frein kg-m? x 107% 0,33 1,35

2 |de maintien J

& |Consommation de puissance W 17 19 22

2 (220 °C)

z Consommation de courant (a 20 °C) |A 0,70 £10 % 0,81 10 % 0,90 +10 %

% |Couple de friction statique Nm (minimum) 2,5 7,8 | 11,8 16,1

'@ |Temps de montée pour couple ms (max.) 50 110

g |de maintien

(‘)" Temps de relachement ms (max) 15 50

@ |Temps Continu

S [Classe d'isolation Type F

8 |Température de fonctionnement / stockage ambiante 0a+40°C/-20a65°C

% [Humidité de fonctionnement / stockage ambiante 20 a 85 % (sans condensation)

& [Classe de vibration V-15

_‘g Résistance d’isolement 20 MQ min. a 500 Vc.c. entre les bornes d’alimentation et la borne FG

‘g Boitier Entierement fermé, auto-refroidissement, IP67 (a I'exception de I'ouverture de I'arbre)

g Résistance aux vibrations Accélération des vibrations 49 m/s2

O [Montage Monté avec bride

Caractéristiques couple / vitesse

R88M-K75030F/C (750 W) R88M-K1KO30F/C (1 kW) R88M-K1K530F/C (1,5 kW)
(N-M) Tension d"alimentation (N-M) Tension d’alimentation N-W) Tension d’alimentation
diminuée de 10 % diminuée de 10 % diminuée de 10 %
847, 7,16 (3 800) 1019.55 (3:800) 4 95 (4 200) 15414 14,3 (3 600)
4 ’ 5 (Gamme opératoire temporaire AN . 6,0 751 Gamme opératoire temporaire

3,18 4,77 477

(Gamme opératoire continue 1.6 (Gamme opératoire continue 1.9 Gamme opératoire continue .
0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000
(tr/min) (tr/min) (tr/min)
(N-M) Tension dalimentation (N-M) Tension d'alimentation (N-M)
diminuée de 10 % diminuée de 10 %
20191 19,1 (3 700) 301286 28,7 (3 400) 404382 (2800) 38,2 (3100)
. N . RN, Gamme opératoire temporaire .\, Tension d'alimentation
104 Gamme opératoire temporaire 154 Gamme opératoire temporaire N\20 201 p D X diminuée de 10 %
6,37 7,0 9,55 9,55 2 8)0 12,7 12,7
o N N L i @ 10
(Gamme opératoire continue ~2,0 (Gamme opératoire continue 5,7 Gamme opératoire continue S
0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000

(tr/min) (tr/min) (tr/min)

R88M-K5K030F/C (5 kW)

(N-M)

504477 (2800) 47,7 (3 200)
A Tension d’alimentation
diminuée de 10 %

| Gamme opératoire temporair}k
159

Gamme opératoire continue

0 1000 2000 3000 4000 5000
(tr/min)
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Servomoteurs 2 000 tr/min, 230 V /400 V

Valeurs nominales et caractéristiques

Tension 230V 400 V
I\Rllgglﬁltle( %e servomoteur ggggtur incrémental 1K020H-[1{ 1K520H-[]| 40020F-]{ 60020F-[ 1| 1K020F-[ || 1K520F-] 2K020F-[]1{ 3K020F-[1| 4K020F-[ ]| 5K020F-[]
- its
Codeur absolu 17 bits | 1K020T-[]| 1K520T-[1|40020C-[1{60020C-]|1K020C-[]|1K520C-[]1{2K020C-[1| 3K020C-[1|4K020C-]|5K020C-[]
Sortie nominale W 1000 1500 400 600 1000 1500 2000 3000 4000 5000
Couple nominal Nm 4,77 7,16 1,91 2,86 4,77 7,16 9,55 14,3 19,1 23,9
Couple pic instantané Nm 14,3 21,5 5,73 8,59 14,3 21,5 28,7 43 57,3 71,6
Courant nominal A (rms) 57 9,4 1,2 1,5 2,8 4,7 5,9 8,7 10,6 13 .
Courant maximal instantané |A (rms) 24 40 4,9 6,5 12 20 25 37 45 55 g
Vitesse nominale min’T 2000 )
Vitesse max. min™! 3 000 §
Constante de couple N-m/A 0,63 0,58 1,27 1,38 1,27 1,16 1,27 1,18 1,40 1,46 g
Moment d’inertie du rotor (JM) kg-m2 x 104 (sans frein) 4,60 6,70 1,61 2,03 4,60 6,70 8,72 12,9 37,6 48 g
kg-m? x 10% (avec frein) 5,90 7,99 1,90 2,35 5,90 7,99 10 14,2 38,6 48,8 g
Moment d’inertie de charge Multiple de (JM) 10
max. (JL)
Taux de puissance kW/s (sans frein) 49,5 76,5 22,7 40,3 49,5 76,5 105 159 97,1 119
kW/s (avec frein) 38,6 64,2 19,2 34,8 38,6 64,2 91,2 144 94,5 117
Charge radiale autorisée N 490 784
Charge axiale autorisée N 196 343
Poids approximatif kg (sans frein) 5,2 6,7 3,1 3,5 5,2 6,7 8 11 15,5 18,6
kg (avec frein) 6,7 8,2 41 4,5 6,7 8,2 9,5 12,6 18,7 21,8
o|Tension nominale 24 Ve.c. +10 %
&|Moment d'inertie du frein ~ [(J) kg:m? x 10% 1,35 47
S| de maintien
";:, Consommation W 14 19 17 14 19 22 31
ﬁ de puissance (20 °C)
8| Consommation de courant [A 0,59 0,79 0,70 £10 % 0,59 0,79 +10 % 0,90 [1,3£10% 1,3
21(20 °C) +10 % +10 % +10 % +10 % +-10 %
;% Couple de friction statique [Nm (minimum) 4,9 13,7 2,5 49 13,7 16,2 24,5
‘g Temps de montée pour ms (max.) 80 100 50 80 100 110 80
&|couple de maintien
© Temps de relachement ms (max) 70 50 15 70 50 25
@ Temps Continu
8|Classe d'isolation TypeF
8| Température de fonctionnement / stockage ambiante |0 a +40 °C/-204a 85 °C
$|Humidité de fonctionnement / stockage ambiante 20 a 85 % (sans condensation)
&{Classe de vibration V-15
B|Résistance d'isolement 20 MQ min. & 500 Vc.c. entre les bornes d'alimentation et la borne FG
“% Boitier Entierement fermé, auto-refroidissement, IP67 (a I'exception de I'ouverture de I'arbre)
g Résistance aux vibrations Accélération des vibrations 49 m/s2
O[Montage Monté avec bride

Caractéristiques couple / vitesse

R88M-K1K020H/T (230V, 1 kW)  R88M-K1K520H/T (230, 1,5 kW)
(N-M) (N-M)

21,5(2300)

Tension d’alimentation
diminuée de 10 %
10,0

160
48

154

14,3 (2 200) 20

Tension d’alimentation
diminuée de 10 %

60 10+

Gamme opératoire temporaire

7,16 7,16

104 Gamme opératoire temporaire .

4,77

54

Gamme opératoire continue 32 Gamme opératoire continue

+
t

0 1 600 2 600 3000 (tr/min) 0 1000 2000 3000 (tr/min)

R88M-K40020F/C (400 V, 400 W) R88M-K60020F/C (400 V, 600 W) R88M-K1KO020F/C (400 V, 1 kW) R88M-K1K520F/C (400'V, 1,5 kW)
(N-M) (N-M) (N-M) (N-M)

2000) 21,5(2300)
61 S8R0 104gsg (2100) _ 8,59(2400) 151 14.3(2200) 201 930
Z?"S'O".d de10% — Tension d’alimentation N Tension d’alimentation Camme orataite oo /T_Ension' d'alimer:tation
3 3lrgmuee enn Gamme opératoire temporaire * diminuée de 10 % 10 Gamme opératoire temporaire diminuée de 10 % P P . diminuée de 10 %
] )3, 5 ) ~ \10,0
Y20 2,86 45 51477 69 10 N
Srato ; 13 g '
Gamme opératoire continue ’ (Gamme opératoire continue 19 Gamme opératoire continue ~ [3,2 Gamme opératoire continue 48
0 1000 2000 3000 (tr/min) 0 1000 2000 3000 (tr/min) 0 1000 2000 3000 (tr/min) 0 1000 2000 3000 itr/min)
R88M-K2K020F/C (400 V, 2 kW) R88M-K3KOF/C (400 V, 3 kW) R88M-K4K020F/C (400 V, 4 kW) R88M-K5K020F/C (400 V, 5 kW)
(N-M) (N-M) (N-M) (N-M)
57,3 (1900) 57,3 (2 100) e (o0 7162100
304 28,6 (2 200) ] 50 N Tension d 70 . N
Tension d'ali 501430 2200 43'0(24%gs)mn d Gamme opératoire temporaire. £\ diminuée de 10 % Tension d'alimentation

Gamme opératoire temporaire Gamme opératoire temporaire s

ot " diminuée de 10 %
Gamme opératoire temporaire

) “\Jiminuée de 10 %
~ 15,0 25 AN 28,0

9 254 25,0 4
1571055 11,0 14,3 143 200 Sl Y130 s 20,0
Gamme opératoire continue 6.4 Gamme opératoire continue 95 Gamme opératoire continue Gamme opératoire continue 3,0
0 1000 2000 3000 (tr/min) 0 1000 2000 3000 (tr/min) 0 1000 2000 3000 (tr/min) 0 1000 2000 3000 (tr/min)
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Servomoteurs 1 500 tr/mn, 400 V

Valeurs nominales et caractéristiques

Tension appliquée 400V

Modeéle de servomoteur R88M-K[| |Codeur absolu 17 bits 7K515C-[] 11K015C-[] 15K015C-[]

Sortie nominale w 7 500 11 000 15 000

Couple nominal Nm 47,8 70,0 95,5

Couple pic instantané Nm 119,0 175,0 2240

Courant nominal A (rms) 22,0 271 33,1

Courant maximal instantané A (rms) 83 101 118

Vitesse nominale min’! 1500

Vitesse max. minT 3000 2000

Constante de couple N-m/A 1,54 1,84 2,10

Moment d'inertie du rotor (JM) kg-m? x 10 (sans frein) 101 212 302
kg-m? x 10% (avec frein) 107 220 311

Moment d'inertie de charge autorisé (JL)|Multiple de (JM) 10

Taux de puissance kW/s (sans frein) 226 231 302
kW/s (avec frein) 213 223 293

Charge radiale autorisée N 1176 2254

Charge axiale autorisée N 490 686

Poids approximatif kg (sans frein) 36,4 52,7 70,2
kg (avec frein) 40,4 58,9 76,3

o |Tension nominale 24 Ve.c. #10 %

g Moment d'inertie du frein kg-mZx 104 47 71

‘o |de maintien J

"z Consommation de puissance w 34 26

o |(a20°C)

8 [Consommation de courant A 1,4 £10 % 1,08 £10 %

g |(a20°0C)

;g Couple de friction statique Nm (minimum) 58,8 100

g Temps de montée pour couple ms (max.) 150 300

© |de maintien

© Temps de relachement ms (max) 50 140

o Temps Continu

8 |Classe d’isolation Type F

3 |Température de fonctionnement / stockage ambiante 0a+40°C/-20a65°C

$ |Humidité de fonctionnement / stockage ambiante 20 a 85 % (sans condensation)

& [Classe de vibration V-15

2 [Résistance d'isolement 20 MQ min. & 500 Vc.c. entre les bornes d’alimentation et la borne FG

“% Boitier Entierement fermé, auto-refroidissement, IP67 (a I'exception de I'ouverture de I'arbre)

g Résistance aux vibrations Accélération des vibrations 49 m/s?

O |Montage Monté avec bride

Caractéristiques couple / vitesse

R88M-K7K515C (7,5 kW)

Tension

d’alimentation

R88M-K11K015C (11 kW)

Tension d’alimentation

R88M-K15K015C (15 kW)

Tension d’alimentation

i ension N-M diminuée de 10 % (N-m) diminuée de 10 %
(N4 119.0 (Qg'gg;;““ee de 1(0% ) (D 175,0 (1 700) |175,0 (2 000) 224,0 (1500)| 224,0 (1 700)
. 119,0 (2 500 N -
N 150 - ¢ - -
| Gamme opératoire N G Sratoire t i 4 L \
100 temporaire S amme opératoire temporaire 130,0 gfnr;;”rzi‘r’ge’am"e
501 47.8 N )60.0 75170,0 70,0 (1500) 100 1 95.5 95,5
. ' 52,5 Gamme opératoire continue 57,0
Gamme opératoire continue J12.0 Gamme opératoire continue N
0 1000 2000 3000 (tr/mn) 0 1000 2000 (t/mn) 0 1000 (tr/mn)
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Servomoteurs 1 000 tr/min, 230 V /400 V

Valeurs nominales et caractéristiques

Tension appliquée 230V 400 V
Modeéle de servomoteur Codeur incrémental 90010H-[] 90010F-[] 2KO010F-[] 3K010F-[]
R88M-KL[] 20 bits
Codeur absolu 17 bits 90010T-[] 90010C-[] 2K010C-[J 3K010C-[J 4K510C-[] 6K010C-[J
Sortie nominale W 900 900 2 000 3000 4 500 6 000
Couple nominal Nm 8,59 19,1 28,7 43,0 57,3
Couple pic instantané Nm 19,3 47,7 71,7 107,0 143,0
Courant nominal A (rms) 7,6 3,8 8,5 11,3 14,8 19,4 .
Courant maximal instantané A (rms) 24 12 30 40 55 74 g
Vitesse nominale min’T 1000 )
Vitesse max. min™T 2000 §
Constante de couple N-m/A 0,86 | 1,72 1,76 1,92 2,05 2,08 g
Moment d’inertie du rotor (JM) kg-m2 x 107 (sans frein) 6,70 30,3 48,4 79,1 101 <
kg-m? x 10 (avec frein) 7,99 31,4 49,2 84,4 107 g
Moment d’inertie de charge autorisé [Multiple de (JM) 10
(%)
Taux de puissance kW/s (sans frein) 110 120 170 233 325
kW/s (avec frein) 92,4 116 167 219 307
Charge radiale autorisée N 686 1176 1470 1764
Charge axiale autorisée N 196 490 588
Poids approximatif kg (sans frein) 6,7 14 20 29,4 36,4
kg (avec frein) 8,2 17,5 23,5 33,3 40,4
o |Tension nominale 24 Vec.c. +10 %
? Moment dinertie du frein kg-m? x 104 1,35 47
‘o |de maintien J
“; Consommation de puissance |W 19 31 34
’g (220 °C)
€ [Consommation de courant A 0,79 £10 % 1,310 % 1,410 %
2 |(@a20°0C)
;g Couple de friction statique Nm (minimum) 13,7 24,5 58,8
g Temps de montée pour couple |ms (max.) 100 80 150
& |de maintien
© Temps de relachement ms (max) 50 25 50
9 Temps Continu
& |Classe d'isolation Type F
3 |Température de fonctionnement / stockage ambiante 0a+40°C/—-20a65°C
¢ [Humidité de fonctionnement / stockage ambiante 20 a 85 % (sans condensation)
& |Classe de vibration V-15
2 |Résistance d'isolement 20 MQ min. & 500 Vc.c. entre les bornes d’alimentation et la borne FG
% Boitier Entierement fermé, auto-refroidissement, IP67 (a I'exception de I'ouverture de I'arbre)
g Résistance aux vibrations Accélération des vibrations 49 m/s?
O |Montage Monté avec bride

Caractéristiques couple / vitesse

R88M-K90010H/T/F/C R88M-K2K010F/C R88M-K3K010F/C
Tension d’alimentation
(N-M) diminuée de 10 % (N-M) (N-M)
201193 19,3 (1 800) so 1477 (1400) 47,7 (1 600) oL (400 71,7 (1 600)
. L \ Tension d’alimentation L N Tension d’alimentation
Gamme opératoire temporaire Gamme opératoire X giminuge de 10 % Gamme opératoire "\ X diminuge de 10 %
N 14,0 temporaire 280 temporaire 0.0
101 8,59 8,59 \ 25 ' 35 28,7 28,7 '
8,0 19,1 19,1 18.0 , :
’ 20,0
- 43 9,6 14.0
Gamme opératoire continue Gamme opératoire continue Gamme opératoire continue ’
0 1000 2000 (tr/mn) 0 1000 2000 (tr/mn) 0 1000 2000 (tr/mn)
R88M-K4K510C R88M-K6K010C
Tension d'alimentation o .
(N-M) diminuée de 10 % (N-M) 'I"enlS|orl1 d aI|meL1tat|on
107,0 (1500{107,0 (1 700) diminuée de 10 %
1 143,0  (1500) [143,0 (1 700)
100 \ 150 -
Gamme opératoire Gamme opératoire
temporaire 70,0 temporaire 100,0
501430 43,0 50,0 75 \
220 57,357,3 57.3
Gamme opératoire continue ’ Gamme opératoire continue 28,0
0 1000 2000(tr/mn) 0 1000 2000 (tr/mn)
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Servomoteurs
Type moteurs 3 000 tr/min (230 V, 50 a 100 W)
Dimensions (mm) Sans frein Avec frein LN Dimensions en bout Poids approx. (kg)
d’arbre
Modele LL LM LL LM Boitier x Profondeur Sans frein Avec frein
R88M-K05030(H/T)-[1S2 72 48 102 78 23 M3 x 6L 0,32 0,53
R88M-K10030(H/T)-[1S2 92 68 122 98 43 0,47 0,68
Connecteur codeur
. Connecteur codeur
Connecteur de frein
Connecteur moteur Connecteur moteur 10x40
LL 25 28 25 Extrémité d’arbre
LM LM
L T
i = T L o~
AT el e i
466 2 7 |
T pai ' 20 =
PR — g . m z|
Ig g
‘ < _ [ 35 min,
L |l 1,5 min.
Modeles avec frein Modeles sans frein
Type moteurs 3 000 tr/min (230 V, 200 a 750 W)
Dimensions (mm) Sans frein Avec frein LR Surface de bride Dimensions en bout d’arbre Poids approx. kg
Modele LL LM KL1 LL LM | KL1 LB| LC ([LD|LE|LG|LZ| S K | QK H B | T |Boitierx| Sans Avec
Profon-| frein frein
deur
R88M-K20030(H/T)-[1S2 | 79,5 | 56,5 | 52,5 | 116 | 93 [52,5[30(50"| 60 [ 70| 3 [6,5]4,5[11"6[ 20| 18 | 85 [4™| 4 [Max8L| 0,82 1,3
R88M-K40030(H/T)-[1S2 | 99 76 | 52,5 [135,5(/112,5| 52,5 14M6] 25 [ 225 [ 11 [5"9] 5 [M5Xx10L] 1,2 1,7
R88M-K75030(H/T)-[1S2 | 112,2| 86,2 | 60 [1482[122,2] 61,6 |35|70"] 80 | 90 8| 6 [19M 22 [155[6M] 6 2,3 3,1
Connecteur codeur
Connecteur de frein
Connecteur moteur Connecteur codeur
w R w Connecteur moteur R LCxLC
o = Extrémité d'arbre
- S A G LE — — e
=T ean. e T M NP
humy CRalL e =
T -
KL1 ' LR ‘ LB
f 0 o | q N @/ 5 4 1
| 0K
) ) % RS 94 =] §
=g = % —_ T
1 —q N Filetage x
a l l < Profondeur
o a [l 15 min. g@__A%
Modeéle avec frein o Modele sans frein
Type moteurs 3 000 tr/min (230 V,1a 1,5 kW /400 V, 750 W a 5 kW)
Dimensions (mm) Sans frein Avec frein LR Surface de bride Dimensions en bout d’arbre Environ
approx. (kg)
c [Modéle LL [ LM [ KB1| KB2 [KL1| LL | LM | KB1| KB2 [KL1 LA| LB |[LC|LD|LE[LG| S | File- [K|QK| H | B |T
'% tage x 2c 8=
5 Profon- G |EH
2 |R88M-K[] deur
230 |1K030(H/T)-0S2 | 141 | 97 | 66 | 119 [101]| 168 | 124 | 66 | 146 | 101|55|135| 95" [100[115] 3 [10[19™| M5x [45|42[15,5[6™|6| 3,56 | 45
1K530(H/T)-[1S2 [159,5[115,5| 84,5 [137,5 186,5(142,5] 84,5 [164,5 12L 44 | 54
400 |75030(F/C)-[1S2 [131,5| 87,5 | 56,5 |109,5 158,5/114,5| 53,5 |136,5| 103 3,1 41
1KO30(F/C)-[1S2 | 141 | 97 | 66 | 119 168 | 124 | 63 | 146 35 | 45
1K530(F/C)-[1S2 [159,5(115,5| 84,5 |137,5 186,5|142,5| 81,5 |164,5 44 | 54
2K030(F/C)-[JS2 |178,5/134,5/103,5] 156,5 205,5(161,5/100,5(183,5 53 | 63
3K030(F/C)-[1S2 | 190 | 146 | 112 | 168 [113] 215 [ 171 | 112 [ 193 [ 113 162[110"[120]145] [12 [22M® 41| 18 |8™[7] 83 | 9,4
4K030(F/C)-[JS2 | 208 | 164 | 127 | 186 [118]| 233 | 189 | 127 | 211 [ 118]65[165 130 6 24" M8 x [55] 51| 20 11 [12,6
5K030(F/C)-[1S2 | 243 | 199 | 162 | 221 268 | 224 | 162 | 246 20L 14 | 16
Connecteur LL LR
de moteur et frein LM
KB2 et
Connecteur e LCXLC Extrémité d’arbre
codeur LR
EE— P e L K
— N 4-$9 QK
| B
< cR M
(=1 N m—— ~a, 3 }/
© 1) N Z %) Ii I—¢
=¥ s
m = m N
| - *
E= =g
——— Zan Y Filetage x
a ¢ ) ‘\O
[ | . /< — 0. 5) Profondeur
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Type moteurs 2 000 tr/min (230 V, 1 a 1,5 kW /400 V, 400 W a 5 kW)

Dimensions (mm) Sans frein Avec frein LR Surface de bride Dimensions en bout d’arbre | Environ
approx.
(kg)
c Modéle LL | LM (KB1| KB2 |[KL1| LL | LM [KB1| KB2 |KL1 LA| LB |LC|(LD|LE|LG|LZ| S x% K[QK( H | B |T
Q
- 35 25|25
S |R88M-K(] §~g SE|xE
= s
230[1K020(H/T)-0S2 | 138 | 94 | 60 | 116 [116] 163 | 119 | 60 | 141 [116]55[165] 110" [130[145] 6 [12] 9 [22M|m5x[45]41| 18 [8™ [7] 52 6,7
1K520(H/T)-[IS2 |155,5]111,5]77,5[133,5 180,5/136,5(77,5/158,5 12L 67]82
400(40020(F/C)-[Js2 |131,5| 87,5 [56,5/109,5| 101 |158,5(114,5(53,5|136,5| 103 135 95" [100[115] 3 10 19h6 42115,5| 6M |6 3,1 | 4,1 «
60020(F/C)-[1S2 | 141 97 | 66 | 119 168 | 124 | 63 | 146 3,545 :
1K020(F/C)-[1S2 | 138 | 94 | 60 | 116 |116| 163 | 119 | 57 | 141 | 118 165| 1107 [130[145] 6 |12 22h6 41| 18 | 8" [7 52|67 §
1K520(F/C)-[JS2 |155,5(111,5(77,5|133,5 180,5|136,5|74,5|158,5 6,7 | 8,2 ©
2K020(F/C)-[1s2 | 173 | 129 | 95 | 151 198 | 154 | 92 | 176 || 8 [95 §
3K020(F/C)-[1s2 | 208 | 164 | 127| 186 [118| 233 | 189 | 127 | 211 65 24" M8 x[55[ 51 20 11 |112,6 o
20L o
4K020(F/C)-[1s2 | 177 | 133 | 96 | 155 |140| 202 | 158 | 96 | 180 |140|70|233 114,3h7 1761200(3,2|18 |13,5 35" M12 50| 30 [10M9[8 15,5(18,7
5K020(F/C)-[1S2 | 196 | 152 | 115| 174 221 | 177 (115 199 2;L 18,6(21,8
Connecteur LL LR
de moteur et frein LM
KB2 Extrémité d’arbre
Connecteur KB1 LCxLC
codeur S LR
—J——L-l K
L E
i Sa Syt éé 4-9LZ QK
< Gy B °
o ~ >}/ | ||+
8 @, \_L 2 i
m = o —
| a *
= A A <=
=1 PO 4 f Fitage
| L rofondeur
Type moteurs 1 500 tr/mn (400 V, 7,5 kW)
Dimensions (mm) Sans frein Avec frein Poids approx. (kg)
Tension Modele LL LM | KB1 | KB2| L1 L2 L3 LL | LM | KB1 | KB2 L1 L2 L3 Sans frein Avec frein
R88M-K[]
400 7K515C-[1S2 312 | 268 | 219 | 290 | 117,5(117,5| 149 | 337 | 293 | 253 | 315 | 117,56 |152,5| 183 36,4 40,4
Connecteur
moteur Connecteur de frein
(pour modéle avec frein uniquement)
Connecteur = IL_'\I7I 113 176 x 176
codeur KB2 435435
KB1
L3
L2
mj?——qiw =5 Li Extrémité d’arbre
el IGN G
r ] %ﬁi@é G| 24/ 32 44135 113
R 7o) 90
H — @ t§< M4, a
5 - =6 > 25 12h9
ol HH 13@ =
3 H — N : ~ @
i 5 === .5 S
H H § 9 < L 2
ki St 3 =N @
L —— 2 min. <0 ] M16
o H Position dinsertion du bossagey <@ (profondeur 32 min.)
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Type moteurs 1 500 tr/mn (400 V, 11 a 15 kW)

Dimensions (mm) Sans frein Avec frein Poids approx. (kg)
Tension [Modeéle LL LM KB1 | KB2 L1 L2 L3 LL LM | KB1 | KB2 L1 L2 L3 | Sans frein Avec frein
R88M-K[]
400 11K015C-[JS2 316 | 272 | 232 | 294 | 124,5|1245| 162 | 364 | 320 | 266 | 342 | 124,5 | 159,5 (196 52,7 58,9
15K015C-[JS2 384 | 340 | 300 | 362 | 158,5|158,5| 230 | 432 | 388 | 334 | 410 | 158,5 | 193,5 [264 70,2 76,3
Connecteur Connecteur de frein
moteur (pour modele avec frein uniquement)
LL 1 220 x 220
Connecteur [. 44 k’éllz
codeur KB1 57 .. 57
\ 110 L3
L2
e iﬁ L1 49135
= ,ﬂ.j } /Y\ ) (Spécifications de I'extrémité d’arbre
{ﬁjé;iﬁﬁg 32,14 avec clavette et filetage)
0 - g< 116
< H 98
h — © 80 M5, a
et f @\ 451052 16h9
3 H— o . i 062 . o = A //{ (Rainure de clé P9)
B 5| S & S|
il 28 235 7 g 9% Ui on
- T rofondeur 40 min.
[ H 2 min. <@ e romn)
“—T|Position dinsertion du bossage [ [y
7
Type moteurs 1 000 tr/min (230 V, 900 W /400 V, 900 W a 3 kW)
Dimensions (mm) Sans frein Avec frein LR Surface de bride Dimensions en bout d’arbre | Environ
approx
(kg)
Modeéle LL | LM | KB1 | KB2 [KL1| LL | LM | KB1 | KB2 |KL1 LA| LB (LC|LD|LE|LG|LZ| S |x5 K|QK|H| B |T
09
s g2 2|85
@ |R88M-KLI E,g S |zE
2 ks
230(90010(H/T)-[JS2 | 155,5(111,5| 77,5 [133,5/116|180,5|136,5| 77,5 |158,5|116|70| 165 110" [130[145| 6 [12] 9 [22M| M5 x [45]41[18][ 8" |7 6,7 8,2
400[90010(F/C)-[1S2 74,5 118 12L
2K010(F/C)-[152 [ 163,5[119,5] 82,5 [141,5(140{188,5|144,5] 82,5 [ 166,5] 140|80[233] 114,3"7[176(200(3,2|18]13,5[35" | M12 x |55] 50 [30[10™[8[ 14[17,5
3K010(F/C)-[1S2 [ 209,5|165,5|128,5|187,5 234,5(190,5|128,5(212,5 25L 20|23,5
Connecteur LL LR
de moteur et frein LM
KB2 Extrémité d’arbre
Connecteur o KB1 LCxLC
codeur LR
ﬂ'l— ’EE‘ K
L E
- N K Gt | | 4-L.Z QK
QI /_@ S B
3 @ AN L/ D 2 Ii ]
5 ¢ A
m = M
= pr i
= =g
=" POAD A% f Filagex
I E (3=
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Type moteurs 1 000 tr/mn (400 V, 4,5 kW)

Dimensions (mm) Sans frein Avec frein Poids approx. (kg)
Tension Modele LL LM | KB1 | KB2 | L1 L2 LL LM | KB1 | KB2 L1 L2 Sans frein Avec frein
R88M-KL[]
400 4K510C-[1S2 266 | 222 | 185 | 244 98 98 291 | 247 | 185 | 269 98 133 29,4 33,3
Connecteur LL 113 176 x 176 g
de moteur |, 44 LM o
et frein KB2 |
Connecteur KB1 Iz 438,435 5
codeur g
Extrémité d’arbre 2
] ®
—| 24| 3,2
F © 4-013,5 113
96
g ‘ - 90 e M4, 2
o | — 12h9
3 4 = (Rainure de clé P9)
of H A : S
© d @ =g o
H al _ B 1§ L 1y & o3
i b4 i tﬁ 5
2 min. M16
N H Bi_Position d'insertion du bossage (profondeur 32 min.)
E —
Type moteurs 1 000 tr/mn (400 V, 6 kW)
Dimensions (mm) Sans frein Avec frein Poids approx. (kg)
Tension Modele LL LM | KB1 | KB2 | L1 L2 '3 LL LM | KB1 | KB2 L1 L2 L3 | Sans frein | Avec frein
R88M-KL]
400 6K010C-[1S2 312 | 268 | 219 | 290 |117,5(117,5| 149 | 337 | 293 | 253 | 315 | 117,5 | 152,5 | 183 36,4 40,4
Connecteur moteur Connecteur de frein
(pour modeéle avec frein uniquement)
Connecteur LL 1 176 x 176
codeur 44 LM
KB2 43,5 43
KB1
L3
L2
N ﬁ L1 (Spécifications de lextrémité
\_ 481 / = d’arbre avec clavette et filetage)
110 |
©| 24/ 32 4-013.5 113
L ﬁ?ﬁﬁ% % o %
ks 4571 M4, a
3 — 9
- = (Rainure de clé P9)
g = 1 E
I e B S
EH—— S| @ g
i R /&
Ul M16
(profondeur 32 min.)
H
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Informations pour la commande

(reportez-vous au chapitre sur les servodrivers) @ Cable d’alimentation

0] 1
@ Cable de frein :' Servomoteur
@EI:&:@@ 3 000 tr/mn (50 W — 750 W)
(2 Options driver
®
Servodrivers Accurax G5
Moc'iEe::es gi_?e'\rﬂvlfdnvers (® Cable d’alimentation / Servomoteur
It er / 2|e.t cable d’alimentation avec frein 3 000 tr/mn (750 W — 5 kW)
analogiques/impuisions = 2 000 tr/mn (400 W — 5 kW)
— 1 ‘—']]g 1 000 tr/mn (900 W — 3 kW)

//@: b:“:'E@ L]

\ 7/ (® Cable codeur

(@ Cable d’extension ©)
pour codeur
absolu (avec

compartiment
de batterie) Servomoteur

1 500 tr/mn (7,5 kW — 15 kW)
1 000 tr/mn (4,5 kW — 6 kW)

Remarque : Les symboles M@ ... indiquent la séquence recommandée pour sélectionner le servomoteur et les cables
Servomoteur

(@ Sélectionnez le moteur de la famille R88M-K en utilisant les tableaux de moteurs des pages suivantes.

Servodriver

(@ Reportez-vous au chapitre sur les servodrivers Accurax G5 pour les spécifications d’entrainement détaillées et une sélection d’accessoires
d’entrainement.
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Servomoteurs 3 000 tr/min (50 a 5 000 W)

Symbole Caractéristiques Modeéle de Servodrivers compatibles (2)
Tension |Codeur et conception Couple Capacité |Servomoteur G5 EtherCAT / ML2|G5 analogique /

nominal impulsions
@ 230V |Codeur incrémental [Sans frein 0,16 Nm 50 W R88M-K05030H-S2 [R88D-KNO1H-[] R88D-KTO1H
(20 bits) 0,32 Nm 100 W |R88M-K10030H-S2 |R88D-KNO1H-L]  |R88D-KTO1H
Arbre droit avec 0,64 Nm 200 W  |R88M-K20030H-S2 |R88D-KNO2H-L]  |R88D-KTO2H
clavette, fileté 1,3Nm 400 W |R88M-K40030H-S2 |R88D-KNO4H-[]  |R88D-KTO4H
2,4 Nm 750 W |R88M-K75030H-S2 |R88D-KNOSH-[]  |R88D-KTO8H
e, 3,18 Nm 1000 W |R88M-K1KO30H-S2 |R88D-KN15H-LJ  |R88D-KT15H
@ 4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530H-S2 |R88D-KN15H-L]  |R88D-KT15H
: Avec frein_ |0,16 Nm 50 W R88M-K05030H-BS2 |R88D-KNO1H-L]  |R88D-KTO1H
230 V (50 — 750 W) 0,32 Nm 100 W |R88M-K10030H-BS2 |R88D-KNO1H-L]  |R88D-KTO1H
0,64 Nm 200 W |R88M-K20030H-BS2 |R88D-KNO2H-L]  |R88D-KT02H
1,3Nm 400 W |R88M-K40030H-BS2 |R88D-KN0O4H-L]  |R88D-KT04H
2,4 Nm 750 W |R88M-K75030H-BS2 |R88D-KNOSH-[]  |R88D-KTO8H
3,18 Nm 1000 W |R88M-K1K030H-BS2 |[R88D-KN15H-LJ  |R88D-KT15H
4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530H-BS2 |[R88D-KN15H-[]  |R88D-KT15H
Codeur absolu Sans frein 0,16 Nm 50 W R88M-K05030T-S2 |R88D-KNO1H-[] R88D-KTO1H
(17 bits) 0,32 Nm 100 W |R88M-K10030T-S2 |R88D-KNO1H-L]  |R88D-KTOTH
Arbre droit avec 0,64 Nm 200 W |R88M-K20030T-S2 |R88D-KNO2H-L] _ |R88D-KTO02H
clavette, fileté 1,3Nm 400 W |R88M-K40030T-S2 |R88D-KNO4H-L]  |R88D-KT04H
2,4 Nm 750 W |R88M-K75030T-S2 |R88D-KNOSH-[]  |R88D-KTO8H
230 V (1 kKW — 1,5 kW) 3,18 Nm 1000 W |R88M-K1K030T-S2 |R88D-KN15H-L]  |R88D-KT15H
400 V (750 W - 5 kW) 4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530T-S2 |R88D-KN15H-[] R88D-KT15H
Avec frein_ |0,16 Nm 50 W R88M-K05030T-BS2 |R88D-KNO1H-L]  |R88D-KTO1H
0,32 Nm 100W  |R88M-K10030T-BS2 |R88D-KNO1H-LJ  |R88D-KTO1H
0,64 Nm 200 W |R88M-K20030T-BS2 |R88D-KNO2H-L] _ |R88D-KTO2H
1,3Nm 400 W |R88M-K40030T-BS2 |R88D-KNO4H-L]  |R88D-KT04H
2,4 Nm 750 W |R88M-K75030T-BS2 |R88D-KNOSH-L]  |R88D-KTO8H
3,18 Nm 1000 W |R88M-K1K030T-BS2 |R88D-KN15H-L]  |R88D-KT15H
4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530T-BS2 |R88D-KN15H-L]  |R88D-KT15H
400V  |Codeur incrémental |gans frein 2,39 Nm 750 W R88M-K75030F-S2  |R88D-KN10F-[] R88D-KT10F
(20 bits) 3,18 Nm 1000 W |R88M-K1KO30F-S2 |R88D-KN15F-L]  |R88D-KT15F
Arbre droit avec 4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530F-S2 |R88D-KN15F-L] R88D-KT15F
clavette, fileté 6,37 Nm 2000 W |R88M-K2K030F-S2 |R88D-KN20F-L] R88D-KT20F
9,55 Nm 3000 W |R88M-K3K030F-S2 |R88D-KN3OF-L] R88D-KT30F
12,7 Nm 4000 W |R88M-K4K030F-S2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
15,9 Nm 5000 W |R88M-K5K030F-S2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
Avec frein 2,39 Nm 750 W |R88M-K75030F-BS2 |R88D-KN10F-L] R88D-KT10F
3,18 Nm 1000 W |R88M-K1K030F-BS2 |R88D-KN15F-1] R88D-KT15F
4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530F-BS2 |R88D-KN15F-L] R88D-KT15F
6,37 Nm 2000 W |R88M-K2K030F-BS2 |R88D-KN20F-L] R88D-KT20F
9,55 Nm 3000 W |R88M-K3K030F-BS2 |R88D-KN30F-L] R88D-KT30F
12,7 Nm 4000 W |R88M-K4K030F-BS2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
15,9 Nm 5000 W |R88M-K5K030F-BS2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
Codeur absolu Sans frein 12,39 Nm 750 W |R88M-K75030C-S2 |R88D-KN10F-L] R88D-KT10F
(17 bits) 3,18 Nm 1000 W |R88M-K1K030C-S2 |R88D-KN15F-L]  |R88D-KT15F
) 4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530C-S2 |R88D-KN15F-] R88D-KT15F

Arbre droit avec

clavette, fileté 6,37 Nm 2000 W |R88M-K2K030C-S2 |R88D-KN20F-L] R88D-KT20F
9,55 Nm 3000 W |R88M-K3K030C-S2 |R88D-KN30F-LJ R88D-KT30F
12,7 Nm 4000 W |R88M-K4K030C-S2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
15,9 Nm 5000 W |R88M-K5K030C-S2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
Avec frein 12,39 Nm 750 W |R88M-K75030C-BS2 |R88D-KN10F-L] R88D-KT10F
3,18 Nm 1000 W |R88M-K1K030C-BS2 |R88D-KN15F-1] R88D-KT15F
4,77 Nm 1500 W |R88M-K1K530C-BS2 |R88D-KN15F-1] R88D-KT15F
6,37 Nm 2000 W |R88M-K2K030C-BS2 |R88D-KN20F-L] R88D-KT20F
9,55 Nm 3000 W |R88M-K3K030C-BS2 |R88D-KN30F-L] R88D-KT30F
12,7 Nm 4000 W |R88M-K4K030C-BS2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
15,9 Nm 5000 W |R88M-K5K030C-BS2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
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Servomoteurs 2 000 tr/min (1 a 5 kW)

Symbole Caractéristiques Modele de Servodrivers compatibles (2)
Tension |Codeur et conception Couple Capacité |Servomoteur G5 EtherCAT / ML2 |G5 analogique /
nominal impulsions
) 230V |Codeur incrémental |Sans frein  |4,77 Nm 1000 W |R88M-K1K020H-S2 |R88D-KN10H-L] R88D-KT10H
(20 bits) 7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520H-S2 |R88D-KN15H-[]  |R88D-KT15H
Arbre droit avec Avec frein  |4,77 Nm 1000 W |R88M-K1K020H-BS2 |R88D-KN10H-] R88D-KT10H
clavette, fileté 7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520H-BS2 [R88D-KN15H-L] R88D-KT15H
Codeur absolu Sans frein 4,77 Nm 1000 W [R88M-K1K020T-S2 |R88D-KN10H-[] R88D-KT10H
(17 bits) 7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520T-S2 |R88D-KN15H-]  |R88D-KT15H
Arbre droit avec Avec frein _ |4,77 Nm 1000 W |R88M-K1K020T-BS2 |R88D-KN10H-] R88D-KT10H
clavette, fileté 7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520T-BS2 |R88D-KN15H-] R88D-KT15H
400V |Codeur incrémental |sans frein |1,91 Nm 400 W  |R88M-K40020F-S2 |R88D-KNOGF-L] R88D-KTO6F
(20 bits) 2,86 Nm 600 W |R88M-K60020F-S2 |R88D-KNOBF-L] R88D-KTO6F
Arbre droit avec 4,77 Nm 1000 W |R88M-K1K020F-S2 |R88D-KN10F-LJ R88D-KT10F
clavette, fileté 7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520F-S2 |R88D-KN15F-[] R88D-KT15F
9,55 Nm 2000 W |R88M-K2K020F-S2 |R88D-KN20F-L] R88D-KT20F
14,3 Nm 3000 W |R88M-K3K020F-S2 |R88D-KN30F-L] R88D-KT30F
19,1 Nm 4000 W |R88M-KAK020F-S2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
23,9 Nm 5000 W |R88M-K5K020F-S2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
Avec frein 1,91 Nm 400 W  |R88M-K40020F-BS2 |R88D-KNOGF-L] R88D-KTO6F
2,86 Nm 600 W |R88M-K60020F-BS2 |R88D-KNOBF-L] R88D-KTO6F
4,77 Nm 1000 W |R88M-K1K020F-BS2 |R88D-KN10F-L] R88D-KT10F
7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520F-BS2 |R88D-KN15F-L] R88D-KT15F
9,55 Nm 2000 W |R88M-K2K020F-BS2 |R88D-KN20F-L] R88D-KT20F
14,3 Nm 3000 W |R88M-K3K020F-BS2 |R88D-KN30F-L] R88D-KT30F
19,1 Nm 4000 W |R88M-K4K020F-BS2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
23,9 Nm 5000 W |R88M-K5K020F-BS2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
Codeur absolu Sans frein 11,91 Nm 400 W  |R88M-K40020C-S2 |R88D-KNOBF-L] R88D-KTO6F
(17 bits) 2,86 Nm 600 W |R88M-KB0020C-S2 |R88D-KNOBF-L] R88D-KTO6F
Arbre droit avec 4,77 Nm 1000 W |R88M-K1K020C-S2 |R88D-KN10F-LJ R88D-KT10F
clavette, fileté 7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520C-S2 |R88D-KN15F-L] R88D-KT15F
9,55 Nm 2000 W |R88M-K2K020C-S2 |R88D-KN20F-L] R88D-KT20F
14,3 Nm 3000 W |R88M-K3K020C-S2 |R88D-KN30F-L] R88D-KT30F
19,1 Nm 4000 W |R88M-K4K020C-S2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
23,9 Nm 5000 W |R88M-K5K020C-S2 |R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
Avec frein 11,91 Nm 400W  |R88M-K40020C-BS2 |R88D-KNOGF-L] R88D-KTO6F
2,86 Nm 600 W |R88M-K60020C-BS2 |R88D-KNOBF-L] R88D-KTO6F
4,77 Nm 1000 W |R88M-K1K020C-BS2 |R88D-KN10F-LJ R88D-KT10F
7,16 Nm 1500 W |R88M-K1K520C-BS2 |R88D-KN15F-L] R88D-KT15F
9,55 Nm 2000 W |R88M-K2K020C-BS2 [R88D-KN20F-L] R88D-KT20F
14,3 Nm 3000 W |R88M-K3K020C-BS2 |R88D-KN3OF-L] R88D-KT30F
19,1 Nm 4000 W |R88M-K4K020C-BS2 [R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
23,9 Nm 5000 W |R88M-K5K020C-BS2 [R88D-KN50F-L] R88D-KT50F
Servomoteurs 1 500 tr/mn (7,5 a 15 kW)
Symbole Caractéristiques Modele de Servodrivers compatibles (2)
Tension|Codeur et conception Couple Capacité |Servomoteur G5 EtherCAT G5 analogique /
nominal impulsions
) 400V |Codeur absolu Sans  |47.8Nm 7500 W |R88M-K7K515C-S2  |R88D-KN75F-ECT R88D-KT75F
(17 bits) frein  [70,0 Nm 11 000 W |[R88M-K11K015C-S2 |R88D-KN150F-ECT R88D-KT150F
Arbre droit avec 95,5 Nm 15 000 W [R88M-K15K015C-S2 |R88D-KN150F-ECT R88D-KT150F
clavette, fileté Avec  |47.8Nm 7500 W |R88M-K7K515C-BS2 |R88D-KN75F-ECT R88D-KT75F
frein  [70,0 Nm 11 000 W |R88M-K11K015C-BS2 |R88D-KN150F-ECT R88D-KT150F
95,5 Nm 15 000 W |R88M-K15K015C-BS2 |R88D-KN150F-ECT R88D-KT150F
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Servomoteurs 1 000 tr/mn (900 a 6 000 W)

Symbole Caractéristiques Modeéle de Servodrivers compatibles (2)
Tension|Codeur et conception Couple [Capa- |Servomoteur G5 EtherCAT G5 G5 ML2
nominal |cité analogique /
impulsions
@ 230V |Codeur incrémentiel (20 bits)[Sans frein [8,59 Nm [900 W |R88M-K90010H-S2 |R88D-KN15H-ECT|R88D-KT15H|R88D-KN15H-ML2
Arbre droit avec clavette, fileté [Ayec frein [8,59 Nm [900 W | R88M-K90010H-BS2 |R88D-KN15H-ECT|R88D-KT15H|R88D-KN15H-ML2
Codeur absolu (17 bits) Sans frein [8,59 Nm [900 W |R88M-K90010T-S2 |R88D-KN15H-ECT|R88D-KT15H|R88D-KN15H-ML2
Arbre droit avec clavette, fileté [Ayec frein (8,59 Nm [900 W |R88M-K90010T-BS2 |R88D-KN15H-ECT|R88D-KT15H|R88D-KN15H-ML2
400V |Codeur incrémental Sans frein |8:59 Nm [900 W |R88M-K90010F-S2 |R88D-KN15F-ECT |R88D-KT15F |R88D-KN15F-ML2
(20 bits) 19,1 Nm |2 000 W |R88M-K2K010F-S2 |R88D-KN30F-ECT |R88D-KT30F |R88D-KN30F-ML2 m.
) _ 28,7 Nm [3 000 W |R88M-K3K010F-S2 |R88D-KN50F-ECT |[R88D-KT50F |R88D-KN50F-ML2 J
Arbre droit avec clavette, fileté o
900 W 43 KW Avec frein 18,59 Nm [900 W |R88M-K90010F-BS2 |R88D-KN15F-ECT |R88D-KT15F |R88D-KN15F-ML2 g
19,1 Nm |2 000 W |R88M-K2K010F-BS2 |R88D-KN30F-ECT |R88D-KT30F | R88D-KN30F-ML2 g
28,7 Nm |3 000 W |R88M-K3K010F-BS2 [R88D-KN50F-ECT |R88D-KT50F |R88D-KN50F-ML2 £
Codeur absolu Sans frein 1859 Nm [900 W [R88M-K90010C-S2 |R88D-KN15F-ECT |R88D-KT15F |R88D-KN15F-ML2 S
(17 bits) 19,1 Nm |2 000 W |R88M-K2K010C-S2 |R88D-KN30F-ECT |R88D-KT30F | R88D-KN30F-ML2 3
Arbre droit avec clavette, fileté 28,7 Nm |3 000 W |R88M-K3K010C-S2 |R88D-KN50F-ECT |[R88D-KT50F |R88D-KN50F-ML2
43,0 Nm |4 500 W |R88M-K4K510C-S2 |R88D-KN50F-ECT |[R88D-KT50F |R88D-KN50F-ML2
57,3 Nm |6 000 W |R88M-K6K010C-S2 |R88D-KN75F-ECT|R88D-KT75F | —
4,5 kW a 6 kW Avec frein 18,59 Nm [900 W |R88M-K90010C-BS2 |R88D-KN15F-ECT |R88D-KT15F |R88D-KN15F-ML2
19,17 Nm |2 000 W [R88M-K2K010C-S2 |R88D-KN30F-ECT |R88D-KT30F |R88D-KN30F-ML2
28,7 Nm |3 000 W |R88M-K3K010C-S2 |R88D-KN50F-ECT |[R88D-KT50F |R88D-KN50F-ML2
43,0 Nm |4 500 W | R88M-K4K510C-BS2 [R88D-KN50F-ECT |[R88D-KT50F |R88D-KN50F-ML2
57,3 Nm |6 000 W | R88M-K6K010C-BS2 [R88D-KN75F-ECT |R88D-KT75F | —
Cables codeur
pour codeurs absolus et incrémentiels
Symbole|Caractéristiques Modeéle Présentation
@ Cable codeur pour servomoteurs 1,5 m|R88A-CRKA001-5CR-E
R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)[] 3'm |R88A-CRKAO03CR-E
5 m |R88A-CRKAO05CR-E
70 m |R88A-CRKAOT0CR-E .
15 m |R88A-CRKA015CR-E
20 m |R88A-CRKA020CR-E
Cable codeur pour servomoteurs 1,5 m|R88A-CRKCO001-5NR-E
ESSM"ES?&’J Eg/)f Igé?Z/r()O%KOMKO/SKO)SO(F/C)D 3m |RESA CRKOOOSNR-E
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20[] 132 Sggﬁ:gﬁigg?gmaﬁ 3§ C@]ED °E
R88M-K(7K5/11K0/15K0)15L]
R88M-K(900/2K0/3K0/4K5/6K0)10C] 15 m |R88A-CRKCO15NR-E
20 m |R88A-CRKC020NR-E

Remarque : Pour les servomoteurs dotés d’'un codeur absolu, vous devez ajouter I'allonge de cable de batterie R88A-CRGDORS3CLI (voir ci-
dessous) ou brancher une batterie de secours dans le connecteur d’E/S CN1.

Cable avec batterie pour codeur absolu (uniquement allonge de céable pour codeur)

Symbole |Caractéristiques Modele Présentation
@ Cable avec batterie pour codeur |Batterie non 0,3 m |R88A-CRGDOR3C-E
absolu comprise

Batterie comprise 0,3 m |R88A-CRGDOR3C-BS-E

Batterie de secours pour codeur R88A-BATO1G

absolu

2000mA.h 3,6V -
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Cables d’alimentation

Symbole|Caractéristiques Modeéle Présentation

@ Pour servomoteurs 200 V Unique- |1,5m |R88A-CAKA001-5SR-E
R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)[] ment 3m |R88A-CAKAO03SR-E

cable
5m [R88A-CAKA005SR-E =D

Remarque : pour servomoteurs avec frein d’alimen- _-.\
R88M K(050/100/200/400/750)30(H/T)-BS2,  |tation | 10M |R8BA-CAKAO10SR-E _..7.-_
le cable de frein distinct R88A-CAKALIILIBR-E |(sans 15 m |R88A-CAKA015SR-E o=
est nécessaire frein) 20 m |R88A-CAKA020SR-E
Pour servomoteurs 200 V sans 1,5m |R88A-CAGB001-5SR-E
R88M-K(1K0/1K5)30(H/T)[J frein 3m |R88A-CAGBO03SR-E =N\,

R88M-K(1K0/1K5)20(H/T)] o

5m |Re8A-CAGBOO5SR-E
R88M-K90010(H/T)J 0-s2 il

10m |R88A-CAGBO10SR-E
15m |R88A-CAGBO15SR-E
20m |R88A-CAGBO020SR-E
avec 1,5m |R88A-CAGB001-5BR-E
frein 3m [R88A-CAGBO003BR-E
5m |R88A-CAGBO05BR-E

BS2 50 [ResA-CAGBOT0BRE
15m |R88A-CAGBO15BR-E
20m |R88A-CAGB020BR-E
Pour servomoteurs 400 V sans 1,5 m |R88A-CAGB001-5SR-E
R88M-K(750/1K0/1K5/2K)30(F/C)L] frein 3m |R8BA-CAGBO03SR-E =\
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0)20(F/C)[] 5m |RBBA-CAGBOSSR.E . 7-
R88M-K90010(F/C)] U-S2  Hom |R8sA-CAGBO10SR-E e
15m |R88A-CAGBO15SR-E
20m |R88A-CAGB020SR-E
avec 1,5 m |R88A-CAKF001-5BR-E
frein 3m |R88A-CAKF003BR-E
‘.psp |5m [R8BA-CAKFO05BR-E
10 m [R88A-CAKFO10BR-E
15m |R88A-CAKFO15BR-E
20 m |R88A-CAKF020BR-E
Pour servomoteurs 400 V sans 1,5m [R88A-CAGDO001-5SR-E

R88M-K4K510CL]

15m |R88A-CAGDO15SR-E
20m [R88A-CAGDO020SR-E
avec 1,5 m [R88A-CAGDO001-5BR-E

frein 3m |R88A-CAGD003BR-E

[1-BS2 5m |R88A-CAGD005BR-E >
10 m |R88A-CAGDO10BR-E
15m |R88A-CAGDO15BR-E
20 m |R88A-CAGD020BR-E

R88M-K (3K0/4K0/5K0)30(F/C)[] frein 3m [R88A-CAGDO03SR-E

R88M-K(3K0/4K0/5K0)20(F/C)[] " N

R88M-K (2K0/3K0)10(F/C)[] -2 Sm_|R8BA-CAGDOOSSRE
10m |R88A-CAGDO10SR-E

n

)

o

Pour servomoteurs 400 V Puissan- | 1.5 m |R88A-CAKE001-5SR-E o
R88M-K6K010CL] cecable [3m [R88A-CAKEO03SR-E €
R88M-K7K515CL] unique- 5" | R8BA-CAKEOO5SR-E &

Remarque : pour les servomoteurs avec frein  [ment
R88M- K(6K010/7K515)C-BS2 , le cable de frein [(sans |10 m |R88A-CAKEO10SR-E
séparé R88A-CAGELI I IBR-E est nécessaire  (frein) |15 m |R88A-CAKEO15SR-E
20m [R88A-CAKE020SR-E

Pour servomoteurs 400 V Puissan- |15 m |R88A-CAKGO001-5SR-E (o

R88M-K(11K0/15K0)15C ce cable |3m R88A-CAKGO03SR-E E%
. . unique- 15 m  |R88A-CAKGO05SR-E o

Remarque : pour servomoteurs avec frein ment

R88M-K(11K0/15K0)15C-BS2, le cable de frein |(sans 10 m |R88A-CAKGO010SR-E
distinct RBBA-CAGE[ LI IBR-E est nécessaire |frein) 15m |R88A-CAKGO15SR-E

20 m |R88A-CAKGO020SR-E

Cables de frein (pour servomoteurs 200 V 50 a 750 W et servomoteurs 400 V 6 a 15 kW)

Symbole Caractéristiques Modeéle Présentation
@ Cable de frein uniqguement. 1,5 m [R88A-CAKA001-5BR-E
Pour servomoteurs 200 V avec frein 3m |R88A-CAKAO03BR-E

R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)-BS2

5m |R88A-CAKAOOSBR-E
10 m |R88A-CAKAOTOBR-E S I
15 m |R88A-CAKAOT5BR-E
20m |RB88A-CAKAO20BR-E
Cable de frein uniqguement. 1,5 m |R88A-CAGE001-5BR-E
R88M-K(7K5/1 1K0/15K0)15C-BS2 5m__|RE8A-CAGEC0SBR-E

10 m |R8BA-CAGEO010BR-E
15m |RB8A-CAGEOT5BR-E
20m |R8BA-CAGEO20BR-E
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Connecteurs pour cables de codeur, d’alimentation et de frein

Caractéristiques

Servomoteur applicable

Modele

cables codeur

Connecteurs de réalisation

Coté driver (CN2)

Tous les modeles

R88A-CNWO1R

Coté moteur

R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)[]

R88A-CNK02R

Coté moteur

R88M-K(1K0/1K5)30(H/T)C]
R88M-K(750/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)30(F/C)]
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20L]

R88M-K(4K5/6K0)10C-]
R88M-K(7K5/11K0/15K0)15C-[]

R88A-CNKO4R

Connecteurs de réalisation

Coté moteur

R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)[]

R88A-CNK11A

cables d’alimentation

Coté moteur

(
(
5
R88M-K(900/2K0/3K0)10[]
(
(
(
(

R88M-K(1K0/1K5)30(H/T)-S2
R88M-K(1K0/1K5)20(H/T)-S2
R88M-K90010(H/T)-S2
R88M-K(750/1K0/1K5/2K0)30(F/C)-S2,
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0)20(F/C)-S2
R88M-K90010(F/C)-S2

MS3108E20-4S

Coté moteur

R88M-K(1K0/1K5)30(H/T)-BS2
R88M-K(1K0/1K5)20(H/T)-BS2
R88M-K90010(H/T)-BS2

MS3108E20-18S

Coté moteur

R88M-K(750/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)30(F/C)-BS2
R88M-K(400/600/1K0/1K5/2K0/3K0/4K0/5K0)20(F/C)-BS2
R88M-K(900/2K0/3K0)10(F/C)-BS2

R88M-K4K510C-BS2

MS3108E24-11S

Coté moteur

R88M-K(3K0/4K0/5K0)30(F/C)-S2
R88M-K (3K0/4K0/5K0)20(F/C)-S2
R88M-K(2K0/3K0)10(F/C)-S2
R88M-K4K510C-S2

MS3108E22-22S

Coté moteur

R88M-K6K010C-[]
R88M-K(7K5/11K0/15K0)15C-[]

MS3108E32-17S

de frein

Connecteur pour cable

Coté moteur

R88M-K(050/100/200/400/750)30(H/T)-BS2

R88A-CNK11B

Coté moteur

R88M-K6K010C-BS2
R88M-K(7K5/11K0/15K0)15C-BS2

MS3108E14S-2S

Remarque : 1. Tous les cables repris sont flexibles et blindés (sauf le R88A-CAKALIIJ-BR-E qui est seulement un céble flexible).

2. Tous les connecteurs et cables repris sont de classe IP67 (sauf le connecteur R88A-CNWO1R et le cable R88A-CRGDOR3C).
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TOUTES LES DIMENSIONS INDIQUEES SONT EN MILLIMETRES.
Pour convertir des millimétres en pouces, multipliez par 0,03937. Pour convertir les grammes en onces, multipliez
par 0,03527.

Cat. No. [100E-FR-02 Les produits étant sans cesse améliorés, ces caractéristiques peuvent étre modifiées sans préavis.
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