L. Baumer , .
Passion for Sensors Codeurs et detecteurs angulaires

Guide de sélection

Codeurs incrémentaux industriels

Dimensions jusqu'a 58 mm
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Codeurs incrémentaux industriels

Version US / Bride carrée

Bride EURO B10
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Codeurs absolus industriels
Dimensions jusqu'a 636 mm <
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Dimensions @58 mm - détection magnétique robuste
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Codeurs absolus industriels

Dimensions 858 mm - détection optique précise
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Codeur incrémentaux HeavyDuty

Dimensions jusqu'a 120 mm / Axe sortant
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Dimensions jusqu'a @105 mm / Axe creux
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Codeur absolus HeavyDuty

Dimensions jusqu'a 115 mm
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Dimensions jusqu'a 160 mm
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Commutateurs / Contréleurs de vitesse HeavyDuty
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Guide de sélection

Dynamos tachymétriques HeavyDuty
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Combinaisons HeavyDuty

Dynam hymétri D
ynamos tachymétrique @\\z@\,
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Codeurs incrémental avec commutateur de vitesse
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Codeurs sans roulement
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Pour applications spéciales

Codeurs pour environnements explosifs
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Pour applications spéciales

Codeurs offshore
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Inclinometre Accélérometres
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Mesure de distance
Capteurs de déplacement a cable . Codeurs magnétiques linéaires / Codeur avec roue de mesure
,b(\\ Q&‘Z' q%"’\\q \»{@ \3\\‘7
SF S @ N S
\\‘Z'b \“60 \(_>v *‘\“Q} Q\é\ \°®\ §Q'Q 5%Q
o ) Q\?%Q'é\QQ‘}' ;;QQ )\\Q’. & E)Q'Q .§\Q/ & %\Q, &
& g ¥ ST @ & @ @ Q@
R S Lo Q ENIENIFOIIN 3
P WS FTFFIST S @
MA20 | 91 EIL580P | 91
88mm |47m |m| |m|m GCA3 |88 _ =
-
g8mm |7,8m |m| |m|m GCAS |88 ﬁ“"”\w‘«*:- a;zgz .
126mm|[8m |m| |m = GCA8 |88 ' g
126mm [12m |m| |m|m= GCA12 | 88 >
222mm|20m | = u|m GCA20 | 88 ©
58mm (2,1m = | = = = = ®m ®|GCA2 |89 =
96mm [3m LR = m m mm GCA4 |89 S
115mm[15m |®w|m| |m|m|m|m|m| GCAI5]89 2
o
200mm [50m | m | m = = = = = GCA50 |89 ‘:;3
53
E
w - » *l s w %S
B s - éé
GCA3 GCA5 GCAS 82
GCAT2 25
wv ©



