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Précautions générales

Observez les précautions suivantes lors de I'utilisation des variateurs et des périphériques
SYS-DRIVE.

Pour décrire les composants du produit en détail, ce manuel peut présenter des illustration du
produit sans capots de protection. Avant d'utiliser le produit, veillez a ce que ces capots de
protection soient en place.

Avant d'utiliser le produit aprés une longue période de stockage, consultez votre représentant
OMRON.

& AVERTISSEMENT Ne touchez pas l'intérieur du variateur. Cela peut provoquer une décharge
électrique.

& AVERTISSEMENT Le fonctionnement, la maintenance et l'inspection doivent étre effectués aprés
avoir coupé l'alimentation électrique, aprés confirmation que le voyant de
CHARGE (ou voyant d'état) est éteint et aprés avoir attendu le temps indiqué
sur le capot avant. Si vous ne procédez pas de cette maniére, cela pourrait pro-
voquer une décharge électrique.

& AVERTISSEMENT Ne pas tirer, appliquer une pression, placer des objets lourds sur les cables et
ne pas les endommager ou les pincer. Cela pourrait provoquer une décharge
électrique.

& AVERTISSEMENT Ne pas toucher les parties rotatives du moteur en fonctionnement. Cela pour-
rait vous blesser.

& AVERTISSEMENT Ne pas modifier le produit. Cela pourrait vous blesser ou endommager
le produit.

& Attention Ne pas stocker, installer, ou faire fonctionner le produit dans les endroits
suivants. Cela pourrait provoquer une décharge électrique, un incendie ou
endommager le produit.

* Endroits exposés a la lumiére directe du soleil.

* Endroits soumis a des températures ou des taux d'humidité en dehors des va-
leurs établies dans les spécifications.

« Endroits soumis a la condensation due a de sévéres changements de tempé-
ratures.

« Endroits pouvant contenir des gaz corrosifs ou inflammables.
» Endroits pouvant contenir des combustibles.

+ Endroits soumis aux poussiéres (spécialement poussiere de métaux) ou a des
sels.
» Endroits pouvant contenir de I'eau, de I'huile ou des produits chimiques.

» Endroits soumis a des chocs ou des vibrations importantes.

& Attention Ne touchez pas le radiateur du variateur, la résistance régénérative ni la
surface du moteur CA pendant que celui-ci est sous tension ni peu aprés l'arrét
de l'alimentation électrique. Le contact de la surface chaude pourrait provoquer
des brilures de la peau.

& Attention Ne conduisez aucun test de rigidité diélectrique sur aucune partie du variateur.
Cela pourrait endommager le produit ou Il'empécher de fonctionner
correctement.
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& Attention Prenez des mesures appropriées lors de l'installation des systémes dans les
endroits suivants. Si vous ne le faites pas, cela pourrait endommager
I'équipement.

+ Endroits soumis a une électricité statique ou a d'autres formes de parasites.
+ Endroits soumis a de forts champs électromagnétiques et magnétiques.

» Endroits pouvant étre exposés a la radioactivité.

» Endroits proches de sources d'alimentation.

Précautions de transport

& Attention Lors du transport, ne tenez pas le produit par le capot ni par le panneau avant,
mais par le ventilateur (radiateur). Cela peut vous blesser.

& Attention Ne tirez pas sur les cables. Cela pourrait endommager le produit ou I'empécher
de fonctionner correctement.

& Attention Utilisez les boulons a ceil pour le transport du variateur uniquement. Les utiliser
pour le transport des machines pourrait vous blesser ou provoquer des
dysfonctionnements.

Précautions d'installation

& AVERTISSEMENT Placez un systéme d'arrét sur le coté de la machine afin de garantir la sécurité.
(Un frein de maintien ne convient pas comme systéme d'arrét pour garantir la
sécurité.) Dans le cas contraire, cela pourrait vous blesser.

& AVERTISSEMENT Placez un systéme d'arrét d'urgence externe qui permet un arrét immédiat du
fonctionnement et une coupure d'alimentation. Dans le cas contraire, cela pour-
rait vous blesser.

& Attention Veillez a installer le produit dans le bon sens et a laisser suffisamment d'espace
entre le variateur et I'armoire de commande ou d'autres appareils. Si vous ne
procédez pas de cette maniére, vous risquez un incendie ou un mauvais
fonctionnement.

& Attention Empéchez totalement la pénétration de corps étrangers dans I'appareil. Cela
peut provoquer un incendie ou un mauvais fonctionnement.

& Attention N'exercez pas de fortes pressions. Cela pourrait endommager le produit ou
I'empécher de fonctionner correctement.
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Précautions de cablage

& AVERTISSEMENT Le cablage ne peut étre effectué qu'aprés avoir vérifié que l'alimentation est
bien hors tension. Dans le cas contraire, cela peut provoquer une décharge
électrique.

& AVERTISSEMENT Le cablage doit étre effectué par du personnel compétent. Dans le cas con-
traire, cela peut provoquer une décharge électrique ou un incendie.

& AVERTISSEMENT Ne confirmez le fonctionnement qu'aprés avoir cablé le circuit d'arrét
d'urgence. Dans le cas contraire, cela pourrait vous blesser.

& AVERTISSEMENT Connectez les bornes de terre a une terre inférieure ou égale a 100 Q pour la
classe CA 200-Vc.a., ou inférieure ou égale a 10 Q pour la classe CA 400-Vc.a.
Si la connexion a la terre n'est pas correcte, cela peut provoquer une décharge
électrique.

& Attention Installez des interrupteurs externes et prenez également d'autres mesures de
sécurité contre les courts-circuits dans le cablage externe. Si vous ne le faites
pas, cela peut provoquer un incendie.

& Attention Confirmez que la tension d'entrée nominale du variateur est identique a la
tension d'alimentation a.c. Une mauvaise alimentation peut provoquer un
incendie, des blessures ou un mauvais fonctionnement de I'appareil.

& Attention Connectez la résistance de freinage et I'unité de résistance de freinage comme
indiqgué dans le manuel. Si vous ne le faites pas, cela peut provoquer un
incendie.

& Attention Assurez-vous que le cablage est correct et effectué en toute sécurité. S'il n'est

pas bien effectué, cela peut provoquer des blessures ou endommager le produit.

& Attention Serrez fermement les vis du bornier. Si cela n'est pas bien effectué, vous
risquez de provoquer des blessures ou d'endommager le produit.

& Attention Ne connectez aucune source d'alimentation aux sorties U, V ni W. Cela pourrait
endommager le produit ou I'empécher de fonctionner correctement.

& Attention Ne connectez aucune charge au moteur lors du réglage automatique. Cela
pourrait vous blesser ou endommager I'équipement.
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Précautions de fonctionnement et de réglage

& AVERTISSEMENT Ne mettez I'alimentation d'entrée sous tension que lorsque le capot avant, le
capot des bornes, le capot inférieur, I'opérateur et les éléments optionnels sont
montés. Dans le cas contraire, cela peut provoquer une décharge électrique.

& AVERTISSEMENT N'6tez pas le capot avant, le capots des bornes, le capot inférieur, I'opérateur et
les éléments optionnels lorsque le produit est sous tension. Dans le cas con-
traire, cela peut provoquer une décharge électrique ou endommager le produit.

& AVERTISSEMENT Ne manipulez pas l'opérateur ni les interrupteurs avec les mains mouillées.
Cela peut provoquer une décharge électrique.

& AVERTISSEMENT Ne touchez pas lintérieur du variateur. Cela peut provoquer une décharge
électrique.

& AVERTISSEMENT Ne vous approchez pas de la machine lorsque vous utilisez la fonction de répé-
tition de I'erreur car la machine pourrait démarrer soudainement aprés avoir été
arrétée par une alarme. Cela peut vous blesser.

& AVERTISSEMENT Afin d'éviter tout redémarrage inattendu, ne vous approchez pas de la machine
immédiatement aprés la remise en circuit a la suite d'une interruption d'alimen-
tation momentanée (si la fonction de redémarrage aprés ce type d'interruption
est programmée). Cela peut vous blesser.

& AVERTISSEMENT Placez un bouton d'arrét d'urgence séparé, car la touche ARRET sur le clavier
de l'opérateur n'est valide que lorsque les réglages des fonctions ont été effec-
tués. Dans le cas contraire, cela pourrait vous blesser.

& AVERTISSEMENT Veillez a désactiver le signal RUN avant de mettre I'alimentation sous tension,
de remettre I'alarme a zéro ou de commuter l'interrupteur LOCAL/REMOTE. Si
vous agissez de la sorte alors que le signal RUN est activé, cela peut
provoquer des blessures.

& Attention Veillez & confirmer les gammes autorisées de moteurs et de machines avant le
fonctionnement car la vitesse du variateur peut facilement passer d'une vitesse
faible a une vitesse élevée. Dans le cas contraire, cela peut endommager le
produit.

& Attention Placez un frein de maintien séparé si nécessaire. Dans le cas contraire, cela
pourrait vous blesser.

& Attention N'effectuez pas de vérification du signal pendant le fonctionnement. Cela peut
vous blesser ou endommager le produit.

& Attention Ne modifiez pas les paramétres de fagon non réfléchie. Cela peut vous blesser
ou endommager le produit.
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Précautions de maintenance et d'inspection

& AVERTISSEMENT Ne touchez pas aux bornes du variateur pendant qu'il est sous tension.

& AVERTISSEMENT La maintenance ou l'inspection doivent étre effectués aprés avoir coupé l'ali-
mentation électrique, aprés confirmation que le voyant de CHARGE (ou voyant
d'état) est éteint et aprés avoir attendu le temps indiqué sur le capot avant.
Dans le cas contraire, cela peut provoquer une décharge électrique.

& AVERTISSEMENT La maintenance, l'inspection ou le remplacement de piéces doivent étre effec-
tués par le personnel compétent. Dans le cas contraire, cela peut provoquer
une décharge électrique ou un incendie.

& AVERTISSEMENT N'essayez pas de séparer ni de réparer |'unité. Cela pourrait provoquer une
décharge électrique ou des blessures.

& Attention Manipulez le variateur avec soin, car il contient des éléments semi-conduc-
teurs. Une manipulation brusque pourrait provoquer des dysfonctionnements.

& Attention Ne changez pas le cablage, ne déconnectez pas les connecteurs, I'opérateur ni
les éléments optionnels et ne remplacez pas les ventilateurs pendant que le
variateur est sous tension. Cela pourrait vous blesser, endommager le produit
ou I'empécher de fonctionner.




Informations d'avertissements et emplacement

11 existe une fonction d'avertissement sur le variateur, a I'emplacement indiqué sur l'illustration
suivante. Tenez toujours compte des avertissements.

Emplacement Emptla:jce-
des informa- m;en (-,;s
tions d'aver- In' ormg ions
i d'avertisse-
tissement

ment

e

L'illustration indique 3G3RV-A2004 Liillustration indique 3G3RV-B2220

nformations d'avertissemen
Infi t d'avert t

For Europe (-E suffix) Models Modeéles pour I'Asie (no suffixe).

AWARNING

& Risk of electric shock.

*Read manual before installing.
*Wait 5 minutes for capacitor discharge
after disconnecting power supply.

AAVERTISSEMENT

& Risque de décharge électrique.

eLire le manuel avant I' installation.

*Attendre 5 minutes aprés la coupure de
I' allmentation. Pour permettre la
décharge des condensateurs.

AWARNING

& Risk of electric shock.

*Read manual before installing.
*Wait 5 minutes for capacitor discharge
after disconnecting power supply.

AAVERTISSEMENT

& Risque de décharge électrique.

eLire le manuel avant I' installation.

*Attendre 5 minutes aprés la coupure de
I" allmentation. Pour permettre la
décharge des condensateurs.
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Marques déposées

Les marques déposées suivantes sont utilisées dans ce manuel.
¢ DeviceNet est une marque déposée de ODVA (Open DeviceNet Vendors Association, Inc.).

* MODBUS est une marque déposée de AEG Schneider Automation, Inc.
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variateurs
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Introduction au SYSDRIVE RV

@ Applications du SYSDRIVE RV

Le SYSDRIVE RV est idéal pour les applications suivantes.
* Ventilateur, soufflerie et pompe

» Convoyeurs, pousseurs, machines d'usinage des métaux, etc.

Les réglages doivent étre appropriés aux applications pour un fonctionnement optimal. Reportez-vous au
Chapitre 4, Essais de fonctionnement.

€ Modéles de variateurs de la série RV

La série de variateurs RV est composée de modéles aux spécifications différentes suivant la zone géographi-
que (Asie et Europe) pour s'adapter & des applications largement utilisées et des conditions d'alimentation spé-
cifiques a chaque zone.

Veillez a confirmer le type de modeéle et les spécifications que vous avez l'intention d'acquérir parmi les mode-
les de variateurs de la série RV et les différences spécifiques a chaque modéle, spécifiées ci-dessous.

Pour chaque zone géographique, seuls les produits spécifiques a cette zone sont disponibles (par exemple,
en Europe, seuls les modeles « -E » sont vendus).

Les variateurs de la série RV sont disponibles dans deux classes de tension : La classe 200-V et la classe
400-V. L'éventail de capacités des moteurs applicables va de 0,4 kW a 160 kW. Tous les mode¢les sont confor-
mes aux Directives de la CE.

BModéeles de variateur de la série RV classe 200-V

Tableau 1.1 Modéles de variateur de la série RV (classe 200-V)

Structure de protection Ca.p.aczité maximale MOd.é le Modéle
utilisée du moteur (Asie) (Europe)
0,4 kW 3G3RV-A2004 3G3RV-A2004-E
0.75 kW 3G3RV-A2007 3G3RV-A2007-E
1.5 kW 3G3RV-A2015 3G3RV-A2015-E
2.2 kW 3G3RV-A2022 3G3RV-A2022-E
3.7kW 3G3RV-A2037 3G3RV-A2037-E
5.5kW 3G3RV-A2055 3G3RV-A2055-E
7.5 kW 3G3RV-A2075 3G3RV-A2075-E
11 kW 3G3RV-A2110 3G3RV-A2110-E
Type NEMA 1 15 kW 3G3RV-A2150 3G3RV-A2150-E
P20 18.5 kW 3G3RV-A2185 3G3RV-A2185-E
22 kW 3G3RV-A2220-E
30 kW 3G3RV-A2300-E
37 kW 3G3RV-A2370-E
45 kW Non disponible 3G3RV-A2450-E
55 kW Utilisez type IPOO 3G3RV-A2550-E
75 kKW 3G3RV-A2750-E
90 kW Non disponible
110 kW Utilisez le type P00
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Structure de protection Ca.p.a‘fité maximale MOd.é le LD
utilisée du moteur (Asie) (Europe)

22 kW 3G3RV-B2220 3G3RV-B2220-E

30 kW 3G3RV-B2300 3G3RV-B2300-E

37 kW 3G3RV-B2370 3G3RV-B2370-E

Type chassis ouvert 45 kW 3G3RV-B2450 3G3RV-B2450-E

P00 55 kW 3G3RV-B2550 3G3RV-B2550-E

75 kW 3G3RV-B2750 3G3RV-B2750-E

90 kW 3G3RV-B2900 3G3RV-B2900-E

110 kW 3G3RV-B211K 3G3RV-B211K-E

Remarque Pour que les variateurs IP0O satisfassent a la structure de protection IP20, installez le variateur dans le boitier structuré IP20.

BModeéles de variateur de la série RV classe 400-V

Tableau 1.2 Modéles de variateur de la série RV (classe 400-V)

Structure de protection Ca_p_ac:ité maximale Mod_éle Modeéle
utilisée du moteur (Asie) (Europe)

0,4 kW 3G3RV-A4004 3G3RV-A4004-E

0.75 kW 3G3RV-A4007 3G3RV - A4007-E

1.5kW 3G3RV-A4015 3G3RV-A4015-E

22kW 3G3RV-A4022 3G3RV-A4022-E

3.7kW 3G3RV-A4037 3G3RV-A4037-E

4.0 kW Non disponible 3G3RV-A4040-E

55 kW 3G3RV-A4055 3G3RV-A4055-E

75 kW 3G3RV-A4075 3G3RV-A4075-E

11 kW 3G3RV-A4110 3G3RV-A4110-E

15 kW 3G3RV-A4150 3G3RV-A4150-E

Typef;];évm ! 19 kW 3G3RV-A4185 3G3RV-A4185-E

22 kW 3G3RV-A4220-E

30 kW 3G3RV-A4300-E

37kW 3G3RV-A4370-E

45 kW 3G3RV-A4450-E

55 kW Non disponible 3G3RV-A4550-E

75 kW Utilisez type IP00O 3G3RV-A4750-E

90 kW 3G3RV-A4900-E

110 kW 3G3RV-A411K-E

132 kW 3G3RV-A413K-E

160 kW 3G3RV-A416K-E

22 kW 3G3RV-B4220 3G3RV-B4220-E

30 kW 3G3RV-B4300 3G3RV-B4300-E

37kW 3G3RV-B4370 3G3RV-B4370-E

o 45 kW 3G3RV-B4450 3G3RV-B4450-E

chassis ouvert 55 kW 3G3RV-B4550 3G3RV-B4550-E

IT}ZSS 75 kW 3G3RV-B4750 3G3RV-B4750-F

90 kW 3G3RV-B4900 3G3RV-B4900-E

110 kW 3G3RV-B411K 3G3RV-B411K-E

132 kW 3G3RV-B413K 3G3RV-B413K-E

160 kW 3G3RV-B416K 3G3RV-B416K-E

Remarque Pour que les variateurs IP0O satisfassent a la structure de protection IP20, installez le variateur dans le boitier structuré IP20.
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Différences spécifiques a chaque modéle

Les spécifications des produits de la série RV différent selon chaque modéle. Cette section en explique

les différences.

& Différences de matériel

Pour plus de détails, reportez-vous au Chapitre 3, Opérateur digital et au Chapitre 2, Cdblage.

Tableau 1.3 Différences de matériel

. Europe
D (avec suffixe -E)
Type LED attaché Type LED attaché
, .. (Type LCD vendu séparément.) (Type LCD vendu séparément.)
Opérateur digital Type LED : 3G3IV-PIJVOP161 Type LED : 3G3IV-PJVOP161
Type LCD : 3G3IV-PJVOP160 Type LCD : 3G3IV-PJVOP160
. o P1-PC M3-Md .
Sortie multifonction 1 . . Sortie contact relais
Sortie transistor
Sorties (SPST-N.O.)
digitales _
. . . P2-PC M3 M6 .
Sortie multifonction 2 Sortie transistor Sortie contact relais
(SPST-N.O.)

Entrée analogique Al

10 bits sans signe
ova+iov

12 bits sans signe
-lovalov

Bornier du circuit de contrble

Borne a vis M3.5

Type Phoenix

Remarque Signification des abréviations du tableau.
SPDT Poéle simple double extension
a

c——o\o 1.,

(SPST-N.O.) Péle simple extension simple avec contact normalement ouvert

o0 o

@ Différences de logiciel (fonction, réglage d'origine et plage de réglage)

Reportez-vous au Chapitre 5, Paramétres pour plus de détails.

Tableau 1.4 Différences de logiciel

Numéro du . Europe
Nom X Asie .
parametre (avec suffixe -E)
Plage de sélection : 0 a2
Interdiction de Plage de sélection : 0 ou 1 0: Inversion activée
fonctionnement b1-04 0: Inversion activée 1: Inversion désactivée
d'inversion 1: Inversion désactivée 2: Changement d'ordre des phases
(Seulement pour le controle V/f)
Temps de freinage c.c. Réglage d'origine Réglage d'origine
S b2-04
a injection a l'arrét 0,50s 0.00s
FCr)eFI;p;edlZ ;Z?gg(gfjé b4-01 Segment de configuration Segment de configuration
. b4-02 0,0 2300,0 s 0,0 23000.0 s
temporisation
Réglage du point de | b5-18 . Activez le réglage du point de
réglage PID b5-19 Désactive réglage PID




Différences spécifiques a chaque modéle

Tableau 1.4 Différences de logiciel (suite)

Nom Numéro Asie Europe
du parameétre (avec suffixe -E)
C4-03/C4-04: Regle la valeur nomi-
nale du couple du moteur.
Réglage de la valeur [C4-03 a Désactivé C4-05 : Régle la constante de temps
du couple C4-05 (ms) pour la valeur de départ du couple.
Remarque : Le filtre est désactivé si la
valeur est réglée entre 0 et 4 ms.
Réglage d'origine Réglage d'origine
Constante moteur E1/E3 classe 200 V =200 V 60 Hz classe 200 V =200 V 50 Hz
classe 400 V =400 V 60 Hz classe 400 V=400 V 50 Hz
Réglage d'origine Réglage d'origine
Constante PG F1-01 600 pulsations/rotation 1024 pulsations/rotation
Affiche le choix de Plage de réglage 0 a 1
l'appareil pour le F6-05 Désactivé 0: Affichage de I'ampérage
moniteur courant 1: 100 % pour 8192
Plage de sélection: 0a 6 A
Entre.es . H1-01 4 H1-05 Plage de sele'ctlol? :'0 a68 69: JOG2 o
multifonctions 69 et 6A : Désactivé 6A : Commande activée
04 68 : Identique pour tous les mod¢les
fonction Terminal P1 Sélection de la fonction des bornes
H2-02 . . .
Sorties multifone- sélection de la M3-M4 (sortie transistor)
tions H2-03 fonction Terminal P2 Sélection de la fonction des bornes
sélection de la M5-M6 (sortie transistor)
Sélection sienal Désactivé avec le réglage a 0. Plage de sélection : 0 ou 1
borne Al (tegnsion) H3-01 0: Limite de tension activée non modi- | 0: Limite de tension activée
fiable 1: Limite de tension désactivée
Segment de configuration Segment de configuration
Gain (borne FM) H4-02 0,0a25 0,0 a 1000,0 %
Réglage d'origine = 1,00 Réglage d'origine 100.0%
Segment de configuration Segment de configuration
Gain (borne AM) H4-05 0,0a2,5 0,0 a 1000,0 %
Réglage d'origine 0.50 Réglage d'origine 50.0%
Segment de configuration Segment de configuration
Pente (borne FM) | H4-03 -10,0 % 4 +10,0 % -110,0 % a +110,0 %
Segment de configuration Segment de configuration
Pente (bone AM) | H4-06 -10,0 % 4 +10,0 % -110,0 % a +110,0 %
sortie analogique 1
sélection du niveau | H4-07 Plage de sélection: 0 a 1 Plage de sélection: 0 a2
de signal
Sélection du niveau . 0:0a+10V
:0a+
de signal de la H4-08 (1) E)l?) alfl?)/v 1:-10a+10V
sortie 2 analogique ' 2:42a20 mA
Référence de Réglez la frequ?nce de référence pour
fréquen ¢ pert Utilisez la valeur de réelage d'origin assurer le fonctionnement en cas de
equ, CEPOUTPENE |1 4 06 s¢ eur de reglase (,) gine perte de la fréquence.
de référence de (80 %) et la valeur non modifiée. . . ,
fréquence La fréquence de sortie est (fréquence
d spécifiée) x L4-06.
Sélection de la pro- , . , o
tection d'entrée en L8-05 Reglrage c'lo’r1gme Regla'ge, dorigine
0 (désactive) 1 (activé)
phase ouverte
Sélection de la pro- , . , .
tection de sortie en L8-07 Reglyage c.io’rlgme Regla.ge’d orgme
0 (désactivé) 1 (activé)

phase ouverte




Tableau 1.4 Différences de logiciel (suite)

Numéro du . Europe
Nom N Asie .
parameétre (avec suffixe -E)
Réglage de la lumi- . e Plage de réglage : 0a 5
nosité de I'écran LCD 01-03 Ne peut pas étre modifié. Régle la luminosité en cinq étapes.
Sélection du fonc-
tionnement lorsque Réglage d'origine Réglage d'origine
Vs e 02-06 e i 2
'opérateur numérique 0 (désactive) 0 (désactive)
est déconnecté
Sélection du temps de Réglage d'origine = 0 Réglage d'origine = 1
fonctionnement 02-08 (Temps de fonctionnement cumulé lor- | (Temps d'exécution cumulé du
cumulé sque le variateur est sous tension) variateur)
0: Désactivé
Initialisation tragage (U2, U3 sont maintenus.)
d'erreurs et his- 02-12 Ne peut pas étre effacé 1: Initialisation activée
torique d'erreurs (U2, U3 sont effacés et 02-12
retourne a 0.)
Quatre enregistrements de I'historique | Dix enregistrements de I'historique
d'erreurs sont stockés. d'erreurs sont stockés.
Historique d'erreurs | U3-01 a U3-20 U3-01 a U3-08 activés. U3-01 a U3-08 activés.

Les adresses de communication en
série 90H a 97H sont activées. (800H a
813H désactivés)

Les adresses de communication en
série 800H a 813H et 90H a 97H
sont activées.




Confirmations a la livraison .

Confirmations a la livraison

& Vérifications

Vérifiez les éléments suivants a la réception du variateur.

Tableau 1.5 Vérifications

Elément

Méthode

livré ?

Le modéle de variateur correct a-t-il été

Vérifiez le numéro du modele sur la plaque placée sur le c6té du variateur.

Le variateur est-il endommagé ?

Inspectez la surface extérieure du variateur pour
tout autre dommage résultant de I'expédition.

détecter toute éraflure ou

fixés de fagon lache ?

Des vis ou autres composants sont-ils

posants.

Utilisez un tournevis ou d'autres outils pour vérifier le serrage des com-

En cas de détection d'irrégularités parmi les éléments ci-dessus, contactez immédiatement le fournisseur chez

qui le variateur a été acheté ou votre représentant OMRON.

€ Informations de la plaque d'identification

Une plaque d'identification est fixée sur le c6té de chaque variateur. La plaque d'identification laisse apparaitre
le numéro et les spécifications du modéle, le numéro de lot, le numéro de série et d'autres informations concer-

nant le variateur.

B Exemple de plaque d'identification

La plaque d'identification suivante est un exemple pour un modéle de variateur asiatique : normes triphasé,
200 VAC, 37 kW, IEC IP00.

modéle de varia-

teur de fréquence

S~

Spécifications d'entrée R

Spécifications de sortie

[

OMRON 3G3RV—B2370

“AC3PH 200 — 220V 50Hz
INPUT -~ AC3PH 200—230V 60Hz  160A
OUTPUT :AC3PH 0—230V 0—400Hz 145A 55kVA

Numérodelot — | |OT NO: MASS:57kg
Numérodesérie .| SER NO: PRG:
. OMRON Corporation MADEINJAPAN Mg |

Fig 1.1 Plaque d'identification

<~ Poids




ENuméros du modeéle du variateur

Le numéro de modeéle du variateur inscrit sur la plaque d'identification indique les spécifications, la classe de
tension et la capacité maximale du moteur du variateur en codes alphanumériques.

L

Spécifications

Aucun | Modele pour I'Asie
-E Modéle pour I'Europe

Capacité maximale appliquée au moteur

004 [0,4 kW ||055 |5,5kW 220 |22 kW 750 |75 kW
007 0,75 kW || 075 | 7,5 kW 300 |30 kW 900 |90 kW
015 | 1,5 kW 110 | 11 KW 370 | 37 kW 11K | 110 kW
022 | 2,2 kW 150 | 15 kW 450 |45 kW 13K | 132 kW
037 | 3,7 kW 185 | 18,5 kW || 550 |55 kW 16K | 160 kW
040 [4,0 kW

Classe de tension
2 Entrée c.a., triphasé, 200 V (classe 200 V)
4 Entrée c.a., triphasé, 400 V (classe 400 V)

Type d'installation
A Montage sur panneau ou montage mural fermé (CEI IP20, NEMA 1)
B Chassis ouvert (IEC IP00)

Nom de série : série 3G3RV

Fig 1.2 Numéros du modeéle du variateur

Type montage mural sous enveloppe (IEC IP20, NEMA 1)
Le variateur est structuré de maniére a étre protégé de I'extérieur et a pouvoir étre monté sur un mur intérieur

dans un batiment standard (pas nécessairement encastré dans une armoire de commande). La structure de
TERMES l| protection est conforme aux normes américaines NEMA 1.
Type chassis ouvert (IEC 1P00)

Protégé de maniére que les parties chargées électriquement ne soient pas accessibles au corps humain
depuis la partie frontale du variateur lorsque celui-ci est monté dans une armoire de commande.



Confirmations a la livraison

€4 Nom des composants

B Aspect du variateur

L'aspect extérieur et le nom des composants du variateur sont présentés en figures 1.3 et 1.4.

Capot de protection supérieur

Trou de fixation
Capot avant —_|

Opérateur digital —__| [ Boitier moulé sous pression

™~ Plaque d'identification

=

Capot de la borne . __|

Capot de protection inférieur

Fig 1.3 inférieure ou égale a 18,5 kW

Trous de fixation

Capot du variateur

Ventilateur
Capot avant

Opérateur digital —|

Capot de la borne — Plaque d'identification

Fig 1.4 22 kW ou plus
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mDisposition des bornes pour les modéles asiatiques

Des vues sans le capot des bornes sont illustrées aux figures 1.5 et 1.6.

'|51c;) VL AC i AN P1_P2[PCISC ]
SCTAT [ A2 HEEE +V C AC
|_51 1.S2__s3 | s4 | s5., S6. SE

1 | — Bornes de circuit de contréle

— Bornes de circuit principal

Voyant de charge

Connecteur terre

Fig 1.5 inférieure ou égale a 18,5 kW

Voyant de charge

— G] @
d L
= BN .
Bornes de circuit de A
controle [RiL11] [sueet] [Tt [ © |[@1]

Bornes de circuit ——— @ @ @ D L@JD L@J

principal qi]i OIN®D @W L®JL®J

=5 =d
Connecteur terre AN 'K© e o O

Fig 1.6 22 kW ou plus



Confirmations a la livraison

mDisposition des bornes pour les modéles européens

Des vues sans le capot des bornes sont illustrées aux figures 1.7 et 1.8.

I —

LI LD : i 10
[sN[sc]sp[a1]az]+v[ac]-v [MFACRP[R+[R-]  [Ms[Me[MAIME[MT]
[s1[s2[sa]s4[s5[s6[s7 [FMac/aMIG]s+[s- | \Ma\m\m\ \Mz\ Ec}
o 2000000200220 D lcooool
4 @ St oo oooooy  ooood @ % ] Bornes de circuit de controle
@@@@@@@@@@@@@ @@@@@
i LU ;\» Bornes de circuit principal
\R/UHS/LZHT/LSH SIRILE)
[ABCDE HIRCE
Voyant de charge
1
Connecteur terre r—

([ [ pa e [ [ [ [
oo o o o oo rw o [efo=o-)

Bornes de circuit de contréle

Voyant de charge

[RiLd | [SiL21] [TIAST] [ © [[®1 ]
o [RLIJ[SA2][TA3] [UTi]|[ VT2 |

6)le
izl
— %

I— Bornes de circuit principal

Connecteur terre

Fig 1.8 22 kW ou plus
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Dimensions extérieures et de fixation

@ Variateurs a chissis ouverts (IP00)

Les schémas extérieurs des chissis ouverts des variateurs sont présentés ci-dessous.

A. Variateurs de classe 200 V de 22 a 30 kW B. Variateurs de classe 200 V de 37 a 110 kW
Variateurs de classe 400 V de 22 a 55 kW Variateurs de classe 400 V de 75 a 160 kW

Wo
Wo
t Wi1
/ @
; 5 & 0 0
Ll
8 4= )

— | e 1 T
=ol Ty o @
O (U || | |
= [ 7 L
N E@ i A SN
‘ I . | ! © D1ﬂ’+ a HHCVM o 2 J o
@ Variateurs avec boitiers fermés (NEMA 1)
Les schémas extérieurs des variateurs avec boitiers fermés (NEMA 1) sont présentés ci-dessous.
L m g""‘%'@ I
b:m 2 g o | ] L 4z| oz |||l||l

Jo o ©

= —{ 1

V‘:

E
|
=

® ®
H2

g 9

(5) D

u ]
D1

bl
[ t1
< [s2]
< I
W

3 D \ Grommet

(Le variateur de classe 200V, 22 kW est présenté
comme exemple et n'est vendu qu'en Europe.)

=
H2
H3
=
Max.10

Fig 1.10 Vues extérieures de variateurs montage mural sous enveloppe
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Dimensions extérieures et de fixation

Tableau 1.6 Type chassis ouvert (IP00)

G Dimensions (mm) o Valeur calorique (W)
Classe de Gz Modeéle . gose Alésages de Chaleur Mode de
h moteur ) Figure approx. . L
tension | ox. (kW) (E inclus) WO| W | H | D Wl |HN|H2 DI|tl| " montage d* |Externe|Interne| totale | refroidissement
J 9) oo
générée
0.4 -
0.75 -
Naturel
1.5 -
22 -
3.7 - Non disponible.
55 _ Utilisez le type NEMAL 1 en retirant les caches supérieur et latéral.
7.5 -
11 -
200V 15 -
triphasée 18.5 -
22 3G3RV-B2220 3452542 [ 400 195385 21 586 274 860 .
A 258 7.5(100] 2.3 M6 Ventilateur
30 3G3RV-B2300 370(279.2|450 220 (435 24 865 352 1217
37 3G3RV-B2370 298 100 57 1015 | 411 1426
470(379.2| 600 —— 250 | 575 —
45 3G3RV-B2450 328 63 1266 | 505 1771 1
13 32 M10
55 3G3RV-B2550 86 1588 | 619 2206
B | 545(454.2|725|348|325|700 130 I
75 3G3RV-B2750 87 2019 | 838 997
90 3G3RV-B2900 615(505.2|850 (358 (370|820 s 45 108 M2 2437 | 997 3434
110 3G3RV-B211K 690 [579.2 | 885378 [ 445 | 855 140 150 2733 | 1242 | 3975
0.4 -
0.75 - Naturel
1.5 -
22 -
3.7 -
20 - Non disponible.
: Utilisez le type NEMAL 1 en retirant les caches supérieur et latéral.
5.5 -
7.5 -
11 -
15 -
400V RS :
triphasée
22 3G3RV-B4220 466 259 725 .
370 | 280 |450 (258 (220|435 100 21 Ventilateur
30 3G3RV-B4300 678 317 995
37 3G3RV-B4370 | A 7.5 2.3 M6 784 360 1144
45 3G3RV-B4450 4201329.2 (550 (283|260 |535 105 36 901 415 1316
55 3G3RV-B4550 1203 | 495 1698
75 3G3RV-B4750 88 1399 | 575 1974
545|454.2725|348|325|700| 13 32 MI10
90 3G3RV-B4900 130 89 1614 | 671 2285
110 3G3RV-B411K | B 102 2097 | 853 2950
615(505.2|850 (358 (370|820
132 3G3RV-B413K 15 451 120 Mi2 2388 | 1002 | 3390
160 3G3RV-B416K 6891579.2 (916|378 | 445|855 140 160 2791 | 1147 | 3938




Tableau 1.7 Type NEMA 1 (1P20)

Sortie Dimensions (mm) Valeur calorique (W)
Classe de | moteur Modéle pacss Alésages de pogeice
h N Figure approx. ges ce Chaleur | ofroidis
tension max. (E inclus) wo w H D |W1|HO | H1 | h2 | H3 | D1 | t1 (kg) montage d* |Externe|Interne| totale sement
(kW) générée
0.4 |3G3RV-A2004 20 39 59
0.75 |3G3RV-A2007 27 42 69
157 39 3 Naturel
1.5 3G3RV-A2015 50 50 100
140 | 280 1261280266 | 7 5 M5
2.2 [3G3RV-A2022 0 70 59 129
3.7 [3G3RV-A2037 112 74 186
C - 177 59 4
5.5 |3G3RV-A2055 164 84 248
7.5 |3G3RV-A2075 300 6 219 113 332
200 (—— 197186300 | 285 ——65.5
11 3G3RV-A2110 310 10 7 374 170 544
200V 15 3G3RV-A2150 350 0 429 183 612
. R 240 —1207|216|350(335|7.5}—— 78 |23 11 M6
triphasée [ 18.5 [3G3RV-A2185 380 30 501 211 712
22 3G3RV-A2220 345 255 | 535 258 1951400 | 385 135 100 21 586 274 860 | Ventila-
30 3G3RV-A2300 370 280 |615 220|450 | 435 165 24 865 352 1217 teur
37 3G3RV-A2370 300 100 62 1015 | 411 1426
D |470| 380 [809 (——250]600]|575 210 ——
45 3G3RV-A2450 330 03 32 68 MI0 1266 | 505 1771
55 3G3RV-A2550 102 130 94 1588 | 619 2206
545| 455 350|325| 725|700 305
75 3G3RV-A2750 7 95 2019 | 838 997
90 -
I Non disponible. Utilisez le type IP00
0.4  [3G3RV-A4004 14 39 53
0.75 |3G3RV-A4007 157 39 3 17 41 58 Naturel
1.5 3G3RV-A4015 36 48 84
2.2 [3G3RV-A4022 140 | 280 1261280266 | 7 5 M5 59 56 115
3.7 |3G3RV-A4037 80 68 148
177 59 4
4.0 [3G3RV-A4040( C - 0 90 70 160
5.5 |3G3RV-A4055 127 82 209
7.5 3G3RV-A4075 193 114 307
200 |300|197|186 300|285 65.5 6
11 3G3RV-A4110 252 158 410
15 3G3RV-A4150 326 172 498
240 |350]207|216|350(335 78 10
400 V 18.5 |3G3RV-A4185 426 208 634
triphasée 5> 13G3RV-A4220 7.5 23 M6 466 | 259 725 )
370 | 280 | 535|258 (220 (450 (435 100 21 Ventila-
30 3G3RV-A4300 85 678 317 995 teur
37 3G3RV-A4370 635 784 360 1144
45 3G3RV-A4450 420 (329.2 715 283260 | 550|535 165 105 36 901 415 1316
55 3G3RV-A4550 1203 | 495 1698
75 3G3RV-A4750| D 110 88 1399 | 575 1974
5451454.2 348 (325|725]|700| 13 | 305 32 M10
90 3G3RV-A4900 0 130 89 1614 | 671 2285
110 [3G3RV-A411K 124 102 2097 | 853 2950
32 RV-ATK 615 (505.2 5 3581370850 | 820 395 5 3 002
3 3G3RV- 3 15 45 0 Mi2 388 00! 3390
160  [3G3RV-A416K 689 (579.2 122 378 445916 | 855 400 | 140 160 2791 | 1147 | 3938




Vérification et contréle du site d'installation .

érification et controle du site d'installation

Installez le variateur dans un site conforme a la description ci-dessous et maintenez-y des conditions
optimales.

@ Site d'installation

Installez le variateur dans les conditions suivantes dans un environnement avec un degré de pollution 2.

Tableau 1.8 Site d'installation

Type Temperatl{re ambiante de Taux d'humidité
fonctionnement
Montage mural fermé -10 4 +40°C 95 % HR ou moins (pas de condensation)
Type chassis ouvert -10a+45°C 95 % HR ou moins (pas de condensation)

Les capots de protection sont fixés aux parties inférieure et supérieure du variateur. Veillez a retirer les capots

de protection avant d'installer un variateur de classe 200 V ou 400 V dans une armoire de commande avec une 1
sortie inférieure ou égale a 18,5 kW. .,
Observez les précautions suivantes lors du montage du variateur.

* Installez le variateur dans un endroit propre sans brume d'huile ni poussieres. Il peut étre installé dans une
armoire totalement fermée, complétement protégée des poussicres flottantes.

* Lors de l'installation ou de la mise en marche du variateur, prenez toujours un soin particulier a ce que les
poussieres de métaux, d'huile, d'eau ou d'autres corps étrangers ne pénétrent pas dans le variateur.

* N'installez pas le variateur sur un matériau combustible, tel que le bois.

* Installez le variateur dans un endroit ne contenant aucune maticre radioactive et aucun matériau combustible.
* Installez le variateur dans un endroit ne contenant ni gaz ni liquide nocifs.

¢ Installez le variateur dans un endroit qui n'est pas exposé¢ a des vibrations excessives.

* Installez le variateur dans un endroit ne contenant aucun chlorure.

« Installez la variateur dans un endroit a 1'abri de la lumiére directe du soleil.

€ Contréle de la température ambiante

Pour accroitre la fiabilité du fonctionnement, le variateur doit étre installé dans un environnement protégé de
toute augmentation extréme de la température. Lorsque le variateur est installé dans un environnement sous
enveloppe comme un boitier, utilisez un ventilateur ou un systéme d'air conditionné pour maintenir la tempé-
rature interne en dessous de 45°C.

@ Protection du variateur contre les corps étrangers
Placez un capot au dessus du variateur pendant l'installation pour le protéger de la poussiére métallique pro-
duite par le pergage.

Otez toujours ce capot du variateur apres avoir terminé l'installation. Dans le cas contraire, la ventilation sera
réduite, provoquant ainsi une surchauffe du variateur.
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Orientation et espace pour l'installation
du variateur

& AVERTISSEMENT Placez un systeme d'arrét sur le c6té de la machine afin de garantir la sécurité.
(Un frein de maintien ne convient pas comme systéme d'arrét pour garantir la
sécurité.) Dans le cas contraire, cela pourrait vous blesser.

& AVERTISSEMENT Placez un systéme d'arrét d'urgence externe qui permet un arrét immédiat du
fonctionnement et une coupure d'alimentation. Dans le cas contraire, cela pour-
rait vous blesser.

& Attention Veillez & installer le produit dans le bon sens et a laisser suffisamment d'espace
entre le variateur et I'armoire de commande ou d'autres appareils. Si vous ne procé-
dez pas de cette maniére, vous risquez un incendie ou un mauvais fonctionnement.

& Attention Empéchez totalement la pénétration de corps étrangers dans I'appareil. Cela
peut provoquer un incendie ou un mauvais fonctionnement.

& Attention N'exercez pas de fortes pressions. Cela pourrait endommager le produit ou
I'empécher de fonctionner correctement.

@ Orientation et espace pour l'installation du variateur

Installez le variateur verticalement de maniére a ne pas réduire I'effet de refroidissement. Lors de 1'instal-
lation du variateur, conservez toujours l'espace requis comme suit pour permettre une dissipation normale
de la chaleur.

1_50 mm minimum 120 mm minimum é
Air

i o~

1
00| C
o s
Ly, N . © 3 |
- 30" mm minimum n
30 mm minimum 120 mm minimum
50 mm minimum Air
Espace horizontal Espace vertical

Fig 1.11 Orientation et espace pour l'installation du variateur
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Orientation et espace pour l'installation du variateur

€ Dimensions des découpes de I'opérateur digital

Panneau de fixation

Deux
/ trous M3

©c o 0o o

) ‘

N

:

L
o

Pécoupe

120
120
111
N Y N

57
145 44 ‘ W
|
a1
N
— f
70 ‘ 70 6.4

t

(60)

Fig 1.12 Dimensions des découpes de I'opérateur digital

1 . ) . . .
~ - 1.Le méme espace est requis horizontalement et verticalement pour les variateurs montage mural sous

~ enveloppe (IP20, NEMA 1) et les variateurs a chassis ouvert (IP00).

2. Les capots de protection inférieur et supérieur doivent étre 6tés avant d'installer un variateur de classe
200 V ou 400 V dans une armoire de commande avec une sortie inférieure ou égale a 18,5 kW.
Fournissez toujours un espace suffisant pour la suspension par boulons a ceil et les fils du circuit principal
lors de l'installation d'un variateur de classe 200V ou 400V dans une armoire de commande avec une sor-
tie supérieure ou égale a 22 kW.

[ J
IMPORTAN
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Démontage et fixation du capot bornes

Retirez le capot bornes pour brancher les cables au circuit de contrdle et aux bornes du circuit principal.

4 Démontage du capot bornes

B Variateurs de 18,5 kW ou moins

Desserrez les vis en bas du capot bornes, appuyez sur les cotés du capot bornes en suivant la direction des
fléches 1, puis levez au dessus des bornes en direction de la fleche 2.

Fig 1.13 Démontage du capot bornes (3G3RV-A2055 présenté ci-dessus)

W Variateurs de 22 kW ou plus

Desserrez les vis gauche et droite en haut du capot bornes, tirer le capot bornes en suivant la direction de la
fléche 1 puis levez au dessus des bornes en direction de la fleche 2.

Fig 1.14 Démontage du capot bornes (3G3RV-B2220 présenté ci-dessus)

@ Fixation du capot bornes

Lorsque le cablage du bornier est terminé, fixez le capot bornes en inversant la procédure de démontage.

Pour les variateurs avec une sortie inféricure ou égale a 18,5 kW, insérez la patte de la partie supéricure du
capot bornes dans la rainure du variateur et appuyez sur la partie inférieure du capot bornes jusqu'a entendre le
clic garantissant sa bonne mise en place.
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Démontagef/fixation de l'opérateur digital et du capot avant .

Démontage/fixation de I'opérateur digital et
du capot avant

Les méthodes de démontage et de fixation de l'opérateur digital et du capot avant sont décrites dans
cette section.

@ Variateurs de 18,5 kW ou moins

Pour fixer les cartes en option ou changer le connecteur de cartes de bornes, démontez l'opérateur digital et le
capot avant en plus du capot bornes. Séparez toujours l'opérateur digital du capot avant avant de démonter le
capot bornes.

Les procédures de démontage et de fixation sont présentées ci-dessous.

EDémontage de I'opérateur digital

Appuyez sur le levier sur le coté de I'opérateur digital dans la direction de la fléche 1 pour désolidariser 1'opé-
rateur digital, et levez ce dernier pour le retirer en suivant la direction de la fleche 2, comme indiqué sur l'illus-
tration suivante.

Fig 1.15 Retrait de I'opérateur digital (3G3RV-A4055 présenté ci-dessus)
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mDémontage du capot avant

Appuyez sur les cotés gauche et droit du capot avant en direction des fléches 1 et levez la partie inférieure du
capot en direction de la fléche 2 pour le retirer, comme indiqué sur l'illustration suivante.

Fig 1.16 Démontage du capot avant (3G3RV-A4055 présenté ci-dessus)

EMontage du capot avant

Apres le cablage des bornes, montez le capot avant sur le variateur en effectuant dans le sens contraire les éta-
pes nécessaires a son démontage.

1. Ne montez pas le capot avant alors que l'opérateur digital y est encore fixé ; dans le cas contraire, I'opéra-
teur digital pourrait présenter des dysfonctionnements dus a un mauvais contact.

2. Insérez la patte de la partie supérieure du capot avant dans la rainure du variateur et appuyez sur la partie
inférieure du capot contre le variateur jusqu'a entendre le clic garantissant sa mise en place correcte.

EMontage de I'opérateur digital
Aprés avoir fixé le capot bornes, montez 1'opérateur digital sur le variateur selon la procédure suivante.

1. Accrochez l'opérateur digital sur le capot avant en A (deux points) en suivant la direction donnée par la fle-
che 1, comme indiqué sur I'illustration suivante.

2. Appuyez sur l'opérateur digital en direction de la fléche 2 jusqu'a entendre le clic garantissant sa mise en
place correcte en B (deux points).

Fig 1.17 Montage de I'opérateur digital



Démontagef/fixation de l'opérateur digital et du capot avant

~ - 1. N'utilisez pas d'autres méthodes que celles décrites ci-dessus pour démonter et fixer I'opérateur digital, ni
?‘ pour monter et démonter le capot avant ; dans le cas contraire, cela pourrait provoquer un mauvais contact
® et une panne ou un dysfonctionnement du variateur.

IMPORTAN 2. Ne montez jamais le capot avant au variateur tant que I'opérateur digital est fixé au capot avant. Cela pour-
rait provoquer un mauvais contact.
Fixez toujours le capot avant seul au variateur dans un premier temps, puis I'opérateur digital au capot
avant ensuite.

@ Variateurs de 22 kW ou plus

Pour les variateurs avec une sortie supérieure ou égale a 22 kW, démontez le capot bornes puis mettez en
ceuvre la procédure qui suit pour démonter l'opérateur digital et le capot avant.

EDémontage de I'opérateur digital

Utilisez la méme procédure que pour les variateurs avec sortie de 18,5 kW ou moins.

EDémontage du capot avant

Levez le capot a I'endroit marqué 1 en haut de la carte de bornes du circuit de contrdle, en suivant la direction
de la fléche 2.

Fig 1.18 Démontage du capot avant (Modéle 3G3RV-B2220 présenté ci-dessus)

W Fixation du capot avant

Aprées avoir terminé la tache requise, comme le montage d'une carte en option ou le réglage de la carte de bor-
nes, fixez le capot avant en inversant la procédure décrite pour son démontage.

1. Confirmez que l'opérateur digital n'est pas monté sur le capot avant. Des défauts de contact peuvent surve-
nir si le capot est monté alors que 1'opérateur digital y est fixé.

2. Insérez la patte située en haut du capot avant dans la rainure du variateur et appuyez sur le capot jusqu'a
entendre le clic garantissant la mise en place correcte sur le variateur.

EMontage de I'opérateur digital

Utilisez la méme procédure que pour les variateurs avec sortie de 18,5 kW ou moins.
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Chapitre 2

Cablage

Ce chapitre décrit les bornes de cablage, les connexions aux bornes du circuit principal, les

spécifications du cablage des bornes du circuit principal, les bornes de commande ainsi que les

spécifications du cablage du circuit de contréle.
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Cablage

& AVERTISSEMENT Le cablage ne peut étre effectué qu'aprés avoir vérifié que l'alimentation est
bien hors tension. Dans le cas contraire, cela peut provoquer une décharge
électrique.

& AVERTISSEMENT Le céablage doit étre effectué par du personnel compétent. Dans le cas con-
traire, cela peut provoquer une décharge électrique ou un incendie.

& AVERTISSEMENT Ne confirmez le fonctionnement qu'aprés avoir céblé le circuit d'arrét
d'urgence. Dans le cas contraire, cela peut provoquer des blessures.

& AVERTISSEMENT Connectez toujours les bornes de terre a une terre de 100 Q ou moins pour un
variateur de la classe 200 Va.c., ou de 10 Q ou moins pour un variateur de la
classe 400 Va.c. Si la connexion a la terre n'est pas correcte, cela peut provo-
quer une décharge électrique.

& Attention Installez des interrupteurs externes et prenez également d'autres mesures de
sécurité contre les courts-circuits dans le cablage externe. Si vous ne le faites
pas, cela peut provoquer un incendie.

& Attention Confirmez que la tension d'entrée nominale du variateur est identique a la ten-
sion d'alimentation a.c. Une mauvaise alimentation peut provoquer un incen-
die, des blessures ou un mauvais fonctionnement de I'appareil.

& Attention Connectez la résistance de freinage et I'unité de résistance en freinage comme
indiqgué dans le manuel. Si vous ne le faites pas, cela peut provoquer un
incendie.

& Attention Assurez-vous que le cablage est correct et effectué en toute sécurité. S'il n'est

pas bien effectué, cela peut provoquer des blessures ou endommager le produit.

& Attention Serrez fermement les vis du bornier. Si cela n'est pas bien effectué, vous ris-
quez de provoquer des blessures ou d'endommager le produit.

& Attention Ne connectez aucune source d'alimentation aux sorties U, V ni W. Cela pourrait
endommager le produit ou I'empécher de fonctionner correctement.



Connexions aux appareils périphériques .

Connexions aux appareils périphériques

Vous trouverez des exemples de connexions entre le variateur et des appareils périphériques courants a

la Fig. 2.1.
Alimentation @

Interrupteur de
circuit a boitier
moulé ou

interrupteur de
protection contre
court-circuit *

Contacteur A
magnétique
(MC)

Bobine d'inductance i
c.a. pour amélioration
de l'alimentation T

* Résistance de
freinage

Filtre de bruit @
en entrée

1 Bobine d'inductance
"|| c.c. pour amélioration

=== de I'alimentation

Filtre de bruit sortant @

Fig. 2.1 Exemples de connexions aux appareils périphériques
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Schémas des connexions

Les schémas des connexions du variateur sont illustrés dans cette section.

€ Modéles asiatiques
Le schéma des connexions pour les mod¢les asiatiques est illustré a la Fig. 2.2.

Lorsque vous utilisez 1'opérateur numérique, le moteur peut fonctionner en ne cablant que les circuits

principaux.
Bobine de réactance c.c. pour
améliorer le facteur d'alimentation
en entrée (facultatif) Unité de résistance de freinage (en option)
ues " ox [ S e
Barre du court-circuit | H H |
r @ - @ _@ T @ ''''''' -©_ |
i @1 ®2 © B1 B2 i
MCCB | .
M M : |
Alimentation R O O O R/L1 uT1 ©
triphasée '@ A ;
2002240V S 0 oM O s/L2 VT2 © @
5060Hz T S oM (%)) L3 Variateur w/r3®©
i 3G3RV @ |
|
Continuer/arréter =y I = (Mise a la terre jusqu'a 100 Q max.)
en progression oo © 81 _ |
Continuer/arréter T MP l
en inversion 5 lgo _ :@ — 9 } Sortie du train d'impul¢
T | 0a32kHz (2,2 kQ)
(| E t _ i s &A [Par défaut : ]
freur externe 5o ¢ 3 o i5_ I fréquence de sortie
: |
Réinitialisation erreu  — Iﬁ:ﬂ |
) 00 $54 — l ,-. 17" Réglage de l'ampéremétre
Eml"efes Paramétrage de vitesse I > AM | b 20 k2 Sor o ifonction 2
multifonctions 36 ltioles 1~ — | Sortie analogique multifonction
Régnges a étapes multiples 5o 1S5 — I i 10210V 2 mA
d'origine Paramétrage de vitesse | | =(mE! [ Par défaut : courant ]
a étapes multiples 2 50 L S6 — i de sortie 0 a+10 vV
Sélection de la | M | i zloe'ilgge de 'amperemétre
fréquence pas apas ~ — Y4 :@ . é——
\ 00 5 O > 1 1 Sortie analogique multifonction 1
| N5 (réglage +24V 8 mA AC L —(Fm i -10atovamA
| deNPN) §5_ % [Par défaut : fréquence]
1 SC P24 V(24 V) i de sortie 0 a +10 vV
S
[
|
Borne du blindage l
. S , | Train d'impulsions de l
Entrée du train d'impulsions 4) RP it it A i
Réglage du calage | w\esse maitre Sortie de contact erreur
de fréquence . 0a32kHz 3 kQ) MB i
240 I Niveau haut gf’S(i/Vc.a.,1 1AA maximum
Installateur de lj_' | entrée 354132V MC &, 1A maximum
Reférences fréquence J ?+V Puissance du calage de fréquence .
) _ 0atov - +15V, 20 mA
g;g;luence JL 2kQ O A1 Référence de vitesse maitre — Sort ifonct
1 N | 0410V (20 kQ) ortie multifonction
4220mA P CI)A2 M2/ } 250 Vec.a., 1 A maximum
Pt ! Référence de vitesse maitre 30 Vc.a., 1 A maximum
: e AC 41020 mA (250 Q) Par défaut : signal de
N/ | o {/Emree 0410V (20 k)] ; fonctionnement

Sortie 1 multifonction
[ Par défaut : ]
vitesse zéro

! Résistance
Hfinale

Sorties collecteur
Sortie 2 multifonction ouvert multifonctions
[Par défaut : Signal] 48 Ve.c., 50 mA max.

RS-485/422
communications

d'acceptation de
la fréquence

:w Cable |EP blindé & paire torsadée

Fig. 2.2 Schéma des connexions pour les modéles asiatiques




Schémas des connexions

€ Modéles européens

Le schéma des connexions pour les modéles européens est illustré a la Fig. 2.3.

Bobine de réactance c.c. pour
améliorer le facteur d'alimentation
en entrée (facultatif)

u Q” o "9 X
Barre du
court-circuit | ‘
t o -6
| @1 @2 ©
MCCB i
M .
o oM ©
Alimentation ~ O R/L1
peste Som 6 512 ()
a I .
50/60 Hz T o oM @; L3 Variateur W30
i 3G3RV © |
| ;@1
Continuer/arréter N i :@ I (Mise & la terre jusqu'a 100 Q max.)
en progression - S1 - |
. N © o T |
Continuer/arréter . MP!
en inversion 5o | S2 . i@ —Q } Sortie du train d'impulsions
T | 0 a 32 kHz (2,2 kQ)
E t _ i s A—Cé [Par défaut : ]
freur externe 0 O ¢ 3 Yr | fréquence de sortie
: |
Entrées de Réinitialisation erreur — j}}zrg‘l H
contact = : Jl\ S4 i l N 75 Réglage de I'ampéremetre 2
multifonctions Paramétrage de vitesse ! N 20ke . .
Réglages a étapes multiples 1 oo 1S5 - ’: Sortie analogique multifonction 2 _
1 -10a10V2mA
[d‘or‘g'"e ) Paramétrage de vitesse I =)+ [ Par défaut : couram]
a étapes multiples 2 5o L S6 o de sortie0a+10V
Sélection de la 1=~ Reéglage de l'ampéremétre
fréquence pas apas = — ! s7 i@ . E}%@ kQ
S ! ! . } )
7 o gomertsse || o | Sortie analogique multifonction 1
| +24V 8 mA aozoma | Ly ! -10a10va2mA
- SP ACA, = BN
- K+ & 1Ny @ [ Par défaut : fréquence}
(connexion PNP) I SN 24V I de sortie 0 a +10 V
il sc E(G); J
| o
o’ | .
: |
i EG !
i 7 Borne du blindage |
. |
& in d'i i Yy Train d'impulsions de vitesse maitre i
Entrée du train d' |mp’uI5|ons >(J) RP 0582 kHz(p Q) MA |
Réglage du calage | Niveau haut - entrée 3,52 13,2 V 0 0 O—(f Sortie de contact erreur
de fré ; :
2 er requence 6-V  Puissance du calage de fréquence qu gg?/\é‘ia ] 1/_\%’23’;":3;’”"‘
Installateur de ﬁ | 15V, 20mA MC
Réfé fréquence (i, ? +V  Puissance du calage de fréquence .
efe(ences 0atoV ! +15V, 20 mA I
de‘irequence 2ko | & O A1 Référence de vitesse maitre
externe 1 4820mA P | A2 0210V (20 kQ) iz go(r)tl\e; de con;act multifonction
s . N 50 Ve.a., 1 A maximum
P% ? Référence de vitesse maitre 30 Vc.c., 1 A maximum
Par défaut : signal

AC 4220 mA (250 Q)
[ éi [Entrée 02 10 V (20 k)]

{

Sortie 1 multifonction
250 Ve.a., 1 A maximum

de fonctionnement

RS-422A/485
communications

I
et}
}
}

30 Ve.c., 1 A maximum
(Par défaut : vitesse nulle)

Sortie 2 multifonction

250 Vc.a., 1 A maximum

30 Ve.c., 1 A maximum
(Par defaut acceptation
de la fréquence 1)

Fig. 2.3 Schéma des connexions pour les modéles européens (-E)
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Configuration du bornier

@ Disposition des bornes pour les modéles asiatiques

La disposition des bornes pour les variateurs, modeéles asiatiques, est illustrée aux Fig. 2.4 et Fig. 2.5.

l
l
L

ﬁG) FM AC AM BT, ] P2 [ PC SCJ M _ |
SR N sﬂ& MSE al| f
Z ] @@IW| @@@@@ ' : ]
ZNE )

— Bornes de circuit de contréle

_ @ﬁ-@

O

— Bornes de circuit principal

Voyant de charge

Connecteur terre

- ]IPLJ,

Fig. 2.4 Variateur de classe 200 V pour 0,4 kW

— Bornes de circuit de contrble

1 I T
1© e R T - j)_“)

a = 2000
@ @ ! — Voyant de charge
A
[Ri/Lit | [siat] [Tst] | © || @1 |
[t [ sne {13 ] [wm [ w2 || wrs |
© —— Bornes de circuit principal
SYIOID D € | € ®

o Plde

s —=d
@ O M Connecteurs terre

e e 0
Fig. 2.5 Variateur de classe 200 V pour 22 kW




Configuration du bornier

@ Disposition des bornes pour les modéles européens

La disposition des bornes pour les variateurs, modeles européens, est illustrée aux Fig. 2.6 et Fig. 2.7.

—————— N

LI = i —1d
[sn [5G [sp [A1 [a2 [+ [ac [-v [wP [ac [rP [r+ [R-| [M5 [me [ma [u8 [uc |

[s1]s2 |58 [s4 [s5 [s6 [s7 [rm [ac [aM [1a[s+ [s- | [ma [ma w1 ] w2 ]

I RN

\ \ \ =N
f@\@@@@@@@@@@@@@\ ooooo (B

L’ ] Bornes de circuit de contrble

I e e e e f e e
ﬁ Q0200200222022
y [
r % = 7 MH Bornes de circuit principal
1 ERENEA e LaEl]
| ABCDE TR
S = HI== | VOyant de Charge

=7 R ﬂ
¢ =t Connecteurs terre

— Bornes de circuit de contrble

Voyant de charge

LRILH | [S¥L21] [TIL3Y] [ © [O}]
[RL1 ] [SA2] [TA3

— Bornes de circuit principal

Connecteurs terre

Fig. 2.7 22 kW ou plus




¥ Fonctions des bornes

Les fonctions des bornes de commande et du circuit principal sont illustrées ci-dessous.

EModéles asiatiques

Les fonctions des bornes pour les variateurs asiatiques sont illustrées ci-dessous.

Bornes du circuit principal
Les fonctions des bornes du circuit principal par symbole sont illustrées dans le Tableau 2.1. Assurez-vous

que le cablage est effectué correctement.
Tableau 2.1 Fonctions des bornes du circuit principal

Classe de
tension Classe 200 V Classe 400 V
A2004 a N B2370 a A4004 a B4220 a B4750 a
3G3RV B2220 a B2300
A2185 B211K A4185 B4550 B416K
Capacité
maximale N 5 5 a 5 5
e 0,4 a2 18,5 kW 22 a 30 kW 37a110 kW | 0,4 a2 18,5 kW 22 a55kW |75a160 kw
utilisée du
moteur
R/L1 Entrée i i
s . Entrée d'alimentation
S/L2 d'alimentation Entrée d'alimentation du circuit principal Entrée d'alimentation
du circuit principal ircuit princi p P ircuit princi
T/L3 p p du circuit principal du circuit principal
RI/LI11 R-R1, S-S1, T-T1 sont cablés R-R1, S-S1, T-T1 sont cablés
S1/L21 - quand ils sortent de l'usine. - quand ils sortent de l'usine.
T1/L31
U/T1
V/T2 Sortie du variateur Sortie du variateur
W/T3
Bl Pour la connexion de Pour la connexion de
B2 l'unité de résistance - l'unité de résistance -
en freinage en freinage
&) Pour la connexion Pour la connexion
de la bobine de la bobine ) )
D1 d'inductance c.c. d'inductance c.c. Pour I'entrée d'alimentation c.c.
(@let@®2) Pour l'entrée d'alimentation c.c. (@ 1 et @) (@let®2) (@let®)
@ Pour l'entrée Pour la connexion de l'unité de freinage Pour l'entrée Pour la connexion de l'unité de freinage
2 d'alimentation c.c. (@3et @) d'alimentation c.c. (@®3et ©)
(@®let @) (®let©®)
@3 - 3
2lly Entrée de R
- l'alimentation du
i/l ventilateur *1 Entrée de
. 200/ ¢ 5200 - l'alimentation du
- 1 *
2 400/7 5400 ventilateur *2
@ Mise a la terre (jusqu'a une résistance de 100 Q ou moins) Mise a la terre (jusqu'a une résistance de 10 Q ou moins)

Remarque Des tirets (-) dans le tableau indiquent I'absence d'un élément.

* 1. Entrée de l'alimentation du ventilateur r/ ¢ - .a // 5 : Entrée 200 4 220 Vc.a., entrée 50 Hz ou 200 a 230 Vc.a., entrée 60 Hz (un transformateur est obligatoire

pour une entrée 230 Ve.a., 50 Hz ou 240 Vc.a., 50/60 Hz).
* 2. Entrée de I'alimentation du ventilateur r/ ¢ |- .2 200/ ¢ 200 : Entrée 200 & 220 Vc.a., 50 Hz ou entrée 200 a 230 Vc.a., 60 Hz, 1/ / |- .a 400/ ¢ 5400 : Entrée 380 a

480 Vc.a., 50/60 Hz



Bornes de commande (idem pour classe 200 V et 400 V)

Configuration du bornier

Les fonctions des bornes de commande sont illustrées par symbole dans le Tableau 2.2.

Tableau 2.2 Fonctions de la borne de commande

mbol . . . .
Type Sy _bo e Nom du signal Fonction de la borne Niveau du signal
du signal
R . Sur ON, continuer ; sur OFF,
S1 Commande arréter/continuer R
arréter
S2 Commande Inverser/arréter Sur ON, inverser ; sur OFF, arréter
3 Sélection 1 de I'entrée Réglage d'origine : Sur ON, erreur
multifonction externe détectée
sS4 Sélection 2 de I'entrée Réglage d'origine : Sur ON, erreur
multifonction réinitialisée
, e s Réglage d'origine : Commande 1
Entrée de Sélection 3 de 'entrée . o . +24 Vc.c., 8 mA
, S5 . . de vitesse a étapes multiples . . ,
séquence multifonction . isolation de l'optocoupleur
activée sur ON
Sélection 4 de l'entrée Regl'age d f)r,l gine - Commande 2
S6 . . de vitesse a étapes multiples
multifonction .,
activée sur ON
57 Sélection 5 de I'entrée Réglage d'origine : Sur ON,
multifonction fréquence pas a pas sélectionnée
sC Entrée de commande de )
séquence courante
. —— T -
+V alimentation +15 V Arllrrnentatlon 1§ V pour 15V (max1mum ’20 mA
référence analogique de courant autoris¢)
Al R.eferenm? de' fréquence de 0410 V/100 % O'a lO'V (impédance
vitesse principale d'entrée : 20 kQ
Entrée 4220 mA/100 %, 0410 V/100 % |+ & 20 mA (impédance
. , . . . i . . . d'entrée : 20 kQ)
analogique A2 Entrée analogique multifonction | Réglage d'origine : Ajouter a la . .
borne Al (H3-09 = 0) 0a 10 V (impédance
orme d'entrée : 20 kQ)
c.a. Commun analogique ov -
Cable blindé, connexion a
E(G) la terre facultative ) i
Réglage d'origine : Vitesse zéro
P1 Sortie 1 multifonction Niveau zéro (b2-01) ou inférieur,
sur ON.
Réglage d or,lgme + Detection Sortie collecteur ouverte
accord de fréquence 148 Ve 50 mA
P2 Sortie 2 multifonction ON lorsque la fréquence est T
comprise entre +2 Hz
Sortie de de la fréquence définie.
séquence PC Commun sortie de l'optocoupleur -
MA Sortie erreur (Contact NO) ON entre MA et MC
pendant l'erreur Sortie relais
MB Sortie erreur (contact NC) ON entre MA et MB Contacts secs
pendant l'erreur. Capacité du contact
MC Sortie contact relais commune - 250 Ve.a., 1 A maximum
Ml Réglage d'origine : RUN 30 Ve.c., 1 A maximum
M2 Sortie multifonction (contact NO) | ON entre M1 et M2 pendant
le fonctionnement.
M Moniteur 1 analogique Réglage d'origine : Fréquence de
Sortie multifonction sortie de 0 a fréquence 10 V/100 %
moniteur Moniteur 2 analoi Réglage d'origine : Moniteur 0a+10 Vc.c. £5%
ontteu AM oneur ~ oglque courant 5 V/courant nominal 2 mA maximum
analogique multifonction .
du variateur
c.a. Commun analogique -
RP Entrée d'impulsions multifonction Réglage dorigine : Entrée de 0a32kHz (3 kQ)
Entrée/sortie P référence de fréquence (H6-01 = 0)
d'impulsions MP Moniteur d'impulsions Réglage d'origine : Fréquence 0432 kHz (2.2 kQ)

multifonction

de sortie (H6-06 =2)




Bornes de commande (idem pour classe 200 V et 400 V)

Les fonctions des bornes du circuit de communication sont illustrées par symbole dans le Tableau 2.3.

Tableau 2.3 Fonctions des bornes du circuit de communication

Type Sym_bole Nom du signal Fonction de la borne Niveau du signal
du signal
R+ , , . Entrée diftérentielle,
Données de réception isolation de
R- RS-422A/485 Pour RS-485 a 2 fils, R+ et 'optocoupleur
Communications S+ Données d'envoi S+ court ainsi que R- et S-. Entrée différentielle,
RS-422A/485 S RS-422 A/485 ylSOlathIl de
l'optocoupleur
G Cable blindé pour _ _
communication

EModéles européens

Les fonctions des bornes pour les variateurs de type européen sont décrites ci-dessous.

Bornes de circuit principal

Les fonctions des bornes du circuit principal sont décrites par symbole dans le Tableau 2.4. Effectuez correcte-
ment le cablage.

Tableau 2.4 Fonctions des bornes du circuit principal

Classe de
. Classe 200 V Classe 400 V
tension
A2004 a s B2370 a A4004 a B4220 a B4750 a
3G3RV B2220 a B2300
A2185 B211K A4185 B4550 B416K
Capacité
maximale s 5 5 . 5 o
e . 0,4 a 18,5 kW 22 a 30 kW 37a110kW | 0,4 a 18,5 kW 22 a55kW |75a 160 kW
utilisée du
moteur
R/L1 Entrée o d'ali ;
- X . . o Entrée d'alimentation . . o
S/L2 d'alimentation du Entrée d'alimentation du circuit principal du cireuit principal Entrée d'alimentation du circuit principal
T/L3 circuit principal
RI/L11 R-R1, S-S1, T-T1 sont cablés R-R1, S-S1, T-T1 sont cablés
ST/L21 - lorsqu'ils sortent de l'usine. - lorsqu'ils sortent de l'usine.
TI1/L31
U/T1
V/T2 Sortie variateur Sortie variateur
W/T3
Bl Pour la connexion de Pour la connexion de
I'unité de résistance l'unité de résistance -
B2 . r
de freinage de freinage
@ Pour la connexion Pour la connexion
de la bobine de la bobine
@ 1 d'inductance c.c. Pour ‘o dal ) et d'inductance c.c. Pour I'entrée d'alimentation c.c.
(@let @2 our cr;)trcc 1 a 1mcnta_t10ndc.lc'. (@d et @) (@let @2 (@let @)
@2 Pour l'eﬂtree our fa connexion de unité de Pour l'eqtree Pour la connexion de I'unité de freinage
d'alimentation c.c. freinage (@ 3 et ©) d'alimentation c.c. (@3et Q)
(®let @) (@let @)
@3 - -
2lly Entrée de R
- - l'alimentation du
/0 ventilateur *1 Entrée de
& 200/ ¢ 5200 l'alimentation du
2 40077 9400 - ventilateur *2
2
@ Mise a la terre (jusqu'a une résistance de 100 Q ou moins) Mise a la terre (jusqu'a une résistance de 10 © ou moins)

Remarque Des tirets (-) dans le tableau indiquent I'absence d'un élément.

* 1. Entrée de l'alimentation du ventilateur r/ ¢ |- .2 // 5 : Entrée 200 a 220 Vc.a., entrée 50 Hz ou 200 a 230 Vc.a., entrée 60 Hz (un transformateur est obligatoire
pour une entrée 230 Ve.a., 50 Hz ou 240 Vc.a., 50/60 Hz).
* 2. Entrée de I'alimentation du ventilateur r/ ¢ |- .2 200/ ¢ 200 : Entrée 200 & 220 Vc.a., 50 Hz ou entrée 200 a 230 Vc.a., 60 Hz, 1/ / |- .a 400/ / 5400 : Entrée 380 a
480 Vc.a., 50/60 Hz




Configuration du bornier

Bornes de commande (idem pour classe 200 V et 400 V)

Les fonctions des bornes de commande sont illustrées par symbole dans le Tableau 2.5.
Tableau 2.5 Fonctions de la borne de commande

mbol . . . .
Type Sy _bo e Nom du signal Fonction de la borne Niveau du signal
du signal
S1 Commande arréter/continuer Sur ON, continuer ; sur OFF, arréter
S2 Commande Inverser/arréter Sur ON, inverser ; sur OFF, arréter
S3 Sélection 1 de I'entrée Réglage d'origine : Sur ON, erreur
multifonction externe détectée
4 Sélection 2 de I'entrée Réglage d'origine : Sur ON, erreur
multifonction réinitialisée
Sélection 3 de l'entrée Regl‘age d ?r}glne : Commande ! . ,
S5 multifonction de vitesse a étapes multiples Isolation de 1'optocoupleur
activée sur ON +24 Vc.c., 8 mA
Efltree de Seélection 4 de l'entrée Regl.age d f)r}gme : Commande 2
séquence S6 . . de vitesse a étapes multiples
multifonction .,
activée sur ON
57 Sélection 5 de I'entrée Réglage d'origine : Sur ON,
multifonction fréquence pas a pas sélectionnée
Entrée de commande de
SC i -
séquence courante 2
Sp Allrr}entatl(?n d'isolation pour j -
entrée de séquence +24 V
- — - +24 Ve.c. £20%
Alimentation d'isolation pour
SN . . -
entrée de séquence 0 V
- —— T -
Ry alimentation +15 V ahmen,ta'tlon IEAY . 15V (max1murp ?0 mA
pour référence analogique de courant autorisé¢)
RV alimentation -15 V ahmen,ta,tlon -15V . -15V (max1mun} %0 mA
pour référence analogique de courant autoris¢)
Al Re.fer.ence de fréquence de vitesse 04+10V/100 % O'a 1,0 V (impédance
, principale d'entrée 20 kQ)
Entree 47520 mA (impédance
analogique 423220 mA/100 %, 0a+10 V/100 % | ., P
i . . . . e . R d'entrée 20 kQ)
A2 Entrée analogique multifonction | Réglage d'origine : Ajouter a la < .,
borne Al (H3-09 = 0) 0a+10 V (impédance
d'entrée 20 kQ)
c.a. Commun analogique ov -
Cable blindé, connexion a la terre
E©) facultative ) )
MA Sortie erreur (Contact NO) ON entre MA et MC
pendant 'erreur
MB Sortie erreur (contact NC) ON entre MB et MC
pendant l'erreur
MC Sortie contact relais commune -
M1 Sortie de contact multifonction Réglage dorigine : RUN
ON entre M1 et M2 pendant . .
M2 (contact NO) ) . Sortie relais
e fonctionnement
Sortic de Contacts secs
séquence M3 Réglage d'origine : Vitesse zéro Capacité du contact
Sortie 1 multifonction Niveau zéro (b2-01) ou inférieur, 250 Vea.,, 1 A maximum
M4 sur ON 30 Ve.c., 1 A maximum
Réglage d'origine : Détection
M5 .
accord de fréquence
Sortie 2 multifonction ON lorsque la fréquence est
comprise entre £2Hz de la
M6 . -
fréquence définie
M Moniteur 1 analogique Réglage d'origine : Fréquence de
Sortie multifonction sortie de 0 a fréquence +10 V/100 % R
. - - - — - 0a+10 Vc.c.£5%
moniteur Moniteur 2 analogique Réglage d'origine : Moniteur courant .
. AM . . . . 2 mA maximum
analogique multifonction 5 V/courant nominal du variateur
c.a. Commun analogique -
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Tableau 2.5 Fonctions de la borne de commande (suite)

Type Sym.bole Nom du signal Fonction de la borne Niveau du signal
du signal
Entrée/ . . . . Réglage d'origine : Entrée de X
sortie RP Entrée d'impulsions multifonction référence de fréquence (H6-01 = 0) 0a32kHz (3 kQ
d 1mpul- MP Mon'lteur Q1mpu1510ns Reg.lage d'origine : Fréquence de 0432 kHz (2.2 kQ
sions multifonction sortie (H6-06 = 2)

Bornes du circuit de communication (idem pour classe 200 V et 400 V)

Les fonctions des bornes du circuit de communication sont illustrées par symbole dans le Tableau 2.6.
Tableau 2.6 Fonctions des bornes du circuit de communication

Type Sym_bole Nom du signal Fonction de la borne Niveau du signal
du signal
R+ Données de réception Entrciese()(li;gz;egtelelle,
RS-422A/485
R- Pour RS-485 a 2 fils, R+ et l'optocoupleur
Communications S+ o . S+ court ainsi que R- et S-. Entrée différentielle,
RS-422A/485 Données d'envoi isolation de
S- RS-422A/485 ,
I'optocoupleur
G Cable blindé pour . i
communication




Cablage des bornes du circuit principal .

Cablage des bornes du circuit principal

@ Taille des cables a utiliser et connecteurs en boucle fermée

Sélectionnez les cables adéquats et les bornes serties dans le Tableau 2.7 au Tableau 2.9 (identique pour tous
les pays). Consultez le MANUEL DE L'UTILISATEUR (1526-E1-00) pour la taille des cables des unités de
résistance en freinage et les unités de freinage.

Tableau 2.7 Taille des cables de la classe 200 V

Modale d Vi c le d Tailles Taille
© .e oes Svmbole de la b d 'T oD possibles | recommandée | Type de
variateur ymbole de la borne e la serrage du cable du cable en cable
3G3RV- borne (Nem) 2 2
mm* (AWG) | mm“ (AWG)
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, B1, B2, 5 ass )
A2004 | U/T1, V/T2, W/T3 M4 1,2a15 >
@ (14 2 10) (14)
R/L1,S/L2, T3, ©, @1, @2, BI, B2, 23455 5
A2007 | U/TL, V/T2, W/T3 M4 12a15 4>
3 (14 2 10) (14)
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, B1, B2, 2355 5 2
A2015 [éTl, V/T2, W/T3 M4 1,2a15 (144 10) (14) -
R/L1,S/L2, T3, ©, @1, @2, BI, B2, 23455 5
A2022 | U/TL, V/T2, W/T3 M4 12a15 4>
3 (14 10) (14)
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, B1, B2, 35455 35
A2037 | U/T1, V/T2, W/T3 M4 1,2a15 SO :
@ (122 10) (12)
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, Bl, B2, ss ss
A2055 | U/TL, V/T2, W/T3 M4 12a15 : .
3 (10) (10)
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, B1, B2, Q414 .
A2075 | U/T1, V/T2, W/T3 M5 2.5 .
= (826) (®) Cébles
d'alimen-
R/L1, /L2, T/L3, ©, @1, D2, B1, B2, 11322 1 tation, par
A2110 U/T1, V/T2, W/T3 M5 2.5 R exemple,
(624) (6) N
(@) cébles en
S vinyle de
R/LL, S/L2, T/L3, @, @1, @2, UTI, M6 40450 30438 30 b0y
V/T2, W/T3 (4a2) 4)
8alad
A2150 B
Bl,B2 M5 2.5 846)
2 2
M6 4,0a5,0
© @ @
R/LI, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, UTI, M8 9.04 10,0 30438 30
V/T2, W/T3 (3a2) 3)
Sald
A2185 B
Bl, B2 M5 2.5 826)
22 22
M6 4,045,0
© @ @
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @ 1, U/T1, V/T2, M8 9.0410,0 30460 30
W/T3, R1/L11, S1/L21, T1/L31 (3al) 3)
Sa22
B2220 ; B
@3 M6 4,0a5,0 834)
i 22338 22
() M8 9,024 10,0 442) @
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1 U/TI, MS 9.02 10,0 504 60 50
V/T2, W/T3, R1/L11, S1/L21, T1/L31 (1a1/0) 1
8a22
B2300 N B
@3 M6 4,0a5,0 8a4)
. 22238 22
() M8 9,04 10,0 @22) @

2-13




Tableau 2.7 Taille des cables de la classe 200 V (suite)

- ] Tailles Taille
Mod_elte de Svmbole de Ia b dVIT Couplede | | ssibles | recommandée Type de
vaga eur ymbole de la borne ClE | SERER ducable | ducableen | cable
3G3RV- borne (Nem) 2 2
mm2(AWG) | mm? (AWG)
RLL,S/L2, T/L3, ©, @1 U/TI ; 602 100 60
> > > s 4 M10 17,6 a 22,5 \
V/T2, W/T3, RI/L11, SI/L21, TI/L31 (2/0a 4/0) @0
@3 Ms | ssalog | o422 -
B2370 1024)
: 30360 30
o Mio | 1764225 | 50 pas
: 053553 125
il a2 Ma | L3l 004 10) (16)
R/LL, SIL2, T/L3, ©, @1 U1 ; 804 100 80
5 > 5 H s M10 17,6 a 22,5 \
V/T2, W/T3, RI/L11, SI/L21, TI/L31 (3/0a 4/0) G/
55322
M8 | 884108 > é .
52450 @3 (102 4)
) 38560 k3
o Mio | 1764225 | 0 p
‘ 05355 125
i1, /02 M| I3ald o040 (16)
) 504 100 50%2p
R/L1,S/L2, T3, ©, @1 MI2 | 31443921 04 4/0) (1/0 x 2P)
) 100 T30
U/TL, V/T2, W/T3, RULLL SI/L21, TIL31 | MI0 | 17,6422.5 @0) @o)
: 55360
B2550 | @3 M8 1 882108 0400 ;
‘ 30360 30
o Mio | 1764225 | 50 a0
: 053553 125
Uil al2 M4 | 13214 (20 10) 16
: 803125 80 % 2P Cables
RILL, S/L2, T3, ©, @1 M2 3144392 1 3002250) | (300x2P) | qalimen.
A 80 a 100 80 x 2P tation, par
UITL /T2, W/T3, RILIL SUL2L TILST | MI0 | 1764225 | 30 G0x2) | oxemae
55360 3
82750 M8 884108 . _ cables en
D3 (104 2/0) vinyle de
: 100 3 200 100 600 V
@ MIO | 17.6222,5 1 30 3 400) (3/0)
: 053553 125
Wil 202 Ma B3ald 00410 (16)
: 150 3 200 T50 % 2P
RILL, S/L2, T/L3, ©, D1 MI2 | 3148392 1 5504400) | (250 % 2P)
‘ 1003 150 T00 % 2P
UITL VT2 WIT3, RULIL SUL2L TILSL | MI2 | 3144392 | s | o
‘ 55360
B2000 | @3 M8 | ssatos | O -
) 603150 50 % 2P
@ MIZ | 3144392 1 0043000 | (200x2p)
: 05355 125
v/l 2/02 M4 13al4 (204 10) (16)
300 % 2P, ou
‘ 200 4 325 50 x 4P
R/LL,SA2, T3, ©, @1 MI2 13148392 1 350 4600) | (350 x 2P, ou 1/
0% 2P)
150 X 2P ou
‘ 1504325 50 % 4P
- UITL V/T2, W/T3, RILIL SUL2L TILSE | MI2 | 3148392 | qoonci | o0 F% 00
0% 2P)
: 55360
@3 M8 | ssatos | 0 -
) 130 T50 % 2P
o MI2 | 3142392 300) (300 % 2)
: 053553 125
Vel 2/02 Ma 1 L3ald o040 (16)

* L'épaisseur du cable est définie pour des cables en cuivre a 75°C




Cablage des bornes du circuit principal

Tableau 2.8 Taille des cables de la classe 400 V

Modéle d c led Tailles Taille recom-
° .ete © Svmbole de la b Vis de la O possibles | mandée du Type de
variateur ymbole de la borne e serrage du cable cable en cible
3G3RV (Nem) 2 2
mm*“(AWG) | mm“ (AWG)
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, Bl, B2, 2453 5
A4004 | U/T1, VIT2, W/T3 M4 1,24 1,5 4>
o (14 2 10) (14)
R/LI, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, BI, B2, 5455 s
A4007 | U/TL, V/T2, W/T3 M4 12415 4>
@ (14 2 10) (14)
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, B1, B2, 5455 5
A4015 | U/T1, V/T2, W/T3 M4 12a15 >
o (14 2 10) (14)
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, Bl, B2, 455 )
A4022 | U/T1, VIT2, W/T3 M4 12415 >
@ (14 2 10) (14)
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, BI, B2, 3.5
Ad037 | U/TL, VT2, W/T3 M4 12415 2455 (12)
o (14 2 10) 3 2
0 ——
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, B1, B2, 3.5
Ad040 | U/TL VT2, W/T3 M4 12415 2455 (12)
o (14 2 10) 3
(14)
R/L1,S/L2, T3, O, @1, @2, BI, B2, 35455 3.5
Adoss | U/T1, VT2, W/T3 M4 12415 (122 10) (12)
o© 22355 2
(14 2 10) (14)
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, B1, B2, 5.5(10) 5.5 C'ables
A4075 U/T1, V/T2, W/T3 M4 12415 (10) d@llmenta-
e 35355 35 tion, par
D DR | le
(12 4 10) 12) e’fgnp g
cables en
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1, @2, Bl, B2, 8 vinyle de
Adllo |U/TL VT2, W/T3 M5 )5 55414 ®) 500V
© (102 6) 55
(10)
R/LI, S/L2, TIL3, ©, @1, @2, Bl, B2, " 25 8al4 8
Adls0  |U/TL V/T2, W/T3 ' (82a6) ®
o M5 25 55214 55
(M6) (4,025,0) (102 6) (10)
R/L1, S/L2, T3, ©, @1, D2, Mé 40450 8438 8
U/T1, V/T2, W/T3 Ba2) (8)
8 3
A4185 BI, B2 M5 25
®) ®)
. 8322 3
D M6 4,04a5,0 834) ®
R/LI, S/L2, T3, @, @1, @3, UTI, . 14222 14
M6 402450 .
B4220 V/T2, W/T3, R1/L11, S1/L.21, T1/L31 (6a4) ©)
. 142338 14
@ M8 9,02 10,0 642) ©
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1, @3, U/TI, M6 40450 22 22
B4300 V/T2, W/T3, R1/L11, S1/L21, T1/L31 (4) )
) 222438 22
D M8 9.0410,0 432) @
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @ 1, U/T1, V/T2, M8 9.0410,0 22460 38
W/T3, R1/L11, S1/L21, T1/L31 (42 1/0) 2)
8a22
B4370 ; _
@3 M6 4,0a5,0 84 4)
. 222438 22
@ M8 9,024 10,0 432) @
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Tableau 2.8 Taille des cables de la classe 400 V (suite)

Modzle d c led Tailles Taille recom-
o .ete e Svmbole de [a b Visdela | ~OYP'€9€ | possibles | mandée du | Type de
v:gg:\l;r VIO CICE Ao borne s(e;;':::ng)e du cable cable en cable
mm2(AWG) | mm? (AWG)
R/L1, S/L2, T/L3, ©, @1, U/T1, V/T2, M8 9.0 10,0 38460 38
W/T3, R1/L11, S1/L21, T1/L31 (2a 1/0) 2
8322
B4450 i ]
@3 M6 4,02a5,0 844)
. 222438 22
@ M8 908100 ) @
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @ 1, U/T1, V/T2, M8 9.04 10,0 504 60 50
W/T3, R1/L11, S1/L21, T1/L31 (1a1/0) 1
8a22
B4550 ) .
@3 M6 4,0a5,0 ®44)
. 22238 22
) M8 9,04 10,0 @32) @
) 60a 100 60
R/LL, S/L2, T/L3, ©, @1 Mi2 31,4439,2 (2/0 2 4/0) /0)
. 50a 100 30
U/T1, V/T2, W/T3,R1/L11, SI/L21, TI/L31| MI10 17,6 222,5 (1/0 4 4/0) (1/0)
. 552322
B4750 @3 M8 8,8210,8 (1044 -
) 38260 38
@ MI2 31,42392 24200) @
. 052355 125
1/4 1,2 200/ ,,200, -2 400/, ,400 M4 13414 204 10) (16)
. 30a 100 100
R/LI,S/L2, T/L3, ©, @1 Mi2 31,4439,2 (3/0 4 4/0) (4/0)
- 80a 100 100
a
U/T1, V/T2, W/T3, R1/L11, SI/L21, TI/L31| MI10 17,6 222,5 30 3.4/0 4/0)
8a22
B4900 @3 M8 8,8210,8 . -
(8a4) Cables
. 50a 100 30 dali }
MI12 31,4239, . alimenta
D (1a4) (1) tion, par
05a5,5 125
/01, 4200/ ,,200, 400/ ,,400 M4 13a14 SO exemple,
2 ‘2 (202 10) (16) cables en
) 50a 100 50% 2P| vinyle de
R/LI,S/L2, T/L3, ©, @1 Mi2 31,4439,2 (1/0 2 4/0) A0X2P) | 600y
. 50a 100 50 x 2P
U/T1, V/T2, W/T3, R1/L11, S1/L21, TI/L33 | MI2 31,4239,2 (1/0 3 4/0) (1/0 % 2P)
) 8360
B4lIK | @3 M8 8,8210,8 (84200) -
. 602 150 600
@ MI2 31,4239,2 2/0 4 300) @/0)
. 052455 125
1/¢1, 2200/ 5200, -2 400/ ,,400 M4 13a14 204 10) (16)
) 80a 100 30 % 2P
R/LL,S/L2, T/L3, ©, @1 Mi2 342392 | i a0) | l0x2p)
. 60a 100 60 x 2P
U/T1, V/T2, W/T3,R1/L11, S1/L21, TI/L33 | MI2 31,42392 (2104 4/0) (2/0% 2P)
. 8360
B413K | @3 M8 8,8210,8 (842/0) -
) 100 a 150 100
& Mi2 31.4239,2 (4/0 2 300) (4/0)
. 052355 125
1/¢1, 2 200/ 5200, -2 400/ ,,400 M4 13414 (204 10) (16)
. 100 & 200 100 x 2P
R/LL,S/L2, T/L3, ©, @1 Mi12 3144392 | 404400) | (40 % 2P)
. 802 200 30 x 2P
U/T1, V/T2, W/T3, RI/L11, S1/L21, TI/L33 |  MI2 31,42392 (310 3 400) (3/0 % 2P)
: 803 60
B416K | @3 M8 8,8210,8 (842/0) -
. 50a 150 50 x 2P
& Mi2 3142392 (1/0 2 300) (1/0 x 2P)
1// 1, 2200/ ,,200, 2 400/ ,,400 M4 13al4 (02’(5) : ? ;)5) 2i26§

* L'épaisseur du cable est définie pour des cables en cuivre a 75°C.




Tableau 2.9 Taille des connecteurs en boucle fermée (JIS C2805) (classe 200 V et 400 V)

Cablage des bornes du circuit principal

Epaisseur du cable (mm?) Vis de la borne Taille
M3.5 1,2543,5
0.5
M4 12544
M3.5 1,2543,5
0.75
M4 12544
M3.5 1,2543,5
1.25
M4 12524
M3.5 2435
M4 244
2 M5 245
M6 246
M8 248
M4 5544
M5 55a5 2
3.5/5.5
M6 55a6 I
M8 5548
M5 845
8 M6 846
M8 8a8
M6 1426
14
M8 14438
M6 2246
22
M8 2248
30/38 M8 3848
M8 6028
50/60
M10 60410
80 802 10
M10
100 1004 10
100 1004 12
150 M12 1504 12
200 2004 12
MI2x2 325412
325
M16 325416

‘? - Déterminez la taille du cable du circuit principal de fagon que la chute de tension de la ligne soit inférieure a
B4 = 2 % de la tension nominale. La chute de tension de la ligne est calculée de la maniére suivante :

IMPORTAN Chute de tension de la ligne (V) = /3 x résistance du cable (W/km) x longueur du cable (m) x courant (A) x 1073
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@ Configurations du circuit principal

Les configurations du circuit principal du variateur sont illustrées dans le tableau ci-dessous.

Tableau 2.10 Configurations du circuit principal du variateur

Classe 200 V

Classe 400 V

3G3RV-A2004 a4 A2185

o []

3G3RV-A4004 a A4185

1
LA
e ] @
RIH R/L1
S/L2 & SiL2 &—]
TL3 #—1 T3
o ob
I I
ot Jf
I I
i i
LY. L
3G3RV-B2220, B2300
®s3
®n | | o1
RLL 6 n | RALI
s b u/m $/L2
/3 e 1 o V/T2 /L3
RI/L11 mT T ‘ RI/LIT
s1/L21| g K s1/L21
T1/L31 ‘ TI/L31
©
@ ®1
RIL1 R/LI
s
RI/L11 /L3
S RI/LI
TI/L31 i §1/L21 i
y i T1/L31 i
© ‘ = : o i
v/t i i ___ 400/200 ‘
1 ! |
4200/£200°% ‘ ! 4200/ 2200 "0 1 i
Ventilateur : _4200/72200 :/:Lr;tlla- g\;‘rggn- :
I I
! I
! i




Cablage des bornes du circuit principal

€ Schémas des connexions standard

Les schémas des connexions standard du variateur sont illustrés a la Fig 2.8. Les connexions dépendent de

la capacité du variateur.

B3G3RV-A2004 4 A2185, A4004 a A4185

Bobine ST Unité de résistance

d'inductance de freinage (en option)
c.c. (en option) ﬁ@ é_%)
3 S %@1 @281 Bz
H_ U/T1 ©
)—=63 ©s/L2 V/T2 ©-'m
S

oXe; O
200V ca. L3 /13 ©

triphasé H |
(400 Vc.a.)

Veillez a enlever la barre du court-circuit avant de connecter la
bobine d'inductance c.c.

m3G3RV-B2370 a B211K

Unité de résistance de
freinage (en option)
:Unité de freinage
OO ¢
@ -

I " (en option)
e

1 @O

O R/L1 U

& S/12 AR —
= T/L3 W/T3 @-
SO RI/LIT

>0 S1/L.21
~O T1/L31
~O r/ 1

O O
200 Vc.a.
triphasé

m3G3RV-B2220, B2300, B4220 a B4550

Unité de résistance de
frelnage (en option)

Unne de freinage

I ; en option)
& @ o
2N 3
0 ji R/LI /T ©
0 ©S/L2 V/T2 ©-‘ﬁ'

3 O T/L3
200Voa  [[NORI/LII W13
riphase @ 81 L2] '
(200 Vc.a.) o T1§L31 |
|
! i
! P
La bobine d'inductance c.c. est intégrée. 2

E3G3RV-B4750 a B416K

Unité de résistance de
frelnage (en option)

Unlte de freinage

I “ (en option)
— @ -

Op¥ 11 @3 @
Uu/T1
©S/L2 V;TZ g-‘m
7@ T/L3 W/T3 ©-
400Vea. || >OR1/L11
triphasé >© S1/L.21
‘\@ T1/L31
~NO /01

©-200/ 1,200
\@AAOON 400

La puissance de contrdle est alimentée de maniére interne a partir de I'alimentation c.c. du circuit principal pour tous les modéles

de variateur.

Fig. 2.8 Connexions des bornes du circuit principal
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€ Cablage des circuits principaux

Cette section décrit le cablage des connexions des entrées et sorties du circuit principal.

ECablage des entrées du circuit principal

Respectez les précautions suivantes pour I'entrée d'alimentation du circuit principal.

Installation d'un interrupteur de circuit a boitier moulé

Connectez toujours les bornes d'entrée de puissance (R, S et T) et I'alimentation a l'aide d'un interrupteur de
circuit a boitier moulé adapté au variateur.

* Placez un MCCB pour chaque variateur.
¢ Choisissez un MCCB d'une capacité de 1,5 a 2 fois le courant nominal du variateur.

* En ce qui concerne les caractéristiques de longévité du MCCB, n'oubliez pas de tenir compte de la protec-
tion de surcharge du variateur (une minute & 150 % du courant nominal de sortie).

* Si vous devez utiliser le méme MCCB pour plusieurs variateurs ou d'autres appareils, installez une
séquence de maniére que l'alimentation se mette hors tension suite a une sortie erreur, comme illustré a la

Fig 2.9.
Variateur
Alimentation M,QE;B AA
3G3RV-A2004 & 3G3RV-B2300 :
triphasé, 200 & 240 Vc.a., 50/60 Hz oM

3G3RV-B2370 a 3G3RV-B211K: ﬁO—N\
triphasé, 200 a 230 Vc.a., 50/60 Hz *

B
Sortie
erreur (NC)

1
Y MG

triphasé, 380 a 460 Vc.a., 50/60 Hz

VAN

e
3G3RV-A4004 a 3G3RV-B4300: e M

ON

* Pour les variateurs de la classe 400 V, connectez un transformateur 400/200 V.

Fig. 2.9 Installation du MCCB

Installation d'un interrupteur de défaut de masse

Les sorties du variateur utilisent la commutation a grande vitesse ce qui provoque la génération d'un courant
de fuite a haute fréquence. Par conséquent, du c6té principal du variateur, utilisez un interrupteur de défaut de
masse pour ne détecter que le courant de fuite se trouvant dans la plage de fréquence dangereuse pour les
humains et exclure le courant de fuite a haute fréquence.

» Concernant l'interrupteur de défaut de masse spécial pour les variateurs, choisissez un interrupteur avec un
ampérage d'une sensibilité d'au moins 10 mA par variateur.

 Lorsque vous utilisez un interrupteur de défaut de masse standard, choisissez un interrupteur dont I'ampé-
rage est d'une sensibilité de 200 mA ou plus par variateur et dont la durée de fonctionnement est de 0,1 s
ou plus.
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Cablage des bornes du circuit principal

Installation d'un contacteur magnétique
S'il faut couper l'alimentation du circuit principal pendant une séquence, vous pouvez utiliser un contacteur
magnétique.
Méme si un contacteur magnétique est installé du coté principal du circuit principal pour forcer l'arrét du
variateur, le frein régénératif ne fonctionnera pas et le variateur s'arrétera par inertie.

 Le variateur peut étre démarré et arrété en ouvrant et fermant le contacteur magnétique du coté principal.
Cependant, si vous ouvrez et fermez souvent le contacteur magnétique, le variateur peut tomber en panne.
Démarrez et arrétez le variateur au maximum une fois toutes les 30 secondes.

* Lorsque le variateur fonctionne avec l'opérateur numérique, il n'est pas possible d'effectuer le fonctionne-
ment automatique apres une récupération suite a une coupure de courant.

* Si vous utilisez 1'unité de résistance en freinage, programmez la séquence de maniére que le contacteur
magnétique soit mis hors tension par le contact du relais de surcharge thermique de I'unité.

Connexion de I'alimentation d'entrée au bornier

L'alimentation d'entrée peut étre connectée indépendamment au terminal R, S ou T du bornier ; la séquence de
phase de I'alimentation d'entrée n'a aucune conséquence sur la séquence de phase générale.

Installation d'une bobine d'inductance c.a.

Si le variateur est connecté a un transformateur a large capacité (600 kW minimum) ou que le condensateur
d'avancement de phase est allumé, il se peut qu'une pointe de courant excessive passe dans le circuit d'alimen-
tation d'entrée et provoque la panne du convertisseur.

Pour empécher cela, installez une bobine d'inductance c.a. en option du coté intérieur du variateur ou une
bobine d'inductance c.c. aux bornes de connexion de la bobine d'inductance c.c.

Cela améliore également le facteur de puissance du c6té de 1'alimentation.

Installation d'un absorbeur de surintensité

Utilisez toujours un absorbeur de surintensité ou une diode pour charges inductives prés d'un variateur. Ces
charges inductives comprennent les contacteurs magnétiques, les relais électromagnétiques, les électrovannes,
les électro-aimants et les freins magnétiques.

Installation d'un filtre de bruit du c6té de I'alimentation
Installez un filtre de bruit afin de supprimer le bruis transmis entre la ligne d'alimentation et le variateur.

« Installation correcte du filtre de bruit

Alimentation ~ MCCB 3G3RV
—0 OM—Filtre —
@/( 5 oM _|de |— Variateur 3@
S oM bruit |—
MCCB Utilisez un filtre de bruit spécial pour les variateurs.
S5 OM— Autres Ordinaire : 3G3EV-PLNFD[/3G3IV-PFNL]
6 oM—[contrbleurs Compatible CEM : 3G3RV-PFS[]
Exemple :
SYSMAC

Fig. 2.10 Installation correcte du filtre de bruit de I'alimentation

2-21




2-22

« Installation incorrecte du filtre de bruit

Alimentation ~ MCCB 3G3RV
———O OMN—n |
6{ 5o Variateur %
5 oM -
MCCB i
5o | fautres
G5 oM général | lcontrdleurs
Exemple :
SYSMAC
Alimentation M,CL:B ﬂ
vl 0 0 Filtre [ |
& & oM debruit | Variateur :( :)
5 oM général | | A
MCCB
5 oM— lAutres N'utilisez pas de filtres de bruit a caractere général.
L S om— [contrbleurs Aucun filtre de bruit standard ne peut supprimer
Exemple - efficacement le bruit généré par le variateur.
SYSMAC

Fig. 2.11 Installation incorrecte du filtre de bruit de I'alimentation

mCablage du c6té de sortie du circuit principal

Observez les précautions suivantes lors du cablage des circuits de sortie principaux.

Connexion du variateur et du moteur
Connectez les bornes de sortie U, V et W aux cébles d'alimentation du moteur U, V et W respectivement.

Vérifiez que le moteur tourne vers I'avant a l'aide de la commande d'exécution d'avancement. Passez d'une
borne de sortie a I'autre et recommencez la connexion si le moteur tourne en sens inverse avec la commande
d'avancement en avant.

Ne connectez jamais une alimentation a des bornes de sortie

Ne connectez jamais une alimentation aux bornes de sortie U, V ni W. Si la tension est appliquée aux bornes
de sortie, les circuits internes du variateur seront endommaggés.

Ne court-circuitez ni ne mettez jamais a la terre les bornes de sortie

I1 peut se produire une décharge électrique si les bornes de sortie sont touchées par des mains nues ou que les
cables de sortie entrent en contact avec la boite du variateur. Cela est extrémement dangereux. Ne court-circui-
tez pas les cables de sortie.

N'utilisez pas de condensateur d'avancement de phase ni de filtre de bruit

Ne connectez jamais un condensateur d'avancement de phase ni de filtre de bruit LC/RC a un circuit de sortie.
Les composants a haute fréquence de la sortie du variateur peuvent provoquer une surchauffe ou endommager
ces piéces, le variateur ou encore faire briler d'autres piéces.

N'utilisez pas de commutateur électromagnétique

Ne connectez jamais de commutateur ¢lectromagnétique (MC) entre le variateur et le moteur et ne le mettez
pas hors ni sous tension pendant le fonctionnement. Si le MC est sous tension pendant que le variateur fonc-
tionne, cela créera un important courant d'appel et la protection de surintensité du variateur se déclenchera.



Cablage des bornes du circuit principal

Lorsque vous utilisez un MC pour passer a une alimentation commerciale, arrétez le variateur et le moteur
avant de faire fonctionner le MC. Utilisez la fonction de recherche de vitesse si le MC tourne pendant le fonc-
tionnement. Si vous devez prendre des mesures en cas de coupure momentanée de courant, utilisez un MC de
relachement temporisé.

Installation d'un relais de surcharge thermique

Ce variateur dispose d'une fonction de protection thermique électronique afin de protéger le moteur d'une sur-
chauffe. Cependant, si plusieurs moteurs fonctionnent avec un seul variateur ou si vous utilisez un moteur
multipolaire, installez toujours un relais thermique (THR) entre le variateur et le moteur et attribuez la
valeur 0 a L1-01 (pas de protection du moteur). La séquence doit étre congue de maniére que les contacts du
relais de surchauffe thermique mettent hors tension le contacteur magnétique aux entrées du circuit principal.

Installation d'un filtre de bruit du coté de la sortie

Connectez un filtre de bruit du c6té de la sortie du variateur afin de réduire les parasites radio et inductifs.

MCCB  3G3RV  3G3IV-PLF

Alimentation -
oM— Filtre
5 oM—| Variateur de @ 2
5TOM_ bruit
} para5|tes radio I
Parasit Radlo AM
Ligne du signal | induciife

Parasites L'induction électromagnétique génere des parasites sur la ligne du signal, ce qui fait mal fonctionner
inductifs : le contréleur.
Parasites radio : Les ondes électromagnétiques provenant du variateur et des cables provoquent I'émission de parasites

a partir du récepteur de diffusion radio.

Fig. 2.12 Installation d'un filtre de bruit du c6té de la sortie

Contre-mesures contre les parasites inductifs

Comme décrit précédemment, un filtre de bruit peut étre utilisé pour éviter la création de parasites inductifs du
c6té de la sortie. De méme, les cables peuvent étre déroulés dans un tube métallique mis a la terre afin d'éviter
les parasites inductifs. Laisser le tuyau métallique a une distance d'au moins 30 cm de la ligne du signal per-
met de réduire considérablement les parasites inductifs.

Alimentation

MCCB 3G3RV Tuyau métallique
5som_| Variateur

5 ¢ * =
H 1 30 cm minimum
= Ligne du signal

Fig. 2.13 Contre-mesures contre les parasites inductifs
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Contre-mesures contre les interférences radio

Les parasites radio sont générés a partir du variateur ainsi qu'a partir des lignes d'entrée et de sortie. Pour
réduire les parasites radio, installez les filtres de bruit du c6té de I'entrée et de la sortie et installez le variateur
dans une boite en acier complétement isolée.

Le cable entre le variateur et le moteur doit étre le plus court possible.

Boite en acier

MCCB o
5 oM Filtre |+ . —
oM de || Variateur ||

5 oM—] bruit || ||

Alimentation

Fig. 2.14 Contre-mesures contre les interférences radio

Longueur du cable entre le variateur et le moteur

Si le cable entre le variateur et le moteur est long, le courant de fuite a haute fréquence augmentera, ce qui pro-
voquera une augmentation du courant de sortie du variateur. Cela peut affecter les appareils périphériques.
Pour éviter cela, ajustez la fréquence porteuse (définie dans C6-01, C6-02) comme illustré dans le
Tableau 2.11. (Pour plus de détails, consultez le Chapitre 5, Parameétres.)

Tableau 2.11 Longueur du cable entre le variateur et le moteur

Longueur de cable 50 m maximum 100 m maximum Plus de 100 m

Fréquence porteuse 15 kHz maximum 10 kHz maximum 5 kHz maximum

Restriction par rapport a l'utilisation de moteurs monophasés

Les moteurs monophasés ne conviennent pas au fonctionnement a vitesse variable utilisant un variateur. Il
existe deux méthodes pour déterminer le sens de fonctionnement d'un moteur monophasé au démarrage :
Démarrage du condensateur et démarrage par enroulement. Avec la méthode de démarrage du condensateur, il
se peut que le chargement et le déchargement rapide de la sortie du variateur endommage le condensateur. De
méme, avec la méthode de démarrage par enroulement, il existe un risque d'endommager la bobine de démar-
rage car l'interrupteur centrifuge ne fonctionne pas.

ECablage a la terre
Observez les précautions suivantes lors du cablage de la ligne a la terre.

« Utilisez toujours la borne a la terre du variateur 200 V avec une résistance a la terre inférieure a 100 Q et
celle du variateur 400 V avec une résistance a la terre inféricure a 10 Q.

* Ne partagez pas le cable de terre avec d'autres appareils tels que des postes a souder ou des outils électriques.

 Utilisez toujours un cable de terre correspondant aux normes techniques du matériel électrique et réduisez
autant que possible la longueur du cable.
Le courant de fuite passe a travers le variateur. Par conséquent, si la distance entre 1'électrode de terre et la
borne de terre est trop longue, le potentiel sur la borne de terre du variateur deviendra instable.

 Lorsque vous utilisez plusieurs variateurs, veillez a ne pas enrouler le cable de terre.

O X

OK

Fig. 2.15 Cablage a la terre
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B Connexion de la résistance de freinage (montage 3G3IV-PERF)

Une résistance de freinage montée sur le variateur peut étre utilisée avec des variateurs de la classe 200 V et
400 V avec sorties de 0,4 a 11 kW.

Connectez la résistance de freinage comme illustré a la Fig. 2.16.

Tableau 2.12

L8-01 (sélection de la protection pour la résistance DB interne) | 1 (active la protection de surchauffe)

L.3-04 (sélection de protection anticalage lors de 0 (désactive la fonction de protection anticalage)

la décélération)
(Sélectionnez I'une des possibilités.)

3 (active la fonction de protection anticalage avec la
résistance de freinage)

B1

Variateur Résistance
B2 de freinage

Fig. 2.16 Connexion de la résistance de freinage

Si vous connectez la résistance a d'autres bornes que B1 ou B2, la résistance risque de surchauffer et cela

A\ . s . R
‘? - Les bornes de connexion de la résistance de freinage sont B1 et B2. Ne la connectez & aucune autre borne.
~
® endommagera |'appareil.

IMPORTAN

EConnexion de lI'unité de résistance en freinage (3G3IV-PLKBL]) et de I'unité de
freinage (3G3IV-PCDBRLI)

Connectez 1'unité de résistance en freinage et 1'unité de freinage au variateur comme illustré a la Fig. 2.17.

Une résistance de freinage montée sur le variateur peut également étre utilisée avec des variateurs dont les sor-
ties s'étalent de 0,4 a 11 kW.

Tableau 2.13

L8-01 (sélection de la protection pour la résistance DB interne) | 0 (désactive la protection de surchauffe)

L3-04 (sélection de protection anticalage lors de 0 (désactive la fonction de protection anticalage)

la décélération)
(Sélectionnez I'une des possibilités.)

3 (active la fonction de protection anticalage avec la
résistance de freinage)

L8-01 est utilisé lors de la connexion d'une résistance de freinage sans contact de relais de surchauffe thermi-
que (3G3IV-PERFL] monté sur la variateur).

L'unité de résistance en freinage ne peut étre utilisée et le temps de décélération ne peut étre raccourci par le
variateur si L3-04 a la valeur 1 (par exemple, si la protection anticalage est activée pour la décélération).
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Pour empécher que l'unité ne surchauffe, créez la séquence de maniére que l'alimentation soit hors tension
pour les contacts de relais de surcharge thermique de 1'unité, comme illustré a la Fig. 2.17.

Variateurs de classe 200 V et 400 V avec sortie de 0,4 a 18,5 kW

3G3IV-PLKBO
Unité de résistance en freinage

Contact du relais
a surcharge
thermique

Variateur

Variateurs de classe 200 V et 400 V avec sortie de 22 kW ou plus

3G3IV-PCDBRO 3G3IV-PLKBO .
Unité de freinage Unité de résistance en freinage

) Con?act de
protection
thermique

Variateur

Contact du relais a
surcharge thermique

Fig. 2.17 Connexion de l'unité de résistance en freinage et de l'unité de freinage

Connexion des unités de freinage en paralléle

Lorsque vous connectez deux ou plusieurs unités de freinage en paralléle, utilisez le cablage et les connecteurs
illustrés a la Fig. 2.18. 1l existe des connecteurs qui permettent de choisir, pour chaque unité de freinage, si
elle doit étre maitre ou esclave. Sélectionnez « Maitre » pour la premiére unité de freinage uniquement et
sélectionnez « Esclave » pour toutes les autres (c'est-a-dire, a partir de la seconde unité).
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Contacts de surchauffe de la

Contacts de surchauffe de la Contacts de surchauffe de la S i i
résistance en freinage (con- résistance en freinage (con- Ejeess:gtré%?g:tfrr‘zlrn?igqigontacts
@ e tacts de protection thermique) tacts de protection thermique)
2 1 2
Unité de Ak Unité de Unité de
résistance résistance

résistance
en en
freinage freinage

B P B
= LDo 00 ol @) (0 100

MASTER MASTER
S ]
. @ ) W
Variateur £ E “
c hJ [
SF "‘ SLAVE SLAVE

1 ] 5
ot Unité de Unit¢ de ¥
2 freinage n° 2 freinagen®3 L6
Unité de freinagen° 143 ¢ 4 i3 i 4 33 i 4
Contacts de surchauffe Contacts de surchauffe Contacts de surchauffe
du ventilateur (contacts du ventilateur (contacts du ventilateur (contacts 2
thermostatiques) thermostatiques) thermostatiques)

Fig. 2.18 Connexion des unités de freinage en paralléle

Précautions lors de I'application de I'unité de freinage

Lorsque vous utilisez une unité de résistance en freinage, créez une séquence afin de détecter la surchauffe de
la résistance de freinage et de mettre hors tension I'alimentation vers le variateur.

Alimentation triphasée : ,r"\‘/lfCB Ve .
200 a 240V, 50/60 Hz X
ou 380 a 480V, 50/60 Hz R emumsmmnem ) O_M_“'—_i p—{HR/L1
S __"O D—M i L2
1§
LI )

T -——«----O ( ) T/L3
* 400)’200 V

THRX OFF

Contact du relais & surcharge de Variateur

I'unité de résistance en freinage

- { ______ e

AMCYMA
),\ )Contacts d'erreur

*Utilisez un transformateur avec sorties de 200 et 400 V pour le variateur 400 V.

Fig. 2.19 Séquence de coupure de courant
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Cablage des bornes de circuit de contréle pour
les modéles asiatiques

@ Taille des cables et connecteurs en boucle fermée

Pour les opérations a distance utilisant des signaux analogiques, la longueur de la ligne de contrdle entre 1'opé-
rateur digital ou les signaux de fonctionnement et le variateur doit étre au maximum de 50 m ; séparez égale-
ment les lignes des lignes a haute tension (circuits principaux ou circuits de séquence de relais) afin de réduire
l'induction des appareils périphériques.

Lors du paramétrage des fréquences a partir d'un installateur de fréquence externe (et non a partir d'un opéra-
teur digital), utilisez du cable blindé en paire torsadée et mettez le blindage a la terre sur la borne E (G),
comme illustré dans le diagramme suivant.

E (G) Borne du blindage

+¥ Alimentation du paramétrage de vitesse, +15 V 20 mA
Référence |2 kQ 0a+10Vv
de

fréquence
externe

Al Référence de vitesse maitre, 0 a 10 V (20 kQ)

A2 Référence de vitesse maitre, 4 a 20 mA (250 Q)/0 a +10 V (20 Q)

RP Entrée d'impulsion, 33 kHz maximum
AGC

oy

Fig. 2.20
Les numéros des bornes et la taille des cables sont illustrés dans le tableau 2.14.

Tableau 2.14 Numéros des bornes et taille des cables (pour modéles asiatiques)
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Vi c le d Tailles Taille recom-
B ) 'T ouple de | hossibles | mandée du o
ornes ela serrage du cable cable en ype de cable
borne (Nem) 2 2
mm<(AWG) | mm“(AWG)
FM, AC, AM, P1, P2, PC,
N A¥2
SC,Al,A2,+V,S1,82,83, | - . 08410 0,522 0.75
S4, S5, 86, S7 (204 14) (18) . L
MA. MB. MC. M1, M2, IG * Cable blinde a paire
" torsadée” |
Monocable™3: » Cable blindé, recouvert
014225 de polyéthyléne, dans
MP, RP, R+, R-, S+, 8-1G | P | 05406 Cable 0.75 une gaine en vinyle
Phoenix multibrin : (18) (KPEV-S par Hitachi
0,14a1,5 Electrical Wire ou
(26 a 14) équivalent)
L A*2
E (G) M35 | ogalo | %542 125
(204 14) (12)

* 1. Utilisez des cables blindés a paires torsadées pour entrer une référence de fréquence externe.

sertie en boucle fermée.

. Consultez le Tableau 2.9 Taille des connecteurs en boucle fermée (JIS C2805) (classe 200 V et 400 V) pour obtenir la bonne taille des cébles de la borne

* 3. Nous vous conseillons d'utiliser des bornes sans soudure droite sur les lignes de signaux afin de simplifier le cablage et d'améliorer la fiabilité.
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B Bornes sans soudure droites pour les lignes des signaux

Les modeles et tailles des bornes sans soudure droites sont illustrés dans le tableau suivant.

Tableau 2.15 Taille de la borne sans soudure droite

Taille du cable en . .
2 Modéle d1 d2 L Fabricant
mm<“(AWG)

0.25 (24) AI0.25-8YE 0.8 2 12.5

0.5 (20) AI0.5-8WH 1.1 2.5 14
0.75 (18) AI0.75 - 8GY 1.3 2.8 14 Contact Phoenix
1.25(16) Al 1.5 - 8BK 1.8 34 14

2(14) Al 2.5 - 8BU 2.3 4.2 14

T

& mm

SR Y

Fig. 2.21 Taille de la borne sans soudure droite

mMéthode de cablage
Utilisez la procédure suivante pour connecter les cables au bornier.

1. Serrez les vis des bornes a 1'aide d'un fin tournevis.
2. Insérez les cables en commengant sous le bornier.

3. Serrez fermement les vis de la borne.

Fin tournevis Lame d'un tournevis

Bornier du circuit
de contréle

Xz ¥} ﬂ
Dénudez l [ [
I'extrémité sur I ] [ ] [ |
7 mm si vous —r
n'utilisez pas 3,5 mm

B .
de borne sans Borne sans soudure maximum

soudure. ou cable sans soudure _
Cables Epaisseur de la lame :
0,6 mm maximum

Fig. 2.22 Connexion des cables au bornier
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& Connexions de la borne du circuit de contréle

Les connexions aux bornes du circuit de contréle du variateur sont illustrées a la Fig. 2.23.

Entrées multi-
fonctions*1

[Par déiaut]

e

i !

~ ~
-~ -~
Continuer/arréter . i m ;
en progression 5o > S1 . Z| |
Continuer/arréter B MP l
en inversion — | s 1:-*: — Q9 Sortie du train d'impulsions
co ? = Acl 0432 kHz (2,2 kQ)
Erreur externe — | s3 1;-*: y i [ Par défaut : fréquence de sortie]
o o — :

7 S i

Réinitialisation erreur — 154 _ 1;}: I
. . 1=-3 Réglage de l'ampéremétre

Paramétrage de vitesse ! .—m D AML (7 &_ggwkﬁs o analoci ifonction 2
2 é i — 2| ortie analogique multifonction
a étapes multiples 1 5o 1385 | 3 sy zgn?A
Paramétrage de vitesse | | =M +i [Par défaut : courant]
a étapes multiples 2 456 Z%:% i de sortie 0 & +10 V
Sélection de la | M | v}"— Réglage de l'amperemetre
fréquence pas a pas 5o 1 S7 _ 2] [> 9 égg_kn

H Sortie analogique multifonction 1

! CN5 (connexion +24V 8 mA —(FM)+- -10a10v2mA

| NPN) c4y 67 Y [F’ar défaut : fréquence

isc [ile, T [P4vesw de sortie 02 +10 V

| ? i

. [ PR

|

Borne du blindage

Train d'impulsions

de vitesse maitre o C Sortie de contact erreur

250 Vc.a., 1 A maximum

Niveau haut : entrée N
30 Vc.c., 1 A maximum

Entrée du train d'impulsions I
e brp
Réglage du calage | 4
de fréquence . 0432 kHz (3kQ)
2kQ | >
Installateur de 11 | 3,? at32v
Références de fréquence [5 L ? +V  Pui
fréquence @ , _0aitoVv X
externe*3 2kal >4 S A1
1 4a20mA P | 0210V (20 k)
? A2
P t i AC

Communications
RS-485/422

ance du calage de fréquence
+15V 20 mA I

O—M1

g

Référence de vitesse maitre Sortie multifonction

250 Vc.a., 1 A maximum
30 Ve.c., 1 A maximum

[Par défaut : signal de fonctionnement]

s ) N M2 !
Référence de vitesse maitre
4220 mA (250 W) i
[Entrée 02 10 V (20 kQ)] :

Sortie 1 multifonction
{Par défaut : }

vitesse zéro .
Sorties collecteur

Sortie 2 multifonction ouvert multifonctions*2

i 9/ iResistance
1§ finale

d'acceptation

(Par défaut : signal} 48 Vc.c., 50 mA

de la fréquence

5
'y

Fig. 2.23 Connexions de la borne du circuit de contréle (modéles asiatiques)
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A4 - . . . s
*? - 1. Les bornes du circuit de contréle sont placées comme illustré ci-dessous.
[ J

~

IMPORTAN |E(G)] FH [ AC [ AM | P ] p2 [ PC | sC
sc[mlaz +V[AC
|s1|sz|ss|s4 ss|sa|57

MA MB WG
M1 M2 |E(G)
2. La capacité du courant de sortie de la borne +V est de 20 mA.

3. Lorsque vous utilisez une unité de résistance en freinage, désactivez la protection anticalage pendant la
décélération (attribuez au parametre L3-04 la valeur 0). Si ce paramétre n'est pas modifié pour désactiver
la protection anticalage, il se peut que le systéme ne s'arréte pas pendant la décélération.

4. Les bornes du circuit principal sont indiquées par un double cercle et les bornes du circuit de contréle sont
indiquées par un simple cercle.

5. Les signaux d'entrée de séquence S1 a S7 sont étiquetés pour les connexions de la séquence (commun
0 V et mode NPN) pour des contacts sans tension ou des transistors NPN. Voici les valeurs par défaut.
Pour les connexions de la séquence du transistor NPN (commun +24 V et mode source) ou pour fournir
une alimentation externe de 24 V, consultez le Tableau 2.18.

6. La référence de fréquence de vitesse maitre peut étre définie pour faire entrer soit une tension (borne A1),
soit du courant (borne A2) en changeant les attributs du paramétre H3-13. Le parametre par défaut con-
cerne une entrée de référence en tension.

7. La sortie analogique multifonction est une sortie de mesure pour fréquencemétre, ampéremétre, voltmetre, 2
wattmetre, etc. analogique. N'utilisez pas cette sortie pour le contréle de retour ni pour aucun autre contréle.

8. Les bobines d'inductance c.c. améliorant le coefficient de puissance d'entrée sont placées sur les varia-
teurs de classe 200 V pour passer de 22 a 110 kW et sur les variateurs de classe 400 V pour passer de 22
a 160 kW. Une bobine d'inductance c.c. n'est donc une option que pour les variateurs pour 18,5 kW ou
moins. Enlevez le cavalier lorsque vous connectez une bobine d'inductance c.c. aux variateurs pour maxi-
mum 18,5 kW.

9. Attribuez au parameétre L8-01 la valeur 1 lorsque vous utilisez une résistance en freinage (3G3IV-PERF).
Lorsque vous utilisez une unité de résistance en freinage, vous devez effectuer une séquence de coupure
d'alimentation a l'aide d'un relais thermique.
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@ Fonctions de la borne du circuit de contrdle

Les fonctions des bornes du circuit de contrdle sont illustrées dans le Tableau 2.16. Utilisez les bonnes bornes
pour ce a quoi elles sont destinées.

Tableau 2.16 Bornes de circuit de contrble

Type | N° Nom du signal Fonction Niveau du signal
S1 Com.mande arréter/ Sur ON, continuer ; sur OFF, arréter
continuer en avant
5 Commande arréter/ Sur ON, continuer a l'inverse ;
continuer a l'inverse sur OFF, arréter
S3 | Entrée erreur externe | Sur ON, erreur.
S4 Réinitialisation erreur* Sur ON, réinitialisation
24 Vc.c., 8 mA
) Référence de vitesse a . Isolation d
e : Itiples 17! Sur ON, référence de | LS fonctions o e
de g5 | Stapes multip esAl fré en;e auxiliaire sont sélection- p P
séquence (Int.er.rl.lpteur maitre/ qu uxiliaire. nées grice aux
auxiliaire) paramétres
S6 Référence de vitesse & Sur ON, paramétre 2 a H1-01 a HI-05.
étapes multiples ' étapes multiples.
<7 Référence de fréquence Sur ON, fréquence
pas a pa.s*1 pas a pas.
Commun d'entrée -
SC , -
de séquence
V| Sortie de puissance 15 V Ahmel.ltatlon 15 V pour références 15V
analogiques (Courant max. : 20 mA
Al | Référence de fréquence 0a-+10 V/100 % 0a+10V (20 kQ
La fonction est
S A2 Entrée analogique 43420 mA/100 % sélectionnée via |4 a 20 mA (250€2)
ot multifonction 02a+10 V/100 % le paramétre 0a+10V (20 kQ
analogi- H3-09.
que
ca Commun de référence ) i
| analogique
Cable blindé, point de
E (G) |connexion de la ligne a - -
la terre facultatif
M1 Contacts secs
. . . Capacité du contact :
Signal de fonctionnement . Sorties de contact . X
(contact INO) Sur ON, fonctionnement. multifonction 1 A maximum a
M2 [leomac WHHIONEHONS 1250 ve.a.
1 A maximum a 30 Vc.c.
P1 | Vitesse zéro Nl\{egu zéro (62-01) ou )
y inférieur, sur ON Sorties PHC Sortie collecteur ouverte
ignaux A A
de Z"eme P2 Détection de 1'accord Sur ON, entre +2 Hz de la | multifonctions 50 mA max. a 48 V™2
séquence de vitesse fréquence définie.
Sortie commune
PC - -
collecteur ouverte
MA Contacts secs
MB Signal de sortie d'erreur Erreur lorsque CLOSED sur MA et MC Capacité du contact :
(SPDT) Erreur lorsque OPEN sur MB et MC 1 A maximum a 250 Vc.a.
MC 1 A maximum a 30 Vc.c.
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Tableau 2.16 Bornes de circuit de controle (suite)

Type | N° Nom du signal Fonction Niveau du signal
. . . Moni 1
M Sortie analogique multifonc- | Fréquence de 0 & anZiEteiuLe
tion (sortie de fréquence) +10 V/100 % E1que
multifonction
Signaux A
orti ; . 0a+10 V max. £5 %
de sortie
e | €@ | Commun analogique (copie) - .
a qlfeg — 2 mA maximum
Sortie analogique multifonc- |5 V/courant nominal du onrteur
AM | . . . analogique
tion (moniteur courant) variateur . .
multifonction
0a32kHz (3 kQ
RP | Entrée d‘impulsion*3 H6-01 (entrée de référence de fréquence) Haute tension de 3,5
E/S al32v
d'impul-
sion 0a32kHz
MP | Moniteur d'impulsions H6-06 (Fréquence de sortie) Sortie +5 V
(Charge : 1,5 kQ)
R+ . L Entrée différentielle,
Entrée de communication isolation de
R- |MEMOBUS ,
Pour RS-485 a 2 fils, R+ et S+ courts l'optocoupleur >
RSASS | gt . o ainsi que R- et S-. Entrée différentielle,
Sortie de communication . . I
isolation de
s. |MEMOBUS ,
I'optocoupleur
IG | Commun signal - -

* 1. Les paramétres par défaut sont fournis pour les bornes S3 a S7. Pour une séquence a 3 fils, les paramétres par défaut sont une séquence a 3 fils pour S5,
le parameétre de vitesse a étapes multiples 1 pour S6 et le paramétres de vitesse a étapes multiples 2 pour S7.

* 2. Lors de la manipulation d'une charge réactive, telle qu'une bobine de relais, insérez toujours une diode volante comme illustré a la Fig. 2.24.
* 3. Les spécifications relatives a l'entrée d'impulsions sont données dans le tableau suivant.

Basse tension 00208V
Haute tension 35al132V
Exploitation H 30%a70 %

fréquence d'impulsion | 0 a 32 kHz

s Diode: volante

Puissance -J_ . /575—\ o 1 L'intensité de la diode volante
externe : Bobine ! * ! doit &tre au moins aussi élevée
48 V max. T 50 mA maximum -—e- - : que la tension du circuit.

Fig. 2.24 Connexion de la diode volante
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B Connecteur shunt CN5 et interrupteur DIP S1

Le connecteur shunt CN 5 et l'interrupteur DIP S1 sont décrits dans cette section.

Résistance finale
77 Commutateur
/////w/ d'entrée analogique

w . Réglages d'origine

Remarque :Consultez le Tableau 2.17
pour les fonctions S1 et
le Tableau 2.18 pour
les fonctions CN5.

Fig. 2.25 Connecteur shunt CN5 et interrupteur DIP S1
Les fonctions de l'interrupteur DIP S1 sont illustrées dans le tableau suivant.

Tableau 2.17 Connecteur DIP S1

Nom Fonction Réglage

Arrét : Pas de résistance finale

S1-1 Résistance finale de RS-485 et RS-422A Marche  Résistance finale de 110 Q

Meéthode d'entrée pour entrée Arrét: 0a 10 V (résistance interne : 20 k)
analogique A2 Marche : 4 a 20 mA (résistance interne : 250 Q)

B Mode NPN/Source

L'opérateur logique de la borne d'entrée peut étre commuté entre le mode NPN (commun 0 V) et le mode
source (commun +24 V) si le connecteur shunt CN5 est utilisé. Une alimentation 24 V externe peut également
étre prise en charge, ce qui offre plus de liberté par rapport aux méthodes d'entrée des signaux.

Tableau 2.18 Mode NPN/source et signaux d'entrée

Alimentation interne Alimentation externe
CN5 CN5
70 . oriai i
Réglage d'origine du CN5 (NPN) 7 CN5 (EXT)
00
% e 1
/) Rosition | - IP24V (24 V) +24V externe | IZ%I_ L poav 2av)
SC: SC!
—0 — =0T
N 23
Mode i < ® N i - ® L
h sil !mﬂ( St !!]iﬂ(
| |
i 4 ~ i ('Y -
S9! Y& /[{ S Y& /[{
i< —
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Tableau 2.18 Mode NPN/source et signaux d'entrée (suite)

Alimentation interne Alimentation externe
CN5
@] 7 CN5
> CN5 (PNP set) =
g % L CN5 (EXT)
1O w2,
O 0O
|
sc ! —T— IP24V (24 V) +24V externe | P24V (24 V)
—OH SC!
! < H
Mode i < ® ! ﬁ
source ! 1 — i ot L
S !!Aﬂl( : L V]iﬂl(
— 81 ¥
s | _
:
! D
| ¢ - |
S !!Aﬂ( i @ "Kﬂ(_
— 82 ] h&
: ; -
I :H

@ Précautions de cablage du circuit de contrdle

Observez les précautions suivantes lors du cablage des circuits de controle.

Séparez le cablage du circuit de contrdle du cablage du circuit principal (bornes R/L1, S/L2, T/L3, B1, B2,
U/T1, V/T2, W/T3, ©, @1, @2 et® 3) ainsi que des autres lignes a haute tension.

Séparez le cablage des bornes du circuit de contréle MA, MB, MC, M1 et M2 (sorties de contact) du
cablage vers les autres bornes du circuit de contrdle.

Si vous utilisez une alimentation externe facultative, cela doit étre une source d'alimentation de classe 2 de
type UL.

Utilisez des cébles en paire torsadée ou blindé en paire torsadée pour les circuits de contrdle afin d'éviter
toute erreur de fonctionnement. Pour les extrémités des cables, procédez comme illustré a la Fig. 2.26.

Connectez le cable blindé a la borne E (G).

Isolez le blindage avec de 'adhésif afin d'éviter tout contact avec d'autres lignes de signaux et machines.

Revétement de blindage Blindage

N'effectuez pas
Effectuez la connéxion & la de connexion ici.
borne en revétement blindé ISOI,eZ avec

au niveau du variateur de l'adhesif

(borne E (G))

Fig. 2.26 Traitement des extrémités des cables en paires torsadées
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les modéles européens

@ Taille des cables et connecteurs en boucle fermée

Pour les opérations a distance utilisant des signaux analogiques, la longueur de la ligne de contrdle entre 1'opé-
rateur digital ou les signaux de fonctionnement et le variateur doit étre au maximum de 50 m ; séparez égale-
ment les lignes des lignes a haute tension (circuits principaux ou circuits de séquence de relais) afin de réduire
l'induction des appareils périphériques.

Lors du paramétrage des fréquences a partir d'un installateur de fréquence externe (et non a partir d'un opéra-
teur digital), utilisez du cable blindé en paire torsadée et mettez le blindage a la terre sur la borne E (G),
comme illustré dans le diagramme suivant.

E (G) Borne du blindage

+¥ Alimentation du paramétrage de vitesse, +15V 20 mA

Référence
de fréquence 2kQ
externe

0a+10V

Al Référence de vitesse maitre, 0 a 10 V (20 kQ

A2 Référence de vitesse maitre, 4 a 20 mA (250 Q)/0 a +10 V (20 €

RP Entrée d'impulsion, 33 kHz maximum
AG

oy

Fig. 2.27
Les numéros des bornes et la taille des cables sont illustrés dans le Tableau 2.19.

Tableau 2.19 Numéros des bornes et taille des cables [(pour modeles européens (-E)]

. Taille
i Tailles
Vis de | Couple de possibles recomman-
Bornes la serrage o dée du Type de cable
du cable A
borne (Nem) 2 AWG céble en
mm=(AWG) | 1\ m2 (AWG)
S1, S2, S3, S4, S5, S6, S7,
FM, AC, AM, IG, S+, S-, . A s L *]
SN, SC, SP, AL, A2, +V,-V, | Type ‘ 01424 15" 075 Czilble bh.nde’ a paire torsadée
. 0,5a0,6 > > » Cable blindé, recouvert
MP, RP, R+, R-, M3, M4, | Phoenix (26 4 16) (18) L
de polyéthyléne, dans une
M1, M2, M5, M6, MA, . .
MB. MC gaine en vinyle (KPEV-S
’ par Hitachi Electrical Wire
5 0*2 ou équivalent
E (G) M3.5 08a1,0 0,522 1.25 q )
(204 14) (12)

* 1. Utilisez des cables blindés a paires torsadées pour entrer une référence de fréquence externe.

* 2. Consultez le Tubleau 2.9 Taille des connecteurs en boucle fermée (JIS C2805) (classe 200 V et 400 V) pour obtenir la bonne taille des cables de la borne
sertie en boucle fermée.

* 3. Nous vous conseillons d'utiliser une borne sans soudure droite sur les lignes de signaux afin de simplifier le cablage et d'améliorer la fiabilité.
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B Bornes sans soudure droites pour les lignes des signaux

Les modeles et tailles des bornes sans soudure droites sont illustrés dans le tableau suivant.

Tableau 2.20 Tailles de la borne sans soudure droite

Taille du cable en . .
2 Modéle d1 d2 L Fabricant
mm<“(AWG)

0.25 (24) AI0.25-8YE 0.8 2 12.5

0.5 (20) AI0.5-8WH 1.1 2.5 14
0.75 (18) AI0.75 - 8GY 1.3 2.8 14 Contact Phoenix
1.25(16) Al 1.5 - 8BK 1.8 34 14

2(14) Al 2.5 - 8BU 2.3 4.2 14

T

& mm

SR Y

Fig. 2.28 Tailles de la borne sans soudure droite

mMéthode de cablage
Utilisez la procédure suivante pour connecter les cables au bornier.

1. Serrez les vis des bornes a 1'aide d'un fin tournevis.
2. Insérez les cables en commengant sous le bornier.

3. Serrez fermement les vis de la borne.

Fin tournevis Lame d'un tournevis

Bornier du circuit
de contréle

J rd
© © QO D
Dénudez ] I [

I'extrémité sur Ee | | J
7 mm si vous
"l —_ B i
n'utilisez pas Borne sans soudure ou 3,5 mm maximum
de borne sans cable sans soudure .
soudure. Cables Epaisseur de la lame :
0,6 mm maximum

Fig. 2.29 Connexion des cables au bornier
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& Connexions de la borne du circuit de contréle

Les connexions aux bornes du circuit de contréle du variateur sont illustrées a la Fig. 2.30.

Entrées &

multifonctions ! <

[Par défaut]

Références de
fréquence
externe

*

@

Borne du blindage
Train d'impulsions de vitesse maltre

M
| Niveau haut : entree 35a132Vv
. MB
- Puissance du calage de fréquence
20m MC

u;}
ol

Entrée du train d'impulsions 4) RP 0482 kHz (3 kW)
Réglage du calage
de fréquence
kQ [<AV}
Installateur de | v ;5 d g de
5 (., + uissance du calage de fréquence
fréquence 3 ] ? +15 V20 mA
o 0a10Vv
2kQ ba 5 A1 Référence de vitesse maitre
1 4820mA P i 0410V (20 kw)
QA2 Référence de vitesse maitre
P L AC 4420 mA (250 W)
T - [Entrée 02 10 V (20 kW)]
’ b Yoy
! | |
l L iRésist |
. ' !Résistance
i I e
| SR+ 1 |
@ |
>
Communications : i 1
RS-485/422 48+ ?I !
| |
5 S- | |
hd [, I
T e

!.._._._._._A_‘_._._._‘_._._,_i
& L
Continuer/arréter = i T
en progression 5o 5 S1 |
Continuer/arréter . MP -
en inversion 5o | S2 _Q. Sortie du train d'impulsions
T 0a32kHz (2,2 kW)
ACd
(| Erreur externe — | 33 T [Par défaut : fréquence de sortie]
o o :
T [
Réinitialisation erreur  — 154 15 | ) R
- - 7 o, . ,-. 1773 Reglage de l'ampéremetree
Paramétrage de vitesse : :@ o IAM] . ZQ1KQS i logi ltifonction 2
a étapes multiples 1 — b h ortie analogique multifonction
p P O O 485 o ! i -10410V2mA
Paramétrage de vitesse | | =M +i Par défaut : courant
a étapes multiples 2~ — 156 :@ oN15 i de sortie 0 to +10 V
Sélection de la | - - - | E’é’sgigge de I'ampéremétreé
L fréquence pas apas  — & S7 a—i@ Howe e . =5 ' i o
i Sortie analogique multifonction 1
. SP +24VE8mA = —(FM)=+  -10a10V2mA
- + {7 Par défaut : fréquence]
(connexion PNP) SN _24\/ de sortie 0 +10 V
I'sc

Sortie de contact erreur

250 Vc.a., 1 A maximum
30 Vc.c., 1 A maximum

Sortie multifonction

250 Vc.a., 1 A maximum

30 Vce.c., 1 A maximum
Par défaut : signal de]
fonctionnement

Sortie 1 multifonction
250 Vc.a., 1 A maximum
30 Ve.c., 1 A maximum
(Par défaut : vitesse zéro)

Sortie 2 multifonction

250 Vc.a., 1 A maximum

30 Vce.c., 1 A maximum
(Par défaut : signal d'acceptation
de la fréquence)

Fig. 2.30 Connexions de la borne du circuit de contréle (modéles européens (-E))
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1\ - R . . .
*? - 1. Les bornes du circuit de contréle sont placées comme illustré ci-dessous.
T~
[ J

[sw[sc[spa[m]owac][v]wla][m[r[r] [w][ww]|wm][u][wc]
IMPORTANT EG) lS1[SZ[SB[SA[SS[SG[W[FM[AC[AM[\G[S+IT| lMS[M4[M1[ W

2. La capacité du courant de sortie des bornes +V et -V est de 20 mA.

3. Lorsque vous utilisez une unité de résistance en freinage, désactivez la protection anticalage pendant la
décélération (attribuez au paramétre L3-04 la valeur 0). Si ce paramétre n'est pas modifié pour désactiver
la protection anticalage, il se peut que le systéme ne s'arréte pas pendant la décélération.

4. Les bornes du circuit principal sont indiquées par un double cercle et les bornes du circuit de contrle sont
indiquées par un simple cercle.

5. Les signaux d'entrée de séquence S1 a S7 sont illustrés dans le Tableau 2.23 Mode NPN/source et sig-
naux d'entrée pour les connexions du mode source (commun +24 V) de la séquence du transistor PNP et
des contacts a l'usage européen.

~
T
Continuer/arréter = |
en progression 5o 5 S _ :@
Continuer/arréter |
en inversion 5o o S2 o *'{
(" | Erreur externe — | 3 IKA‘:
O O T -
Réinitialisation erreur 5o 1S4 — :@ 2
Entrées multi- Paramétrage de vitesse |
fonctions < a étapes multiples 1 —— 185 _ I
[pa, dé{au[] Paramétrage de vitesse |
a étapes multiples 2 5o 1 S6
Sélection de la |
fréquence pas a pas 5o 5 S7 }:@
| sp +24V 8 mA
+
ASN T
| SC
|

Vérifiez votre systéme et sélectionnez le mode NPN ou le mode source. Consultez le Tableau 2.18 Mode
NPN/source et signaux d'entrée.

6. La référence de fréquence de vitesse maitre peut étre définie pour faire entrer soit une tension (borne A1),
soit du courant (borne A2) en changeant les attributs du paramétre H3-13. Le paramétre par défaut con-
cerne une entrée de référence en tension.

Consultez le Chapitre 6 pour plus d'informations sur I'entrée de la tension bidirectionnelle de la borne A1.

7. La sortie analogique multifonction est une sortie de mesure pour fréquencemetre, ampéeremeétre, voltmetre,
wattmetre, etc. analogique. N'utilisez pas cette sortie pour le contrdle de retour ni pour aucun autre contréle.

8. Les bobines d'inductance c.c. améliorant le coefficient de puissance d'entrée sont placées sur les variateurs de
classe 200 V pour passer de 22 a 110 kW et sur les variateurs de classe 400 V pour passer de 22 a 160 kW.
Une bobine d'inductance c.c. n'est donc une option que pour les variateurs pour 18,5 kW ou moins. Enlevez le
cavalier lorsque vous connectez une bobine d'inductance c.c. aux variateurs pour maximum 18,5 kW.

9. Attribuez au parametre L8-01 la valeur 1 lorsque vous utilisez une résistance en freinage (3G3IV-PERF).
Lorsque vous utilisez une unité de résistance en freinage, vous devez effectuer une séquence de coupure
d'alimentation a l'aide d'un relais thermique.
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@ Fonctions de la borne du circuit de contrdle

Les fonctions des bornes du circuit de contrdle sont illustrées dans le Tableau 2.21. Utilisez les bonnes bornes
pour ce a quoi elles sont destinées.

Tableau 2.21 Bornes de circuit de contrble

Type | N° Nom du signal Fonction Niveau du signal
S1 Com.mande arréter/ Sur ON, continuer ; sur OFF, arréter
continuer en avant
5 Commande arréter/ Sur ON, continuer a l'inverse ; sur OFF,
continuer a l'inverse arréter
S3 | Entrée erreur externe | Sur ON, erreur.
S4 | Réinitialisation erreur” Sur ON, réinitialisation 24 Vc.c., 8 mA
Référence de vitesse a étapes . Les fonctions I'solatlon de
Signaux S5 tiples 1°! Sur ON, référence de sont sélection- l'optocoupleur
deentrée muAtlp s 1_ . (Interru pteur fréquence auxiliaire. , N
de maitre/auxiliaire) nees grace
sequence — X — aux parameétres
S6 Référence de vitesse a étapes | Sur ON, paramétre 2 & HI1-01 4 H1-05.
multiples 2! étapes multiples.
<7 Référence de fréquence Sur ON, fréquence
pasa pas*l pas a pas.
SC | Commun d'entrée de séquence -
SP | puissance +24 V pour S1 a S7 -
SN | puissance -24 V pour S1 a S7
V| Sortie de puissance 15 V Ahmel.ltatlon 15 V pour références 15V
analogiques (Courant max. : 20 mA
. . Alimentation -15 V pour références -15V
-V | Sortie de puissance -15 V analogiques (Courant max. : 20 mA)
0a+10 V/100 % (lorsque H3-01 = 0)
Al | Référence de fréquence -10a+10 V/-100 % a +100 % 0a+10V (20 kQ
(lorsque H3-01 = 1)™
Signaux
i;‘:;f;f La fonction est
que A2 Entrée analogique 42320 mA/100 % sélectionnée via |4 a 20 mA (250 Q)
multifonction 0a+10 V/100 % le parametre 0a+10V (20 kQ
H3-09.
ca Commun de référence
" | analogique
Cable blindé, point de
E (G) |connexion de la ligne a - -
la terre facultatif
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Tableau 2.21 Bornes de circuit de contréle (suite)
Type | N° Nom du signal Fonction Niveau du signal
M1 Contacts secs
Signal de fonctionnement Sur ON. fonctionnement Sorties de contact | Capacité du contact :
(contact 1INO) ’ " | multifonctions 1 A maximum a 250 Vc.a.
M2 . \
1 A maximum a 30 Vc.c.
M3 . , Niveau zéro (b2-01) ou
Vitesse zéro s
) M4 inférieur, sur ON Contacts secs
jﬁﬁ:ﬁ Sorties de contact | Capacité du contact :
de se- M5 multifonctions 1 A maximum a 250 Vc.a.
duence . , Sur ON, entre £2 Hz de la 1 A maximum a 30 Vc.c.
Acceptation de la fréquence 1 | ., o
fréquence définie.
M6
MA Contacts secs
MB Signal de sortie d'erreur Erreur lorsque CLOSED sur MA et MC Capacité du contact :
(SPDT) Erreur lorsque OPEN sur MB et MC 1 A maximum a 250 Vc.a.
MC 1 A maximum a 30 Vc.c.
Sortie analogique , Moniteur 1
. . Fréquence de .
FM | multifonction R analogique 2
. . 0a+10 V/100 % . .
(sortie de fréquence) multifonction
Signaux N _
de sortic . . 02a+10 V max. £5 %
analogi. | S8 Commun analogique (copie) - 2 mA maximum
e Sortie analogique Moniteur 2
ot oslq 5 V/courant nominal du .
AM | multifonction . analogique
. varlateur . .
(moniteur courant) multifonction
0a32kHz (3kQ
RP |Entrée d'impulsion*3 H6-01 (entrée de référence de fréquence) Haute tension de 3,5
E/S al32v
d'impul-
sion 0a32kHz
MP | Moniteur d'impulsions H6-06 (Fréquence de sortie) Sortie +5 V (Charge :
1,5 kQ)
R+ | Entrée de communication Entrée différentielle,
RS-422A/485 isolation de 1'opt 1
R- Pour RS-485 4 2 fils, R+ et S+ courts 1s0fation de Toptocoupieut
RS-485/ insi R-et S-.
422A S+ Sortie communication amst que 8-¢ Entrée différentielle,
g. | RS-422A/485 isolation de I'optocoupleur
IG | Commun signal - -

1. Les paramétres par défaut sont fournis pour les bornes S3 a S7. Pour une séquence a 3 fils, les paramétres par défaut sont une séquence a 3 fils pour S5,
le parametre de vitesse a étapes multiples 1 pour S6 et le paramétres de vitesse a étapes multiples 2 pour S7.

2. Lors de la manipulation d'une charge réactive, telle qu'une bobine de relais, insérez toujours une diode volante comme illustré a la Fig. 2.31.

3. Les spécifications relatives a l'entrée d'impulsions sont données dans le tableau suivant.

Basse tension 0,008V
Haute tension 354132V
Exploitation H 30%a70 %
fréquence d'impulsion | 0 a 32 kHz

s Diode: volante

L'intensité de la diode volante
doit étre au moins aussi élevée
que la tension du circuit.

/ﬁ_\
. /’ -
Puissance -J— Bobine '

externe : 50 mA maximum —=- -
48 V max.

Fig. 2.31 Connexion de la diode volante
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B Connecteur shunt CN5 et interrupteur DIP S1

Le connecteur shunt CN 15 et l'interrupteur DIP S1 sont décrits dans cette section.

(D

G Résistance finale
57 o |

|
:
|
! analoglque A2
|
|
|
|

2 : Reglages d'origine

’ ON Commutateur d'entrée

&~ ailll

Remarque : consultez le tableau 2.13

pour les fonctions S1

Fig. 2.32 Connecteur shunt CN5 et interrupteur DIP S1

Les fonctions de l'interrupteur DIP S1 sont illustrées dans le tableau suivant.

Tableau 2.22 Connecteur DIP S1

Nom Fonction Réglage
L. Arrét : Pas de résistance finale
S1-1 Résistance finale de RS-485 et RS-422A Marche : Résistance finale de 110 Q
312 Méthode d'entrée pour Arrét: 0a 10 V (résistance interne : 20 k)
entrée analogique A2 Marche : 4 a 20 mA (résistance interne : 250 )
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B Mode NPN/Source

L'opérateur logique de la borne d'entrée peut étre commuté entre le mode NPN (commun 0 V) et le mode
source (commun +24 V) comme illustré dans le Tableau 2.23. Une alimentation externe peut également étre
prise en charge, ce qui offre plus de liberté par rapport aux méthodes d'entrée des signaux.

Tableau 2.23 Mode NPN/source et signaux d'entrée

Alimentation interne Alimentation externe

| : | .

TS1 #/i_ S1 #’(_

{s2 #’(: S2 #’(_

Mode

LU e
sp T IP24V (+24V) sp T P24V (+24V)

(]

(]

—

[l

| i
B R R S e s IR 8 T2

Mode : : #/(% LA_BSZ # ’(:

source ‘
Externe
SN +24V T SN

1SC
SC ! = 1P24V (+24V)
SP T IP24V (+24V) SPT

243




@ Précautions de cablage du circuit de contrdle

Observez les précautions suivantes lors du cablage des circuits de contrdle.
» Séparez le cablage du circuit de contrdle du cablage du circuit principal (bornes R/L1, S/L2, T/L3, B1, B2,
U/T1, V/T2, W/T3, ©, @1, @2 et®3) ainsi que des autres lignes a haute tension.

o Séparez le cablage des bornes du circuit de contréle MA, MB, MC, M1 et M2 (sorties de contact) du
cablage vers les autres bornes du circuit de contrdle.

» Si vous utilisez une alimentation externe facultative, cela doit étre une source d'alimentation de classe 2 de
type UL.

« Utilisez des cables en paire torsadée ou blindé en paire torsadée pour les circuits de contréle afin d'éviter
toute erreur de fonctionnement. Pour les extrémités des cables, procédez comme illustré a la Fig. 2.33.

» Connectez le cable blindé a la borne E (G).

¢ Isolez le blindage avec de 'adhésif afin d'éviter tout contact avec d'autres lignes de signaux et machines.

Revétement de blindage Blindage

" Neeffectuez pas

Effectuez la connexion a Isolez avec de connexion ici.

la borne en revétement de I'adhésif
blindé au niveau du
variateur (borne E (G))

Fig. 2.33 Traitement des extrémités des cables en paires torsadées



Contrble du cablage .

Contréle du cablage

& Vérifications

Une fois les cablages terminés, vérifiez-les tous. N'effectuez pas de vérification sonore sur les circuits de con-
trole. Pour le cablage, effectuez les vérifications suivantes.

* Tous les cablages sont-ils corrects ?
* Toutes les découpes, vis ou autres matiéres étrangéres ont-elles été enlevées ?
 Toutes les vis sont-elles serrées ?

* Des extrémités de cable sont-elles en contact avec d'autres bornes ?
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Installation et cablages des cartes en option

¥ Modéles et spécifications des cartes en option

Il est possible de monter jusqu'a trois cartes en option sur le variateur. Vous pouvez monter une carte dans cha-
cun des trois emplacements de la carte controleur (A, B et D) illustrés dans la Fig. 2.34.

Le Tableau 2.24 énumeére les types de cartes en option ainsi que leurs spécifications.

Tableau 2.24 Spécification de la carte en option

Emplace-
Carte Modeéle Spécifications ment de
montage
3G3FV-PPGA2 Entrées du collecteur série ouvert/supplémentaire A
Cartes de controle 3G3FV-PPGB2 Entrées supplémentaires de la phase A/B A
de vitesse PG 3G3FV-PPGD2 Entrées du driver de ligne unique A
3G3FV-PPGX2 Entrées du driver de ligne de la phase A/B A
Carte de communication .. .
. 3G3FV-PDRTI1-SIN | Support de communication DeviceNet C
DeviceNet
3G3FV-PA008 Sorties analogiques de 8 bits, 2 canaux D
Carte de moniteur analogique
3G3FV-PAO12 Sorties analogiques de 12 bits, 2 canaux D

* Les modeles asiatiques uniquement prennent en charge une carte en option dans I'emplacement de montage D Les autres mod¢les ne disposent pas du con-
necteur CN3 illustré a la Fig. 2.34.

& Installation

Avant de monter une carte en option, enlevez le capot de la borne et assurez-vous que 1'indicateur de charge se
trouvant a l'intérieur du variateur n'est pas allumé. S'il est bien éteint, enlevez 'opérateur numérique et le capot
avant, puis montez la carte en option.

Consultez la documentation fournie avec la carte en option pour obtenir les instructions réelles de montage
pour les fentes A, C et D.



Installation et cablages des cartes en option

W Procédure pour empécher les connecteurs C et D de la carte en option de se soulever

Apres avoir installé une carte en option dans la fente C ou D, insérez un clip en option afin d'empécher le c6té
du connecteur de se soulever. Le clip en option peut s'enlever facilement en appuyant sur la partie saillante du
clip et en le tirant.

Trou d'entretoise pour le montage
de la carte en option A

4CN
Connecteur de carte en option A

2CN
Connecteur de carte en option C

Entretoise de montage de la carte en
option A (Fournie avec la carte
en option A.)

I — N N
Entretoise pour le montage
L de la carte en option C
b — | .
Carte en option C
Clip en option (pour
empécher que les
cartes en option C et D — |
ne se soulévent) a I Carte en option D
3CN D —
Connecteur de carte en option D* RPN X |7 Entretoise pour le montage 2

H /@J de la carte en option D
Carte en option A % Entretoise pour le montage de la carte en option A

* Les modeles asiatiques uniquement prennent en charge une carte en option dans I'emplacement de montage D Les autres modéles ne disposent pas du con-
necteur CN3 illustré a la Fig. 2.34.

Fig. 2.34 Montage des cartes en option

@ Bornes de la carte de contrdle de vitesse PG et spécifications

Les spécifications relatives aux bornes des cartes de controle de vitesse PG se trouvent dans les tableaux suivants.

E3G3FV-PPGA2

Les spécifications relatives aux bornes de la carte 3G3FV-PPGA2 se trouvent dans le tableau suivant.

Tableau 2.25 Spécifications des bornes de 3G3FV-PPGA2

Borne N° Contenu Spécifications
1 Alimentation pour le 12 Ve.c. (5 %), 200 mA maximum
2 générateur d'impulsions 0 Vc.c. (GND pour alimentation)
3

Borne permettant de basculer entre I'entrée de tension

Borne de commutation du . .
12 V et I'entrée du collecteur ouvert. Pour I'entrée du

collecteur ouvert/+12 V

4 collecteur ouvert, court-circuitez le 3 et le 4.

TA1
H:+4a12V;L:+1V maximum
5 , . .
Borne d'entrée d'impulsions (fréquence de réponse maximale : 30 kHz)

6 Commun d'entrée d'impulsions

7 Borne de sortie du 12 Ve.c. (£10 %), 20 mA maximum

8 moteur d'impulsions Sortie du moniteur d'impulsions
TA2 (E) Borne de connexion blindée -
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m3G3FV-PPGB2

Les spécifications relatives aux bornes de la carte 3G3FV-PPGB2 se trouvent dans le tableau suivant.

Tableau 2.26 Spécifications des bornes de 3G3FV-PPGB2

Borne N° Contenu Spécifications
1 Alimentation pour le 12 Ve.c. (£5%), 200 mA maximum
2 générateur d'impulsions 0 Vc.c. (GND pour alimentation)
H:+8al12V
3 Borne d'entrée i‘ THLV mac’l" | .
v : Fréquence de réponse maximale : 30 kHz)
TA1 d'impulsions en phase A
4 Commun d'entrée d'impulsions
H:+8al12V
5 Borne d'entrée L :+1V max.
d'impulsions en phase B (Fréquence de réponse maximale : 30 kHz)
6 Commun d'entrée d'impulsions
1 Borne de sortie du Sortie de collecteur ouvert, 24 Vc.c., 30 mA maximum
2 moniteur en phase A Commun de sortie du moniteur en phase A
TA2
3 Borne de sortie du Sortie de collecteur ouvert, 24 Vc.c., 30 mA maximum
4 moniteur en phase B Commun de sortie du moniteur en phase B
TA3 (E) Borne de connexion blindée -
m3G3FV-PPGD2

Les spécifications relatives aux bornes de la carte 3G3FV-PPGD2 se trouvent dans le tableau suivant.

Tableau 2.27 Spécifications des bornes de 3G3FV-PPGD2

Borne N° Contenu Spécifications
1 12 Ve.c. (5 %), 200 mA maximum*
2 A,l 1n’1entatlor'1‘p our l.e 0 Vc.c. (GND pour alimentation)
générateur d'impulsions
3 5 Ve.c. (£5 %), 200 mA maximum*
4 Borne + d'entrée d'impulsions Entrée du driver de ligne (entrée niveau RS-422)
TA1 5 Borne - d'entrée d'impulsions Fréquence de réponse maximale : 300 kHz
6 Borne commune -
7 Borne + de sortie du
moniteur d'impulsions
Sortie du driver de ligne (sortie niveau RS-422)
3 Borne - de sortie du
moniteur d'impulsions
TA2 (E) Borne de connexion blindée -

* Impossible d'utiliser en méme temps 5 Ve.c. et 12 Ve.c.




m3G3FV-PPGX2

Installation et cablages des cartes en option

Les spécifications relatives aux bornes de la carte 3G3FV-PPGX2 se trouvent dans le tableau suivant.

Tableau 2.28 Spécifications des bornes de 3G3FV-PPGX2

Borne N° Contenu Spécifications
1 12 Ve.c. (£5 %), 200 mA maximum*
2 A,l 1rflentat101'1. pour l.e 0 Vc.c. (GND pour alimentation)
générateur d'impulsions
3 5 Ve.c. (£5 %), 200 mA maximum*
4 Borne d'entrée + en phase A
5 Borne d'entrée - en phase A
TA1 -
6 Borne d'entrée + en phase B Entrée du driver de ligne (entrée niveau RS-422)
7 Borne d'entrée - en phase B Fréquence de réponse maximale : 300 kHz
8 Borne d'entrée + en phase Z
9 Borne d'entrée - en phase Z
10 Borne commune 0 Vc.c. (GND pour alimentation)
1 Borne de sortie + en phase A 2
. I
2 Borne de sortie - en phase A
3 Borne de sortie + en phase B
Sortie du driver de ligne (sortie niveau RS-422)
TA2 4 Borne de sortie - en phase B
5 Borne de sortie + en phase Z
6 Borne de sortie - en phase Z
7 Commun du circuit de controle GND du circuit de contrdle
TA3 (E) Borne de connexion blindée -

* Impossible d'utiliser en méme temps 5 Ve.c. et 12 Ve.c.

€ Cablage

Des exemples de cablage sont fournis dans les illustrations suivantes pour les cartes de controle.

B Cablage du 3G3FV-PPGA2

Des exemples de cablage sont fournis dans les illustrations suivantes pour la carte 3G3FV-PPGA2.

200 Vc.a.

triphasé

(400 Vc.a.)
e,

Variateur

(@ R/L1T UM

D g

E6B2-CWZ3E

@ VM2 VIT2 @
@ W3 W3

4CN

!IM;

3G3FV-PPGA2

TA1

TA2 (E)

alimentation +12 V

alimentation 0 V

Entrée de tension 12 V '
(phase A/B) !

Impulsion 0 V o

Sortie du moniteur
d'impulsions

00000000

1
2
3
4
5
6
7
8

aa

Fig. 2.35 Cablage d'une entrée de tension 12 V
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200 Vc.’a.
}Qgga\‘jg’_a_) Variateur

E6B2-CWZ6C
@

3G3FV-PPGA2

alimentation +12 V '

alimentation 0 V

] -

Sortie du collecteur ouvert (phase A/B)

4CN

Impulsion 0 V [
v

TA2 (E)

@

} Sortie du moniteur
d'impulsions

* Pour les lignes des signaux, il faut utiliser des cables blindés en paires torsadées.

¢ N'utilisez l'alimentation du générateur d'impulsions que pour le générateur d'impulsions (codeur). Si vous
I'utilisez pour autre chose, des parasites pourraient perturber le fonctionnement.

* La longueur du cablage du générateur d'impulsions ne peut pas étre supérieure a 30 métres.

Fig. 2.36 Cablage d'une entrée de collecteur ouvert

AL
1 —
Alimentation | "Y‘Y‘\ﬂ ey
PG +12V
S 2 ’W‘H oy 412y T $ Entrée d'impulsions
1k 1k
[}
Court-cir- r - - {}J = 1;
cuit pour * +12Y
enltlreei de , . 2y oy = i ,
collecteur + _
ouvert L - HH g 5 ey
Sortie du
5 2K 2k g]%\iteltgons
l uisi
Entrée = i P
d'impulsions ak .
[}
&) ov I—‘—q 3
a8x TA1

oy

Fig. 2.37 Configuration du circuit E/S de la carte 3G3FV-PPGA2
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B Cablage du 3G3FV-PPGB2

Des exemples de cablage sont fournis dans les illustrations suivantes pour la carte 3G3FV-PPGB?2.

t200th.'£1.
riphase Variateur
(400 Vc.a.) E6B2-CWZ6C
PG
3G3FV-PPGB2 R

] TAL 1 - -
5 Alimentation 0 V
4CN 4CH . .
3 Alimentation +12 V
4
g

o oF

Alimentation +12 V ra
1 L}
1 L}

Sortie d'impulsions en phase A (-) o

Alimentation +12 V

Sortie d'impulsions en phase B (-) Vo

HocoolHo 0 0

Sortie du moniteur
d'impulsions en phase A

TAZ
} Sortie du moniteur

O .......
C|> TA3 (E) d'impulsions en phase B
2 2

* Pour les lignes des signaux, il faut utiliser des cables blindés en paires torsadées.

¢ N'utilisez I'alimentation du générateur d'impulsions que pour le générateur d'impulsions (codeur). Si vous
I'utilisez pour autre chose, des parasites pourraient perturber le fonctionnement.

* Lalongueur du cablage du générateur d'impulsions ne peut pas étre supérieure a 30 métres.

* Le sens de rotation du PG peut étre défini dans le paramétre F1-05. Le réglage d'usine donne la rotation
avant, avancement en phase A.

Fig. 2.38 Cablage de 3G3FV-PPGB2

TA1
1
O 2V
Alimentation . TA2
PG +12V 2
o) ov O
= Sortie du moniteur
o 3 150 180 2l d'impulsions en
Impulsions | x phase A
Entrée 470 = en phase A | 8¢
1) . =¥ 3
d'impulsions 4 o] O
en phase A A ==
150 180 2o > Sortie du moniteur
ol s 150 180 oo 1o d'impulsions en
- Impulsions —— I phase B
Entrée 470 = en phase B
d'impulsions &
en phase B O “;9
L 150 180

¢ Lorsque vous effectuez une connexion a un codeur PG de type sortie de tension, sélectionnez un PG dont
I'impédance de sortie est un courant d'au moins 12 mA vers I'optocoupleur (diode) du circuit d'entrée.

* Le taux de division du moniteur d'impulsions peut étre modifié dans le paramétre F1-06.

Fig. 2.39 Configuration du circuit E/S de la carte 3G3FV-PPGB2
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mCablage du 3G3FV-PPGD2

Des exemples de cablage sont fournis dans les illustrations suivantes pour la carte 3G3FV-PPGD2.

200 Vc.a.

EE{BBEGS,a,) Variateur

E6B2-CWZ1X

!Ilu'lr PG

3G3FV-PPGD2

Alimentation +12 V
Alimentation 0 V

Alimentation +5 V v

Entrée d'impulsions + (phase A/B)

Entrée d'impulsions - (phase A/B) :
\

}Sorﬁe du moniteur
d'impulsions

* Pour les lignes des signaux, il faut utiliser des cables blindés en paires torsadées.

* N'utilisez l'alimentation du générateur d'impulsions que pour le générateur d'impulsions (codeur). Si vous
I'utilisez pour autre chose, des parasites pourraient perturber le fonctionnement.

* La longueur du cablage du générateur d'impulsions ne peut pas étre supérieure a 50 métres.

Fig. 2.40 Cablage de 3G3FV-PPGD2

mCablage du 3G3FV-PPGX2

Des exemples de cablage sont fournis dans les illustrations suivantes pour la carte 3G3FV-PPGX2.

200 Vc.a. triphasé Variateur

(400 Vc.a.) E6B2-CWZ1X

3G3FV-PPGX2

Alimentation +12 V -
Alimentation 0 V fo

Alimentation +5 V -
Entrée d'impulsions en phase A (+) |

TR

8

| ]
[

5

=
0Qo

W oW @ kW R

cooooocoHoooogoQ

Entrée d'impulsions en phase A (-) *
Entrée d'impulsions en phase B (+) .

Entrée d'impulsions en phase B (-) |

[y
L ]

Sortie du moniteur d'impulsions
en phase A

| Sortie du moniteur d'impulsions
" en phase B

| Sortie du moniteur d'impulsions
| enphase Z

* Pour les lignes des signaux, il faut utiliser des cables blindés en paires torsadées.

* N'utilisez I'alimentation du générateur d'impulsions que pour le générateur d'impulsions (codeur). Si vous
I'utilisez pour autre chose, des parasites pourraient perturber le fonctionnement.

* La longueur du cablage du générateur d'impulsions ne peut pas étre supérieure a 50 métres.

* Le sens de rotation du PG peut étre défini dans le paramétre F1-05 (rotation PG). Le réglage d'usine
donne la rotation avant du moteur, avancement en phase A.

Fig. 2.41 Cablage de 3G3FV-PPGX2
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€ Cablage des borniers

N'utilisez pas plus de 30 métres de céble pour les lignes de signal du codeur PG, pour les cartes 3G3FV-
PPGA2/PPGB2, ou 50 metres pour les cartes 3G3FV-PPGD2/PPGX2, et ne mettez pas en contact le céble et
les lignes puissantes.

Utilisez des cables blindés en paires torsadées pour les cables d'entrée d'impulsions et ceux du moniteur de
sortie d'impulsions et connectez le blindage a la borne de connexion blindée.

HTaille des cables (identique pour tous les modéles)

La taille des cables est illustrée dans le Taubleau 2.29.

Tableau 2.29 Taille des cables

Epaisseur
du cable (mm?)

Visdela

Borne
borne

Type de cable

Alimentation du générateur d'impulsions
Borne d'entrée d'impulsions
Borne de sortie du moniteur d'impulsions

Céble multibrin :
- 054125
Fil unique : 0,5 4 1,25

Borne de connexion blindée

M3.5 0,542

» Cable blindé¢ a paire torsadée

+ Cable blindé¢, recouvert de polyéth-
yléne, dans une gaine en vinyle
(KPEV-S par Hitachi Electrical Wire
ou équivalent)

EBornes sans soudure droite pour les bornes du circuit de contréle

Nous vous conseillons d'utiliser une borne sans soudure droite sur les lignes de signaux afin de simplifier le

cablage et d'améliorer la fiabilité.

Consultez le Tableau 2.15 Taille des bornes sans soudure droite pour de meilleures spécifications.

HmTaille des connecteurs en boucle fermée et couple de serrage

Les connecteurs en boucle fermée et les couples de serrage des différentes tailles de cable sont décrits dans le

Tableau 2.30.

Tableau 2.30 Connecteurs en boucle fermée et couples de serrage

Epaisseur du cable [mm?] V:)sof:ela Taille de la borne sertie Couple de serrage (N e« m)
0.5 1.25-35
0.75 1.25-3.5
M3.5 0.8
1.25 1.25-3.5
2 2-35
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mMéthode de cablage et précautions

La méthode de céablage est identique a celle utilisée pour les bornes sans soudure droite. Consultez la

page 2-30. Observez les précautions suivantes lors du cablage.

Séparez les lignes du signal de contrdle de la carte de controle de vitesse PG des lignes du circuit principal
et des lignes a haute tension.

Connectez le blindage lors de la connexion a un PG. Le blindage doit &tre connecté afin d'éviter des erreurs
de fonctionnement dues aux parasites. De méme, n'utilisez aucune ligne plus longue que la longueur
recommandée. Consultez la Fig. 2.26 pour plus de détails sur la connexion du blindage.

Connectez le blindage a la borne blindée (E).
Ne soudez pas les extrémités des cables. Cela pourrait provoquer de faux contacts.

Lorsque vous n'utilisez pas de bornes a soudure droite, dénudez les cables sur une longueur d'environ 5,5 mm.
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@ Sélection du nombre d'impulsions du codeur PG

Le réglage du nombre d'impulsions PG dépend du mode¢le de la carte de contrdle de vitesse PG utilisée. Défi-
nissez le nombre correct pour votre modéle.

m3G3FV-PPGA2/3G3FV-PPGB2

La fréquence de réponse maximale est de 32 767 Hz.

Utilisez un PG qui fait sortir une fréquence maximale d'environ 20 kHz pour la vitesse de rotation du moteur.

Motor speed at max1mur20frequency output (r/min) x PG rating (p/rev)= 20,000 Hz

Vous trouverez dans le Tableau 2.31 quelques exemples de fréquence de sortie PG (nombre d'impulsions) pour
la sortie de fréquence maximale.

Tableau 2.31 Exemples de sélection d'impulsions PG 2
Vitesse maximale du Puissance PG Fréquence de sortie PG pour la sortie .
moteur (r/min) (p/rev) de fréquence maximale (Hz)
1800 600 18,000
1500 800 20,000
1200 1000 20,000
900 1200 18,000

Remarque 1. La vitesse du moteur a la sortie de fréquence maximale est exprimée sous la forme de la vitesse de rotation synchronisée.
2. L'alimentation PG est de 12 V.
3. Sila capacité d'alimentation PG est supérieure a 200 mA, il faut une alimentation séparée. (En cas de perte d'alimentation momentanée, utili-
sez un condensateur de sauvegarde ou une autre méthode.)

Alimentation PG

Condensateur en cas
de perte momentanée
d'alimentation

w18y

b

Fig. 2.42 Exemple de connexion 3G3FV-PPGB2
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m3G3FV-PPGD2/3G3FV-PPGX2

Il existe des alimentations PGde 5 Vet 12 V.
Vérifiez les spécification de I'alimentation PG avant d'effectuer la connexion.

La fréquence de réponse maximale est de 300 Hz.

Utilisez I'équation suivante pour calculer la fréquence de sortie du PG (fpg).

_ Motor speed at maximum frequency output (r/min)
f P G(Hz) =

x PG rating (p/rev)

60

Si la capacité d'alimentation PG est supérieure a 200 mA, il faut une alimentation séparée. (En cas de perte
d'alimentation momentanée, utilisez un condensateur de sauvegarde ou une autre méthode.)

PG-X2

TA1

P12
IG

IP5

A(+)
A()
B (+)
B()
Z(+)
Z()
IG

I

10
20

Alimentation
PG

30
40

AC oV +12v
T

Condensateur en
cas de perte mo- —{ |—¢
mentanée d'alimentation *

50
60

70
80
90

R

0o
[cp
[

Fig. 2.43 Exemple de connexion 3G3FV-PPGD2 (pour alimentation PG 12 V)



Chapitre 3
Operateur
digital et modes

Ce chapitre décrit les écrans et les fonctions de l'opérateur digital et propose une vue d'ensemble

des modes de fonctionnement ainsi que du basculement d'un mode a 1'autre.
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Opeérateur digital

Cette section décrit les écrans et fonctions de 1'opérateur digital.

@ Ecran de I'opérateur digital
Les noms des touches et les fonctions de I'opérateur digital sont décrits ci-dessous.

Opérateur digital avec écran LED (3G3IV-PJVOP161)

Indicateurs du mode de commande

FWD : Allumé lors d'une entrée de commande de continuation.

e ol e

FWD REV SEQ REF AL:RM REV : Allumé lors d'une entrée de commande d'exécution
inverse.
— SEQ: Allumé lorsque la commande d'exécution de la borne du
— circuit de contrdle est activée.
REF : Allumé lorsque la référence de fréquence des bornes du

circuit de controle A1 et A2 est activée.
ALARM : Allumé lorsqu'une erreur ou une alarme se produit.

Affichage des données

PRGM

L ﬁ ﬂ u u

DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO
TUNING

Affiche les données du moniteur, les numéros des
parametres et les valeurs (en cinq chiffres).

7 T

OMRON DIGITAL OPERATOR PJVOP161

Affichage du mode
DRIVE : Allumé en mode de commande.

QUICK : Allumé en mode de programmation rapide.

ADV : Allumé en mode de programmation avancée.
VERIFY : Allumé en mode de vérification.
JOG ’ A. TUNE :Allumé en mode d'autoréglage.
—— Touches
FWD
REV Exécute des opérations telles que la
définition des paramétres, la surveillance,

L] L] le fonctionnement pas a pas et 'autoréglage.
RUN STOP

Opérateur digital avec écran LCD (3G3IV-PJVOP160)

u L FIREMOTEJ ] .
FWD REV SEQ REF ALARM Indicateurs du mode de commande
] FWD :  Allumé lors d'une entrée de commande de continuation.
— REV: Allumé lors d'une entrée de commande d'exécution inverse.
SEQ: Allumé lorsque la commande d'exécution de la borne du
circuit de contrble est activée.
REF : Allumé lorsque la référence de fréquence des bornes du

circuit de controle A1 et A2 est activée.
ALARM : Allumé lorsqu'une erreur ou une alarme se produit.

— Affichage des données

Affiche les données du moniteur, les numéros des
— parameétres et les valeurs.

Touches
FWD
Exécute des opérations telles que la
définition des paramétres, la surveillance,

° ) le fonctionnement pas a pas et I'autoréglage.
RUN STOP |

Fig 3.1 Noms et fonctions des composants de |'opérateur digital

OMRON DIGITAL OPERATOR PJVOP160
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Opérateur digital

€ Touches de I'opérateur digital

Les noms et les fonctions des touches de I'opérateur digital sont décrits dans ci-dessousZableau 3.1.

Tableau 3.1 Fonctions des touches

REV

Touche Nom Fonction
Passe d'une opération a l'autre via I'opérateur digital (LOCAL) et
Touche LOCAL/REMOTE l'opération de la borne du circuit de controle (REMOTE).
Cette touche peut étre activé ou désactivée en réglant le paramétre 02-01.
Touche MENU Sélectionne les éléments du menu (modes).
Touche ESC Revient a 1'état précédant l'appui de la touche ENTER.
JOG Touche JOG ActlAve le 'fon'ctlonnen‘lept pas a pas lorsque le variateur fonctionne a
partir de I'opérateur digital.
FWD Touche FWD/REV Sélectionne le sens de rotation du moteur lorsque le variateur

fonctionne a partir de 1'opérateur digital.

Touche Sélection chiffre/RESET

Définit le nombre de chiffres pour la valeur d'un paramétre.
Sert aussi de touche de réinitialisation lorsqu'une erreur s'est
produite.

Touche d'augmentation

Sélectionne les éléments du menu, définit le nombre de parameétres
et augmente les valeurs définies.
Utilisée pour passer a 1'élément ou la donnée suivante.

Touche de diminution

Sélectionne les éléments du menu, définit le nombre de paramétres
et diminue les valeurs définies.
Utilisée pour passer a I'élément ou la donnée précédente.

Permet de saisir les éléments du menu, les parametres et les

' Touche ENTER valeurs définies.
Egalement utilisée pour passer d'un écran a un autre.
. . . . Al
Lance le fonctionnement du variateur lorsque le variateur est controlé
RUN Touche RUN - o q
par l'opérateur digital.
o Arréte le fonctionnement du variateur.
Cette touche peut étre activée ou désactivée lorsque le variate
SToP Touche STOP uche peut étr ivée ou v que le variateur

fonctionne a partir de la borne du circuit principal en réglant le
parametre 02-02.

Remarque Excepté dans les diagrammes, les références aux touches sont faites via les noms repris dans le tableau ci-dessus.




Des voyants lumineux se trouvent dans le coin supérieur gauche des touches RUN et STOP de 1'opérateur dig-
ital. Ces voyants s'allumeront et clignoteront pour indiquer 1'état de fonctionnement.

Le voyant de la touche RUN clignotera et celui de la touche STOP s'allumera lors de la premiére utilisation du
frein dynamique. La relation entre les voyants des touches RUN et STOP et I'état du variateur est expliquée a

la Fig 3.2.
FWD
REV
[ J

[ J
RUN STOP
Fréquence de sortie ‘
du variateur !
 [(RUN [STOP)
f i : 1
Réglage de la 1 s 1
fréquence | ! 1 I
RUN ® 5 g hd o
sToP OF (] 03 ¥ 9]

¥ : Allumé ¢ : Clignote ® : Eteint

Fig 3.2 Voyants RUN et STOP
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[]
Modes

Cette section décrit les modes du variateur et la maniére de basculer d'un mode a l'autre.

& Modes du variateur

Les parametres et les fonctions de contréle du variateur sont organisés en groupes appelés modes qui facilitent
la lecture et le réglage des paramétres. Le variateur est équipé de 5 modes.

Les cinq modes et leurs fonctions principales sont illustrés dans le Tableau 3.2.

Tableau 3.2 Modes

Mode Fonction(s) principale(s)

Le variateur peut tourner dans ce mode.

Utilisez ce mode lors de la surveillance des valeurs telles que les références de
fréquence ou le courant de sortie, de I'affichage des informations relatives aux
erreurs ou de l'affichage de l'historique des erreurs.

Mode de commande

Utilisez ce mode pour faire référence et définir les paramétres minimum de
Mode de programmation rapide fonctionnement du variateur (par exemple, I'environnement de fonctionnement
du variateur et de I'opérateur digital).

Mode de programmation avancée | Utilisez ce mode pour faire référence et définir tous les paramétres.

. . Utilisez ce mode pour lire/définir les paramétres qui ont été modifiés par rapport
Mode de vérification z pou p qu par rapp 3

au réglage d'origine.

Utilisez ce mode lors du fonctionnement d'un moteur avec des constantes de moteur
inconnues dans le mode de contrdle vectoriel. Les constantes du moteur sont
calculées et définies automatiquement.

Ce mode peut également servir a ne mesurer que la résistance ligne a ligne du moteur.

Mode d'autoréglage™

* Effectuez toujours un autoréglage du moteur avant de le faire fonctionner avec le controle vectoriel. Le mode d'autoréglage n'est pas affiché pendant le
fonctionnement ou lorsqu'une erreur s'est produite.




& Basculement des modes

L'écran de sélection des modes apparait lorsque vous appuyez sur la touche MENU a partir d'un moniteur ou
de l'affichage des paramétres. Appuyez sur la touche MENU a partir de 1'écran de sélection des modes pour

passer d'un mode a l'autre.

Appuyez sur la touche DATA/ENTER a partir de la touche de sélection des modes pour contréler les données
et a partir de 1'écran de controle pour accéder a l'affichage des valeurs.

MENU

Mode Drive )
- = N = 1~ [!!!!! \(Fonctionnement possible)
OnN BN BN BN ] [ J
DRIVEQUICK ADV \/ERIFY&%&G DRIVEQUICK ADV \/ERIFYTGL:‘WG
Mode de pro- e
rammaﬁonrapidel e J ) )
O 1 _ 3 > _ T > ¥
ro L |- o [ [
[ BNORN BN BN ) e 0 e [ BEOaN BN BN J
DRIVEQUICK ADV \/ERIFYT/\‘J‘R’”'SG DRIVEQUICK ADV VERIFYTQ\J%NOG DRIVEQUICK ADV VER\FYTG"{JSG
Mode de pro-
. . -MENU
rammat\onavanceel end J J J
RI-00~—3F {-00F— oo
-_— = "W u“" -_— = ESC T
[ 3N BNORN BN J [ JEON BN ] [ BN BEOSN BN ]
DRIVEQUICK ADV VERIFY AUTO. DRIVEQUICK ADV VERIFY,AUTO. DRIVEQUICK ADV VERIFY {10
Mode de
Py . -MENU . . . aee s
vérification l ) J Une fois I'afficheur des réglages quitté
— - P le digit a I'extrime droite de
L Y - I'afficheur du moniteur clignote.
e 060 OO [ BN BN NEOGIN )
DRIVEQUICK ADV VERIFVT‘DN‘N DRIVEQUICK ADV \/ERIFYTGHSG
Mode d'auto- Si une constante utilisateur est
réglage l ) modifiée, le numéro s'affiche. ) )
' i~ 1 _ 0T > T
] ] L |- ] ] I IR NN
Lwr ESC =
e 0606 06 O e 00 0 ® 00 0 O
DRIVEQUICK ADV VERIFY&%SJG DRIVEQUICK ADV \/ERIFYT/U\HSG DRIVEQUICK ADV \/ER\FYTG‘#JSG
Afficheurs de sélection de mode Afficheurs du moniteur Afficheurs de réglages

Cr: Allumé O : Clignote @ : Eteint

Fig 3.3 Transitions de mode (exemple pour le modéle 3G3IV-PJVOP161)

1
Yy~ Lorsque vous faites fonctionner le variateur aprés avoir utilisé I'opérateur digital, appuyez sur la touche
?‘ MENU pour saisir le mode de commande (le voyant DRIVE clignote), puis appuyez sur la touche ENTER
® dans I'écran du mode de commande pour faire apparaitre I'écran de contrdle (le voyant DRIVE s'allume).

IMPORTANT Les commandes d'exécution ne peuvent étre dirigées a partir d'aucun autre écran. (L'écran de sur-
veillance en mode de commande apparait lorsque I'alimentation est sous tension.)
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€ Mode de commande

Le mode de commande est le mode dans lequel le variateur peut fonctionner. Dans le mode de commande,
vous pouvez voir les écrans de contrdle suivants : La référence de fréquence, la fréquence de sortie, le courant
de sortie et la tension de sortie, ainsi que les informations relatives aux erreurs et 1'historique des erreurs.
Lorsque b1-01 (sélection de la référence) a recu la valeur 0, la fréquence peut étre modifiée a partir de I'écran
des valeurs de fréquence. Utilisez les touches Incrément, Décrément et Sélection chiffre/RESET pour modifier
la fréquence. Lorsque vous aurez appuyé¢ sur la touche ENTER aprés avoir modifié le paramétre, celui-ci sera
inscrit et 1'affichage du moniteur réapparaitra.

BExemple d'opérations

Le fonctionnement des touches en mode de commande est illustré a la figure suivante.

Afficheur de sélection de mode Afficheur permanent du moniteur Afficheur permanent Monitor Display
MENU détaillé du moniteur

Unité d'affichage/réglage de la

Mode Drive J Référence de fréquence  J référence de fréquence 01-03
- | Y - i Ixi

s
LU

! oo [y

ESC

Fréquence de sortie
1

ESC LLoo

3
Courant de sortie _
| 000A]

IZN NN
[RNNEN ]

Réglage du moniteur pour 01-01

ESC

ESC

3
1
Moniteur d'état S 5
A Référence de fréquence J
> ol -0l HEo00
q = T e
; H

+ Temps de fonctionnement du ventilateur ~J

Enregistrement d'erreur Erreur de courant
= RESE
= \ — el

= -:l
==
Historique des erreurs Fesed Premiere erreur précédente  a=d
~ 7 u_.,. ) , RESE L S — —

/’_/’ ) [ J = !’—-" ”,
=L ? ==
-ESC '

: ! ¥

1 Temps de fonctichnement lors de ]
la quatrieme erreur précédente

DRIVEQUICK ADV VERIFY_ AUTO
TUNING

Fig 3.4 Opérations en mode de commande (exemple pour le modéle 3G3IV-PJVOP161)

sion. L'élément du moniteur affiché au démarrage peut étre défini dans 01-02 (Sélection du moniteur
apres allumage).
IMPORTANT [ Le fonctionnement ne peut pas démarrer a partir de I'écran de sélection de mode.

1 . . R R e . . \ .
‘? - L'écran du premier paramétre de contrble (référence de fréquence) est affiché lorsque I'appareil est sous ten-
T~
[ J




¥ Mode de programmation rapide
Dans le mode de programmation rapide, les parametres nécessaires aux essais de fonctionnement du variateur
peuvent étre controlés et définis.

Les paramétres peuvent étre modifiés a partir de l'affichage. Utilisez les touches Incrément, Décrément et
Sélection chiffre/RESET pour modifier la fréquence. Lorsque vous aurez appuyé sur la touche ENTER apreés
avoir modifié le parametre, celui-ci sera inscrit et 'affichage du moniteur réapparaitra.

Consultez le Chapitre 5 Paramétres pour plus de détails sur les paramétres affichés dans le mode de program-
mation rapide.

EExemple d'opérations

Le fonctionnement des touches en mode de programmation rapide est illustré a la figure suivante.

Afficheur de sélection de mode Afficheur du moniteur Afficheur de réglages
Mode de programmation rapide ) Sélection de la méthode de contrdle )
o B I o B | M 2 B > 'y ]
1 L e L 1 [ [ =
| AR == [Esc S
e Heooe by
DRIVEQUICK ADV VER\FYT/L\MWG - n rer
Sélection de la référence )
< i _ i > T
[ [ ™ [ ]
ty
Sélection de la méthode de mise en marche J
- R I R > o
) 1 LI = [ ]
EsclL—v « — E5C —
by
Sélection de la méthode d'arrét
B R J . =
B ! < Hu
ESC
T |
. 1 C1-01:temps d'accélération 1 d1-01 : référence de fréquence 1 E1-01: paramétre de la tension d'entrée
. 1 ' C1-02 : temps de décélération 1 d1-02 : référence de fréquence 2 E1-03 : sélection du modéle V/f
' ! 1 C6-01 : sélection CTVT d1-03 : référence de fréquence 3 E1-04 : fréquence de sortie maximale
' 1 ' C6-02 : sélection de la d1-04 : référence de fréquence 4 E1-05 : tension max.
[ fréquence du porteur d1-17 : référence de fréquence E1-06 : fréquence de base
pas a pas E1-09 : fréquence de sortie min.
E1-13 : tension de base (VBASE)
E2-01 : courant nominal du moteur
AO CH1 gain de sortie J
- NN > “rrr
~ m [ I [N}
=6 | AR == e . %
by
AO CH2 gain de sortie J
- v _ 1 C > TTC M
=G 1 [ = A N ]
by
Sélection de la protection du moteur )
-0 - o
ESC| v~ « ~u s | ESC ~
ty
Sélection du calage de décélération )
— ~— . 7=
< Ly
ESC =

[ el I I )

AUTO
DRIVEQUICK ADV VERIFYAUTO

Fig 3.5 Opérations en mode de programmation rapide (exemple pour le modéle 3G3IV-PJVOP161)
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€ Mode de programmation avancée

Dans le mode de programmation avancée, tous les paramétres du variateur peuvent étre contrdlés et définis.

Les paramétres peuvent étre modifiés a partir de l'affichage. Utilisez les touches Incrément, Décrément et
Sélection chiffre/RESET pour modifier la fréquence. Lorsque vous aurez appuy¢ sur la touche ENTER apres
avoir modifié le paramétre, celui-ci sera inscrit et I'affichage du moniteur réapparaitra.

Consultez le Chapitre 5 Paramétres pour plus de détails sur les paramétres.

BExemple d'opérations

Le fonctionnement des touches en mode de programmation avancée est illustré a la figure suivante.

Afficheur de sélection de mode Afficheur de sélection de fonction Afficheur du moniteur Afficheur de réglages
o - 1
Mode de programmation avancée Réglages d'installation : ~ A1-xx Langue J
- i =Nl o i i)
A -00] e A !"" T |:| I |
o0 oo [Esc] [Escl
seQee =2 by
Niveau d'acces J
8i-01 0ooc
Lot Houc
b 3
Sélection du mode de contrdle , J
O _rd T ,-,| [
o LC g

M 4

[

Sélection du mode de controle PID )

i — a4
! L 1 )
= L £

Contréle PID :

y i
H
Gain proportionnel J
L C_Trig "I"ill'l/'l|
o3 [N

B ] 1§ A

i Temps de détection de perte de
| commande de rétroaction PID )

Limite du couple en progression ._J
[ Y A
2 B = VR

'
Limite du couple en inversion ,_J
-0
=
.

I
(]
(]

SC

!JI
Y
[N

 Limite du couple régénératfen inversion - ,_J)

[

=EYIEE
1

[ e ]
T W |

éll
':|:l
(gu}

Fonctions de copie : 03-xx Sélection de la fonction de copie ._J
o _id i
DO T T 0 — [NN]
= [V § 4
Sélection de lecture autorisée  __J
5 03-4c 0o
[ X o I ] — oo
ORIVEQUICK Aa?vgm o,
4
[ EeoX I ] [ EeoX I )
DRIVEQUICK ADV VERIFY Auro. DRIVEQUICK ADV VERIFY Ao

Fig 3.6 Opérations en mode de programmation avancée (exemple pour le modéle 3G3IV-PJVOP161)




BRéglage des paramétres

Dans cet exemple, la procédure indique comment modifier la valeur du paramétre C1-01 (temps
d'accélération 1) de 10 s 2 20 s.

Tableau 3.3 Réglage des paramétres en mode de programmation avancée

Etape n° Ecran de I'opérateur digital Description

Alimentation sous tension.

[ N Ny \
) [} [y R NN Touche MENU enfoncée pour entrer dans le
mode de commande.
DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO
TUNING
[ Y Y i R | .
3 o oC Touche MENU enfoncée pour entrer dans le
e @ @ mode de programmation rapide.
DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO
TUNING
[ A N N | ,
4 I ] [N} Touche MENU enfoncée pour entrer dans le
o0 50 @ mode de programmation avancée.
DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO
TUNING
o i _ rnr . o
5 T Touche ENTER enfoncée pour accéder a
o0 0@ l'affichage du moniteur.

DRIVE QUICK A[;V VERIFY _AUTO
TUNING

Touche d'augmentation ou de diminution
6 enfoncée pour afficher C1-01 (temps
® @ ) b d'accélération 1).

Touche ENTER enfoncée pour accéder a
I'écran de réglage. La valeur de C1-01 (10.00)
est affichée.

'l La touche Sélection du chiffre/RESET est
enfoncée pour faire passer le chiffre clignotant
vers la droite.

s
=
o
2
2
2
=
Z]
g
5
3
z
=

N . , .
NN Touche d'augmentation enfoncée pour modifier
Py la valeur définie a 20.00 s.

Touche ENTER enfoncée pour accéder aux
données définies. « END » s'affiche pendant
10 s, puis la valeur saisie est affichée
pendant 0,5 S.

— ]
10 C oo

|

|
™ -
-
~
™1y
Ny
-t
gy
-t
gy
-t

11 — L'écran du moniteur de C1-01 réapparait.
® 0O [ ]
DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO

TUNING




Modes

€ Mode de vérification

Les mode de vérification sert a afficher tous les paramétres qui ont ét¢ modifiés par rapport aux valeurs par
défaut dans le mode de programmation ou par autoréglage. « None » (aucun) s'affiche si aucun paramétre n'a
été modifié.

Parmi les parameétres du mode d'environnement, seul A1-02 sera affiché s'il a ét¢é modifié. Les autres
parametres du mode d'environnement ne seront pas affichés méme s'ils ont été¢ modifiés par rapport a la valeur
par défaut.

Méme en mode de vérification, vous pouvez utiliser les mémes procédures que celles des modes de program-
mation pour modifier les paramétres. Utilisez les touches Incrément, Décrément et Sélection chiffre/RESET
pour modifier la fréquence. Lorsque vous aurez appuyé¢ sur la touche ENTER aprés avoir modifi¢ le
paramétre, celui-ci sera inscrit et I'affichage du moniteur réapparaitra.

BExemple d'opérations

Vous trouverez ci-dessous un exemple de fonctionnement des touches lorsque les parameétres suivants ont été
modifiés par rapport a leur valeur par défaut. bl1-01 (Sélection de la référence), CI1-01 (Temps
d'accélération 1), E1-01 (Valeur de la tension d'entrée) et E2-01 (courant nominal du moteur).

Afficheur de sélection de mode Afficheur du moniteur Afficheur de réglages
ENU I
Lo Sélection de référence Sélection de référence
Mode de vérification J de fréquence J de fréquence J
— \\ [~ o~ R ——
Lot _ o T > o _ 1 P 1
] Ll | 7 0 Ll 1 | [N
[ BN BN BEGEN J ESC
DRIVE QUICK ADV VERIFY 'G%NOG T l
Temps d'accélération 1 J Temps d'accélération 1
- i R o B > T I J
[ | Ll 1 | Lo
ESC
H
Paramétre de la tension d'entrée J Paramétre de la tension d'entrée
- T . T J
< | [ - o
ESC
t
Courant nominal du moteur J Courant nominal du moteur
- = a7 T ~J
N | I Ll e | I Iy I
ESC
I ‘ cee o
DRIVEQUICK ADV VER‘FYT@M&

o0 0 O

DRIVEQUICK ADV VERIFY Tﬁ%ﬁ?@

Fig 3.7 Opérations en mode de vérification (exemple pour le modéle 3G3IV-PJVOP161)
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€ Mode d'autoréglage

L'autoréglage régle et définit automatiquement les constantes obligatoires du moteur lors du fonctionnement
en mode V/f en boucle ouverte, V/f avec PG ou mode de contrdle vectoriel en boucle ouverte. Exécutez tou-
jours l'autoréglage avant de commencer une opération lorsque vous utilisez le mode de contrdle vectoriel en
boucle ouverte.

Lorsque le controle V/f a été sélectionné, vous ne pouvez choisir que 1'autoréglage stationnaire pour la résis-
tance ligne a ligne.

Lorsque le moteur ne peut étre déconnecté de la charge, effectuez un autoréglage stationnaire. Contactez votre
distributeur pour définir les constantes du moteur par calcul.

La fonction d'autoréglage du variateur détermine automatiquement les constantes du moteur, alors que la fonc-
tion d'autoréglage du servo-systéme détermine la taille d'une charge ; ces fonctions d'autoréglage sont donc
fondamentalement différentes.

HEExemple de fonctionnement

Définissez la puissance de sortie de moteur (en kW), la tension nominale, le courant nominal, la fréquence
nominale, la vitesse nominale et le nombre de pdles spécifiés sur la plaque d'identification du moteur, puis
appuyez sur la touche RUN. Le moteur se met automatiquement en route, les constantes du moteur sont
mesurées sur la base de ces valeurs et I'autoréglage est effectué.

Définissez toujours les éléments ci-dessus. L'autoréglage ne peut démarrer dans d'autres conditions, par exem-
ple il ne peut étre lancé a partir de 1'affichage de la tension nominale du moteur.

Les paramétres peuvent étre modifiés a partir de l'affichage. Utilisez les touches Incrément, Décrément et
Sélection chiffre/RESET pour modifier la fréquence. Lorsque vous aurez appuy¢ sur la touche ENTER apres
avoir modifié le paramétre, celui-ci sera inscrit et I'affichage du moniteur réapparaitra.



Modes

L'exemple suivant illustre un autoréglage pour un contrdle vectoriel en boucle ouverte en faisant fonctionner
le moteur sans passer au moteur 2

Afficheur du moniteur d'autoréglage Afficheur de réglages
l Mode réglage :
Autoréglage Mode réglage W) réglage par rotation
[ Y o — o _ri J
' i o ]
o000 ¥
DRIVEQUICK ADV VERIFY auto .
Tl o000 0
DRIVEQUICK ADV VERIFY g0
Puissance de sortie du moteur W) Puissance de sortie du moteur
d [ — —
IR RN NN
RN
T l o060 0
DRIVEQUICK ADV VERIFYagto.
Tension nominale du moteur J Tension nominale du moteur
=03 SO000
t ceoe
DRIVEQUICK ADV VER\FY&HEG
Courant nominal du moteur J Courant nominal du moteur
R g5 950
t XKL
DRIVEQUICK ADV VER\FY@LA‘YE{;
Fréquence de base du moteur J Fréquence de base du moteur 3
— = = J
T
oo [
t] soeee -
DRIVEQUICK ADV VER\FYYT‘%SG
Nombre de pbles du moteur J Nombre de pdles du moteur
o
o060 0
DRIVEQUICK ADV VER\FY@LA‘YSG
Vitesse de base du moteur ) Vitesse de base du moteur
— N E ] JJ
t ceee
DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO.
Lancement de l'autoréglage* Autoréglage Entrée instruction d'arrét
ES — — RU T —
[ N N [FN [ N ] O n
ooy Lo C i
[ EsC] . _
- Autoréglage terminé
O e e @ L p—
DRIVE QUICK ADV VERIFY_AUTO I —— - o
N — Emo
O 0 @ @

DRIVE QUICK ADV VERIFY Auro
TONNG.

* TUn10 est affiché pendant l'autoréglage de la rotation et TUnl1 pendant l'autoréglage stationnaire. Le voyant DRIVE s'allume lors du démarrage
de l'autoréglage.

Fig 3.8 Opérations en mode d'autoréglage (exemple pour le modéle 3G3I1V-PJVOP161)

1
‘? - Si une erreur se produit pendant I'autoréglage, consultez le Chapitre 7 Correction des erreurs.
[ J

IMPORTANT







Chapitre 4
Essails de
fonctionnement

Ce chapitre décrit les procédures a suivre pour effectuer des essais de fonctionnement du

variateur et propose un exemple d'essai de fonctionnement.
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Attentions et avertissements

/N AVERTISSEMENT

/N AVERTISSEMENT

/\ AVERTISSEMENT
/\ AVERTISSEMENT

/\ AVERTISSEMENT

/\ AVERTISSEMENT

/N AVERTISSEMENT

/N AVERTISSEMENT

/\ Attention

/\ Attention
/\ Attention

/\ Attention

Ne mettez l'alimentation sous tension qu'aprés avoir monté le capot avant,
les capots des bornes, le capot inférieure, I'opérateur digital et les éléments
en option. Si vous ne procédez pas de cette maniere, cela peut provoquer
une décharge électrique.

N'enlevez pas le capot avant, le capot des bornes, le capot inférieur, 'opéra-
teur digital ni les éléments en option lorsque l'alimentation est sous tension.
Dans le cas contraire, cela peut provoquer une décharge électrique ou
endommager le produit.

Ne faites pas fonctionner I'opérateur digital ni les interrupteurs avec des
mains humides. Cela peut provoquer une décharge électrique.

Ne touchez pas l'intérieur du variateur. Cela peut provoquer une décharge
électrique.

Ne vous approchez pas de la machine lorsque vous utilisez la fonction de
répétition de l'erreur car la machine pourrait démarrer soudainement apres
avoir été arrétée par une alarme. Cela peut vous blesser.

Ne vous approchez pas de la machine directement aprés avoir redéfini une
interruption momentanée de courant afin d'éviter un redémarrage inattendu
(dans le cas ou le fonctionnement devrait se poursuivre d'apres la fonction de
sélection du traitement aprés une interruption momentanée de courant). Cela
peut vous blesser.

Equipez I'appareil d'un interrupteur d'arrét d'urgence séparé car la touche
STOP de l'opérateur digital n'est valable que lorsque les paramétres de fonc-
tion sont exécutés. Si vous ne procédez pas de cette maniére, vous risquez
de vous blesser.

Veillez a confirmer que le signal RUN est hors tension avant de mettre I'ali-
mentation sous tension, de redéfinir l'alarme ou de commuter le sélecteur
LOCAL/REMOTE. Si vous agissez de la sorte alors que le signal RUN est
activé, cela peut provoquer des blessures.

Veillez a confirmer les gammes autorisées de moteurs et de machines avant
le fonctionnement car la vitesse du variateur peut facilement passer d'une
vitesse faible a une vitesse élevée. Dans le cas contraire, cela peut endom-
mager le produit.

Placez un frein de maintien séparé si nécessaire. Si vous ne procédez pas
de cette maniére, vous risquez de vous blesser.

N'effectuez pas de vérification du signal pendant le fonctionnement. Cela peut
vous blesser ou endommager le produit.

Ne modifiez pas les paramétres de fagon non réfléchie. Cela peut vous bles-
ser ou endommager le produit.
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Procédure d'essai de fonctionnement

Effectuez 1'essai de fonctionnement en respectant 1'organigramme suivant. Lorsque vous définissez les
parameétres de base, attribuez toujours a C6-01 (sélection CT/VT) la valeur correspondant a l'application.

Sélectionner la Réglages de base (Mode de

méthode de

fonctionnement.

Réglages en
fonction du mode
de contrdle

DEBUT
Installation

Cablage

’ Régler la tension d'alimentation.

*1

Mettre sous tension.
Confirmer I'état.
Initialiser
paramétres

programmation rapide)

NO

Contréle /i 2 Contréle vectoriel en boucle ouverte (A1-02=2)

oul
(A1-02=1)

NO
(Par défaut : A1-02=0)

Régler E1-03 et E2-04. Régler E1-03, E2-04 et F1-01. 2 r—
VIf par défaut : 200V/60 Hz(400V/60 Hz) VIf par défaut : 200V/60 Hz(400V/60 Hz)
(-E) 200 V/50 Hz (400 V/50 Hz) (-E) 200 V/50 Hz (400 VI/50 Hz)

Cable du moteur
supérieur a 50 m ou charge Oul
importante pouvant faire caler
le moteur ou le
surcharger ?

OK pour faire fonctionner
le moteur pendant
l'autoréglage ?

*3

NO

Autoréglage stationnaire pour *4
résistance de ligne a ligne uniquement

i l

Autoréglage par rotation|  |Autoréglage stationnaire

Réglages d'utilisation (Mode de
programmation avancée)

*1 Régler pour variateur de classe 400 V de 75 kW ou plus.

Fonctionnement ) . . . )
sans charge 2 Siun réducteur est présent entre le moteur et le PG, régler le

taux de réduction dans F1-12 et F1-13 en mode de
programmation avancée.

avec charge *3 Utiliser I'autoréglage pour augmenter la précision de

I'autoréglage chaque fois que le moteur peut fonctionner.

’ Ajustements optimaux et ‘
réglages constants *4 Sila longueur du cable du moteur devient supérieure a 50 m
dans l'installation, effectuer un autoréglage stationnaire pour

la résistance de ligne a ligne uniquement sur site.

Vérifier/enregistrer les
constantes.

FIN

Fig. 4.1 Organigramme de l'essai de fonctionnement
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Procédure d'essai de fonctionnement

La procédure de I'essai de fonctionnement est décrite dans 1'ordre dans cette section.

€ Confirmation de I'application

Commencez par confirmer l'application avant d'utiliser le variateur.
* Ventilateur, soufflette, pompe

* Autre équipement

Pour toute application du variateur autre que ventilateur, soufflette ou pompe, attribuez a C6-01 (sélection
CT/VT) la valeur 0 (CT : petit porteur, couple fixe). La valeur par défaut est 1 (VT : gros porteur, couple fixe).

€ Paramétrage du cavalier de tension de I'alimentation (variateurs de la
classe 400 V de 75 kW ou plus)

Pour les variateurs de la classe 400 V de 75 kW ou plus, la borne d'alimentation du ventilateur externe et du
contact interne est séparée du circuit principal.

Définissez le cavalier de la tension d'alimentation apres avoir paramétré E1-01 (Valeur de la tension d'entrée).
Insérez le cavalier dans le connecteur de tension le plus proche de la tension d'alimentation réelle.

Le cavalier est réglé d'origine a 440 V. Si la tension de I'alimentation n'est pas de 440 v, utilisez la
procédure suivante pour modifier la valeur.

1. Mettez I'alimentation hors tension et attendez au moins 5 minutes.

2. Confirmez que le voyant CHARGE s'est éteint.

3. Enlevez le capot de la borne.

4. Insérez le cavalier a la position correspondant a la tension fournie au variateur (cfr. Fig. 4.2).
5

. Replacez le capot de la borne dans sa position initiale.

o) o] [o] [
[220/230V](380V] [440W\[480V]

R Patte de I'alimentation
S EENgS
| r/al |12002220011400/22400] CHAI
alimentation de la classe 200 V|__| Cavalier (position d'origine)

alimentation de la classe 400 VW

Bornes d'entrée d'alimentation
Voyant CHARGE

Fig. 4.2 Connexions du variateur a grande capacité
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@ Mise sous tension

Confirmez tous les éléments suivants avant de mettre 1'alimentation sous tension.

» Vérifiez que 'alimentation regoit la bonne tension.
Classe 200 V: 200 a 240 V triphasé, 50 Hz/60 Hz
Classe 400 V : 380 a 480 V triphasé, 50 Hz/60 Hz

* Veillez a ce que les bornes de sortie du moteur (U, V, W) et le moteur soient correctement connectés.

* Veillez a ce que la borne du circuit de contréle du variateur et 'appareil de contrle soient correctement cablés.
» Mettez toutes les bornes du circuit de contrdle du variateur sur OFF.

» Lorsque vous utilisez une carte de contrdle de vitesse PG, assurez-vous qu'elle est correctement cablée.

» Assurez-vous que le moteur n'est pas connecté au systéme mécanique (pas en état de charge).

@ Vérification de I'état de I'affichage

Si I'écran de 'opérateur digital fonctionne normalement lors de la connexion du courant, il affichera les élé-
ments suivants :

Affichage en cas de E ,:_’: ’I_’I ll_'l Le mo-nlte’ur de referenge de' frgquence
fonctionnement normal est afflche’ dans la section d'affichage 4
e 0 0 e des données.
DRIVEQUICK ADV VERIFYAUTO.
I

Lorsqu'une erreur se produira, 1'écran affichera les détails de l'erreur au lieu des données ci-dessus. Dans ce
cas, consultez le Chapitre 7 Correction des erreurs. L'écran suivant est un exemple d'affichage en cas de fonc-
tionnement défectueux.

; L'écran sera différent en fonction du type
N d'erreur.

5000 @ A gauche s'affiche une alarme de faible
DRIVEQUICK ADV VERIFY AUTO. de tension.

~ -

Affichage en cas de
fonctionnement défectueux




@ Initialisation des paramétres

Initialisez les paramétres en respectant le tableau ci-dessous. Attribuez 2220 a A1-03 si vous initialisez une

séquence a 2 fils.

Tableau 4.1 Initialisation des paramétres

Etape Touche Affichage des écrans de I'opérateur Description
1 Mettez 1'alimentation sous tension.
5 H-00 Appuyez pour passer au mode de
o

programmation avancée.

[ ] e o
o

Appuyez pour afficher I'écran de référence
des paramétres.

Appuyez pour confirmer Al.

X3

Appuyez trois fois pour afficher A1-03
(initialisation).

Appuyez pour afficher la valeur définie pour
la méthode d'initialisation.

A utiliser pour modifier la valeur définie &
« 2220 ».

Appuyez pour exécuter l'initialisation.

oY
AN

Lorsque l'initialisation est terminée, le mot
« End » apparait et I'affichage revient a
I'écran de référence des paramétres.
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€@ Parameétres de base

Passez en mode de programmation rapide (le voyant QUICK de l'opérateur digital est allumé), puis définissez
les paramétres suivants. Consultez le Chapitre 3 Opérateur digital et modes pour les procédures de fonction-
nement de l'opérateur digital ainsi que le Chapitre 5 Paramétres et le Chapitre 6 Valeurs des paramétres par
fonction pour plus de détails sur les parameétres.

Les parametres qui doivent étre définis sont repris dans le Tableau 4.2 et ceux qui doivent étre définis en fonc-
tion de l'application sont repris dans le Tableau 4.3.
Tableau 4.2 Parameétres qui doivent étre définis

AL Plage de Réglage
du para- Nom Description . . . i s Page
L sélection | d'origine
metre
Définissez la méthode de contrdle du variateur.
Sélection de la 0 : Controle V/f
A1-02 méthode de 1 : Contréle V/f avec PG 0a2 0 5-9
contrdle (Générateur d'impulsions comme codeur)
2 : Contréle vectoriel en boucle ouverte
Définissez la méthode d'entrée de référence de
fréquence.
0 : Opérateur digital 5-11
b1-01 Srélrection dela 1: Born,e du CiI’Cl.lit de contrble 044 | 6-7
référence (entrée analogique) 6-68
2 : Communications RS-422A/485 6-83 4
3 : Carte en option
4 : Entrée du train d'impulsions L
Définissez la méthode d'entrée de commande
d'exécution. 512
Sélection de la 0 : Opérateur digital 6-13
b1-02 méthode de 1 : Borne du circuit de contrdle (entrée de 0a3 1 6-68
fonctionnement séquence) 6-83
2 : Communications RS-422A/485
3 : Carte en option
Temps Définissez le temps d'accélération en secondes 519
C1-01 . pour la fréquence de sortie afin de passer de 0.0 2 6000.0 10,0 s
d'accélération 1 . 6-20
0% a 100 %.
Temps de Définissez le temps de décélératior.l en 5.19
C1-02 décélération 1 secondes pour la fréquence de sortie afin 0.0 2 6000.0 10,0 s 6-20
de passer de 100 % a 0 %.
Attribuez CT (pas parasite faible, surcharge
maximale de courant : 150 %) ou VT
I (faible parasite, surcharge maximale 5-25
C6-01 Sélection CT/VT du courant : 120 %). Ooul 1 63
0:CT
1:VT
1554255V 200V
(Classe (Classe
E1-01 Paramétre de la Définissez la tension d'entrée nominale du 200 V) 200 V) 5-30
tension d'entrée variateur en volts. 310a510V 400 V 6-137
(Classe (Classe
400 V) 400 V)




Tableau 4.2 Paramétres qui doivent étre définis (suite)

Numéro

s Plage de Réglage
du para- Nom Description . 9 . . g- g Page
\ sélection | d'origine
metre
Réglage
o | rorle
Courant nominal 200 % du caracteére 3-32
E2-01 Définissez le courant nominal du moteur. courant iy 6-51
du moteur . général de
nominal du R 6-135
. la méme
variateur ir
capacite que
le variateur
Définissez l'activation ou la désactivation de la
fonction de protection de surcharge du moteur
Sélection de a l'aide du relais thermique électronique. 5.54
L1-01 la protection 0 : Désactivé 0a3 1 6-52
du moteur 1 : Protection du moteur général
2 : Protection du moteur du variateur
3 : Protection du moteur vectoriel
A4

Lorsque C6-01 a la valeur 0 (CT), le paramétre pas de parasite faible sera d'application et le taux de
tenue de la surcharge du variateur sera de 150 % de la capacité assignée du variateur par minute. Lors-
que C6-01 a la valeur 1 (VT), le parametre parasite faible sera d'application et le taux de résistance de la

IMPORTANT B surcharge du variateur sera de 120% de la capacité assignée du variateur par minute. Si C6-01 a la
valeur 1 (VT) lorsque la capacité de tenue de surcharge est requise par I'application, la vie du variateur
peut-étre réduite.

Tableau 4.3 Paramétres définis comme obligatoires
Numéro .
du para- Nom Description P!age_de Rleg_la_ge Page
. sélection | d'origine
metre
La méthode d'arrét lorsque la commande d'arrét
est saisie.
Sélection de la 0 : Décélération pour arréter . 5-13
b1-03 méthode d'arrét 1 : Arrét par inertie 0as 0 6-15
2 : Arrét avec freinage c.c.
3 : Arrét par inertie avec temporisation
La fréquence porteuse a la valeur faible si le
Sélection de la cable du moteur est de 50 m ou plus ou pour Dépenddela
C6-02 fréquence du réduire les parasites radio ou le courant de 0aF valeur de 5-25
porteur fuite. Le réglage d'origine et la plage de C6-01.
sélection dépendent de la valeur de C6-01.
Références de di-01a
d1-01 a \ \ Définit les références de vitesse obligatoires R d1-04 :
fréquence de 1 a 4 . . > 0a 5-26
d1-04 et o pour le fonctionnement de la vitesse a étapes 0,00 Hz
et référence de . X 400,00 Hz 6-7
d1-17 fréquence pas & pas multiples ou pas a pas. d1-17:
quencepasap 6,00 Hz
H4-02 et | Gain de sortie des | Ajuste lorsqu'un instrument est connecté a la 0.0042.50 H4-02 1,00 551
H4-05 bornes FM et AM | borne FM ou AM. ’ ’ H4-05 0,50
Seélection de Slrv.ous utilisez l9pt10n de. ffemage' Qynam1que
. (résistance de freinage, unités de résistance en
L3-04 la protection freinage et unités de freinage), veillez a attribuer 0a3 1 >-58
anticalage lors de ’ 6-27

la décélération

au paramétre L.3-04 la valeur 0 (désactivé) ou 3
(activé avec la résistance en freinage).
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@ Valeurs pour les méthodes de contrdle
Les méthodes d'autoréglage dépendent de la méthode de contréle définie pour le variateur. Effectuez les régla-

ges requis par la méthode de controle.

BVue d'ensemble des valeurs

Effectuez les réglages nécessaires en mode de programmation rapide et en mode d'autoréglage en fonction de
l'organigramme suivant.

C DEBUT )

NON
Contrble vectoriel en boucle ouverte (A1-02=2) A

Controle V/f ?

(A1-02=0 ou 1)

Sélection du mode

PG? de contréle
Oul
(A1-02=1)
NON
(Par défaut : A1-02=0)
Y Y

Régler E1-03 et E2-04. Régler E1-03, E2-04, et F1-01.

VIf par défaut :200 V/60 Hz(400 V/60 Hz) V/f par défaut : 200 V/60 Hz(400 V/60 Hz)

(-E) 200 V/50 Hz (400 V/50 Hz) (-E) 200 V/50 Hz (400 V/50 Hz) *2

>
<

Cable du
moteur supérieur
a 50 m ou charge importante

OK pour faire fonctionner

pouvant faire caler le moteur oul | le mote'ur pendant
ou le surcharger ? l'autoréglage 7*1
NON
Y Y

Autoréglage stationnaire pour résistance A - . , . .
de ligne  ligne uniquement utoreglage par rotation Autoréglage stationnaire

< Y Y

-«

=

Remarque Si le cable du moteur est allongé jusqu'a 50 m ou plus pour l'installation actuelle, effectuez I'autoréglage stationnaire pour la résis-
tance de ligne a ligne sur site uniquement.

* 1. Utilisez l'autoréglage par rotation pour augmenter la précision de I'autoréglage chaque fois que le moteur est prét a fonctionner.
* 2. S'il existe un réducteur entre le moteur et le PG, définissez le taux de réduction dans F1-12 et F1-13.

Fig. 4.3 Valeurs en fonction de la méthode de contrble




ERéglage de la méthode de contréle
Vous pouvez définir une des trois méthodes de contrdle suivantes.
* Contrdle V/f sans PG (controle de vitesse normal)
» Controle V/f avec PG (contrdle de retour de vitesse simple)

* Contrdle vectoriel en boucle ouverte (contrdle haute performance sans PG)

Controle V/f sans PG (A1-02 = 0)

 Définissez soit un des modeles fixes (0 a E) dans E1-03 (Sélection de modele V/f), soit F dans E1-03 pour
préciser un modéle défini par l'utilisateur comme demandé pour les caractéristiques du moteur et de la
charge dans E1-04 a E1-13 dans le mode de programmation avancé.
Fonctionnement simple d'un moteur a
utilisation générale a 50 Hz : E1-03=0
Fonctionnement simple d'un moteur a
utilisation générale a 60 Hz : E1-03 =F (par défaut) ou 1
Si E1-03 =F, les valeurs par défaut des parametres
utilisateur de E1-04 a E1-13 sont valables pour 60 Hz
(50 Hz pour les modéles —E)
» N'effectuez l'autoréglage stationnaire pour la résistance de ligne a ligne que si le cable du moteur de I'ins-
tallation actuelle mesure 50 m ou plus ou si la charge est suffisamment lourde pour produire le calage.
Consultez la section suivante Autoréglage pour plus de détails sur I'autoréglage stationnaire.

Contrdle VIf avec PG (A1-02 = 1)

 Définissez soit un des modeles fixes (0 a E) dans E1-03 (Sélection de modele V/f), soit F dans E1-03 pour
préciser un modele défini par 'utilisateur comme demandé pour les caractéristiques du moteur et de la
charge dans E1-04 a E1-13 dans le mode de programmation avancé.

Fonctionnement simple d'un moteur a
utilisation générale a 50 Hz : E1-03=0
Fonctionnement simple d'un moteur a
utilisation générale 4 60 Hz : E1-03 = F (par défaut) ou 1
Si E1-03 =F, les valeurs par défaut des paramétres

utilisateur de E1-04 a E1-13 sont valables pour 60 Hz
(50 Hz pour les modéles —E)

 Définissez le nombre de pdles du moteur dans E2-04 (nombre de pdles du moteur).

» Définissez le nombre de rotations par impulsion dans F1-01 (constante PG). S'il existe un réducteur entre
le moteur et le PG, définissez le taux de réduction dans F1-12 et F1-13 dans le mode de programmation
avanceée.

» N'effectuez l'autoréglage stationnaire pour la résistance de ligne a ligne que si le cable du moteur de l'ins-
tallation actuelle mesure 50 m ou plus ou si la charge est suffisamment lourde pour produire le calage.
Consultez la section suivante Autoréglage pour plus de détails sur I'autoréglage stationnaire.

Controle vectoriel en boucle ouverte (A1-02 = 2)

Exécutez l'autoréglage. Si le moteur peut fonctionner sans charge, effectuez un autoréglage par rotation.
Si le moteur ne peut pas fonctionner, effectuez un autoréglage stationnaire. Consultez la section suivante
Autoréglage pour plus de détails sur l'autoréglage.
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€ Autoréglage

Utilisez la procédure suivante pour effectuer I'autoréglage de fagon a définir automatiquement les constantes du
moteur lors de ['utilisation de la méthode de contréle vectoriel en boucle ouverte, lorsque le cable est long, etc.

B Définition du mode d'autoréglage
Vous pouvez définir un des trois modes d'autoréglage suivants.
* Autoréglage par rotation
 Autoréglage stationnaire

» Autoréglage stationnaire pour résistance de ligne a ligne uniquement

Autoréglage par rotation (T1-01 = 0)
L'autoréglage par rotation ne sert que pour le contréle vectoriel ouvert. Attribuez la valeur 0 a T1-01, entrez
les données a partir de la plaque d'identification, puis appuyez sur la touche RUN de l'opérateur digital.
Le variateur fera tourner le moteur a la vitesse zéro pendant environ 1 minute, puis le moteur tournera pendant
une autre minute pour définir les constantes du moteur obligatoires.

< @ 1. Déconnectez toujours le moteur de la machine et confirmez que tout est en ordre avant d'effectuer
~ I'autoréglage par rotation.
® 2. Si le moteur ne peut pas tourner de lui-méme, effectuez un autoréglage stationnaire, mais utilisez
IMPORTANT toujours l'autoréglage stationnaire chaque fois que possible pour faire tourner le moteur de lui- 4

méme afin d'augmenter les performances.

Autoréglage par rotation (T1-01 = 1)
L'autoréglage stationnaire ne sert que pour le contrdle vectoriel ouvert. Attribuez la valeur 1 a T1-01, entrez
les données a partir de la plaque d'identification, puis appuyez sur la touche RUN de 'opérateur digital.
Le variateur alimente le moteur stationnaire pendant environ 1 minute et certaines constantes du moteur sont
définies automatiquement. Les autres constantes du moteur sont définies automatiquement lors du premier
fonctionnement en mode de commande.

< ', 1. Le courant alimentera le moteur lors de l'autoréglage stationnaire, méme si le moteur ne tourne pas.
~ Ne touchez pas le moteur tant que I'autoréglage n'est pas terminé.
® 2. Lorsque vous effectuez I'autoréglage stationnaire connecté a un convoyeur ou a une autre machine,
IMPORTANT assurez-vous que le frein de maintien n'est pas activé.

3. Maintenez le taux de charge du moteur a 50 % ou moins la premiere fois que le systeme fonctionne
en mode de commande apres l'autoréglage stationnaire.

Autoréglage stationnaire pour résistance de ligne a ligne uniquement (T1-01 = 2)

Vous pouvez utiliser l'autoréglage stationnaire pour la résistance de ligne a ligne uniquement avec n'importe quelle
méthode de controle. Il s'agit du seul autoréglage possible pour les modes de controle V/f et contrdle V/f avec PG

L'autoréglage peut servir a éviter des erreurs de contrdle lorsque le cable du moteur est long ou que sa lon-
gueur a été modifiée, ou encore lorsque les capacités du moteur et du variateur sont différentes.

4-11




Pour effectuer un autoréglage en controle V/f ou contrdle V/f avec PG, attribuez la valeur 2 a T1-01, puis
appuyez sur la touche RUN de 'opérateur digital. Le variateur alimentera le moteur stationnaire pendant envi-
ron 20 secondes et le systéme mesurera automatiquement la résistance du moteur de ligne a ligne (E2-05) et la
résistance du cable. Cela peut étre réalisé pour le contrdle vectoriel en boucle ouverte.

< ', 1. Le courant alimentera le moteur lors de l'autoréglage stationnaire pour la résistance ligne a ligne,

~ méme si le moteur ne tourne pas. Ne touchez pas le moteur tant que l'autoréglage n'est pas terminé.

® 2. Lorsque vous effectuez I'autoréglage stationnaire connecté a un convoyeur ou a une autre machine,
IMPORTANT assurez-vous que le frein de maintien n'est pas activé.

B Précautions a prendre avant d'utiliser I'autoréglage
Lisez les précautions suivantes avant d'utiliser l'autoréglage.

» L'autoréglage du variateur est totalement différent de celui du servo-systéme. L'autoréglage du variateur
ajuste automatiquement les paramétres en fonction des constantes du moteur détectées, alors que l'autoré-
glage du servo-systéme ajuste les parameétres en fonction de la taille de la charge détectée.

Lorsqu'une précision de vitesse est nécessaire a des vitesses élevées, (par exemple, 90 % de la vitesse nomi-
nale ou plus), utilisez un moteur avec une tension nominale 20 V inférieure a la tension d'alimentation
d'entrée du variateur, pour les variateurs de la classe 200 V, et 40 V inférieure pour les variateurs de la classe
400 V. Si la tension nominale du moteur est identique a celle de I'alimentation d'entrée, la sortie de tension du
variateur sera instable a des vitesses élevées et il ne sera pas possible d'atteindre le rendement suffisant.

Utilisez 'autoréglage stationnaire chaque fois que vous effectuer un autoréglage pour un moteur connecté
a une charge.

Utilisez 'autoréglage par rotation chaque fois que vous effectuez un autoréglage pour un moteur dont les
caractéristiques de sortie sont constantes ou pour un moteur qui n'est pas connecté a une charge.

Si vous effectuez l'autoréglage par rotation pour un moteur connecté a une charge, les constantes du
moteur ne seront pas détectées avec précision et il se peut que le moteur ne tourne pas normalement.
N'effectuez jamais d'autoréglage par rotation pour un moteur connecté a une charge.

Si le cablage entre le variateur et le moteur change de 50 m ou plus entre 'autoréglage et l'installation du
moteur, effectuez un autoréglage stationnaire pour la résistance ligne a ligne uniquement.

Si le cable du moteur est long (50 m ou plus), effectuez un autoréglage stationnaire pour la résistance ligne
a ligne uniquement méme si vous utilisez le contrdle V/A.

L'état des entrées multifonctions et des sorties multifonctions est tel qu'illustré dans le tableau suivant lors de
l'autoréglage. Lorsque vous effectuez I'autoréglage avec un moteur connecté a une charge, assurez-vous que
le frein de maintien n'est pas activé, surtout dans le cas de systémes de convoyeurs ou de matériel semblable.

Mode de réglage Entrées multifonctions Sorties multifonctions
. . . Idem que pendant le
Autoréglage par rotation Ne fonctionne pas. nquep
fonctionnement normal
Garde le méme état que
Autoréglage stationnaire Ne fonctionne pas. lorsque l'autoréglage est
lancé.
Autoréglage stationnaire pour Garde le méme état que
résistance de ligne a ligne Ne fonctionne pas. lorsque l'autoréglage est
uniquement lancé.

* Pour annuler l'autoréglage, utilisez toujours la touche STOP de I'opérateur digital.



Procédure d'essai de fonctionnement

W Précautions a prendre lors de I'autoréglage par rotation et stationnaire

Utilisez la procédure suivante pour effectuer l'autoréglage lorsque la tension nominale du moteur est supé-
rieure a la tension de 'alimentation du variateur.

1. Saisissez la tension de I'alimentation d'entrée pour T1-03 (tension nominale du moteur).

2. Saisissez les résultats de la formule suivante dans T1-05 (fréquence de base du moteur) :
(Fréquence de base indiquée sur la plaque d'identification du moteur X la valeur de T1-03)/(tension nomi-
nale indiquée sur la plaque d'identification du moteur)

3. Exécutez l'autoréglage.

Lorsque l'autoréglage est terminé, attribuez a E1-04 (fréquence de sortie maximale) la valeur de la fréquence
de base indiquée sur la plaque d'identification du moteur.

A\
Yy~ 1. Si une précision de vitesse est obligatoire a grande vitesse (c'est-a-dire, 90 % de la vitesse nominale ou
?‘ plus), attribuez a T1-03 (tension nominale du moteur) la valeur de la tension d'alimentation d'entrée multi-
® pliée par 0,9.

IMPORTAN 2. Lors du fonctionnement a grande vitesse (c'est-a-dire a 90 % ou plus de la vitesse nominale), le courant de
sortie augmentera alors que la tension d'alimentation d'entrée diminuera. Veillez a fournir une marge suffi-
sante pour le courant du variateur.
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mDéfinition des parameétres pour I'autoréglage

Les paramétres suivants doivent étre définis avant l'autoréglage.

Tableau 4.4 Définition des parametres avant l'autoréglage

Affichage des données
pendant I'autoréglage

Numéro .
du Nom Affichage Plage de | Reéglage vig | Vecteur
| sélection | d'origine en
parameétre VIf avec
boucle
PG
ouverte
Définissez l'emplacement ou les
Sélection | constantes du moteur autoréglé
T1-00 1/2 du doivent étre stockées. lou2 1 Oui Oui Oui
moteur 1:E1aE2 (moteur 1)
2 : E3 4 E4 (moteur 2)"!
o Dé.ﬁnissez’ le mode d'auto.réglage. 2 (Vifet V/ ' '
Sélection 0 : Autoréglage par rotation favec PG) Oui Out
T1-01 d'u rnod,e 1: Autorc?glage stat.lonna-lre 042 0 (vecteur (unique- | (unique- Oui
d'autoré- 2 : Autoréglage stationnaire pour en boucle ment ment
glage résistance de ligne a ligne uni- x | pour2) | pour2)
quement ouverte)
10% a
Pui 200 % de | Idem que la
ulssar}ce Définissez la puissance de sortie la sortie sortie . . .
T1-02 de sortie . 3 inal . Oui Oui Oui
du moteyr | du moteur en kilowatts. nominale | nominale
du varia- | du moteur
teur >
0a255.0v | 200,0V
Tensi (Classe (Classe
eHS}On Définissez la tension nominale du 200 V) 200 V) .
T1-03 nominale 3 %4 R - - Oui
du moteur moteur en volts. 0a510.0 vV 400.0 V
(Classe (Classe
400 V) 400 V)
Idem quele
10 % a moteur a
0 caractere
Cour.ant Définissez le courant nominal du 200 % du général de ) ) .
T1-04 nominal du o courant la ma Oui Oui Oui
moteur moteur en amperes. nominal du a melfne’:
. #5 capacite
variateur que le
variateur
Fréquence Définissez la fréquence de base 0a .
T1-05 de base du d hertz. "3 ™4 400,0 Hz 60,0 Hz - - Oui
moteur u moteur en hertz. *6
Nf) mbre de Définissez le nombre de poéles de 2a R .
T1-06 poles du R 4 poles - - Oui
motent moteur. 48 poles
Vitesse de Définissez la vitesse de base du 0 a 24000 1750 .
T1-07 base du 3 . - - Oui
moteur moteur en r/min. 6 r/mn

(un paramétre de H1-01 a H1-05 a la valeur 16).

. Pour un moteur a sortie constante, définissez la valeur a la vitesse de base.

. Seule la valeur 2 (autoréglage stationnaire pour la résistance ligne a ligne uniquement) est possible pour le controle V/f ou V/f avec PG.

. Normalement pas affiché. Affiché uniquement lorsqu'une instruction de commutation du moteur est définie pour une entrée numérique multifonction

. Pour un moteur de variateur ou un moteur vectoriel, il se peut que la tension et la fréquence soient plus faibles que pour un moteur standard. Confirmez

toujours la valeur de la plaquette d'identification ou des rapports test. De méme, si vous connaissez les valeurs hors charge, définissez la tension hors
charge dans T1-03 et la fréquence hors charge dans T1-05 afin d'obtenir une meilleure précision.

. Lorsque la valeur est comprise entre 50 % et 100 %, il est possible d'effectuer un contrdle de vecteur stable.
. La plage de sélection dépend de la capacité du variateur et de la valeur de C6-01 (sélection CT/VT).
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mAffichages de I'opérateur digital pendant I'autoréglage

Les écrans suivants apparaitront sur 1'opérateur digital pendant l'autoréglage.

Tableau 4.5 Affichages de I'opérateur digital pendant I'autoréglage

Ecran de I'opérateur digital

Description

Sélection du mode d'autoréglage. T1-01

-

~ 1 _
! 1=
0 0 0

DRIVE QUICK ADV  VERIFY AU‘TO
TUNING

-

I- ~ ;

A

'

L'utilisation des mémes procédures que pour les
modes de programmation permet de vérifier et de
définir les paramétres T1 en fonction des informations
données a la page précédente.

Assurez-vous que T1-01 (sélection du mode
d'autoréglage) est correctement défini et vérifiez

la sécurité autour du moteur et de la machine.

Vitesse de base du moteur : T1-07
(Pour l'autoréglage par rotation)

~ o _ T
L — N
® 00 0

DRIVE QUICK ADV VERIFY AU‘T‘U
TUNING

-
-l

-

L'écran de démarrage de l'autoréglage apparaitra
lorsque tous les paramétres jusqu'a T1-07 auront été
définis. Les voyants A.TUNE et DRIVE s'allumeront.

Autoréglage commencé : TUn10

L'autoréglage commencera lorsque vous aurez appuyé
sur la touche RUN a partir de I'écran de démarrage de
l'autoréglage.

Le deuxiéme chiffre a partir de la droite dans TUnOO
représente la sélection 1/2 du moteur (T1-00) et le
chiffre a droite représente la sélection du mode
d'autoréglage (T1-01).

Autoréglage
=T T
o >
Ox
DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO

Entrée de la
commande d'arrét

™ -
<

a3 |~|~
S |
-,
|
I

e
=
=
e
2
z
E
<
5
3
2
z

Si vous appuyez sur la touche STOP ou qu'une
erreur de mesure se produit pendant 1'autoréglage,
un message d'erreur apparait et l'autoréglage s'arréte.
Consultez Erreurs pendant l'autoréglage a la

page 7-13.

Autoréglage terminé

om0
O e @ @ (F
T
|

DRIVE QUICK ADV VERIFY AUTO
TUNING

i~
-

i~
o~

END s'affiche aprés environ 1 a 2 minutes, indiquant
que l'autoréglage est terminé.

4-15




EPrécautions a prendre apreés l'utilisation de I'autoréglage

Lorsque vous utilisez un moteur a axe, la vitesse de sortie maximale est supérieure a la fréquence nominale
(ou la fréquence de base, FA (E1-06)). Pour la zone supérieure a FA, définie comme la plage de sortie cons-
tante, le couple de sortie est diminué parce que la tension n'augmente pas en paralléle avec une augmentation
de la fréquence.

Pour une application dans la plage de sortie constante, la caractéristique V/f doit étre configurée manuellement
apres l'autoréglage. Définissez E1-03=F et attribuez aux paramétres E1-04 & E1-10 les valeurs correctes.
Ne modifiez pas E1-06 (fréquence de base) et E1-13 (tension de base) car ils sont autoréglés a la valeur optimale.

Augmentation de la vitesse nominale du moteur de 1 a 1,2 fois

Pour augmenter la vitesse nominale du moteur de 1 a 1,2 fois, utilisez la formule suivante afin de modifier la
valeur de E1-04 (tension de sortie maximale) :

E1-04 = (vitesse nominale du moteur) X (N° des pbles du moteur)/120 (Hz) x (1 a 1,2)

Si la vitesse du moteur a augmenté au-dela de la vitesse nominale, les caractéristiques de sortie constante
seront utilisées lors de vitesses élevées et le couple du moteur sera réduit.

Applications aux moteurs a sortie constante tels que les moteurs des machines-outils

Utilisez la formule suivante pour modifier les valeurs de E1-04 (fréquence de sortic maximale) et E1-05 (tension
maximale) lorsque vous utilisez un moteur a sortie constante, par exemple un moteur de machine outil :

E1-04 = Fréquence (Hz) a la vitesse maximale en condition hors charge (taux de charge = 0)
E1-05 = Tension (V) a la vitesse maximale en condition hors charge (taux de charge = 0)

Ne modifiez pas les constantes du moteur E2 aprés avoir effectué un autoréglage.

B Précautions pour les valeurs de précision

Les valeurs de l'autoréglage sont différentes lorsque vous effectuez 'autoréglage a l'aide de rapports test du
moteur ou de données de conception. Utilisez le tableau suivant comme référence.

Ecran de I'opérateur Valeur simple Valeur précise

Tension en condition hors
T1-03 Tension nominale du moteur charge a la vitesse
nominale du moteur

Fréquence en condition
T1-05 Fréquence de base du moteur hors charge a la vitesse
nominale
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@ Valeurs d'application

Les parameétres sont définis comme demandé en mode de programmation avancée (c'est-a-dire avec l'indica-
teur ADV allumé sur l'opérateur digital). Tous les paramétres qui peuvent étre définis en mode de programma-
tion rapide peuvent également étre affichés et définis en mode de programmation avancée.

EExemples de valeur

Vous trouverez ci-apres des exemples de valeurs pour les applications.

 Lorsque vous utilisez une résistance en freinage montée sur un variateur, (3G3IV-PEPFO), attribuez la
valeur 1 a L8-01 pour activer la protection de surchauffe de la résistance en freinage.

* Pour éviter que la machine ne fonctionne en sens inverse, attribuez la valeur 1 a b1-04 pour désactiver le
fonctionnement inverse.

* Pour augmenter la vitesse d'un moteur de 60 Hz de 10 %, saisissez 66,0 Hz pour E1-04.

* Pour utiliser un signal analogique de 0 2 10 V pour un moteur de 60 Hz afin d'obtenir un fonctionnement a
vitesse variable entre 0 et 54 Hz (réduction de vitesse de 0 % a 90 %), saisissez 90,0 % pour H3-02.

 Pour controler la vitesse entre 20 % et 80 % afin de garantir un fonctionnement par engrenage en douceur
et de limiter la vitesse maximale de la machine, saisissez 80,0 % pour d2-01 et 20,0 % pour d2-02.

€ Fonctionnement hors charge 4

Pour démarrer le fonctionnement hors charge (sans connecter la machine au moteur), appuyez sur la touche
LOCAL/REMOTE de l'opérateur digital afin de passer au mode LOCAL (les voyants SEQ et REF de l'opéra-
teur digital doivent étre sur OFF).

11 faut vérifier la sécurité du moteur et de la machine avant de lancer le fonctionnement du variateur a partir de
l'opérateur digital. Confirmez que le moteur tourne normalement et que le variateur n'affiche aucune erreur.

La référence de fréquence pas a pas (d1-17, par défaut : 6,00 Hz) peut étre lancée et arrétée en appuyant et
relachant la touche JOG de I'opérateur digital. Si la séquence externe empéche le fonctionnement a partir de
I'opérateur digital, confirmez que les circuits d'arrét d'urgence et les mécanismes de sécurité de la machine
fonctionnent correctement, puis lancez la mise en route en mode REMOTE (c'est-a-dire, avec un signal a par-
tir des bornes du signal de contréle). Les précautions de sécurité doivent toujours étre prises avant le lance-
ment du variateur, le moteur connecté a la machine.

une référence de fréquence (ou un commande de vitesse a étapes multiples).
Saisissez ces commandes et référence indépendamment de la méthode de fonctionnement (c'est-a-dire,
INFO LOCAL ou REMOTE).

% Pour lancer le fonctionnement du variateur, il faut a la fois une commande RUN (progression ou inversion) et

€ Fonctionnement avec charge

Connectez la machine au moteur et lancez le fonctionnement comme décrit pour le fonctionnement hors
charge (c'est-a-dire, a partir de I'opérateur digital ou grace aux signaux de la borne du circuit de contrdle).

EConnexion de la charge
* Aprés avoir confirmé que le moteur est bien complétement arrété, connectez le systéme mécanique.

* Veillez a serrer toutes les vis lorsque vous fixez I'arbre du moteur au systéme mécanique.
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BFonctionnement a I'aide de I'opérateur digital

« Utilisez l'opérateur digital pour lancer le fonctionnement en mode LOCAL de la méme maniére que pour
le fonctionnement hors charge.

* Veillez a ce que la touche STOP de 1'opérateur digital soit facilement accessible de maniére a pouvoir arré-
ter toute réaction inattendue.

« Commencez par attribuer a la référence de fréquence une faible vitesse, un dixiéme de la vitesse de fonc-
tionnement normale.

B Vérification de I'état de fonctionnement

» Apres avoir vérifié que le sens de fonctionnement est correct et que la machine tourne en douceur a une
faible vitesse, augmentez la référence de fréquence.

* Aprés avoir modifier la fréquence de référence ou le sens de rotation, vérifiez qu'il n'y a pas d'oscillation
ou de son anormal provenant du moteur. Vérifiez l'affichage du moniteur afin de vérifier que la valeur de
U1-03 (courant de sortie) n'est pas trop élevée.

» Consultez Suggestions de réglage a la page 4-19 si vous rencontrez des problémes de vibration ou autres
provenant du systéme de controle.

@ Vérification et enregistrement des paramétres

Utilisez le mode de vérification (le voyant VERIFY de 'opérateur digital doit étre allumé) pour vérifier les para-
metres qui ont ét¢ modifiés pour I'essai de fonctionnement et enregistrez-les dans un tableau de parametres.

Tous les paramétres qui ont été modifiés lors de 1'autoréglage seront également affichés dans le mode de
vérification.

Si nécessaire, la fonction de copie des paramétres 03-01 et 03-02 affichée en mode de programmation avancée
peut servir a copier les valeurs modifiées du variateur dans une zone d'enregistrement de I'opérateur digital. Si les
valeurs modifiées sont enregistrées dans 'opérateur digital, elles peuvent étre facilement recopiées dans le varia-
teur afin d'accélérer la récupération du systéme si le variateur doit étre remplacé pour une raison ou une autre.
Les fonctions suivantes peuvent également servir a gérer les parametres.

» Enregistrement des paramétres

 Définition des niveaux d'accés des paramétres

* Définition d'un mot de passe

B Enregistrement des paramétres (02-03)

Si 02-03 a la valeur 1 aprés un essai de fonctionnement, les valeurs des paramétres seront enregistrées dans
une zone de mémoire séparée du variateur. Ensuite, lorsque les valeurs du variateur ont été modifiées, les para-
metres peuvent étre initialisés aux valeurs enregistrées dans la zone de mémoire séparée lorsque 02-03 avait la
valeur 1 en attribuant a A1-03 (initialisation) la valeur 1110.

ENiveaux d'accés des parameétres (A1-01)

A1-01 peut recevoir la valeur O (surveillance uniquement) afin d'empécher la modification des paramétres.
A1-01 peut également recevoir la valeur 1 (paramétres utilisateur) et étre utilisé avec les paramétres A2 pour
n'afficher que les paramétres requis par la machine ou l'application dans un mode de programmation.

EMot de passe (A1-04 et A1-05)

Lorsque le niveau d'accés est « surveillance uniquement » (A1-01 = 0), vous pouvez définir un mot de passe
de manicére a ce que les paramétres ne soient affichés que lorsque le mot de passe correct est saisi.
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Suggestions de réglage

Si, lors de l'essai de fonctionnement, vous rencontrez des vibrations ou d'autres problémes provenant du
systéme de contrdle, réglez les paramétres repris dans le tableau suivant en fonction de la méthode de con-
tréle. Ce tableau reprend les paramétres les plus utilisés.

Tableau 4.6 Parameétres réglés

a a < Valeur
Methodﬁe Nom (N“'T‘em Rendement Rleg_la_ge recom- Méthode de réglage
de contréle | du paramétre) d'origine .
mandée
Contréle des vibra Réduisez la valeur si le couple est
Gain de prévention . N . R insuffisant pour les lourdes charges.
. . tions a des vitesses 0,50 a .
des vibrations 1.00 * Augmentez la valeurs'il y a
(N1-02) moyennes 2,00 des vibrations avec les faibles
(10 2 40 Hz)
charges.
« Réduction des Augmentez la valeur si les
Sélection de la fré- parasites magneti- Dépend 04 paraS}tes Vmagnethues du moteur
ques du moteur sont élevés.
quence du porteur R dela Par oy S
(C6-02) » Controle des capacité | défaut Réduisez la valeur si la vibration
vibrations 4 faible | P se produit a des vitesse faibles
vitesse ou moyennes.
Constante de temps | Augmentation de Réduisez la valeur si la réponse
Controle V/f | du retard princi all) de la réponse du cou- | Dépend 2004 du couple ou de la vitesse est
ontrole V. princip ple et de la vitesse | de la lente.
(A1-02 = compensation de N . 1 000 ms -
couple (C4-02) » Controle des capacité * Augmentez la valeur s'il y a des
Ooul) P vibrations vibrations.
* Amélioration du .
o Augmentez la valeur si le couple
. couple a faible ; < .
Gain de . . est insuffisant a faible vitesse.
. vitesse (10 Hz 0,50 a . v
compensation de ou moins) 1.00 150 Diminuez la valeur s'il y a
couple (C4-01) N ’ des vibrations avec les
» Controle des .
o . faibles charges.
vibrations
Tension moyenne de |+ Amélioration du Dévend Par
la fréquence de sortie| couple a faible de Il)a défaut a Augmentez la valeur si le couple
E1-08 vitesse ., |par est insuffisant a faible vitesse.
capacité
Tension minimale de |+ Controle des ot I()ie la défaut Diminuez la valeur si le choc au
la fréquence de sortie | chocs au . +3a démarrage est trop important.
. tension *
(E1-10) démarrage 5V
+ Augmentation de
Gain du contréle de la réponse du cou- Réduisez la valeur si la réponse
R ple et de la vitesse R du couple ou de la vitesse
détection du retour N 0,50 a
. » Controle des 1.00 est lente.
de vitesse (AFR) o . 2,00 .
(N2-01) vibrations a des Augmentez la valeur s'il y a des
vitesses moyen- vibrations.
nes (10 a 40 Hz)
Constante de temps | Augmentation de Réduisez la valeur si la réponse
R du retard princi aI; la réponse du cou- 204 du couple ou de la vitesse
Contrqle de com eﬁsa tioIr)1 de ple et de la vitesse | 20 ms 100 ms est lente.
vectoriel couple ?C 4-02) » Controle des Augmentez la valeur s'il y a des
en borltlde P vibrations vibrations.
ouverte
(A1-02=2) + Augmentation de
Temps du retard la réponse de la Réduisez la valeur si la réponse
principal de compen- |  vitesse 200 ms 100 a de la vitesse est lente.
sation par combinai- |+ Améliorationdela 500 ms Augmentez la valeur si la vitesse
son (C3-02) stabilité de la n'est pas stable.
vitesse
. S Augmentez la valeur si la réponse
Gain de compensa- |+ Amélioration de .
. N L. R de la vitesse est lente.
tion par combinai- la précision de 1.0 0,5a1,5 4 . .
. Réduisez la valeur si la vitesse est
son (C3-01) la vitesse .
trop rapide.
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Tableau 4.6 Paramétres réglés (suite)

Méthode
de controle

Nom (Numéro
du parametre)

Réalage Valeur

Rendement . 9'age | \ocom- Méthode de réglage
d'origine .
mandée

Controle
vectoriel

en boucle
ouverte
(A1-02=2)

Sélection de la
fréquence porteuse
(C6-02)

Réduction des
parasites magnéti- + Augmentez la valeur si les
ques du moteur Dépend |0a parasites magnétiques du
Contrdle des dela Par moteur sont élevés.

vibrations a fai- capacité | défaut * Diminuez la valeur s'il y a des
bles vitesse vibrations a faibles vitesses.
(10 Hz ou moins)

Tension moyenne de

la fréquence de sortie
(E1-08)

Tension minimale de

la fréquence de sortie
(E1-10)

Amélioration d , Par )

me 10Fa 1on au Dépend . » | * Augmentez la valeur si la
couple a faible défaut a )
vitesse de la par réponse du couple ou de la

N capacité . itesse est lente.

Contrdle des P défaut Vites: ]
chocs au etdela +33 * Diminuez la valeur si le choc au

, tension # démarrage est trop important.
démarrage 5V

* Les valeurs illustrées concernent les variateurs de classe 200 V. Doublez la tension pour les variateurs de classe 400 V.

* Ne modifiez pas la valeur par défaut 1,00 du gain de compensation du couple (C4-01) lorsque vous utilisez

le contrdle vectoriel en boucle ouverte.

Si les vitesses sont incorrectes lors de la régénération en contréle vectoriel en boucle ouverte, activez la
compensation par combinaison pendant la régénération (C3-04 = 1)

Utilisez la compensation par combinaison pour améliorer le contrdle de vitesse lors du controle V/f
(A1-02=0).

Définissez le courant nominal du moteur (E2-01), le glissement nominal du moteur (E2-02) et le courant
hors charge du moteur (E2-03), puis réglez le gain de la compensation par combinaison (C3-01 entre 0,5 et
1,5. La valeur par défaut du contréle V/f est C3-01 = 0,0 (compensation par combinaison désactivée).

Pour améliorer la réponse et la stabilité¢ de la vitesse dans le contréle V/f avec PG (A1-02 = 1), réglez les
parametres ASR (C5-01 a C5-05) entre 0,5 et 1,5 fois la valeur par défaut. (Normalement, il n'est pas
nécessaire de modifier ce réglage.) ASR pour le contrdle V/f avec PG ne contrélera que la fréquence de

sortie ; il n'est pas possible de définir un gain élevé, comme pour le contrdle vectoriel en boucle ouverte.

Les parametres suivants affecteront également indirectement le systéme de contrdle.

Tableau 4.7 Parameétres affectant indirectement le contréle et applications

Nom (Numéro du paramétre)

Application

Sélection CT/VT (C6-01)

Définit le couple et la capacité de surcharge maximum a 120 % ou 150 %.

Fonction DWELL (b6-01 a b6-04)

Utilisé pour les lourdes charges ou les jeux des grosses machines.

Temps d'accélération/décélération
(C1-01acCl1-11)

Réglez le couple pendant 'accélération et la décélération.

Caractéristiques des courbes en S
(C2-01 2aC2-04)

Utilisé pour éviter des décharges lors de 1'accélération.

Fréquences du saut (d3-01 a d3-04)

Utilisé pour éviter les points de résonance pendant le fonctionnement.

Constante de temps du filtre d'entrée ana-
logique (H3-12)

Utilisez pour éviter les fluctuations dans les signaux d'entrée analogique
provoqués par des parasites.

Protection anticalage (L3-01 a L3-06)

Utilisé pour éviter 0 V (erreurs de surtension) et le calage du moteur a cause
de charges lourdes ou d'accélération/décélération rapide. La protection anti-
calage est activée par défaut et la valeur ne doit normalement pas étre modi-
fiée. Cependant, si vous utilisez une résistance de freinage, désactivez la
protection anticalage pendant la décélération en attribuant 0 a L3-04.

Limites du couple (L7-01 a L7-04)

Définissez le couple maximal lors du controle vectoriel. Si une valeur est aug-
mentée, utilisez un moteur de capacité plus élevée que le variateur. Si une
valeur est diminuée, il peut se produire un calage avec de lourdes charges.




Chapitre 5
Parametres

Ce chapitre décrit tous les paramétres du variateur qui peuvent &tre réglés.

Description des parameétres..........ccccceeeeiieeiiiiiciee e, 5-2
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Description des parameétres

Cette section décrit le contenu des tableaux de parameétres.

@ Description des tableaux de paramétres

Les tableaux de parameétres sont structurés comme suit. Ici, b1-01 (sélection de la fréquence de référence) est
utilisé comme exemple.

N Méthodes de

om - . A

Numé . Modification contréle

uméro Plage [ Réglage e
du e Description de d'orig- f';nctionne- VIF Vec;t:ur Registre | Page
parameétre Affichage réglage ine e A\ a;(egc boucle
ouverte
Définissez la méthode
Sélection d'entrée de référence
de la de fréquence.
référence 0 : Opérateur .digi.tal
1 : Borne du circuit de
contréle (entrée R
b1-01 analogique) 0a4 1 Non Q| Q Q 180H | -
2 : Communications
Source de RS-422A/485
référence 3 : Carte en option
4 : Entrée de train
d'impulsions

* Numéro du parametre : Le numéro du paramétre.

* Nom : Le nom du paramétre.

* Affichage LCD : Le nom du parameétre est affiché sur I'écran de type LCD de l'opérateur
digital.

* Description : Détails sur la fonction ou les réglages du parameétre.

* Plage de réglage : La plage de réglage pour le paramétre.

* Réglage d'origine : Le réglage d'origine (chaque méthode de controle a son propre réglage
d'origine. Par conséquent, le réglage d'origine est modifié lorsque la
méthode de contrdle change).

Reportez-vous a la page 5-83 pour les réglages d'origine par méthode

de contrdle.

* Modification pendant le Indique si le paramétre peut étre modifié pendant le fonctionnement

fonctionnement : du variateur.

Oui : Changements possibles pendant le fonctionnement.

Ne°: Changements impossibles pendant le fonctionnement.

* Méthodes de controle : Indique les méthodes de contrdle pour lesquelles les paramétres peu-
vent étre surveillés ou réglés.

Q: Eléments qui peuvent étre surveillés et réglés soit dans un mode
de programmation rapide, soit dans un mode de programmation
avancé.

A: Eléments qui ne peuvent étre surveillés et réglés que dans un
mode de programmation avancé.

N°: Eléments qui ne peuvent pas étre surveillés ni réglés pour la
méthode de contréle choisie.

* Registre : Numéro de registre utilisé pour les communications RS-422A/485.

* Page : Page de référence pour une information plus détaillée sur le paramétre.



Fonctions et niveaux d'affichage de I'opérateur digital .

Fonctions et niveaux d'affichage
de lI'opérateur digital

La figure suivante montre la hiérarchie de niveaux d'affichage de I'opérateur digital du variateur.

Nombre Fonction Affichage ‘ Page |
MENU Mode Drive u1 Paramétres d'état du moniteur Moniteur 5-74
] ] u2 Trace d'erreur Trace d'erreur 5-78
:tes\;ar?z::;t‘::u; f:ic;rrlglonner u3 Historique des erreurs Historique des erreurs 5-80
— A1 Initialiser le mode Initialisation 5-9
A2 Paramétres réglés par l'utilisateur Parameétres de I'utilisateur 5-10
b1 Sélection des modes de fonctionnement Séquence 5-11
b2 Freinage c.c. a injection Freinage c.c. 5-12
I Mode de I%rsi%r:mmation b3 Recherche de la vitesse Recherche de la vitesse 5-13
Paramétres minimum requis b4 Fonction temporisation Temporisations a retard 514
pour que le fonctionnement d'enclenchement
puisse &tre surveillé ou réglé. b5 contréle PID contréle PID 515
b6 Fonctions d'intervalle programmé Maintien de la référence 5-17
b8 Economie d'énergie Economie d'énergie 5-18
C1 Accélération/Décélération Accélérer/Décélérer 5-19
C2 Accélération/Décélération en S Accélérer/Décélérer en S 5-21
Compensation par Compensation par
| Mode dea\;l);?]irézzmmation — c3 combingison du mlj)teur combinZison du mpoteur 522
C4 Compensation de couple Compensation de couple 5-23
Tous les parametres peuvent C5 Controle de Ia vitesse (ASR) Réglage ASR 524
étre surveillés ou réglés.
C6 Fréquence porteuse Fréquence porteuse 5-25
d1 Référence prédéfinie Référence prédéfinie 5-26
d2 Limites de la référence Limites de la référence 5-28
d3 Fréquences de saut Fréquences de saut 5-28
d4 Maintien de la fréquence de référence Séquence 5-29 5
dé Affaiblissement du champ Affaiblissement du champ 5-30
| Mode de verification E1 Schéma VIt Schéma VIt 530 L
Les parametres changés par - -
rapport aux réglages par E2 Installation du moteur Installation du moteur 5-32
défaut peuvent atre surveillés E3 Schéma V/f moteur 2 Schéma V/f 2 5-34
ou réglés. E4 Installation moteur 2 Installation moteur 2 5-36
F1 Installation de I'option PG Installation de I'option PG 5-37
F4 Cartes de moniteur analogique Installation 12, A0-08 5-40
F5 Non utilisé Installation 08, D0-02 5-41
F6 Carte en option de communication Installation CP-916 5-42
Mode d'autoréglage ] H1 Entrées digitales multifonctions Entrées digitales 5-43
Regle automatiquement la con- H2 Sorties digitales multifonctions Sorties digitales 5-46
stante du moteur si les données - -
d'autoréglage (plaque diidentifi- H3 Entrées analogiques Entrées analogiques 5-48
cation du moteur) sont entrées H4 Sorties analogiques multifonctions Sorties analogiques 5-51
Egzgllee gjc;ﬂeoiup\;icrtx;:er H5 Communications RS-422A/485 'nSta"at'OZ;zg‘r:Z”"'ca"o” 552
o e | e
L1 Surcharge du moteur Surcharge du moteur 5-54
L2 Perte de puissance constante Perte de puissance constante 5-56
L3 Protection anticalage Protection anticalage 5-58
L4 Détection de la référence Détection de la référence 5-60
L5 Redémarrage apres erreur Redémarrage apres erreur 5-61
L6 Détection du couple Détection du couple 5-62
L7 Limites du couple Limites du couple 5-64
L8 Protection du matériel Protection du matériel 5-64
N1 Fonction de protection anti-vibrations Protection anti-vibrations 5-66
v | e e
N3 Freinage a glissement élevé Glissement élevé 5-68
o1 Sélection moniteur Sélection moniteur 5-69
02 Sélection multifonction Sélection des touches 5-70
03 Fonction copie Fonction COPIE 5-72

—{ T | Autoréglage du moteur Auto-réglage 5-72 |




5-4

€ Paramétres réglables dans un Mode de Programmation Rapide

Les parameétres minimum requis pour le fonctionnement du variateur peuvent étre surveillés et réglés dans un
mode de programmation rapide. Les paramétres affichés dans un mode de programmation rapide sont décrits
dans le tableau suivant. Ceux-ci, et tous les autres paramétres, sont également affichés dans le mode de pro-
grammation avancée.

Reportez-vous a la liste des modes en page 3-5 pour une vue d'ensemble du mode de programmation rapide.

Méth:
Nom Modifica- Sthodes de
Numéro Plage | Réglage | tion pen- Regis-
du para- Description de d'ori- dant le v | Vecteur t?e
métre LCD réglage | gine fonction- | v/ | avec (=
Affichage nement PG boucle
ouverte
Sélection de Définissez la méthode de contrdle du
la méthode variateur.
de contrdle 0 : Contrdle V/f
1 : Controle V/f avec PG .
Al-02 (Générateur d'impulsions 0az2 0 Non Q Q Q 102H
Meéthode de comme codeur)
controle 2 : Contrdle vectoriel en boucle
ouverte
. Définissez la méthode d'entrée de
S,elfectlon de la référence de fréquence.
référence 0 : Opérateur digital
1 : Borne du circuit de controle .
b1-01 (entrée analogique) 0a4 1 Non Q Q Q 180H
Source de réfé- 2 : Communications RS-422A/485
rence 3 : Carte en option
4 : Entrée de train d'impulsions
Sélection de la | Définissez la méthode d'entrée de
méthode de commande d'exécution
fonctionnement | 0 : Opérateur digital
b1-02 1 : Borne du circuit de controle 0a3 1 Non Q Q Q 181H
(entrée de séquence)
Run Source 2 : Communications RS-422A/485
3 : Carte en option
Régle la méthode d'arrét lorsqu'une
Sélection de la | commande d'arrét est saisie.
méthode d'arrét | 0 : Décélération pour arréter
1 : Arrét par inertie
2 : Arrét avec frein c.c.
b1-03 (arrét plus rapide que par 0a3 0 Non Q Q Q 182H
) inertie, sans opération régénérée).
Stopping 3 : Arrét par inertie avec
Method temporisation (les commandes
d'exécution sont ignorées pendant
le temps de décélération.)
T'emp,s' ) Définissez le temps d'accélération en
C1-01 |daccélération 1 | oo des pour la fréquence de sortie Oui Q Q Q 200H
Accel Time 1 afin de passer de 0 % a 100 %. 0,02
*1 10,0s
Temps de Définissez le temps de décélération 600]0’0
décélération 1 | en secondes pour la fréquence .
C1-02 de sortie afin de passer de Oui Q Q Q 201H
Decel Time 1 100 % 4 0 %.




Fonctions et niveaux d'affichage de I'opérateur digital

Nom

Modifica-

Méthodes de

Numéro Plage | Réglage | tion pen controle
du para- Description de d'ori- dant le vif | Vecteur R(:?;s-
métre LCD réglage | gine fonction- | v/f | avec I
Affichage ETER PG boucle
ouverte
Sélection 0 : CT (couple constant, de
CT/VT faible fréquence porteuse,
o .
C6-01 150 % par minute) Ooul 1 Non Q| 0 Q 223H
H 1 : VT (couple variable, de
eavy/Normal X i
fréquence porteuse élevée,
Duty .
120 % par minute)
Se}ectlon dela Sélectionnez le modéle fixe d'onde
fréquence du
porteuse 6
c6-02 |P orteur Sélectionnez F pour permettre des 0aF - Non Q Q Q 224H
) réglages détaillés des parameétres
CarrierFreq Sel | C6-03 4 C6-05.
Reférence de | Réglez la fréquence de référence dans
fréquence 1 l'unité spécifiée en 01-03 (unités de .
di-o1 fréquence de référence de réglage et 0,00 Hz Oui Q Q Q 280H
Reference 1 de moniteur, par défaut : Hz)
Référence de Fréquence de référence lorsque
fréquence 2 la commande de vitesse a étapes
d1-02 multiples 1 est activée pour 0,00 Hz Oui Q Q Q 281H
Reference 2 une entrée multifonction
(unité : Défini dans 01-03).
Référence de Fréquence de référence lorsque
fréquence 3 la commande de vitesse a étapes
d1-03 multiples 2 est activée pour une 0a 0,00 Hz Oui Q Q Q 282H
Reference 3 entrée multifonction 400.00
(unité : Défini dans 01-03). ’
Référence de Fréquence de référence lorsque les
fréquence 4 commandes de vitesse a étapes
d1-04 multiples 1 et 2 sont activées 0,00 Hz Oui Q Q Q 283H
Reference 4 pour une entrée multifonction
(unité : Défini dans 01-03).
Référence de Fréquence de référence lorsque la
fréquence pas Fréquence pas a pas est sélectionnée
apas ou lorsque les commandes FIOG .
di-17 ou RJOG sont activées pour une 6,00 Hz Oui Q Q Q 292H
Référencepasa | entrée multifonction
pas (unité : Défini dans 01-03).
Par a‘mét;e dela | Definissez la tension dentrée du 155 3
tension d'entrée : 5 ; 5 a
variateur a 1 volt. Le réglage a 200 V
E1-01 Tension cette valeur sera la base des 2*535 *3 Non Q Q Q 300H
d'entrée fonctions de protection.
Sélection du 0 a E : Sélectionnez a partir de 15
modeéle V/f schémas présélectionnés.
E1-03 F: Prersronnalls'er‘@s schémas 04F F Non Q Q Non 302H
) réglés par l'utilisateur
Sélection V/F (Applicable pour les réglages
E1-04 a E1-10).




)

Nom

Modifica-

Méthodes de

Numéro Plage | Réglage | tion pen controle
du para- Description de d'ori- dant le vif | Vecteur R(:?;s-
métre LCD réglage | gine fonction- | v/f | avec Gl
Affichage ETE PG boucle
ouverte
Fréquence
de sortie
maximale 40,02 | 60.0 Hz
E1-04 o ’ Non 303H
(FMAX) 400,0™ .5 Q Q Q
Fréquence
max.
. Tension de sortie (V)
Tension max. VMAX | 0.03
(VMAX) E105) o 2000V
E1-05 ks 2550 | 75k Non Q Q Q 304H
Tension max. 3
Fréquence de YMIN | . | iFréquence
base (FA) E1-10L_ it (i) 0.0a | 60.0H
FMIN FA  FMAX ,ua 5
E1-06 (E1-09) (E1-06) (E1-04) 400.0 v z Non Q Q Q 305H
Fréquence g
de base
Fréquence de
sortie mini- N
0,0a 1,5 Hz
E1-09 | male (FMIN) 400,0 .5 Non Q Q Q 308H
Fréquence min.
Tension de base | Ne modifiez ce réglage que lorsque
(VBASE) des réglages avancés du schéma V/f 0,04 00V
E1-13 sont effectués dans la zone de sorties | 255,0 ’*6 Non A A Q 30CH
Tension de base | fIXes- Nf)rmalement, il n'est pas *3
nécessaire d'effectuer ces réglages.
. Définissez le courant nominal du
Courant nomi- \
| du mofeur moteur en ampeéres.
na Cette valeur de réglage devient la 032a 1.90 A
E2-01 valeur de base pour la protection du 6,40 > v Non Q Q Q 30EH
FLA moteur et le contréle du couple de *3
nominal ce dernier. Défini automatiquement
du moteur lors de l'autoréglage.
Nombre de
poles du Définissez le nombre de poles
E2-04 | moteur de moteur. Cete valeur est 2248 | 4 Non |Non| Q | Non | 311H
sélectionnée automatiquement
Nombre en cas d'autoréglage.
de pdles
Constante PG Régl.ez le nombre d'impulsions par
rotation pour le PG (générateur 04 600
F1-01 ) ou codeur d'impulsions) utilisé. 60000 (1024) Non Non Q Non 380H
Impulsions (Ne réglez pas sous la forme *9
PG/Inv. d'un multiple.)




Fonctions et niveaux d'affichage de I'opérateur digital

Méthodes de
controle
Vecteur | Regis-
en tre
boucle
ouverte

Nom Modifica-

Numéro Plage | Réglage | tion pen-
du para- Description de d'ori- dant le VIf

métre '_'CD réglage gine fonction- VIf avec
Affichage nement PG

Définit le gain de tension pour la
Gain sortie analogique 1 multifonction.
(borne FM) Définit le nombre de multiples de
10 V sortant en tant que sortie
H4-02 a 100 % pour les éléments de
moniteur. La tension de sortie
aux bornes est, cependant, de

10 V max. Une fonction de
calibrage est disponible.

0,00 a .
2.50 1,00 Oui Q Q Q 41EH
Terminal FM

Gain

Définit le gain de tension pour la
Gain sortie analogique 2 multifonction.
(borne AM) Définit le nombre de multiples de
10 V sortant en tant que sortie
H4-05 a 100 % pour les éléments de
moniteur. La tension de sortie
Ter‘minal AM | qux bornes est, cependant, de
Gain 10 V max. Une fonction de
calibrage est disponible.

0,00 a
2,50

0,50 Oui Q Q Q 421H

Définissez l'activation ou la
désactivation de la fonction de
protection de surcharge du moteur
Sélection de la | @ l'aide du relais thermique
protection du | €lectronique.

moteur 0 : Désactivé

1 : Protection du moteur générale

2 : Protection du moteur du variateur
3 : Protection du moteur vectoriel

Dans certaines applications, lorsque
l'alimentation du variateur est hors
tension, la valeur thermique est
réinitialisée ; par conséquent, méme
si la valeur 1 est attribuée a ce
MOL Fault paramétre, la protection peut ne
Select pas étre efficace.

Lorsque plusieurs moteurs sont
connectés a un variateur, définissez la
valeur 0 et assurez-vous que chaque
moteur est installé avec un appareil
de protection.

L1-01 0a3 1 Non Q Q Q 480H I




Numéro
du para-
meétre

Nom

LCD
Affichage

Description

Plage
de
réglage

Réglage
d'ori-
gine

Modifica-
tion pen-
dant le
fonction-
nement

Méthodes de
controle

A\

Vit
avec
PG

Vecteur
en
boucle
ouverte

Regis-
tre

L3-04

Sélection de
la protection
anticalage
lors de la
décélération

StallP Decel
Sel

0 : Désactivé (Décélération définie.

Si le temps de décélération est
trop court, il peut se produire une
surtension du circuit principal.)

: Activé (La décélération est

arrétée lorsque la tension du
circuit principal dépasse le niveau
de surtension. La décélérationz
redémarre lorsque la tension
correcte revient.)

: Mode de décélération intelligent

(Le taux de décélération est
automatiquement ajusté de sorte
qu'un variateur peut décélérer le
plus rapidement possible. Le
systéme ne tient pas compte du
temps de décélération défini.)

: Activé (avec unité de résistance

de freinage)

Lorsque vous utilisez une option de
freinage (résistance de freinage, unité
de résistance de freinage, unité de
freinage), attribuez toujours les
valeurs 0 ou 3.

Non

492H

*
—

*
e e R

Lorsque la valeur 0 est attribuée a C1-10, la plage de réglage du temps d'accélération/décélération s'étend de 0,00 a 600,00 (secondes).

. Le réglage d'origine dépend de la capacité du variateur.
. Ces valeurs concernent le variateur de classe 200 V. Les valeurs du variateur de classe 400 V sont le double de celles de la classe 200 V
. La limite supérieure du paramétre sera 150,0 Hz lorsque C6-01 aura la valeur 0.
. Le réglage d'origine change lorsque la méthode de contréle est modifiée. (Les réglages d'origine du contréle V/f sont fournis.)
. Apreés autoréglage, E1-13 aura les mémes valeurs que E1-05.

. Le réglage d'origine dépend de la capacité du variateur. (La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est fournie.)

. La plage de sélection s'étend de 10 % a 200 % du courant nominal de sortie du variateur. (La valeur pour un variateur de classe
200 V pour 0,4 kW est fournie.)

* 9. Le réglage d'origine des modeéles (-E) est 1024.

. Les plages de réglages des temps d'accélération/décélération dépendent du réglage de C1-10 (Unité de réglage du temps d'accélération/décélération).




Tableaux de paramétres .

Tableaux de parameétres

@ A : Réglages de configuration
Les réglages suivants sont effectués avec les parameétres d'environnement (parameétres A) : La langue affichée

sur l'opérateur digital, le niveau d'acces, la méthode de contréle, l'initialisation des paramétres.

H Initialiser le mode : A1

Les parameétres des modes d'environnement sont présentés dans le tableau suivant.

Numéro Nom ; Modifica- Méthodgs de
o Description PI:;S ¢ Rggolfi?e tlg:n‘t)T: - c\(;/:tmIe Registre | Page
pal;a:;ne- LCD réglage | gine | fonction- | vif | avec | BOUC!®
Affichage nement PG ouverte
Sélection Utilisé pour sélectionner la langue
de la langue | d'affichage de l'opérateur digital
pour (LED).
l'affichage de | 0 : Anglais
'opérateur 1 : Japonais
Al | digital 2: Allemand 046 1 oui | Al Al A 100H | -
3 : Frangais
4 : Italien
Sélectionnez | ° Espagnc?l
la langue 6 : Portugais
Ce paramétre n'est pas initialisé
grace a l'opération d'initialisation.
Niveau Utilisé pour définir le niveau
d'acces du d'acces du paramétre (défini/lu).
parameétre 0 : Surveillance uniquement
(mode de surveillance et 5
réglage de A1-01 et A1-04.)
1 : Utilisé pour sélectionner
le parameétre
(Seuls les paramétres réglés R . 6-149
Al-01 de A2-01 §A2-32 peuvegnt 0az2 2 Oui Al A A 10TH 1 ¢ 151
Access Level étre lus et réglés.)
2 : Avancé
((Les parametres peuvent
étre lus et réglés aussi bien
en mode de programmation
rapide qu'en mode de
programmation avancée (A).)
Sélection de | Utilisé pour sélectionner la
laméthode de | méthode de contrdle du variateur.
contrdle 0 : Contrdle V/f
1 : V/favec retour PG 4-7
Al1-02 (Générateur d'impulsions 0az2 0 Non Q Q Q 102H 4-9
Méthode de comme codeur) 4-19
controle 2 : Vecteur en boucle ouverte
Ce paramétre n'est pas initialisé
grace a l'opération d'initialisation.




Numéro Nom ) IV_Iodifica- Méthodgs de
du L Plage Relgla_ge tion pen- contréle .
pa|;amé- I__CD Description régd|:ge dgi(::: f:::tticlgi. Vi a\:{:c Boucle Registre | Page
re Affichage nement PG ouverte
Initialiser Utilisé pour initialiser les
parametres a l'aide la méthode
spécifiée.
0: Pas d'initialisation
1110 : Initialisation des
parameétres 0a
AL-03 | alisation | 2220 ¢ Initialisation d'une 3330 0 Non ] A 1 A A 103H -
paramétres séquence deux points.
(Initialise le réglage
d'origine.)
3330 : Initialisation d'une
séquence trois points.
Entrée du mot de passe lorsqu'un
Mot de passe mot de passe a été défini dans
A1-05.
Cette fonction inscrit/protége
certains parameétres du mode
A1-04 d'initialisation. o 0a 0 Non | A | A A 104H | 6-150
Enter Si le mot de passe est modifié, les 9999
Password parametres A1-01 a A1-03 et
A2-01 a A2-32 ne peuvent plus
étre modifiés. (Les paramétres du
mode de programmation peuvent
étre modifiés.)
Paramétrage | Utilisé pour définir un nombre
du mot de de quatre chiffres comme mot
passe de passe.
Ce paramétre n'est généralement 034
A1-05 pas affiché. Lorsque le mot de 0 Non A A A 105H | 6-150
P 9999
Select passe (A1-04) est affiché, mainte-
Password nez la touche RESET enfoncée et
appuyez sur la touche Menu pour
que le mot de passe reste affiché.
EParamétres réglés par I'utilisateur : A2
Les parameétres réglés par 1'utilisateur sont décrits dans le tableau ci-dessous.
Nom Mot_jifi- Méthodgs
cation de contréle
Numéro Plage | Réglage pen-
d:lgf: I..CD Description régdlgge z;i(:‘r; dfzr:.tcl_e i a\a:c Boucle Registre | Page
Affichage tionne- PG ouverte
ment
. Utilisé pour définir les numéros
Paramétres . . .
utilisateur des parameétres qui peuvent étre
définis/lus. Maximum 32.
Effectif lorsque le Niveau
A2-01a d'Acces Parameétres (A1-01) bl-01 a 106H a
A2-32 est réglé sur Programme 02-08 ) Non A A A 125H 6-151
User Param | Utilisateur (1). Les paramétres
1a32 réglés de A2-01 & A2-32
peuvent étre réglés/lus en
mode de programmation.




Tableaux de paramétres

€ Paramétres d'application : b

Les réglages suivants sont effectués avec les paramétres d'application (paramétres B): Sélection de la
méthode de fonctionnement, freinage c.c. a injection, recherche de vitesse, fonctions temporisation, fonctions
d'intervalle programmé, et fonctions économie d'énergie.

mSélection des modes de fonctionnement : b1

Les paramétres de sélection des modes de fonctionnement sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Mot_iifi- Méthodgs
cation de controle
Numéro Plage | Réglage pen-
d:lgzga- I__CD Description ré;I:ge (:;;:: dfz:)r:‘tcl-e Vi a\:/efc Boucle Registre | Page
Affichage e PG ouverte
ment
Sélection de Régle 1a méthode d'entrée de
la référence la fréquence de référence.
0 : Opérateur digital
P N 4-7
1 : Borne du circuit de controle 6.7
b1-01 (entrée analogique) 0a4 1 Non Q Q Q 180H
Source de 2 : Communications 2-22
référence RS-422A/485 i
3 : Carte en option
4 : Entrée de train d'impulsions
Sélection de Régle la méthode d'entrée de
la méthode la commande d'exécution
de fonctionne | O : Opérateur digital 4-7
ment 1 : Borne du circuit de controle . 6-13
b1-02 (entrée de séquence) 0as ! Non Q Q Q7 181H 6-68
2 : Communications 6-83 5
Run Source RS-422A/485
3 : Carte en option L
Sélection de la | Définit la méthode d'arrét
méthode lorsqu'une commande d'arrét
d'arrét est saisie.
0 : Arrét par décélération
1 : Arrét par inertie
2 : Arrét par freinage c.c.
arrét plus rapide que par . 4-8
b1-03 i(nertier,)sans fl:c’)ncti?)nn:ment 0a3 0 Non Q Q Q 182H 6-15
Stopping régénératif).
Method 3 : Arrét par inertie
avec temporisation
(les commandes d'exécution
sont ignorées pendant le
temps de décélération.)
Interdictionde | 0 : Fonctionnement inverse
fonctionne- activé
ment 1 : Fonctionnement inverse Ooul
b1-04 | d'inversion désactivé ©a2)* 0 Non A A A 183H 6-56
2 : Commuter 'ordre des
Reverse Oper phases (fonctionnement
inverse activé)*
Lire I'entrée Utilisé pour régler le degré de
de séquence réaction des entrées de controle
deux fois (entrées avant/inverse et multi-
fonctions.)
0 : Deux scannages toutes
b1-06 les 2 ms (Utilisé pour Ooul 1 Non A A A 185H -
Scannages les réponses rapides.)
de controle 1 : Deux scannages toutes
d'entrées les 5 ms (Utilisé pour
les dysfonctionnements
possibles dus aux parasites.)




Nom Modifi- | ysthodes de controle
Numéro 2 cation
e 5 Description PI:g ° Rzg::i?e dzz?;e VIif Registre | Page
pal:;ne- Affl.‘CD réglage | gine fonc- VIif | avec St
ichage e PG ouverte
ment
Sélection de Utilisé pour régler le mode de
l'opération fonctionnement en basculant vers
apres le mode a distance a l'aide de la
basculement | touche Local/Remote.
vers le mode 0 : Les signaux d'exécutions qui
a distance sont entrés pendant la
commutation de modes sont
b1-07 ignorés. (Entrer les signaux Ooul 0 Non A A A 186H -
d'exécutions apres la
Sélection commutation des modes.)
mode RUN 1 : Les signaux d'exécution
LOCAL/ deviennent effectifs
REMOTE immédiatement apres le
basculement vers le mode
a distance.
Exécuter la Utilisé pour sélectionner un
sélection de la | verrouillage de fonctionnement
commande dans les différents modes de
dans les modes | programmation.
b1-08 de program- 0 : Ne peut pas fonctionrner. » Ooul 0 Non A A A 187H )
mation 1 : Peut fonctionner (Désactivé
lorsque 'opérateur digital est
RUN CMD réglé pour sélectionner une
dans PRG commande d'exécution
(quand b1-02 = 0)).
* Seulement pour les mod¢les (-E) avec V/f. Désactivé pour V/f avec PG.
BFreinage c.c. a injection b2
Les paramétres du freinage a injection sont présentés dans le tableau suivant.
Nom Moc:lifi- Méthodef de con-
cation trole
Numéro o Plage Rét_;]la-ge pen- Regis-
du para- LCD Description . de d ori- dant le VI§ Boucle e Page
meétre Affichage réglage gine fonc- VIf | avec o——.
tionne- PG
ment
Niveau de Utilisé pour régler la fréquence de
vitesse zéro démarrage du freinage c.c. a injec-
(fréquence de tion en unités de Hz lorsque l'arrét
b2-01 démarrage de par décélération est. sé{egtionné. 0,0a 0.5 Hz Non A A A 1890 | 615
freinage Lorsque b2-01 est inférieur 10,0
injection c.c.) a E1-09, E1-09 devient la
fréquence de démarrage du
DClnj Start Freq | freinage c.c. & injection.
EOF‘Y ant de Reégle le courant de freinage c.c.
fremage a injection sous la forme d'un 0a 6-15
b2-02 | injection c.c. pourcentage du courant nominal 100 0% Non A A A 18AH 6-18
DCInj Current du variateur.
Temps de Utilisé pour définir le temps
freinage c.c. a nécessaire a l'exécution du freinage
injection au injection c.c. au démarrage en
démarrage unités de 1 seconde. 0,00
b2-03 Utilisé pour arréter le moteur en a 0,00 s Non A A A 18BH | 6-18
arrét par inertie et le redémarrer. 10,00
DClnj Lorsque la valeur définie est 0, le
Time@Start freinage a injection au démarrage
n'est pas exécuté.




Tableaux de paramétres

Nom Moqifi- Méthode§ de con-
cation trole
Numéro o Plage Rélgla_ge pen- Regis-
du para- Description de d'ori- dant le VIf Page
meétre LCD réglage | gine fonc- | Vi | avec | BOUCl® e
Affichage Heniiee PG ouverte
ment
Temps de Regle le temps en unités de
freinage c.c. a 1 seconde pour exécuter le
injection a l'arrét | freinage c.c. a injection a l'arrét.
Utilisé pour empécher l'inertie 0,00
b2-04 apreés que la commande d'arrét a 0,50 s Non A A A 18CH | 6-15
DClnj est entrée. Lorsque la valeur de 10,00
Time@Stop réglage est 0,00, le freinage c.c.
a injection a l'arrét n'est pas
exécuté.
BRecherche de vitesse : b3
Les parametres pour la recherche de vitesse sont présentés dans le tableau suivant.
Nom Modifi- | Méthodes de contréle
cation
gl:r::r?- LCD Description Pljge Rzgt::?i?e dgz:‘le Vit Boucle Regis- Page
métre Affichage réglage | gine fonc- Vit a;gc ouverte e
tionne-
ment
Sélection de | Active/désactive la fonction de
larecherche | recherche de vitesse pour la com-
de vitesse mande d'exécution et définit la
(détection du | méthode de recherche de vitesse.
courant ou 0 : Désactivé, calcul de
calcul de la la vitesse
vitesse) 1 : Activé, calcul de la vitesse 5
2 : Désactivé, détection
du courant I

3 : Activé, détection du courant

Calcul de la vitesse :

Lorsque la recherche
commence, la vitesse du moteur
b3-01 est calculée et 1'accélération/ 0a3 2% Non A A A 191H 6-58
décélération sont exécutées
Recherche a partir de la vitesse calculée
de la vers la fréquence spécifiée
(la direction du moteur est

vitesse au
démarrage également recherchée).
Détection de courant :
La recherche de la vitesse
commence 2 la fréquence
lorsque la puissance et la
fréquence maximale ont été
momentanément perdues et la
vitesse est détectée au niveau
courant de la recherche.
Courantde | pfint le courant de fonctionne-
fonctionne- | et de 1a recherche de vitesse,
ment de la en pourcentage, en considérant
fiechirche le courant nominal du variateur
e vitesse 0 3
b3-02 | (deétection g)érfrzlrr?ifi(ir? Ogé/lo‘l'éralement non ;)0?) 120%* | Non A | Non A 192H 6-58
de courant) | pecessaire. Lorsqu'il n'est pas
Courantde | Possible d'effectuer un redémar-
recherche de | Tage avec les réglages d'origine,

la vitesse diminuez la valeur.




Nom Modifi- | Méthodes de contréle
cation
y:r::rl:- LCD Description Pldage Rzlg(:?i?e dgz:‘le Vit Boucle Regis- Page
métre | Affichage réglage | gine fonc- | VI a';’(e;c ouverte tre
tionne-
ment
Temps de
décélération
de la Définit le temps de décélération
recherche de la fréquence de sortie lors de
de vitesse la recherche de vitesse, en unités
(détection | de 1 seconde. 01a
b3-03 | de courant) |Définissez le temps de 1’0 0 2,0s Non A | Non A 193H 6-58
décélération a partir de la ’
Temps de fréquence de sortie maximale
décélération | jusqu'a la fréquence de sortie
dela minimale.
recherche
de vitesse
Temps Définit le temps de retard du
diattente de | fyctionnement du contacteur
la re.cherche lorsqu'il y a un contacteur du
?j‘t’lt?se coté de la sortie du variateur.
etecion 1 7 grsqu'une recherche de vitesse 0,0
b3-05 | du courant a lieli1 suite a une récupération 20,0 0.2s Non A A A 195H 6-58
ou c‘alcul de | aprés perte momentanée de
la vitesse) | puissance, la fonction de
Search recherche est retardée du
Delay temps défini ici.
* Le réglage d'origine change lorsque la méthode de contréle est modifiée. (Les réglages d'origine du contrdle V/f sont fournis.)
EFonction temporisation : b4
Les paramétres des fonctions de temporisation sont présentés dans le tableau suivant.
Nom Moc.:iifi- Méthod?s
cation de controle
Numéro . Plage Ré'gla.ge pen- Regis-
du para- LCD Description ) de d ori- dant le VIf Boucle e Page
métre Affichage réglage gine _fonc- VIf | avec ouverte
tionne- PG
ment
Temps de Regle le temps d'enclenchement
retard ON de la sortie de la fonction
de la fonc- | temporisation (plage neutre) 0,0a
tion de tem- | pour l'entrée de la fonction 300,0
b4-01 | porisation temporisation, en unités de 0,0a 0,0s Non A A A 1A3H | 6-123
1 seconde. 3000,0)
Delay-ON Activé lorsqu'une fonction de *
Timer temporisation est réglée en
H1-00 ou H2-O0O.
Temps de Regle le temps de relachement
retard OFF | de la sortie de la fonction
de la fonc- | temporisation (plage neutre) 0,0a
tion de tem- | pour l'entrée de la fonction 300,0
b4-02 | porisation temporisation, en unités de 0,0a 0,0s Non A A A 1A4H | 6-123
1 seconde. 3000,0)
Delay-OFF Activé lorsqu'une fonction de *
Timer temporisation est réglée en
H1-00 ou H2-O0O.

* Pour modé¢les (-E).




EControle PID : b5

Les paramétres du contrdle PID sont présentés dans le tableau suivant.

Tableaux de paramétres

Nom Mogifi- Méthodgs
cation de controéle
Numéro Plage | Réglage pen-
d:‘ zzrea- L cD Description ré ;:gge t; ic:]r;— dfirr\‘tcl-e i a\\z:c Boucle Registre | Page
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Sélection 0 : Désactivé
du mode de 1: Activé (L'erreur est
controle PID controlée D.)
2 : Activé (La valeur de
retour est contr6lée D.)
3 : Controle PID activé
b5-01 (fréquence de référence + 0a4 0 Non A A A 1A5SH | 6-125
sortie PID, contréle D
PID Mode des erreurs)
4 : Contrdle PID activé
(fréquence de référence +
sortie PID, controle D
des valeurs de retour)
Gain propor- Définit le gain proportionnel 0.00
b5-02 tionnel (P) du contrcfle Pen pourcente}ge. ] a 1,00 Oui A A A 1A6H | 6-125
Le contrdle P n'est pas exécuté
PID Gain lorsque la valeur est 0,00. 25,00
Temps Définit le temps intégral
intégral (I) du contréle I en unités de 004
b5-03 1 seconde. 3670 0 1,0s Oui A A A 1A7TH | 6-125
PID I Time Le contrdle I n'est pas exécuté ’
lorsque la valeur est 0,0.
Limite Régle la limite de contréle I en .
b5-04 | intégrale (I) pourcentage de la fréquence de 106(())% 100,0 % Oui A A A 1A8H | 6-125
PID I Limit sortie maximale. ’
Temps Définit le temps dérivé
dérivé (D) du controle D en unités 0.004
b5-05 de 1 seconde. 1’0 00 0,00 s Oui A A A 1A9H 6-125
PID D Time Le contréle D n'est pas exécuté ’
lorsque la valeur est 0,00.
Limite PID Définit la limite apres le
contréle PID en pourcentage 0,0a .
b5-06 . R 100,0 % Oui A A A 1AAH | 6-125
PID Limit de la fréquence de sortie 100,0
maximale.
Réglage du Régle le décalage apres le
décalage PID contrdle PID en pourcentage -100,0
b5-07 i . a 0,0 % Oui A A A IABH | 6-125
de la fréquence de sortie
PID Offset maximale. +100,0
constante de Définit la constante temporelle
temps PID pre- | du filtre de passage faible pour
b5-08 mier retard les. s9rties du contréle PID en 0,00 a 0.00s Oui A A A LACH 6-125
unités de 1 seconde. 10,00
PID Delay Définition généralement non
Time nécessaire.
Sélection des Sélectionne progression/
caractéristi- inversion pour la sortie PID.
ques de sortie 0 : La sortie PID est en
b5-09 | PID progression. Ooul 0 Non A A A 1ADH | 6-125
1 : La sortie PID est en
Output inversion (code de
Level Sel sortie illuminé)
Gain sortie PID 0.02
b5-10 Définit le gain en sortie. y 1,0 Non A A A 1AEH | 6-125
Output Gain 25,0

5-15




Nom Modifi- Méthodes
cation de controle
Numéro Plage | Réglage pen-
du para- Description de d'ori- dant le VIf Registre | Page
métre LCD réglage | gine fonc- | Vi | avec | BOUcle
Affichage fianney PG ouverte
ment
Sélection de la | 0 : Limite O lorsque la sortie
sortie inverse PID est négative.
PID 1 : Inversion lorsque la sortie
bs-11 PID est négative. Ooul 0 Non A A A 1AFH | 6-125
Limite 0 lorsque interdiction
Output Rev Sel | jnverse est sélectionné a I'aide
de b1-04.
Sélection de 0 : Aucune détection de la
la détection perte de rétroaction PID.
de perte de 1 : Détection de la perte de
commande de rétroaction PID.
rétroaction PID Le fonctionnement
continue pendant la
b5-12 détection, en labsence 042 0 Non | A| A | A | 1BOH |6126
de mauvais contact.
2 : Détection de la perte de
Fb los Det Sel rétroaction PID.
L'arrét par inertie pendant
la détection provoque
l'apparition du faux
contact.
Niveau de détec- | Régle le niveau de détection
tion de perte de | de la perte de rétroaction PID
ps-13 | commandede ) en pourcentage par rapport 04100 | 0% | Non | A | A | A IBIH | 6-126
rétroaction PID | & la fréquence de sortie
maximale qui représente
Fblos Det Lvl | 3 valeur de 100 %.
Temps de
détection
de perte de Régle le niveau de détection de 0.04
bs-14 |commandede |1, pere de rétroaction PIDen | 10s | Non | A | A | A IB2H | 6-126
rétroaction PID | ¢ ondes. 255
Fb los Det
Time
Niveau de Définit le niveau de départ
fonctionnement | de la fonction sommeil PID
de la fonction | en fréquence.
sommeil PID 004
b5-15 Toujours activé pour les modéles it 0,0 Hz Non A A A IB3H | 6-126
o 400,0
(-E). Sur les autres mod¢les, il est
PID Sleep désactivé lorsque le contrdle PID
Level n'est pas sélectionné.
(b5-01=0).
Temps de
retard du Définit le temps de retard
bs-16 | fonctionnement | jusqu'a ce que la fonction 008 1 005 | Non | A | A | A | 1B4H |6126
du sommeil PID | sommeil PID démarre, en 25,5 ?
secondes.
PID Sleep Time
Temps accél/
dfs’c,él pour la Définissez le temps d'accél/ 004
bs-17 | référence PID | qecel pour la référence PID, sss | 00s | Non | A | A A IBSH | 6-126
PID Acc/Dec | €N secondes. ’
Time
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Nom Modifi- Méthodes
cation de controle
Numéro Plage | Réglage pen-
du para- Description de d'ori- dant le VIf Registre | Page
métre LCD réglage | gine fonc- | Vi | avec | BOUCle
Affichage fanney PG ouverte
ment
Sélection
du point de 0 : Point de définition PID
) définition PID désactivé * * * ;
b5-18 1 - Point de définition PID Ooul 0 Non A A A IDCH | 6-126
PID désactivé
Setpoint Sel
Point de
bs-19 | définition PID | point de définition PID ?6(())?) 00% | Non |A*| A* | A* | IDDH |6-126
PID Setpoint |

* Les parametres b5-18 et b5-19 ne sont activés que sur les modeles (-E).

BFonctions d'intervalle programmé : b6

Les parametres des fonctions d'intervalle programmé sont présentés dans le tableau suivant.

Modifi- Méthodes
cation de controle
Numéro Plage | Réglage | pen-
du para- Description de d'ori- | dantle VIf
meétre I,'CD réglage gine fonc- V/f | avec
Affichage tionne- PG
ment

Nom

Regis
Boucle | tre
ouverte

Page

Fréquence de
l'intervalle
programmé
au démarrage 0,02

Référence de 400,0
l'intervalle I
programmé

au démarrage

b6-01 0,0 Hz Non A A A 1B6H | 6-24 5

Temps de
l'intervalle
programmeé

au démarrage MARCHE

b6-02 e ARRET 0.08 4 065 | Non | A | A A | 1B7H|6-24
Temps Commande d'exécution 10,0 ’

fréquence de sortie
d'intervalle

programmeé
au Démarrage 601 603N
L t L L

Fréquence de b6-02 b6-04

l'intervalle . " .
, La fonction d'intervalle programmé
programmé

A est utilisée pour sortir la fréquence
a l'arrét t ) t dutilisati 0.04
b6-03 emporairement en cas d'utilisation > 00Hz | Non A A A IBSH | 6-24
Référence d'un moteur avec une charge 400,0
d'intervalle lourde.
programmeé
a l'arrét

Temps de
l'intervalle
programmé
al'arrét 0’0 3

b6-04 10,0

0,0s Non A A A 1BY9H | 6-24
Temps
d'intervalle
programmé
a l'arrét




mEconomie d'énergie : b8

Les parametres des fonctions de contrdle de 1'économie d'énergie sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Mot_iifi- Méthodgs
cation de contrdle
Numéro Plage | Réglage pen-
d:xnép:rl;a- I_.CD Description rég;jIde (:;i(:: dfirr\‘tcl-e i a\a:c Boucle Registre | Page
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Sélection
du mode Sélectionne 1'activation ou
d'économie la désactivation du contrdle
b8-01 dénergie d'économie d'énergie. Ooul 0 Non A A A ICCH | 6-133
0 : Désactiver
Energy Save 1: Activer
Sel
Gain
d'économie Définit le gain d'économie
pg-02 | dénergie deénergie grice d laméthode | 0,08 107 | o5 | Noy [ Non | A | ICDH | 6-133
de contrdle vectorielle en 10,0 *]
Energy Save boucle ouverte.
Gain
Constante
temporelle Définit la constante
d}lr filtre ) temporelle du filtre 0,00 3
b8-03 dfconqmle d'économie d'énergie grace i 0 Oa O,f;) § Oui Non | Non A ICEH | 6-133
d'énergie a la méthode de contrdle ’
Energy Save vectorielle en boucle ouverte.
FET
Coefficient Définit la valeur maximale
d'économie d'efficacité du moteur.
d'énergie Définit la capacité nominale 004
b8-04 fau‘zgjrggfgsié 11; ;‘;ir:gle 655.00" | *4 Non | A | A | Non | ICFH |6-133
Energy Save jusqu'a ce que la puissance de 3
COEF sortie atteigne une valeur
minimale.
Constante
temporelle
du filtre de Définit la constante
b8-05 | détection de temporelle pour la détection | 0242000 | 20 ms Non A A Non IDOH | 6-133
puissance de puissance de sortie.
kW Filter Time
Limitateur de | Définit la valeur limite de la
tension lors de | plage de contrdle de tension
l'opération de | lors d'une opération de
recherche recherche.
Effectue une opération de
recherche pour optimiser
b8-06 les opérations qui utilisent 1, 150 | 0ot | Non | A | A | Non | IDIH | 6133
les variations de minute
en tension a l'aide de la
Search V Limit | commande d'économie
d'énergie. Valeur 0 pour
désactiver l'opération de
recherche. 100 % est la
tension de base du moteur.

* 1. Le réglage d'origine est 1,0 si vous utilisez le contréle V/f avec PG.

* 2. Le réglage d'origine est de 2,00 s lorsque la capacité du variateur est supérieure ou égale a 55 kW.
* 3. La méme capacité que celle du variateur sera définie lors de I'initialisation des paramétres.

* 4. Les réglages d'origine dépendent de la capacité du variateur.
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€ Paramétres de réglage : C

Les réglages suivants sont effectués avec les paramétres de réglage (paramétres C) : Temps d'accélération/
décélération, caractéristiques des courbes en S, compensation par combinaison, compensations de couple,

contrdle de la vitesse et fonctions de fréquence porteuse.

mAccélération/Décélération : C1

Les paramétres des temps d'accélération et de décélération sont présentés dans le tableau suivant.

Modifi- Méthodes
Nom . A
cation de contréle
Numéro Plage | Réglage pen-
du para- Description de d'ori- dant le VI Registre | Page
métre ECD réglage | gine fonc- Vif | avec | Boucle
Affichage fiannes PG ouverte
ment
Temps Régle le temps d'accélération
d'accélération 1 | nécessaire pour passer de la 47
C1-01 fréquence de sortie 0 a la Oui Q Q Q 200H 6-20
Accel Time 1 fréquence de sortie maximale,
en unités de 1 seconde.
Temps de Régle le temps de
décélération 1 | décélération nécessaire
pour passer de la fréquence . 4-7
C1-02 ) de sortie maximale a la Oui Q Q Q 201H 6-20
Decel Time 1 fréquence de sortie 0, en
unités de 1 seconde.
Temps Le temps d'accélération
C1-03 d'accélération 2 | lorsque I entrefa m,ultrlfonctlon Oui A A A 202H 6-20 5
] « temps 1 accél/décél » est
Accel Time 2 | positionnée sur ON. L
Temps de Le temps de décélération
décélération 2 | lorsque I'entrée multifonction .
C1-04 1Ak Oui A A A 203H 6-20
] « temps 1 accél/décél » est
Decel Time 2 | positionnée sur ON. 0,0 a
«| 10,08
Temps Le temps d'accélération 6000,0
d'accélération 3 | lorsque I'entrée multifonction
C1-05 1 iaxx Non A A A 204H 6-20
i « temps 2 accél/décél » est
Accel Time 3 positionnée sur ON.
Temps de Le temps de décélération
C1-06 décélération 3 | lorsque Ientrefa m,ultrlfonctlon Non A A A 205H 6-20
] « temps 2 accél/décél » est
Decel Time 3 | positionnée sur ON.
Temps Temps d'accélération lorsque
d'accélération 4 | les entrées multifonctions
C1-07 « temps accél/décél 1 » et Non A A A 206H 6-20
Accel Time 4 | « temps accél/décel 2 » sont
positionnées sur ON.
Temps de Temps de décélération
décélération 4 | lorsque les entrées
C1-08 m,ulflfonctlons « temps E%CCCI/ Non A A A 207H 620
i décél 1 » et « temps accél/
Decel Time 4 | décél 2 » sont positionnées
sur ON.
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Nom Moqifi- Méthodgs
cation de controle
Numéro Plage | Réglage pen-
dumép?: I__CD Description réQdIZQe t;ic:lr; dfirr\jtcl-e Vi a\\flefc Boucle Registre | Page
Affichage fionney PG ouverte
ment
Temps Temps de décélération
d'arrét par lorsque I'entrée multifonction
décélération «arrét par décélération» est 002
C1-09 positionnée sur ON. " 10,0 s Non A A A 208H 6-19
Cette fonction peut servir de 6000,0
Fast Stop p
Time méthode d'arrét lorsqu'une
erreur a été détectée.
Unité de
réglage du
Cl-10 |temps 0: Unités de 0,01 seconde | ) | ! Nom | A | A | A 2090H | 620
d'accél./décel. | 1:Unités de 0,1 seconde
Acc/Dec Units
Fréquence de | Reégle la fréquence de
commutation | commutation accélération/
du temps décélération automatique.
d'accél./décél. | Fréquence de réglage
inférieure : Temps
accél./décél. 4 004
Cl-11 Fréquence de réglage 4(’)0 0 0,0 Hz Non A A A 20AH 6-20
supérieure : Temps ’
Acc/Dec accél./décél. 1
SW Freq Les entrées multifonctions
« temps d'accél/décel 1 » ou
« temps d'accél/décél 2 »
sont prioritaires.

* La plage de réglage des temps d'accélération/décélération dépend du réglage de C1-10. Lorsque C1-10 est réglé a 0, la plage de réglage des temps d'accé-
lération/décélération s'étale de 0,00 to 600,00 secondes.




Tableaux de paramétres

BAccélération/Décélération en S : C2

Les parametres des caractéristiques des courbes en S sont présentés dans le tableau suivant.

Modifi- Méthodes
cation de contrdle
Numéro Plage | Réglage pen-
du para- Description de d'ori- dant le VIf
meétre I,'CD réglage gine fonc- VIf | avec
Affichage tionne- PG
ment

Nom

Regis
Boucle | tre
ouverte

Page

Temps
caractéris-
tique des
courbes en
S au début
C2-01 |deTlaccélé-
ration

0,00 a

2,50 0,20s Non A A A 20BH | 6-21

SCrv Acc
@ Start

Temps
caractéris-
tique des
courbes en
Salafin | Toutes les sections du temps des
C2-02 | de l'accélé- | caractéristiques des courbes en S sont 0,00 a 020s Non A A A 20CH | 6-21
ration réglées en secondes. 2,50
Lorsque le temps des caractéristiques des
Accélérati | courbes en S est réglé, les temps d'accél/
onenSa |décél naugmentent que de la moitié des
la fin valeurs de temps des caractéristiques des
courbes en S au début et a la fin.

Temps 5
caractéris- Commande d'exécution ARRET
tique des fréquenci MARCHE I
courbes de sortie
en S au
début de
la décélé-
ration

C2-02 C2-03

0,00 a 20D

C2-03 2.50 0,20s Non A A A 6-21

SCrv Dec
@ Start

Temps
caractéris-
tique des
courbes
enSala
fin de la 0,00 a
décéléra- 2,50
tion

C2-04 0,00 s Non A A A 20EH | 6-21

SCrv Dec
@ End
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B Compensation par combinaison du moteur C3

Les paramétres de compensation par combinaison sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Modifi- | Méthodes de contrdle
cation
Numéro Plage « en- .
du para- LCD Description ) dg 523;?12 dla)nt le VI a\\:lefc Boucle R‘:gs' Page
métre Affichage réglage fonc- pg | ouverte
tionne-
ment
Gain de com- | Utilisé pour améliorer
pensation par | I'exactitude de la vitesse lors
combinaison | de l'utilisation d'un moteur
avec une charge.
Il n'est généralement pas
nécessaire d'effectuer le réglage.
C3-01 Réglhe‘z ce paramétre de la 0,0a 0.0% Oui A Non A 20FH 4-19
maniere suivante. 2,5 6-38
Slip Comp * Lorsque la vitesse réelle est
Gain basse, augmentez la valeur
de réglage.
* Lorsque la vitesse réelle est
élevée, diminuez la valeur
de réglage.
Temps de Le temps de compensation par
retard princi- | combinaison premier retard est
pal de la com- | réglé en ms.
pensation par | Il n'est généralement pas
combinaison | nécessaire d'effectuer le
réglage.
C3-02 Régllefz ce Paramétre de la 0a 2000 ms Non A Non A 210H 4-19
maniére suivante. 10000 * 6-38
* Réduisez le réglage lorsque
Slip Comp la réponse a la compensation
Time par combinaison est lente.
» Lorsque la vitesse n'est pas
stabilisée, augmentez le
réglage.
Limite de la
compensation | Raole [a limite de
C3-03 52; combinai- compensation par combinaison 0a 200 % Non A Non A sin | 638
en pourcentage de la 250
Slip Comp combinaison moteur nominale.
Limit
Sélectionde la | 0 : Désactivé.
compensation | 1: Activé.
par combinai- | Lorsque la compensation
son lors de la | par combinaison pendant la
régénération fonction de régénération a été
activée, étant donne que la
C3-04 capacité de régénération Ooul 0 Non A Non A 212H | 6-38
Régénération augmente momentanément, il
de la compen- peut étre nécessaire d'utiliser
sation par une option de freinage
combinaison | (résistance freinage, unité de
résistance freinage ou unité
de freinage.)
Sélection du
fonctionne-
ment de la 0 : Désactivé.
limite de ten- 1 : Activé. (Le flux du moteur
C3-05 | sjon de sortie sera automatiquement Ooul 0 Non Non | Non A 213H | 6-38
diminué lorsque la tension
V/F Slip Cmp de sortie sera saturée.)
Sel

* Le réglage d'origine change lorsque la méthode de controle est modifiée. (Les réglages d'origine du contrdle V/f sont fournis.)




Tableaux de paramétres

ECompensation de couple C4

Les paramétres de la compensation de couple sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Mot_iifi- Méthodgs
cation de contréle
Numéro o Plage Rélgla_ge pen- Regis-
du para- Description de d'ori- dant le VIf Page
métre LCcD réglage | gine fonc- | Vi | avec | Boucle | tre
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Régle le gain de compensation de
. couple sous la forme d'un rapport.
Gain de com- , oz . .
. I n'est généralement pas nécessaire
pensation de deffectuer le réol
effectuer le réglage.
couple Réglez ce paramétre dans les cas
suivants :
* Lorsque le cable est long,
augmentez la valeur de réglage.
* Lorsque le moteur est plus petit
que la capacité du variateur
(capacité du moteur maximale
applicable), 'augmentez les 0.00 4 ' 4-19
C4-01 valeurs de réglage. 1,00 Oui A A A 215H
. 2,50 6-41
* Lorsque le moteur oscille,
diminuez les valeurs de réglage.
Torq Comp | Réglez la plage du courant de sortie
Gain a une rotation de vitesse minimale
pour qu'elle n'excéde pas le courant
de sortie nominal du variateur.
Ne modifiez pas le gain de
compensation de couple par rapport
a sa valeur par défaut (1,00) en cas
d'utilisation d'une méthode de
contrdle vectoriel en boucle
ouverte. 5
Constante de | Le retard de compensation de I
temps du couple est réglé en ms.
retard princi- | Il n'est généralement pas nécessaire
pal de com- | d'effectuer le réglage.
pensation de | Réglez ce paramétre dans les cas
couple suivants : 0a 200 ms 4-19
C4-02 * Lorsque le moteur oscille, 10000 *1 Non A A A 216H 6-41
augmentez les valeurs de
Torq Comp réglage.
Time * Lorsque la réponse du moteur
est lente, diminuez les valeurs
de réglage.
Valeur de
départ du
couple finit la valeur b 1 1
Définit la valeur basée sur le couple 0,0a "
Ca03 Ly |l dumoteur 4 100 %, 2000 | 0% | Nen | Nom | Non | A% | 217H | 6-41
F
TorqCmp@st
art
Valeur de
départ du
couple
C4-04 | (inversion) Déﬁgit la valeur banée sur le couple —?0(),0 0.0 % Non | Non | Non A% 2180 | 6-41
% nominal du moteur a 100 %. a0,0
TorqCmp@st
art
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Modifi- Méthodes
Nom 5 -~
cation de contréle
Numéro Plage | Réglage | pen- Regis-
du para- Description de d'ori- | dantle VIf t?e Page
metre LCD réglage | gine | fonc- | Vi | avec | Boucle
Affichage e PG ouverte
ment
Constante
du temps Définit la constante du temps
de départ d'établissement (ms) pour la
C4-05 | ducouple valeur de départ du couple 024200 | 10ms Non | Non | Non | A*2 | 219H | 6-41
Le filtre est désactivé si la valeur
TorqCmp est comprise entre 0 et 4 ms.
Delay T
1. Le réglage d'origine change lorsque la méthode de contrdle est modifié¢e. (Les réglages d'origine du contrdle V/f sont fournis.)
2. La valeur de départ du couple ne peut étre définie que pour les modeles (-E).
EContréle de la vitesse (ASR) : C5
Les paramétres du contrdle de la vitesse sont présentés dans le tableau suivant.
N Modifi- Méthodes
om - -
. cation de controle
Numé r
Plage | Réglage | pen- ;
rodu D o hh Regis-
escription de d'ori- | dantle VIf Page
para- LCD rél . r— Boucle | tre
A glage | gine onc: VIf | avec
meétre | Affichage o pG | ouverte
ment
Gain pro-
portion-
gle le gain proportionnel de la boucle de vitesse | 0,00 a .
C5-01 | ASR 1 (ASR.) 300,00 0,20 Oui |[Non| A Non | 21BH
ASR P
Gain 1
Temps
intégral
C5-02 (1) ASR Régle le temps intégral de la boucle de vitesse 0,000a | 0,200 oui |Non| A Non | 21cH )
1 (ASR) en unités de 1 seconde. 10,000 S
ASR 1
Time 1
Gain pro-
portion-
nel (P) |1l n'est généralement pas nécessaire d'effectuer le
ASR 2 réglage.
Réglé pour changer le gain de vitesse rotationelle. 3
C5-03 0002 | 455 | Oui [Non| A | Non |21DH| -
300,00
ASR P - - P=C5.01
Gain 2 |=C5-02
(N P=C5-03
Temps |=C5-04
zrll)tegral 0 E1-04  Vitesse du moteur (Hz)
ASR 2 0,000a | 0,050 .
C5-04 10,000 S Oui |[Non| A Non | 21EH -
ASR 1
Time 2
]Xgll{lte Régle la limite supérieure de la fréquence de
C5-05 comp:ensatlon pour la boucle de v1tesse'de 0,0a 5.0% Non |Non!| A Non | 21FH )
Limite contréle (ASR) en pourcentage de la fréquence 20,0
ASR de sortie maximale.




Tableaux de paramétres

EFréquence porteuse C6

Les parametres de la fréquence porteuse sont présentés dans le tableau suivant.

N Modifi- Méthodes
om - -
Numéro ) cation de contréle
du o Plage Regla_ge pen- Regis-
Description de d'ori- dantle VIf Page
para- LCD réglage | gine fonc- | Vi | avec | BOUCle e
metre | Affichage tionne- pG | Ouverte
ment
Sélection | . cT (couple constant, de faible
CTVT fréquence porteuse, 150 % pour 4.7
C6-01 | Heayy/ 1 minute max.) Ooul 1 Non | Q | Q Q |23 | .
Normal 1 : VT (couple variable, de fréquence porteuse
Duty élevée, % pour 1 minute max.)
Sélection
de la fré- | Sélectionnez le modele fixe d'onde
quencedu | porteuse 4-8
C6-02 | porteur Sélectionnez F pour activer les réglages 0aF . Non Q Q Q 224H | 4-19
détaillés a l'aide des paramétres C6-03 6-3
CarrierFr | 3 C6-05.
eq Sel
Limite
supé-
rieure de
fréquence
porteuse 2,0a 15,0
C6-03 15,0 kHz Non A A A 225H | 6-3
*2*3 *1
CarrierFr
eq Max Réglez les limites supérieure et inférieure
de la fréquence porteuse en unités de kHz. 5
Le gain de fréquence porteuse est réglé
Limite comme suit : [
inférieure Avec la méthode de controle vectoriel, la
de limite supérieure de la fréquence porteuse
fréquence | ©5 fixée en C6-03.
porteuse 04a 15,0
C6-04 15,0 kHz Non A A Non | 226H | 6-3
Fréquence porteuse *) *3 *]
CarrierFr | %%
eq Min o604 - Er(%g{e(z)r;(;i t:<e sortie
fréquence
Ei-i4  de sortie
(Fréquence de sortie maximale)
Gain pro-
portion- | K est un coefficient qui dépend du réglage
nel de de C6-03.
la fréquen | C6-03 2 10,0 kHz: K=3
ce por- 10,0 kHz > C6-03 >5,0kHz : K =2
teuse 5,0kHz > C6-03 : K=1
00 to
C6-05 99 00 Non A A Non | 227H | 6-3
*3
Carrier-
Freq Gain

* 1. Le réglage d'origine dépend de la capacité du variateur.
* 2. Laplage de réglage dépend de la capacité du variateur.
* 3. Ce parametre ne peut étre surveillé ou réglé que lorsque la valeur 1 est réglée en C6-01 et F réglé en C6-02.
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& Paramétres de référence : d

Les réglages suivants sont effectués avec les paramétres de référence (paramétres d) : Fréquence de référence.

EmPrésélection de la référence : d1

Les parametres des fréquences de référence sont présentés dans le tableau suivant.

N Modifi- Méthodes
om - -
cation de controéle
Numéro Plage | o<ojage | PEN- Regis-
du para- Description de . g'ag dantle VI 9 Page
F LCD . d'origine Boucle | tre
métre n réglage fonc- VIf | avec
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Référence de
fréquence 1 | Régle la fréquence de référence . 4-8
di-o1 dans les unités utilisées en 01-03. 0.00Hz | Oui Q Q Q 280H 6-11
Reference 1
Référence de | La référence de fréquence lorsque
fréquence 2 | la commande de vitesse a étapes . 4-8
d1-02 multiples 1 est sur ON pour une 0,00 Hz Oui Q Q Q 281H 6-11
Reference 2 | entrée multifonction.
Référence de | La référence de fréquence lorsque
fréquence 3 | la commande de vitesse a étapes . 4-8
d1-03 multiples 2 est sur ON pour une 0.00Hz | Oui Q Q Q 282H 6-11
Reference 3 | entrée multifonction.
Référence de | La référence de fréquence lorsque
fréquence 4 | les commandes de vitesse a étapes . 4-8
di-04 multiples 1 et 2 sont sur ON pour des 0,00 Hz Oui Q Q Q 283H 6-11
Reference 4 | entrées multifonctions. 04
Référence de | Fréquence de référence lorsque la 400,00
d1-05 fréquence 5 commande de vitesse a étapes 0,00 Hz Oui A A A 2841 | 6-11
multiples 3 est sur ON pour une
Reference 5 | entrée multifonction.
Référence de | La référence de fréquence lorsque
d1-06 fréquence 6 | les c9mmandes de vitesse a étapes 0,00 Hz Oui A A A 285H | 6-11
multiples 1 et 3 sont sur ON pour des
Reference 6 | entrées multifonctions.
Référence de | La référence de fréquence lorsque
d1-07 fréquence 7 | les cgmmandes de vitesse a étapes 0.00Hz | Oui A A A 2860 | 611
multiples 2 et 3 sont sur ON pour des
Reference 7 | entrées multifonctions.
Référence de | La référence de fréquence lorsque
d1-08 fréquence 8 | les C(.)mmandes de vitesse a étapes 0,00 Hz Oui A A A 287H | 6-11
multiples 1, 2 et 3 sont sur ON pour
Reference 8 | des entrées multifonctions.
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Tableaux de paramétres

Nom Modifi- Méthodes
cation de controle
Numéro Plage Réglage | PeN- Regis-
du para- Description de d'os’i i?]e dantle VIf t?e Page
métre LCD réglage 9 fonc- | Vi | avec | BoUcle
Affichage fianney PG ouverte
ment
Référence de e ,
. La référence de fréquence lorsque
fréquence 9 1 de de vitesse a étapes
d1-09 a comman P 0,00Hz | Oui | A | A A | 288H | -
multiples 4 est sur ON pour une
Reference 9 | entrée multifonction.
Référence de
fré La référence de fréquence lorsque
réquence 10 ) des de vit 6t
d1-10 es commandes de vitesse 4 étapes 0.00Hz | Oui A A A 28BH i
multiples 1 et 4 sont sur ON pour
Reference 10 | des entrées multifonctions.
Référence de , o
fié Fréquence de référence lorsque les
réquence 11 commandes de vitesse a étapes
di-11 multiples 2 et 4 sont sur ON pour 0,00 Hz Ou A A A 28CH )
Reference 11 | des entrées multifonctions.
Référence de . ,
. La référence de fréquence lorsque
fréquence 12 ) des de vit. et
d1-12 es commandes de vitesse a étapes 0.00Hz | Oui A A A 28DH )
multiples 1, 2 et 4 sont sur ON pour
Reference 12 | des entrées multifonctions.
Référence de
fr La référence de fréquence lorsque
réquence 13 ) des de vit et
d1-13 es commandes de vitesse a étapes 0a 0.00Hz | Oui A A A 28EH i
multiples 3 et 4 sont sur ON pour 400,00 5
Reference 13 | des entrées multifonctions. r—
Référence de . ,
. La référence de fréquence lorsque
fréquence 14 les commandes de vitesse a étapes
di-14 multiples 1, 3 et 4 sont sur ON pour 0,00 Hz Oui A A A 28FH )
Reference 14 | des entrées multifonctions.
Référence de , e
. Fréquence de référence lorsque les
fréquence 15 des de Vit et
d1-15 commandes de vilesse a etapes 0,00Hz | Oui | A | A A | 29H | -
multiples 2, 3 et 4 sont sur ON pour
Reference 15 | des entrées multifonctions.
Référence de i L
. Fréquence de référence lorsque les
fréquence 16 commandes de vitesse a étapes
di-16 multiples 1, 2, 3 et 4 sont sur ON 0,00 Hz Oui A A A 291H )
Reference 16 | pour des entrées multifonctions.
Référence de
fréquence pas | La référence de fréquence lorsque le 4-8
dl-17 apas ?h01x de référence de fréquence pas 6,00 Hz Oui Q Q Q 2001 | 611
a pas, commande FJOG ou 676
Reéférence commande RJOG est sur ON.
pas a pas

Remarque L'unité est réglée en 01-03 (unité de fréquence de la valeur et du moniteur de référence, par défaut : 0,01 Hz)
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ELimites de la référence : d2

Les parametres des limites des fréquences de référence sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Modifi- Méthodes
Numéro cation de controle
du Plage | Réglag pen- Regis-
TR Description de e d'ori- | dantle VI e Page
P fro LCD réglage | gine fonc- | Vif | avec | BoUcle
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Limite
lsupyé;lyeure dz Définit la limite supérieure de
arcierence de | frequence de sortie en pourcentage, | 0,0 a 100,0 6-36
d2-01 fréquence la fréquence de sortie maximale 110,0 % Non A A A 2891 6-71
Ref Upper étant 100 %.
Limit
Limite
inférieure de
la référence Regle la limite inférieure de la 004 6-36
d2-02 | ge fréquence fréquence de sortie en pourcentage ) 1’ 0.0 0,0 % Non A A A 28AH 6-71
de la fréquence de sortie maximale. ’
Ref Lower
Limit
Limite
"???“eure g‘e 1a | Definit la limite inférieure de la
reference de référence de vitesse maitre en 0,0a 6-36
N : . > 0
d2-03 | vitesse maitre pourcentage, la fréquence de 110,0 0.0% Non A A A 293H 6-71
Refl Lower sortie maximale étant 100 %.
Limit
EFréquences de sauts : d3
Les parametres des fréquences de sauts sont présentés dans le tableau suivant.
Nom Modifi- | Méthodes de contréle
Numéro L L
du o Plage Régla_ge pen- Vi i
paramé- LCD Description de d'ori- dant le Vi | avec Boucle | Registre | Page
tre Affichage réglage | gine fonc- pg | ouverte
tionne-
ment
Fréquence de
saut 1 Régle la valeur centrale des
d3-01 fréquences de sauts en Hz. 0,0 Hz Non A A A 294H 6-32
Jump Freq 1 Cette fonction est désactivée
lors du réglage de la fréquence
Fréquence de | de sauts a 0 Hz. Veillez toujours
saut 2 a ce que les éléments suivants
d3-02 soient validés 0,0 a 0,0 Hz Non A A A 295H 6-32
Jump Freq 2 d3-01 = d3-02 > d3-03 400,0
Le fonctionnement dans la
Fréquence de plage de fréquence de sauts est
sau?3 interdit. Cependant, pendant
'accélération et la décélération,
d3-03 la vitesse change doucement 0,0 Hz Non A A A 296H 6-32
Jump Freq 3 sans saut.
Largeur de
la fréquence Régle la largeur de bande de la
d3-04 | desaut fréquence de sauts en Hz. 008 41 0z | Non | A | A A 297H | 6-32
La fréquence de sauts sera la 20,0
Jump fréquence de sauts + d3-04.
Bandwidth




Tableaux de paramétres

EMaintien de la fréquence de référence : d4

Les parameétres du maintien de la fréquence de référence sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Moqifi- Méthodgs

Numéro i cation de controle

du Plage | Réglage | pen- Regis-

R Description de d'ori- dant le VIf Page

parame- LCD réglage | gine fonc- | Vif | avec | Boucle tre

tre Affichage . ouverte

tionne- PG
ment
Sélection de Régle l'activation ou la désactivation

la fonction de | de l'enregistrement des fréquences

maintien de la | maintenues.

référence de 0 : Désactivé (repart a 0 lorsque le

fréquence fonctionnement est arrété ou

lors d'une remise sous tension.)

1 : Activé (repart a la précédente

d4-01 fréquence maintenue lorsque le | O ou 1 0 Non A A A 298H | 6-70
fonctionnement est arrété ou
lors d'une remise sous tension.)

Cette fonction est disponible

MOP Ref lorsque les entrées multifonctions

« maintien de la rampe d'accél/

Memory
décél » ou les commandes « up/
down » sont réglées.
+ - Limites Det‘“lnlt la fréquence arajrouter
de vitesse ou a soustraire de la référence
de fréquence analogique, en
pourcentage, la fréquence de 5
d4-02 sortie maximale étant de 100 %. 0al00| 10% Non A A A 299H | 6-74
Activé lorsque la commande I
. d'augmentation (+) ou de diminution
Trim . o
(-) de vitesse est définie pour une
Control Lvl

entrée multifonction.
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mAffaiblissement de champ d6

Les parameétres de commande d'affaiblissement de champ sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Modifi- | Méthodes de contréle
cation
Numéro Plage | Réglage | pen-
du para- LCD Description de d'ori- dant le Vit Boucle | Registre | Page
métre Affichage réglage | gine fonc- | VIf |avec| ~ erte
tionne- PG
ment
Réglez la tension de sortie du
Taux de variateur lorsque la commande
shuntage daffaiblissement de champ
est entrée.
1l est activé lorsque la
de d'affaibli t d
d6-01 commande FaTabISSEMENt € | 63100 | 80% | Non | A | A | Non | 240H | -
) champ est réglée pour une entrée
Niveau multifonction.
d'affaiblisseme Réglez le niveau d'affaiblissement
nt de champ de champ en pourcentage, la
tension réglée dans le schéma V/f
équivalant a une valeur de 100 %.
Fréquence de Réglez la limite inférieure en
champ hertz de la plage de fréquence ot
le controle du champ est valide.
La commande d'affaiblissement 004
d6-02 , de champ n'est valide qu'aux ’ 0,0 Hz Non A A Non 2A1H -
Fréquence . L X 400,0
o fréquences supérieures a ce
d'affaiblisseme | , .
réglage et que lorsque la vitesse
nt de champ .
est en accord avec la vitesse de
référence actuelle.

&€ Paramétres de la constante du moteur : E

Les réglages suivants sont effectués avec les paramétres de constante du moteur (paramétres E) : caractéristi-
ques V/f et constantes du moteur.

BSchéma V/f : E1

Les parametres des caractéristiques V/f sont présentés dans le tableau suivant.

Modifi- Méthodes
Nom o -
Numé cation de contréle
uméro .
2 Descripti Pljge Rzgla'ge dpe?l- Registre | P
) escription e ‘ori- antle VIf egistre | Page
[PEIE LCD réglage | gine fonc- | Vif | avec | BoUcle
meétre Affichage I pg | ouverte
ment

Paramétre de la | Définissez la tension d'entrée

tension d'entrée | du variateur a 1 volt. 1554 200V 47
E1-01 Ce parametre sert de valeur de 255 “ Non Q Q Q 300H 6-137

Tension référence dans les fonctions de *]

d'entrée protection.

Sélection du 0 a E : Sélectionnez a partir des 15

modeéle V/f schémas présélectionnés.
E1-03 F: Personnaliser les schémas | ), F Non | Q | Q | Non | 302H |6-137

réglés par l'utilisateur
Sélection V/F (Applicable pour les
réglages E1-04 a E1-10).
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Modifi- Méthodes
Nom cation de contréle
Numéro .
2 Descripti Plc:;ge Rzgla'ge dpe?l- I Registre | P
) escription e ori- antle Vi egistre | Page
para LCcD réglage | gine | fonc- | Vif | avec | BOUCle
meétre Affichage T pg | ouverte
ment
Fréquence 60,0 Hz
de sortie 4004 *2
i 0a | (50,0
E1-04 | Maximale . | Non 303H [ 6-137
400,0° | Hz) Q| Q Q
. *6
Fréquence max. Tension de sortie (V)
A
. i st 0.0
Tension max. ez ,0a 2000 V
E1-05 ; 2550 | T Non | Q | Q Q 304H | 6-137
Tension max. (-t *1
LIl
Fréquence R - o — 60,0 Hz
de base (-8 (B1-ET)  GR1-om) (Rn-sad . *)
E1-06 Fréquence (HZ) f(’)%‘(’) (500 | Non | Q | Q Q 305H | 6-137
Fréquence ’ Hz)
de base Pour régler les caractéristiques V/f 6
- dans un total alignement, entrer les
Frequence de | memes valeurs de réglage pour
sortie moyenne | E1-07 et E1-09. Dans ce cas, le 0,0a | 3,0Hz
E1-07 tolace de E1-08 . . 4 ", Non A A A 306H |6-137
Fréquence réglage ‘ e E1-08 sera ignoré. 00,0 2
moyenne A Veillez a ce que les quaFre
fréquences soient définies de la
Tension maniére suivante :
moyenne de E1-04 (FMAX) > E1-06 (FA) >
la fréquence E1-07 (FB) = E1-09 (FMIN) 0,04 150V 4-20
E1-08 | de sortie 5s5*1 *1 " Non A A A 307H 6-137
Tension
moyenne A
Fréquence de
. sortie min. Tension de sortie (V) 0,0a 1,5Hz s
E1-09 : - 400,0 ) Non Q Q Q 308H |6-137
Fréquence min. | [ '™
Tension min. e
de la fréquence | .
de Sortie e I-.III L] L T
oer-oel fE-ET)  Ei-gal (Eradd
Fréquence (HZ)
Pour régler les caractéristiques V/f
i 0,0a 4-19
dans un total alignement, entrer les > 9.0V
EL-10 mémes valeurs de réglage pour 255,0 ] %) Non | A | A A 309H | 4-20
Tension min E1-07 et E1-09. Dans ce cas, *1 6-137
' le réglage de E1-08 sera ignoré.
Veillez a ce que les quatre
fréquences soient définies de
la maniere suivante :
E1-04 (FMAX) = E1-06 (FA) >
E1-07 (FB) = E1-09 (FMIN)

5-31




5-32

Modifi- Méthodes
Nom o d trol
Numéro ; cation e controle
du Plage | Réglage | pen-
. Description de d'ori- | dantle VIf Registre | Page
r’:\aé':e ffl_'CD réglage | gine fonc- | Vi | avec | BOUcle
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Fréquence
de sortie
0,0a
E1-1] |moyenne2 00HZ | Non | A | A | A | 30aH |6-137
400,0 *3
Fréquence
moyenne B
Tension de Défini uniquement pour régler
la fréquence précisément V/f pour la plage de
de sortie sortie. Normalement, ce paramétre 0,0a 0.0V
EI-12 | moyenne 2 n'est pas obligatoire. 255,0 5 Non | A | A A 30BH |6-137
*1
Tension
moyenne B
Tension de base 0,0a 0.0V
E1-13 255,0 . Non A A Q 30CH |6-137
Tension de base ] 4
* 1. Ces valeurs concernent le variateur de classe 200 V. Les valeurs du variateur de classe 400 V sont le double de celles de la classe 200 V
* 2. Le réglage d'origine change lorsque la méthode de controle est modifiée. (Les réglages d'origine du contréle V/f sont fournis.)
* 3. El-11 et E1-12 sont ignorés lorsqu'ils sont réglés a 0,0.
* 4. El1-13 regoit la méme valeur que E1-05 par autoréglage.
* 5. Lorsque C6-01 a la valeur 0, la limite supérieure de la plage de sélection est de 150,0 Hz.
* 6. Pour modeles (-E). Le réglage d'origine de la fréquence de base est de 50 Hz.

Hinstallation du moteur : E2

Les parameétres du moteur 1 sont illustrés dans le tableau suivant.

Nom Moz:,lifi- Méthodgs
cation de controle
Numéro o Plage Régla_ge pen- Regis-
du para- Description de d'ori- dant le V/If Page
métre I_'CD réglage gine fonc- VIf | avec Boucle e
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Courant Définit le courant nominal du
nominal du moteur en unités de 1 A.
moteur Ces valeurs définies sont
désormais les valeurs de 0324 190 A 6-51
E2-01 référence pour la protection du 6,40 > . Non Q Q Q 30EH 6-135
FLA nominal | moteur et les limites du couple. *)
du moteur Ce paramétre est défini
automatiquement lors de
l'autoréglage.
Glissement Définit le glissement nominal
nominal du du moteur en unités de Hz.
moteur Ces valeurs définies sont
désormais les valeurs de 0003 | 2.90 Hz
E2-02 . référence de la compensation y > Non A A A 30FH | 6-135
Glissement . 20,00 *]
) par glissement.
nominal du Ce paramétre est défini
moteur automatiquement lors de
l'autoréglage.
Courant hors | Définit le courant hors charge
charge du du moteur en unités de 1 A. 0,00 &
E2-03 | moteur Ce paramétre est défini 1,89 1’2*? A Non A A A 310H | 6-135
Courant hors automatiquement lors de *3
charge l'autoréglage.
Nombre de Définit le nombre de poles
poles du de moteur.
E2-04 | moteur Ce parametre est défini 2a48 | 4poles Non | Non Q Non 311H | 6-135
Nombre de automatiquement lors de
poles l'autoréglage.




Tableaux de paramétres

Nom Moqifi- Méthodgs
cation de controle
Numéro o Plage Rélgla_ge pen- Regis-
du para- Description de d'ori- dant le V/f Page
meétre LCD réglage | gine fonc- Vi | avec | Boucle e
Affichage Heniie PG ouverte
ment
Résistance Définit la résistance phase a
ligne a ligne | phase du moteur en unités de Q. 0,000
E2-05 |dumoteur | Ce paramétre est défini a | 9829 Non | A | A | A | 312H | 635
Term automatiquement lors de 65,000 !
Resistance l'autoréglage.
Inductance de | Définit la chute de tension due a
fuite du I'inductance de fuite du moteur,
moteur en pourcentage, par rapport a la 003 | 182%
E2-06 tension nominale du moteur. 4’0 0 ;‘l ° Non Non | Non A 313H | 6-135
Leak Ce parametre est défini ’
Inductance automatiquement lors de
l'autoréglage.
Coefficient de | Définit le coefficient de
saturation en saturation en fer du moteur a
E27 | frd 50% du flux magnétique. 0,008 156 | Non | Non |Non| A | 314H |6-135
moteur 1 Ce parametre est défini 0,50
Saturation automatiquement lors de
Compl l'autoréglage.
Coefficient de | Regle le coefficient de saturation
saturation en | en fer du moteur a 75 % du flux
fer du magnétique. 0,00 a
E2-08 | oo, Cei ara;étre st défini 075 | 075 | Non |Non|Nom| A | 3ISH | 6135
Saturation automatiquement lors de
Compl l'autoréglage.
Perte en fer du
moteur pour la
compensation | Définit la perte en fer du moteur 0a 14 W
E210 | 44 couple A ess3s | o Non | A | A | Non | 317H |6-135
Tcomp Iron
Loss
Sortie Définit la sortie nominale du
nominale du | moteur en unités de 0,01 kW. 0.00 2 0.40
E2-11 | moteur Ce parametre est défini 6 5’ 0.00 ;1 Non Q Q Q 318H -
Mtr Rated automatiquement lors de ’
Power l'autoréglage.

1. Le réglage d'origine dépend de la capacité du variateur. La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est fournie.

2. La plage de sélection s'étend de 10 % a 200 % du courant nominal de sortie du variateur. La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW
est fournie.

3. Le réglage d'origine dépend de la capacité du variateur. La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est fournie.
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B Schéma V/f moteur 2 : E3

Les parametres des caractéristiques V/f du moteur 2 sont présentés dans le tableau suivant.

Numéro
du para-
meétre

Nom

LCD
Affichage

Description

Plage
de
réglage

Réglage
d'origine

Modifi-
cation
pen-
dant le
fonc-
tionne-
ment

Méthodes
de contréle

Vif

VIf
avec
PG

Boucle
ouverte

Regis-
tre

Page

E3-01

Sélection de
la méthode
de controle
du moteur 2

Meéthode de
contrdle

0 : Controle V/f

1: Contrdle V/f avec PG

2 : Controle vectoriel en
boucle ouverte

0a2

Non

319H

E3-02

Fréquence
de sortie
maximale
du moteur 2
(FMAX)

Fréquence
max.

E3-03

Tension
max.
moteur 2
(VMAX)

Tension
max.

E3-04

Fréquence
de tension
max.
moteur 2
(FA)

Fréquence
de base

E3-05

Fréquence
de sortie
moyenne du
moteur 2
(FB)

Fréquence
moyenne

E3-06

Tension de
la fréquence
de sortie
moyenne du
moteur 2

(VO

Tension
moyenne

E3-07

Fréquence
de sortie
minimale du
moteur 2
(FMIN)

Fréquence
min.

Tension de sortie (V)

VRAK,
E3-00

VN
B3-oa

40,0 a
400,0
*3

60,0 Hz
(50,0 Hz

4

Non

31AH

0,0a
255,0

*1

200,0 V
*2

Non

31BH

FHIN FB FA FRAX
E3-07 E3-05 B-q B

Fréquence (HZ)

Pour définir les caractéristiques V/f de
maniére rectiligne, attribuez les mémes
valeurs a E3-05 et E3-07.

Dans ce cas, le systéme ne tient pas
compte de la valeur de E3-06.

Veillez a ce que les quatre fréquences
soient définies de la maniére suivante :
E3-02 (FMAX) = E3-04 (FA) > E3-05
(FB) > E3-07 (FMIN)

0,0a
400,0

60,0 Hz
(50,0 Hz

*4

Non

31CH

0,0a
400,0

3,0Hz
*2

Non

31DH

0,0a
255,0

15,0 V
*1

Non

31EH

0,0a
400,0

1,5 Hz
*2

Non

31FH
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Modifi- Méthodes
Nom N Y
cation de controle
Numéro Plage Réglage | PeN" Regis-
du para- Description de h g'ag dant le VIf 9 Page
. LCD L d'origine Boucle tre
meétre " réglage fonc- VIf | avec
Affichage HeniiEe PG ouverte
ment
Tension de Tension de sortie (V)
VRAK
la fréquence E3-00
de sortie
minimale
du moteur 2 e
E3-0d
(VMIN)
VEIN
E3-08
IR FB FA PR
E3-00 E3-05 B304 E-C2 0,0a 9.0V
E3-08 Fréquence (HZ) 255,0 ’*1 Non A A A 320H -
*]
Pour définir les caractéristiques V/f de
maniére rectiligne, attribuez les mémes
valeurs a E3-05 et E3-07.
Tension Dans ce cas, le systéme ne tient pas
min. compte de la valeur de E3-06.
Veillez a ce que les quatre fréquences
soient définies de la maniére suivante :
E3-02 (FMAX) > E3-04 (FA) > E3-05
(FB) > E3-07 (FMIN)

1. Ces valeurs concernent le variateur de classe 200 V. Les valeurs du variateur de classe 400 V sont le double de celles de la classe 200 V.

2. Le réglage d'origine change lorsque la méthode de contrdle est modifiée. (Les réglages d'origine du contrdle V/f sont fournis.)

3. Lorsque C6-01 a la valeur 0, la limite supérieure de la plage de sélection est de 150,0 Hz.

4. Pour modeles (-E). Le réglage d'origine de la fréquence de base est de 50 Hz. 5
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Hinstallation du moteur 2 : E4

Les parameétres du moteur 2 sont illustrés dans le tableau suivant.

Nom Modifi- | Méthodes de contréle
cation
Numéro Plage Réglage | Pe™ VIf Regis-
du para- LCD Description ) de d'origine dant le vii | avee Boucle tre Page
métre Affichage réglage fonc- pg | ouverte
tionne-
ment
Courant nominal | Définit le courant nominal
du moteur 2 du moteur en unités de 1 A.
Ces valeurs de réglage
constituent les valeurs de 0,32 190 A
E4-01 ) référence pour la protection du | to 6,40 > “ Non A A A 321H | 6-51
FLA nominal | moteur et les limites de couple. *2
du moteur Ce paramétre est défini
automatiquement lors de
l'autoréglage.
Glissement Définit le glissement nominal
nominal du du moteur en unités de Hz.
moteur 2 Ces valeurs définies sont
désormais les valeurs de 0003 | 2901
E4-02 ) référence de la compensation 2’0 00 i . z Non A A A 322H -
Gllsspment par glissement. ’
nominal du Ce parametre est défini
moteur automatiquement lors de
l'autoréglage.
Courant hors Définit le courant hors charge
charge du du moteur en unités de 1 A. 0.00a || 0
E4-03 |moteur 2 Ce paramétre est défini 1,89 " Non A A A 323H -
Courant hors automatiquement lors de *3
charge l'autoréglage.
Nombre de
poles du Définit le nombre de poles
moteur 2 de moteur.
E4-04 | (nombre de Ce paramétre est défini 2248 | 4poles | Non |Non| A | Non | 324H | -
poles) automatiquement lors de
Nombre l'autoréglage.
de poles
I‘{ésistan‘ce Définit la résistance phase a
ligne a ligne du | ypace du moteur en unités de Q. 00004 | 9.842 0
E4-05 | moteur 2 Ce paramétre est défini 6,5 000 | = Non A A A 325H -
Term automatiquement lors de ’
Resistance l'autoréglage.
Inductance Définit la chute de tension due a
de fuite du I'inductance de fuite du moteur,
moteur 2 en pourcentage, par rapport a la 002 18.2%
E4-06 tension nominale du moteur. 4’0 0 ;1 ° Non Non | Non A 326H -
Leak Ce paramétre est défini ’
Inductance automatiquement lors de
l'autoréglage.
Capgcité Définit la sortie nominale du
nominale du moteur en unités de 0,01 kW. 0,402 0.40
E4-07 | moteur 2 Ce paramétre est défini 6 g 0.00 0 Non A A A 327H -
Mitr Rated automatiquement lors de ’
Power l'autoréglage.
* 1. Le réglage d'origine dépend de la capacité du variateur. La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est fournie.

fournies.

teur de classe 200 V pour 0,4 kW est fournie.

. La plage de sélection s'étend de 10 % a 200 % du courant nominal de sortie du variateur. Les valeurs pour un variateur de classe 200V de 0,4kW sont

. Si une entrée multifonction est réglée pour le moteur 2 (H1-LJ] = 16), le réglage d'origine dépend de la capacité du variateur. La valeur pour un varia-




Tableaux de paramétres

€ Paramétres en option : F

Les réglages suivants sont effectués avec les paramétres en option (paramétres F) : Réglages pour les cartes en option

Hinstallation de I'option PG : F1

Les parametres de la carte de contrdle de vitesse PG sont présentés dans le tableau suivant.

N Modifi- Méthodes
om 5 3
Numé cation de contrdle
uméro .
Plage | Réglage pen- .
du ey - Regis-
A Description de d'ori- dant le VIf Page
parame- LCD 7 i ) Boucle tre
tre i réglage | gine fonc VIf | avec =
ichage i pg | ouverte
ment
Constante PG | Régle le nombre d'impulsions
induites par un PG (générateur 04 600
F1-01 . d'impulsions ou codeur). « Non Non Q Non 380H | 6-152
Impulsions e \ . 60000 | (1024)
Définit le nombre d'impulsions
PG/Inv. .
par rotation du moteur.
Sélection du | Définit la méthode d'arrét suite a
fonctionne- déconnexion PG.
ment en cir- 0 : Rampe d'arrét (arrét de la
cuit ouvert décélération avec le temps
PG (PGO) de décélération 1, C1-02.)
1 : Arrét par inertie
2 : Arrét rapide (arrét d'urgence
F1-02 qui utilise le temps de 0a3 1 Non Non A Non 381H | 6-152
décélération en C1-09).
PG Fdbk 3 : Poursuivre le
Loss Sel fonctionnement (pour 5
protéger le moteur ou la
mécanique, vous ne devez [
normalement pas utiliser
ce parametre).
Choix de Définit la méthode d'arrét en cas
fonctionne- de surrégime (OS).
ment en sur- 0 : Rampe d'arrét (arrét de la
régime (OS) décélération avec le temps
de décélération 1, C1-02.)
1 : Arrét par inertie
2 : Arrét rapide (arrét d'urgence
F1-03 qui utilise le temps de 0as3 1 Non Non A Non 382H | 6-152
PG décélération en C1-09).
Overspeed 3 : Poursuivre le
Sel fonctionnement (pour
protéger le moteur ou la
mécanique, vous ne devez
normalement pas utiliser ce
parameétre).

* Le réglage d'origine pour les modéeles (-E) est 1024.
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Nom Moc;lifi- Méthodgs de
cation contréle
Numéro o Plage Ré'gla_ge pen- Regis-
du para- Description de d'ori- dant le VI Page
métre LCD réglage | gine fonc- | vif | avec | BOUCl® tre
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Choix de Définit la méthode d'arrét en cas
fonctionne- de déviation de vitesse (DEV).
ment en cas 0 : Rampe d'arrét (arrét de la
d'erreur décélération avec le temps de
décélération 1, C1-02).
F1-04 I+ Arrét par inertic 043 3 Non |Non| A | Non | 383H |6-152
2 : Arrét rapide (arrét d'urgence
PG Deviation qui utilise le temps de
Sel décélération en C1-09).
3 : Poursuivre le fonctionnement
(la DEV est affichée et le
fonctionnement poursuivi).
Rotation PG 0 : La phase A fonctionne avec
la commande d'exécution en
avant. (La phase B fonctionne
avec la commande
d'inversion).
F1-05 PG Rotation 1 : La phase B fonctionne avec Ooul 0 Non | Non | A Non 384H | 6-152
Sel la commande d'exécution en
avant. (La phase A fonctionne
avec la commande
d'inversion).
Taux de Regle le ratio de répartition pour
division PG la sortie d'impulsions de la carte
(moniteur de controle de la vitesse PG.
d'impulsions | Ratio de répartition = (1+n) /m
PG) (n=0ou 1 m=1a32)
F1-06 F1-06=0] (O] 14132 1 Non | Non| A Non 385H | 6-153
n m
PG Output Ce parametre n'est effectif que
Ratio lorsqu'un PG-B2 est utilisé.
Les réglages possibles du ratio de
répartition sont : 1/32 <F1-06 < 1.
Valeur Active ou désactive le controle
intégrale lors | intégral lors de 1'accélération/
de I'activation/ | décélération.
désactivation | 0:Désactivé (la fonction de
de l'accél./ contrdle intégral n'est pas
F1-07 décél. utilisée lorls de l'a?célération Ooul 0 Non | Non | A Non 386H | 6-153
ou de la décélération; elle est
mise en ceuvre lors de vitesses
PG Ramp PU/I constantes).
Sel 1 : Activé (la fonction de
controle intégral est utilisable
a tout moment).
Taux de
détectionde | pepinit 1a méthode de détection
F1-08 |Surregime de surrégime. 0a120 | 115% | Non |Non| A | Non | 387H |6-153
PG Overspd | Les fréquences supérieures a
Level celle définie pour F1-08 (en
pourcentage de la fréquence de
Temps de sortie maximale) qui continuent a
retard de la dépasser cette fréquence pendant
détection du | |¢ temps défini en F1-09 sont .
F1-09 | surrégime détectées comme des erreurs 00a20| 1,0s Non | Non | A Non 388H | 6-153
PG Overspd de surrégime.
Time
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Modifi- Méthodes de
Nom n Y
cation controle
Numéro Plage | Réglage | pen- Regis-
du para- Description de d'ori- dant le VIf t?e Page
métre LCD réglage | gine fonc- | Vif | avec | BOUcle
Affichage e PG ouverte
ment
Taux de
détection de
la déviation
de vitesse
excessive
F1-10 Définit la méthode de détection 0as0 10 % Non Non A Non 389H 6-153

de déviation de vitesse.

PG Deviate Toute déviation de vitesse

Level supérieure au taux défini en F1-10
(en pourcentage de la fréquence
de sortie maximale) qui se
poursuit pendant le temps défini

Temps de

retard de en F1-11 est détectée comme une

détection déviation de vitesse.

de déviation | L@ déviation de vitesse est la

de vitesse différence entre la vitesse réelle

: du moteur et la vitesse de 0.02a
excessive 8
F1-11 commande de référence. 10,0 0,5s Non | Non | A Non 38AH | 6-153

PG Deviate

Time

Nombre de

dentures PG 1

F1-12 R 0 Non | Non | A Non 38BH | 6-153 S

Regle le nombre de dents sur

PG# Gear les engrenages en présence I
d'engrenages entre le PG et

Tecthl le moteur.
Impulsions d'entrée provenant de PG 60 < F1-13 | 0a 1000

F1-01 F1-12
Nombre de

Si I'un de ces paramétres a la

dentures PG 2 ;
valeur 0, le rapport d'engrenage

1.
Fl-13 sera de 0 Non |[Non| A | Non | 38CH |6-153
PG# Gear
Teeth2
Temps de
détection PG | Utilisé pour définir le temps de
en circuit détection de déconnexion PG. 003
F1-14 | guvert PGO sera détecté si le temps 1’0 0 2,0s Non | Non | A Non 38DH | 6-153

de détection est supérieur au
PGO Detect | temps défini.
Time
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ECartes de moniteur analogique : F4

Les paramétres des cartes de moniteur analogique sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Modifi- Méthodes
cation de controéle
Numéro Plage Réglage | Pe™ Regis-
du para- Description de . g'ag dant le V/f 9 Page
P LCD . d'origine Boucle | tre
meétre " réglage fonc- VIf | avec
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Sélection du
moniteur de
canal 1
F4-01 En vigueur lorsque la carte de 1440 2 Non A* A A* 3914 | 6-80
moniteur analogique est utilisée.
AO Chl Select | Sélection du moniteur :
Définit le numéro de I'élément
de moniteur qui peut sortir.
(U1-000)
Gain canal 1 Gain :
Définit le multiple de 10 V .
F4-02 pour les éléments sortants Oéogoa 1,00 Oui A* AF A* 392H | 6-80
de moniteur. >
AO Chl Gain Impossible de définir 4, 10 a 14,
28, 34, 39, 40. 17, 23, 25, 29, 30,
31, 35 ne sont pas utilisés.
Sélection du Lorsque vous utilisez la carte de
moniteur de moniteur analogique AO-12, les
canal 2 sorties de + 10 V sont possibles.
F4-03 Pour sortir £ 10 V, réglez F4-07 | 12440 3 Non | A" | A" A® | 393H | 6-80
ou F4-08 a 1. Lorsque la carte de
AO Ch2 Select | moniteur analogique AO-08 est
utilisée, seules les sorties de 0 a
+10 V sont possibles.
Gain canal 2 Ur}e fonctpn de ‘cahbrage du
meétre est disponible. 0.00 4
F4-04 550 0,50 Oui A" A" A" 394H | 6-80
AO Ch2 Gain
Pente du
moniteur sortie | Définit la pente du canal 1 a 1004
F4-05 |canal 1 100 %/10 V lorsque la carte de 10’ 0 0,0 Oui A | AT A" 395H | 6-80
moniteur analogique est utilisée. ’
AO Chl Bias
Pente du
moniteur sortie | Définit la pente du canal 2 a 1004
F4-06 | canal 2 100 %/10 V lorsque la carte de 10’ 0 0,0 Oui A* A¥ A¥ 396H | 6-80
moniteur analogique est utilisée. ’
AO Ch2 Bias
Niveau du
signal de sortie
analogique pour | .03 10V
F4-07 |1e canal 1 {10 3410V Ooul 0 Non | A" | A" AY | 397H | -
AO Opt Level
Chl
Niveau du
signal de sortie
analogique pour
le canal 2 .0 A
F4-08 0:0a10v Ooul 0 Non | A* | A" | A* | 398H | 680
Niveau du 1:-10a+10V
signal de sortie
analogique pour
le canal 2 AO

*

Les cartes de moniteur analogiques ne sont pas disponibles pour les modeéles (-E). Utilisez la borne AM ou FM en remplacement.




Tableaux de paramétres

ENon utilisé : F5

Les parametres des cartes de sortie digitale sont présentés dans le tableau suivant.

N Modifi- Méthodes
om 2 e
cation de contréle
Numéro Plage | Réglage pen-
du para- Description de d'ori- dant le V/f Registre | Page
métre LED réglage | gine fonc- Vif | avec | Boucle
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Pas utilisé
F5-01 | gglection du - 0 Non A A A 399H -
canal 1 DO
Pas utilisé
F5-02 | gglection du - 1 Non A A A 39AH -
canal 2 DO
Pas utilisé
F5-03 | gglection - 2 Non | A | A A 39BH ;
canal 3 DO
Pas utilisé
F5-04 | Sglection du - 4 Non A A A 39CH -
canal 4 DO
Pas utilisé
F5-05 | gglection du | N pas definir. - 6 Non A A A 39DH -
canal 5 DO
Pas utilisé
F5-06 | sglection du - 37 Non A A A 39EH -
canal 6 DO 5
Pas utilisé -
F5-07 | Sglection du - OF Non A A A 39FH -
canal 7 DO
Pas utilisé
F5-08 | Sglection du - OF Non A A A 3A0H -
canal 8 DO
Pas utilisé
F5-09 | gglection - 0 Non | A | A A 3AIH ;
DO-08
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mCarte de communication en option : F6

Les paramétres des cartes de communication en option sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Moqifi- Méthod?s
cation de contréle
Numéro o Plage Régla_ge pen- Regis-
du para- Description de d'ori- | dantle VIf Page
métre LCD réglage | gine fonc- | vif | avec | BOUCle e
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Choix de fonc- | 0: Décéleére jusqu'a l'arrét grace
tionnement a la détection temps/erreur
d'erreur Device- de décélération C1-02
Net 1 : Arrét par inertie jusqu'a
détection d'arrét/erreur .
F6-01 2 : Décélére jusqu'a l'arrét grace 0a3 1 Non A A A 3AZH )
Sélection erreur au temps de décélération/
de bus de com- détection d'erreur C1-09
munication 3 : Continue la détection de
fonctionnement/alarme !
Sélection de
la méthode
de détection 0 : Détection d'erreur sous tension
d'entrée d'erreur | 1 @ Erreur détectée pendant le
F6-02 | externe lors des fonctionnement seulement Ooul 0 Non A A A 3A3H -
communica- (lorsque les commandes
tions d'exécution sont entrées)
Détection EF0
Sélection du 0 : Décélére jusqu'a l'arrét grace a
fonctionnement la détection temps/erreur de
d'entrée d'erreur décélération C1-02
externe lors des | 1: Arrét par inertie jusqu'a
communica- détection d'arrét/erreur .
F6-03 tions 2 : Décélére jusqu'a l'arrét grace 0a3 ! Non A A A 3A4H )
au paramétre C1-09, temps de
Acti décélération/détection d'erreur
ction erreur . i
EF0 3 : Continue la détection de
. *1
fonctionnement/alarme
Pas utilisé
F6-04 | Temps d'échan- | Ne pas définir. - 0 Non | A | A A |3A5SH| -
tillonnage de
traces
Affiche le choix
de l'appareil
pour le moni-
F6-05 | teur courant (1) ; ﬁ;gﬁzr;sl o Ooul | 0 | Non | A | A" | A" [3A6H| -
Sélection
de I'unité
de courant

Remarque Pour plus de détails sur les cartes de communication en option, reportez-vous au manuel prévu pour chaque Carte en option (Carte de communi-

cation DeviceNet/3G3FV-PDRTI-SIN (Cat. N° 1525-E1)).

* 1. SiF6-01 ou F6-03 sont réglés a 3, le variateur continue de fonctionner. Veillez a installer un interrupteur de fin de course ou un bouton d'arrét d'urgence
comme précaution de sécurité.

* 2. Pour modéles (-E).



Tableaux de paramétres

€ Paramétres des fonctions terminales : H
Les réglages suivants sont effectués pour les parameétres des fonctions terminales (paramétres H) : Réglages

des fonctions terminales externes.

BEntrées digitales multifonctions : H1

Les paramétres des entrées digitales multifonctions sont présentés dans le tableau suivant.

Modifi- Méthodes
Nom . A
cation de controle
Numéro Plage | Réglage pen- Regis-
du para- Description de d'ori- dant le V/f t?e Page
métre Ly réglage | gine fonc- Vif | avec | Boucle
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Sélection de
la fonction S3
de la borne .
Entrée de contact
H1-01 . . A 24 N A A A 400H -
0 Sélection de multifonction 1 0a68 on 00
la fonction
terminale S3
Sélection de
la fonction S4
de la borne .
Entrée de contact
H1-02 . . A 14 N A A A 401H -
0 Sélection de multifonction 2 0a68 on 0

la fonction
terminale S4
Sélection de 5
la fonction S5
de la borne I

H1-03 Entrée de contact 0468 | 300 | Non | A | A | A |402m | -
Sélection de multifonction 3

la fonction
terminale S5

Sélection de
la fonction S6

de la borne .
H1-04 Entrée de contact 0468 | 437 | Non | A | A | A |403H | -
Sélection de multifonction 4

la fonction
terminale S6

Sélection de
la fonction S7

de la borne .
H1-05 Entrée de contact 0468 | 64 | Non | A | A | A |40H | -
Sélection de multifonction 5

la fonction
terminale S7

*

Les valeurs entre parenthéses correspondent aux valeurs initiales lorsqu'elles sont initialisées dans une séquence 3 points.

543




Fonctions des entrées digitales multifonctions

Méthodes de controle
Valeur
paramé- Fonction VIf te\(frcen Page
trée ki avec | poucle
PG
ouverte
0 Séquence 3 points (sens avant/inverse) Oui Oui Oui 6-14
1 Sélection mode Local/Remote (ON : Opérateur, OFF : réglage du paramétre Oui Oui Oui 6-68
2 Sélection Option/Variateur (ON : Carte en option Oui Oui Oui 6-76
Référence de vitesse a étapes multiples 1
3 Lorsque H3-09 est réglé a la valeur 0, cette fonction agit comme un commutateur vitesse | Oui Oui Oui 6-11
maitre/auxiliaire.
4 Référence de vitesse a étapes multiples 2 Oui Oui Oui 6-11
5 Référence de vitesse a étapes multiples 3 Oui Oui Oui 6-11
6 Com.mande fréquence pas a pas (prioritaire par rapport a la vitesse de référence a étapes Oui Oui Oui 611
multiples)
7 Temps accél./décél. 1 Oui Oui Oui 6-21
8 Etage de sortie externe bloqué NO (contact NO : Etage de sortie bloqué sur ON) Oui Oui Oui 6-69
9 Etage de sortie externe bloqué NC (contact NC : Etage de sortie bloqué sur OFF) Oui Oui Oui 6-69
A M,amtlen de 1§ rampe d'accélération/décélération (ON : accélération/décélération arrétées, Oui Oui Oui 6-70
fréquence maintenue)
B Entrée signal d'alarme OH2 (ON : affichage de OH2) Oui Oui Oui -
Sélection entrée analogique multifonction (ON : Activation) Oui Oui Oui -
D Absence de controle V/f avec PG (ON : contrdle du retour vitesse désactivé), (controle Non Oui Non )
V/f normal)
E RAZ intégrale du contrdle de vitesse (ON : contrdle intégral désactivé) Non | Oui Non -
F Non utilisé¢ (Réglé lorsqu'une borne n'est pas utilisée) - - - -
10 Commande Up (réglez toujours avec la commande down) Oui Oui Oui 6-71
11 Commande down (réglez toujours avec la commande up) Oui Oui Oui 6-71
12 Commande FJOG (ON : Exécution en avant a la fréquence pas a pas d1-17) Oui Oui Oui 6-76
13 Commande RJOG (ON : Exécution inverse a la fréquence pas a pas d1-17) Oui Oui Oui 6-77
14 RAZ erreur (RAZ quand réglé sur ON) Oui Oui Oui 7-2
Arrét par décélération (Normalement ouvert : arrét par décélération dans le temps de . . .
15| décélération réglé en C1-09 lorsquiil est sur ON.) Oui | Oui | Oui | 6-19
16 Commande commutation moteur (sélection du moteur 2) Oui Oui Oui -
17 Atrre.t par Vdec,eleratlon (N ormal.ement fermé : arrét par décélération dans le temps de décé- Oui Oui Oui 6-19
Iération réglé en C1-09 lorsqu'il est sur OFF.)
Entrée fonctions temporisation (les fonctions sont réglées en b4-01 et b4-02 et les sorties . . .
18 des fonctions temporisation sont réglées en H1-0OO et H2-O10.) Oui Oui Oui 6-123
19 Désactivation du contrdle PID (ON : contréle PID désactivé) Oui Oui Oui 6-127
1A Temps d'accél./décél. 2 Oui Oui Oui 6-21
Activation de 1'écriture des paramétres (ON : Tous les paramétres peuvent étre écrits.
1B OFF : Tous les paramétres autres que ceux du moniteur de fréquence sont protégés Oui Oui Oui 6-149
en écriture.)
Te A,u{;mentatlon dg contrdle trim (ON : la fréquence en d4-02 est ajoutée a la fréquence de Oui Oui Oui 6-74
référence analogique.)
D D}rymutlon du c?ntrole trim (ON : la fréquence en d4-02 est soustraite a la fréquence de Oui Oui Oui 6-74
référence analogique.)
1E Echantillon/maintien de la fréquence de référence analogique Oui Oui Oui 6-75




Tableaux de paramétres

Méthodes de contréle
Valeur
paramé- Fonction Vif te\tlﬁcen Page
trée uit aveC | poucle
PG
ouverte
Erreur externe (réglages souhaités possibles)
20 to 2F | Mode entrée : contact NO/contact NC, Mode de détection : Normal/pendant le Oui Oui Oui 6-77
fonctionnement
30 I{,§11?1F1a'llsaF10n 1ntegra}e du contr?le Pll? (réinitialisé IorsquAe la commande de Oui Oui Oui 6-127
réinitialisation est entrée ou lors d'un arrét pendant un contréle PID)
31 Maintien intégral du contréle PID (ON : Maintien Oui Oui Oui 6-127
32 Commande de vitesse a étapes multiples 4 Oui Oui Oui -
34 Démarreur en douceur PID Oui Oui Oui | 6-127
35 Interrupteur des caractéristiques d'entrée PID Oui Oui Oui 6-127
60 Commande de freinage c.c. a injection (ON : exécute le freinage c.c. a injection) Oui Oui Oui 6-18
61 Con.lmandc.e de recherche externe 1 (ON : recherche de vitesse a partir de la fréquence de oui | Non Oui 6-59
sortie maximale)
62 C,ommande de recherche externe 2 (ON : recherche de vitesse a partir de la fréquence de Oui Non Oui 6-59
réglage)
63 C,on‘{mande d'affaiblissement de champ (ON : contrdle de l'affaiblissement de champ Oui Oui Non )
réglé en d6-01 et d6-02)
64 Commande de recherche de vitesse externe 3 Oui Oui Oui -
65 Commande KEB (décélération a la perte de puissance momentanée) (contact NC) Oui Oui Oui -
66 Commande KEB (décélération a la perte de puissance momentanée) (contact NO) Oui Oui Oui -
67 Mode de test de communication Oui Oui Oui 6-97
68 Freinage a glissement élevé (HSB) Oui Oui Non - 5
69" JOG 2 (pour les modéles (-E)). Oui Oui Oui - |
6A" | Activation entrainement (pour les modéles (-E)). Oui Oui Oui -

* Les valeurs 69 et 6A peuvent étre réglées sur les modeles (-E).
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W Sorties digitales multifonctions : H2

Les parametres des sorties digitales multifonctions sont présentés dans le tableau suivant.

Numéro du
parameétre

Nom

LCD
Affichage

Description

Plage
de
réglage

Réglage
d'ori-
gine

Modifi-
cation
pen-
dant le
fonc-
tionne-
ment

Méthodes
de contréle

Vif

Vit
avec
PG

Boucle
ouverte

Regis-
tre

Page

H2-01

Sélection
des bornes
MI1-M2

Sélection
des bornes
MI1-M2

Multifonction
sortie

0a37

Non

40BH

3G3RV
(Asie)

H2-02

Sélection de
la fonction
Pl de

la borne
(collecteur
ouvert)

Sélection de
la borne P1

3G3RV
-B)
(Europe)

Sélection de
la fonction
M3-M4 de
la borne
(contact)

Sélection des
bornes M3-
M4

Multifonction
sortie 1

0a37

Non

40CH

3G3RV
(Asie)

Sélection de
la fonction
de la borne
P2 (contact)

Sélection de
la borne P2

H2-03

3G3RV
(-E)
(Europe)

Sélection de
la fonction
M5-M6 de
la borne
(contact)

Sélection
des bornes
M5-M6

Multifonction
sortie 2

0a37

Non

40DH




Tableaux de paramétres

Fonctions des sorties digitales multifonctions

Méthodes
Valeur de controle
para- Fonction VIf : Vec- | pa ge
métrée Vi | avec | feuren
boucle
PG
ouverte

Pendant l'exécution (ON : la commande d'exécution est sur ON, ce qui équivaut a une sortie

0 . Oui | Oui Oui -
de tension)
1 Vitesse zéro Oui | Oui Oui -
2 Acceptation de la fréquence 1 (L4-02 utilisé.) Oui | Oui Oui -
. . o . 114
3 Acceptation de la fréquence souhaitée 1 (ON : Fréquence de sortie = +L.4-01, pendant oui | oui Oui )

l'acceptation de la fréquence lorsque L4-02 est utilisé)

4 Détection de fréquence 1 (FOUT) (ON : +L4-01 > fréquence de sortie > -L4-01, L4-02 utilis¢) | Oui | Oui Oui -

Détection de fréquence 2 (FOUT) (ON : Fréquence de sortie > +L4-01 ou fréquence de sortie <

S| L4-01, L4-02 utilise) Oui | Oui | Oui .
Fonctionnement variateur prét . . .

6 PRET : Aprés initialisation, aucune erreur Oui | Oui Oui )

7 Pendant la détection de la sous-tension (UV) du bus c.c. Oui | Oui Oui -

8 Pendant le blocage de 1'étage de sortie (ON : pendant le blocage de I'étage de sortie) Oui | Oui Oui -

Sélection de la fréquence de référence (ON : Fréquence de référence de I'opérateur) Oui | Oui Oui -

A Etat de la sélection de la commande d'exécution (ON : Commande d'exécution de l'opérateur) | Oui | Oui Oui -

Détection de surcouplage/sous-couplage 1 NO (contact NO : Détection de surcouplage/sous-

B couplage sur ON) Oui | Oui Oui 6-48
Perte de la fréquence de référence (Effectif lorsque L4-05 est réglé a 1) Oui | Oui Oui 6-64
D Erreur de résistance de freinage (ON : surchauffe de la résistance ou erreur de transistor de freinage) | Oui | Oui Oui 6-66 5
E | cLCPROL et suvemuen (Vor Tblean 71 pour s ey T o oui | 0wt |- —
F Inutilisé. (Réglé quand les bornes ne sont pas utilisées.) - - - -
10 | Alarme (ON : Affichage alarme) (Voir Tableau 7.2 pour les alarmes.) Oui | Oui Oui -
11 Commande RAZ erreur active Oui | Oui Oui -
12 | Sortie fonction temporisation Oui | Oui Oui | 6-123
13 Acceptation de la fréquence 2 (L4-02 utilisé.) Oui | Oui Oui -

Acceptation de la fréquence souhaitée 2 (ON : Fréquence de sortie = +L.4-01, pendant

14 l'acceptation de la fréquence lorsque L4-02 est utilis¢) Oui | Oui Oui )
15 Détection de fréquence 3 (ON : Fréquence de sortie <L.4-03, L4-04 utilisé) Oui | Oui Oui -
16 | Détection de fréquence 4 (ON : Fréquence de sortie 2L.4-03, L4-04 utilis¢) Oui | Oui Oui -

17 | Détection de surcouplage/sous-couplage 1 NC (contact NC : Détection du couple sur OFF) Oui | Oui Oui 6-48

18 | Détection de surcouplage/sous-couplage 2 NO (contact NO : Détection du couple sur ON) Oui | Oui Oui 6-48

19 | Détection de surcouplage/sous-couplage 2 NC (contact NC : Détection du couple sur OFF) Oui | Oui Oui 6-48

1A | Pendant I'exécution en sens inverse (ON : Pendant I'exécution en sens inverse) Oui | Oui Oui -
1B | Pendant le blocage de 1'étage de sortie 2 (OFF : pendant le blocage de 1'étage de sortie) Oui | Oui Oui -
1C | Sélection du moteur (Moteur 2 sélectionné) Oui | Oui Oui -
ID | Non utilisé (Réglé quand les bornes ne sont pas utilisées.) Oui | Oui Oui -
1E | Redémarrage activé (ON : Redémarrage activé) Oui | Oui Oui 6-65

Pré-alarme de surcharge du moteur (OL1, y compris OH3) (ON : 90 % ou plus du taux

de détection) Oui | Oui Oui 6-51

Préalarme de surchauffe du variateur (OH) (ON : Lorsque la température excéde la valeur de

20 réglage de L8-02)

Oui | Oui Oui -
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Méthodes

de contréle
Valeur
para- Fonction VIf ¢ Vec- Page
métrée vii | avec | teuren
PG boucle
ouverte
30 | pendant la limite de couple (limite de courant) (ON : pendant la limite de couple) Non | Non Oui -
37 Pe.nda.nt 1 exe(I:utl'on 2 (ON : sorEle de frquence, OFF : Etage de sortie bloqué, freinage c.c. a oui | oui Oui )
injection, excitation initiale, arrét de fonctionnement)
BEntrées analogiques : H3
Les parametres des entrées analogiques sont présentés dans le tableau suivant.
Nom Modifi- | Méthodes de controle
cation
Numéro Plage | Réglage | pen- i
du para- LCD Description de d'ori- dant le Vit Boucle R(:?;s Page
métre Affichage réglage | gine fonc- | VIf | avec | | erte
tionne- PG
ment
Siélection 0 : Limite de tension activée
signal b‘{me (sous 0 V c'est O V)
H3-01 |Al (tension) 1 : Limite de tension désactivée | 0 ou 1 0 Non A¥ A¥ A¥ 410H -
Term A1l Lvl La valeur 1 peut étre réglée sur
Sel les modeles (-E).
((]‘;ain A Régle la fréquence lorsque la
orne . R
H3-02 valeur de 10 V est er}tree, en 0,0a 100.0 % Oui A A A 4111 6-29
Terminal Al pourcentage de la fréquence de 1000,0
Gain sortie maximale.
Pente A ;
Régle la fréquence lorsque la
(borne A1) A -100,0
H3-03 valeur de 0 V est entrée, en i | 00% | Ooui | A | A | A | 4128 | 629
Terminal Al pourcentage de la fréquence de +100.0
Bias sortie maximale. ’
Sélection du 0 : Limiter a 0 les réglages de la
niveau de fréquence négative pour les
signal de la réglages du gain et de la
borne A2 pente.
d'entrée 1 : Ne pas limiter a 0 les
analogique réglages de la fréquence
multifonction négative pour les réglages
H3-08 du gain et de la pente 0a2 2 Non A A A 417H | 6-29
(par exemple, autoriser
le fonctionnement en
Term A2 sens inverse).
Signal 2 :‘4 a 20 mA (entrée 9 bits).
Un interrupteur pour 'entrée de
courant ou de tension est situé
sur la carte du circuit terminal.
Sélection de
la fonction de
La borne A2 Sélectionne la fonction d'entrée
'entrée : : :
: analogique multifonction de la R
H3-09 analqglqug borne A2. Reportez-vous au 0alF 0 Non A A A 418H | 6-29
multifonction | {apeay suivant.
Terminal A2
Sel
Gain Définit le gain d'entrée (niveau)
(borne A2) lorsque la borne 14 esta 10 V
H3-10 (20mA). 008 110000 | oui | A | A A 419H | 629
. Défini en fonction de la valeur 1000,0
Terminal A2 . R
Gain 100 % de la fonction définie pour
H3-09.




Tableaux de paramétres

Nom Modifi- | Méthodes de controle
cation
Numéro Plage | Réglage | pen- .
du para- LCD Description de d'ori- dant le Vit Boucle Rt:?;s- Page
métre Affichage réglage | gine fonc- | VI | avec | | erte
tionne- PG
ment
Pente Définit le gain d'entrée (niveau)
(borne A2) lorsque la borne 14 esta 0 V -100.0
H3-11 (4,mpf)' . a 0,0 % Oui A A A 41AH | 6-29
. Défini en fonction de la valeur
Terminal A2 . fe +100,0
Bias 100 % de la fonction définie pour
H3-09.
Constante de | pegle Je constante de temps du
:iemps dufiltre | fiire premier retard en secondes
'entrée \ i .
) : pour les deux bornes d'entrée 0,00 a 0,00 :
H3-12 analogique analogiques (A1 et A2). 2,00 s Non A | A A | 41BH | 629
Temps moyen Effectif pour le contrdle du
du filtre bruit, etc.
Basculement 0 : Utilise I'entrée analogique de
de la borne la borne Al comme
Al/A2 principale fréquence de
vitesse de référence.
1 : Utilisez l'entrée analogique
H3-13 4 de la borne A2 comme Ooul 0 Non A A A 41CH -
Sélection principale fréquence de
bornes Al/A2 vitesse de référence.
Effectif lorsque H3-09 est réglé
a2.

* Pour modé¢les (-E).
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5-50

Réglages H3-09

Méthodes
de contréle
Valeur
paramé- Fonction Contenu (100 %) VIf Vec- | page
trée Vif | avec | feuren
PG boucle
ouverte
0 Ajout a la borne A1l Fréquence de sortie maximale Oui | Oui Oui 6-30
| Gain de fréquence Valeur de cpmmande de la fréquence de réfé- oui | Oui Oui 6-30
rence (tension)
Fréquence auxiliaire de référence , . . . . .
2 N R K Fréquence de sortie maximale Oui Oui Oui 6-30
(2éme étape analogique)
4 Pente de la tension Tension nominale du moteur (E1-05) Oui | Oui Non -
Changement accél/décél Réglez les temps d'accélération et de décélération . . .
. . -22
3 (coefficient de réduction) (C1-01 a C1-08) Oui | Oui Oui 6
6 Courant de freinage injection c.c. Courant nominal de sortie du variateur Oui | Oui Oui 6-19
Couple nominal du moteur pour contrdle
7 Niveau de détection de vectoriel . . . oui | Oui Oui 6-50
surcouplage/sous-couplage. courant nominal de sortie du variateur pour
controle V/f
8 va'e au' de protectlon anti-calage lors Courant nominal de sortie du variateur Oui | Oui Non 6-47
de I'exécution
9 le}te, inférieure de la fréquence Fréquence de sortie maximale Oui | Oui Oui 6-37
de référence
A Fréquence de saut Fréquence de sortie maximale Oui | Oui Oui 6-33
B Rétroaction PID Fréquence de sortie maximale Oui | Oui Oui |6-127
C Valeur cible PID Fréquence de sortie maximale Oui | Oui Oui | 6-127
E Entrée température moteur 10 V=100 % Oui | Oui Oui 6-55
10 Limite positive du couple Couple nominal du moteur Non | Non Oui 6-44
11 Limite négative du couple Couple nominal du moteur Non | Non Oui 6-44
12 Limite régénérative du couple Couple nominal du moteur Non | Non Oui 6-44
15 Limite positive/négative du couple Couple nominal du moteur Non | Non Oui 6-44
IF Entrée analogique non utilisée. - Oui | Oui Oui
13, 14, o
16 4 1F Pas utilisé - - - - -




Tableaux de paramétres

ESorties analogiques multifonctions : H4

Les parametres des sorties analogiques multifonctions sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Modifi- Méthodes
cation de contréle
Numéro Plage Réglage | PeM" Regis-
du para- Description de 0 g'age | yantle VIf 9 Page
F LCD . d'origine Boucle | tre
métre Affich réglage fonc- | V/f | avec ot
ichage erIEs pg | ouverte
ment
Sélection du | Définit le numéro de I'é1ément de
moniteur moniteur en sortie (U1-LIJ) pour la
(borne FM) | borne FM. R
Ha-01 : Impossible de définir 4, 104 14,28, | 1440 | 2| Nem A A AT 4IDH 679
Terminal FM | 34 39, 40. 17, 23, 25, 29, 30, 31, 35
Sel ne sont pas utilisés.
Gain Définit le gain du niveau de tension
(borne FM) | pour la sortie analogique 1 R
. . 0,00 a
multifonction. 250 1,00 48
H4-02 ] Définit si I'élément de moniteur en (0’ 0a (100,0 Oui Q Q Q 41EH 6-79
Ter‘mmal FM | sortie est un multiple de 10 V. L W)
Gain La sortie maximale de la borne est 1000.0)
de 10 V.
Pente Définit la pente du niveau de
(borne FM) tension pour la sortie analogique 1 -10,0 2
multifonction. +10,0
H4-03 Définit le mourvienTent parallele. haut/ | (-1 1‘0,0 0.0 % Oui A A A 41FH | 48
Terminal bas des caractéristiques de sortie en a
FM Bias pourcentage de 10 V. +110,0)
La sortie maximale de la borne est *
de 10 V.
Sélection du | Définit le numéro de I'é1ément de
moniteur moniteur en sortie (U1-L1J) de la 5
(borne AM) | borne AM. . 4-8
Ha-04 : Impossible de définir 4, 104 14,28, | 1440 | 3| Nom A A A AR T (g —
Terminal AM | 34,39, 40. 17, 23, 25, 29, 30, 31, 35
Sel ne sont pas utilisés.
Gain Définit le gain de tension pour la
(borne AM) | sortie analogique 2 multifonction. 0,00 a 0.50
&fini i 2,50 ’ -
H4-05 Définit le nombre de n}ulflples sle 0V o (50,0 Oui Q Q Q 211 4-8
Terminal AM | Sortant en tant que sortie & 100 % pour 0,0a I~ 6-79
Gain les éléments de moniteur. La sortie 1000,0)" 0)
maximale de la borne est de 10 V.
Pente Définit la pente du niveau de
(borne AM) | tension pour la sortie analogique 2 -10,0 a
multifonction. +10,0
H4-06 Définit le mouvemc?qt parallele (-1 1‘0,0 0.0 % Oui A A A 4221 | 679
Terminal AM | haut/bas des caractéristiques de a
Bias sortie en pourcentage de 10 V. +110,0)
La sortie maximale de la borne est *
de 10 V.
Sélection du
niveau de Définit le niveau de sortie du signal
signal de la | POUr la sortie 1 multifonction 0oul
H4-07 | sortie | (borne EM) ©a2) | 0 | Non | A | A | A |423H]|679
analogique 0: Sort%e de0a+10V .
1:Sortiede 0 a+10V
AOLevel | (5.4320mA)"
Selectl
Sélection du
niveau de Définit le niveau de sortie du signal
signal de la | pour la sortie 2 multifonction
rtie 2 (borne AM) Ooul
sortie R
H4-08 | alogique | 0: Sortic de 04 +10 V © a 2) 0 Non | A | A A | 424H | 679
1:Sortiede 0 a+10V
AOLevel | (5:4320mA)"
Select2

* Pour modéles (-E). Le connecteur shunt CN15 doit étre défini. Pour plus d'informations, reportez-vous a la page 2-42.
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ECommunications RS-422A/485 : H5

Les parameétres des communications RS-422A/485 sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Modifi- Méthodes
cation de controéle
Numéro Plage Réglage pen-
du para- Description de L dant le VIf Registre | Page
métre LCD réglage d'origine | "¢ nc. Vi | avec | Boucle
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Adresse esclave
Réglez 'adresse esclave du 0220
H5-01 | gerial Comm variateur. . IF Non A A A 425H 6-83
Adr
Sélection de la | Définit la vitesse des
vitesse de communications 6CN RS-
communication | 422A/485.
0:1200 bps
H5-02 a4 N Al A A 426H | 6-
5-0 1+ 1200 bps 0a 3 on 6 6-83
Serial Baud Rate | 2 1200bps
3:1200 bps
4:1200 bps
Sélection de la | Définit la parité des
parité de la communications 6CN RS-
Hs.03 |Communication |422A/485. 04a2 0 Non | A | A | A | 42 |6s3
0 : Aucune parité
Serial Com Sel 1 : Parité égale
2 : Parité impaire
Méthode d'arrét | Regle la méthode d'arrét en cas
aprés une erreur | d'erreur de communication
de 6CN RS-422A/485.
communication 0 : Arrét par décélération dans
le temps de décélération
H5-04 réglé en C1-02 043 3 Non | A | A | A 4280 | 6-83
1 : Arrét par inertie
) 2 : Arrét d'urgence dans le
Serial Fault Sel temps de décélération
en C1-09.
3 : Poursuite du
fonctionnement
Sélection de la Spécifiez si oui ou non un
détection dépassement du temps de
d'erreur de communication doit &tre
H5-05 |communication | détecté comme un erreur de Ooul 1 Non A A A 429H 6-83
communication (CE).
Serial Flt Dtct 0 : Ne pas détecter.
1 : Détecter
Temps d'attentea | Définit le temps entre le
l'envoi moment ou le variateur regoit
H5-06 les données et le moment 5a65 5 ms Non A A A 42AH 6-83
Temps d'attente | auquel il commence a les
de transmission envoyer.
Controle RTS Choisit d'activer ou de
ON/OFF désactiver le controle RTS.
0 : Désactivé (le controle RTS
H5-07 est toujours enclenché) Ooul 1 Non A A A 42BH 6-83
RTS Control Sel | 1 : Activé (le controle RTS
n'est enclenché que lors
de l'envoi)

*

Attribuez la valeur 0 & H5-01 pour désactiver les réponses du variateur aux communications RS-422A/485.




BE/S de train d'impulsions : H6

Les parametres d'E/S de train d'impulsions sont présentés dans le tableau suivant.

Tableaux de paramétres

N Modifi- Méthodes
om - <
cation de controéle
Numéro Plage | Réglage | pen- Regis-
du para- Description de d'ori- dant le V/f t?e Page
métre LCD réglage | gine fonc- | Vi | avec | Boucle
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Sélection de
l% fonf:tlon ) 0 : Référence de fréquence 6-7
He-01 |dentréedutrain |y ; vajeur de rétroaction PID | 042 0 Non | A | A A | 42CH | 634
d'impulsions 2 : Valeur cible PID 6-126
Pulse Input Sel
Train
d'impulsions Définit le nombre
’ échelonnement d'impulsions en hertz, 1000 a . 6-7
H6-02 dentrée en prenant 100 % 32000 1440 Hz | Oui A A A 42DH 634
comme référence.
Pulse In Scaling
Gain pour I'entrée | Définit le taux du gain
du train d'entrée en pourcentage 004
H6-03 | d'impulsions lorsque la valeur du train 10’00 0 100,0 % | Oui A A A 42EH | 6-34
d'impulsions H6-02 est ’
Pulse Input Gain | |'entrée.
Pente ('i-'entrée. du | Définit Ia pente dentrée 100.0
H6-04 | traindimpulsions | j5r5quc e train d'impulsions 1000 | 0% | Oui | A | A A | 42FH | 634
Pulse Input Bias | @ 13 valeur 0. ’
Eur ce dL(liﬁltre‘ Définit la constante de temps
‘entrée du train | 4y filtre de retard primaire de | 0,004 | 0,10 .
H6-05 " d'impulsions I'entrée du train d'impulsions, | 2,00 s Oui A A A 430H | 6-34
Pulse In Filter en secondes.
Sélection du Sélectionnez les éléments
moniteur du train | de moniteur de train
d'impulsions d'impulsions en sortie (valeur 125
H6-06 de la partie OO de UL-DD). | % 2 ou | A | A A | 431H | 681
11 existe deux types 36
Pulse Moni Sel d'éléments de moniteur :
les éléments liés a la vitesse
et ceux liés au PID.
Echelonnement du | Définit le nombre
moniteur du train | d'impulsions sortant lorsque
d'impulsions la vitesse est a 100 %,
en hertz.
Attribuez la valeur 2 a H6-06 0a .
H6-07 et la valeur 0 a H6-07 pour 32000 1440 Hz | Oui A A A 432H 6-81
Pulse Moni Scale | que la sortie du moniteur du
train d'impulsions soit
synchronisée avec la
fréquence de sortie.
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€ Paramétres des fonctions de protection : L

Les réglages suivants sont effectués pour les paramétres des fonctions de protection (paramétres L) : fonction
de sélection du moteur, fonction de perte de puissance constante, fonction de protection anti-calage, détection

de fréquence, limites de couple, et protection du matériel.

ESurcharge du moteur : L1

Les paramétres de surcharge du moteur sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Mot_iifi- Méthod?s
cation de controle
Numéro o Plage Réglage pen- Regis-
du para- Description de Hahd dant le VIf Page
métre LCD réglage d'origine | “¢onc. vif | avec | Boucle tre
Affichage fanney PG ouverte
ment
Régle l'activation ou la
Sélection désactivation de la fonction
dela surcharge du moteur au relais
protection | ¢lectrique de surcharge thermique.
dumoteur | ¢ : Désactivé
1 : Protection générale du moteur
2 : Protection du moteur du
variateur
3 : Protection du moteur vectoriel
Dans certaines applications,
lorsque 1'alimentation du . 4-8
L1-01 Varigteur est hors tension, 0a3 ! Non Q Q Q 480H 6-51
la valeur thermique est
MOL Fault | réinitialisée ; par conséquent,
Select méme si la valeur 1 est attribuée
a ce paramétre, la protection
peut ne pas étre efficace.
Lorsque plusieurs moteurs sont
connectés a un variateur,
définissez la valeur 0 et
assurez-vous que chaque
moteur est installé avec un
appareil de protection.
Constante | Régle le temps de détection de
de temps surcharge thermique via un relais
de la ¢électrique, en secondes.
protection | Il n'est généralement pas
du moteur | nécessaire d'effectuer le réglage. 0,1a
L1-02 Le réglage d'origine est a 1.50 % 5,0 ‘ 1,0 m%n Non A A A 481H 6-51
de surchage pendant une minute. (0,1a | (8,0 min)
Lorsque la résistance de surcharge 20,0)
MOL Time | dy moteur est connue, réglez
Const également le temps de protection
par résistance de surcharge
lorsqu'un moteur est démarré chaud.




Tableaux de paramétres

Modifi- Méthodes
Nom o ~
cation de controle
Numéro Plage | Réglage pen-
du para- Description de d'ori- dant le VIf Registre | Page
métre ) réglage | gine fonc- | wif | avec | BoOUcle
Affichage fionnes PG ouverte
ment
Sélection du | Réglez H3-09 sur E et sélec-
fonctionne- | tionnez le fonctionnement a
ment de enclencher lorsque la tempéra-
I'alarme lors | ture d'entrée du moteur (résis-
d'une sur- tance thermosensible) dépasse
chauffe du | le niveau de détection de
moteur l'alarme (1,17 V).
L1-03 0 : Décélération pour arréter 0a3 3 Non A A A 482H 6-54
1 : Arrét par inertie
2 : Arrét d'urgence qui utilise
Mitr OH le temps de décélération
Alarm Sel en C1-09.
3 : Poursuite du
fonctionnement (H3 sur le
clignotant de 1'opérateur).
Sélection du | Réglez H3-09 sur E et sélec-
fonctionne- | tionnez le fonctionnement a
ment de la | enclencher lorsque 'entrée de
surchauffe | température du moteur (résis-
du moteur tance thermosensible) dépasse
le ni de détection de fonc-
L1-04 ¢ niveau ce (eecton €e1one 1 ga2 1 Non | A | A A 483H | 6-54
tionnement (2,34V).
0 : Décélération pour arréter
Mtr OH 1 : Arrét par inertie
Fault Sel 2 : Arrét d'urgence qui utilise
le temps de décélération
en C1-09.
Constante
de temps
du filt
,u ! ,re Réglez H3-09 sur E et réglez
d'entrée de .
la tempéra la constante de temps premier 0.00 2
L1-05 P retard pour l'entrée de tempé- ? 0,20s Non A A A 484H 6-54
ture du L. 10,00
rature du moteur (résistance
moteur .
thermosensible), en secondes.
Mtr Temp
Filter
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HPerte de puissance constante L2

Les paramétres de pertes de puissances constantes sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Moqifi- Méthodgs
cation de contréle
Numéro Plage | Réglage | pen-
d::nng- I_.CD Description ré;f;ge c;ic:l- dfzr:]t;-e i a\a:c Boucle Registre | Page
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Détectionde | 0: Désactivé (détection de
la perte de la sous-tension du circuit
puissance principal (UV))
momentanée | 1 : Activé (Redémarré lors d'un
retour de puissance dans
l'intervalle de temps réglé en
L2-02. Lorsque le temps réglé
en L2-02 est dépassé,
L2-01 détection de sous-tension du 0az2 0 Non A A A 485H 6-57
circuit principal.)
PwrL 2 : Activé pendant le
Selection fonctionnement UC.
(Redémarre lors d'un retour
de puissance pendant les
opérations de contrdle.
Ne détecte pas la sous-tension
du circuit principal.)
Temps en
alimenta-
tion contl- | Tempg en secondes pendant le
nue de temps de fonctionnement total,
L2-02 peljte de lorsque la sélection de perte de 0a2,0 0’*1 s Non A A A 486H 6-57
PuIsSance | pujssance momentanée (L2-01) !
momentance | o régléea l.
PwrL
Ridethru t
Min. base- Régylre temps de blocage r.n%nimal
block time de I'étage de sortie en unlltes de
1 seconde, lorsque le variateur
est redémarré aprés une perte
de puissance constante.
Définit le temps a environ 0,7 fois
12-03 la conste'mte de temps du circuit 0,1a 0,1s Non A A A 487H 6-57
secondaire du moteur. 5,0 *1 6-58
PwrL Si une surintensité ou une
Baseblock t | surtension se produit lors du
démarrage d'une recherche de
vitesse ou d'un freinage c.c. a
injection, augmentez les valeurs
définies.
Temps de Définit le temps nécessaire
récupéra- pour que la tension de sortie de
tion de la variateur redevienne normale a la
1204 tension ﬁn. d,'une recherche de vitesse, en 0,0a 03s Non A A A 4881 6-57
unités d'une seconde. 5,0 *] 6-58
PwrL V/F Définit le temps nécessaire
Ramp t pour revenir de 0 V a la tension
maximale.




Tableaux de paramétres

Nom Mogifi- Méthodtfs
cation de contréle
Numéro Plage | Réglage | pen-
d:;g:_rea I_.CD Description ré;:zge c:]ic:‘r; dfirrlltcl_e i a\‘:éfc Boucle Registre | Page
Affichage CHeriiEe PG ouverte
ment
Niveau de Définit le niveau de détection
détection de | de sous-tension (UV) du circuit
sous-tension | principal (tension c.c. du circuit
principal) en unités de V.
Il n'est généralement pas 150a
L2-05 nécessaire d'effectuer le réglage. 210 ! 9:)2 v Non A A A 489H 6-57
PUV Det Insérez une bobine de réactance *2
Level c.a. du coté de l'entrée du variateur
afin de diminuer le niveau de
détection de sous-tension du
circuit principal.
Temps de Régle, en secondes, le temps
décélération | requis pour décélérer de la vitesse
L2-06 KEB ;.1u mo‘ment .01‘1 la de::célération , 0,0a 0.0s Non A A A 4SAH )
jusqu'a la vitesse zéro est entrée 200,0
Fréquence dans la commande de perte de
KEB puissance momentanée (KEB).
Temps de
récupéra-
tion momen- | Régle, en secondes, le temps
tanée nécessaire pour accélérer 004 0s
L2-07 jusqu'a la vitesse réglée apres la § . Non A A A 48BH -
TEMPS DE récupération a la suite d'une perte 23,5 }
RECUPE- de puissance momentanée.
RATION
uv
Gain d.e Régle en pourcentage la capacité 5
réfiuctlon de | de réduction de la fréquence de ——
(firf:quence aU | sortie au début de la décélération
émarrage ;
1208 [KEB L‘igf:&:fg:&fgé’)‘.““ame 04300 100 | Non | A | A | A | 4scH | -
Temps de Réduction = fréquence
décélération | de compensation avant
KEB fonctionnement KEB x L2-08 x 2

* 1. Le réglage d'origine dépend de la capacité du variateur. La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est fournie.

* 2. Ces valeurs concernent le variateur de classe 200 V. Les valeurs correspondantes pour le variateur de classe 400V sont le double de celles de la classe
200V.

* 3. Sila valeur de réglage est 0, I'axe accélére jusqu'a la vitesse spécifiée pendant le temps d'accélération spécifi¢ (C1-01 a C1-08).
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HProtection anti-calage : L3

Les paramétres de protection anti-calage sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Mot_jifi- Méthodcfs
cation de contréle
Numéro Plage | Réglage | pen-
d::nng- I_.CD Description rég;jlgge c;ic:‘r;- dfirr\‘tclfe i a\\fgc Boucle Registre | Page
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Sélection de | 0 :Désactivé (Accélération
la protection conforme au réglage. Avec une
anticalage lourde charge, il se peut que le
lors de moteur cale.)
l'accélération | 1: Activé (L'accélération s'arréte
lorsque le niveau de L3-02 est
dépassé. L'accélération reprend
L3-01 lors du retour de courant.) 0a2 1 Non A A A 48FH | 6-25
2 : Mode d'accélération intelligent
StallP Accel (Utilisant le niveau de réglage
Sel de L3-02 comme une base,
l'accélération est
automatiquement ajustée.
Le temps d'accélération de
réglage est ignoré.)
Niveau de Effectif lorsque L3-01 est réglé aux
protection valeurs 1 ou 2.
anticalage Réglé en pourcentage du courant
13-02 1,‘“ de  |nominalduvariateur. ) gu050 | 120% )\ b A [ A | A | 490H | 625
accélération | Il n'est généralement pas nécessaire *
d'effectuer le réglage. Le réglage
StallP Accel d'origine diminue les valeurs
Lvl définies si le moteur cale.
Limite de la | Régle la limite inférieure de la
protection protection anticalage lors de
anticalage l'accélération en pourcentage du
lors de courant nominal du variateur,
L3-03 | l'accélération | lorsque le fonctionnement a lieu 0a100 | 50% Non A A A 491H | 6-25
dans la plage de fréquence
StallP CHP | supérieure a E1-06.
Lvl Il n'est généralement pas nécessaire
d'effectuer le réglage.
Sélection de | 0 :Désactivé (Décélération définie.
la protection Si le temps de décélération est
anticalage trop court, il peut se produire
lors de la une surtension du circuit
décélération principal.)
1: Activé (La décélération est
arrétée lorsque la tension du
circuit principal dépasse le
niveau de surtension.
La décélération redémarre
lorsque la tension correcte
revient.)
2 : Mode de décélération intelligent . 4-8
L3-04 (Le taux de décélération est 0a3 ! Non Q Q Q 492H 6-27
automatiquement ajusté de sorte
StallP qu'un variateur peut décélérer
Decel Sel le plus rapidement possible.
Le systéme ne tient pas compte
du temps de décélération défini.)
3 : Activé (avec unité de résistance
de freinage)
Lorsque vous utilisez une option de
freinage (résistance de freinage,
unité de résistance de freinage, unité
de freinage), attribuez toujours les
valeurs 0 ou 3.




Tableaux de paramétres

Modifi- Méthodes
Nom . ~
cation de controle
Numéro Plage | Réglage | pen-
du para- Description de d'ori- | dantle VIf Registre | Page
métre LcD réglage | gine | fonc- | wif |avec | BOUcle
Affichage fianney PG ouverte
ment
Sélectionde | 0 :Désactivé (Exécution conforme
la protection au réglage. Avec une lourde
anticalage charge, il se peut que le
en cours de moteur cale.)
fonctionne- 1 : Temps de décélération 1
t le t de décélérati
L3-05 | 7" (le temps de décélération pour |, 1 Non | A | A | Non | 493H | 6-46
la fonction de protection anti-
calage est en C1-02.)
StallP 2 : Temps de décélération 2
Run Sel (le temps de décélération pour
la fonction de protection anti-
calage est en C1-04.)
Ni d . 14
fveau de Effectif lorsque L3-05 est réglé
protection R
. alou2.
anticalage .
Réglé en pourcentage du courant
en cours de nominal du variateur. 30 a 120 %
L3-06 | fonctionne- L ) . . ° 1 Non | A A Non 494H | 6-46
Il n'est généralement pas nécessaire 200 *
ment ,
d'effectuer le réglage.
StallP Run Le réglage d'origine diminue les
Level valeurs définies si le moteur cale.

* La valeur initiale lorsque 1 est attribué a C6-01 est donnée. Si C6-01 a la valeur 0, la valeur initiale sera de 150 %.
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mDétection de référence : L4

Les parametres de détection de référence sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Mot_jifi- Méthodgs
cation de controéle
Numéro Plage | Réglage | pen-
d::n 2;::- L cD Description i ngde c; ic:: dfirr\ltcl-e i a\a:c Boucle Registre | Page
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Nllvea‘u de Effectif lorsque « Acceptation
détection | de la fréquence (réf./réglage)
d'acceptation | o haitée 1 », « Détection de
L4-01 de vitesse frc::quence 1 » ou « d'éte,ction de 0,0a 0.0 Hz Non A A A 499 )
Niveau de fréquence 2 » sont réglés pour 400,0
détection une sortie multifonction.
d'acceptation Les fréquences a détecter sont
de la vitesse | Féglées en unités de Hz.
Largeur de Effectif lorsque « Acceptation
détection de la fréquence (vitesse) 1 »,
d'acceptation | « Acceptation de la fréquence
de vitesse (vitesse) souhaitée 1 », ou 004
L4-02 « Détection de fréquence (FOUT) y 2,0 Hz Non A A A 49AH -
Largeur de 1 » sont réglés pour une sortie 20,0
détection multifonction.
d'acceptation Régle la largeur de détection de
delavitesse |15 fréquence en unités de Hz.
Niveau de
détection Effectif lorsque « Acceptation de
d'accepta- la fréquence (vitesse) souhaitée
tion de 2 », « Acceptation de la fréquence
vitesse (+/-) | (vitesse) souhaitée 1 », ou -400,0
L4-03 « Détection de fréquence (FOUT) a 0,0 Hz Non A A A 49BH -
Niveau de 4 » sont réglés pour une sortie +400,0
détection multifonction.
d'accepta- La largeur de détection de fréquence
tion de la est définie en unités de Hz.
vitesset+-
Lflrgel_lr de | Bffectif lorsque « Acceptation
détection | de la fréquence (vitesse) 2 »,
d‘acceptatlo « Acceptation de la fréquence
n de vitesse (vitesse) souhaitée 1 », ou
L4-04 /) « Détc?ctif)n de fréquenc§ 4» 0,0a 2.0 Hz Non A A A 49CH )
Largeur de sont réglés pour une sortie 20,0
détection multifonction.
d'acceptatio La largeur de détection de
ndela fréquence est définie en unités
vitesse+- de Hz.
Fonctionne 0 : Arrét (Le fonctionnement suit
ment lorsque la fréquence de référence.)
la référence | 1:Poursuit le fonctionnement
de fréquence de vitesse selon le réglage de
est perdue L4-06. (A 80 % de la vitesse
L4-05 avant la perte de la fréquence | 0 ou | 0 Non A A A 49DH | 6-64
de référence)
La référence de fréquence est
Ref Loss Sel perdue : La référence de fréquence
a chuté au-dessus de 90 %
en 400 ms.
Référence . .
de fréquence ACth.C la sélection de
pour perte f(,)n'ctlonnemen,t lorsque la 004
L4-06 | de référence referenyce de fr.equence ?st pe.rdue 100,0 80,0 Non A A A" 4C2H )
de fréquence et gue l'appareil tourne a la vitesse %
suivante :
Fref at Floss | (Vitesse avant la perte) x L4-06

* Pour les mod¢les (-E) uniquement. Autrement, toujours 80,0 %.
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BRedémarrage apreés erreur : L5

Les paramétres de redémarrage apres erreur sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Modifi- | Méthodes de controle
cation
Numéro Plage | Réglage pen-
du para- LCD Description de d'ori- dant le Vit Boucle | Registre | Page
métre Affichage réglage | gine fonc- Vit a;gc ouverte
tionne-
ment
Nombre de

Régle le nombre de tentatives

tentativesde | go redémarrage automatique.

redémarrage 5 ;
L501 |t ke e | gato | o | N | A | A | a | e | e
Num of recherche de vitesse a partir de
Restarts la fréquence de fonctionnement.
Choix du Définit si une sortie de contact
fonctionne | d'erreur est activée lors d'un
ment du redémarrage suite a une erreur.
L5-02 |redémarrage | O : Aucune sortie (le contact Ooul 0 Non A A A 49FH 6-65
automatique erreur n'est pas activé.)
1 : Sortie (le contact erreur
Restart Sel est activé.)
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mDétection du couple : L6

Les parametres de détection du couple sont présentés dans le tableau suivant.

Numéro
du
para-
metre

Nom

LCD
Affichage

Description

Plage
de
réglage

Réglage
d'ori-
gine

Modifi-
cation
pen-
dantle
fonc-
tionne-
ment

Méthodes
de controle

Vif

Vit
avec
PG

Boucle
ouverte

Regis-
tre

Page

L6-01

Sélection
de détec-
tion du
couple 1

Torq Det 1
Sel

0 : Détection de surcouplage/sous-
couplage désactivée.

1 : Détection du surcouplage seulement
en cas d'acceptation de la vitesse;
le fonctionnement se poursuit apres
le surcouplage (avertissement).

2 : Surcouplage détecté en permanence
pendant le fonctionnement ;
le fonctionnement se poursuit

apres le surcouplage (avertissement).

3 : Détection du surcouplage seulement
en cas d'acceptation de la vitesse;
sortie arrétée au moment de la
détection (fonctionnement protégé).

4 : Surcouplage détecté en permanence
pendant le fonctionnement ; sortie
arrétée au moment de la détection
(fonctionnement protégé).

5 : Détection du sous-couplage
seulement en cas d'acceptation de
la vitesse; le fonctionnement se
poursuit aprés le surcouplage
(avertissement).

6 : Sous-couplage détecté en
permanence pendant le
fonctionnement ; le fonctionnement
se poursuit apres le surcouplage
(avertissement).

7 : Détection du sous-couplage
seulement en cas d'acceptation de la

vitesse; sortie arrétée au moment de la

détection (fonctionnement protége).
8 : Sous-couplage détecté en

permanence pendant le

fonctionnement ; sortie arrétée

au moment de la détection

(fonctionnement protégé).

Non

4A1H

6-48

L6-02

Niveau de
détection
du

couple 1

Torq Det 1
Lvl

Controle vectoriel en boucle ouverte :
Le couple nominal du moteur est défini
comme étant 100 %.

Contréle V/f: Le courant nominal du
variateur est défini comme étant 100 %.

04300

150 %

Non

4A2H

6-48

L6-03

Temps de
détection
du

couple 1

Torq Det 1
Time

Régle le temps de détection de
surcouplage/sous-couplage en unités
de 1 seconde.

0,0a
10,0

0,1s

Non

4A3H

6-48
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Nom Modifi- Méthodes
Numéro cation de controle
du Plage | Réglage | pen- Regis-
e Description de d'ori- dantle VI trge Page
pa LCD réglage | gine fonc- | vif | avec | Boucle
metre | Affichage I pG | ouverte
ment
Sélection
de détec-
tion du
L6-04 | couple 2 0a8 0 Non |A| A A 4A4H | 6-48
Torq Det 2
Sel
Niveau de
(cilétecnon La détection de la sortie de couple 1 est
U activée en réglant H2-O0O0 4 17, et la 0a
Lé6- . . ’ 1509 N A A A 4A5H -4
6-05 couple 2 détection de la sortie de couple 1 est 300 0% on 3 6-48
Torq Det 2 activée en réglant H2-COO a 18 ou 18.
Lvl
Temps de
détection
du 0,02
L6-06 couple 2 10.0 0,1s Non A A A 4A6H | 6-48
Torq Det 2
Time
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HLimites du couple : L7

Les parametres des limites du couple sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Modifi- Méthodes
Numéro cation de controle
du Plage Réglage | Pe™ Regis-
Description de . dantle VIf Page
para- LCD sal d'origine | "¢ Boucle tre
métre | Affichage Mg jone- | VIf | avec | | erte
g tionne- PG
ment
Limite du
couple en
entraine-
L7-01 |ment avant 04300 | 200% | Non |Non|Non| A | 4A7H | 6-44
Torq Limit
Fwd
Limite du Régle la limite du couple en
couple en .
R pourcentage du couple nominal
entraine- |
u moteur.
L7-02 Tnent Quatre régions individuelles 0a300 [ 200 % Non | Non | Non A 4A8H | 6-44
1nverse peuvent étre réglées.
Torq Limit )
Rev Couple de sortie
Couple positif
Limite Nombre
du couple
R Inverse
régénératif
L7-03 |avant 0a300 [ 200 % Non | Non | Non A 4A9H | 6-44
Torq Lmt Couple négatif
Fwd Rgn
Limite
du couple
régénératif
L7-04 |inverse 0a300 | 200 % Non | Non | Non A 4AAH | 6-44
Torq Lmt
Rev Rgn
HProtection du matériel : L8
Les paramétres des fonctions de protection du matériel sont présentés dans le tableau suivant.
N Modifi- Méthodes
om - -
Nonere cation de contréle
du ez Réglage | Pe™ Regis-
Description de o dantle VIf Page
para- LCD aql d'origine f Boucle tre
métre Affichage TR jone- | VIf | avec | o verte
g tionne- PG
ment
Sélection de
la protection
pour la 0 : Désactivé (pas de
L8-01 |TésistanceDB | itection surchauffe) Ooul 0 Non | A | A A | 4ADH | 6-66
Interne 1 : Activé (protection surchauffe)
DB Resistor
Prot
Niveau de Reégle la température de détection
pré-alarme pour la préalarme de détection de
en cas de surchauffe du variateur, en °C.
L8-02 | surchauffe La pré-alarme détecte si la 50a130| 95°C Non A A A 4AEH | 6-67
température de l'ailette de
OH Pre- refroidissement atteint la valeur
Alarm Lvl définie.
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Nom Mogifi- Méthodgs
Numéro cation de contréle
du i Plage Réglage | PeM" Regis-
para- LCD Description ) de d'origine dantle VIf Boucle o Page
N " réglage fonc- VIf | avec
meétre Affichage tionne- pG | ouverte
ment
Choix de Définit le fonctionnement au cas ou
fonctionne- | la pré-alarme de surchauffe du
ment apres variateur s'enclencherait.
une pré- 0 : Arrét par décélération dans le
alarme temps de décélération réglé en
C1-02.
1 : Arrét par inertie
L8-03 2 : Arrét rapide dans le temps d'arrét | 0a3 3 Non A A A 4AFH | 6-67
rapide réglé en C1-09.
OH Pre- 3 : Poursuite du fonctionnement
Alarm Sel (Affichage du moniteur
uniquement.)
Les valeurs 0 a 2 sont considérées
comme une erreur et la valeur 3
comme une erreur mineure.
Sélection de
la protection | (. pgsactivé
d'entrée en 1 : Activé (détecte une détérioration
phase ouverte du courant d'entrée en phase 0
L8-05 Sélection de ouverte, du condensateur Ooul (1)* Non A A A 4B1H -
la protection ¢électrostatique du circuit
d'entrée principal ou un déséquilibre de
en phase la tension d'alimentation.)
ouverte
Sélection de 0 : Désactivé
la protection | 1 : Activé (sortie de phase ouverte
de sortie en détectée a moins de 5 % du
phase ouverte courant nominal du variateur.)
Lorsque la capacité du moteur 0
L8-07 appliqué est petite par rapport a Ooul Non A A A 4B3H -
Sélection de | celle du variateur, la sortie en phase
la protection | ouverte peut étre détectée par
desortie en | jnadvertance ou la phase ouverte
phase ouverte peut ne pas étre détectée du tout.
Dans ce cas, réglez a 0.
Sélection de
la protection o
1809 |4 laterre 0 Desactive Ooul 1 Non | A | A | A |4BsH| -
1: Activé
Sélection de
la terre
Sélection du
controle du Réglez le contréle ON/OFF
ventilateur du ventilateur.
0 : ON seulement lorsque le
L8-10 | gelection du ot e q Ooul 0 Non | A | A A | 4BeH | -
contrdle du 1 : ON dés que l'alimentation
ventilateur est ON
On/Off
Temps de
retard du
controle du Réglez le temps de retard en
L8.11 | ventilateur secondes jusqu'au désenclenchement 04300 60's Non A A A 4B7H )
du ventilateur aprés que la
Temps de commande OFF est regue.
retard du
ventilateur
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Modifi- Méthodes
Nom cation de contréle
Numéro Plage pen-
du Description de R:eg_la_ge dant le VIf Regis- Page
para- LCD réglage | 4'°Mi9Ine | “eone | i Boucle | tre
métre Affichage 989 ; avee | suverte
tionne- PG
ment
Température
ambiante Reégle la température ambiante.
L8-12 Pas besoin de changer les réglages 45a60 | 45°C Non A A A 4B8H -
Température | pour une utilisation normale.
ambiante
Sélection des
caractéristi-
ques OL2
 faibles 0 : caractéristiques OL2 a faibles
vitesses ; , vé
L8-15 Vitesses désactivées. bl Ooul 1 Non | A | A A | 4BBH | -
Sélection des | ! : caractéristiques OL2 a faibles
caractéristi- vitesses activées.
ques OL2
a faibles
vitesses
Sélection du
CLA doux fcncti PO
:D t =
L8-18 (1)  Désactiver (gain =0) Ooul 1 Non | A | A A | 4BFH | -
Sélection du t Activer
CLA doux

* Pour modé¢les (-E).

€ N : Ajustements spéciaux

Les réglages suivants sont effectués pour les paramétres des fonctions d'ajustements spéciaux (parametres N) :

Protection anti-vibrations et contrdle de la détection de retour vitesse.

EFonction de protection anti-vibrations : N1

Les paramétres de protection anti-vibrations sont présentés dans le tableau suivant.

N Modifi- Méthodes
om - %
cation de contréle
Numéro Plage | Réglage | pen- Reais
du para- Description de d'ori- dantle VI tr?e Page
métre Ll réglage | gine fonc- | VIf | avec | BoUcle
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Sélection de 0 : Fonction de prévention
la fonction de des vibrations désactivée
prévention 1 : Fonction de prévention
des vibrations des vibrations activée
La fonction de prévention des
vibrations supprime les vibrations
lorsque le moteur tourne avec une
N1-01 q L Ooul 1 Non A A Non 580H | 6-42
charge légere.
Hunt Prev Cette fonction n'est activée que
Select dans la méthode de controle V/f.
Si une réponse rapide doit étre
prioritaire sur la suppression des
vibrations, désactivez la fonction
de prévention des vibrations.
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Modifi- Méthodes
Nom o )Y
cation de controle
Numéro Plage | Réglage | pen- Regis
du para- Description de d'ori- dantle VIf tr% Page
metre LCD réglage | gine | fonc- | Vi | avec | Boucle
Affichage finnnes PG ouverte
ment
) Définit le facteur de multiplication
Ga'm de' la du gain de prévention des vibrations.
prevention des | Normalement, il n'est pas nécessaire
vibrations d'effectuer ce réglage.
Effectuez le réglage de la maniere
suivante :
. o 0,00 a 4-19
N1-02 » S'ily a des vibrations avec une 2’ 50 1,00 Non A A Non 581H 6-42
charge 1égere, augmentez la valeur. ’
Hunt Prev * Si le moteur cale, diminuez
Gain la valeur.
Si la valeur est trop grande, la
tension sera trop diminuée et le
moteur peut caler.

BFonctions de contréle de la protection anti-retour vitesse : N2

Les parametres des fonctions de contrdle de protection anti-retour vitesse sont présentés dans le tableau

suivant.
Nom Modifi- Méthodes
cation de contréle
Numéro Plage | Réglage pen- Regis-
du para- Description de d'ori- dant le V/f t?e Page
métre LoD réglage | gine fonc- Vif | avec | Boucle
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Gain du Définit le gain du contrdle de
contrdle de détection du retour vitesse
détection du | interne a 'aide de la fonction
retour de de multiplication.
vitesse (AFR) | Normalement, il n'est pas
nécessaire d'effectuer ce
réglage.
Régl et 1 a 4-1
N2-01 églez ce parametre de la 0.00a 1 5o Non | Non | Non | A | 584H ?
maniére suivante : 10,00 6-43
* En cas de vibrations,
AFR Gain augmentez la valeur définie.
+ Sila réponse est faible,
diminuez la valeur définie.
Réglez le paramétre de 0,05 a la
fois, tout en contrdlant la
réponse.
Constante
de temps du
contrdle de Définit la constante de temps
Stecti fixer le taux de ch t
N2-02 | détection du | POUTAIXET fe taux e CRANSEMERT | 5 5000 | SOms | Non | Non | Non | A | 585H | 6-43
retour vitesse | du contréle de détection de
(AFR) retour vitesse.
AFR Time
Constante
de temps du
09ntr§le de | Définit la constante de temps
N2-03 | détectiondu | o fixer le changement dela [ 042000 | 750ms | Non | Non | Non | A | 586H | 6-43
retour Vitesse | yijesse.
(AFR) 2
AFR Time 2
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BFreinage a glissement élevé : N3

Les parametres du freinage a glissement élevé sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Mot_iifi- Méthodgs de
cation controle
Numéro o Plage Réglage pen- Regis-
du para- Description de D dant le VIf Page
S LCD a d'origine tre
meétre Affichage réglage _fonc- VIf avec
tionne- PG
ment
Largeur de la
fréquence de
décélération
lors du freinage Régle la largeur de fréquence de la
avec glissement décélération pendant le freinage a
N3-01 | important glissement ¢élevé en pourcentage, la 1420 5% Non A A 588H -
fréquence maximale équivalant a une
Largeurdela | valeur de (E1-04) 100 %.
fréquence de
décélération
HSB
Limite du Régle la limite de courant pour la
courant de décélération pendant le freinage a
freinage avec | glissement élevé en pourcentage du
glissement courant nominal du moteur équivalant | 100 a
N3-02 | portant a une valeur de (E1-04) 100 %. 200 | 139% | Non A A | SSOH -
La limite ainsi définie doit étre
Référence de | inférieure ou égale a 150 % du
courant HSB courant nominal du variateur.
Temps de
l'intervalle
prog{ammé Régle en seconde le temps
d'a‘rr ctavec d'intervalle programmé pour la
freinage avec | frequence de sortie de FMIN .
lissement 5 0,1a
N3-03 g (1,5 Hz) pendant le controle V/f. 1,0s Non A A 58AH -
important Effectif seulement pendant la 10,0
Temps dépélération pour un freinage a
d'intervalle gllssement élevé.
programmé de
l'arrét HSB
Temps OL du
fre‘mage avee Réglez le temps OL lorsque la
glissement i .
: fréquence de sortie ne change R
N3-04 important pas pour quelle raison que ce 13 ; 0?) 40s Non A A 58BH -
soit pendant la décélération
Temps OL par freinage a glissement élevé.
d'arrét HSB
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€ Parameétres de I'opérateur digital : o

Les réglages suivants sont effectués pour les paramétres de l'opérateur digital (paramétres o) : Sélections

multifonctions et fonction copie.

B Sélection moniteur o1

Les parametres d'affichage de I'opérateur digital sont présentés dans le tableau suivant.

* Pour modeles (-E).

Modifi- Méthodes
Nom - )i
cation de contréle
Numéro Plage |Réglage | pen- Regis
du para- Description de d'ori- | dantle VIf tr% Page
métre Lol réglage | gine fonc- | vif | avec | BOUCle
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Sélection du Réglez le numéro de I'élément
moniteur de moniteur. (U1-000)
Celui-ci est affiché sur
01.01 | Sélection des | Iopérateur digital dans le 4240 | 6 | oui | A | A | A |[soom| -
éléments de 4eéme élément du mode Drive.
moniteur par Le réglage dtorigine (rglais a
I'utilisateur seuil de tension de sortie)
peut étre modifié.
Sélection du Régle le numéro de 1'élément de
moniteur aprés | moniteur a afficher une fois la
allumage mise sous tension effectuée.
01-02 I': Référence de fréquence 124 1 oui | A | A A | 501H | 6-143
) 2 : Fréquence de sortie
Moniteur sous | 3 : Courant de sortie
tension 4 : L'élément de moniteur défini 5
pour 01-01
I
Définit les unités qui seront
Unités de définies et affichées pour la
fréquence de la | référence de fréquence et le
valeur et du moniteur de fréquence.
moniteur de 0 : Unités de 0,01 Hz
référence 1 : Unités de 0,01 %
(La fréquence de sortie
maximale est a 100 %)
2a39:
unités de r/min
(Regle le nombre de pdles.)
40239999 :
1.03 Affichage souhaité par l'utilisateur 0a 0 N A A A sooH | 6-143
ol Réglez les valeurs de réglage et 39999 on i
d'affichage souhaitées pour la
fréquence de sortie maximale.
Echelonnement
0 000
de l'affichage ——
T;Flégler un nombre de
4 chiffres sans virgule
décimale.
Régler le nombre de
chiffres apres la virgule
a afficher.
Exemple : Lorsque la valeur de la
fréquence de sortie maximale est
de 200,0, réglez a 12000
Luminosité de | La diminution de la valeur de
I'écran LCD réglage de la luminosité de
01-05 écran LCD de 'opérateur 0as 3 oui | A* | A A* | s04H | -
diminue le contraste de 1'écran
Contraste LCD | LCD. L'incrémentation de la
valeur augmente le contraste.
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mSélection multifonction : 02

Les parametres des fonctions clés de 1'opérateur digital sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Moqifi- Méthodgs
cation de contréle
Numéro o Plage Réglage | PeM" Regis-
du para- Description de Hfep dant le V/f Page
4 LCD a d'origine Boucle tre
metre Affichage réglage f onc- W e ouverte
tionne- PG
ment
Activation/
désactivation | Régle la touche Local/Remote de
de la touche l'opérateur digital
02-01 |LOCAL/ 0 Desactive Ooul 1 Non | A | A | A |505H |6-143
REMOTE 1 : Activé (commute entre
l'opérateur digital et le
Local/Remote réglage des paramétres.)
Key
Touche STOP | Raole Ia touche Arrét dans le
lors du fone- | o de d'exécution.
gorlmimem 0 : Désactivé (lorsque la
e la borne DR
02-02 | gy circuit fs"s?fem(fzgz g:;i?::;ﬁiia Ooul 1 Non | A | A | A |506H 6143
de controle touche Arrét est désactivée.)
Oper STOP 1 : Activé (Effectif méme
Key pendant le fonctionnement.)
Efface ou stocke les valeurs
. initiales de l'utilisateur.
Valeur initiale 1
X 0 : Stocker/non réglé
du parametre 1 : Commencer stockage
(Enregistre les paramétres
réglés comme la valeur
initiale utilisateur.) .
02-03 2 - Effacer tout (efface 0az2 0 Non A A A 507H | 6-143
toutes les valeurs initiales
User Defaults utilisateur enregistrées)
Lorsque les paramétres réglés
sont enregistrés comme valeurs
initiales utilisateurs, la valeur
1110 est attribuée a A1-03.
Sélection kVA | Ne réglez pas a moins d'utiliser
une carte de contréle d'un R
02-04 | Vodele de variateur avec une capacité OaFF 0! Non A A A S08H )
variateur différente.
Sélection de Lorsque la fréquence de
la méthode référence est réglée sur le
de réglage de | moniteur de référence de
la référence fréquence de l'opérateur digital,
de fréquence | réglez si oui ou non la touche
02-05 Entrée est nécessaire. Ooul | 0 Non | A | A | A |509H|6143
0 : Touche Entrée nécessaire
1 : Touche Entrée non
Operator nécessaire
M.O.P. Avec la valeur 1, le variateur
accepte la référence de fréquence
sans le fonctionnement Enter Key.
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Nom Moqifi- Méthodgs
cation de controle
Numéro o Plage Réglage pen- Regis-
du para- Description de Hah dant le V/f Page
. LCD . d'origine Boucle tre
métre Affichage réglage _fonc- VIf | avec ouverte
tionne- PG
ment
Sélection de Définit le fonctionnement
l'opération lorsque 'opérateur digital est
lorsque l'opé- | déconnecté.
rateur digital 0 : Désactivé (le fonctionnement
est déconnecté se poursuit méme lorsque
02-06 l'opérateur digital est Ooul 0 Non | A | A A |s0aH| -
déconnecté.)
Détection du 1: Activé (L'OPR est détecté a
fonctionne- la déconnexion de I'opérateur
ment digital. La sortie variateur est
coupée et un contact erreur
est effectué.)
Valeurde la | pefinit 1a durée de
?ure’e de f(inc- fonctionnement cumulée en
lonnemen unités d'heure. 0a
02:07 | cumulée La durée de fonctionnement est | 65535 Oh Non A A A SOBH | 6-143
Elapsed Time calculée a partir des valeurs
Set définies.
Sélection du 0 : Temps de fonctionnement
temps de fonc- cumulé lorsque le variateur
tionnement est sous tension) (Tout le
cumulé temps pendant lequel le 0
02-08 varlate}lr est sous tension est 0oul (1)*2 Non A A A S0CH )
cumulé.)
Temps d'exé- 1 : Temps d'exécution du
cution écoulé variateur cumulé) (Seul le
temps de sortie du variateur 5
est cumulé.) .
Utilisation
en usine
02-09 N'effectuer aucun changement. - - Non A A A - -
Sélection du
mode initial
Valeur de la
durée de fonc- | Définit la valeur initiale du temps
tionnement du | de fonctionnement du ventilateur 04
02-10 | ventilateur en unités de temps. 65535 Oh Non A A A SO0EH | 6-143
Le temps de fonctionnement
Fan ON s'accumule a la valeur définie.
Time Set
Initialisation
trace d'erreur/ | 0 :Désactivé (U2, U3
historique des sont maintenus.)
02-12 | erreurs 1+ Activé (U2, U3 sont Ooul | 0 Non | A" | A" | A™ |sioH| -
initialisés et 02-12 retourne
Initialisation 40.) Pour modeéles (-E)
du tragage uniquement.
erreur

* 1. Le réglage d'origine dépend de la capacité du variateur. La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est fournie.
* 2. Pour modéles (-E).
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B Fonction copie : 03

Les parametres de la fonction copie sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Modifi- Méthodes
cation de contréle
Numéro Plage | Réglage pen- Regis-
du para- Description de d'ori- dant le V/f t?e Page
métre LCD réglage | gine fonc- vii | avec | Boucle
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Sélection de 0 : Fonctionnement normal
la fonction 1 : READ (variateur
d i érat
03-01 | e ooPIe vers opCrateur) 043 0 Non | A | A A | SISH | 6-146
2 : COPY (opérateur
Copy Func vers variateur)
Select 3 : Vérifier (comparer)
Sélection
de lecture ) )
03-02 | utorisée 0:: Lecture interdite Ooul 0 Non | A | A A | si6H | 6-146
1 : Lecture autorisée
Copie
autorisée

€ T : Autoréglage du moteur

Les réglages suivants sont effectués avec les paramétres d'autoréglage du moteur (paramétres T) : Réglages
requis pour autoréglage.

Nom Moc_iifi- Méthodgs
cation de contréle
Numéro L Plage Régla_ge pen- Regis-
du para- Description de d'ori- dant le VIf Page
métre el réglage | gine fonc- Vif | avec | Boucle | tre
Affichage tionne- PG ouverte
ment
Sélection 1/2 | Définissez l'emplacement ou les
du moteur constantes du moteur autoréglé
T1-00 doivent étre stockées. lou2 1 Non Non | Non A 700H | 4-14
Sélectionnez | |:E]aE2 (moteur 1)
moteur 2 : E3 a E4 (moteur 2)
Sélection Définissez le mode
du mode d'autoréglage.
d'autoréglage | 0 : Autoréglage par rotation 411
T1-01 1 : Autoréglage stationnaire 042! 0 Non A A A 701H
Sélection 2 : Autoréglage stationnaire 4-14
du mode pour résistance de ligne a
d'autoréglage ligne uniquement
Puissance
de sortie
T1-02 du moteur Réglez la pu.issance de sortiedu | 0,00 a 040kW | Non A A A 700H | 4-14
moteur en kilowatts. 650,00
Mtr Rated
Power
Tension
nominale du
T1-03 moteur Réglez la tension nominale du 0 51* 2000V [ Non | Non | Non A 203H | 4-14
moteur en volts. 255,0"2 *)
Tension
nominale
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Modifi- Méthodes
Nom - ~
cation de controle
Numéro Plage | Réglage pen- Regis-
du para- LCD Description de d'ori- dant le VIf B | t?e Page
meétre : réglage | gine fonc- VI | avec | 2ouc'e
Affichage CHeriiEe PG ouverte
ment
Courant
nominal du
moteur . R
Réglez le courant nominal du 0,32a
T1-04 & | P08 Non | A | A A | 704H | 4-14
moteur en amps. 6,40 *3
Courant
nominal
Fréquence
de base du
moteur N
Réglez la fréquence de base d 0a
T1-05 ez T redn ! 45 |600Hz | Non | Non | Non | A | 705H | 4-14
moteur en hertz. 400,0
Fréquence
nominale
Nombre
de poles
du moteur
Définissez le nombre de poles 2a R
T1-06 P & | 4poles | Non | Non | Non | A | 706H | 4-14
de moteur. 48 poles
Nombre
de poles
Vitesse de
base du
moteur .
Réglez la vitesse de base du 0a 1750
T1-07 . . Non Non | Non A 707H | 4-14
moteur r/min. 24000 r/min 5
Vitesse
nominale I
* 1. Réglez T1-02 et T1-04 lorsque T1-01 est réglé a 2. Seule la valeur de réglage 2 est possible pour le controle V/f ou le controle V/f avec PG.
* 2. Ces valeurs concernent le variateur de classe 200 V. Les valeurs du variateur de classe 400 V sont le double de celles de la classe 200 V
* 3. Le réglage d'origine dépend de la capacité du variateur. (La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW est fournie.)
* 4. La plage de sélection s'étend de 10 % a 200 % du courant nominal de sortie du variateur. (La valeur pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW

est fournie.)
* 5. La limite supérieure du parameétre sera 150,0 Hz lorsque C6-01 aura la valeur 0.




€ U : Paramétres de moniteur

Les réglages suivants sont effectués avec les parametres de moniteur (parametres U) : Parametres de réglage
pour surveillance en mode drive.

B Parameétres d'état de la surveillance U1

Les parametres utilisés pour régler 1'état de la surveillance sont décrits dans le tableau ci-dessous.

N Méthodes
Numéro om de controle
d Niveau du signal de sortie Unité .
u Description endant une sortie analogique | mini- Vec- | Regis-
ara- LCD escrip P M i 9id i teuren tre
pa " multifonction male | V/f | avec
métre Affichage pg | boucle
ouverte
Référence de
fréquence Surveille/régle la valeur de | 10 V : Fréquence max. 0,01
1-01 q . Al A A 40H
ut-0 la fréquence de référence.* | (0 a+10 V possible) Hz 0
Frequency Ref
fréquence de
i Surveille la fréquence de 10 V: Fréquence max. 0,01
1-02 | sortie X . ’ A A A 41H
ul-0 sortie.* (0 a+10 V possible) Hz
Output Freq
Courant de sortie 10 V :Courant nominal de sortie
U1-03 Surveille le courant de du variateur 01Aal A A A 421
sortie.* (0 a +10V, valeur absolue de ’
Courant de sortie sortie)
Type de commande
U1-04 VerlﬁAe la méthode de (Ne peut sortir.) - A A A 43H
contrdle du courant.
Méthode de
contrble
Vitesse du moteur : : . Bré
U1-05 Survelllg ,la v1fes:e du 1(;) V : If)requenc%inax‘ 0,01 Non| A A 441
Vitesse du moteyr | moteur détectée. (0 2+10 V possible) Hz
Tension de sortie Surveille la valeur de 10 V:200 Vc.a.
U1-06 ] ] référence de la tension de (400 Vc.a.) 0,1V| A A A 45H
Tension de sortie sortie dans le variateur. (Sortie de 0 a +10 V)
Tension du bus c.c. | Surveille la tension c.c. du | 10 V:400 VDC
U1-07 ] circuit principal du (800 VDC) 1V | A A A 46H
Tension du bus c.c. | variateur. (Sortie de 0 a +10 V)
Tension de sortie . . 10 V: Capacité du variateur
Surveille la puissance de (capacité max. du moteur 0,1 k
U1-08 sortie (valeur détectée en F; ) ' i A A A 47H
kWatts de sortie interne). applicable) ) w
(0 a+10 V possible)

* L'unité est réglée en 01-03 (unité de fréquence de la valeur et du moniteur de référence).
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Nom Méthodes de
6 trol
Nu(rjnero Niveau du signal de sortie | Unité controle n
u Description endant une sortie mini- Vec- | Regis-
para- LCD eseripte anaFI'o ique multifonction | male VI | teuren | tre
métre Affichage gid i al\algc boucle
ouverte
Référence
de couple Surveille la valeur de référence | 10 V : Couple nominal du
U1-09 du couple interne pour le controle moteur 0,1 % | Non | Non A 48H
Reéférence vectoriel. (0 a+10 V possible)
du couple
} Indique 1'état ON/OFF de la
Etat de la borne d'entrée.
borne d'entrée U110
-1 : commande FWD
(S1) sur ON.
1 : commande REV
(S2) sur ON.
1 : entrée multi 1
Ul-10 (S83) sur ON. (Ne peut sortir.) - A A A 49H
1 : entrée multi 2
(S4) sur ON.
Input Term Sts ——1:entrée multi 3
(S5) sur ON.
——1:entrée multi 4
(S6) sur ON.
———1:entrée multi 5
(S7) sur ON.
Etat de la borne | Indique 1'état ON/OFF de la
de sortie borne d'entrée.
Ut-t=atyi it )
|| '~1: sortie de contact
multifonction 1
(M1-M2) est ON.
1 sortie de contact
Ul-11 mulfoncton 2 (Ne peut sortir.) -l Al A A | 4AH
(P1 ou M3-M4) est ON.
Output Term Sts 1 sortie de contact
multifonction 3
(P2 ou M5-Ms) est ON.
——FPas utilisé (toujours 0).
———1: sortie erreur
(MA/AB-MC) est ON.
Etat de Etat de fonctionnement du
fonctionnement | variateur.
Utdes romn
t1 : actif
1 vitesse zéro
1 inversion
1. signal de X
utl-12 | téinialisaon enirée (Ne peut sortir.) - A |l A A 4BH
Etat de controle 1: acceptation de la vitesse
interne 1 1: variateur prét
1 erreur mineure
———1 erreur majeure
Temps de Surveille le temps de fonctionne-
fonctionnement | ment total du variateur.
UL-13 cumulé La valeur initiale f'tt la sélection (Ne peut sortir.) 1 A A A ACH
du temps de fonctionnement/ hr
Temps écoulé mise sous tension peuvent étre
réglées en 02-07 et 02-08.
N° de logiciel
(mémoire flash) Numéro d'identificati
Ul-14 51 “f“;er." tdentification (Ne peut sortir.) A A A | 4DH
Identification de | du fabricant)
la mémoire flash

AS)




Méthodes de

i Nom controle
u(rinuero Niveau du signal de sortie | Unité Regis-
para- LcD Description pendant une sortie mini- VI | Vec- t?e
3t Affichage analogique multifonction | male | v/f | avec ::I:jz
=S ouverte
gerisign d'erllir] e | Surveille la tension d'entrée par
e la borne 5 " : . 0
U1-15 rapprorrt a la fréquence fie tension |10 V 1100 % ( 19 V) 01%| A A A JEH
Niveau de tension | 9€ référence. Une entrée de 10 V | (0 a£10 V possible)
de 1a borne Al correspond a 100 %.
Ier;sign d‘erzrzée Surveille la tension de l'entrée
e la borne : ; . . o
Ul-16 analoglql}e multifonction. 10 V 1100 % (19 V) 01%]| A A A AFH
Niveau de tension | Une entrée de 10 V correspond (0 a+£10 V possible)
de la borne A2 a 100 %.
Courant
secondaire du Surveille la valeur calculée du .
moteur (1q) courant secondaire du moteur. 10'V:courant secondaire
Ul-18 Le courant secondaire nomine;l nominal du moteur) 0,1%| A A A S1H
Courant Lo | (Sortie de 0210 V)
secondaire du du moteur correspond a 100 %.
moteur
Courant
d'excitation du Surveille la valeur calculée du .
moteur (Id) courant d'excitation du moteur, | L0 ¥ -courant secondaire
Ul-19 Le courant secondaire nominai nominal du moteur) 0,1 % | Non | Non A 52H
Courant Lo | (Sortie de 02 £10 V)
d'excitation du du moteur correspond a 100 %.
moteur
Fréquence de
sortie aprés Surveille la fréquence de sortie
gémarrage en aprés un démarrage en douceur.
ouceur . S Ees
U1-20 La fréquence 40nnee n'inclut pas | 10 V : Frequenc.e max. 0,01 A A A 30
Fréquence de les compensations telles que la (0 a+£10 V possible) Hz
sortie aprés un compensation par combinaison.
démarrage en L'unité est réglée en 01-03.
douceur
Entrée ASR Surveille I'entrée de la boucle
Ul-21 de Vltresse de contrlole. 10 V : Frequenc'e max. 0(,)01 Non | A Non At
Entrée ASR La fréquence maximale (0 a+10 V possible) %
correspond a 100 %.
Sortie ASR Surveille la sortie de la boucle 10 V :courant secondaire
Ul-22 de vitesse de contro}e. 4 ‘ nominal d‘u moteur) 0,01 Non| A Non ssH
Sortie ASR Le courant secondaire nominal (0 a+£10 V possible) %
du moteur correspond a 100 %.
Valeur de Le courant secondaire nominal
rétroaction PID | du moteur correspond & 100 %. | 10 V : Fréquence max. 0,01
ul-24 ] L'entrée de la fréquence (0 a+£10 V possible) % A A A STH
Reétroaction PID | maximale correspond a 100 %.
Zens,i:,n de S(Ezt/ie) Surveille la tension de sortie de
e référence (VQ) | rars : : .
Ul-26 référence mte:me du variateur 10 V 1200 Vc.a.‘ (400 Vc.a.) 0.1V | Non | Non A SO
Tension de sortie | Pour le contréle du courant (0 a+£10 V possible)
de référence (Vq) secondaire du moteur.
('li"ensriforn de S(zr\t/i(;:) Surveille la tension de sortie de
e référence o : : .
Ul27 référence 1nteArne du variateur 10 V 1200 Vc.a.. (400 Vc.a.) 0.1V | Non | Non A SAH
Tension de sortie | Pour le contrdle du courant (0 a+£10 V possible)
de référence (Vd) d'excitation du moteur.
N° de logiciel
(UC) ) -
U1-28 ?\L“Tnem dulogiciel UC du (Ne peut sortir.) -l Al A A | sBH
Identification du | fabricant)
logiciel UC
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Méthodes de
Numéro en controle
du Niveau du signal de sortie | Unité Regis-
ara- Description pendant une sortie mini- vi | Vec- t?e
pa LCD analogique multifonction | male | v/f | avec | f€Uren
meétre Affichage PG boucle
ouverte
sortie ACR ] )
de I'axe g Surveille la valeur de sortie ) o
Ul1-32 : de contréle du courant pour le (18 ;’1-11)03 A)ossible) 00,/1 Non | Non A 5FH
Sortie ACR courant secondaire du moteur. p ’
de l'axe (q)
sortie ACR
de l'axe d Surveille la valeur de sortie
1 11009 1
Ul1-33 - de contrdle du courant pour le (8 évi 1 003 /oossible) 00’/ Non | Non A 60H
Sortie ACR courant d'excitation du moteur. p ’
de l'axe (d)
parameétre
?'erre‘ur de Indique le premier numéro
onctionnement 5 N
U1-34 de parametre o une erreur (Ne peut sortir.) -l Al A A 61H
Erreur de de fonctionnement a pu étre
fonctionnement | détectée.
détectée
Volume d'entrée | vojyme de rétroaction PID 10V - Fréquence max 0.01
Ul1-36 PID Donné comme fréquence o 4 . : > A A A 63H
. (0 a+10 V possible) %
PID Input maximale/100 %
Volume de Sortie de contrdle PID 10V - Fréquence max 0.01
U1-37 |sortie PID Donné comme fréquence o 4 . : ’ A A A 64H
. o (0 a+10 V possible) %
PID Output maximale/100 %
Commande PID | Commande PID + pente de
Ul1-38 g)mm'ande PIDf , 10 V: Fréquence max. 0(’)01 A A A 65H
PID Setpoint onné comme fréquence %
maximale/100 %
Indique les erreurs de
Erreur de communication de type
communications | RS-422A/485.
RS-422A/485 U1-40= (1100011
&1 : erreur CRC
1 erreur de longueur de données|
Pas utilisé (toujours 0).
Ul1-39 1: erreur de (Ne peut sortir.) - A A A 66H
parité
1: erreur
engorgement
Transmit Err 1: erreur de
synchronisation
1: dépassement du temps
Pas utilisé (toujours 0).
Temps de
fonctionnement
du ventilateur Surveille le temps de
fonctionnement total du . 1
Ul-40 Temps de ventilateur. Ce temps peut (Ne peut sortir.) hr A A A 68H
fonctionnement | gtre réglé en 02-10.
du ventilateur
écoulé
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W Tragage d'erreur : U2

Les parametres de tragage d'erreur sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Ni ) Méthodes
iveau du signal i elconae
e de sortie pendant | Unité v
N Description une sortie mini- VIf G Registre
paramétre LCD e — teur en
Affichage RediE Ch | e boucle
multifonction PG
ouverte
Erreur en cours
Contenu des erreurs
U2-01 - A A A 80H
Erreur en cours en cours.
Erreurs précédentes Contenu des erreurs qui
U2-02 sont survenues juste avant - A A A 81H
Last Fault l'erreur en cours.
Fréquence de
référence au moment
de la survenue de Fréquence de référence 0.01
U2-03 l'erreur au moment ou l'erreur IiIz A A A 82H
précédente est survenue.
Frequency Ref
Fréquence de sortie
au moment de la . .
survenue de l'erreur Fréquence de sortie au moment 0.01
U2-04 ou l'erreur précédente est IiIz A A A 83H
survenue.
Output Freq
Courant de sortie
au moment de la
survenue de l'erreur | Courant de sortie au moment ou
U2-05 } s 0,lA| A A A 84H
l'erreur précédente est survenue.
Courant de sortie (Ne peut sortir.)
Vitesse du moteur
au moment de la .
s:llrvenue de l'erreur Vitesse du moteur au moment 0.01
U2-06 ou l'erreur précédente est IiIz Non| A A 85H
survenue.
Vitesse du moteur
Tension de sortie de
référence au moment
de la survenue de Tension de sortie de référence
U2-07 l'erreur au moment ou l'erreur 0,1V]| A A A 86H
précédente est survenue.
Tension de sortie
Tension du bus c.c.
au moment de la . s
survenue de lerreur Tension c.c. du circuit principal
urvenu u )
U2-08 au moment ou l'erreur 1V A A A 87H
précédente est survenue.
Tension du bus c.c.
Puissance de sortie
au moment de la . .
survenue de l'erreur Puissance de sortic au moment 0.1k
U2-09 ou l'erreur précédente est ,W A A A 88H
survenue.
kWatts de sortie
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) ) Méthodes
Nom Niveau du signal de contréle
p de sortie pendant | Unité
Numéro du L - o Vec- .
N Description une sortie mini- VI Registre
paramétre LCD chElesiEne male | vif teuren
Affichage e avec | poucle
multifonction PG
ouverte
Couple de référence
au moment de la Couple de référence au moment
survenue de 'erreur ou l'erreur précédente est
U2-10 [Suveme ur | ourerreurp . 0,1% |Non|Non | A 8OH
survenue. Le couple nominal
Référence du couple du moteur correspond a 100 %.
Etat de la borne
d'entrée au moment Etat de la borne d'entrée
de la survenue au moment ou l'erreur
U2-11 de l'erreur précédente est survenue. - A A A 8AH
Le format est identique a
Input Term Sts celui de U1-10.
Etat de la borne de
sortie au moment de | The output terminal status when
U2-12 la survenue de l'erreur | the previous leiult oiccurr‘ed‘ | (Ne peut sortir.) ) A A A QBH
Le format est identique a celui
Output Term Sts de UL-11.
Etat du
fonctionnement Etat du fonctionnement
au moment de la au moment ou l'erreur
U2-13 survenue de l'erreur | précédente est survenue. - A A A 8CH
Le format est identique a
Etat du variateur celui de U1-12.
Temps de
fonctionnement .
cumulé a l'erreur Temps de fonctionnement
U2-14 au moment ou l'erreur 1 hr A A A 8DH
précédente est survenue.
Temps écoulé

Remarque Les erreurs suivantes ne sont pas inclues dans le tragage d'erreur : CPF00, 01, 02, 03, UV1 et UV2.
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EHistorique d'erreurs : U3

Les parameétres du protocole d'erreur sont présentés dans le tableau suivant.

Nom Niveau du Méthodes de
& signal de - controle
L (T sortie pendant L2
du para- Description penc mini- vie | Vecteur | pegistre
métre LCD WG SEE male | V/f | avec Gl
Affichage analogique PG boucle
multifonction ouverte
Erreur la plus récente Contenu de la premiére erreur 90H
U3-01 récédente AL A A (800H)
Last Fault p ’
Deuxiéme plus récente
erreur Contenu de la deuxiéme erreur 91H
-02 - A A A
U3-0 précédente. (800H)
Fault Message 2
Troisiéme plus
récente erreur Contenu de la troisiéme erreur 92H
3-03 - Al A A
u précédente. (800H)
Fault Message 3
Quatrieéme/plus
U3-04 vieille erreur antf:nu de la quatrieme erreur . Al A A 93H
précédente. (800H)
Fault Message 4
Temps de folnv.::tlyonne- Temps de fonctionnement total au
ment cumulé a l'erreur . . . 1 94H
U3-05 moment ou la premiére précédente hr A A A (300H)
Elapsed Time 1 erreur est survenue.
Temps de
fonctionnement
cumulé au moment Temps de fonctionnement total au | 05H
U3-06 | de la deuxiéme moment ou la deuxiéme précédente hr Al A A (800H)
précédente erreur erreur est survenue.
Elapsed Time 2 (Ne peut sortir.)
Temps de
fonctionnement
cumulé au moment Temps de fonctionnement total au 96H
U3-07 | de la troisieme moment ou la troisiéme précédente lhr | A A A (800H)
précédente erreur erreur est survenue.
Elapsed Time 3
Temps de fonctionne-
ment cumulé au
moment de la qua- Temps de fonctionnement total au 97H
U3-08 | trieme/plus vieille moment ou la quatrieme précédente lhr | A | A A (800H)
erreur précédente erreur est survenue.
Elapsed Time 4
5¢ erreur précédente
U3-09 5¢& erreur précédente - AF| A* A¥ 804H
Fault Message 5
6¢ erreur précédente
U3-10 6¢ erreur précédente - A" AT A" 805H
Fault Message 6
7¢ erreur précédente
U3-11 7¢ erreur précédente - Al AT A* 806H
Fault Message 7
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Nom Niveau du Méthodes de
. signal de i contréle
Numéro sortie pendant Unité Vect
du para- Lc Description une sortle mini- VIf eg:ur Registre
metre Affichage analogique male | Vif a;(e;c boucle
multifonction ouverte

8¢ erreur précédente
U3-12 8¢ erreur précédente - AF | AF N 807H
Fault Message 8

9¢ erreur précédente
U3-13 9¢ erreur précédente - A A A 808H
Fault Message 9

10¢ erreur précédente
U3-14 10¢ erreur précédente - Al AT A" 809H
Fault Message 10

Temps de fonctionne-

ment cumulé a la . ‘s
Temps de fonctionnement cumulé a

U3-15 | 5¢ erreur précédente . . IH | A" | A" A* 80EH
la 5¢ erreur précédente
Elapsed Time 5
Temps de fonctionne-
ment cumulé a la Temps de fonctionnement cumulé a
U3-16 | 6¢ erreur précédente ‘p o H | A*| A" A¥ 80FH
la 6¢ erreur précédente
Elapsed Time 6 .
(Ne peut sortir.)
Temps de fonctionne-
ment cumulé a la Temps de fonctionnement cumulé a
U3-17 | 6¢ erreur précédente 'P o IH | A" A" A* 810H
la 6¢ erreur précédente
Elapsed Time 7
. 5
Temps de fonctionne-
ment cumulé a la . ‘s L
R L, Temps de fonctionnement cumulé a « « «
U3-18 | 8¢ erreur précédente . ., IH | A A A 811H
la 8¢ erreur précédente
Elapsed Time 8
Temps de fonctionne-
ment cumulé & la Temps de fonctionnement cumulé a
U3-19 | 9¢ erreur précédente ‘p o H | A¥| A" A¥ 812H
la 9¢ erreur précédente
Elapsed Time 9
Temps de fonctionne-
ment cumulé a la Temps de fonctionnement cumulé a
U3-20 | 10¢ erreur précédente P IH | A" A" N 813H

la 10¢ erreur précédente
Elapsed Time 10

Remarque Les erreurs suivantes ne sont pas incluses dans le tragage d'erreur : CPF00, 01, 02, 03, UV1 et UV2.
*U3-09 a U3-20 ne sont pas disponibles sur les mode¢les asiatiques. Les adresses 800H a 813H ne sont pas disponibles sur les modeles asiatiques.
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€ Réglages d'origine qui changent avec la méthode de contrdle (A1-02)

Les réglages d'origine des paramétres suivants changent si la méthode de contrdle (A1-02) est modifiée.

Réglage d'origine
Numéro Contrél Vi Vecteuren
du para- Nom Plage de réglage calcul CIICIE eV boucle
métre \Tij e ouverte
A1-02=0 A1-02=1
A1-02=2
b3-01 | Sélection de recherche de vitesse 0a3 1 2 3 2
b3-02 Coufant du fonctionnement de recherche 04200 1% 120 ) 100
de vitesse
C3-01 | Gain de compensation par combinaison 0,0a25 0,1 0,0 - 1,0
C3-02 Const-ant.e de temp§ de compensation par 04 10000 | ms 2000 ) 200
combinaison premier retard
C4-02 Constante (.ie temps du retard principal de 04 10000 | ms 200 200 20
compensation de couple
E1-04 . .
04 | Fréquence de sortie maximale (FMAX) 0,0 2 400,0 0,1 Hz 60,0 60,0 60,0
E3-02 ) %
E1-03 1 1 hsion max. (VMAX) 0,0 4255,0 0,1V 200,0 200,0 200,0
E3-03 *2 *2
E1-06 i R 60,0 60,0
F3-04 Fréquence de base (FA) 0,0 a4 400,0 0,1 Hz “ o 60,0
E1-07 A . . 3,0 3,0
E3-05 Fréquence de sortie moyenne (FB) 0,0 a4 400,0 0,1 Hz o o 3,0
E1-08 | Fréquence de la tension de sortie 0,0 2255,0 01V 15,0 15,0 11.0
E3-06 | moyenne (VC)*1 (0,0 2510,0) ? *2 *2 ’
E1-09 , . .. N 1,5 1,5
F3-07 Fréquence de sortie minimale (FMIN) 0,0 4 400,0 0,1 Hz o o 0,5
E1-10 | Fréquence de la tension de sortie 0,0 2255,0 0.1V 9,0 9,0 20
E3-08 | min. (VMIN)"! (0,0 2510,0) ’ ) * ’

* 1. Les valeurs de réglage présentées concernent les variateurs de classe 200 V. Les valeurs seront doublées pour les variateurs de classe 400 V.
* 2. Les réglages varient en fonction de la capacité du variateur et du réglage en E1-03, comme indiqué dans les tableaux suivants.




Tableaux de paramétres

WVariateurs de classe 200 V et 400 V de 0,4 a 1,5 kW

Numéro cal- Con-
du para- cul Réglage d'origine trole du
meétre vecteur

en
E1-03 - 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F | boucle
ouverte

E1-04 Hz | 50,0 | 60,0 | 60,0 [ 72,0 | 50,0 [ 50,0 | 60,0 | 60,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 90,0 | 120,0 | 180,0 [ 60,0 60,0

EI;OS Vv ]200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 | 200,0 200,0

E1-06 | Hz | 50,0 | 60,0 | 50,0 | 60,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0

EIO7 4y | 25 | 30 | 30 | 3.0 | 250|250 300 300 25 | 25 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30 | 30
EI08 1 v 150 | 150 | 150 | 150 | 350 | 50,0 | 35,0 | 50,0 | 190 | 240 | 19,0 | 240 | 150 | 150 | 150 | 150 | 110
EI09 | Hz | 13 | 15 | 15 | 15 | 13 | 13 | 15 | 15 | 13 | 13 | 15 | 15 | 15 | 15 | 15 | 15 | 05
B0 v L 90 [ 90| 90 | 90| 8090|8090 |110]|130]|10]150] 90 | 90|90 |90 | 20

Les valeurs illustrées concernent les variateurs de classe 200 V. Les valeurs seront doublées pour les variateurs de classe 400 V.

WVariateurs de classe 200 V et 400 V de 2,2 a 45 kW

Numéro | . ) o Contrdle
du para- cul Réglage d'origine du vecteur
metre en boucle
E1-03 - 0|12 |34 |56 |7|8|9|A[|B|C|D]|E]|F]/| ouverte
E1-04 Hz | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 72,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 90,0 1%0’ 1%0’ 60,0 60,0
E1-05 v | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 0o
* olojJoljlo|o]o|o]o|o|o|o]o|o]of|o]o ’
E1-06 Hz | 50,0 | 60,0 | 50,0 | 60,0 [ 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 60,0 5
Lo Hz |25 |30 3030 [250]250]300(300| 25|25 |30|30]30]30]|30]30 30 o
E1-08 V140|140 | 140 | 140 | 350 | 50,0 | 350 | 50,0 | 18,0 | 23,0 | 180 | 23,0 | 14,0 | 14,0 | 14,0 | 140 11,0
E1-09 Hz [ 13|15 15|15 1313151513355 ]s|is]s]is 05
E1-10 vV | 70|70]70]|70]60]|70]|60]| 709 |1,0[90 |130[70]70]|70]70 2,0

* Les valeurs illustrées concernent les variateurs de classe 200 V. Les valeurs seront doublées pour les variateurs de classe 400 V.

BVariateurs de classe 200 V, de 55 a 110 kW, et variateurs de classe 400 V, de 55 a

300 kW
Numéro cal- . . Contréle
du para- il Réglage d'origine duvecteur
metre en boucle
E1-03 - 0 1 2 3 4 5, 6 7 8 9 A B C D E F ouverte
E1-04 | Hz | 500 | 60,0 | 60,0 | 720 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60,0 | 50,0 | 50,0 | 60.0 | 60,0 | 90,0 1%)0’ 1%0’ 60,0 | 60,0
E1-05 |, | 200. | 200, | 200, | 200, | 200 | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200, | 200. |
* ol ol ol ol olol ol o]l olol o] o] ool o]0 2
E1-06 | Hz | 50,0 | 60,0 | 50,0 | 60.0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60.0 | 50,0 | 50,0 | 60,0 | 60.0 | 60,0 | 60,0 | 60,0 | 60.0 | 60,0
E1-07
; Hz | 25 | 3.0 | 30 | 30 | 250250300300 25 | 25| 30| 30|30/ 30]30] 30 3.0
E1-08
: v | 120 | 120 [ 120 | 12,0 | 350 | 50,0 | 350 | 50,0 | 150 | 20,0 | 150 | 200 | 12,0 | 120 | 12,0 | 12,0 11,0
E1-09 | Hz | 13 | 15 | 15 | 15 | 13 | 13 | 15 ] 15| 13 | 13 ] 15 ] 15| 15| 15| 1,5 | 15 0,5
B0 v 1 60| 60| 60]60]50[60]50]60]70]9 [70][10]60]60]|60]60 2,0

* Les valeurs illustrées concernent les variateurs de classe 200 V. Les valeurs seront doublées pour les variateurs de classe 400 V.
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€ Réglages d'origine qui changent avec la capacité du variateur (02-04)

Les réglages d'origine des paramétres suivants changent si la capacité du variateur (A1-02) est modifiée.

mVariateurs de classe 200 V

Numéro cal-
du para- Nom cul Réglage d'origine
meétre
- Capacité du variateur kw 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 5,5 7,5 11 15
02-04 Sélection kVA - 0 1 2 3 2 5 6 7 8
b8-03 Sggjﬁﬁifﬁiﬁg}g du filtre s 0,50 (contrdle vectoriel en boucle ouverte)
Coefficient d'économie
b8-04 | 1o ergic - | 28820 | 22370 | 16940 | 156,80 | 122,90 | 94,75 | 72,69 | 70,44 | 63,13
Sélection de la fréquence du
C6-02 - - 6 6 6 6 6 6 6 6 6
porteur
Limite supérieure de la
- sélection de la fréquence - 6 6 6 6 6 6 6 6 6
porteuse
E2-01 .
(E4g1) | Covrantnominal dumoteur | A | 190 | 330 | 620 | 850 | 1400 | 1960 | 2660 | 397 | 530
(Eizgi) Sﬁ:ﬁ?em nominal du Hz | 290 | 250 | 260 | 290 | 2,73 | 1,50 | 130 | 1,70 | 1,60
(Ei'gg) Ii‘(’)‘gi‘;t hors charge du A | 120 | 1,80 | 280 | 300 | 45 | 510 | 800 | 112 | 152
(Eizgg) iistf;?me lignedlignedu 1o | g g4y | 5156 | 1997 | 1601 | 0771 | 0399 | 0288 | 0230 | 0.138
(Eizgg) :I‘llgfec:rance de fuite du % | 182 | 138 | 185 | 184 | 196 | 182 | 155 | 195 | 172
E2-10 f;e?:rzgefrfsrat‘;:gfr;f;‘: w 14 26 53 77 112 172 | 262 | 245 | 272
Temps en alimentation con-
L2-02 | tinue de perte de puissance S 0,1 0,1 0,2 0,3 0,5 1,0 1,0 1,0 2,0
momentanée
L2-03 gjﬂgzﬁﬁﬁgge létagede | 0,1 0.2 03 04 0,5 0,6 0,7 0,8 0,9
L2-04 ll;efelgssigz récupération de s 03 03 03 03 03 03 03 03 03
Niveau de pré-alarme en cas
L8-02 | o oc | 95 95 95 100 95 95 95 95 90




Tableaux de paramétres

Numéro b
du para- Nom cul Réglage d'origine
metre
- Capacité du variateur kW 18,5 22 30 37 45 55 75 90 110
02-04 Sélection kVA - 9 A B C D E F 10 1"

b8-03 (%(r)nstante'terr'lrporeue dufiltre s 0,50 (controle vectoriel en boucle ouverte)
d'économie d'énergie

2,00 (contrdle vectoriel en
boucle ouverte)

Coefficient d'économie

b8-04 o . - 57,87 | 51,79 | 46,27 | 38,16 | 35,78 | 31,35 | 23,10 | 23,10 | 23,10
d'énergie
Sélection de la fréquence

C6-02 M - 6 6 4 3 3 3 3 3 1
du porteur

Limite supérieure de la

- sélection de la fréquence - 6 6 6 4 4 4 4 4 1
porteuse

E2-01 .

(E4-01) Courant nominal du moteur | = A 65.8 77,2 | 1050 | 131,0 | 160,0 | 190,0 | 260,0 | 260,0 | 260,0

E2-02 | Glissement nominal

(E4-02) | du moteur Hz 1,67 1,70 1,80 1,33 1,60 1,43 1,39 1,39 1,39

E2-03 | Courant hors charge

(E4-03) | du moteur A 15,7 18,5 21,9 38,2 44,0 45,6 72,0 72,0 72,0

E2-05 | Résistance ligne a ligne

(E4-05) | du moteur Q 0,101 | 0,079 | 0,064 | 0,039 | 0,030 | 0,022 | 0,023 | 0,023 | 0,023

E2-06 | Inductance de fuite

0,
(E4-06) | du moteur % 20,1 19,5 20,8 18,8 20,2 20,5 20,0 20,0 20,0

Perte en fer du moteur pour

E2-10 . w 505 538 699 823 852 960 1200 1200 1200
la compensation du couple
Temps en alimentation con-
L2-02 tinue de perte de puissance S 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 5

momentanée

Temps minimum de 1'étage
L2-03 de sortie bloqué (BB) s 1,0 1,0 1,1 1,1 1,2 1,2 1,3 1,5 1,7

12.04 | Temps de récupération de s 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 1,0 1,0 1,0 1,0
la tension

Niveau de pré-alarme en cas

L8-02 de surchauffe

°C 100 90 90 95 100 105 95 100 95

Remarque Fixez une unité de compensation en cas d'interruption d'alimentation momentanée si la compensation lors d'interruption de puissance jusqu'a
2,0 secondes est nécessaire pour les variateurs de classe 200 V avec sortie de 0,4 a 11 kW.
* 8iC6-02 alavaleur 0, 1 ou F et que la valeur initiale de C6-03 et C6-04 est de 2,0 kHz. les valeurs initiales de C6-02 sont les suivantes : 2 : 5,0 kHz.
3:8,0kHz. 4:10kHz. 5:12,5kHz et 6 : 15 kHz. Si la fréquence porteuse que vous avez définie est plus élevée que celle du réglage d'usine pour
les variateurs avec sortie de 7,5 kW ou plus, il faudra réduire le courant nominal du variateur.
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BVariateurs de classe 400 V

Numéro cal-
du para- Nom cul Réglage d'origine
meétre
- Capacité du variateur kw 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 4,0 5,5 7,5 1 15
02-04 Sélection kVA - 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29
b8-03 gzg;;?rfi??gg%lz dufiltre s 0,50 (contrdle vectoriel en boucle ouverte)
Coefficient d'économie
b8-04 | 1o ereic - 576,40 | 447,40 | 338,80 | 313,60 | 245,80 | 236,44 | 189,50 | 145,38 | 140,88 | 126,26
Sélection de la fréquence
Co02 | - 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
u porteur
Limite supérieure de la
- sélection de la fréquence - 6 6 6 6 6 6 6 6 6 6
porteuse
E2-01 .
(E4-01) Courant nominal du moteur | A 1,00 1,60 3,10 4,20 7,00 7,00 9,80 | 13,30 | 19,9 26,5
(gigi S&‘izgz?t nominal Hz | 2,90 | 2,60 | 2,50 | 300 | 2,70 | 2,70 | 1,50 | 130 | 1,70 | 1,60
(Ei'gg) dclf‘;z't‘;i‘rors charge A | 060 | 0,80 | 1,40 | 1,50 | 230 | 2,30 | 2,60 | 400 | 56 | 76
(Eizgg) f;fsr;s;i‘:gf ligne 4 ligne W |38,198 | 22,459 (10,100 | 6,495 | 3,333 | 3,333 | 1,595 | 1,152 | 0,922 | 0,550
(gizgg) zidr‘;c(:f‘::re de fuite % | 182 | 143 | 183 | 18,7 | 193 | 193 | 182 | 155 | 196 | 17,2
E2-10 f;ezt:rzgefrf:a‘é‘:fgfgf;‘: w | 14 | 26 | 53| 77 | 130 | 130 | 193 | 263 | 385 | 440
Temps en alimentation con-
L2-02 | tinue de perte de puissance S 0,1 0,1 0,2 0,3 0,5 0,5 0,8 0,8 1,0 2,0
momentanée
12-03 dTZ‘iﬁ’riiZ‘{,‘iE;‘;‘?(g;ﬂetage s | 01 ] 02|03 | 04| 05| o061 06| 07| 08/ 09
L2-04 IT:IZE;SE récupération de s | 03 ] 03 | 03 | 03] 03] 03] 03| 03| 03| 03
L8-02 iﬁiﬁ:ﬁ;‘ggalarme eneas | oc | o5 95 95 90 95 95 95 90 95 95




Tableaux de paramétres

Numéro cal-
du para- Nom il Réglage d'origine
meétre
- Capacité du variateur kW 18.5 22 30 37 45 55 75 90 110 132
02-04 Sélection kVA - 2A 2B 2C 2D 2E 2F 30 31 32 33
b3-03 Constante temporelle du filtre s 0,50 (contrdle vectoriel en 2,00 (contrdle vectoriel en
d'économie d'énergie boucle ouverte) boucle ouverte)
Coefficient d'économie
b8-04 d'énergie - 115,74 { 103,58 | 92,54 | 76,32 | 71,56 | 67,20 | 46,20 | 41,22 | 36,23 | 33,18
Sélection de la fréquence
C6-02 d tour” - 6 6 4 4 4 4 3 3 3 3
u porteur
Limite supérieure de la
- sélection de la fréquence - 6 6 6 6 6 6 4 4 4 4
porteuse
E2-01 .
(E4-01) Courant nominal du moteur | A 32,9 38,6 52,3 65,6 79,7 95,0 | 130,0 | 156,0 | 190,0 | 223,0
(Ei:gi) Si‘:zgz‘r“ nominal Hz | 1,67 | 1,70 | 1,80 | 1,33 | 1,60 | 146 | 139 | 140 | 140 | 138
(gizgg) gf‘;i‘:;i"rs charge A | 78 | 92 | 109 | 190 | 220 | 240 | 360 | 400 | 490 | 58,0
(Ei'gg) de‘fs‘Hf::;f: ligne a ligne Q | 0403 | 0316 | 0,269 | 0,155 | 0,122 | 0,088 | 0,092 | 0,056 | 0,046 | 0,035
(Eizgg) g:ld;ﬁ?:lf: de fuite % | 201 | 235 | 207 | 188 | 199 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
Perte en fer du moteur pour
E2-10 la compensation du couple A\ 508 586 750 925 1125 1260 1600 1760 | 2150 | 2350
Temps en alimentation
L2-02 | continue de perte de S 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0 2,0
puissance momentanée
Temps minimum de 1'étage
L2-03 de sortie bloqué (BB) S 1,0 1,0 1,1 1,1 1,2 1,2 1,3 1,5 1,7 1,7
L2-04 Eefelﬁ:igﬁ récupération de s | 06 | 06 | 06 | 06 ] 06 | 10| 10| 10] 10/ 10
L8-02 Iivsiiszuﬁg'alarme eneas oo | o8 | 78 | 85 | 8 | 90 | 90 | 98 | 108 | 100 | 95
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Numéro

du Nom (::I' Réglage d'origine
parameétre
- Capacité du variateur kw 160 185 220 300

02-04 Sélection kVA - 34 35 36 37

303 Constante temporelle du filtre s 2,00 (contrdle vectoriel en
d'économie d'énergie boucle ouverte)

b8-04 gzzg‘;‘zm déconomie - | 3013 | 3057 | 2713 | 21,76
Sélection de la fréquence

C6-02 * - 3 3 1 1
du porteur

Limite supérieure de la

- sélection de la fréquence - 4 4 1 1
porteuse
E2-01 .
(E4-01) Courant nominal du moteur | A 270,0 | 310,0 | 370,0 | 500,0

E2-02 | Glissement nominal

(E4-02) | du motour Hz | 1,35 | 1,30 | 1,30 | 1,25

E2-03 | Courant hors charge

(E4-03) | du moteur A 70,0 | 81,0 | 96,0 | 130,0

E2-05 | Résistance ligne a ligne

(E4-05) | du moteur Q | 0,029 | 0,025 | 0,020 | 0,014

E2-06 | Inductance de fuite

0,
(E4-06) | du moteur % | 20,0 | 20,0 | 20,0 | 20,0

Perte en fer du moteur pour

E2-10 .
la compensation du couple

W | 2850 | 3200 | 3700 | 4700

Temps en alimentation
L2-02 continue de perte de S 2,0 2,0 2,0 2,0
puissance momentanée

L2-03 s 1,8 1,9 2,0 2,1

L2-04 Temps‘ de récupération de s 1.0 1.0 1.0 1.0
la tension

Niveau de pré-alarme en cas

L8-02 de surchauffe

°C 95 95 95 95

Remarque Fixez une unité de compensation en cas d'interruption d'alimentation momentanée si la compensation lors d'interruption de puissance jusqu'a
2,0 secondes est nécessaire pour les variateurs de classe 200 V avec sortie de 0,4 a 11 kW.
* SiC6-02 ala valeur 0, 1 ou F et que la valeur initiale de C6-03 et C6-04 est de 2,0 kHz, les valeurs initiales de C6-02 sont les suivantes : 2 : 5,0 kHz, 3 :
8,0kHz,4: 10kHz, 5: 12,5kHz et 6 : 15 kHz. Si la fréquence porteuse que vous avez définie est plus élevée que celle du réglage d'usine pour les varia-
teurs avec sortie de 7,5 kW ou plus, il faudra réduire le courant nominal du variateur.
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Application et sélections de surcharge .

Application et sélections de surcharge

& Sélectionnez la surcharge en fonction de I'application

Définissez C6-01 (CT : petit porteur, couple constant, VT : gros porteur, couple variable) en fonction de
I'application pour laquelle le variateur est utilisé. Les plages de sélection concernant la fréquence de porteur
du variateur, la tolérance de surcharge et la fréquence maximale de sortie dépendent du paramétre dans C6-01.
Si vous utilisez le variateur avec C6-01 paramétré sur le réglage d'origine (1 : VT), utilisez une application de
charge dont le couple de charge diminue avec la vitesse, p. ex., ventilateurs et pompes.

EParamétres connexes

Nom Modifi- | Méthodes de contréle
Numéro Plage cations
9 Réglage | pen- Vecteur
cl Description 'de d'ori- dant Vi en bou-
para- Affichage LCD sélec- . N VIf | avec
: t gine fonc cle
meétre tion . PG
tionne- ouverte
ment
Sélection CT/VT 0 : CT (petit porteur, couple constant,
150 % par minute)
€6-01 Exploitation normale/ 1 :CT (gros porteur, couple variable, Ooutl ! Non Q Q Q
élevée 120 % par minute)
Sélection de la Sélectionner le modele fixe d'onde porteuse
fréquence du porteur Sélectionner F pour activer les réglages .
- 6*1
C6-02 détaillés a l'aide des paramétres C6-03 0aF Non Q Q Q
CarrierFreq Sel a C6-05.
Limite haute de
fréquence du porteur
2,0a | 15,0kH
C6-03 15,0 z Non A A A
B I 6
Déterminer les limites haute et basse de |
CarrierFreq Max porteur en kHz.
Définir le gain de l'onde porteuse, comme
indiqué ci-dessous.
Selon la méthode de contrdle vectoriel, la
fréquence de porteur est fixée en fonction
Limite basse de de C6-03 (limite haute de fréquence du
X porteur).
fréquence de porteur
Fréquence de porteur
I 04a |150kH
C6-04 réquence de sortie x 15,0 z Non A A Non
DE=04 (C6-05) x K *) %3 *]
Fréquence de sortie
. . E1=04
CarrierFreq Min (fréquence de sortie maximale)
K est le coefficient déterminé par la valeur
définie dans C6-03.
C6-03210,0kHz: K =3
. . 10,0 kHz > C6-03 = 5,0 kHz
Gain proportionnel de | K=2
la fréquence de porteur 5 0 kHz > C6-03 : K =2
C6-05 00 . 21 00 Non | A | A | Non
CarrierFreq Gain

* 1. Les réglages d'origine dépendent de la capacité du variateur.
* 2. Les plages de sélections dépendent de la capacité du variateur.
* 3. Peut étre définie et référencée uniquement lorsque C6-01 est défini sur 1 et C6-02 sur F.




mDifférence entre CT et VT

Les caractéristiques de CT (petit porteur, couple constant) et VT (gros porteur, couple variable) sont indiquées

ci-dessous.
CT : petit porteur, couple constant VT : gros porteur, couple variable
Couple constant Couple variable
Couplede Couple de
rotation rotation
0 Vitesse du moteur 0 Vitesse du moteur

Un couple constant signifie que la charge est la méme pour
toutes les vitesses de moteur et qu'une capacité de résistance

de surcharge est requise. Les applications comprennent les pous-
seuses, les convoyeurs, les grues et d'autres applications avec
friction ou lourdes charges.

Un couple variable signifie que le couple de charge diminue en
méme temps que la vitesse. Normalement, aucune capacité de
résistance de surcharge n'est requise. Les applications compren-
nent les ventilateurs et les pompes.

Petit porteur : présence de bruits acoustiques.

Gros porteur : pas de présence de bruits acoustiques.

EPrécautions lors du réglage

C6-01 (Sélection CT/VT)

Lorsque vous déterminez C6-01, observez les précautions suivantes.

* En fonction de la valeur réglée dans C6-01, la plage de sélection des parameétres associés est limitée de la

maniére suivante :

Valeur définie pour C6-01

0 (petit porteur, couple constant)

1 (gros porteur, couple variable)

Niveau de protection contre la surcharge du
variateur

Courant nominal du variateur
a 150 %/1 min.

Courant nominal du variateur
a 120 %/1min.

dant le fonctionnement)

0 : petit porteur, bruit faible
1 : porteur 2 kHz
2 : porteur 5 kHz
P \ 0 : petit porteur, bruit faible 3 : porteur 8,0 kHz
C6-02 (sélection de fréquence de porteur) 1+ porteur 2 kHz 4 : porteur 10,0 kHz
5 : porteur 12,5 kHz
6 : porteur 15 kHz
F : sélectionné par l'utilisateur*
E1-04 et E3-02 (fréquence max. de sortie) 150 Hz 400 Hz
L3-f)2 (r'u?/eal.l de protection anticalage lors 150 % 120 %
de l'accélération)
L3-06 (niveau de protection anticalage pen- 150 % 120 %

* Les réglages d'origine dépendent de la capacité du variateur.
Variateurs de classe 200 V et 400 V pour la plage de 0,4 a 22 kW : 6 (15 kHz)
Variateurs de classe 200 V pour la plage de 30 & 90 kW ou variateurs de classe 400 V pour la plage de 30 a 185 kW : 4 (10 kHz)
Variateurs de classe 200 V pour 110 kW ou variateurs de classe 400 V pour la plage de 220 a 300 kW : 1 (2 kHz)

* Lorsque le réglage dans E1-04 ou E3-02 est supérieur a 150 Hz, si C6-01 est défini sur 0, une erreur

OPEOQ2 (erreur de plage de sélection de paramétre) se produit.




Application et sélections de surcharge

Fréquence de porteur
Lorsque vous sélectionnez la fréquence de porteur, observez les précautions suivantes.
 Lorsque vous utilisez un appareil avec C6-01 réglé sur 1 (VT), ajustez la fréquence de porteur en fonction
des situations indiquées ci-dessous.

La distance de cablage entre le variateur et le moteur est importante : définissez une faible fréquence por-
teuse. (Utilisez les valeurs suivantes comme lignes directives.)

Longueur de cable 50 m ou moins 100 m ou moins Plus de 100 m

Réglage de C6-02
(fréquence de porteur)

046 (15 kiz) 044 (10 kHz) 042 (5 kHz)

Si la vitesse et le couple ne sont pas stables a vitesses faibles : définissez une faible fréquence porteuse.
Si le bruit du variateur perturbe les appareils périphériques : définissez une faible fréquence porteuse.
Si le courant de fuite provenant du variateur est important : définissez une faible fréquence porteuse.

Si le bruit métallique du moteur est important : définissez une fréquence porteuse élevée.

La limite haute de fréquence de porteur dépend de la capacité du variateur. Reportez-vous a Réglages
d'origine qui changent avec la capacité du variateur (02-04) a la page 5-84.

* Lorsque vous utilisez le contréle V/f ou le controle V/f avec PG, vous pouvez adapter la fréquence de por-
teur a la fréquence de sortie, comme le montre le diagramme suivant, en définissant les valeurs de C6-03
(limite haute de fréquence de porteur), C6-04 (limite basse de fréquence de porteur) et C6-05 (gain propor-
tionnel de la fréquence de porteur).

Fréquence porteuse

C6-03

«—— Fréquence de sortie x C6-05

C6-04 < K*

Fréquence de sortie
E1-04 a L

Fréquence de sortie maximale
* Kest le coefficient déterminé par

la valeur définie dans C6-03.
C6-03 > 10,0 kHz : K=3

10,0 kHz > C6-03 > 5,0 kHz : K=2
5,0 kHz < C6-03 : K=1

Fig. 6.1

* Avec le contrdle vectoriel, la fréquence de porteur es fixée par la limite haute de fréquence de porteur dans
C6-03, si elle est définie par l'utilisateur, ou par la fréquence de porteur définie dans C6-02.

* Pour fixer la fréquence de porteur, définissez C6-03 et C6-04 sur la méme valeur, ou réglez C6-05 sur 0.
* Si les sélections sont celles indiquées, une erreur OPE11 (erreur de sélection de données) se produit.

Si gain proportionnel de fréquence de porteur (C6-05) > 6 et C6-03 < C6-04.
Si C6-01 =0 et que la sélection de la fréquence porteuse C6-02 est définie de 2 a E.
Si C6-01 =1 et que la sélection de la fréquence porteuse C6-02 est définie de 7 a E.




EFréquence de porteur et niveau de courant de surcharge du variateur

Lorsque C6-01 est définie sur 1, le niveau de surcharge du variateur est réduit. Méme si le courant de sur-
charge descend sous 120 %, OL2 (surcharge du variateur) est détectée. Le niveau de réduction du courant de
surcharge du variateur est indiqué ci-dessous.

Niveau de réduction du courant de surcharge
A

100 %

80 %

50 %

Classe 200 V 22 kW ou moins
/ Classe 400 V 22 kW ou moins

r

/

Classe 200 V
37 290 kW

Classe 400V
752185 kW

Classe 200 V
30 kW
Classe 400 V
30 a 55 kW

5 kHz 8 kHz 10 kHz

15kHz

Fréquence porteuse

Fig. 6.2 Niveau de réduction du courant de surcharge



Référence de fréquence .

Référence de fréquence

Cette section explique comment entrer la référence de fréquence.

@ Sélection de la source de référence de fréquence

Déterminez le paramétre b1-01 pour sélectionner la source de référence de fréquence.

EParamétres connexes

Nom Modifi- | Méthodes de controle
Numéro Plage CEeDn
9 Réglage pen- Vec-
du Description ’de d'ori- dant Vit teur en
para- Affichage LCD sélec- . P VIf | avec
métre tion gine s pg | boucle
tionne- ouverte
ment
Sélection de la réfeé- Déterminer la source de référence de fréquence
rence 0 : opérateur digital
1 : borne du circuit de contréle (entrée analogique) R
b1-01 2 communications RS-422A/485 0ad ! Non Q] Q Q
Source de référence 3 : carte d'option
4 : Entrée du train d'impulsions

Sélection de la fonction
d'entrée du train : référence de fréquence
H6-01 | d'impulsions 1 : valeur de rétroaction PID 0a2 0 Non A A A
2 : valeur cible PID

(=}

Pulse Input Sel

Echelonnement d'entrée

du train d'impulsions Déterminer le nombre d'impulsions en Hz en 1000 a

H6-02 prenant la référence & 100 %. 32000

1440 Hz Oui A A A
Gain d'entrée
d'impulsion

BEntrée de la fréquence de référence a partir de I'opérateur digital
Lorsque b1-01 est défini sur 0, vous pouvez entrer la fréquence de référence a partir de I'opérateur digital.
Entrée la fréquence de référence a partir de 1'écran de réglage de la fréquence de référence de 1'opérateur digital.

Pour plus d'informations sur la sélection de la fréquence de référence, reportez-vous a Chapitre 3 .

Fig. 6.3 Ecran de réglage de la fréquence




EEntrée d'une référence de fréquence utilisant la tension (parameétre analogique)

Lorsque b1-01 est défini sur 1, vous pouvez entrer la référence de fréquence a partir de la borne du circuit de
contréle Al (entrée de tension) ou de la borne du circuit de contrdle A2 (entrée de tension ou de courant).

Entrée de référence de fréquence de vitesse maitre uniquement (modeéle pour I'Asie)

Si vous n'entrez que la référence de fréquence de vitesse maitre, entrez la référence de tension dans la
borne Al du circuit de controle.

Variateur

2kQ (2 W)

+V (Alimentation : 15V, 20 mA

A1 (Référence de fréquence
de vitesse maitre)

A2 (Référence de fréquence
de vitesse auxiliaire)
c.a. (commun analogique)

Z kR
(2w)

Fig. 6.4 Entrée de référence de fréquence de vitesse maitre

Basculement en 2 étapes : maitre/auxiliaire (modéle pour I'Asie)

Si vous effectuez un basculement en 2 étapes entre les fréquences de vitesse maitre et auxiliaire, entrez la réfé-
rence de fréquence de vitesse maitre pour la borne A1 du circuit de contrdle et entrez la référence de fréquence
de vitesse auxiliaire dans la borne A2.

Lorsque la borne S3 (commande de vitesse a étapes multiples 1) est sur OFF, la borne A1 (référence de fré-
quence de vitesse maitre) devient la référence de fréquence du variateur ; lorsque la borne S3 est sur ON, la
borne A2 (référence de fréquence de vitesse auxiliaire) devient la référence de fréquence du variateur.

Variateur

S3 Commande de
vitesse a étapes
multiples 1

Maitre/
auxiliaire
SC Commun séquence

+V (Alimentation: 15V,
20 mA)

Entrée 0210 V

J _ A1 (Référence de fréquence
Entrée 0 de vitesse maitre)
atl0Vv . i
A2 (Référence de fréquence

de vitesse auxiliaire)
c.a. (commun analogique)

OFF _ON

1 Interrupteur DIP S1

Fig. 6.5 Entrée de référence de fréquence maitre/auxiliaire

Précautions lors du réglage
Lorsque vous entrez un signal de tension pour la borne A2, respectez les précautions suivantes.

* Mettez hors tension la broche 2 de l'interrupteur S1 DIP pour le basculement entre la tension et le courant
(d'origine, le réglage est sur ON).



Référence de fréquence

Entrée de référence de fréquence de vitesse maitre uniquement (modéle pour I'Europe)

Si vous n'entrez que la référence de fréquence de vitesse maitre, entrez la référence de tension dans la

borne A1l du circuit de contréle. Vous pouvez sélectionner la plage de courant en déterminant H3-01.

Lorsque H3-01 =0

Variateur

2kQ (2 W)

+V (Alimentation : 15V,
20 mA)

A1 (Référence de fréquence
de vitesse maitre)
A2 (Référence de fréquence

de vitesse auxiliaire)
AC (commun analogique)

2kQ
@w)

2 k@
@w)

Lorsque H3-01 =1

Variateur

2k 2W)

+V (Alimentation : 15V,
20 mA)

A1 (Référence de fréquence
de vitesse maitre)

A2 (Référence de fréquence
de vitesse auxiliaire)

AC (commun analogique)

-V (Alimentation : =15V,
20 mA)

2kQ (-2-'W)

Fig. 6.6 Entrée de référence de fréquence de vitesse maitre

Basculement en 2 étapes : maitre/auxiliaire (modéle pour I'Europe)

Si vous effectuez un basculement en 2 étapes entre les fréquences de vitesse maitre et auxiliaire, entrez la réfé-
rence de fréquence de vitesse maitre pour la borne A1l du circuit de contréle et entrez la référence de fréquence

de vitesse auxiliaire dans la borne A2.

Lorsque la borne S3 (commande de vitesse a étapes multiples 1) est sur OFF, la borne A1l (référence de fré-
quence de vitesse maitre) devient la référence de fréquence du variateur ; lorsque la borne S3 est sur ON, la
borne A2 (référence de fréquence de vitesse auxiliaire) devient la référence de fréquence du variateur. Vous
pouvez sélectionner la plage de courant en déterminant H3-01.

Lorsque H3-01 =0

Variateur

O— S3 Commande de
Maitre/ vitesse a étapes
auxiliaire multiples 1

SC Commun séquence

+V (Alimentation : 15V,
Entrée 04 10 V 20 mA)

Entrée 0
210V

de vitesse maitre)

de vitesse auxiliaire)
AC (commun analogique)

OFF _ON
1

2

A1 (Référence de fréquence

A2 (Référence de fréquence

Interrupteur DIP S1

2kQ
@w)

2kQ
ewlloa-ov

Lorsque H3-01 =1

Variateur

S3 Commande de vitesse

Maitre/ a étapes multiples 1
auxiliaire

SC Commun séquence

+\/ &Alimentation 15V,
0 mA)

A1 (Référencedefréquence
de vitesse maitre)

A2 (Référence de fréquence

Entrée 04 10V de vitesse auxiliaire)

AC (commun analogique)

-V (Alimentation : =15V, 20 mA)
OFF _ON

;E Interrupteur DIP S1

Fig. 6.7 Entrée de référence de fréquence maitre/auxiliaire

Précautions lors du réglage

Lorsque vous entrez un signal de tension pour la borne A2, respectez les précautions suivantes.

» Mettez hors tension la broche 2 de l'interrupteur DIP S1 pour le basculement entre la tension et le courant

(d'origine, le réglage est sur ON).



BEntrée de référence de fréquence utilisant le courant

Lorsque b1-01 est défini sur 1, vous pouvez entrer la référence de fréquence a partir de la borne du circuit de
contréle A2. Entrez le courant (4 & 20 mA) dans la borne du circuit de contrdle A2.

Lorsque H3-09 (Sélection du niveau de signal de la borne A2 d'entrée analogique multifonction) est défini sur
0 (réglage d'origine), l'entrée de A2 est ajoutée a celle de Al.

Variateur

+V (Alimentation : 15V, 20 mA)

A1 (Référence de fréquence
de vitesse auxiliaire)

A2 (Référence de fréquence
de vitesse maitre)

Entrée de 1
a20mA

AC (commun analogique)

OFF ON

1 E Interrupteur DIP S1
2

Fig. 6.8 Référence de fréquence utilisant le courant

Précautions lors du réglage

» Lorsque vous entrez un signal de courant a la borne A2, activez la broche 2 a l'interrupteur DIP S1
(le réglage d'origine est ON).

* Si vous utilisez la borne A2 pour entrer la référence de vitesse maitre et la borne Al pour entrer la réfé-
rence de vitesse auxiliaire, définissez H3-13 (basculement de bornes A1/A2) sur 1.

mSélection de la référence de fréquence utilisant les signaux de train d'impulsions

Lorsque b1-01 est défini sur 4, 'entrée de train d'impulsions pour la borne de circuit de controle RP est utilisée
comme référence de fréquence.

Déterminez H6-01 (Sélection de la fonction d'entrée de train d'impulsions) sur 0 (référence de fréquence), puis
définissez la fréquence d'impulsions de référence a 100 % sur H6-02 (échelonnement de 1'entrée du train

d'impulsions).
Spécifications relatives a I'entrée Variateur
d'impulsions
Basse tension 0,020,8V
- 32 kHz maximum
Haute tension 35al132V
Exploita}tion 30470 % J L1853 13.2V( Rp(borne dentrée du
clevee - ) train d'impulsions)
Entrée d'impulsions )
Fréquence AC (commun analogique)
; . 0a32kHz
d'impulsion

Fig. 6.9 Reéférence de fréquence utilisant I'entrée du train d'impulsions



Référence de fréquence

@ Utilisation du mode de fonctionnement de vitesse a étapes multiples
Avec les variateurs de la série SYSDRIVE RV, vous pouvez modifier la vitesse a un de 17 étapes, en utilisant
16 références de fréquence, et une référence de fréquence pas a pas.

L'exemple suivant de fonction de borne d'entrée multifonction présente un mode de fonctionnement en
9 étapes utilisant les références a étapes multiples 1 a 3 et des fonctions de sélection de fréquence pas a pas.

EParamétres connexes

Pour basculer entre les références de fréquence, déterminez les références a étapes multiples 1 a 3 et la sélec-
tion de référence pas a pas dans les entrées de contact multifonctions.

Entrées numériques multifonctions (H1-01 a H1-05)

Borne Numér? L] Poin_t e Détails
paramétre consigne

Référence de vitesse a étapes multiples 1 (€galement utilisée pour le basculement

S4 H1-02 3 de vitesse maitre/vitesse auxiliaire lorsque l'entrée analogique multifonction
H3-09 est définie sur 2 (référence de fréquence auxiliaire).)

S5 H1-03 4 Référence de vitesse a étapes multiples 2

S6 HI1-04 5 Référence de vitesse a étapes multiples 3

$7 H1-05 6 Sélection de fréquence pas a pas (a la priorité sur la référence de vitesse a étapes
multiples)

Vitesse a étapes multiples en combinant des entrées numériques multifonctions

Vous pouvez modifier la vitesse en combinant I'état ON/OFF des bornes S4 a S7 (bornes d'entrée numérique
multifonctions) pour définir les références de vitesses a étapes multiples 1 a 3 et la sélection de fréquence pas
a pas. Le tableau suivant indique les combinaisons possibles.

Borne S$4 Borne S5 Borne S6 Borne S7
. Référence de | Référence de | Référence de Sélection de i ; . ;
Vitesse vitesse a vit a vit 3 po I Fréquence sélectionnée
) L . réquence
étapes étapes étapes as 3 pas
multiples 1 multiples 2 multiples 3 P P

1 OFF OFF OFF OFF Référence de fréquence 1 d1-01, fréquence de vitess maitre
2 ON OFF OFF OFF Référence de fréquence 2 d1-02, fréquence auxiliaire
3 OFF ON OFF OFF Référence de fréquence 3 d1-03
4 ON ON OFF OFF Référence de fréquence 4 d1-04
5 OFF OFF ON OFF Référence de fréquence 5 d1-05
6 ON OFF ON OFF Référence de fréquence 6 d1-06
7 OFF ON ON OFF Référence de fréquence 7 d1-07
8 ON ON ON OFF Référence de fréquence 8 d1-08
9 - - - ON* Fréquence pas & pas d1-17

* La sélection de fréquence pas a pas de la borne S7 a la priorité sur les références de vitesses a étapes multiples.
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Précautions lors du réglage
Lorsque vous déterminez les entrées analogiques sur la vitesse 1 et la vitesse 2, observez les précautions suivantes.

 Lorsque vous définissez l'entrée analogique de la borne A1 sur vitesse 1, définissez b1-01 sur 1, et lorsque
vous définissez d1-01 (référence de fréquence 1) sur la vitesse 1, définissez b1-01 sur 0.

» Lorsque vous définissez 'entrée analogique de la borne A2 sur vitesse 2, réglez H3-09 sur 2 (référence de
fréquence auxiliaire). Lorsque vous définissez d1-02 (référence de fréquence 2) sur la vitesse 2, réglez
H3-09 sur 1F (ne pas utiliser les entrées analogiques).

BExemple de connexion et histogramme

Le diagramme suivant présente un exemple d'historique et de connexion de borne de circuit de contréle pen-
dant une opération a 9 étapes.

Variateur

Avant/arrét
Inverse/arrét

Réinitialisation des erreurs
Référence a étapes
multiples 1

Référence a étapes
multiples 2

Référence a étapes
multiples 3

Fréquence pas a pas
SC Commun séquence

Fig. 6.10 Borne du circuit de contréle pendant une opération en 9 étapes

Référence de
fréquence 8

Référence de
fréquence 7

Référence de
fréquence 6

Référence de
fréquence 5

Référence de
fréquence 4

. Référence de
ggff%%r&(éice Référence de  fréquence 3
fréquence 2 : H

fréquence de

vitesse auxiliaire
Référence de
fréquence 1 :
fréquence
de vitesse
maitre

Fréquence pas a pas

Avant/arrét

| OFF

Référence de vitesse
a étapes multiples 1 OFF

Référence de vitesse
a étapes multiples 2 OFF

Référence de vitesse
a étapes multiples 3 | OFF

Sélection de fréquence ;
pas a pas | OFF ; : | ON |

Fig. 6.11 Référence de vitesse a étapes multiples/Histogramme de sélection de fréquence pas a pas



Commande d'exécution .

Commande d'exécution

Cette section décrit les méthodes d'entrée pour la commande d'exécution.

@ Sélection de la source de commande d'exécution

Déterminez le paramétre b1-02 pour sélectionner la source de la commande d'exécution.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om . P
cation contréle
Numé Plage z
uméro de Réglage pen- Vi
du para- Description sélec- d'ori- dant VI | =
métre Affichage LCD tion gine fonc- | VIif |avec :ur eln
tionne- PG CUEE
ment ouverte
Sélection de la méthode de | Déterminer la source de commande d'exécution.
fonctionnement 0 : opérateur digital
1 : borne du circuit de controle .
b1-02 (entrée de séquence) 0as3 ! Non Q Q Q
Source d'exécution 2 : communications RS-422A/485
3 : carte d'option

mExécution d'opérations en utilisant un opérateur digital

Lorsque b1-02 est défini sur 0, vous pouvez effectuer des opérations sur le variateur en utilisant les touches de
l'opérateur digital (RUN, STOP, JOG et FWD/REYV). Pour plus d'informations sur l'opérateur digital, reportez-
vous a Chapitre 3 .

HExécution d'opérations en utilisant les bornes du circuit de contréle

Lorsque b1-02 est défini sur 1, vous pouvez effectuer des opérations sur le variateur en utilisant les bornes du
circuit de controdle.

Exécution du fonctionnement a I'aide d'une séquence a 2 cables

Le réglage d'origine est défini sur une séquence a 2 cables. Lorsque la borne de circuit de contrdle S1 est
réglée sur ON, l'opération a lieu en avangant, quand elle est réglée sur OFF, le variateur s'arréte. Lorsque la
borne de circuit de contréle S1 est réglée sur ON, l'opération a lieu en avangant, le variateur s'arréte quand elle
est réglée sur OFF.

Vari
Avant/arrét ariateur

—O0 O— s

Inverse/arrét

—OC O—0O 2

® 8¢ Commun séquence

Fig. 6.12 Exemple de cablage de séquence a 2 cables
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Exécution du fonctionnement a I'aide d'une séquence a 3 cables

En sélectionnant O pour un paramétre quelconque compris entre H1-01 et H1-05 (concernant les bornes S3 a
S7), la borne sélectionnée fonctionne en tant que commande d'exécution avant/inverse et la fonction des bor-
nes S1 et S3 deviennent des commandes de séquence a 3 cébles.

Lorsque le variateur est initialisé pour un contrdle de séquence a 3 cables (A1-03=3330), l'entrée
multifonction 3 (borne S5) est le sens avant/inverse.

Interrupteur  |nterrupteur marche/

d'arrét arrét (contact NO)
(contact ! 51 L
OOy Commande d'exécution
5o (marche quand réglée sur ON)
Commande d'arrét
S5 (arrét quand réglée sur OFF)
OO Sens avant/inverse
sC (entrée multifonction)

_\l.? Commun d'entrée de séquence

Fig. 6.13 Exemple de cablage de séquence a 3 cables

:%1
.
: O
i3
i 3
5

Commande d'exécution Peut étre ON ou OFF

OFF

| (arrét) :I

Sens avant/inverse | OFF (avant) I ON (inverse?) l

Commande d'arrét

Vitesse du moteur

Inverse Arrét ¢ Avant
S L S

Fig. 6.14 Histogramme de séquence a trois cables

Utilisez une séquence qui active la borne S1 pendant 50 ms ou plus pour la commande d'exécution. La com-
mande d'exécution sera ainsi auto-maintenue dans le variateur.

INFO



Méthodes d'arrét

Cette section décrits les méthodes permettant d'arréter le variateur.

Méthodes d'arrét .

& Sélection de la méthode d'arrét

Vous disposez de quatre méthodes pour arréter le variateur quand une commande d'arrét est définie :

» Décélération pour arréter

* Arrét par inertie

» Arrét avec frein c.c.

* Arrét par inertie avec temporisation

Déterminez le paramétre b1-03 pour sélectionner la méthode d'arrét.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om . )
NToTe Plage ) cation contréle
g Réglage en-
du P de .g g P Vec-
para- Description sélec- d ori- dant VI§ teur on
D Affichage LCD tion gine .fonc- VIf | avec boucle
tionne- PG
ment ouverte
Sélection de la méthode Définir la méthode d'arrét lorsqu'une commande
d'arrét d'arrét est saisie.
0 : décélération pour arréter
1 : arrét par inertie
b1-03 2 : arrét avec frein c.c. (arrét plus rapide que par 0a3 0 Non Q Q Q
Méthode d'arrét inertie, sans opération régénérée).
3 : arrét par inertie avec temporisation (les com-
mandes d'exécution sont ignorées pendant la
décélération).
Niveau de vitesse zéro . i e .
(fréquence de démarrage Dcﬁn_lr_la f_rcqucncc de maniére démarrer le frei-
de freinage injection c.c.) | Nage injection c.c. en unités Hz lorsque le parame-
b2-01 tre Décélération pour arréter est sélectionné. 0,0a10,0| 0,5Hz Non A A A
Le freinage injection c.c. commence a E1-09
DClnj Start Freq quand b2-01 <E1-09.
Courant de freinage
injection c.c. Définir le courant de freinage injection c.c. sous 04
b2-02 - forme de freinage, le courant nominal du variateur 100 50 % Non A A A
DCInj Current représentant 100 %.
Temps de freinage Définir le temps de freinage injection c.c. en
S SN secondes.
injection c.c. & 'arrét Le moteur ralentit par inertie jusqu'a l'arrét apres 0,00
b2-04 le temps de décélération causé par l'inertie. Le a 0,50 s Non A A A
freinage injection c.c. arréte le ralentissement par 10,00
DClnj Time@Stop inertie.
La valeur 0,00 désactive l'injection c.c.




mDécélération pour arréter

Si la commande d'arrét est entrée (ainsi, la commande d'exécution est sur OFF) quand b1-03 est défini sur 0, le
moteur décélére jusqu'a I'arrét en fonction du temps de décélération défini. (Réglage d'origine : C1-02 (temps
de décélération 1)).

Si la fréquence de sortie pendant la décélération jusqu'a I'arrét descend sous la valeur de b2-01, le freinage

injection c.c. est appliqué avec le courant c.c. réglé dans b2-02 et ce, uniquement pour le temps défini dans
b2-04.

Pour les élections du temps de décélération, reportez-vous a la page 6-21 Sélection des temps d'accélération et
de décélération.

Commande d'exécution

ON OFF

Fréquence de sortie

Décélere jusqu'a l'arrét
autemps de décélération | NG el ,
Frein c.c. & injection !

Temps de freinage c.c. &
injection lors de l'arrét (b2-04)

Fig. 6.15 Décélération pour arréter

mArrét par inertie

Si la commande d'arrét est entrée (ainsi, la commande d'exécution est sur OFF) quand b1-03 est défini sur 1, la
tension de sortie du variateur est coupée. Le moteur ralentit par inertie jusqu'a I'arrét au taux de décélération
qui évite tout dommage sur la mécanique et équilibre l'inertie, y compris la charge.

Commande d'exécution
ON OFF

Fréquence de sortie

<—| Fréquence de sortie du variateur interrompue.

Fig. 6.16 Arrét par inertie

Une fois la commande d'arrét entrée, les commandes d'exécution sont ignorées jusqu'a ce que le temps min.
d'étage de sortie bloqué (L2-03) soit écoulé.

INFO
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mArrét avec frein c.c.

Si la commande d'arrét est entrée (ainsi, la commande d'exécution est sur OFF) quand b1-03 est défini sur 2,
une attente a lieu pour la durée définie dans L.2-03 (temps min. d'étage de sortie bloqué) puis le courant de
freinage injection c.c. défini dans b2-02 est envoyé au moteur pour appliquer un freinage injection c.c. et arré-
ter le moteur. Le temps de freinage injection c.c. est déterminé par le point de consigne dans b2-04 et la fré-
quence de sortie quand la commande d'arrét est entrée.

Temps de freinage c.c. a injection

b2-04 x 10

Commande d'exécution
ON OFF

Fréquence de sortie

<—{ Tension de sortie du variateur interrompue ]

! Frein c.c. a injection 3

: : ; b2-04 —— :
Temps minimum de I'étage Temps de freinage c.c. & injection : : Fréquence de sortie f l'entrée
de sortie bloqué (L2-03) ' H de la commande d'arrét
10% 100 % (Fréquence de sortie maximale)

Fig. 6.17 Arrét (DB) par freinage injection c.c.

% Augmentez le temps min. d'étage de sortie bloqué (L2-03) en cas de surintensité (OC) pendant I'arrét.

INFO

HArrét par inertie avec temporisation

Si la commande d'arrét est entrée (ainsi, la commande d'exécution est sur OFF) quand b1-03 est défini sur 3, la
sortie du variateur est coupée afin que le moteur ralentisse par inertie jusqu'a l'arrét. Une fois la commande
d'arrét entrée, les commandes d'exécution sont ignorées jusqu'a ce que le temps T soit écoulé. Le temps T
dépend de la fréquence de sortie quand la commande d'arrét entrée ainsi que le temps de décélération. 6

Temps d'attente de I'exécution T

Commande d'exécution oN | OFF | ON | OFF | ON

Temps de décélération

Fréquence de sortie
(par exemple, C1-02)

Tension de sortie du variateur >

H -
Fréquence de sortie a I'entrée

' " v A (i ! Temps minimum de |'étage
Temps d'attente de I'exécution T|
de sortie bloqué (L2-03)
de la commande d'arrét

Fréquence de sortie minimale 100 % (Fréquence de sortie maximale)

Fig. 6.18 Arrét par inertie avec temporisation
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@ Utilisation du freinage injection c.c.

Définissez le parametre b2-03 pour appliquer la tension de freinage injection c.c. au moteur pendant l'arrét par
inertie, pour arréter le moteur puis le redémarrer.

Définissez b2-03 sur 0 pour désactiver le freinage injection c.c. au démarrage.

Définissez le courant de freinage injection c.c. en utilisant b2-02.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om . )Y
cation contréle
Numé Plage 3
uméro de Réglage pen- Vect
du para- Description sélec- d'ori- dant VIf ecbeur
métre Affichage LCD tion | 9ine | fomc- | vif | avec | °" TOU"
tionne- PG €
ment ouverte
Courant de freinage injec-
tion c.c. Définir le courant de freinage injection c.c. sous 0a
b2-02 forme de pourcentage du courant nominal du 100 50 % Non A A A
variateur.
DClnj Current
. R Utilisé pour définir le temps nécessaire a I'exécu-
Temps de freinage c.c. a ion du frei o qe
injcction au démarragc th}’l u Iremage ll’lJCCHOI’l C.C. au demarrage en
unités de 1 seconde. 0,00
b2-03 Utilisé pour arréter le moteur en arrét par inertie et a 0,00 s Non A A A
le redémarrer. Lorsque la valeur définie est 0, le 10,00
DClInj Time@Start freinage a injection au démarrage n'est pas exé-
cuté.

HEntrée de la commande de freinage injection c.c. a partir des bornes de circuit
de contrdle

Si une borne d'entrée multifonction (H1-O0O) est définie sur 60 (commande de freinage injection c.c.), le frei-
nage injection c.c. est appliqué au moteur en mettant la borne sous tension (commande de freinage injection
c.c.) lorsque l'arrét du variateur est en cours.

L'histogramme du freinage injection c.c. est indiqué ci-dessous.

Commande du frein c.

FRUN

Fréquence de sortie

Si vous entrez la commande de freinage injection c.c. a partir d'une borne externe, ou si la
commande d'exécution et la commande pas a pas sont entrées, le freinage injection c.c. est

¢. & injection |

Frein c.c. ainjection 49

désactivé et le fonctionnement reprend.

b2.01 Freinc.c. ainjection

Fig. 6.19 Histogramme du freinage injection c.c.
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EModification du courant de freinage injection c.c. en utilisant une entrée analogique

Lorsque H3-09 (sélection de la fonction de la borne A2 d'entrée analogique multifonction) est défini sur 6
(courant de freinage injection c.c.), le niveau de courant de freinage injection c.c. est spécifié par l'entrée ana-
logique.

A une entrée de 10 V (tension) ou une entrée de 20 mA (courant), 100 % du courant nominal du variateur est
appliqué.

Niveau de tension de freinage injection c.c.

100% |y .
Courant nominal :
du variateur

0 10 ¥
(4 (20 mA)

Si vous réglez ce parametre sur 7 et que vous utilisez la détection de surcou-
plage dans la sortie multifonction, vous ne pouvez appliquer le frein que quand la
détection de surcouplage 1 est sur ON.

Fig. 6.20 Courant de freinage injection c.c. en utilisant une entrée analogique

@ Utilisation de I'arrét par décélération a partir d'une entrée externe

Définissez une borne d'entrée multifonction (H1-O0O) sur 15 ou 17 (arrét par décélération) pour décélérer
jusqu'a l'arrét selon le temps de décélération défini dans C1-09. Si l'arrét par décélération utilise une logique
Normalement ouvert, définissez la borne d'entrée multifonction (H1-OO) sur 15 et sur 17 s'il utilise une logi-
que Normalement fermé.

Lorsqu'une commande d'arrét par décélération a été transmise par une entrée externe, le fonctionnement ne
peut pas reprendre tant que le variateur ne s'est pas arrété. Pour annuler l'arrét par décélération, désactivez la
commande d'exécution et la commande d'arrét par décélération.

EParameétres connexes

Modifi- Méthodes de
Nom . )Y
2 cation contréle
Numéro Plage Ré
du . de egla_ge pen- Vec-
paramé- Description sélec- d'ori- dant VIf p
tre Affichage LCD tion | 9ine | fomc- | Vif | avec | | 2F 0
: oucle
tionne- PG
ment ouverte
Temps d'arrét avec Le temps de décélération quand l'entrée
décélération multifonction « Arrét par décélération » 004
C1-09 est sur ON. .| 100s | Non | A | A A
Temps d'arrét rapide Cette fonction peut servir de méthode 6000,0
d'arrét lorsqu'une erreur a été détectée.

* La plage de paramétres d'accélération et de décélération varie en fonction de la sélection dans C1-10. Lorsque C1-10 est défini sur 0, la plage de parame-
tres d'accélération et de décélération est comprise entre 0,00 et 600,00 (secondes).
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Cette section décrit les caractéristiques d'accélération et de décélération du variateur.

@ Sélection des temps d'accélération et de décélération

Le temps d'accélération indique le temps nécessaire pour que pour la fréquence de sortie passe de 0 % a
100 %. Le temps de décélération indique le temps nécessaire pour que pour la fréquence de sortie passe de
0 %. Le réglage d'origine du temps d'accélération est C1-01 et C1-02 pour le temps de décélération.

EParamétres connexes

Modifi- Méthodes de con-
Nom . -
2 cation trole
Numéro Plage a
du de Réglage pen- Vec-
parameé- Description sélec- d'ori- dant V/f "
tre Affichage LCD tion | 9ine | fomc- | Vi |avec| o0t Sh
tionne- pg | Poucle
ment ouverte
Temps d'accélération 1 Définir le temps pour l'accélération de 0 a la
C1-01 fréquence de sortie maximale, en unités de Oui Q Q Q
Accel Time 1 1 seconde.
Temps de décélération 1 Définir le temps de décélération en secondes
C1-02 pour la fréquence de sortie afin de passer de Oui Q Q Q
Decel Time 1 100 % a 0 %.
Temps d'accélération 2 Temps d'accélération lorsque I'entrée multifonc-
C1-03 tion « Sélection 1 du temps d'accélération/ Oui A A A
Accel Time 2 décélération » est sur ON.
Temps de décélération 2 Temps de décélération lorsque I'entrée multifonc-
C1-04 tion « Sélection 1 du temps d'accélération/ Oui A A A
Decel Time 2 décélération » est sur ON.
Temps d'accélération 3 Temps d'accélération lorsque 'entrée multifonc- 002 * 10,0 s
C1-05 tion « Sélection 2 du temps d'accélération/ 6000,0 Non A A A
Accel Time 3 décélération » est sur ON.
Temps de décélération 3 Temps de décélération lorsque I'entrée multifonc-
C1-06 tion « Sélection 2 du temps d'accélération/ Non A A A
Decel Time 3 décélération » est sur ON.
Temps d'accélération 4 Temps d'accélération lorsque 'entrée multifonc-
Cl1-07 tu])n,«, Scl_cctlon 1 durtcmps daccclcratlon{ - Non A A A
. décélération » et « Sélection 2 du temps d'accélé-
Accel Time 4 . oAl Aot
ration/décélération » sont sur ON.
Temps de décélération 4 Temps de décélération lorsque I'entrée multifonc-
Cl1-08 t19n’<<’ Se!ectlon 1 duvtem]':)s dacceleratlon{ . Non A A A
. décélération » et « Sélection 2 du temps d'accélé-
Decel Time 4 X oAl g
ration/décélération » sont sur ON.
Unité de réglage du
temps d'accélération/ 0:0.01s
C1-10 | de décélération 1 . 0’1 s Ooul 1 Non A A A
Acc/Dec Units
. . Déterminer la fréquence a laquelle le temps
Fréquence de commutation | 4, ", . i1 At
. d'accélération/de décélération commute
du temps d'accélération/ de -
décélération automatiquement. .
Valeur inférieure a la fréquence définie : temps 4
d'accélération/décélération 004
Cl-11 Fréquence définie ou supérieure : temps 1 i 0,0 Hz Non A A A
A g 400,0
d'accélération/décélération
Ace/Dec SW Freq L'es evtyrees( multrlﬁr)n’ctl(Ams « Select}on 1 du temps
d'accélération/décélération » et « Sélection 2 du
temps d'accélération/décélération » sont
prioritaires.
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Modifi- Méthodes de con-
. Nom cation trole
Numéro Plage n
du Ty de Regla.ge pen- Vec-
paramé- Description sélec- d'ori- dant V/f q
tre Affichage LCD tion | 9ine | fomc- | Vi |avec| ot SH
tionne- pg | Poucle
ment ouverte
Temps caractéristique des
courbes en S au début de
2.1 | Maceélération 0008 1 0205 | Non | A | A A
2,50
SCrv Acc @ Start Définir le temps caractéristique des courbes en S
pour chaque partie en secondes.
Temps caractéristique des | Lorsque vous définissez le temps caractéristique
courbes en S a la fin de des courbes en S, le temps de démarrage et
I'accélération le temps d'arrét, le temps d'accélération/de 0,00 a
€2-02 décélération du temps caractéristique des 2,50 0,20 Non A A A
SCrv ACC@ End courbes en S n'est augmenté que de moitié.
Commande
L d'exécution OFF
Temps caractéristique des ON
courbes en S au début de la Fréquence )
C2-03 | décélération de sortie Oﬁogoa 0,20 s Non A A A
SCrv Dec @ Start
Temps caractéristique des
courbes en S a la fin de la
C2-04 | décclération 009% | 000s | Non | A | A A
SCrv Dec @ End

* La plage de paramétres d'accélération et de décélération varie en fonction de la sélection dans C1-10. Lorsque C1-10 est défini sur 0, la plage de parame-
tres d'accélération et de décélération est comprise entre 0,00 et 600,00 (secondes).

mSélection des unités de temps d'accélération et de décélération

Déterminez les unités de temps d'accélération/de décélération a l'aide de C1-10. Le parametre C1-10 est défini

sur 1 a l'origine.

Point de Détails

consigne
0 La plage de sélection du temps d'accélération/décélération s'étend entre 0,00 et 600,00 unités de 0,01 s.
1 La plage de sélection du temps d'accélération/décélération s'étend entre 0,00 et 600,00 unités de 0,1 s.

B Commutation du temps d'accélération et de décélération en utilisant les commandes
de bornes d'entrée multifonctions

Grace au variateur, vous pouvez définir quatre temps d'accélération et quatre temps de décélération. Lorsque
les bornes d'entrée multifonctions (H1-OO) sont réglées sur 7 (sélection 1 du temps d'accélération/de décélé-
ration) et 1A (sélection 2 du temps d'accélération/de décélération), vous pouvez commuter le temps d'accélé-
ration/de décélération méme en cours d'opération en combinant I'état ON/OFF des bornes.

Le tableau suivant indique les combinaisons de commutation du temps d'accélération/de décélération.

Blorne' s'élet':tion 1 d'u'ten_lps B'orne' s'éle(_:tion 2 d’u'ten_lps Temps d'accélération Temps de décélération
d'accélération/décélération d'accélération/décélération

OFF OFF C1-01 C1-02

ON OFF C1-03 C1-04

OFF ON C1-05 C1-06

ON ON C1-07 C1-08
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B Commutation automatique du temps d'accélération/de décélération

Utilisez ce réglage lorsque vous souhaitez commuter automatiquement le temps d'accélération/de décélération
en utilisant la fréquence définie.

Lorsque la fréquence de sortie atteint la valeur définie dans C1-11, le variateur commute automatiquement le
temps d'accélération/de décélération, comme le montre le diagramme suivant.

Définissez C1-11 sur une valeur autre que 0,0 Hz. Si C1-11 est défini sur 0,0 Hz, la fonction est désactivée.

Fréquence .
de sortie

Fréquence de
commutation du temps
d'accélération/de
décélération (C1-11)

Taux C1-07 Taux C1-01 Taux C1-02 Taux C1-08

Avec une fréquence de sortie > C1-11, l'accélération et la décélération ont lieu en
utilisant le Temps d'accélération/de décélération 1 (C1-01, C1-02).

Avec une fréquence de sortie < C1-11, I'accélération et la décélération ont lieu en
utilisant le Temps d'accélération/de décélération 4 (C1-07, C1-08).

Fig. 6.21 Fréquence de commutation du temps d'accélération/de décélération

BRéglage du temps d'accélération/de décélération en utilisant une entrée analogique

Si vous définissez H3-09 (sélection de la fonction de la borne A2 d'entrée analogique multifonction) sur 5
(gain du temps d'accélération/de décélération), vous pouvez ajuster le temps d'accélération/de décélération en
utilisant la tension d'entrée de la borne A2.

Le temps d'accélération du variateur lorsque le temps d'accélération est sélectionné dans C1-01 est le suivant :

Temps d'accélération = valeur de C1-01 x gain du temps d'accélération/de décélération

Gain de temps d'accélération/de décélération (point de consigne : 5)

100%

(Gain d'accélération/de décélération de
1a 10V) =10 V/tension d'entrée (V) x 10 (%)

Oivey 5V 10V

Fig. 6.22 Gain de temps d'accélération/de décélération utilisant une entrée analogique
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BEntrée les caractéristiques de courbe en S dans le temps
d'accélération et de décélération

En effectuant une accélération et une décélération en utilisant un modéle de courbe en S, vous pouvez réduire
le choc lors du démarrage et de 'arrét de la machine.

Grace au variateur, vous pouvez définir un temps de caractéristique de courbe en S pour chacun des éléments
suivants : temps de démarrage de 1'accélération, temps de démarrage de la décélération, temps d'arrét de
'accélération et temps d'arrét de la décélération.

décélération comme suit :

Temps d'accélération = temps d'accélération sélectionné + (temps caractéristique des courbes en S du

temps de démarrage de I'accélération + temps caractéristique des courbes en S
INFO B e

du temps d'arrét de I'accélération) / 2

Temps de décélération = temps de décélération sélectionné + (temps caractéristique des courbes en S du
temps de démarrage de la décélération + temps caractéristique des courbes en
S du temps d'arrét de la décélération) / 2

% Sélectionnez le temps de caractéristique de courbe en S afin d'augmenter le temps d'accélération/ de

Exemple de réglage

La caractéristique de courbe en S lors du changement du mode de fonctionnement (avant/inverse) est présen-
tée dans le diagramme suivant.

Progression

Inversion

G52  C5.03

Fréquence de sortie — “Co-01

C5.02

Fig. 6.23 Caractéristique de courbe en S pendant le changement de mode de fonctionnement
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€ Charges élevées d'accélération et de décélération
(fonction d'intervalle programmé)

La fonction d'intervalle programmé stocke la fréquence de sortie lors du démarrage et de l'arrét de lourdes
charges. En stockant temporairement la fréquence de sortie, il est possible d'éviter le calage du moteur.

Vous devez sélectionner l'arrét par décélération lorsque vous utilisez la fonction d'intervalle programmé. Défi-
nissez b1-03 (sélection de la méthode d'arrét) sur 0.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om - ~
P cation controle
Numéro Plage Réal
du — de eglage pen- Vec-
para- Description sélec- d'ori- dant VIf tou on
> Affichage LCD . gine fonc- | VIif | avec
métre tion tionne- PG boucle
ment ouverte
Fréquence de l'intervalle
b6-01 | Programmé au démarrage 0,0a 0.0 Hz Non A A A
400,0 >
Q) C d ’
Dwell Ref@Start d'gTéTStri]or? ON OFF
Temps de l'intervalle Fréquence : :
b6-02 | Programmé au démarrage | yodo e 002100 00s Non A A A
Dwell Time@Start
Fréquence ,d? lll'int?walle Tb6—01 b6-03 7 0.0
be-03 | Programme a farrct =l ‘ o 0,0 Hz Non A A A
Temps 400,0 >
Dwell Ref@Stop b6-02 b6-04
T ST I La fonction d'intervalle programmé est utilisée
emps de '11‘1tlclrvah ¢ pour sortir temporairement une fréquence lorsque
b6-04 | Programme a Farret vous imposez une lourde charge au moteur. 0,02 10,0 0,0s Non A A A
Dwell Time@Stop
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@ Sélections permettant d'empécher le calage du moteur pendant
I'accélération (fonction de protection anticalage lors de I'accélération)

La fonction de Protection anticalage lors de l'accélération empéche le moteur de caler si vous lui imposez une
lourde charge ou si une accélération violente a lieu.

Si vous définissez L3-01 sur 1 (activation) et que le courant de sortie du variateur dépasse le niveau de -15 %
de la valeur définie dans L3-02, la vitesse d'accélération commencera a diminuer. Lorsque la valeur de L3-02
est dépassée, l'accélération s'arréte.

Si vous définissez L3-01 sur 2 (réglage optimal), le courant du moteur augmente a la valeur définie dans

L3-02. Avec cette sélection, le temps d'accélération défini est ignoré.

EParameétres connexes

Modifi- Méthodes de
Nom . A
Numéro Plage . cation contréle
9
du e de Regla_ge pen- Vecteur
para- Description sélec- d'Prl- dant VI en bou-
o Affichage LCD tion gine fonc- | Vi |avec "
tionne- PG @l
ment ouverte
Sélection de la protection 0 : désactivée (Accélération selon le réglage. Le
anticalage lors de I'accélé- moteur peut caler si la charge est trop élevée.)
ration 1 : activée (L'accélération s'arréte si le niveau de
L3-02 est dépassé. L'accélération redémarre
L3-01 en utilisant la récupération de valeur de 042 1 Non A A A
courant.)
2 : réglage optimal (Adaptation de 'accélération
StallP Accel Sel en utilisant le niveau défini dans L3-02
comme valeur de consigne. Le réglage
du temps d'accélération est ignoré.)
Niveau de protection Définir un pourcentage en prenant la tension
anticalage lors de nominale du variateur comme 100 %.
L3-02 | l'accélération Normalement, il n'est pas nécessaire de modifier 04200 120 %* Non A A A
ce réglage. Abaisser cette valeur si le moteur cale
StallP Accel Lvl en utilisant le réglage d'origine.
Limite de la protection Si vous utilisez le moteur a une fréquence
anticalage lors de supérieure a la sélection dans E1-06, définissez
l'accélération la limite basse du niveau de protection anticalage
L3-03 lors de 'accélération sous Aforme de pourcentage, 04100 509 Non A A A
en prenant le courant nominal du variateur comme
valeur 100 %.
StallP CHP Lvi Normalement, il n'est pas nécessaire de modifier
ce réglage.

* Indique la valeur initiale lorsque C6-01 est définie sur 1. Si C6-01 est défini sur 0, la valeur initiale est 150 %.
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EHistogramme

La figure suivante indique la caractéristique de fréquence quand L3-01 est défini sur 1.

Courant de sortie

Niveau de calage lors

L3-p2 | de l'accélération

I ¢ [ S —
~15%

Temps
Fréquence de sortie

i La fréquence de sortie est controlée !
pour éviter le calage du moteur.

Temps

Fig. 6.24 Histogramme de la protection anticalage lors de I'accélération

EPrécautions lors du réglage

* Si la capacité du moteur est faible en comparaison a la capacité du variateur, ou si le moteur est utilisé avec
les réglages d'origine, ce qui entraine le calage du moteur, abaissez la valeur réglée dans L3-02.

* Si vous utilisez le moteur dans la plage de sortie constante, la valeur de L3-02 est automatiquement réduite
pour éviter le calage. L3-03 est la valeur limite pour éviter une diminution excessive du niveau de protec-
tion anticalage dans la plage de sortie constante.

» Définissez les paramétres sous forme de pourcentages en prenant la tension nominale du variateur comme
valeur de 100 %.

Niveau de protection
anticalage lors de
I'accélération

L3-02 (niveau de protection
anticalage lors de l'accélération)

L3-02 x L3-03 (limite de protection
anticalage lors de l'accélération)

Fréquence de sortie

E1-06
Fréquence de base (FA)

Fig. 6.25 Niveau et limite de protection anticalage lors de I'accélération
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@ Sélections permettant d'éviter une surtension lors de la décélération
(fonction de protection anticalage lors de la décélération)

La fonction de Protection anticalage lors de la décélération atténue la vitesse de décélération afin de supprimer
les hausses de tension de bus c.c. lorsque celle-ci dépasse la valeur définie pendant la décélération du moteur.

Cette fonction augmente automatiquement le temps de décélération en fonction de la tension du bus, méme si
le temps de décélération a été défini sur une valeur trés faible.

Si L3-04 est défini sur 1 ou 2, lorsque la tension c.c. du circuit principal approche le niveau de protection anti-
calage lors de la décélération, la décélération s'arréte et, lorsque la décélération descend sous ce niveau, elle
reprend. Cette opération permet d'augmenter automatiquement le temps de décélération. Si L3-04 est défini
sur 1, le temps de décélération retourne a la valeur définie et si L3-04 est défini sur 2, la décélération est auto-
matiquement adaptée a un temps de décélération plus court dans la plage du niveau de protection anticalage
lors de la décélération.

EParameétres connexes

Modifi- Méthodes de
Plage cation controle
Numéro de Réglage pen-
du para- Description d'ori- dant VIf
métre Affichage LCD gine fonc- | Vif | avec
tionne- PG
ment

Nom

Vec-
teuren
boucle
ouverte

sélec-
tion

0 : désactivée (le moteur décélere en
fonction de la sélection. Lorsque le
temps de décélération est court, il
existe un risque de surtension (0V)

Sélection de la fonction dans le circuit principal.)

de protection anticalage : activée (empéche la décélération quand

lors de la décélération la tension du circuit principal atteint le 6

niveau de surtension. La décélération

reprend une fois la tension restaurée.) |

L3-04 2 : mode de décélération intelligente 0a3 1 Non Q Q Q

(minimise le réglage de la décélération
a partir de la tension du circuit principal.
Le réglage du temps de décélération
est ignoré.)

3 : activée (avec freinage dynamique)

Si vous utilisez l'option de freinage

dynamique (résistance en freinage, unités de

résistance en freinage, unités de freinage),

définissez le parametre L3-04 sur 0 ou 3.

—_

StallP Decel Sel
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EExemple de réglage

Un exemple de protection anticalage lors de la décélération lorsque L3-04 est défini sur 1 est présenté ci-dessous.

Fréquence de sortie Temps de décélération controlé

/pour éviter la surtension

Temps

Temps de décélération
(point de consigne)

Fig. 6.26 Opération de protection anticalage lors de la décélération

HPrécautions lors du réglage

* Le niveau de protection anticalage lors de la décélération varie en fonction de la capacité du variateur.
Reportez-vous au tableau suivant pour en savoir plus.

Capacité du variateur Niveau de protection anticalage lors de la décélération (V)
Classe 200 V 380
E1-01 =400 V 760
Classe 400 V
E1-01 <400V 660

» Lorsque vous utilisez I'option de freinage (résistance en freinage, unités de résistance en freinage, unités de
freinage), définissez le paramétre 1.3-04 sur 0 ou 3.

* Pour décélérer selon un temps plus court que le temps de décélération réglé quand L3-04 est défini sur 0
avec l'option de freinage activée, définissez L.3-04 sur 3.
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Sélection des références de fréquence

Cette section décrit les méthodes permettant d'ajuster les références de fréquence.

@ Sélection des références de fréquence analogiques

Le gain et la pente font partie des paramétres utilisés pour ajuster les entrées analogiques.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om - -
. cation controle
Numéro Plage «
d Réglage pen-
u e de b Vec-
paramé- Description sélec- d _on- dant V/If T
tre Affichage LCD tion gine fonc- | VIf |avec boucl
tionne- PG CLEE
ment ouverte
Sélection signal borne | 0 : limite de tension activée (sous 0 V
Al (tension) c'est O V)
H3-01 1 : limite de tension désactivée Ooul 0 Non ANl AT AF
Term A1 Lvl Sel Le point de consigne 1 peut étre défini
pour les modeles (-E).
Gain (borne Al) Définir la fréquence lors de l'entrée 10 V 004
H3-02 en pourcentage, la fréquence de sortie | ' 100,0 % Oui A A A
Terminal A1 Gain maximale étant 100 %. 000,0
Pente (borne Al) Définir la fréquence lors de l'entrée 0 V -100,0
H3-03 en pourcentage, la fréquence de sortie a 0,0 % Oui A A A
Pente borne Al maximale étant 100 %. +100,0
Sélection du niveau de | O : limiter les sélections de fréquence
signal de la borne A2 négative pour les réglages de gain et
d'entrée analogique de pente a 0.
multifonction 1 :ne pas limiter les sélections de fréquence
négative pour les réglages de gain et de
H3-08 pente a (ainsi, fonctionnement inverse 0a2 2 Non A A A
autorisé).
Term A2 Signal 2 : 42420 mA (entrée 9 bits). ‘
Commuter l'entrée de courant de tension en
utilisant l'interrupteur sur le panneau de
commande.
Sélection de la fonction
de la borne A2 ) ) )
H3-09 | d'entrée analogique Sele.?tlonn'er la fonction d'entrée analogique 041F 0 Non A A A
multifonction multifonction de la borne A2.
Terminal A2 Sel
. Définir la capacité de référence pour chaque
Gain (borne A2) fonction lors d'une entrée de 10 V (20 mA) 004
H3-10 sous forme de pourcentage. ' 100,0 % Oui A A A
s . , 1000,0
Terminal A2 Gain Définir la fonction de contenu 100 % sélec-
tionnée en attribuant 100 % a H3-09.
Définir la capacité de référence pour chaque
Pente (borne A2) fonction lors d'une entrée de 0 V (4 mA) -100,0
H3-11 sous forme de pourcentage. a 0,0 % Oui A A A
Terminal A2 Bias Définir la fonction de contenu 100 % sélec- | +100,0
tionnée en attribuant 100 % a H3-09.

* Pour modeles (-E).
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mSélection de la référence de fréquence analogique en utilisant des parameétres

La référence de fréquence est entrée a partir des bornes du circuit de contrdle en utilisant le courant et la ten-
sion analogiques.

Si vous utilisez la borne Al de référence de fréquence comme borne d'entrée, procédez aux réglages en utili-
sant les paramétres H3-02 et H3-03. Si vous utilisez la borne d'entrée analogique multifonction comme borne
de référence de fréquence, procédez aux réglages en utilisant les parameétres H3-10 et H3-11.

Référence de fréquence Référence de fréquence
H3-(2 H3-10
Tension d'entrée
Tension d'entrée de H3-11 de la borne A2
H3-03 a borne A1 (courant)
oy 10v V(4 ma) 10 ¥ (20 mA)
Entrée de la borne A1 Entrée de la borne A2

Fig. 6.27 Entrées des bornes A1 et A2

ESélection du gain de fréquence utilisant une entrée analogique

Lorsque H3-09 est défini sur 1 (gain de fréquence), vous pouvez ajuster le gain de fréquence en utilisant une
entrée analogique.

Gain de fréquence

100%
Niveau d'entrée de la borne A2
d'entrée analogique multifonction
0V {4 ma) 10 ¥ {20 mA)

Fig. 6.28 Réglage du gain de fréquence (entrée de la borne A2)

Le gain de fréquence pour la borne A1 est la somme de H3-02 et du gain de la borne A2. Par exemple, lorsque
H3-02 est défini sur 100 % et que la borne A2 est définie sur 5V, la référence de fréquence de la borne Al
est 50 %.

Référence de fréquence
100%-========="===""" 71 H3-02
7/

50% H3-02x0,5

Tension d'entrée de la borne A1
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Sélection des références de fréquence

mSélection de la pente de fréquence utilisant une entrée analogique

Lorsque le paramétre H3-09 est défini sur 0 (ajout a la borne A1), la fréquence équivalant a la tension d'entrée
de la borne A2 est ajoutée a Al en tant que pente.

Pente de fréquence

100%
Niveau d'entrée de la borne A2
d'entrée analogique multifonction
0V{4mk) 10 ¥{20 mA)

Fig. 6.29 Réglage de la pente de fréquence (entrée de la borne A2)

Par exemple, si H3-02 représente 100 %, H3-03 0 % et que la borne A2 est définie sur 1 V, la référence de fré-
quence de la borne Al quand 0 V est entré dans A1 est 10 %.

Référence de fréquence
----------------------------------- — H3-02

\

10% de Ia{ Pid
polarisation

Tension d'entrée de la borne A1
oV oV
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€ Opération permettant d'éviter la résonance
(fonction de fréquence de saut)

La fonction de fréquence de saut fait fonctionner le moteur tout en évitant la résonance provoquée par les fré-

quences caractéristiques du moteur.

Cette fonction est efficace pour créer une zone morte de référence de fréquence.

Pendant une opération a vitesse constante, tout fonctionnement dans la plage de fréquence de saut est interdit.
L'opération lissée est utilisée pendant l'accélération et la décélération, aucun saut n'a lieu.

EParamétres connexes

Modifi- Méthodes de
Nom i A
P cation contréle
Numéro Plage Réal
du . de cglage pen- Vec-
para- Description e d'ori- dant VIf teur en
5 Affichage LCD : gine fonc- VIf | avec
meétre tion tionne- PG boucle
ment ouverte
Fréquence de saut 1 Définir la valeur centrale de fréquence
d3-01 a laquelle les sélections sont interdites, 0,0 Hz Non A A A
Jump Freq 1
en hertz.
Fréquence de saut 2 Valeur 0,0 pour désactiver la fréquence
d3-02 de saut. 004 0,0 Hz Non A A A
Jump Freq 2 Assurez-vous que les parametres sont les 4 (’) 0.0
Fré suivants : d3-01 > d3-02 > d3-03. ’
réquence de saut 3 T i
Toute opération dans la plage de fréquence
d3-03 de saut est interdite. Les modifications 0,0 Hz Non A A A
Jump Freq 3 pendant 'accélération et la décélération ont
lieu progressivement sans sauts.
Largeur de la fréquence | Définir la largeur de fréquence de saut
13-04 de saut en hertz. ' 0,0a 1.0 Hz Non A A A
] La plage de fréquence de saut est la 20,0
Jump Bandwidth suivante : (fréquence de saut £d3-04).

Le rapport entre la fréquence de saut et la référence de fréquence de saut est le suivant :

Fréquence de sortie

Référence de fréquence décroissante . /

I ) L

/R;férence E

de fréquence:
croissante

! Largeurdela
1 fréquence de
\ sautd3-04
Largeur de la:

i fréquence de:
—>——saut d3-04 ! :
Y A A

Fréquence Fréquence Fréquence
de saut de saut de saut
3 (d3-04) 2 (d3-02) 1 (d3-01)

Fig. 6.30 Fréquence de saut

E Largeur de la fréquence de saut d3-04

Référence de fréquence de saut




Sélection des références de fréquence

mSélection de la référence de fréquence de saut utilisant une entrée analogique

Lorsque le paramétre H3-09 (sélection de la fonction de la borne A2 d'entrée analogique multifonction) est
défini sur A (fréquence de saut), vous pouvez modifier la fréquence de saut en utilisant le niveau d'entrée de la
borne A2.

Fréquence de saut

Fréquence de
sortie maximale
E1-04

Niveau d'entrée de la borne A2
oV 10y d'entrée analogique multifonction

(4mA) (20 mA)

Fig. 6.31 Sélection de la fréquence de saut utilisant une entrée analogique

EPrécautions lors du réglage
» Déterminez la fréquence de saut selon la formule suivante : d3-01 = d3-02 > d3-03 > entrée analogique.

* Lorsque les parameétres d3-01 a d3-03 sont définis sur 0 Hz, la fonction de fréquence de saut est désactivée.
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€ Réglage de la référence de fréquence en utilisant les entrées de
train d'impulsions

Vous pouvez ajuster la référence de fréquence quand b1-01 (sélection de référence) est défini sur 4 (entrée de
train d'impulsions). Déterminez la fréquence d'impulsions dans le paramétre H6-02 en tant que référence de
100 %, puis ajustez le gain et la pente en conséquence, en utilisant H6-03 et H6-04.

EParamétres connexes

Nom Modifi- Méthodes de
Numé cation contrdle
uméro Plage Réal
du L de eglage | pen- Vec-
. ec
e Description e d ori- dant VIf teur en
P tre Affichage LCD tion gine fonc- VIf | avec b A
tionne- PG ELE
ment ouverte
Sélection de la fonction
d'entrée du train 0 : référence de fréquence
H6-01 | d'impulsions 1 : valeur de rétroaction PID 0az2 0 Non A A A
2 : valeur cible PID
Pulse Input Sel
Echelonnement de
l'entrée du train 5 ; r : 5
’ ; Déterminer le nombre d'impulsions en Hz 1000 a .
H6-02 | dimpulsions en prenant la référence a 100 %. 32000 | '#40HZ] Oui o fA A A
Pulse In Scaling
Gain pour l'entrée du
train d'impulsions Définir le taux du gain d'entrée en 002
H6-03 - pourcentage lorsque la valeur du train | 0’00 0 100,0 % Oui A A A
Gain d'entrée d'impulsions H6-02 est l'entrée. ’
d'impulsion
Pente d'entrée du ] )
H6-04 | train d'impulsions D'.eﬁmr lg pente d'entrée lorsque le train -100,0 a 0.0% Oui A A A
d'impulsions a la valeur 0. 100,0
Pulse Input Bias
Durée du f’lltre d'entrée | Dgfinir la constante de temps du filtre 000a | 010
He-05 | du train d'impulsions | 4e retard primaire de l'entrée du train 2’ 00 ’s Oui A A A
Pulse In Filter d'impulsions, en secondes. ’

Le diagramme suivant présente la méthode de réglage de la référence de fréquence en utilisant des entrées

d'impulsions.
Gain et polarisaton ~ ______________
Filtre Fréquence de
RP ] vitesse maitre
ST o & Mesure de cycle — TrsT Rétroaction PID
Impulsion G o—————— Valeur cible PID

Echelonnement & l'aide de H6-02

Fig. 6.32 Réglages de la référence de fréquence utilisant les entrées du train d'impulsions



Sélection des références de fréquence

EExemple de réglage

Dans cet exemple, le résultat est une fréquence de sortie de 30 Hz lorsqu'une impulsion de 2 kHz est entrée
(fréquence maximale : 60 Hz)

2000 Hz : 30 Hz = point de consigne : 60 Hz
Point de consigne = 2000 x 60/30 = 4000 Hz (4 kHz)

EPrécautions lors du réglage

Les entrées de train d'impulsions du variateur ne controle pas le positionnement comme elles le font pour les
servomoteurs et les moteurs pas a pas. Le contréle de la vitesse est de ce fait indispensable. Procédez aux
réglages en suivant la procédure suivante.

1. Dans un premier temps, ajustez le réglage de pente d'entrée du train d'impulsions.
Ajustez la sortie relative a l'entrée d'impulsions pres de la fréquence minimum de sortie.

2. Ensuite, ajustez le réglage du gain d'entrée du train d'impulsions.
Ajustez la sortie relative a I'entrée d'impulsions prés de la fréquence maximum de sortie.
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Limite de vitesse (fonction Limite de
reférence de fréquence)

Cette section explique comment limiter la vitesse du moteur.

€ Limitation de la fréquence maximale de sortie

Si vous ne voulez pas que le moteur tourne au-dessus d'une fréquence donnée, utilisez le paramétre d2-01.

Déterminez la valeur limite haute de la fréquence de sortie du variateur sous forme de pourcentage, en prenant
E1-04 (fréquence maximale de sortie) comme valeur de 100 %.

EParameétres connexes

Nom Modifi- Méthodes de
< cation controle
Numéro Plage Réglage pen-
du Description de d'ori- dant vis | Vecteur
para- Affich LCD sélec- gine fonc. Vi en bou-
métre [CHage tion tionne- a;gc cle
ment ouverte
L'i“'lite haute d‘? la Définir la limite haute de fréquence de sor- 0.034
d2-01 | référence de fréquence | e on pourcentage, la fréquence de sortie li 0.0 100,0% | Non A | A A
Ref Upper Limit maximale étant 100 %. ’

€ Limitation de la fréquence minimale

Si vous ne voulez pas que le moteur tourne au-dessous d'une fréquence donnée, utilisez le paramétre d2-02 ou
d2-03.

11 existe deux méthodes de limitation de la fréquence minimale :
* Ajuster le niveau minimum pour toutes les fréquences.

* Ajuster le niveau minimum pour la fréquence de vitesse maitre (c'est-a-dire, les niveaux inférieurs de la
fréquence pas a pas, la fréquence de vitesse a étapes multiples et la fréquence auxiliaire ne sont pas ajustés).

EParameétres connexes

Nom Modifi- Méthodes de
. cation contrble
Numéro Plage Réglage pen-
pa:‘iaumé Description sédI:c- d'orig- dant VIf Zscl:z:r
tre Affichage LCD tion ine ﬁf:::;_ VIf al\,/(e;c cle
ment ouverte
L'irrrlite basse d‘? la Définir la limite basse de fréquence de 004
d2-02 | référence de fréquence | ortie en pourcentage, la référence de base 11’ 0.0 0,0 % Non A | A A
Ref Lower Limit étant 100 %. '
Limite basse de la
référence de vitesse Définir la limite basse de la référence de 004
d2-03 | maitre vitesse maitre en pourcentage, la fréquence 1 ; 0.0 0,0 % Non A A A
de sortie maximale étant 100 %. ?
Refl Lower Limit
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Limite de vitesse (fonction Limite de référence de fréquence)

mSélection de la limite basse de fréquence utilisant une entrée analogique

Si vous définissez le parametre H3-09 (sélection de la fonction de la borne A2 d'entrée analogique multifonc-
tion) sur 9 (niveau inférieur de fréquence de sortie), vous pouvez ajuster le niveau inférieur de fréquence en
utilisant le niveau d'entrée de la borne A2.

Niveau bas de la fréquence de sortie

Fréquence de sortie
maximale E1-04

Niveau d'entrée de la borne A2
oV 10y dentrée analogique multifonction

(4mA) (20 mA)

Fig. 6.33 Caractéristiques de sortie analogique du niveau inférieur de fréquence de sortie

Si le paramétre d2-02 et le niveau inférieur de fréquence de la borne A2 ont été définis en méme temps, la
valeur la plus élevée est utilisée comme limite basse de fréquence.

INFO

6-37



——

Amélioration de l'efficacité

6-38

Cette section explique les fonctions permettant d'améliorer l'efficacité du moteur.

€ Réduction des fluctuations de vitesse du moteur (fonction de

compensation par combinaison)

Lorsque la charge est élevée, le nombre de glissements du moteur augmente et la vitesse du moteur diminue.
La fonction de compensation par combinaison assure la vitesse constante du moteur, indépendamment des
modifications de la charge. Lorsque le moteur fonctionne a la charge nominale, paramétre E2-02 (glissement
nominal du moteur) X la fréquence dans le parametre C3-01 est ajoutée a la fréquence de sortie.

EParameétres connexes

Modifi- Méthodes de
Nom . A
cation contréle
7 Plage 7
Numéro de Réglage pen- Vi
du para- Description sélec. | dori- dant VI | G
métre Affichage LCD tion gine fonc- | vif | avec :“r eI"
tionne- PG LEE
ment ouverte
. . Utiliser ce parametre pour améliorer 1'exac-
Gain de compensation | .. . .
o titude de la vitesse en cas de fonctionnement
par combinaison o
avec une charge. Normalement, il n'est pas
nécessaire d'effectuer ce réglage.
Ajuster le parameétre C3-01 dans les R .
€3-01 uster € pal 00425| 00* | Oui | A [Non| A
situations suivantes :
Slip Comp Gain * Augmenter le point de consigne lorsque
la vitesse descend sous la valeur cible.
* Abaisser le point de consigne lorsque la
vitesse dépasse la valeur cible.
Temps de retard Déterminer la constante de temps de retard
principal de la principal pour la fonction de compensation
compensation par combinaison en secondes.
par combinaison Normalement, il n'est pas nécessaire
d'effectuer ce réglage. Ajuster le paramétre 04 2 000 m
C3-02 C3-02 dans les situations suivantes : 10 000 s Non A | Non A
* Lorsque la réponse de la compensation *
Slip Comp Time par combinaison est faible, diminuer la
valeur définie.
» Lorsque la vitesse est instable, augmenter
la valeur définie.
Limite de la Déterminer la limite haute de compensation
compensation pour la fonction de compensation par 04
C3-03 | par combinaison combinaison sous forme de pourcentage, 250 200 % Non A | Non A
en prenant le glissement nominal du moteur
Slip Comp Limit comme valeur de 100 %.
Compensation par 0 : la compensation par combinaison est
combinaison lors de la désactivée pendant la régénération.
régénération 1 : la compensation par combinaison est
activée pendant la régénération.
Si la fonction de compensation est exécutée
C3-04 on de comp 1 ooutl 0 Non | A [Non| A
lors de la régénération, vous devez peut-étre
Slip Comp Regan utiliser l'option de freinage (résistance en
freinage, unités de résistance en freinage,
unités de freinage) pour augmenter
provisoirement le volume de régénération.
Sélection du fonction-
nement (cile la li.mite de | - désactive.
tension de sortie 1: 1
s activé. (Le flux du moteur sera
C3-05 (. ., Ooul 0 Non | Non | Non A
automatiquement diminué lorsque la
V/F Slip Cmp Sel tension de sortie sera saturée.)

* Le réglage d'origine change lorsque la méthode de contréle est modifiée. (Les réglages d'origine du contrdle V/f sont fournis.)




Amélioration de l'efficacité

ERéglage du gain de compensation par combinaison
Le parameétre C3-01 est initialis¢é comme indiqué ci-dessous pour la méthode de controle.
* Contréle V/fsans PG : 0,0
 Contrdle vectoriel en boucle ouverte : 1,0

Déterminez C3-01 sur 1,0 pour compenser le glissement nominal défini en utilisant I'état de sortie du couple
nominal.

Ajustez le gain de compensation par combinaison en utilisant la procédure suivante.

1. Définissez E2-02 (glissement nominal du moteur) et E2-03 (courant hors charge du moteur) correctement.
Le glissement nominal du moteur est calculé a partir des valeurs indiquées sur les plaques d'identification
du moteur en utilisant la formule suivante.

Valeur nominale de glissement du moteur (Hz) = fréquence nominale du moteur (Hz) - Nb. de rotations
nominal (r/min.) X Nb. de poles du moteur / 120

Déterminez les valeurs pour la tension nominale, la fréquence nominale et le courant hors charge dans le
courant du moteur hors charge. Le glissement nominal du moteur est défini automatiquement dans le con-
trole vectoriel en utilisant le réglage automatique.

2. Dans le controle V/f, définissez C3-01 sur 1,0. En définissant ce paramétre sur 0,0, la compensation par
combinaison est désactivée.

3. Appliquez une charge, puis mesurez la vitesse pour ajuster le gain de compensation par combinaison.
Ajustez le gain de compensation par combinaison par étapes de 0,1. Si la vitesse est inférieure a la valeur
cible, augmentez le gain de compensation par glissement et, si la vitesse est supérieure a la valeur cible,
réduisez le gain de compensation par glissement.

HRéglage de la constante de temps de retard principal de compensation par combinaison
Déterminez le temps de retard principal de compensation par combinaison en ms.
Le réglage d'origine est 1ié a la méthode de contrdle de la maniére suivante : 6
* Controle V/f sans PG : 2 000 ms I

» Controle vectoriel en boucle ouverte : 200 ms

Normalement, il n'est pas nécessaire d'effectuer ces réglages. Lorsque la réponse de la compensation par com-
binaison est faible, diminuez la valeur définie. Lorsque la vitesse est instable, augmentez la valeur définie.

ERéglage de la limite de compensation par combinaison

Déterminez la limite haute de compensation sous forme de pourcentage, en prenant le glissement nominal du
moteur comme valeur de 100 %.

Si la vitesse est inférieure a la valeur cible mais qu'elle ne varie pas méme quand vous ajustez le gain de com-
pensation par combinaison, le moteur peut avoir atteint la limite de compensation par combinaison. Augmen-
tez la valeur limite et contrélez de nouveau la vitesse. Procédez aux réglages, cependant, pour garantir que la
valeur de la limite de compensation par combinaison et la fréquence de référence ne dépasse pas la tolérance
de la mécanique.

Le diagramme suivant indique la limite de compensation par combinaison pour la plage de couple constant et
la plage de sortie fixe.
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Limite de la compensation par combinaison

El-04
E1-08

x G300

LRRIK]

‘ Fréquence de sortie
E1-0g E1-04

E1-06 : fréquence de base
E1-04 : fréquence de sortie maximale

Fig. 6.34 Limite de la compensation par combinaison

mSélection de la fonction de compensation par combinaison lors de la régénération
Déterminez si la fonction de compensation par combinaison est activée ou désactivée lors de la régénération.

Pour que la fonction de compensation par combinaison fonctionne lors de la régénération, l'option de freinage
(résistance en freinage, unités de résistance en freinage, unités de freinage) peut étre utile pour augmenter pro-
visoirement le volume de régénération.

mSélection du fonctionnement de la limite de tension de sortie

Si la saturation de la tension de sortie s'effectue lorsque le fonctionnement de la limite de tension de sortie, le
courant de sortie ne change pas, mais cela peut affecter la précision du contréle de couple. Si la précision du
contréle de couple est nécessaire, modifiez les paramétres afin d'activer le mode de fonctionnement de limite
de tension de sortie.

Si la précision du contréle de couple est activé, le courant de flux magnétique du moteur est contr6lé automa-
tiquement et la précision du contrdle de couple est maintenue afin de limiter les références de tension de sortie.
Par conséquent, le courant de sortie augmente d'env. 10 % maximum (avec charge nominale) par rapport a
lorsque le mode de fonctionnement de limite de tension de sortie est désactivé, vous devez donc contrdler la
marge de courant du variateur.

Précautions lors du réglage

* Si vous utilisez I'appareil uniquement a une vitesse modérée a basse et que la tension d'alimentation est supé-
rieure de 10 % ou plus a la tension nominale du moteur, ou si la précision de contrdle de couple est insuffi-
sante a vitesses élevées, il n'est pas nécessaire de modifier le fonctionnement de limite de tension de sortie.

* Si la tension d'alimentation est trop basse par rapport a la tension nominale du moteur, la précision de con-
trole du couple peut étre perdue si le fonctionnement de tension de sortie est activée.



Amélioration de l'efficacité

€ Compensation de couple insuffisant au démarrage et fonctionnement a
faible vitesse (compensation de couple)

La fonction de compensation de couple détecte si la charge du moteur a augmenté et éléve le couple de sortie.

Le contrdle V/f calcule et ajuste la tension de perte principale du moteur en fonction de la tension de sortie (V)
et il compense le couple insuffisant lors du démarrage et d'un fonctionnement a faible vitesse. Calculez la ten-
sion de compensation de la maniére suivante : Perte de tension principale du moteur X paramétre C4-01.

Le contréle vectoriel sépare le courant d'excitation du moteur et le courant de couple en calculant le courant

principal du moteur et en contrdlant ces deux courants séparément.

Calculez le courant de couple de la maniere suivante : Référence de couple calculée x C4-01

EParamétres connexes

*

* 2. La valeur de départ du couple ne peut étre définie que pour les modeles (-E).

1. Le réglage d'origine change lorsque la méthode de contréle est modifiée. (Les réglages d'origine du contrdle V/f sont fournis.)

N Modifi- Méthodes de
om - -
. cation controle
Numéro Plage Réal
o o de églage | pen- Vec-
para- Description sélec- d'ori- dant VIf toUr on
5 Affichage LCD - gine fonc- | VIf | avec
metre tion AT PG boucle
R ouverte
Ajuster le gain de compensation de couple en
) utilisant le facteur de multiplication. Normalement,
Gain de ) il n'est pas nécessaire de modifier ce parametre.
compensation Ajuster le gain de compensation de couple dans les
de couple situations suivantes.
« Sile cable est tres long, augmentez la valeur
C4-01 dCfinie. , 0004 400 | oui | A | A | A
 Sile moteur est plus petit que le moteur 2,50
maximum possible pour le variateur, augmenter
la valeur définie.
Torq Comp Gain * Sile moteur vibre, diminuer la valeur définie.
Régler ce paramétre de maniére que le courant de sor- 6
tie lors de rotations a faible vitesse ne dépasse pas la I
plage de courant de sortie nominal du variateur.
Constante de temps | Déterminer le retard principal pour la fonction de
du retard principal | compensation de couple en ms.
de compensation Normalement, il n'est pas nécessaire d'effectuer
Ca-02 de couple ce‘reglage. Régler ce paramétre dans les situations 0a 200 ms Non A A A
suivantes. 10 000 *1
* Si le moteur vibre, augmenter la valeur définie.
Torq Comp Time « Sila réponse du moteur est faible, diminuer la
valeur définie.
Valeur de départ du
couple (en avant) Définir la valeur basg | | Cald 0.0
) ¢éfinir la valeur basée sur le couple nominal du F o -
C4-03 moteur 4 100 %. 200,0 0,0 % Non Non | Non A
F TorqCmp@start
Valeur de départ du
couple (inversion) Définir la valeur basé | ) ol d 2000
Ca-04 éfinir ‘a valeur basée sur le couple nominal du -200,0 a 0.0 % Non Non | Non A%
moteur a 100 %. 0,0
R TorqCmp@start
Constante du temps ) )
de départ du couple Définir la constante du temps d'établissement (ms)
C4-05 pour la valeur de départ du couple . 04200 | 10ms | Non |Non| Non | A%
Le filtre est désactivé si la valeur est comprise entre
TorqCmp Delay T | 0 et 4 ms.
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ERéglage du gain de compensation de couple

Normalement, il n'est pas nécessaire d'effectuer ce réglage. Ne réglez pas le gain de compensation de couple
lorsque vous utilisez le contrdle vectoriel en boucle ouverte.

Pour le contréle V/f, ajustez le gain de compensation de couple dans les situations suivantes.
* Si le cable est treés long, augmentez la valeur définie.

* Si la capacité du moteur est plus faible que celle du moteur (maximum possible) pour le variateur, augmen-
tez la valeur définie.

* Si le moteur vibre, diminuez la valeur définie.

Réglez ce paramétre de maniére que le courant de sortie lors de rotations a faible vitesse ne dépasse pas la
plage de courant de sortie nominal du variateur.

BRéglage de la constante de temps de retard principal de compensation de couple
Déterminez le retard principal pour la fonction de compensation de couple en ms.
Le réglage d'origine est 1ié a la méthode de contrdle de la maniére suivante :
* Controle V/f sans PG : 200 ms
* Controle V/f avec PG : 200 ms
 Controle vectoriel en boucle ouverte : 20 ms
Normalement, il n'est pas nécessaire de modifier ce paramétre. Ce paramétre peut étre réglé comme suit :
* Si le moteur vibre, augmentez la valeur définie.

* Si la réponse du moteur est faible, diminuez la valeur définie.

€ Fonction de prévention des vibrations

La fonction de prévention des vibrations supprime les vibrations lorsque le moteur tourne avec une charge
Iégere. Vous pouvez utiliser cette fonction dans V/f sans PG et dans V/f avec PG.

EParamétres connexes

Nom Modifi- Méthodes de
cation controle
Numéro Plage Réglage pen-
T de HA Vec-
du para- Description sélec- d'ori- dant VIf .
métre Affichage LCD tion gine fonc- | Vi | avec be”" eln
tionne- PG U
R ouverte
Sélection de la fonction | 0 : fonction de prévention des vibrations
de prévention des désactivée
vibrations 1 : fonction de prévention des vibrations
activée
La fonction de prévention des vibrations
supprime les vibrations lorsque le moteur
N1-01 tourne avec une charge légére. Ooul 1 Non A A Non
Cette fonction n'est activée que dans la
Hunt Prev Select méthode de controle V/f.
Si une réponse rapide doit étre prioritaire
sur la suppression des vibrations,
désactivez la fonction de prévention
des vibrations.




Amélioration de l'efficacité

Modifi- Méthodes de
Nom n Y
cation contréle
7 Plage 7
Numéro de Réglage pen- Ve
du para- Description sélec. | dlori- dant VI | G
meétre Affichage LCD : gine fonc- | Vif |avec | e
tion tionne- PG boucle
ment ouverte
Définir le facteur de multiplication du gain
Gain de la prévention de prévention des vibrations.
des vibrations Normalement, il n'est pas nécessaire
d'effectuer ce réglage.
Effectuer le réglage de la maniére 0.00 2
N1-02 suivante : 2’ 50 1,00 Non A A Non
» S'il y a des vibrations avec une charge ’
. légére, augmentez la valeur.
Hunt Prev Gain .g g .
* Si le moteur cale, diminuer la valeur.
Si la valeur est trop grande, la tension sera
trop diminuée et le moteur peut caler.

@ Stabilisation de la vitesse (fonction de détection du retour de vitesse)

La contrdle Détection de retour de vitesse (AFR) stabilise la vitesse lorsque la vitesse change rapidement.

La vitesse est compensée a hauteur de la fluctuation du couple de retour de courant.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de con-
om - X
P cation trole
Numéro Plage Ré
d d églage pen-
u Descripti e d'ori- | dant Vec-
para- Afich oo escription sélec- ori ; an vt VI | uren
& ichage L ! gine onc- avec
métre tion (A= PG boucle
ment ouverte
. . Définir le gain du controle de détection du
Gain du contréle de . . N .
, . retour vitesse interne a l'aide de la fonction
détection du retour de multinlication
de vitesse (AFR) pucation. N
Normalement, il n'est pas nécessaire
d'effectuer ce réglage.
N2-01 Régler ce para.métr‘e de la maniére suivante : | 0,00 a 1,00 Non | Non | Non A
* En cas de vibrations, augmenter la valeur | 10,00
) définie.
AFR Gain * Sila réponse est faible, diminuer la
valeur définie.
Régler le paramétre de 0,05 a la fois, tout en
contrdlant la réponse.
Constante de temps du
controle de détection Définir la constante de temps pour fixer le 04
N2-02 | du retour vitesse (AFR) | taux de changement du contréle de 2000 50 ms Non | Non | Non A
détection de retour vitesse.
AFR Time
Constante de temps du
contréle de détection
du retour vitesse Définir la constante de temps pour fixer le .
N2-03 . 022000 | 750 ms Non Non | Non A
(AFR) 2 changement de la vitesse.
AFR Time 2
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Protection de la machine

Cette section explique les fonctions permettant de protéger la machine.

€ Limitation du couple moteur (fonction de limitation de couple)

La fonction de limite de couple moteur n'est activé que dans un contrdle vectoriel boucle ouverte. Le couple
moteur est calculé de manicre interne dans un contrdle vectoriel boucle ouverte. La fonction de limite de cou-
ple limite cette valeur de couple interne a une sortie dans une plage définie par l'utilisateur.

Cette fonction est utilisée lorsqu'une charge ne peut accepter qu'un couple limité ou en cas de limitation du
volume de régénération.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om - A
Numéro Plage cation contréle
Réglage pen-
du Ao de ol Vec-
parameé- Description sélec- d'ori- dant VI ¢
tre Affichage LCD tion gine | fonc- | Vi | avec be‘" eI“
tionne- PG @UEE
ment ouverte
Limite du couple en
entrainement avant R
L7-01 Définir la valeur limite de couple sous forme 04300 200 % Non Non | Non A
Torq Limit Fwd de pourcentage du couple nominal du moteur.
Vous pouvez définir jusqu'a quatre limites
Limite du couple en distinctes.
L7-02 | Cmrainement inverse _ 04300 | 200% | Non |Non| Non | A
Couple de sortie
Torq Limit Rev Couple positif
Limite du couple Nombre de
R tations d
L7.03 | "égénératifavant Inverse moteur 04300 | 200% | Non |Non| Non | A
Torq Lmt Fwd Rgn
Limite du couple
L7.04 | régénératifinverse 04300 | 200% Non | Non | Non A
Torq Lmt Rev Rgn
Entrée analogique multifonction (H3-09)
Méthodes de contréle
Point de . Vecteur en
y Fonction 100 % du contenu
consigne ° VIf VIf avec PG boucle
ouverte
10 Limite positive du couple Couple nominal du moteur Non Non Oui
11 Limite négative du couple Couple nominal du moteur Non Non Oui
12 Limite régénérative du couple Couple nominal du moteur Non Non Oui
15 Limite positive/négative du couple Couple nominal du moteur Non Non Oui

Remarque La limite de couple en avant est la valeur limite lorsque le signal d'entrée analogique génére un couple en avant. Le réglage de la limite de couple
en avant est activé méme lorsque le signal d'entrée analogique génére un couple en avant pendant le fonctionnement du moteur (régénération).

mSélection de la limite de couple dans les paramétres

Grace aux parameétres L7-01 a L7-04, vous pouvez déterminer séparément quatre limites de couple dans les
sens suivants : entrainement avant, entrainement inverse, régénération avant et régénération inverse.



Protection de la machine

mSélection de la valeur limite de couple utilisant une entrée analogique

Vous pouvez modifier la valeur limite de couple du niveau d'entrée analogique en déterminant la limite de
couple dans la borne A2 d'entrée analogique multifonction.

Le niveau du signal de la borne d'entrée analogique est réglé en production de la maniére suivante :

BorneA2 d'entrée analogique multifonction : 4 a2 20 mA (20 mA a l'entrée, couple limité a 100 % du couple
nominal du moteur). Le diagramme suivant présente le rapport entre les limites de couple.

Couple de sortie

A
Positive . . s
Limites positive/négative du couple
Limite du couple en progression
Limite régénérative du couple Nombre de rotations du moteur
Fonctionnement en inversion > Fonctionnement en progression
Limite régénérative du couple
Limite négative du couple
Limites positive/négative du couple
Négative

Fig. 6.35 Limite de couple par entrée analogique

HSélection des limites de couple en utilisant les paramétres et une entrée analogique

Le schéma suivant représente la relation entre la limite de couple utilisant de paramétres et la limite de couple
utilisant une entrée analogique.

La limite de couple la plus basse définie a partir des éléments suivants est activée : limite de couple utilisant
des paramétres, limite de couple utilisant une entrée analogique, 150 % de fonctionnement nominal du varia-
teur (quand réglé sur CT) ou 120 % de fonctionnement nominal du variateur (quand réglé sur VT) défini dans
C6-01.

Couple positif en [
E”fr_e_e_?”_e}'ﬁﬂ?'_q}lf_T‘_JE'TO_V]"_“P_”___ entramerrnent avant " Couple positif régénératif inverse
ILimite du couple en avant  _|
I (valeur définie = 10)
ILimite négative du couple :
| (valeur définie = 11) |
ILimite de couple régénératif_L

Min. : valeur minimum
du circuit prioritaire

| (valeur définie = 12) Couple in-

jLimite de couple positive/ |_| verse, en-

{Négative (valeur définie = 15) | trainement

— -—- -—- inverse

Limite du couple en 84 ms Limite du couple
avant (L7-01) Mn_ | en avant

Limite du couple Limite de couple

inverse

inverse (L7-01)

Parameétres Limite du couple régénératif L =l H aFS I_,Limite du couple
avant (L7-03) i régénératif avant
Limite du couple régénératif — #n ¢ min | sFs JeLimite du couple

inverse (L7-04) régénératif inverse

175 % du courant nominal du variateur

Fig. 6.36 Limite de couple en utilisant les paramétres et une entrée analogique
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EPrécautions lors du réglage

* Lorsque vous utilisez la fonction de limitation de couple, le contrdle et la compensation de la vitesse du
moteur sont désactivés car le contrdle du couple a la priorité.

» Lorsque vous utilisez la limite de couple pour élever et abaisser des charges, n'abaissez pas la valeur limite
de couple sans réfléchir, cela pourrait entrainer une panne ou un glissement du moteur.

* Les limites de couple utilisant une entrée analogique sont la limite haute (avec entrée de 10 V ou de
20 mA) des 100 % du couple nominal du moteur. Pour que la valeur limite de couple avec une entrée de
10 V ou de 20 mA devienne 150 % du couple nominal, déterminez le gain de borne d'entrée a 150,0 (%).
Ajustez le gain de la borne A2 d'entrée analogique multifonction en utilisant le paramétre H3-10.

» La précision de limite de couple est =5 % a une fréquence de sortie de 10 Hz ou plus. Lorsque la fré-
quence de sortie est inférieure & 10 Hz, la précision diminue.

@ Protection anticalage du moteur pendant le fonctionnement

La protection anticalage en fonctionnement empéche le moteur de caler en abaissant automatiquement la fré-
quence de sortie du variateur en cas de surcharge transitoire pendant que le moteur fonctionne a vitesse constante.

La protection anticalage en fonctionnement n'est activée que lors du contréle V/f. Si le courant de sortie du
variateur continue de dépasser la sélection du paramétre L3-06 pendant 100 ms ou plus, la vitesse du moteur
est réduite. Déterminez si le temps de décélération doit étre activé ou désactivé avec le paramétre L3-05.
Déterminez le temps de décélération avec C1-02 (temps d'accélération 1) ou C1-04 (temps de décélération 2).

Si le courant de sortie du variateur atteint la valeur définie dans L3-06 — 2 % (courant nominal de sortie du
variateur), le moteur ré-accélére a la fréquence définie ou selon le temps d'accélération défini.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om . A
cation contréle
Numé Plage 2
uméro de Réglage pen- Vi
du para- Description sélec- d'ori- dant Vi | ECh
métre Affichage LCD tion gine fonc- | Vif | avec be“f 6;"
tionne- PG L=
ment ouverte
Sélection de la fonction | 0 : désactivée (fonctionnement selon le
de protection anticalage réglage. Le moteur peut caler quand
en fonctionnement la charge est élevée.)
1: activée — temps de décélération 1
(le temps de décélération de la
L3-05 fonction de protection anticalage en 0a2 1 Non A A Non
fonctionnement est défini dans C1-02.)
StallP Run Sel 2: activée — temps de décélération 2
(le temps de décélération de la
fonction de protection anticalage en
fonctionnement est défini dans C1-04.)
Niveau de protection Activé lorsque L3-05 est défini sur 1 ou 2.
anticalage en Définir ne tant que pourcentage, en prenant
fonctionnement le courant nominal du variateur comme
aleur de 100 %. . °
13-06 valeu o o 302200 %% | Non | A | A | Non
Normalement, il n'est pas nécessaire *
, .
StallP Run Level d'effectuer ce réglage.
Abaisser cette valeur si le moteur cale en
utilisant le réglage d'origine.

* La valeur initiale lorsque 1 est attribué a C6-01 est donnée. Si C6-01 a la valeur 0, la valeur initiale sera de 150 %.




Protection de la machine

€ Modification du niveau de protection anticalage en fonctionnement en
utilisant une entrée analogique

Si vous définissez le paramétre H3-09 (sélection de la fonction de la borne A2 d'entrée analogique multifonc-
tion) sur 8 (niveau de protection anticalage en fonctionnement), vous pouvez ajuster le niveau anticalage en
fonctionnement en définissant H3-10 (Gain (Borne A2)) et H3-11 (Pente (Borne A2)).

Le niveau de protection anticalage en fonctionnement activé est le niveau d'entrée de la borne A2 d'entrée ana-
logique multifonction ou la valeur définie dans le parametre L.3-06, selon la valeur la plus faible.

Niveau de protection anticalage pendant le fonctionnement

100%

30%

Niveau d'entrée de la borne A2
d'entrée analogique multifonction

0 3v¥ 10v
(4 mA)(8,8 mA) (20 mA)

Fig. 6.37 Niveau de protection anticalage en fonctionnement en utilisant une entrée analogique

Si la capacité du moteur est inférieure a celle du variateur ou si le moteur cale lors du fonctionnement avec
les réglages d'origine, abaissez le niveau de protection anticalage en fonctionnement.

INFO

€ Détection du couple moteur

Si une charge excessive est imposée a la mécanique (surcouplage) ou si la charge est subitement allégée (sous-
couplage), il est possible de définir un signal d'alarme sur la borne de sortiec multifonction M1-M2, M3-M4/
P1-PC ou M5-M6/P2-PC.

Pour utiliser la fonction de détection de surcouplage/sous-couplage, définissez B, 17, 18, 19 (détection de sur-
couplage/sous-couplage NO/NC) dans I'un des paramétres suivants : H2-01 a H2-03 (sélectionne les fonctions
pour les bornes de sortie multifonctions M1-M2, M3-M4/P1-PC ou M5-M6/P2-PC).

Le niveau de détection de surcouplage/sous-couplage est le niveau de courant (le courant nominal de sortie du
variateur étant 100 %) dans le contrdle V/f et le couple moteur (le couple nominal du moteur étant 100 %)
dans le contréle vectoriel.
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EParamétres connexes

Modifi- Méth
Nom Plage c:t(iion ecto:tcll'glsede
Numéro L dg Régla_ge pen- Vec.
du para- Description sélec- d'_orl- dant VI tou-on
meétre Affichage LCD fion gine | fonc- | VIf |avec| o o
tionne- PG
ment ouverte
0 : détection de surcouplage/sous-couplage
désactivée.
1 : détection du surcouplage uniquement avec
détermination de la vitesse ; le
fonctionnement se poursuit apres le
surcouplage (avertissement).
2 : surcouplage détecté en permanence
pendant le fonctionnement ; le
fonctionnement se poursuit apres le
Sélection de détection surcouplage (avertissement).
du couple 1 3 : détection du surcouplage uniquement avec
détermination de la vitesse ; sortie arrétée en
cas de détection (fonctionnement protégé).
4 : surcouplage détecté en permanence pendant
le fonctionnement ; sortie arrétée en cas de
L6-01 détection (fonctionnement protégé). 0ag 0 Non A A A
5 : détection du sous-couplage uniquement
avec détermination de la vitesse ; le
fonctionnement se poursuit apreés le
surcouplage (avertissement).
6 : sous-couplage détecté en permanence
pendant le fonctionnement ; le
fonctionnement se poursuit apres le sous-
couplage (avertissement).
7 : détection du sous-couplage uniquement
Torq Det 1 Sel aveﬂc ,déterminatior,l de %a vitesse , sortie
arrétée en cas de détection (fonctionnement
protégeé).
8 : sous-couplage détecté en permanence
pendant le fonctionnement ; sortie arrétée en
cas de détection (fonctionnement protégé).
Niveau de détection Controle vectoriel en boucle ouverte : le
du couple 1 couple nominal du moteur est défini comme
L6-02 étant 100 %. 02300 150 % Non A A A
Torq Det 1 Lvl Contréle V/f: le courant nominal du variateur
est défini comme étant 100 %.
Temps de détection o o )
L6-.03 | ducouple 1 Définir le temps de geFectlon de surcouplage/ 0,0a 01s Non A A A
sous-couplage en unités de 1 seconde. 10,0
Torq Det 1 Time
Sélection de détection
Lo-04 | ducouple? 0as8 0 Non | A | A A
Torq Det 2 Sel
Niveau de détection La sortie 1 de détection de couple est activée
en définissant 17 pour H2-OO et la sortie 1 de 3
Leos [dcouple? détection de couple est activée en définissant ;)Oe(l) 150 % Non Al A A
Torq Det 2 Lvl 18 ou 19 pour H2-OO.
Temps de détection
L6-06 | ducouple?2 ?’(? g 01s Non | A | A A
Torq Det 2 Time ’




Protection de la machine

Sorties numériques multifonctions (H2-01 a H2-03)

Méthodes de contrdle

Poin_t de Fonction VIf | Vecteur
consigne VIf | avec | enboucle
PG ouverte
B Détection 1 de surcouplage/sous-couplage NO oui | Oui Oui

(Contact NO : détection surcouplage et détection sous-couplage activées lorsque le contact est sur ON)

Détection 1 de surcouplage/sous-couplage NC

17 . ot . Oui | Oui Oui
(Contact NC : détection surcouplage et détection sous-couplage activées lorsque le contact est sur OFF) u u u

18 Détection 2 de smrlrcogplage/sous—couplagf: NQ o oui | Oui Oui
(Contact NO : détection surcouplage et détection sous-couplage activées lorsque le contact est sur ON)

19 Détection 2 de surcouplage/sous-couplage NC oui | Oui Oui

(Contact NC : détection surcouplage et détection sous-couplage activées lorsque le contact est sur OFF)

HPoints de consignes de L6-01 et L6-04 et voyants DEL

Le rapport entre les alarmes affichées par l'opérateur digital en cas de détection de surcouplage ou de sous-
couplage et les valeurs définies dans L6-01 et L6-04 sont présentés dans le tableau suivant.

Voyant DEL
Point de Fonction Détection 1 sur- | Détection 2 sur-
consigne couplage/sous- | couplage/sous-
couplage couplage
0 Détection de surcouplage/sous-couplage désactivée. - -
détection du surcouplage uniquement avec détermination de la vitesse ; . .
1 7 Gu surcouplage umquen v . M ’ OL3 clignote OL4 clignote
le fonctionnement se poursuit apres le surcouplage (avertissement).
Surcouplage détecté en permanence pendant le fonctionnement ; le fonctionnement . .
2 plage e P be ? OL3 clignote OL4 clignote
se poursuit apres le surcouplage (avertissement).
Détection du surcouplage uniquement avec détermination de la vitesse ; sortie , ,
3 < piage umquet o : OL3 allumé OL4 allumé
arrétée en cas de détection (fonctionnement protégé).
Surcouplage détecté en permanence pendant le fonctionnement ; sortie arrétée en cas
4 ureoup'ag cenp ePp ; OL3 allumé OL4 allumé
de détection (fonctionnement protégé).
Détection du sous-couplage uniquement avec détermination de la vitesse ; . .
5 . plag . d R . UL3 clignote ULA4 clignote
le fonctionnement se poursuit aprés le surcouplage (avertissement).
Sous-couplage détecté en permanence pendant le fonctionnement ; . .
6 upiag pet X P . UL3 clignote ULA4 clignote
le fonctionnement se poursuit apres le surcouplage (avertissement).
Détection du sous-couplage uniquement avec détermination de la vitesse ; sortie , ,
7 o couplage unidy e UL3 allumé ULA4 allumé
arrétée en cas de détection (fonctionnement protégé).
Sous-couplage détecté en permanence pendant le fonctionnement ; sortie arrétée en , ,
8 P 88 P e UL3 allumé ULA4 allumé
cas de détection (fonctionnement protégé).
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EExemple de réglage
Le diagramme suivant présente 1'histogramme de la détection de surcouplage et de sous-couplage.

» Détection de surcouplage

Courant du moteur (couple de sortie)

L6-02 ou L6-05

Détection de surcouplage 1 NON ou
détection de surcouplage 2 NON

* La bande de désactivation de la détection de surcouplage représente environ 10 %
du courant nominal de sortie du variateur (ou couple nominal du moteur).

* Détection de sous-couplage

Courant du moteur (couple de sortie)

L6-02 ou L6-05

|
- ! _ [
Sous-couplage détecté 1 NO IO‘S 03 L I(;S 03 b
- A A |
ou sous-couplage détecté 2 NO L6-06 : ON L6-06 : —|ON

* La bande de désactivation de la détection de surcouplage représente environ
10% du courant nominal de sortie du variateur (ou couple nominal du moteur)

€ Modification des niveaux de détection de surcouplage et de
sous-couplage utilisant une entrée analogique

Si vous définissez le parametre H3-09 (sélection de la fonction de la borne A2 d'entrée analogique multifonc-
tion) sur 7 (niveau de détection de surcouplage/sous-couplage), vous pouvez modifier le niveau de détection
de surcouplage/sous-couplage.

Si vous modifiez le niveau de détection de surcouplage/sous-couplage en utilisant l'entrée analogique multi-
fonction, seul le niveau 1 de détection de surcouplage/sous-couplage est activé.
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Le diagramme suivant indique le niveau de détection de surcouplage/sous-couplage utilisant une entrée

analogique.

Niveau de détection

100 %

entrée de la borne A2

0 10V
(4 mA) (20 mA)

Protection de la machine

Entrée analogique multifonction

Fig. 6.38 Niveau de détection de surcouplage et de sous-couplage utilisant une entrée analogique

Entrée analogique multifonction (H3-09)

Méthodes de contréle
. Vecteur
Pom_t oe Fonction Contenu a 100 % Vit en
consigne VIf | avec
boucle
PG
ouverte
Niveau de détection de surcouplage/ | Couple nominal du moteur (contréle vectoriel), courant . . .
7 . . A Oui | Oui Oui
sous-couplage nominal du variateur (contrdle V/f)

@ Protection de surcharge du moteur

Vous pouvez protéger le moteur contre la surcharge en utilisant le relais électronique & surcharge thermique

intégré au variateur.

EParamétres connexes

Modifi- Méthodes de
Nom - 4
cation contréle
a Plage a
Numéro de Réglage pen- Vi
du para- Description sélec- d'ori- dant VIE | (Eee
métre Affichage LCD tion | 9ine | fomc- | Vi |avec| " o0
tionne- PG L=
ment ouverte
Courant nominal du Définir le courant nominal du moteur en ampeéres. .
moteur Cette valeur définie devient la valeur de base de 0322 1,90 A
E2-01 . .. 6,40 ’ Non Q Q Q
] la protection du moteur et de la limite du couple. % *1
FLA nominal du moteur | D¢fini automatiquement lors de l'autoréglage.
Courant nominal Définir le courant nominal du moteur en ampeéres. 032
E4-01 du moteur 2 Cette val&?ur définie devient la vgle}lr de base de 4640 1,90 A Non A A A
la protection du moteur et de la limite du couple. % *1
FLA nominal du moteur | Défini automatiquement lors de I'autoréglage.
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Nom

Numéro
du para-
métre

Affichage LCD

Description

Plage
de
sélec-
tion

Réglage
d'ori-
gine

Modifi-
cation
pen-
dant
fonc-
tionne-
ment

Méthodes de
controle

VIf

Vif
avec
PG

Vec-
teuren
boucle
ouverte

L1-01

Sélection de la protection
du moteur

MOL Fault Select

Déterminer si la fonction de protection de

surcharge du moteur a l'aide du relais thermique

électronique est activée ou désactivée.

0 : désactivé

1 : protection du moteur général

2 : protection spécifique du moteur du
variateur

3 : protection vectorielle du moteur

Avec les applications ou 'alimentation est

souvent activée et désactivée, il est possible

que le circuit ne puisse pas étre protégé méme

si ce paramétre a été réglé sur 1, car la valeur

thermique est réinitialisée. Si plusieurs

moteurs sont raccordés a un variateur,

définissez ce parametre sur 0 et installez un

relais thermique dans chaque moteur.

Non

Constante de temps de la
protection du moteur

L1-02

MOL Time Const

Déterminer le temps de détection thermique
en minutes.

Normalement, il n'est pas nécessaire
d'effectuer ce réglage.

Le réglage d'origine est la résistance a 150 %
pendant 1 minute.

Si la résistance de surcharge n'est pas réglée,
définir le temps de protection de résistance de
surcharge pendant un démarrage a chaud pour
correspondre au moteur.

0,14
5,0
0,13
20,0)

1,0 min
(8,0 min)

Non

* 1. Les réglages d'origine dépendent de la capacité du variateur. (Les valeurs illustrées concernent le variateur de classe 200 V pour 0,4 kW.)

* 2. Laplage de sélection s'étend de 10 % a 200 % du courant nominal de sortie du variateur. (Les valeurs présentées concernent le variateur de classe 200 V

pour 0,

4 kW.)

Sorties numériques multifonctions (H2-01 a H2-03)

Méthodes de
controle
Pom-t de Fonction VI Vecteur
consigne en
VIf | avec
boucle
PG
ouverte
1F Pré-alarme de surcharge du moteur (OL1, y compris OH3) (ON : 90 % ou plus du taux de détection) | Oui | Oui Oui

mSélection du courant nominal du moteur

Entrez la valeur de courant nominal sur la plaque d'identification dans les paramétres E2-01 (pour le moteur 1)
et E4-01 (pour le moteur 2). Cette valeur définie est le courant de base thermique électronique.

BSélection des caractéristiques de protection de surcharge du moteur

Déterminez la fonction de protection de surcharge dans L1-01 en fonction du moteur utilisé.

Les capacités de refroidissement par induction du moteur varient selon la plage de contréle de vitesse. Par
conséquent, vous devez sélectionner les caractéristiques de protection thermique électronique en fonction des
caractéristiques de tolérance de charge du moteur.



Protection de la machine

Le tableau suivant indique les types de moteur et les caractéristiques de tolérance de charge du moteur.

Valeur .
e Fonctionnement
défi- ma . . 2 .
A Type du ATl 7 Capacité de refroi- | thermique électronique
nie Caractéristiques de tolérance de charge : A
pour moteur dissement (a une charge du
moteur de 100 %
L1-01 el
I A
Durée courte Vitesse nominale
60 s. de rotation = 100 %
de la vitesse
3,7 kW max.
55415 kW .
10 Utilisez ce moteur
o] ﬂ" pour les opérations | En cas de fonctionnement
A s m 2 umérm{el trame ili . 3 50/60
Moteur a o gall ¥ vt max. 30 g, 200 By min. utilisant une continu a 50/60 Hz ou
utilisation S ||[:50%EDous0 mi"-f alimentation moins, une surcharge
s o N : . H
1 générale o i secteur normale. du moteur (OL1) est
: : Numért . . .
(moteur E% : : Continu de Ce type de moteur | détectée. Le variateur
standard) yame : présente le meilleur | sort le contact d'erreur
it. maxi  Numéro de trame Vit. L. A
200 LJ ., maxi 160 MJ a 160 Ly refroidissement et le moteur s'arréte.
min. i .
i Numéro de trame a 50/60 Hz.
# Vit max. 132 MJ
oo ms0 i TIE
{600 Hal
Vitesse de rotation (%)
4 \ Vitesse nominale
Durée courte 1 de rotation = 100 %
60s. \de la vitesse
)
Fi Ce type de moteur
3 ., .
Moteur du o | présente le meilleur
variateur E refroidissement . .
8 Fonctionnement continu
2 (couple i lors de
A Gonting . . | entre 6 et 50/60 Hz.
constant) 39’ ) fonctionnement a
53 Numero&{:me Vit. . .
(1:10) max. 200 LI faibles vitesses
= o Nurgéro de trame Vit.
Hi #max, 160 MJ 2 180 LJ (env. 6 Hz).
i Numéro de trame
‘)(VI(. max. 132 MJ
0 wan 1w i
Foha
Vitesse de rotation (%)
o —, ) [\ Vitesse nominale
:| Durée courte (% de rotation = 100 %
| 60s. \de la vitesse
- b Ce type de moteur
9 7 .
< p présente le meilleur
[} H . qe
< i i refroidissement
Moteur 3 | . .
. o AN lors de Fonctionnement continu
3 vectoriel contn | .
(1:100) uméro dg fonctionnement entre 0,6 et 60 Hz.
: rame Vit. kY b b
i 00 Ly min. | a trés faibles
¥ .
: Numéro de trame Vit vitesses
i Max. 160 MJ & 180 LJ
1/ Numéro de trame (env. 0’6 HZ)
i#Vit. max. 132 MJ
0T T ima e
160 1
Vitesse de rotation (%)

mSélection du temps de fonctionnement de la protection du moteur

Déterminez le temps de fonctionnement de la protection du moteur dans L1-02.

Si, apres avoir utilisé le moteur en continu au courant nominal, il se produit une surcharge de 150 %, définis-
sez le temps de fonctionnement de la protection thermique électronique (démarrage a chaud). Le réglage d'ori-
gine est la résistance a 150 % pendant 60 secondes.
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Le diagramme suivant constitue un exemple des caractéristiques du temps de fonctionnement de la protection
thermique électronique (L1-02 = 1,0 min., fonctionnement a 60 Hz, caractéristiques de moteur standard,
quand L1-01 est défini sur 1).

Temps de fonctionnement (min.)

10

~— Démarrage a froid

-— Démarrage a chaud

1 : : Courant moteur (%)
¢ 108 150 200 E2-01 est défini sur 100 %

Fig. 6.39 Temps de fonctionnement de la protection du moteur

EPrécautions lors du réglage

* Si plusieurs moteurs sont raccordés & un variateur, définissez le parameétre L1-01 sur 0 (désactivé).
Pour protéger le moteur, installez un relais thermique sur le cable d'alimentation du moteur et activez la
protection de surcharge sur chaque moteur.

» Avec les applications ou I'alimentation est souvent activée et désactivée, il est possible que le circuit
ne puisse pas étre protégé méme si ce parametre a été réglé sur 1 (activé), car la valeur thermique est
réinitialisée.

* Pour détecter les surcharges dans un délai raisonnable, définissez le paramétre L1-02 sur une valeur faible.

» Lorsque vous utilisez un moteur & utilisation générale (moteur standard), la capacité de refroidissement est

réduite avec /4 (fréquence). Par conséquent, la fréquence peut entrainer une protection de surcharge du
moteur (OL1), méme sous le courant nominal. Si vous utilisez le moteur en utilisant le courant nominal a
une basse fréquence, utilisez un moteur spécial.

mSélection de la pré-alarme de surcharge du moteur

Si la fonction de protection de surcharge du moteur est activée (c'est-a-dire que L1-01 a une valeur autre que
0) et que vous définissez les paramétres H2-01 a H2-03 (sélection de fonction des bornes de sortie multifonc-
tions M1-M2, P1-PC, M3-M4, M5-M6 et P2-PC) sur 1F (pré-alarme OL1 de surcharge du moteur), la pré-
alarme de surcharge du moteur est activée. Si la valeur thermique électronique atteint au moins 90 % du
niveau de détection de surcharge, la borne de sortie sélectionnée est activée.



Protection de la machine

@ Protection de surchauffe du moteur utilisant les entrées
de thermistance PTC

Activez la protection de surchauffe du moteur en utilisant les caractéristiques de résistance thermique de la ther-

mistance du PTC (Positive Temperature Coefficient) intégrés aux enroulements de chaque phase du moteur.

EParameétres connexes

Nom Modifi- Méthodes de
2 cation contréle
Numéro Plage n
du de Réglage pen- Vec-
paramé- Description sélec- d'ori- dant V/f ¢
t Affichage LCD p gine | fonc- | vif |avec| curen
re ion tionne P boucle
- G
ment ouverte
Seélection du foncti Définir H3-09 sur E et sélectionner le mode de
© etc(;m;‘ lu oncl 10n3e - fonctionnement quand I'entrée de température
tpenh effa :iirme tors UNe 1 du moteur (thermistance) dépasse le niveau de
surchautle du moteur détection d'alarme (1,17 V).
L1-03 0: decﬂelerat?on pour arréter 043 3 Non A A A
1 : arrét par inertie
2 : arrét d'urgence qui utilise le temps de
Mtr OH Alarm Sel décélération en C1-09.
3 : poursuite du fonctionnement (H3 clignote
sur l'opérateur digital).
Sélection du fonctionne- Définir H3-09 sur E et sélectionnez le mode de
ment de la surchauffe du fonctionnement quand l'entrée de température
moteur du moteur (thermistance) dépasse le niveau de
L1-04 détection d'alarme (2,34 V). 042 1 Non A A A
0 : décélération pour arréter
Mir OH Fault Sel 1 : arrét par inertie
2 : arrét d'urgence qui utilise le temps de
décélération en C1-09.
Constante de temps du fil-
Im d':l:ntrcctdc latempéra- | pefinir H3-09 sur E et sélectionner la constante
ure du moteur . . R
L1-05 de tcrpps de retard principal pour les entrées de 0,00 a 020 Non A A A
température du moteur (thermistance) en 10,00
Mtr Temp Filter secondes.

B Caractéristiques de thermistance PTC

Le diagramme suivant indique les caractéristiques de température de thermistance PTC a la valeur de résistance.

Résistance (ohms)

1330

550

Classe F
150°C

Fig. 6.40 Caractéristiques valeurs de résistance/température de thermistance PTC

Tr-5 Tr  Tr+5

Classe H
180°C

Température

Tr : valeur seuil de la température
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BFonctionnement pendant la surchauffe du moteur

Définissez le mode de fonctionnement en cas de surchauffe du moteur dans les paramétres L1-03 et L1-04.
Définissez le paramétre de temps de filtre d'entrée de température moteur dans L1-05. En cas de surchauffe du
moteur, les codes d'erreur OH3 et OH4 s'affichent sur l'opérateur digital.

Codes d'erreur en cas de surchauffe du moteur

Code erreur

Détails

OH3

Le variateur s'arréte ou continue de fonctionner, en fonction de la sélection dans L1-03.

OH4

Le variateur s'arréte, conformément a la sélection dans L1-04.

En définissant H3-09 (sélection de la fonction de la borne A2 d'entrée analogique multifonction) sur E (entrée
de température moteur), vous pouvez détecter 1'alarme OH3 ou OH4 en utilisant les caractéristiques résistance/
température PTC et ainsi protéger le moteur. Le diagramme ci-dessous présente les connexions de bornes.

Entrée de con- o—0
tact multifonction

Résistance en
dérivation de 18K Q

+ ¥
(+15V. 20mA)

Thermistance PTC BN '
|

Iy

I—& o
I (420 ma)

Sortie de contact
multifonction

Sortie de
contact erreur

Sortie PHC i
multifonction '

Remarque:La portion en pointillés
peut aussi étre ce qui suit :

Sorties de
contact

tions

multifonc- .

Fig. 6.41 Interconnexions pendant la protection de surchauffe du moteur

& Limitation du sens de rotation du moteur

Si vous déterminez que le sens inverse du moteur est interdit, une commande de fonctionnement inverse ne
n'est pas acceptée, méme si elle est entrée. Utilisez cette sélection pour les applications dans lesquelles la rota-

tion inverse du moteur peut poser des problémes (p. ex., ventilateurs, pompes, etc.)

EParameétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om . -
p cation controle
Numéro Plage Ré
du . de egla_ge pen- Vec-
paramé- Description sélec- d'ori- dant VIf "
Affichage LCD : gine fonc- | Vif |avec | \oHuren
tre tion q boucle
tionne- PG
ment ouverte
Interdiction de 0 : inversion activée
b1-04 fonctionnement inverse | 1 : inversion désactivée . 0 (?u 1 0 Non A A A
2 : ordre de phase de commutation (0a2)*
Reverse Oper (inversion activée)*

*Peut étre sélectionné uniquement pour un modele (-E). Désactivé pour V/f avec PG




Fonctionnement continu .

Fonctionnement continu

Cette section explique les fonctions permettant le fonctionnement continu ou le redémarrage automatique
du variateur méme si une erreur se produit.

¥ Redémarrage automatique aprés restauration de I'alimentation

Méme en cas d'interruption temporaire d'alimentation, vous pouvez redémarrer le variateur automatiquement
aprés que l'alimentation a été restaurée afin de poursuivre le fonctionnement du moteur.

Pour redémarrer le variateur apres la restauration de 1'alimentation, définissez L2-01 sur 1 ou 2.

Si L2-01 est défini sur 1, le variateur redémarre quand 1'alimentation est restaurée dans l'intervalle de temps
défini dans L2-02. Si le temps défini dans L2-02 est dépassée, 1'alarme UV 1 (sous-tension du circuit principal)
est détectée.

Si L2-01 est défini sur 2, lorsque l'alimentation principale est restaurée alors que l'alimentation de controle
(c'est-a-dire l'alimentation du panneau de commande) et sécurisée, le variateur redémarre. Par conséquent,
I'alarme UV1 (sous-tension du circuit principal) n'est pas détectée.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om - ~
cation contrble
Numé Plage 3
uméro & Réglage | pen- Vect
du para- Description sélec d'ori- dant VIf ecbeur
& " - : en bou-
métre Affichage LCD tion gine fonc- | VIf | avec [
tionne- PG © ert
ment ouverte
0 : désactivée (détection de sous-tension (UV) du
Détection de la perte de circuit principal)
puissance momentanée 1 : activée (Redémarrage quand I'alimentation est
restaurée dans l'intervalle défini dans L2-02.
Détection de sous-tension du circuit principal
L2-01 si L2-02 est dépassé.) 0az2 0 Non A A A
2 : activée lorsque I'UC est en marche.
X s .
Pwil. Selection (Redemanage lorsque lyall'mentatlon esE
rétablie pendant les opérations de controle.
Pas de détection de sous-tension du circuit
principal.)
Temps en alimentation
continue de perte de Temps d'alimentation continue, lorsque la o1
L2-02 | puissance momentanée sélection de perte de puissance momentanée 0a2,0 Y s Non A A A
(L2-01) est définie sur 1, en unités de secondes.
PwrL Ridethru t
o Définir le temps minimum de I'étage de sortie
Temps minimum deI'¢tage | bloqué en unités d'une seconde, lorsque le
de sortie bloqué (BB) variateur est redémarré apres un intervalle
d'interruption d'alimentation.
12-03 Définir le tf:mps a environ 0,7 fois la constante de 01450 0,1s Non A A A
temps du circuit secondaire du moteur. *1
Si une surintensité ou une surtension se produit
PwrL Baseblock t lors du démarrage d'une recherche de vitesse ou
d'un freinage c.c. a injection, augmenter les points
de consigne.
Temps de récupération de | Définir le temps nécessaire pour que la tension de
la tension sortie de variateur redevienne normale a la fin
) ) o R
1.2-04 d'une recherche de vitesse, en unités d'une 0,0a 03¢ Non A A A
seconde. 5,0 g
PwrL V/F Ramp t Définir le temps nécessaire pour revenir de 0 V a
la tension maximale.
. A Définir le niveau de détection de sous-tension
Niveau de détection de Lo . L
. (UV) du circuit principal (tension c.c. du circuit
sous-tension e s,
principal) en unités V. 150 3
1.2-05 H’ n'est généralement pas nécessaire d'effectuer le 210a 190 V Non A A A
réglage. v *2
. s "
PUV Det Level I'nscrc'r un bob}nc d mductfmcg ca. du coté de
I'entrée du variateur afin d'abaisser le niveau de
détection de sous-tension du circuit principal.

* 1. Les réglages d'origine dépendent de la capacité du variateur. (Les valeurs indiquées concernent le variateur de classe 200 V pour 0,4 kW.)
* 2. Ces valeurs concernent le variateur de classe 200V. Les valeurs seront doublées pour les variateurs de classe 400V.
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EPrécautions lors du réglage

* Les signaux de sortie erreur ne sont pas émis pendant une récupération en cas de perte momentanée d'ali-
mentation.

* Pour continuer I'utilisation du variateur aprés restauration de l'alimentation, effectuez les sélections de
sorte que les commandes d'exécution a partir de la borne du circuit principal de contrdle méme pendant
que l'alimentation est interrompue.

* Sila sélection de mode de fonctionnement en cas de perte de puissance temporaire est définie sur 0 (désac-
tivée), lorsque l'interruption d'alimentation dépasse 15 ms pendant le fonctionnement, 1'alarme UV1 (sous-
tension du circuit principal) est détectée.

¥ Recherche de vitesse

La fonction de recherche de vitesse détecte la vitesse actuelle de rotation du moteur en inertie, puis elle
démarre en douceur a partir de cette vitesse. En cas de restauration de l'alimentation aprés une interruption de
l'alimentation, la fonction de recherche de vitesse reprend la connexion de l'alimentation secteur, puis elle
redémarre, par exemple, un ventilateur tournant en raison de 1'inertie mécanique.

EParamétres connexes

Nom Modifi- Méthodes de
Plage cation controle
Numéro dg Réglage pen- Vi
du para- ) Description . d'ori- dant i e
5 Affichage sélec- - fonc. teur en
metre LCD e gine onc VIf avec b f
tionne- PG L=
ment ouverte
Activer/désactiver la fonction de recherche de
vitesse pour la commande d'exécution et définit
Sélection de | ]a méthode de recherche de vitesse.
larecherche | ( : désactivée, calcul de la vitesse
de vitesse 1 : activée, calcul de la vitesse
(détection 2 : désactivée, détection du courant
du courant 3 :activée, détection du courant
ou calcul de | Recherche de vitesse
13201 la vitesse) Lorsque la recherche commence,. la vitesse du. 043 o*1 Non A A A
moteur est calculée et I'accélération/décélération
sont exécutées a partir de la vitesse calculée vers
la fréquence spécifiée (la direction du moteur est
également recherchée).
) Détection de courant
Shl? Comp La recherche de la vitesse commence a la fréquence
Gain lorsque la puissance et la fréquence maximale ont
été momentanément perdues et la vitesse est
détectée au niveau courant de la recherche.
Courant de
fonctionnem
ent de la Définir le courant de fonctionnement de la
recherche recherche de vitesse, en pourcentage, en considérant
i le courant nominal du variateur comme 100 %. 0a
b3-02 | de vitesse courant nom - comn o 120% | Non | A |Non| A
(détection | Définition généralement non nécessaire. Lorsqu'il 200
de courant) | n'est pas possible d'effectuer un redémarrage avec
les réglages d'origine, diminuer la valeur.
Spd Srch
Current
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Fonctionnement continu

Nom Modifi- Méthodes de
cation contréle
Numé Plage Réal
uméro do églage | pen- Vect
du para- . Description A d'ori- dant vi§ | vecteur
& Affichage sélec- . en
meétre LCD tion gine fonc- VIf | avec b |
tionne- PG CUIEE
e ouverte
Temps de
décélération
de la Définir le temps de décélération de la fréquence de
recherche de | sortie lors de la recherche de vitesse, en unités de
b3-03 | Vitesse I seconde. OLa o5 | Non | A [Non| A
(détection | Définir le temps de décélération a partir de la fréquence 10,0 ’
de courant) | de sortie maximale jusqu'a la fréquence de sortie
minimale.
SpdSrch
Dec time
Temps
d'attente de
larecherche | pfinir le temps de retard du fonctionnement du
dervne?se contacteur lorsqu'il y a un contacteur du cté de la
(détection | so1tie du variateur. Lorsqu'une recherche de vitesse a 0,04
6305 1 du courant lieu suite a une récupérati ; S 0.2s Non Al A A
pération apres perte momentanée 20,0
ou caleul de | e pyissance, la fonction de recherche est retardée du
la vitesse) | emps défini ici.
Search
Delay
Min. Définir le temps minimum de 1'étage de sortie bloqué
baseblock en unités d'une seconde, lorsque le variateur est
time redémarré apres un intervalle d'interruption
d'alimentation.
Définir le temps a environ 0,7 fois la constante de .
L2-03 cmp : 01450 012 | Non | A | A | A
temps du circuit secondaire du moteur. >
PwrL Si une surintensité ou une sous-intensité se produit lors
Baseblock t | qy démarrage d'une recherche de vitesse ou d'un
freinage c.c. a injection, augmenter les points de 6
consigne.
I
Trempé de‘ Définir le temps nécessaire pour que la tension de
recuperation | gor(je de variateur redevienne normale & la fin d'une 0.0a
L2-04 |delatension | ooperche de vitesse, en unités d'une seconde. ; 0 0,352 Non A A A
Pwrl V/F Définir le temps nécessaire pour revenir de 0 V a la ’
Ramp t tension maximale.

* 1. Le réglage d'origine change lorsque la méthode de contrdle est modifiée. (Les réglages d'origine du contrdle V/f sont fournis.)
* 2. Les réglages d'origine dépendent de la capacité du variateur. (Les valeurs présentées concernent le variateur de classe 200 V pour 0,4 kW.)

Entrées numériques multifonctions (H1-01 a H1-05)

Méthodes de contréle
: Vecteur
Pom_t de Fonction Vit en
consigne VIf | avec
boucle
PG
ouverte
Commande de recherche externe 1
Arrét (OFF) : recherche de vitesse désactivée (démarrage a la plus faible fréquence de sortie)
Marche (ON) : estimation de la vitesse (estime la vitesse du moteur et démarre une recherche a . .
61 . . . Oui | Non Oui
partir de la vitesse estimée)
Détection du courant (démarrage de la recherche de vitesse a la fréquence de sortie
maximale)
Commande de recherche externe 2
Arrét (OFF) : recherche de vitesse désactivée (démarrage a la plus faible fréquence de sortie)
Marche (ON) : estimation de la vitesse (estime la vitesse du moteur et démarre une recherche a . .
62 . . . e . . Oui | Non Oui
partir de la vitesse estimée) (opération identique a la commande de recherche 1)
Détection de courant : début de la recherche de vitesse a la fréquence définie (fré-
quence de référence lors de l'entrée de la commande de recherche).
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EPrécautions lors du réglage

Lorsque les commandes de recherche externes 1 et 2 sont définies pour les bornes de contact multifonc-
tions, une erreur d'opération OPEO3 (sélection d'entrée multifonction non valide) peut survenir. Détermi-
nez la commande de recherche externe 1 ou la commande de recherche externe 2.

Si la recherche de vitesse au démarrage est sélectionnée alors que vous utilisez le contrdle V/f avec PG,
l'unité démarre a la fréquence détectée par PG.

Si vous effectuez une recherche de vitesse en utilisant des commandes de recherche externes, ajoutez une
séquence externe de sorte que la période a laquelle la commande d'exécution et la commande de recherche
externe sont activées est au tout dernier temps min. d'étage de sortie bloqué (L2-03).

La sortie du variateur est équipé d'un contact, déterminez le temps de retard de fonctionnement contact
dans le Temps d'attente de la recherche de vitesse (b3-05). Le réglage d'origine est 0,2 s. En n'utilisant pas
le contact, vous pouvez réduire le temps de recherche en définissant la sélection sur 0,0 s. Aprés avoir
attendu pendant le temps d'attente de recherche, le variateur démarre la recherche de vitesse.

Le paramétre b3-02 est une recherche de vitesse de détection de courant (niveau de détection de courant
pur effectuer la recherche). Lorsque le courant descend sous le niveau de détection, la recherche de vitesse
est pergue comme étant terminée et le moteur accélere ou décélere a la fréquence définie. Si le moteur ne
peut pas redémarrer, diminuez la valeur définie.

Si une surtension (OC) est détectée pendant une recherche de vitesse suite a une récupération de perte de
puissance, augmentez le temps min. d'étage de sortie bloqué (L2-03).

EPrécautions d'application pour les recherches de vitesse utilisant
I'estimation de vitesse

IM

Lorsque vous utilisez le contrdle V/f avec ou sans PG, exécutez systématiquement un autoréglage station-
naire uniquement pour la résistance de ligne a ligne avant d'utiliser les recherches de vitesse basées sur les
vitesses estimées.

Lorsque vous utilisez un contrdle vectoriel en boucle ouverte, exécutez systématiquement un autoréglage
par rotation avant d'utiliser les recherches de vitesse basées sur les vitesses estimées.

Si la longueur de céable entre le moteur et le variateur est modifiée apres 1'autoréglage, procédez a un auto-
réglage stationnaire pour la résistance de ligne a ligne.

A . e , . . . , .
‘? - Le moteur ne fonctionnera pas pendant I'exécution de 'autoréglage stationnaire ou I'autoréglage
P4 = stationnaire pour résistance de ligne a ligne uniquement.

PORTANT]

mSélection de recherche de vitesse

Déterminez si la recherche de vitesse est activée ou désactivée au démarrage et définissez le type de recherche
de vitesse (estimation de vitesse ou détection de courant) en utilisant le paramétre b3-01. Pour exécuter la
recherche de vitesse lorsque la commande d'exécution est entrée, définissez b3-01 sur 1 ou 3.

Tableau 6.1 Méthodes de recherche

Nom de la recherche Vitesse estimée Détection de courant

Meéthode de recherche estimée vers la fréquence définie. Vous pouvez

Estime la vitesse du moteur lorsque la recherche

. R T . . La recherche de la vitesse commence a la fréquence
démarre et accélére et décélére a partir de la vitesse

lorsque la perte de puissance a été détectée ou a la
fréquence maximale et la vitesse est détectée au

effectuer la recherche en incluant le sens de rotation .
niveau courant de la recherche.

du moteur.




Fonctionnement continu

Tableau 6.1 Méthodes de recherche (suite)

Nom de la recherche Vitesse estimée Détection de courant

Commande de recherche de vitesse externe 1 :

La commande de recherche externe 1 et la Démarre recherche de vitesse a la fréquence de sortie
Commande de recherche | commande de recherche externe 2 deviennent une maximale.
de vitesse externe seule opération, qui estime la vitesse du moteur et Commande de recherche de vitesse externe 2 :
démarre la recherche a la vitesse estimée. Démarre la recherche de vitesse a la fréquence

définie avant la commande de recherche.

Ne peut pas étre utilisée avec les appareils
a plusieurs moteurs, les moteurs de deux supports ou | Dans la méthode de contrdle sans PG, le moteur peut
plus et inférieurs a la capacité du moteur, ainsi que | accélérer brusquement lorsque la charge est faible.

les moteurs a haute vitesse (130 Hz min.)

Précautions d'application

BRecherche de vitesse estimée

L'histogramme de recherche de vitesse estimée est présenté ci-dessous.

Recherche au démarrage

L'histogramme de l'utilisation de la recherche de vitesse au démarrage et de la recherche de vitesse aux bornes
d'entrée multifonctions est présenté ci-dessous.

OFF ? ON o
Commande d'exécution : : Définit la référence
: : : « de fréquence

‘Début d'utilisation
e la vitesse détectée

Fréquence de sortie

Courant de sortie :
: : 10s Limite inférieure réglée a l'aide du temps d'attente de
—r P . _
SO . recherche de vitesse (b3-05).

Temps minimum de I'étage de sortie bloqué (L2-03) x 0,7

Remarque : si la méthode d'arrét est réglée pour arréter par inertie et si la commande d'exécution devient active
pendant une courte période, le fonctionnement peut Itre identique a celui de la recherche dans le cas 2.

Fig. 6.42 Recherche de vitesse au démarrage (vitesse estimée)
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Recherche de vitesse apreés bref étage de sortie bloqué
(au cours d'une récupération de perte de puissance, etc.)

» Temps de perte inférieur au temps minimum d'étage de sortie bloqué (L2-03)

Alimentation a.c. ON OFF

Début d'utilisation de Sé‘?”,” la référence
la vitesse détectée / e Irequence

Fréquence de sortie :

Courant de sortie /»
. . | W—

— X < 10ms

—

<> *1 Le temps minimum de I'étage de sortie bloqué peut itre

T - de l'ét d i *2 réduit par la fréquence de sortie immédiatement avant I'étage de sortie bloqu
emp§ minimum de fetage de sortie *2 Aprés la récupération de l'alimentation a.c., le moteur attend
bloque (L2-03) x 0,75*1 pendant le temps d'attente minimum de I'étage de sortie bloqué (b3-05).

Fig. 6.43 Recherche de vitesse aprés étage de sortie bloqué
(vitesse estimée : le temps de perte est défini dans L2-03)

» Temps de perte supérieur au temps minimum d'étage de sortie bloqué (L2-03)

Alimentation a.c. : ON OFF Début d'utilisation de la vitesse détectée
: : : : Définit la référence
: : ,/_/— de fréquence
Fréquence de sortie : :

——p e——» 10 ms

Courant de sortie /M

Temps minimum de I'étage  Temps d'attente de la recherche
de sortie bloqué (L2-03) de vitesse (b3-05)

Remarque : si la fréquence immédiatement avant |'étage de sortie bloqué est basse ou si la durée de coupure de
I'alimentation est longue, le fonctionnement peut ltre identique a celui de la recherche dans le cas 1.

Fig. 6.44 Recherche de vitesse aprés étage de sortie bloqué (vitesse estimée : temps de perte > L2-03)



Fonctionnement continu

BRecherche de vitesse de détection de courant

L'histogramme de recherche de vitesse de détection de courant est présenté ci-dessous.

Recherche de vitesse au démarrage

L'histogramme de 1'utilisation de la recherche de vitesse au démarrage ou de sélection de la commande de
recherche de vitesse externe est présenté ci-dessous.

Commande OFFf ~ ON . Temps de décélération défini dans b3-03
d'exécution Fréquence de sortie: -— -~ Définit la référence

maximum ou /vv de fréquence
fréquence définie :

Fréquence de sortie

Courant de sortie - L
’—k . *
Temps minimum de I'étage
de sortie bloqué (L2-03)

* La limite inférieure est réglée a l'aide
du temps de recherche de vitesse (b3-05).

Fig. 6.45 Recherche de vitesse au démarrage (en utilisant la détection de courant)

Recherche de vitesse apreés bref étage de sortie bloqué
(au cours d'une récupération de perte de puissance, etc.)

» Temps de perte inférieur au temps minimum d'étage de sortie bloqué

Alimentation a.c. ~ : ON OFF © Fréquence de sortie avant coupure de puissance
: ; : : Temps de décélération ,  Définit la référence 6
: : : p défini dans b3-03 de fréquence
Fréquence de sortie ; ; I
: b3-02
Courant du fonctionnement de recherche de vitesse

Courant de sortie
*1 Le temps minimum de I'étage de sortie bloqué

: 7 : peut itre réduit par la fréquence de sortie
Temps minimum de I'étage de ~ *1 : : immédiatement avant I'étage de sortie bloqué.
sortie bloqué (L2-03) -~ *2 Apreés la récupération de I'alimentation a.c.,
*2 le moteur attend pendant le temps d'attente

minimum de I'étage de sortie bloqué (b2-03).

Fig. 6.46 Recherche de vitesse aprés étage de sortie bloqué (détection de courant : temps de perte < L2-03)
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» Temps de perte supérieur au temps minimum d'étage de sortie bloqué

Alimentation a.c. ON OFF Fréguence de sortie avant coupure de puissance
: : . Alitesse de décelération definie | rcauence de
: : : ; /dans b3-03 référence définie
Fréquence de sortie
: : b3-02
Temps de fonctionnement de recherche de vitesse
Courant de sortie

<—> ‘«—» Temps d'attente de la recherche de vitesse (b3-05)

Temps minimum de I'étage
de sortie bloqué (L2-03)

Fig. 6.47 Recherche de vitesse aprés étage de sortie bloqué (détection de courant : temps de perte > L2-03)

€ Continuation du fonctionnement a vitesse constante en cas de perte de
la référence de fréquence

La fonction de détection de perte de référence de fréquence maintient le fonctionnement en utilisant 80 % de
la vitesse de la référence de fréquence en vigueur avant la perte, lorsque la référence de fréquence utilisant une
entrée analogique est réduite de 90 % ou plus en 400 ms.

Lorsque le signal d'erreur pendant a perte de référence de fréquence est sortie en externe, définissez les para-
métres H2-01 a H2-03 (sélection de fonction des bornes de sortie de contact multifonctions M1-M2, P1-PC/
M3-M4 et P2-PC/M5-M6) sur C (référence de fréquence perdue).

EParameétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om - Y
Numéro Plage ) cation contrble
Réglage pen-
du . de - Vec-
paramé- Description sélec- d .OI'I- dant VIf -
tre Affichage LCD tion gine fonc- | V/f | avec boucl
tionne- PG CUEE
o ouverte
Fonctionnement 0 : arrété (Le fonctionnement suit la
lorsque la référence de référence de fréquence.)
fréquence manque 1 : le fonctionnement a 80 % de la vitesse
continue (a 80 % de la vitesse en vigueur
L4-05 avant la perte de référence de Ooul 0 Non A A A
fréquence.)
Ref Loss Sel La référence de fréquence est perdue :
la référence de fréquence a chuté de plus
de 90 % en 400 ms.
Réference de fréquence | Activer la sélection de fonctionnement
pour perte de reférence | jorgque la référence de fréquence est 004
L4-06 | de fréquence perdue et que l'appareil tourne a la vitesse q 06 0% 80,0 Non | A | A" A"
suivante : e
Fref at Floss (Vitesse avant la perte) x L4-06

*Pour modéles (-E) uniquement. Autrement, toujours 80,0 %.




Fonctionnement continu

@ Reprise du fonctionnement aprés un défaut momentané (fonction de
redémarrage automatique)

Si une erreur se produit pendant le fonctionnement du variateur, le variateur exécute un auto-diagnostic. Si aucune
panne n'est détectée, le variateur redémarre automatiquement. Ceci s'appelle fonction de redémarrage automatique.
Déterminez le nombre de redémarrages automatique dans le paramétre L5-01.

La fonction de redémarrage automatique peut s'appliquer aux pannes suivantes. Si une panne non citée ci-
apres se produit, la fonction de protection est activée et la fonction de redémarrage ne 1'est pas.

* OC (surintensité) * RH (surchauffe de résistance
de freinage)
* GF (défaut de terre) * RR (défaut de transistor de freinage)
* PUF (rupture de fusible) * OL1 (surcharge du moteur)
* OV (surtension du circuit principal) ¢ OL2 (surcharge du variateur)
* UVI1 (sous-tension du circuit principal, défaut de fonctionnement * OHI1 (surchauffe du moteur)

du circuit principal)*
» PF (défaut de tension du circuit principal) * OL3 (surcouplage)

* LF (échec de la phase de sortic) * OL4 (surcouplage)

* Lorsque L2-01 est défini sur 1 ou 2 (fonctionnement continu pendant une perte de puissance momentanée)

B Sorties externes du redémarrage automatique

Pour sortir les signaux de redémarrage automatique de maniére externe, définissez H2-01 sur H2-03 (sélection
de fonction des bornes de sortie multifonctions M1-M2, M3-M4, M5-M6, P1-PC et P2-PC) sur 1E (redémar-
rage automatique).

6
| I
EParameétres connexes
N Modifi- Méthodes de
om - 1
; Plage . cation contréle
Numéro de Réglage pen-
du para- Description sélec. | dori- dant Vi | Vec-
métre Affichage LCD tion | 9ine | fome- | VI |avec| o0
tionne- PG L
ment ouverte
Nombre de tentatives Définir le nombre de tentatives de
de redémarrage redémarrages automatiques.
L5-01 |automatique Redémarrage automatique apres une 0alo 0 Non A A A
erreur et recherche de vitesse a partir de
Num of Restarts la fréquence de fonctionnement.
Choix du fonctionne- Définir si une sortie de contact d'erreur
ment du redémarrage est activée lors d'un redémarrage suite a
L5-02 automatique une erreur. ' ' Ooul 0 Non A A A
0 : pas de sortie (Le contact d'erreur n'est
Restart Sel pas activé.)
1 : sortie (Le contact d'erreur est activé.)

B Précautions d'application

» Le nombre de redémarrages automatiques est réinitialisé dans les situations suivantes :
10 minutes de fonctionnement normal aprés un redémarrage automatique.

Apres 'exécution d'une opération de protection et la vérification de l'erreur, 'erreur a été réinitialisée.

Apres la mise hors tension puis sous tension de l'appareil.

* N'utilisez pas la fonction de redémarrage automatique avec des charges variables.
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Protection du variateur

Cette section explique les fonctions permettant de protéger le variateur et la résistance de freinage.

@ Protection anti-surchauffe sur les résistances de freinage montées

Appliquez une protection de surchauffe sur les résistances de freinage montées (3G3IV-PERFLO).

En ces de détection d'une surchauffe dans une résistance de freinage montée, une alarme RH (surchauffe de
résistance de freinage montée) s'affiche sur I'opérateur digital et le moteur s'arréte par inertie.

EParameétres connexes

Modifi- Méthodes de
Nom n Y
cation controle
7 Plage 7
Numéro de Réglage pen- Vi Vi
du para- Description sélec. | dori- dant . e
métre Affichage LCD : gine fonc- | yyf | @Ve | leuren
tion i . c | boucle
ment PG | ouverte

Sélection de la protec-
tion pour la résistance | 0 : désactivée (pas de protection anti-sur-

L8-01 | DB interne chauffe) Ooul 0 Non Al A A
1 : activée (protection anti-surchauffe)

DB Resistor Prot

Sorties numériques multifonctions (H2-01 a H2-03)

Méthodes de
controle
VIf | avec end:u-
PG
ouverte
D Erreur de résistance de freinage (ON : surchauffe de la résistance ou défaut du transistor de freinage) | Oui | Oui Oui

décélération est trop court ou que I'énergie régénérative du moteur est trop élevée. Dans ces cas, augmentez
le temps de décélération ou remplacez I'unité de résistance de freinage par une unité de capacité de freinage

INFO plus élevée.

% Les causes probables de RH (surchauffe de résistance de freinage montée) détectées sont que le temps de



Protection du variateur

€ Réduction des niveaux d'alerte de pré-alarme de surchauffe du variateur
Le variateur détecte la température des ventilateurs a l'aide de la thermistance et protége le variateur de toute
surchauffe. Vous pouvez recevoir des pré-alarmes de surchauffe du variateur par unités de 10°C.

Les avertissements de pré-alarme de surchauffe suivants sont disponibles : arrét du variateur par mesure de
protection, et poursuite du fonctionnement, avec I'alarme OH (surchauffe du ventilateur) clignotant sur 1'opé-

rateur digital.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om - -
cation controle
Numé Plage P
uméro de Réglage pen- v
du para- Description sélec. | dori- dant VI | e
métre Affichage LCD tion gine fonc- | Vif | avec beu" ‘-;"
tionne- pg | Poucle
ment ouverte
Niveau de pré-alarme | Définir la température de détection de la
en cas de surchauffe pré-alarme de détection de surchauffe du
L8-02 variateur en °C. 50a130| 95°C Non A A A
OH Pre-Alarm Lvl La pré-alarme g‘létecte sila tempé?rature du
ventilateur atteint la valeur définie.
. . Définit le fonctionnement au cas ou la pré-
Choix de fonctionne- m N uiap
R , alarme de surchauffe du variateur
ment apres une pre- '
s'enclenche.
alarme At A
0 : décélération pour arréter en temps de
décélération C1-02.
1 : arrét par inertie
L8-03 2 : arrét accéléré en temps d'arrét rapide 0a3 3 Non A A A
C1-09.
OH Pre-Alarm Sel 3 : fonctionnement continu (affichage du
moniteur uniquement.) 6
Les valeurs 0 a 2 sont considérées comme
une erreur et la valeur 3 comme une erreur |
mineure.

6-07




——

Fonctions des bornes d'entrée

Cette section explique les fonctions des bornes d'entrées, qui définissent les méthodes de fonctionnement
en commutant les fonctions pour les bornes d'entrée de contact multifonctions (S3 a S7).

€4 Commutation temporaire entre I'opérateur digital et les bornes
du circuit de contréle
Vous pouvez commuter les entrées de commande d'exécution du variateur et les entrées de référence de fré-
quence entre le local (I'opérateur digital) et le distant (méthode d'entrée utilisant b1-01 et b1-02).

Vous pouvez commuter entre le mode local et le mode distant en activant et en désactivant les bornes si une
entrée comprise entre HI1-01 et H1-05 (sélection de fonction des bornes d'entrée multifonctions S3 a S7) est
définie sur 1 (sélection local/distant).

Pour définir les bornes du circuit de controle sur distant, définissez b1-01 et b1-02 sur 1 (bornes du circuit de

controle).

EParamétres connexes

Nom Moc_:lifi- Méthodeﬂs de
Plage cation controle
Numéro de Réglage pen-
du para- Description sélec. | dori- dant Vit |, s
metre Affichage LCD tion | 9ine | fomc- | Vif |avec | | "0
tionne- PG CLER
R ouverte

Définir la méthode d'entrée de référence
de fréquence.

0 : opérateur digital

1 : borne du circuit de contréle .

. 0a4 1
(entrée analogique)

2 : communications RS-422A/485

3 : carte d'option

4 : entrée d'impulsions

Sélection de la réfé-
rence

b1-01 Non Q| Q Q

Source de référence

Définir la méthode d'entrée de commande

Sélection de laméthode | d'exécution

de fonctionnement 0 : opérateur digital

b1-02 1 : borne du circuit de controle 0a3 1 Non Q Q Q
(entrée de séquence)

2 : communications RS-422A/485

Source d'exécution 3 : carte d'option

teur digital. Lorsque la fonction local/distant est sélectionnée dans les bornes externes, la touche LOCAL/

% Vous pouvez commuter entre le mode local et le mode distant avec la touche LOCAL/REMOTE sur 'opéra-
REMOTE de I'opérateur digital est désactivée.

INFO
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Fonctions des bornes d'entrée

@ Blocage des sorties du variateur (commandes d'étage de sortie bloqué)

Définissez 8 ou 9 (commande d'étage de sortie bloqué NO/NC) dans I'un des parameétres H1-01 a H1-05
(sélection de fonction des bornes d'entrée multifonctions S3 a S7) pour exécuter les commandes d'étage de
sortie bloqué en utilisant le mode de fonctionnement ON/OFF de la borne et bloquer la sortie de tension du
variateur en utilisant les commandes d'étage de sortie bloqué.

Supprimez la commande d'étage de sortie bloqué pour redémarrer le fonctionnement en utilisant la recherche
de vitesse a partir des références de fréquence a I'entrée de commande d'étage de sortie bloqué.

Entrées numériques multifonctions (H1-01 a H1-05)

Méthodes de
controle

Point de : Vec-

consigne Fonction U teuren
VIf | avec
boucle
PG

ouverte

3 FEtage de sortie bloqué externe NO (contact normalement ouvert : (étage de sortie bloqué quand réglé oui | Oui Oui

sur ON)
9 fli?%e;}:e)sortie bloqué externe NC (contact normalement fermé : (étage de sortie bloqué quand réglé oui | oui Oui

EHistogramme

L'histogramme de ['utilisation des commandes d'étage de sortie bloqué est présenté ci-dessous.

OFF | ON |

Avant/arrét

IEntreq Suppression 6

Commande d'étage de sortie bloqué

.~ Recherche a partir de la référence de fréquence stockée
* 1

Référence de fréquence

Fréquence de sortie

- ._Arrét par inertie

Fig. 6.48 Commandes d'étage de sortie bloqué

des commandes d'étage de sortie bloqué pendant le fonctionnement, car le moteur peut soudainement com-

1 . " . . . . .
‘? - Si vous utilisez les commandes d'étage de sortie bloqué avec une charge variable, n'entrez pas fréquemment
~
@ mencer a s'arréter par inertie, ce qui peut entrainer le calage ou le glissement du moteur.
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@ Arrét de I'accélération et de la décélération (maintien de rampe
d'accélération/de décélération)

La fonction de maintien de rampe d'accélération/de décélération arréte 1'accélération et la décélération, stocke
la fréquence de sortie a ce point, puis elle continue le fonctionnement.

Définissez I'un des paramétres H1-01 a H1-05 (sélection de fonction des bornes d'entrée multifonctions S3 a
S7) sur A (maintien de rampe d'accélération/de décélération) pour arréter l'accélération et la décélération lors-
que la borne est activée et pour stocker la fréquence de sortie a ce point. L'accélération et la décélération
reprennent lorsque la borne est désactivée.

Si d4-01 est défini sur 1 et que la commande de maintien de rampe d'accélération/de décélération est entrée, la
fréquence de sortie reste stockée, méme aprés la mise hors tension de l'appareil.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om - -
Plage cation contréle
Numéro dg Réglage pen-
du para- Description sélec. | dori- dant VIF tVec-
métre Affichage LCD tion gine fonc- | Vi | avec :ureln
tionne- PG ClE
ment ouverte
. . Déterminer si les fréquences maintenues
Sélection de la fonction .
L. Y or sont enregistrées ou non.
de maintien de la réfé- . s N oA
, 0 : désactivé (démarrage a 0 en cas d'arrét
rence de fréquence . .
du fonctionnement ou de la remise sous
tension).
1 : activé (démarrage a la fréquence
d4-01 précédente en cas d'arrét du Ooul 0 Non A A A
fonctionnement ou de la remise
MOP Ref Memory sous tension).
Cette fonction est disponible lorsque les
entrées multifonctions « Maintien de
rampe d'accél./décél. » ou les commandes
« UP/DOWN » sont définies.
EHistogramme

L'histogramme de I'utilisation des commandes de maintien de rampe d'accélération/de décélération est pré-
senté ci-dessous.

Maintien de rampe d'ac- : I_I
célération/de décélération UFF§ : ON | OFF I ON

Référence de fréquence

Alimentation .

Avant/arrét  OFF | ON |

Frequence de sortie

rrrrrrrrrrrrrrr Poomereeeedd=01 = 10

d4-01

1
(=1

Maintien Maintien

Fig. 6.49 Maintien de rampe d'accélération/de décélération




Fonctions des bornes d'entrée

EPrécautions d'application

* Lorsque d4-01 est défini sur 1, la fréquence de sortie maintenue est stockée méme apres la mise hors ten-
sion de l'appareil. Si vous effectuez des opérations en utilisant cette fréquence aprés la mise hors tension
du variateur, entrez la commande d'exécution avec le maintien de rampe d'accélération/de décélération.

* Lorsque d4-01 est défini sur 0 et qu'une commande d'exécution est entrée alors que le maintien de rampe
d'accélération/de décélération est activée, la fréquence de sortie sera définie sur zéro.

* Si vous entrez la commande de maintien de rampe d'accélération/de décélération en cas d'erreur lors de la
décélération pendant le positionnement, la décélération peut étre annulée.

€ Augmentation et diminution des références en utilisant les signaux de
contact (UP/DOWN)

Les commandes HAUT et BAS (UP/DOWN) permettent d'augmenter et de réduire les références de fréquen-
ces du variateur en activant et en désactivant une borne d'entrée de contact multifonction comprise entre S3
et S7.

Pour utiliser cette fonction, définissez 1'un des parameétres H1-01 & H1-05 (sélection de fonction des bornes
d'entrée multifonctions S3 4 S7) sur 10 (commande HAUT) et 11 (commande BAS). Assurez-vous de définir
deux bornes, de sorte que les commandes HAUT et BAS puissent étre utilisées en tant que paire.

La fréquence de sortie dépend du temps d'accélération et de décélération. Définissez b1-02 (sélection de com-
mande d'exécution) sur 1 (borne de circuit de controle).

EParamétres connexes

Nom Modifi- Méthodes de
Plage cation contréle
Numéro dg Réglage pen-
du para- Description sélec- d'ori- dant VI | Vec-
métre Affichage LCD roses gine fonc- | Vif | avec :”’ “'I“
tionne- PG (L
ment ouverte
L'ir{ﬁte haute dﬁ? la Définir la limite haute de fréquence de 0.0
d2-01 | référence de fréquence | sopiie en pourcentage, la fréquence de 11’ 0.0 100,0 % | Non A A A
Ref Upper Limit sortie maximale étant 100 %. ’
L'ir{ﬁte basse dﬁ? la Définir la limite basse de fréquence de 0.0
d2-02 | référence de fréquence | soitie en tant que pourcentage de la 11’ 0.0 0,0 % Non A A A
Ref Lower Limit fréquence de sortie maximale. ’
Limite basse de la
référence de vitesse Définir la limite basse de la référence de 0.04
d2-03 | maitre fréquence maitre en pourcentage, la ’ 0,0 % Non A A A
X . . . 110,0
fréquence de sortie maximale étant 100 %.
Refl Lower Limit

EPrécautions

Lorsque vous sélectionnez et utilisez les commandes HAUT et BAS, observez les précautions suivantes.

Précautions lors du réglage

Si les bornes d'entrée multifonctions S3 a S7 sont définies comme suit, l'erreur de fonctionnement OPE03
(sélection d'entrée multifonction non valide) se produit :

» Seule la commande HAUT ou la commande BAS est sélectionnée.

* Les commandes UP/DOWN et le maintien de rampe d'accélération/de décélération ont été affectées simul-
tanément.
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Précautions d'application

* Les sorties de fréquence utilisant les commandes UP/DOWN sont limitées par les limites basse et haute de
la référence de fréquence définies dans les paramétres d2-01 a d2-03. Ici, les références de fréquence de la
borne Al de référence de fréquence analogique devient la limite basse de référence de fréquence. Si vous
utilisez une combinaison de la référence de fréquence de la borne Al et de la limite basse de référence de
fréquence définie dans le parametre d2-02 ou le parameétre d2-03, la limite basse la plus élevée devient la
limite basse de référence de fréquence.

* Si vous entrez la commande d'exécution en utilisant les commandes UP/DOWN, la fréquence de sortie
accélére pour passer a la limite basse de référence de fréquence.

* Lorsque vous utilisez les commandes UP/DOWN, les opérations a étapes multiples sont désactivées.

* Lorsque d4-01 (sélection de la fonction de maintien de référence de fréquence) est défini sur 1, la référence
de fréquence maintenue avec les fonctions UP/DOWN est stockée, méme aprés la mise hors tension de
l'appareil. Lorsque l'appareil est mis sous tension et que la commande d'exécution est entrée, le moteur
accélére a la référence de fréquence qui a été stockée. Pour réinitialiser (régler a 0 Hz) la référence de fré-
quence stockée, activez la commande HAUT ou BAS lorsque la commande d'exécution est activée.

HBExemple de connexion et histogramme

Un exemple d'histogramme et de sélections possibles, lorsque la commande HAUT est affectée a la borne S3
d'entrée de contact multifonction et que la commande BAS est affectée a la borne S4, est présenté ci-dessous.

Paramétre Nom Point de consigne
H1-01 Entrée multifonction (borne S3) 10
H1-02 Entrée multifonction (borne S4) 11

Variateur

Marche/arrét
de la progression

Marche/arrét
de l'inversion

Commande haut

Command bas

SC Commun
séguence

Signal analogique
0a10V

A1 Limite inférieure de la
référence de fréquence

AC

Fig. 6.50 Exemple de connexion lorsque les commandes UP/DOWN sont affectées



Fonctions des bornes d'entrée

Fréquence de sortie
Limite haute

Accélération a

la limite basse Méme da-01 = 1
fréquence /

\ 3401 =0

Limite basse ...t — 3 N

Avant/arrét P %UNi |

Commande HAUT

REmTalsaton
de la fréquence: ..

Commande BAS I_I I I %de referen?es : B
Signal correspondant m I_I I_l I_‘ ]_] I_l

a la fréquence*

Alimentation J oN l J oN

* Le signal correspondant a la fréquence s'active lorsque le moteur n'accélere/
ne décélére pas pendant que la commande d'exécution est activée.

Fig. 6.51 Histogramme des commandes UP/DOWN
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@ Fréquences constantes d'accélération et de décélération dans les
références analogiques (vitesse +/-)

La fonction de vitesse +/- incrémente ou décrémente la fréquence définie dans la référence de fréquence ana-
logique d4-02 (limite de vitesse +/-) en utilisant deux entrées de signal de contact.

Pour utiliser cette fonction, définissez 1'un des paramétres HI-01 a H1-05 (sélection de fonction des bornes
d'entrée multifonctions S3 a S7) sur 1C (commande d'augmentation du contrdle d'assiette) et 1D (commande
de diminution du contréle d'assiette). Assurez-vous d'affecter deux bornes afin de pouvoir utiliser la commande
d'augmentation du contrdle d'assiette et la commande de diminution du contrdle d'assiette en tant que paire.

EParamétres connexes

Nom Méthodes
Modifi- de contréle
. cation Vec-
Nu;‘nuero Plgge Réglage pen- teur Numéro
P ., Description sélec- d'ori- dant VIf en du para-
P e Affichage tion gine fonc- | Vif | avec | bou- | métre
LCD tionne- PG cle
ment ouver
te
limites de Définir la fréquence a ajouter ou a
vitesse +/- soustraire de la référence de fréquence

analogique, en pourcentage, la fréquence
. . X o

44-02 de s'01"t1e maximale étant de 100 %. 04100 10 % Non A A A 299
Trim Control Activé lorsque la commande

fim &.ontro d'augmentation (+) ou de diminution (-)
Lvl - e .
de vitesse est définie pour une entrée
multifonction.

ECommande d'augmentation/de diminution du contréle d'assiette et de
la référence de fréquence

Les références de fréquence utilisant les états ON/OFF de la commande d'augmentation/de diminution du con-
trole d'assiette sont indiquées ci-dessous.

Définir la référence Définir la référence T 7
ex . . . Référence de fréquence
Référence de fréquence de fréquence de fréquence (d4-02 ni ajouté ni soustrait)
+ d4-02 - d4-02 )
Borne de commande
d'augmentation de contréle ON OFF ON OFF
d'assiette
Borne de commande de
diminution de contrdle OFF ON ON OFF
d'assiette

EPrécautions d'application

* La commande d'augmentation/de diminution du contrdle d'assiette est activée lorsque la référence de
vitesse est > 0 et que la référence de vitesse provient d'une entrée analogique.

» Lorsque la valeur de référence de fréquence de vitesse maitre provenant de 1'entrée analogique - d4-02 <0,
les référence de fréquence est définie sur 0.

 La référence de fréquence auxiliaire est ajoutée apres calcul de la référence de fréquence de vitesse maitre
+d4-02.

* Si seule la commande d'augmentation du contréle d'assiette ou la commande de diminution du contréle
d'assiette est sélectionnée pour une borne d'entrée de contact multifonction S3 a S7, I'erreur d'opération
OPEO3 (sélection d'une entrée multifonction non valide) se produit.



Fonctions des bornes d'entrée

€ Maintien de fréquence analogique en utilisant une temporisation
définie par l'utilisateur
Lorsqu'un paramétre entre H1-01 et H1-05 (sélection de fonction des bornes d'entrée multifonctions S3 a S7)
est défini sur 1E (commande d'échantillonnage/de maintien de fréquence analogique), la référence de fré-

quence analogique est maintenue a partir de 100 ms aprés 'activation de la borne et le fonctionnement conti-
nue ensuite a cette fréquence.

La valeur analogique a 100 ms suivant |'activation de la commande est utilisée comme référence de fréquence.

ON ON ON
Commande | : | |_| |
échantillonnage/ —- : ] - ! :
de maintien 100 100 4= 100 ;

msec i imsec imsec il

Entrée analogique

X Référence de fréquence

Fig. 6.52 Fréquence analogique échantillonnage/de maintien

EPrécautions

Lorsque vous sélectionnez et exécutez échantillonnage et le maintien pour les références de fréquence analo-
giques, observez les précautions suivantes.

Précautions lors du réglage

Lorsque vous utilisez une référence de fréquence analogique échantillonnage/de maintien, vous ne pouvez pas 6
également utiliser les commandes suivantes. Si vous utilisez simultanément ces commandes, I'erreur de fonc- I
tionnement OPEOQ3 (sélection d'entrée multifonction non valide) se produit.

* Commande de maintien de rampe d'accélération/de décélération
* Commande UP/DOWN

» Commande d'augmentation/de diminution de contrdle d'assiette

Précautions d'application

» Lorsque vous exécutez des références de fréquence analogiques d'échantillonnage/de maintien, assurez-
vous de stocker les références de 100 ms minimum. Si le temps de référence est inférieur a 100 ms, la réfé-
rence de fréquence n'est pas maintenue.

» La référence de fréquence analogique maintenue est détectée lors de la mise hors tension de l'appareil.

WAS)



4 Commutation entre une carte de communications en option et les
bornes de circuit de contréle

Vous pouvez commuter I'entrée de référence entre la carte de communications en option et les bornes de cir-
cuit de contrdle. Définissez 1'un des paramétres entre H1-01 et H1-05 (sélection de fonction des bornes
d'entrée multifonctions S3 a S7) sur 2 (sélection option/variateur) pour activer la commutation de I'entrée de
référence en utilisant I'état ON/OFF de la borne lors de l'arrét du variateur.

EPrécautions lors du réglage

Pour commuter les entrées de commande entre la carte de communications en option et les bornes de circuit de
contrble, définissez les parametres suivants.

» Définissez b1-01 (sélection de la référence) sur 1 (borne du circuit de contrdle [entrée analogique]).

» Définissez b1-02 (sélection de la méthode de fonctionnement) sur 1 (borne du circuit de contrdle [entrées
séquentielles]).

» Définissez 1'un des paramétres compris entre H1-01 et H1-05 (sélection de fonction des bornes d'entrée
multifonctions S3 a S7) sur 2 (sélection option/variateur).

Etat de la borne Sélection de la référence de fréquence et de la commande d'exécution

Variateur
OFF (Peut étre utilisé a partir de la référence de fréquence ou de la borne de circuit de contrdle en utilisant la
borne d'entrée analogique.)

Carte de communication en option
ON (La référence de fréquence et la commande d'exécution sont activées a partir de la carte de communication
en option.)

€ Fonctionnement avec fréquence pas a pas sans commandes
Avant et Inverse (FJOG/RJOG)

Les fonctions de commandes FJIOG/RJOG contrdlent le variateur en utilisant les fréquences pas a pas en utili-
sant I'état ON/OFF des bornes. Lorsque vous utilisez les commandes FJOG/RJOG, il n'est pas nécessaire
d'entrer de commande d'exécution.

Pour utiliser cette fonction, définissez 1'un des paramétres H1-01 a H1-05 (sélection de fonction des bornes
d'entrée de contact multifonctions S3 a S7) sur 12 (commande FJOG) ou sur 13 (commande RJOG).

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om . -
) Plage ) cation controle
Numéro i Réglage pen-
du para- Description sélec- d'ori- dant VIf tVec-
métre Affichage LCD tion gine fonc- | VIif | avec l;eureln
tionne- PG ClEE
ment ouverte
Reférence de fre- La référence de fréquence lorsque le
quence pas a pas choix de référence de fréquence pas a pas 0a .
1-1 ’ H
d1-17 commande FJOG ou commande RJOG 400,00 6,00 Hz Oui Q Q Q
Référence pas a pas est sur ON.




Fonctions des bornes d'entrée

Entrées numériques multifonctions (H1-01 a H1-05)

Méthodes de
controle

Pom_t de Fonction Vi Vecteur
consigne en bou-

VIf | avec cle

PG

ouverte

12 Commande FJOG (ON : exécution en avant a la fréquence pas a pas d1-17) Oui | Oui Oui

13 Commande RJOG (ON : exécution inverse a la fréquence pas a pas d1-17) Oui | Oui Oui

EPrécautions d'application

* Les fréquences pas a pas utilisant les commandes FIOG et RJOG ont la priorité sur les autres références de
fréquence.

* Lorsque des commandes FIOG et RJOG sont simultanément sur ON pendant 500 ms ou plus, le variateur
s'arréte en suivant la sélection dans b1-03 (sélection de la méthode d'arrét).

@ Arrét du variateur avec notification des erreurs de I'appareil de
programmation au variateur (fonction erreur externe)

La fonction erreur externe effectue la sortie de contact d'erreur et arréte le fonctionnement du variateur si les
périphériques du variateur tombent en panne ou si une erreur se produit. L'opérateur digital affiche EFx (erreur
externe [borne d'entrée Sx]). Le x de EFx représente le numéro de la borne ayant entré le signal d'erreur
externe. Par exemple, si un signal d'erreur externe est entré a la borne S3, EF3 s'affiche.

Pour utiliser la fonction d'erreur externe, sélectionnez les valeurs 20 a 2F dans I'un des parametres H1-01 a
H1-05 (sélection de fonction des bornes d'entrée de contact multifonctions S3 a S7).

Sélectionnez la valeur a définir dans les paramétres H1-01 & H1-05 dans une combinaison des trois conditions
suivantes. 6

* Niveau de signal d'entrée a partir des périphériques I
» Méthode de détection d'erreur externe

» Fonctionnement en cas de détection d'erreur externe
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Le tableau présente le rapport entre les combinaisons des conditions et la valeur dans H1-O0O.

Niveau d'entrée
(Voir note 1.)

Méthode de détection
d'erreur (Voir note 2.)

Fonctionnement en cas de détection d'erreur

Point de Détection | Décélération Inertie Arré G
; . . ; - : e rrét ment
I Contact NO Contact NC e [FCEEGRIE Jusqua jusqua d'urgence continu
constante fonctionne- I'arrét I'arrét (erreur) (avertisse-
ment (erreur) (erreur)
ment)
20 Oui Oui Oui
21 Oui Oui Oui
22 Oui Oui Oui
23 Oui Oui Oui
24 Oui Oui Oui
25 Oui Oui Oui
26 Oui Oui Oui
27 Oui Oui Oui
28 Oui Oui Oui
29 Oui Oui Oui
2A Oui Oui Oui
2B Oui Oui Oui
2C Oui Oui Oui
2D Oui Oui Oui
2E Oui Oui Oui
2F Oui Oui Oui

Remarque 1. Définissez le niveau d'entrée pour détecter les erreurs en utilisant signal ON ou signal OFF. (Contact NO : erreur externe quand sur ON ;
contact NC : erreur externe quand sur OFF).

Déterminez la méthode de détection pour rechercher les erreurs en utilisant en utilisant la détection constante ou la détection pendant le

2.

fonctionnement.

Détection constante : pendant que le variateur est sous tension.

Détection pendant le fonctionnement : uniquement pendant le fonctionnement du variateur.




Parameétres du moniteur .

Parameétres du moniteur

Cette section explique les parameétres du moniteur analogique et du moniteur d'impulsions.

@ Utilisation des paramétres du moniteur analogique

Cette section explique les paramétres du moniteur analogique.

EParamétres connexes

Nom Modifi- Méthodes de
PI cation controle
Numé 29¢ | Reégl .
uméro de églage | pen v
du para- Description sélec- d'ori- dant VI | (Hem
métre Affichage LCD tion gine fonc- | VIif | avec :ureln
tionne- PG CUEE
e ouverte
Sélection du moniteur Définir le numéro du moniteur & sortir (U1-
(borne FM) 00) a partir de la borne FM.
H4-01 Impossible de définir 4, 10 a 14, 28, 34, 39, 40. 1a40 2 Non A A A
. Les valeurs 17, 23, 25, 29, 30, 31, 35 ne sont
Terminal FM Sel e
pas utilisées.
Gain (borne FM) Deﬁmr le gal'n du nlveal} de tepsmn pour la 0002
sortie analogique 1 multifonction. 250 1,00
H4-02 Définir si la sortie du moniteur est un (0’ 0a (100,0% |  Oui Q Q Q
Terminal FM Gai multiple de 10 V. ? “ )
ermina am La sortie maximale de la borne est de 10 V. 1000.0)
Pente (borne FM) Deﬁmr la per}te du niveau de t-ensmn pour la 1004
sortie analogique 1 multifonction. +10.0
H4-03 Définir le mouvement paralléle haut/bas des 1 00’0 a 0,0 % Oui A A A
Terminal FM Bias caractér'istique.s de sortie en pourcentage de 10 V. +110. E))*]
La sortie maximale de la borne est de 10 V. >
Sélection du moniteur Définir le numéro du moniteur & sortir (U1-
(borne AM) 00) a partir de la borne AM.
H4-04 Impossible de définir 4, 10 a 14, 28, 34, 39, 40. 1a40 3 Non A A A
. Les valeurs 17, 23, 25, 29, 30, 31, 35 ne sont
Terminal AM Sel e
pas utilisées.
) Définir le gain de tension pour la sortie
Gain (borne AM) analogique 2 multifonction. 0,00a 0.50
Définir le nombre de multiples de 10 V sortant | 2,50 e .
H4-05 en tant que sortie a 100 % pour les éléments du | (0,02 (5032 %) | Oui Q Q Q
Terminal AM Gain moniteur. La sortie maximale de la borne est 1000,0)!
de 10V.
Pente (borne AM) Deﬁnlr la per}te du niveau de t-ensmn pour la 10,0 4
sortie analogique 2 multifonction. +10.0
H4-06 Définir le mouvement paralléle haut/bas des 1 00’0 3 0,0 % Oui A A A
Terminal AM Bi caractéristiques de sortie en pourcentage de 10 V. ? X
ermina 1as La sortie maximale de la borne est de 10 V. +110.0)
Sélection du niveau de . i . i
. . Définir le niveau de sortie du signal pour la
signal de la sortie 1 . X X
. sortie 1 multifonction (borne FM)
analogique . N Ooul
H4-07 0:sortiede0alOV 042" 0 Non A A A
1 sortie de 0 4 =10 V 0a2)
AO Level Selectl (2:4220mA)*
Sélection du niveau de . . . .
. . Définit le niveau de sortie du signal pour la
signal de la sortie 2 . : .
. sortie 2 multifonction (borne AM)
analogique . N Ooul
H4-08 0:sortiede0a+10V 3 2)1 0 Non A A A
1:sortiede0a+l0V 0a2)
AO Level Select2 (2:4220 mA)*1
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N Modifi- Méthodes de
om - -
cation contréle
7 Plage 7
Numéro de Réglage pen- Vi
du para- Description sélec. | dori- dant VI | G
métre Affichage LCD tion gine fonc- | Vi | avec :“r eI"
tionne- PG LEE
ment ouverte
Sélection du moniteur En vigueur lorsque la carte de moniteur
F4-01 de canal 1 analogique est utilisée. Sélection du moniteur : 1 340 ) N * * *
) Définir le nombre d'élément du moniteur a a on A A A
AO Chl Select sortir. (U1-00)
Gain :
Gain canal 1 Définir le multiple de 10 V pour les éléments R
i 0,00 & . * ¥ ¥
F4-02 sortants du moniteur. 550 1,00 Oui A2 | A™? A*?
AO Chl Gain Impossible de définir 4, 10 a 14, 28, 34, 39, 40. >
Les valeurs 17, 23, 25, 29, 30, 31, 35 ne sont
Sélection du moniteur pas utilisées.
de canal 2 Lorsque vous utilisez la carte de moniteur . ) ) )
F4-03 analogique AO-12, les sorties de + 10 V sont 1a40 3 Non A A A
AO Ch2 Select possibles. Pour une sortie + 10 V, définissez
F4-07 ou F4-08 sur 1. Lorsque vous utilisez la
Gain canal 2 carte de moniteur analogique AO-08, seules les
F4-04 sorties de 0 a +10 V sont possibles. 0,00 a 0.50 Oui A2 | A% A2
AO Ch2 Gain Une 'foncti'on de calibrage du compteur 2,50 ’
est disponible.
Pente du moniteur Définir la pente de I'élément du canal 1 a 1004
F4-05 | sortie canal 1 100 %/10 V lorsque la carte de moniteur ) 0’ 0 0,0 Oui A2 | A™2 A2
AO Chl Bias analogique est utilisée. ’
P en'Fe du moniteur Définir la pente de I'é1ément du canal 2 a 1004
F4-06 | sortie canal 2 100 %/10 V lorsque la carte de moniteur ) 0’ 0 0,0 Oui A2 | A™2 A2
AO Ch2 Bias analogique est utilisée. ’
Niveau du signal de
sortie analogique pour 0:0410V
F4-08 | e canal 2 | 10410V Ooul 0 Non A2 | A™? A™?
AO Opt Level Chl

* 1. Pour les mode¢les (-E). Le connecteur shunt CN15 doit étre défini. Pour plus d'informations, reportez-vous a la page 2-42.
* 2. Les cartes de moniteur analogiques ne sont pas disponibles pour les modeles (-E). Utilisez la borne AM ou FM en remplacement.

HSélection des moniteurs analogiques

Les moniteurs de l'opérateur digital (U1-0O0 [moniteur d'état]) sont sortis & partir des bornes de sortie analogi-
ques multifonctions FM-AC et AM-AC. Reportez-vous au Chapitre 5 Paramétres, puis sélectionnez les valeurs
de la partie OO de U1-0O0 (moniteur d'état).

Vous pouvez également sortir les moniteurs (U1-O0 [moniteur d'état]) a partir des canaux 1 et 2 de la borne
d'option de sortie analogique sur les cartes de moniteur analogique AO-08 et AO-12. Reportez-vous au
tableau de paramétres et sélectionnez les valeurs.

BRéglage des moniteurs analogiques

Ajustez la tension de sortie pour les bornes FM-AC et AM-AC de sortie analogique multifonctions en utilisant
le et la pente dans H4-02, H4-03, H4-05 et H4-06. De plus, ajustez la tension de sortie pour les canaux de sor-
tie 1 et 2 des cartes d'option de sortie analogique AO-08 et AO-12 en utilisant le gain et la pente dans les para-
metres F4-02, F4-04 et F4-06.

Réglage du compteur

Affichez 1'écran de sélection des données pour les constantes de gain et de pente correspondant au canal de
sortie du variateur et de la carte d'option AO lorsque le variateur est arrété afin de sortir les tensions suivantes
vers la borne de moniteur analogique, de maniére a autoriser le réglage du compteur pendant que le variateur
est arrété.




Parameétres du moniteur

10 V/100 % de sortie de moniteur X gain de sortie + pente de sortie

Tension de sortie

G X 10 Y/ [y

1w

}*"Pente x 10100 v

oy bk i Moniteur
0% 100 %

Fig. 6.53 Réglage de la sortie de moniteur

B Commutation des niveaux de signaux de moniteur analogique

Les moniteurs correspondant a une valeur entre 0 et =10 V sortent des signaux entre 0 et 10 V lorsque
la valeur de moniteur est positive (+) et des signaux entre 0 et -10 V lorsque la valeur de moniteur est
négative (-). Pour les moniteurs correspondant & une valeur entre 0 et +10 V, reportez-vous au Chapitre 5
Parameétres.

Vous pouvez sélectionner les niveaux de signaux séparément pour les bornes de sortie analogique multifonc-
tions et les bornes d'option de sortie analogique.

INFO

@ Utilisation des paramétres du moniteur de train d'impulsions

Cette section explique les paramétres du moniteur d'impulsions.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om - Y
cation controle
Numé Plage 2
uméro de Réglage pen- Vi
du para- Description sélec- d'ori- dant VI | (Hem
métre Affichage LCD tion | 9ine | fomc- | vif |avec| > <n
tionne- PG CLE
R ouverte
Sélection du moniteur Sélectionner les éléments de sortie du moniteur
du train d'impulsions du train d'impulsions (valeur de la partie OO de | 1,2, 5,
H6-06 u1-00. 20, 24, 2 Oui A A A
Pulse Moni Sel 1l existe deux types de moniteurs : les appareils 36
liés a la vitesse et les appareils liés au PID.
Echelonnement du moni- | Définir le nombre d'impulsions sortant lorsque
teur du train d'impulsions | la vitesse est a 100 %, en hertz.
Attribuer la valeur 2 a H6-06 et la valeur 0 a 0a .
H6-07 . . . 1440 H: O A A A
) H6-07 pour que la sortie du moniteur du train 32 000 z u
Pulse Moni Scale d'impulsions soit synchronisée avec la
fréquence de sortie.

B Sélection des moniteurs d'impulsions

Sortez les moniteurs de 1'opérateur digital (U1-0O0 [moniteur d'état]) a partir de la borne MP-SC du moniteur
d'impulsions. Reportez-vous au Chapitre 5 Parameétres, puis définissez la partie OO de U1-0O0 (moniteur
d'état). Les choix possibles de moniteurs sont limités comme suit : U1-01, 02, 05, 20, 24, 36.
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BRéglages des moniteurs d'impulsions
Réglez la sortie de fréquence d'impulsions a partir de la borne MP-SC du moniteur d'impulsions. Définissez la
sortie de fréquence d'impulsions lorsque 100 % de la fréquence est sortie vers H6-07.
Attribuez la valeur 2 a H6-06 et la valeur 0 8 H6-07 pour que la sortie de phase U du variateur soit synchroni-

sée avec la fréquence de sortie.

EPrécautions d'application
Lorsque vous utilisez un paramétre de moniteur d'impulsions, connectez un périphérique en fonction des con-
ditions de charge suivantes. Si les conditions de charge différent, il existe un risque d'insuffisance caractéristi-

que ou de dommages aux autres périphériques.

Utilisation d'une sortie de source

Tension de sortie .
(isolée) VRL (V) Impédance de charge (k®) VP Impédance de charge
+5 V minimum 1,5 kQ minimum 4 /

+8 V minimum 3,5 kQ minimum VRL

+10 V minimum 10 kQ minimum AC

e , Alimentation externe
Utilisation d'une entrée NPN

Alimentation externe 12 Ve.c. +10 %, Impédance de charge
V) 15 Ve.c. 10 %
- MP
Courant NPN (mA) 16 mA maximum <— Courant absorbé
AC
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Fonctions de communication .

Fonctions de communication

Cette section explique les différentes fonctions de communication.

& Utilisation des communications RS-422A/485

Vous pouvez exécuter des communications en série avec les contrdleurs programmables (PLC) de la série
SYSMAC CS ou des appareils similaires en utilisant le protocole RS-422A/485.

EParameétres connexes

Modifi- Méthodes de
Nom N )Y
cation controle
r Plage 7
Numéro de Réglage pen- Vect
du para- Description sélec. | dori- dant vif | vecteur
métre Affichage LCD tion gine | fonc- | Vif |avec|  “H,
tionne- PG (ILELE
ment ouverte

Définir la méthode d'entrée de référence

de fréquence

Sélection de la référence | 0 : opérateur digital

b1-01 1: bomef du circu‘it de controle 044 1 Non Q Q Q
(entrée analogique)

2 : communications RS-422A/485

: carte d'option

: entrée du train d'impulsions

Source de référence

B W

Sélection de la méthode | Définir la méthode d'entrée de commande

de fonctionnement d'exécution

0 : opérateur digital

b1-02 1 : borne du circuit de contrdle 0a3 1 Non Q Q Q
(entrée de séquence)

2 : communications RS-422A/485

3 : carte d'option

Source d'exécution

Adresse esclave 0420
H5-01 Définir 'adresse esclave du variateur.
Serial Comm Adr

IF Non A A A 6

Définit la vitesse des communications
Sélection de la vitesse de | 6CN RS-422A/485.

communication 0: 1200 bps
H5-02 1 : 2400 bps 0a4 3 Non A A A
2 : 4800 bps
Serial Baud Rate 3: 9600 bps
4:19 200 bps
Sélection de la parité des | Définir la parité des communications pour
communications 6CN RS-422A/485.
H5-03 0 : pas de parité 0az2 0 Non A A A
Serial Com Sel 1+ parité paire
2 : parité impaire
, N . Définir la méthode d'arrét pour les erreurs de
Méthode d'arrét apres .
de communication.
une erreur " 0 : décélération pour arréter en utilisant le
communication il g
H5-04 terr}ps de ‘dece'leratlon dans C1-02. 043 3 Non A A A
1 : arrét par inertie
2 : arrét d'urgence en utilisant le temps de
Serial Fault Sel décélération dans C1-02.
3 : fonctionnement continu
Sélection de la détection | Définir si un délai de communication doit
d'erreur de étre détecté comme étant une erreur de
H5-05 | communication communication. Ooul 1 Non A A A
0 : pas de détection
Serial Flt Dtct 1 - détection
Temps d'attente a l'envoi | Définir le temps entre le moment ou le
H5-06 variateur regoit les données et le moment 5465 5 ms Non A A A

Transmit Wait TIM auquel il commence 2 les envoyer.
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N Modifi- Méthodes de
om - -
cation contréle
7 Plage 7
Numéro de Réglage pen- Vect
du para- Description sélec. | dori- dant vif | vecteur
métre Affichage LCD : gine fonc- | vif |avec| , °"
tion i . PG boucle
ment ouverte
Controle RTS ON/OFF | Sélectionner pour activer ou désactiver le
contréle RTS.
H5-07 0 : désactivé (RTS toujours sur ON) Ooul 1 Non A A A
RTS Control Sel 1 : activé (RTS sur ON uniquement en
cas d'envoi)
Unités de fréquence de la )
valeur et du moniteur de | 0 unités de 0,01 Hz
) référence l: unités de 0,01 % 0a
0l-03 - 2a39: unités en r/min 39999 0 Non A A A
Echelonnement de 40 239999 : affichage choisi par l'utilisateur
l'affichage
Bit 0 : erreur CRC
Erreur de Bit 1 : erreur de longueur des données
communications Bit 2 : pas utilisé.
RS-422A/485 Bit 3 : erreur de parité
U1-39 B}t 4: erreur engorgemenf{ ‘ 0aFF _ _ A A A
Bit 5 : erreur de synchronisation
Bit 6 : temps de réponse
Transmit Exr Bit 7 : pas utilisé. ‘
Référez-vous aux tableaux de paramétres pour
les affichages de l'opérateur digital.

*  Attribuez la valeur 0 a H5-01 pour désactiver les réponses du variateur aux communications RS-422A/485.

Les communications RS-422A/485 peuvent effectuer les opérations suivantes quelles que soient les sélections
dans b1-01 et b1-02.

* Surveillance de I'état opératoire du PLC
* Sélection et lecture des parametres
* Réinitialisation des erreurs

» Entrée des commandes multifonctions

Une opération OR est exécute entre 1'entrée de commandes multifonctions a partir du PLC et I'entrée de com-
mandes a partir des bornes S3 a S7 d'entrée de contact multifonctions.

B Configurations des communications RS-422A/485

Les communications RS-422A/485 sont configurées en utilisant 1 maitre (PLC) et 32 esclaves maximum. Les
communications série entre le maitre et I'esclave sont normalement démarrées par le maitre et 1'esclave répond.

Le maitre établit des communications de signaux avec un esclave a la fois. Par conséquent, vous devez avant
tout définir 1'adresse de chaque esclave, afin que le maitre puisse €tablir les communications de signaux avec
cette adresse. Les esclaves recevant les commandes du maitre exécutent la fonction spécifiée, puis ils envoient
une réponse au maitre.

PLC de la série SYSMAC

Variateur Variateur

Exemple de
connexion RS-485

Fig. 6.54 Exemple de connexions entre le PLC et le variateur




Fonctions de communication

W Spécifications des communications

Les spécifications des communications RS-422A/485 sont indiquées dans le tableau suivant.

Elément Spécifications

Interface RS-422, RS-485

Cycle de communications Asynchrone (synchronisation marche-arrét)
Vitesse : Choisissez entre 1200, 2400, 4800, 9600 et 19200 bps.
Long}leur 8 bits fixe

Parameétres de communications données :
Parité : Choisissez entre Paire, Impaire ou Aucune.
Bits d'arrét : 1 bit fixe

Protocole de communication MODBUS

Nombre d'unités connectables 32 unités max. (en cas d'utilisation RS-485)

EBorne de connexion des communications

Les communications RS-422A/485 utilisent les bornes suivantes : S+, S-, R+ et R-. Déterminez la résistance
finale en activant la broche 1 de l'interrupteur S1 pour le dernier variateur uniquement, comme l'indique le PLC.

f\S+ +
S i ) S1 przzzzZZZ) Résistance
© OFF P ON [ .
RS-422A o D 1 «— é//%/////f finale
ou RS-485 oR* Fa—o 2
~ b4
1A
Commu- < # >
~ R- /ﬂtateur 1ﬁ>

A%

Résistance finale (1/2 W, 110 ohms)

Fig. 6.55 Borne de connexion des communications 6
I
~ - 1. Séparez les cables de communication des cables du circuit principal et autres cables d'alimentation.
~ 2. Utilisez des cables blindés pour les cables de communication, connectez le capot blindé a la borne de terre
o du variateur et arrangez les bornes de maniére a ce que l'extrémité opposée ne soit pas connectée afin
IMPORTAN d'éviter les erreurs de fonctionnement dues au bruit.

3. Lorsque vous utilisez les communications RS-485, connectez S+ a R+ et S- a R- a I'extérieur du variateur.

D@D
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BExemple de connexion a un PLC

Cette section indique les dispositions des broches et un diagramme standard de cablage pour les cartes/unités
de communication en série.

Disposition des broches pour les cartes/unités de communication en série

La disposition des broches des cartes/unités de communication en série CSIW-SCB41, CSIW-SCU41 et
C200HW-COMO06-V1 est présentée ci-dessous.

Broche

n° Code Nom du signal E/S Br(:]fhe Code Nom du signal E/IS
5 5 1 SDA Envoi de Sortie 6 | RDA Reception de Entrée
données (-) données (-)
i
o .
o0 2 SDB Envoi de Sortie 7 NC - -
e} données (+)
9o
L 3 NC - - 8 RBD Réception de Entrée
6 données (+)
1 4 NC - - 9 NC - -
5 NC - - Structure | FG FG -

Diagrammes de cablage standard

Les diagrammes de cablage ci-dessous concernent RS-485 et RS-422A.
» RS-485 (2 cables)

Carte de communications

SYSDRIVE RV
Code [Broche n° Cable blinde Code ]
Bornier du
SDA 1 S— | circuitde
contréle
Interf SbB 2 S+ (bornes de
nieriace _ communica-
RS-422n/485 |RDA| 6 . ; R~ tions)
RDB| 8 1 1 R+
FG |Structure [ ‘ :
Connecteur a 9 broches Sub-D SYSDRIVE RV
(Connecteur sur cable : male) Codo
Bornier du
S— |circuit de
controle
S+ (bornes de
R— |communica-
R+ tions)

Remarque Activez les interrupteurs de résistance finale sur les variateurs d'extrémité. Désactivez les commutateurs de résistance finaux
sur tous les autres variateurs.

Fig. 6.56 Cablage RS-485
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« RS-422A (4 cébles)

Carte de communications

Adaptateur de liaison B500-AL001 SYSDRIVE RV
Code |Broche n° Céble blindé Broche n°| Code Code |Broche n°| Cable blindé Code
: Bornier du
SDA 1 9 SDA SDA 9 S— | circuit de
Interface SDB 2 ‘ 5 SDB | Interface SDB 5 S+ | contrle
3 (bornes de
RS-422M485 oo T o 6 |RDA| Rs422a  [RpaAl| 6 R— | communica-
RDB| 8 T ! 1 |RDB RDB| 1 R+ | "o
FG | Mo [— Rs-422A L 3 _[SG SG| 3 RS-422A
Connecteur & 9 broches Sub-D 7 FG FG 7
(Connecteur sur cable : male) Code |SDAISDBIRDAIRDB] SG | FG
Brochen{ 9 5 6 1 3 7
SYSDRIVE RV
Cable blindé
abe pinde Code Bornier du
S— circuit de
contréle
S+ (bornes de
R— communica-
tions)
R+

RS-422A

Remarque Activez le commutateur de résistance finale sur tous les variateurs.

Fig. 6.57 Cablage RS-422A

EFormat du message

Dans les communications RS-422A/485, le maitre envoie des commandes a I'esclave et l'esclave répond. Le
format de message est configuré pour l'envoi et la réception, comme indiqué ci-dessous, et la longueur des
paquets de données est modifiée par le contenu de la commande (fonction).

Données du message _ Adresse esclave Code fonction Données de Contréle d'erreur
(message de requéte ou réponse) = (1 octet) (1 octet) communications | (2 octets) |
L . ..
espace entre les messages doit prendre en charge ce qui suit.
API vers variateur Variateur vers API API vers variateur
Message Message Message -
de commande de réponse de commande

Temps (secondes)
[~
sur 24 bits —T LRégIage

de H5-06

et
sur—T T— 5 ms min.

24 bits

Fig. 6.58 Espace de message
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Adresse esclave

Déterminez l'adresse du variateur de 0 a 32. Si vous utilisez la valeur 0, les commandes provenant du maitre
sont diffusées (le variateur ne renvoie pas de réponses).

Code fonction

Le code fonction spécifie les commandes. Il existe trois codes fonctions, indiqués ci-dessous.

Message de commande Message de réponse
Code fonction F .
S ci onction
(Hexadécimal) Min. (octets) | Max. (octets) | Min. (octets) | Max. (octets)
03H Lire le contenu du registre de stockage 8 8 7 37
08H Test de boucle de rappel 8 8 8 8
10H Ecrire plusieurs registres de stockage 11 41 8 8

Données

Configure les données consécutives en combinant l'adresse de registre de stockage (code de test pour une
adresse en boucle de rappel) et les données contenues dans le registre. La longueur des données change en
fonction des informations contenues dans la commande.

Controle d'erreur

Les erreurs sont détectées lors des communications utilisant CRC-16. Les données CRC-16 est le reste de la
division de tous les blocs de données de message convertis en chaine continue de données par un nombre
binaire spécifique (1 1000 0000 0000 0101), comme le montre le diagramme suivant.

8 bits

Lorsque les données CRC-16 sont calculées, le LSB
de 'adresse esclave est traité en tant que MSB.

MSB LSB

e o]
Remarque 1. Bien que, généralement, la valeur initiale du calcul CRC-16 soit 0,
I_, « -1 » (les 16 bits sont réglés sur 1) est utilisé ici.

2. Les données CRC-16 sont calculées en utilisant le LSB de

D&but des données I'adresse esclave en tant que MSB et le MSB des données
de communications

de communications en tant que LSB.

rrrrrrrrrrrr 3. Calculez les données CRC-16 pour le message de réponse
provenant de I'esclave et vérifiez que le résultat est le méme

que celui compris dans le message de réponse.
communications

Fig. 6.59




Fonctions de communication

EMessage DSR

Un exemple de messages de commande/réponse est fourni ci-apres.

Lecture du contenu du registre de stockage (code fonction : 03 Hex)

Lisez le contenu du registre de stockage uniquement pour les quantités spécifiées dont les adresses sont consé-
cutives, en commengant a une adresse déterminée. Le contenu du registre de stockage sont séparés en 8 bits de
position €levée et 8§ bits de position basse et comprennent les données des messages de réponse dans I'ordre
des adresses.

Le tableau suivant présente des exemples de messages lors de la lecture des signaux d'état, des informations

\

relatives aux erreurs, l'état des liaisons de données et les références de fréquence a partir du variateur

esclave 2.
Message de réponse Message de réponse
Message de commande & P 8 . P
(Message normal) (Message d'erreur)
Adresse esclave 02H Adresse esclave 02H Adresse esclave 02H
Code fonction 03H Code fonction 03H Code fonction 83H
Adresse de POSEthH] 00H Nomb,re de bits ,de 08H Code erreur 03H
, plus élevée données attachés
démarrage
(numéro de Positi Positi Positi
registre) oston 20H . OS} 10n, 00H OS} 1011, F1H
plus basse Premier plus élevée plus élevée
registre de CRC-16
- tock . .
- POS}UOH, 00H stockage Position 65H Position 31H
Quantité | plus élevée plus basse plus basse
(10H
; s o Remarque Le MSB du code fonction aura
maximum) Position 04H . POS}HOH, 00H la valeur 1 lorsqu'une erreur se
plus basse Registre de | plus élevée produira.
stockage
Pos%tionr 4SH suivant Position 00H
plus élevée plus basse
CRC-16 6
Position FOH . Pos*tlon, 00H I
plus basse Registre de | plus élevée
stockage
vant .
suivan Position 00H
plus basse
. POS}tlon, o01H
Registre de | plus élevée
stockage
vant .
suivan Position F4H
plus basse
POS}tlon, AFH
plus élevée
CRC-16
Position Q2H
plus basse
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Test de boucle en rappel (code fonction : 08 Hex)

Le test de boucle en rappel retourne les messages de commande directement sous forme de messages de
réponse sans modifier le contenu pour contrdler les communications entre le maitre et I'esclave. Vous pouvez
définir vous-méme un code de test et des valeurs de données.

Le tableau suivant est un exemple de message survenant lors de l'exécution d'un test de boucle en rappel avec
le variateur esclave 1.

Message de réponse Message de réponse
Message de commande ,
(Message normal) (Message d'erreur)
Adresse esclave 01H Adresse esclave 01H Adresse esclave 01H
Code fonction 08H Code fonction 08H Code fonction 88H
Position |y Position |0y Code erreur 01H
plus élevée plus élevée
Code test Code test
Position 00H Position 00H Positlon' 36H
plus basse plus basse plus élevée
CRC-16
POS}thIlV ASH POS}tlonr ASH Position S0H
plus élevée plus élevée plus basse
Données Données
Positi Positi Remarque Le MSB du code fonction aura
ostion 37H osition 37H la valeur 1 lorsqu'une erreur se
plus basse plus basse produira.
POS}thIlV DAH POS}thl’lr DAH
plus élevée plus élevée
CRC-16 CRC-16
Position 3DH Position 3DH
plus basse plus basse

Ecriture dans plusieurs registres de stockage (code fonction : 10 Hex)

Ecrivez les données spécifiées dans chaque registre de stockage a partir des adresses spécifiées. Les données
écrites doivent se présenter dans l'ordre suivant dans le message de commande : 8 bits de position élevée, puis
8 bits de position basse, dans 1'ordre d'adresse de registre de stockage.



Fonctions de communication

Le tableau suivant présente un exemple d'un message lorsqu'un transfert a été défini & une référence de fré-
quence de 60,0 Hz dans le variateur esclave 1 par le PLC.

Message de réponse Message de réponse
Message de commande g P & : P
(Message normal) (Message d'erreur)
Adresse esclave 01H Adresse esclave 01H Adresse esclave 01H
Code fonction 10H Code fonction 10H Code fonction 90H
Adresse de POS}UOH, 00H POS}UOH, 00H Code erreur 02H
, plus élevée plus élevée
démarrage Adresse de
(numéro de Positi démarrage Positi Positi
registre) osttion 01H osttion 01H OS} 1011, CDH
plus basse plus basse plus élevée
CRC-16
- POS}UOH, 00H POS}UOH, 00H Position clu
Quantité | plus élevée plus élevée plus basse
(10H Quantité .
. . .. Remarque Le MSB du code fonction aura
maximum) Position 02H Position 02H la valeur 1 lorsqu'une erreur se
plus basse plus basse produira.
Nombrre de bits f:ie 04 Pos*tlon, 10H
données attachés plus élevée
CRC-16
POS}thIlV 00H Position 08H
" plus élevée plus basse
Premiéres
données Positi
osition 0lH
plus basse
POS}thIlV 02H
i plus élevée
Données
suivantes Positi
osition SQH
plus basse
Position
plus élevée 63H 6
CRC-16 I
Position 390
plus basse

Définissez le nombre de données spécifiées en utilisant les messages de commande comme étant la quan-
tité de messages spécifiée x 2. Traitez les messages de réponse de la méme maniére.

INFO

ETables de données

Les tables de données sont présentées ci-dessous. Les types de données sont les suivants : données de réfé-
rence, données de moniteur et données de diffusion.
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Données de référence

La table de données de référence est présentée ci-dessous. Vous pouvez lire et écrire les données de référence.

Registre n° Contenu
0000H Réservé
Référence de fréquence

Bit 0 Commande Marche/Arrét 1 : Marche 0 : arrét
Bit 1 Fonctionnement avant/inverse 1 : Inverse 0 : avant
Bit2 Erreur externe 1 : erreur (EFO)
Bit 3 Réinitialisation des erreurs 1 : Commande de réinitialisation
Bit4 ComNet

0001H Bit 5 ComCtrl
Bit6 Commande 3 de l'entrée multifonction
Bit 7 Commande 4 de l'entrée multifonction
Bit 8 Commande 5 de 1'entrée multifonction
Bit9 Commande 6 de l'entrée multifonction
Bit A Commande 7 de l'entrée multifonction

BitsBaF Pas utilisés

0002H Référence de fréquence (Définir les unités a l'aide du paramétre 01-03)

0003H a 0005H | Pas utilisés

0006H Valeur cible PID
0007H Paramétre de la sortie 1 analogique (-11 V/-726 a 11 V/726)
0008H Parametre de la sortie 2 analogique (-11 V/-726 a 11 V/726)

Paramétre de sortie de contact multifonction

Bit0 Sortie de contact (borne M1-M2) 1:ON 0: OFF
Bit 1 PHC1 (Contact P1-PC) 1:ONO: OFF
Bit2 PHC2 (Contact P2-PC) 1:ON O : OFF
0009H Bits3a5 | Pas utilisés
Bit6 Définir la sortie (borne MA-MC) de contact d'erreur en utilisant le bit 7.
1:ONO: OFF
Bit7 Contact d'erreur (borne MA-MC) 1:0ONO: OFF

Bits8aF Pas utilisés

000AH a 000EH | Pas utilisés

Paramétres de sélection de référence

Bit 0 Pas utilisé
Bit 1 Valeur cible du PID (registre 0006H) 1 : activée 0 : désactivée
Bits3aB Pas utilisés
000FH

C Données de diffusion S5, 1 : activées 0 : désactivées
D Données de diffusion S6, 1 : activées 0 : désactivées
E Données de diffusion S7, 1 : activées 0 : désactivées
F Pas utilisé

Remarque Ecrivez 0 pour tous les bits non utilisés. De plus, n'écrivez pas de données dans les registres réservés.
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Données de moniteur

Fonctions de communication

Le tableau suivant présente les données de moniteur. Les données de moniteur peuvent seulement étre lues.

Registre n° Contenu
Etat du variateur
Bit 0 Fonctionnement 1 : fonctionnement, O : arrét
Bit 1 Fonctionnement inverse 1 : Fonctionnement inverse 0 : fonctionnement en avant
Bit2 Démarrage du variateur terminé 1 : terminé, 2 : pas terminé
Bit 3 Erreur 1 : erreur
0020H
Bit 4 Erreur de sélection de données 1 : erreur
Bit 5 Sortie de contact multifonction (borne M1 - M2) 1 : ON, 0 : OFF
Bit 6 Sortie multifonction 1 (borne P1 - PC) (M3-M4) 1 : ON, 0 : OFF
Bit 7 Sortie multifonction 2 (borne P2 - PC) (M5-M6) 1 : ON, 0 : OFF
Bits8aF Pas utilisés
Détails des erreurs
Bit0 Surintensité (OC) défaut de terre (GF)
Bit 1 Surtension du circuit principal (OV)
Bit2 Surcharge du variateur (OL2)
Bit3 Surchauffe du variateur (OH1, OH2)
Bit4 Surchauffe de la résistance de transistor de freinage injection (rr, rH)
Bit 5 Rupture de fusible (PUF)
Bit6 Perte de référence de rétroaction PID (FbL)
0021H Bit7 Erreur externe (EF, EFO)
Bit 8 Erreur matérielle (CPF)
Bit9 Détection de surcharge du moteur (OL1) ou de surcouplage 1 (OL3)
Bit A Détection de rupture de cable PG (PGO), de surrégime (OS), de déviation de vitesse (DEV)
BitB Détection de sous-tension du circuit principal (UV)
BitC S.ousTtension du ?ircuit principal (UV1), erreur .d‘alimentation de contrdle (UV2), erreur de
circuit de protection d'appel (UV3), perte de puissance
BitD Phase de sortie manquante (LF)
BitE Erreur de communications RS-422A/485 (CE)
Bit F Opérateur déconnecté (OPR)
Etat de la liaison de données
Bit0 Ecriture de données
Bit 1 Pas utilisé
0022H Bit2 Pas utilisé
Bit 3 Erreurs de limites supérieure et inférieure
Bit4 Erreur d'intégrité des données
Bits5aF Pas utilisés
0023H Réference de |y oniteurs U1-01
fréquence
0024H Fréquencede | o niteurs U1-02
sortie
0025H Référence de tension de sortie (U1-06)
0026H Courant de sortie | U1-03
0027H Tension de sortie | U1-08
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Registre n°

Contenu

Référence de

0028H couple U1-09
0029H Pas utilisé
002AH Pas utilisé
Etat de l'entrée de séquence
Bit 0 Borne d'entrée multifonction S1, 1 : ON, 0 : OFF
Bit 1 Borne d'entrée multifonction S2, 1 : ON, 0 : OFF
Bit 2 Borne d'entrée multifonction S3, 1 : ON, 0 : OFF
002BH Bit 3 Borne d'entrée multifonction S4, 1 : ON, 0 : OFF
Bit4 Borne d'entrée multifonction S5, 1 : ON, 0 : OFF
Bit 5 Borne d'entrée multifonction S6, 1 : ON, 0 : OFF
Bit 6 Borne d'entrée multifonction S7, 1 : ON, 0 : OFF
Bits7aF Pas utilisés
Etat du variateur
Bit 0 Fonctionnement 1 : fonctionnement
Bit 1 Vitesse zéro 1 : vitesse zéro
Bit2 Correspondance de fréquence 1 : correspondance
Bit3 Correspondance de vitesse
définie par 'utilisateur 1 : correspondance
Bit 4 Détection de fréquence 1 1 : fréquence de sortie < L4-01
Bit 5 Détection de fréquence 2 Fréquence de sortie > L4-01
Bit 6 Démarrage du variateur terminé 1 : démarrage terminé
002CH Bit 7 Détection de faible vitesse, 1 : détectée
Bit 8 Etage de sortie bloqué 1 : étage de sortie bloqué pour la sortie
du variateur
Bit 9 Mode de référence de fréquence 1 : pas de communication, 0 : communications
Bit A Mode de la commande d'exécution 1 : pas de communication, 0 : communications
Bit B Détection de surcouplage 1 : détection
BitC Perte de référence de fréquence 1 : perdue
BitD Erreur de nouvelle tentative 1 : nouvelle tentative
BitE Erreur (y compris le délai de
communications RS-422A/485), 1 : erreur apparue
BitF Délai de communications, 1 : délai expiré
Etat de la sortie multifonction
Bit0 Sortie multifonction (borne M1 - M2), 1 : ON, 0 : OFF
002DH Bit 1 Sortie multifonction 1 (borne P1 —PC, M3-M4) : 1 : ON, 0 : OFF
Bit 2 Sortie multifonction 2 (borne P1 — PC, M5-M6) : 1 : ON, 0 : OFF
Bits3aF Pas utilisés




Fonctions de communication

Registre n° Contenu

002EH - 0030H | Pas utilisés

0031H Tension c.c. du circuit principal

0032H - 0037H Pas utilisés

0038H Quantité de retour PID (entrée équivalant a 100 %/fréquence de sortie max. ; 10/1 % ; sans signe)
0039H Quantité d'entrée PID (x100%/+ fréquence de sortie max. ; 10/1 % ; avec signe)
003AH Quantité de sortie PID (x100%/+ fréquence de sortie max. ; 10/1 % ; avec signe)
003BH Numéro de logiciel de 1'UC
003CH Numéro du logiciel de carte Flash
Détails des erreurs de communications

Bit0 Erreur CRC

Bit 1 Longueur de données non valide

Bit2 Pas utilisé
003DH Bit 3 Erreur de parité

Bit4 Erreur engorgement

Bit 5 Erreur de synchronisation

Bit 6 Dépassement de temps

Bits7aF Pas utilisés

003EH Parametre kVA
003FH Type de commande

Remarque Les détails des erreurs de communications sont stockés jusqu'a ce qu'une réinitialisation d'erreurs soit entrée (vous pouvez exécuter la réinitialisa-
tion pendant le fonctionnement de 1'appareil). Les détails des erreurs de communications peuvent aussi étre lus en utilisant les numéros de registre
fournis dans la colonne Registre dans la tables de paramétres U : Moniteur.

Données de diffusion

Le tableau suivant présente les données de diffusion. Ces données sont en écriture seule. 6

Adresse de registre Contenu

Signal de fonctionnement

Bit 0 Commande d'exécution, 1 : fonctionnement, 0 : arrét

Bit 1 Commande de fonctionnement inverse, 1 : inverse, 0 : avant

Bits 2 et 3 Pas utilisés

Bit4 Erreur externe, 1 : erreur (définie avec H1-01)

0001H Bit5 Réinitialisation des erreurs, 1 : commande de réinitialisation (définie avec H1-02)

Bits6aB Pas utilisés

BitC Entrée multifonction S5
BitD Entrée multifonction S6
BitE Entrée multifonction S7
Bit F Pas utilisé.
0002H Référence de | 3 600/100 %
fréquence

Remarque Les signaux de bits qui ne sont pas définis dans les signaux de fonctionnement de diffusion utilisent les données de noeud local en continu.

6-95




ECommande de saisie

Lorsque vous écrivez des parameétres sur le variateur a partir du PLC en utilisant les communications
RS-422A/485, les paramétres sont temporairement stockés dans la zone de données de paramétres du varia-
teur. Pour activer ces paramétres dans la zone de données de parameétres, utilisez la commande de saisie.

11 existe deux types de commandes de saisie : les commandes de saisie qui activent les données de paramétres
dans la RAM et les commandes de saisie qui écrivent des données dans I'EEPROM (mémoire non volatile)
dans le variateur en méme temps qu'elles activent les données dans la RAM.

Le tableau suivant présente les données de commandes de saisie. Les données de commandes de saisie peu-
vent seulement étre écrites.

La commande de saisie est activée en inscrivant 0 dans le numéro de registre 0900H ou 0901H.

Registre n° Contenu
0900H Ecrire les données de paramétres dans 'TEEPROM
0910H Les données de parametres ne sont pas écrites dans 'EEPROM, mais elles ne sont actualisées que dans la RAM.

cutez pas trop fréquemment les commandes de saisie (0900H) dans 'EEPROM.
Les enregistrements des commandes de saisie sont en écriture seule. Par conséquent, si vous lisez ces reg-
INFO istres, I'adresse de registre devient invalide (code d'erreur : 02H).

% Le nombre maximal de fois que vous pouvez écrire dans I'EEPROM a l'aide du variateur est 100 000. N'exé-

EmCodes d'erreurs

Le tableau suivant indique les codes des erreurs de communications RS-422A/485.

Code erreur Contenu

Code erreur de fonction

ot Un code de fonction autre que 03H, 08H ou 10H a été sélectionné pour le PLC.

Erreur de numéro de registre invalide
02H » L'adresse de registre a laquelle vous tentez d'accéder n'est enregistrée nulle part.
* Avec l'envoi de diffusion, une adresse de démarrage autre que 0000H, 0001H ou 0002H a été sélectionnée.

Erreur de quantité non valide

¢ La Quantité (nombre d'éléments de données) du message de commande doit étre comprise entre 1 et 16.

» Dans le message de commande d'écriture, les nombres d'octets de données jointes doivent étre le double de
la Quantité.

03H

Erreur de parametre de données

» Une erreur simple de limite haute ou basse est apparue dans les données de contréle ou lors de I'écriture
des parameétres.

* Sélection de paramétre invalide lors de 1'écriture des parametres.

21H

Erreur de mode d'écriture

» Tentative d'écriture de paramétres pendant le fonctionnement.

« Tentative d'écriture d'une commande de saisie pendant le fonctionnement.

 Tentative d'écriture de paramétres autres que A1-00 a A1-05, E1-03 ou 02-04 alors que l'avertissement CPF03
(EEPROM défectueuse) est survenu.

» Tentative d'écriture de données en lecture seule.

22H

Ecriture pendant une erreur de sous-tension (UV) du circuit principal
23H  Ecriture de paramétres a partir du PLC pendant une alarme UV (sous-tension du circuit principal).
+ Ecriture de commandes de saisie & partir du PLC pendant une alarme UV (sous-tension du circuit principal).

Erreur d'écriture pendant le traitement de parametres

24H . . . R . . R .
Tentative d'écriture de paramétres a partir du PLC pendant le traitement de parametres dans le variateur.




Fonctions de communication

mAbsence de réponse de l'esclave

Dans les cas suivants, 1'esclave ignore la fonction d'écriture. Si l'adresse esclave spécifiée dans le message de
commande est 0, tous les esclaves exécutent la fonction d'écriture, mais ils ne retournent pas de messages de
réponse au maitre.

* Lorsqu'une erreur de communications (engorgement, synchronisation, parité ou CRC-16) est détectée dans
le message de commande.

* Lorsque l'adresse esclave dans le message de commande et 'adresse esclave dans le variateur ne corres-
pondent pas.

* Lorsque les données qui configurent le message et la longueur de temps de données dépassent 24 bits.

 Lorsque la longueur de données du message de commande est invalide.

Précautions d'application

Déterminez la temporisation dans le maitre pour gérer le temps de réponse des esclaves. Effectuez le réglage
de sorte que, si aucune réponse n'est envoyée au maitre par I'esclave dans le temps imparti, le méme message
de commande est de nouveau envoyé par 'esclave.

HAuto-diagnostic

Le variateur posséde une fonction intégrée pour l'auto-diagnostic des opérations des circuits d'interface de
communications série. Cette fonction est appelée la fonction d'auto-diagnostic. La fonction d'auto-diagnostic
connecte les parties de communication des bornes d'envoi et de réception, regoit les données envoyées par le
variateur et contrdle si les communications s'effectuent normalement.

Exécutez la fonction d'auto-diagnostic en utilisant la procédure suivante.

1. Mettez le variateur sous tension et définissez 67 (mode de test des communications) dans le parameétre
H1-05 (sélection de fonction de la borne S7).

Mettez le variateur hors tension.

Effectuez le cablage en respectant le diagramme suivant lorsque 'appareil est hors tension.

Activez la résistance finale. (Activez la broche 1 sur l'interrupteur DIP 1.)

DA

Remettez le variateur sous tension.

| st []s2 | s3 [ sa | ss | s6 | s71 | [ re [ Re [R—] s+ [s—]

Fig. 6.60 Détails des bornes de communications

Pass est affiché sur l'opérateur digital si le diagnostic s'est terminé correctement.

Si une erreur se produit, une alarme CE (erreur de communications RS-422A/485) s'affiche sur 'opérateur
digital, la sortie de contact d'erreur est activée et le signal Prét a fonctionner du variateur est désactivé.

EConversion des données de registre

Les données de registre (telles que des valeurs de moniteur ou les données de points de consigne des parame-
tres) sont placées dans le bloc de données de communications des données du message (le message de requéte
ou les données de réponse). Les données de chaque registre sont envoyées sous forme de données de 2 octets.
Elles sont traitées en utilisant les régles suivantes et envoyées au format hexadécimal.
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Les données sont converties en valeur hexadécimale en utilisant une unité minimum de
sélection pour chaque registre de 1

Par exemple, si la référence de fréquence est 60 Hz et que 1'unité minimum de sélection est 0,01 Hz, les don-
nées sont converties de la maniére suivante :

60 Hz/0,01 (Hz) = 6000 = 1770 Hex

L'unité minimum de sélection de chaque paramétre est indiquée dans la description du paramétre et dans les
tableaux de parametres dans Chapitre 5 Parameétres.

L'unité minimum de sélection des données de référence de fréquence ou les données de moniteur de fréquence
sont déterminées par 01-03 (registre 502 Hex : référence de fréquence/sélection d'unité de moniteur). L'unité
de sélection de chacun des trois registres ci-dessous est déterminée par la valeur définie dans 01-03. La valeur
définie dans 01-03 n'a aucun rapport avec les éléments de données de fréquence définis en tant que parameétres
(c'est-a-dire les références de fréquence 1 a 16, la référence de fréquence pas a pas, la fréquence maximale, la
fréquence de sortie minimale, la fréquence de saut). Pour ces €léments, ['unité de sélection est celle présentée
dans le Chapitre 5 Paramétres.

* Moniteurs
Registre 0023H : moniteur de référence de fréquence
Registre 0024H : moniteur de fréquence de sortie

* Registre de communications
Registre 0002H : référence de fréquence
Malgré la valeur définie dans 01-03, cependant, définissez la fréquence maximum sur 30 000 lorsque la
référence de fréquence est exécutée avec un message de diffusion. Dans ce cas, le variateur arrondit toute
valeur a 0,01 Hz.

Si la référence de saut est 100,0 Hz et que 1'unité minimum de sélection est 0,01 Hz, les données sont conver-
ties de la maniére suivante :

100,0 Hz/0,01 (Hz) = 10 000 = 2710 Hex

Les valeurs négatives sont exprimées en compléments deux

Si la pente de fréquence dans H3-03 est -100 %, 1'unité minimum de sélection est 1 % et les données sont con-
verties de la maniére suivante :

100 (%)/1 (%) = 100 = 0064 Hex
— complément deux : FF9C Hex

0064 Hex = |oooo|oooo|o11o|01oo|

L Bit inversé.

|1111|1111|1001|1011| = FF9B Hex

¢ 1 est ajouté.

1 111[1 11110 01]11 00| =FFaCHex

Fig. 6.61

La positivité ou la négativité des données est déterminée par le point de consigne du paramétre.

Le MSB de données de valeur négative est toujours défini sur 1. Les données dont le MSB est défini sur 1 ne
sont cependant pas toujours des données a valeur négative.

Par exemple, la plage de réglage du paramétre d3-01 (registre 294 Hex : fréquence de saut 1) se trouve dans
une plage de 0,00 a 400,0 Hz. Si la fréquence de saut est 400,0 Hz, les données sont obtenues avec la formule
suivante et son MSB est 1.

400,0 Hz/0,01 (Hz) = 40000 = 9C400 Hex



Fonctions de communication

Définition de tous les bits inutilisés sur 0

Les bits 11 a 15 de la commande d'exécution (registre 0001H) ne sont pas utilisés. Lorsque vous écrivez les
données, assurez-vous de définir tous ces bits sur 0. Ces bits sont définis sur 0 lorsqu'ils sont lus.

Pas de sélection de données dans les registres inutilisés

Les registres décrits comme « inutilisés » peuvent &tre utilisés pour le traitement interne. N'écrivez pas de
données dans ces registres.

€ Communications avec un contréleur programmable

Les communications RS-422A/485 du variateur 3G3RV sont compatibles avec le protocole de communica-
tions MODBUS. Ce protocole ne peut pas partager la ligne qu'un autre protocole de communications.

Pour controler le 3G3RV par le biais de communications RS-422A/485 avec le contrdleur programmable,
montez une carte ou une unité de communications série sur le contréleur programmable et utilisez la fonction
macro protocole.

Les sélections et opérations suivantes sont nécessaires pour les communications en série utilisant la fonction
macro protocole.

* Configurez les parametres systéme pour la carte ou I'unité de communications série.

* Créez des étapes Envoi & Réception compatibles avec le protocoles de communications MODBUS a l'aide
des outils de macro de protocole (outil de Protocole CX ou de prise en charge de protocole) et transférez-
les a la carte de communications en série.

» Exécutez l'instruction PMCR sur 1'UC du contrdleur programmable.

B Contréleurs programmables et périphériques applicables

Vous pouvez monter une carte ou une unité de communications en série sur les unités centrales SYSMAC suivantes.

Tableau 6.2 Contrdleurs programmables applicables

Série Modeéles d'unités centrales

Modeles a grande vitesse : CSIH-CPU67-E/66-E/65-E/64-E/63-E
Modeles a faible vitesse : CS1G-CPU45-E/44-E/43-E/42-E

SYSMAC CJ CJ1G-CPU44/45

C200HX-CPU34-E/44-E/54-E/64-E/34-ZE/44-ZE/54-ZE/64-ZE/65-ZE/85-ZE
SYSMAC C200HX/HG/HE C200HG-CPU33-E/43-E/53-E/63-E/33-ZE/43-ZE/53-ZE/63-ZE
C200HE-CPU32-E/42-E/32-ZE/42-ZE

SYSMAC CQMIH CQMI1H-CPU61/51

SYSMAC CS




B Cartes et unités de communications en série applicables

Les unités et cartes de communications en série suivantes peuvent étre utilisées avec le port RS-422A/485.

Le port RS-232C peut étre utilisé si un adaptateur de conversion RS-422/485 est installé. Pour simplifier le
cablage, il est cependant recommandé d'utilisé le port RS-422/485. Les informations suivantes concernent le
port RS-422/485.

Tableau 6.3 Cartes de communications en série applicables

Série Unité/carte de communications en série Type de montage Spécifications
¢ Un port RS-232C

En tant que carte

SYSMAC CS CS1W-SCB41 . ” ¢ Un port RS-422A/485
interne d'une carte UC
¢ Fonction macro protocole
¢ Un port RS-232C
SYSMAC CJ CJIW-SCU41 Carte réseau ® Un port RS-422A/485
* Fonction macro protocole
C200HW-COMO06-EV1 ¢ Un port RS-232C
, . Montage dans
SYSMAC Assurez-vous que ‘le numéro de modele porte-lf: un emplacement * Un port RS-422A/485
C200HX/HG/HE | suffixe « EV1 », sinon vous ne pouvez pas utiliser . .
optionnel de 1'UC * Fonction macro protocole

le code de vérification CRC-16.

¢ Un port RS-232C
¢ Un port RS-422A/485

* Fonction macro protocole

SYSMAC En tant que carte
CQMIH CQMIH-CPU6I/ST-E interne d'une carte UC

B Appareils périphériques

Les périphériques suivants sont requis pour utiliser la fonction macro protocole.

Tableau 6.4 Appareils périphériques

Nom Modele Caractéristique technique

Les périphériques suivants prennent en charge la fonction macro protocole de la
gamme SYSMAC.

Environnement informatique

ordinateur per-

IBM PC/AT ou ordinateur compatible
sonnel

Configuration minimale requise : Pentium 90 MHz

ue Recommandé : Pentium 166 MHz ou plus

Protocole CX WS02-PSTC1-E (O] Microsoft Windows 95 ou Windows 98

Minimum : 16 Mo

Mémoire Recommandé : 24 Mo min.
Disque dur Minimum : espace disque disponible : 24 Mo
q Recommandé : espace disque disponible : 50 Mo
Moniteur SVGA ou supérieur
Lecteur Lecteur de disquette : 1 ou plus

Lecteur de CD-ROM : 1 ou plus




Fonctions de communication

Tableau 6.4 Appareils périphériques (suite)

Nom Modéle Caractéristique technique
Les périphériques suivants prennent en charge la fonction macro protocole de la
série SYSMAC C200HX/HG/HE.
Environnement informatique
ordinateur IBM PC/AT ou ordinateur compatible
personnel
Configuration minimale requise : Pentium 90 MHz
ue R dé : Penti 166 MH: 1
Outil de prise ecommandé : Pentium 166 z ou plus
en charge de WS02-PSTC1-E (6N Microsoft Windows 95 ou Windows 98
protocole Mémoire Minimum : 16 Mo
Recommandé : 24 Mo min.
Disaue dur Minimum : espace disque disponible : 24 Mo
q Recommandé : espace disque disponible : 50 Mo
Moniteur SVGA ou supérieur
Lecteur de disquette : 1 ou plus
Lecteur Lecteur de CD-ROM : 1 ou plus

EManuels de I'équipement associé et de I'outil de prise en charge

Les manuels suivants fournissent des détails sur I'équipement et 'outil de prise en charge de protocole.

Tableau 6.5 Liste des manuels

Nom, série, modéle Cat. N°
Manuel d'utilisation W339
Série SYSMAC CS, carte d'UC Manuel de référence des instructions W340

Manuel de programmation W394

Manuel d'utilisation W393
Série SYSMAC CJ, carte d'UC Manuel de référence des instructions W340
Manuel de programmation W394

Guide d'installation W302
Manuel d'utilisation W303 6

SYSMAC C200HX/HG/HE, carte d'UC

Manuel d'utilisation W363 .

SYSMAC CQMIH, carte dUC Manuel de programmation W364

Carte de communications en série, CSIW-SCB21/41
Unité de communications en série, CS1W-SCU21 Manuel d'utilisation W336
Unité de communications en série, CS1W-SCU41

Carte de communications en série, C200HW-COMO06-V 1 Manuel d'utilisation W304
Carte de communications en série, CQM 1H-SCB41 Manuel d'utilisation W365
Protocole CX, WS02-PSTCI1-E Manuel d'utilisation W344
Outil de prise en charge de protocole WS01-PSTF1-E Manuel d'utilisation W319

EParamétres systéme de l'unité/la carte de communications en série

Les parametres systéme de 1'unité/la carte de communications en série sont fournis ci-dessous.

Pour la série CS/CJ :
Utilisez les ports suivants pour la série CS/CJ.
* Carte de communications en série CSIW-SCB41 : port 2
* Unité de communications en série CJ1W-SCU41 : port 2




m = D30000 + 100 x N° d'unité (Wd)

Zone DM
Carte Unité Bit Réglage Valeur
Port 1 Port 2 Port 1 Port 2

15 Sélection du port — 0 : par défaut, 1* : paramétre souhaité

14al12 Réservés

Mode de communications en série
(6 Hex* : macro protocole)

07a05 Réservés

D32000 D32010 m m+10 04 Bit de départ — 0* : 1 bit, 1 : 1 bit (fixé a 1 bit quel que soit 860E
le paramétre)

11408

03 Longueur de données — 0 : 7 bits, 1* : 8 bits
02 Bit d'arrét — 0 : 2 bits, 1* : 1 bit

01 Parité — 0 : avec, 1* : sans

00 Parité — 0* : paire, 1 : impaire

15a04 Réservés

D32001 D32011 m+1 m+ll Vitesse de transmission (unité : bps) 0006
03a00 0 : par défaut (9 600), 3 : 1200, 4 : 2 400, 5 : 4 800,

6%:9600,7:19 200, 8 : 38 400

15 Meéthode de transmission — 0 : semi-duplex,
D32008 | D32018 m+8 m+18 1* : duplex intégral 8000
14200 Réservés

R Nombre max. d'octets de données d'envoi/de
+ +
D32009 D32019 m+9 m+19 15200 réception — 00CS* 2 03ES Hex 00C8

* Défini a cette valeur.

Pour les séries SYSMAC C200HX/HG/HE et CQM1H :
Utilisez les ports suivants pour les séries SYSMAC C200HX/HG/HE et CQM1H :
* Carte de communications en série C200HW-COMO06-V1 : port A
* Carte de communications en série CQM1H-SCB41 : port 2

Carte de
communications ) B
Port 1 Port 2 Bit Réglage Valeur
Port A Port B
Paramétre de format standard
00203 0 Hex : paramétre standard (par défaut)
1 Hex" : les paramétres en bits de 00 a 15 de DM6656 et DM 6551 sont utilisés.
04all 00 : par défaut

Carte de communications en série
DM6555 | DM6550 0 Hex : liaison a l'ordinateur maitre (par défaut) 6001
1 Hex : pas de protocole

2 Hex : liaison 1:1 esclave

3 Hex : liaison 1:1 maitre

4 Hex : liaison NT (mode 1:1)

5 Hex : Hex : liaison NT (mode 1:N)

6 Hex" : macro protocole

12a15
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Carte de
communications . .
Port1 Port 2 Bit Réglage Valeur
Port A Port B
Vitesse de communication
00 Hex : 1 200 bps (par défaut)
. 01 Hex : 2 400 bps

00407 1 5 Fex : 4 800 bps
03 Hex* : 9 600 bps
04 Hex : 19 200 bps
Format de synchronisation

Birts Longureur FltsA Parité
de départ données d'arrét
01 Hex : 1 7 1 Impaire
02 Hex : 1 7 1 Aucune
. 03 Hex : 1 7 2 Paire

08415 04 Hex : 1 7 2 Impaire
05 Hex : 1 7 2 Aucune
06 Hex : 1 8 1 Paire
07 Hex : 1 8 1 Impaire
08 Hex" : 1 8 1 Aucune
09 Hex : 1 8 2 Paire
10 Hex : 1 8 2 Impaire
11 Hex : 1 8 2 Aucune

* Défini a cette valeur.

EFonction macro protocole

La fonction macro protocole permet de personnaliser un protocole de communications afin de créer une macro
en fonction des spécifications du port de communications en série d'un périphérique d'utilisation générale.
La fonction macro protocole est principalement utilisée pour les taches suivantes.

* Création du cadre de communication de messages

* Création de procédures Send & Recv pour le cadre de communication de messages

nication échangées.
Message : un message DSR ou une réponse.

TERMES B Message DSR : un message envoyé par le maitre pour transmettre des instructions au variateur.
Réponse : un message que le variateur retourne conformément & un message DSR du maitre.

@ Ce manuel utilise les termes « message, message DSR et réponse » pour désigner les données de commu-

Création d'un message

Le message peut étre créé en fonction des spécifications de communications du périphérique d'utilisation
générale (variateur) en contrepartie.

Un message DSR peut comprendre des variables pour définir des données dans la mémoire d'E/S (p.ex. la
mémoire de données) de 'UC ou écrire des données de réponse dans la mémoire d'E/S.




Chaque composant d'un message se trouve dans la mémoire de la carte de communications. Ainsi, 1'UC doit
exécuter l'instruction PMCR pour envoyer et recevoir les données, sans qu'il soit nécessaire d'écrire de schéma
contact pour le protocole de communication.

Carte UC Carte de communication série SYSDRIVE 3G3RV

Message DSR

— T T e

l || dm—

Réponse

Réception

Fig. 6.62 Création d'un message

Procédure pour envoyer et recevoir des messages

L'envoi et la réception de messages dans une seule étape comprend des commandes de type étape, telles les
commandes que Send, Recv, Send & Recv et Wait (Envoyer, Recevoir, Envoyer & Recevoir et Attendre).
Cette étape peut étre achevée ou commutée vers une autre étape en fonction du résultat de 1'étape.

Carte UC Carte de communication série SYSDRIVE 3G3RV
> [ ] L ,
Etape 0
Instruction PMCR - - l ‘ ‘ ‘ ‘ -
Traitement - l ‘ ‘ ‘ ‘ - l
suivant en A I'étape n en
for%%t:]citr; Su - l ‘ ‘ ‘ ‘ - fonction du résultat

Fig. 6.63 Envoi et réception de messages

EConfiguration de la fonction macro protocole

Le protocole consiste en une séquence ou plus. Une séquence est une ensemble indépendant d'actions a exécu-
ter ensemble conjointement a un périphérique d'utilisation générale, tel qu'un variateur. Par exemple, la com-
mande d'exécution et la référence de fréquence sont fournis au variateur et I'état du variateur est lu dans une
seule séquence.

Une séquence consiste en une étape ou plus. Une étape consiste en une commande Envoyer & Recevoir + un
message Envoyer & Recevoir + une étape dérivée en fonction du résultat du traitement + Achévement.
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Séquence

En cas de répétition d'actions pour fournir au variateur la commande d'exécution et la référence de fréquence
et lire 1'état du variateur, par exemple, il est possible d'enregistrer ces actions dans une séquence ou plus, le cas
échéant. A la page 108 sous Création d'un fichier de projet, vous trouverez un exemple de toutes les actions
enregistrées dans une séquence unique.

Une séquence peut comprendre les paramétres suivants.

Paramétre Description

Déterminer le type de contrdle, par exemple un contréle de flux.

Contrdle de transmission o R . L
Sélectionner un contréle de modem uniquement pour les communications avec le 3G3RV.

Définir la zone de partage des données entre le controleur programmable et la carte de communication.

Mot de liaison ; A . . e
A la page 108 sous Création d'un fichier de projet, vous trouverez un exemple sans définition de zone.

Définir les périodes pendant lesquelles il faut contrdler les étapes de transmission et de réception a 'aide
Surveiller Temps des temporisations Tr, Tfr et Tfs.
Définir une période d'environ 0,5 s pour chaque communication avec le 3G3RV.

Meéthode de notification Méthode d'écriture des données de réception dans la mémoire E/S du contréleur programmable.
de réponse Sélectionner « notifier par scannage » pour les communications avec le 3G3RV.

Carte UC Carte de communication série SYSDRIVE 3G3RV

Etape 00
| Message DSR
(Ecrire la réponse de la fréquence
et de la commande RUN.)

- [ [ | |-
= [ | | |em

Réponse

—Instruction PMCR -

Etape 01

Message DSR
(Lire I'état du variateur) 6

- [ [ [ | I—

Séquence 000

= | | | |e=

Réponse
(Etat du variateur)

Fig. 6.64




Etape

En une seule étape, un message DSR est envoyé et une réponse est recu pour le message DSR. Une étape peut
comprendre une réponse s'il s'agit d'un message de diffusion.

Dans le cas d'actions répétitives pour transmettre la commande d'exécution et la référence de fréquence au
variateur et lire I'état du variateur, par exemple, les actions pour transmettre la commande d'exécution et la
référence de fréquence constituent une étape. La raison en est que les numéros de registre sont consécutifs et
peuvent étre envoyés avec une seul message DSR. L'action de lecture de I'état du variateur est une autre étape.
Une étape inclut une commande et un maximum de deux messages. L'exemple ci-dessus utilise la commande
Send & Recv. Le message DSR et la réponse sont tous les deux des messages.

Une étape peut comprendre les paramétres suivants.

Parametre

Description

Les parametres Send (Envoyer), Recv (Recevoir), Send & Recv (Envoyer & Recevoir), Wait
(Attendre), Flush (Vider), Open (ER-ON) (Ouvrir) ou Close (ER-OFF) (Fermer) sont définis.

Commande . . . .
Sous Création d'un fichier de projet, vous trouverez un exemple ot la commande Send & Recv
est utilisée. La commande Send est utilisée pour un message de diffusion.
Send message Un message DSR est défini pour la commande Send utilisée.
Recv message Une réponse est définie pour la commande Recv.
Send & Recv . P
Message message Un message DSR et une réponse sont définis pour la commande Send & Recv.
Reey matrix S'il existe deux réponses ou plus pour la commande Send ou Send & Recv, le processus suivant
est sélectionné en fonction de la réponse.

Compteur de répétition

Le nombre (N) de fois que 1'étape est répétée est défini dans une plage de 0 a 255.

11 est possible de modifier les messages en utilisant le nombre (N).

Sous Création d'un fichier de projet, vous trouverez un exemple de cette fonction utilisée pour
permettre a deux esclaves de répéter le méme processus.

Nombre de retentatives

Le nombre de retentatives de la commande peut étre défini dans une plage de 0 a 9 uniquement si
vous utilisez la commande Send & Recv.
Nous vous conseillons d'attribuer le nombre 3 minimum.

Temps d'attente a l'envoi

Le temps d'attente jusqu'a I'envoi des données lorsque la commande Send ou Send & Recv
est exécutée.

Ecrire réponse
(avec opérande spécifiée)

Déterminer si les données de réponse sont écrites dans la réponse.
Sous Création d'un fichier de projet, vous trouverez un exemple de cette fonction utilisée pour
écrire I'état du variateur dans la mémoire.

Processus suivant

Déterminer quelle étape doit ensuite étre traitée ou terminer 1'opération une fois I'étape exécutée
normalement.

Erreur de traitement

Déterminer quelle étape doit ensuite étre traitée ou terminer l'opération si 1'étape comporte
une erreur.
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EDonnées créées par l'outil de prise en charge de protocole et le protocole CX

Un fichier de projet est utilisé par 'outil de prise en charge de protocole pour créer et controler des données.
Un fichier de projet est constitué des données suivantes.

Fichier projet unique Liste de protocoles Nom de protocole
Nom de protocole | 20 protocoles au maximum
(Un maximum de 1 000 séquences par projet)

Nom de protocole
Llste d'enregistrements

Nom de protocole r— Séquence 000/Nom de séquence | gq séquences/protocoles au maximum

(Protocole unique) — Séquence 001/Nom de séquence | Le numéro de la premiere séquence et le numéro
: de la derniere séquence sont spécifiés par
. chaque protocole.
— Séquence 999/Nom de séquence

— Liste d'envoide = —75— Nom de message
messages :
— Nom de message
300 messages au maximum
— Liste de réception —5— Nom de message
de messages :

— Nom de message

— Recevoir matrice — Nom de matrice

100 matrices au maximum

— Nom de matrice

Séquence OO0 Etape 00 6
Etape 01
:ape 16 étapes au maximum |
Etape 15

Fig. 6.65 Configuration du fichier de projet

Le protocole systéme standard incorporé par la carte de communications ne peut pas étre modifié ou transféré.
Pour utiliser le protocole systéme standard, copiez-le dans le fichier de projet et éditez-le.

Sous Création d'un fichier de projet, vous trouverez un exemple permettant de créer un nouveau fichier de
projet sans utiliser le protocole systéme standard.




ECréation d'un fichier de projet

La description suivante fournit des informations sur la procédure a suivre pour créer un fichier de projet afin
d'envoyer la commande d'exécution (RUN) et les références de fréquence a trois variateurs et lire 1'état du
variateur. (« PST » représente 'outil de prise en charge de protocoleWS01-PSTF1-J.)

Dans une premier temps, choisissez entre les éléments d'E/S, les moniteurs et les données de paramétres a
échanger en fonction de l'application. Considérez ensuite la séquence dont vous avez besoin en utilisant la
fonction macro protocole.

Exemple : écrit les ¢léments de contrdle d'entrée (tels que la commande RUN et l'entrée multifonction) du
variateur et la référence de fréquence, surveille la sortie de contréle (telle que la sortie d'erreur et la sortie
RUN) du variateur et surveille I'état du variateur.

Trois variateurs avec adresses esclaves de 01 a 03 sont installés pour les communications.

Contrdle des numéros de registres

Dans I'exemple ci-dessus, les trois registres suivants sont nécessaires.

Controle d'entrée : registre 0001 Hex pour la commande RUN
Référence de fréquence : registre 0002 Hex
Controle de sortie : registre 002C Hex pour I'état du variateur

Allocations de mémoire

L'instruction PMCR envoie a chaque esclave sous forme de mots consécutifs spécifié par I'opérande et com-
mengant par le premier mot (S) et elle écrit la zone de mémoire en commengant par le premier mot (D) des
données regues.

Les allocations de mémoire suivantes sont effectuées dans 1'exemple précédent.

Données de controle
r — — — Unité/carte de SYSDRIVE
el PP R i 1 || communications 3G3RV
R i p— >
Port de Port série Unité/carte de communications
communication . Désignation des numéros
}— PMCR 037 Hex Ez: ; . ; :Zi Carte interne : E1 Hex
: Carte réseau : n° de carte 10 Hex
C1
Cc2
)
Cc2 4
N° de séquence
0000 & 03E7 Hex 000 & 999
S
Mot Données
D
S Nombre d'éléments de données envoyes - -
conformément a l'instruction PMCR (000B)
\/\ S+1 Nombre d'esclaves (0003) -
. o
S+2 Premiére adresse esclave (0001) 3
S+3 Commande RUN vers esclave 1 §'
S+4 | Référence de fréquence vers esclave 1 3
oy [
S+5 Deuxiéme adresse esclave (0002) Q
o RS-422A
S+6 Commande RUN vers esclave 2 et 1485
S
S+7 | Référence de fréquence vers esclave 2 %
S+8 Troisiéme adresse esclave (0003) 8
S+9 Commande RUN vers esclave 3 @
S+10 | Référence de fréquence vers esclave 3
D Nombre d'éléments de données recus -
conformément & l'instruction PMCR (0003)
D+1 Etat du variateur Esclave 1
D+2 Etat du variateur Esclave 2
D+3 Etat du variateur Esclave 3 —

Controleurs programmables des séries SYSMAC CS ou CJ
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Carte de SYSDRIVE
communications 3G3RV
C : données de contrdle (Voir note.)
15 12 11 0
Port de N° de séquence
H PMCR communication 000 2 999 (BCD)
1:portA
C 2 :port B
Mot Données
) \\;
D s etormomart nsrion PAICH (6065) - -
S+1 Nombre d'esclaves (0003) T
\/\ S+2 Premiére adresse esclave (0001) %
S+3 Commande RUN vers esclave 1 §'
S+4 |Référence de fréquence vers esclave 1 3
S+5 Deuxiéme adresse esclave (0002) 8
S+6 Commande RUN vers esclave 2 .g RS/:;252A
S+7 |Référence de fréquence vers esclave 2 g.
S+8 Troisiéme adresse esclave (0003) 8
S+9 Commande RUN vers esclave 3 ®
S+10 |[Référence de fréquence vers esclave 3
D contormement A méiruciion PMGH (5003) N
Remarque : les données de contble pour le D+1 Etat du variateur Esclave 1
SYSMAC C200HX/HG/HE sont indiquées. D+2 Etatd iateur Escl 2
La série SYSMAC CS1 utilise différentes — &% du varniateur =scave
données de controle. D+3 Etat du variateur Esclave 3
Contréleurs programmables SYSMAC C200HX/HG/HE ou CQM1H
Fig. 6.66 Allocations de mémoire
6
HCréation d'un projet et d'un protocole I

Appliquez la procédure suivante pour créer un projet et un protocole.
1. Sélectionnez New dans File dans la barre de menus ou cliquez sur 1'icone New pour créer un nouveau projet.

2. Sivous utilisez le protocole CX, définissez le nom du PC, le mode¢le du PC et le type de réseau en fonction
des conditions réelles.
Le type de réseau fait référence au type du réseau connecté au Logiciel de Support et non a la configuration
des communications entre le Contrdleur programmable et le SYSDRIVE RV.
Les paramétres ci-dessus ne sont pas affichés si vous utilisez le PST.
Double-cliquez sur New Project pour afficher Protocol List.

4. Cliquez sur Protocol List puis cliquez sur un espace vide avec le bouton droit de la souris.

Sélectionnez Create Protocol.




ECréation d'une séquence
Appliquez la procédure suivante pour créer une séquence.

1. Cliquez sur New Protocol avec le bouton gauche de la souris. Puis, cliquez sur un espace vierge avec le
bouton droit de la souris.

2. Sélectionnez Create Communication Sequence.
Le tableau suivant s'affiche. Définissez les paramétres liés a la séquence dans le tableau.

Timer Timer Timer
Tr Tfr Tfs

000 |Inverter I/O Send & Recv --- Set (Setting required) Scan 0,5 0,5 0,5

& # Communication sequence Link word Control Response

#

Numéro de séquence. Le numéro de séquence est défini automatiquement.

Communication Sequence

L'étiquette (nom) de la séquence. Saisissez un nom adéquat, facile a identifier.

Link Word
Définissez la zone de partage des données entre le contréleur programmable et la carte de communication.

Dans cet exemple, le mot de liaison est spécifié par l'opérande de l'instruction PMCR. Aucun mot de liaison
n'est donc défini ici.

Control
Déterminez le type de contrdle, par exemple un contréle de flux.

Sélectionnez un contrdle de modem uniquement pour les communications avec le 3G3RV.

Response
Méthode d'écriture des données de réception sur la mémoire E/S du contréleur programmable.

Sélectionnez « notifier par scannage » pour les communications avec le 3G3RV.

Timer Tr, Timer Tfr et Timer Tfs

Définissez les périodes pendant lesquelles il faut contrdler les étapes de transmission et de réception a 1'aide
des temporisations Tr, Tfr et Tfs. L'histogramme suivant indique la signification de chaque moniteur.

Assurez-vous les périodes en fonction de I'application.

L'étape est retentée si elle n'est pas terminée dans les périodes imposées par le moniteur. Une erreur se produit
si I'étape n'est pas terminée de nouveau dans le temps moniteur.

Définissez une période d'environ 0,5 s pour les communications avec le 3G3RV.
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Ts P
E Envor er;l‘ -
etn;:a%%e\‘/roir Y Vérifié pendant
Vérifié pendant
Recevoir la période Tfs la période Tr
Vérifié pendant

la période Tfr

Ts: envoyer le temps d'attente défini par étape. Rien n'est envoyé pendant cette période.
Tfs : vérifie que les données ont été envoyées. Si la transmission de données n'est pas terminée pendant cette période,
les données seront retransmises.
Tr: vérifie la réponse devant étre regue. Si la réponse n'est pas retournée pendant cette période, la réponse sera retransmise.
Tir: vérifie que les réponses ont été regues. Si la transmission de la réponse n'est pas terminée pendant cette période,
la réponse sera retransmise.

Remarque : sila période Tr est trop longue, le temps nécessaire a la détection d'erreurs de communication sera plus long,
et le variateur ne pourra pas étre contrdlé pendant cette période de détection d'erreurs de communication.
C'est pourquoi vous devez définir une période appropriée.

Fig. 6.67

ECréation d'une étape
1. Double-cliquez sur New Protocol avec le bouton gauche de la souris.
2. Cliquez sur New Sequence puis cliquez sur un espace vide avec le bouton droit de la souris.

3. Sélectionnez Create Step.

Le tableau suivant s'affiche. Définissez les parameétres liés a 1'étape dans le tableau.

* | Step Repeat Command Retry Send wait ; Sendm : Recvlp Response Next | Error
ol 00 Reset/R (1) Send & 3 0,02 Input send Input Yes Next | Abort

Recv response
o 01 Reset/R (1) Send & 3 0,02 Status Read Yes End | Abort

Recv response

6
[m]
I
Step

Numéro d'étape. Le numéro d'étape est défini automatiquement.

Repeat
Le nombre (N) de fois que 1'étape est répétée est défini dans une plage de 0 a 255. 1l est possible de modifier
les messages en utilisant le nombre (N).

Dans cet exemple, le méme message est envoyé a trois esclaves avec des adresses différentes. Ainsi, le nom-
bre est défini sur 3 dans le mot S + 1. Le nombre d'esclaves est spécifié par l'opérande. Par conséquent, sélec-
tionnez Channel, utilisez la commande Edit (Edition) pour définir Data Address sur Operand, et ON + 1
pour sélectionner le mot S + 1. Dans le tableau précédent, « Reset » signifie que le compteur de répétitions
doit étre réinitialisé dans 1'étape.

Command
Déterminez les commandes, telles que Send, Recv et Send & Recv.

Seule la commande Send & Recv est utilisée pour les communications avec le 3G3RY, a l'exception des mes-
sages de diffusion, pour lesquels la commande Send est utilisée.




Retry
Déterminez le nombre (N) de fois que la commande est répétée dans une plage de 0 a 9.

Nous vous conseillons d'attribuer le nombre 3 minimum. En cas d'erreur de transmission due au bruit, la trans-
mission de la commande est de nouveau tentée. Si le nombre est défini sur 3, une erreur est détectée si la trans-
mission échoue trois fois.

Send Wait
Le temps d'attente jusqu'a 1'envoi des données.

Pour les communications avec le 3G3RY, si les données sont transmises de maniére répétée au méme esclave,
définissez le temps d'attente sur 20 ms ou plus.

Send Message et Recv Message
Déterminez les étiquettes du message DSR et la réponse a utiliser.

Procédez a ces réglages aprés avoir choisi les étiquettes dans Paramétres détaillés de 1'envoi de messages ct
Parameétres détaillés de la réception de messages.

Response
Déterminez si les données de réponse sont écrites dans la réponse.

Définissez toujours ce parameétre sur Yes pour les communications avec le 3G3RV.

Next
Déterminez quelle étape doit ensuite étre traitée ou terminez l'opération une fois 1'étape exécutée normalement.

Dans cet exemple, 1'étape 00 est définie sur Next et I'étape 01 sur END parce que la séquence se termine en
exécutant les étapes 00 et 01.

Error
Déterminez quelle étape doit ensuite étre traitée ou terminez 1'opération si I'étape comporte une erreur.

Dans cet exemple, le paramétre est défini sur Abort pour interrompre la séquence en cas d'erreur.

EParamétres détaillés de I'envoi de messages
1. Cliquez sur Send Message List puis cliquez sur un espace vide avec le bouton droit de la souris.

2. Sélectionnez Create Send Message. Le tableau suivant s'affiche. Définissez le message a envoyer dans le

tableau.

* Message | Header <h> | Terminator <t> Check code <c> Length <I> Address <a>
— [] input send ~CRC-16(65535)(2Byte BIN) | (0)(1Byte BIN) |~(R(3N+2), 1)
- Staus ~CRC-16(65535)(2Byte BIN) ~(R(3N+2), 1)
— [

Données
<a>+[10]+[00]+[01]+[00]+[02]+<I>+(R(3N+3), 4)+<c>
<a>+[03]+[00]+[2C]+[00]+[01]+<c>
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Message name
L'étiquette (nom) de la séquence. Saisissez un nom adéquat, facile a identifier.

Définissez 1'étiquette dans la zone de message a envoyer du tableau sous Création d'une étape.

Header <h> et Terminator <t>
Définit I'en-téte et le code final.

L'en-téte et le code final ne sont pas utilisés pour les communications avec 3G3RV. Par conséquent, attribuez
aux deux la valeur None (Aucun).

Check code <c>
Définit le code de vérification.

Le code de vérification CRC-16 n'est pas utilisé pour les communications avec 3G3RV. Sélectionnez code de
vérification CRC-16 et définissez la valeur par défaut sur 65535.

Choisissez Reverse pour la méthode de conversion. Sélectionnez ensuite BIN comme type de données.

Length <I>
Définit la longueur des données.

Toutes les communications avec 3G3RV sont exécutées en unités d'octet. Choisissez 1 Byte et BIN. Choisis-
sez No pour la lecture des données car il n'y a pas de données a lire.

Address <a>
Définit les adresses des esclaves.

Dans cet exemple, les adresses esclaves sont définies dans S +2, S + 5 et S + 8. Par conséquent, récupérez les
données de ces emplacements.

L'adresse est définie dans le LSB de chaque mot. Pour lire 1'octet, sélectionnez Variable Reverse, sinon les 6
données sont lues a partir du MSB. Cliquez ensuite sur Edit Variable avec le bouton gauche de la souris. I
Sélectionnez Read R () et définissez Data/Address pour I'opérande (3N + 2), N représentant le nombre de

fois qu'il faut répéter I'étape.

Définissez Edit Length sur 1 octet pas valeur par défaut. Si la valeur par défaut a été modifiée, redonnez-lui la
valeur ON + 1.




Data
Définit le message DSR en détails.

» Message DSR nécessitant I'écriture de la commande d'exécution (RUN) et de la fréquence de référence
Le message DSR permettant d'écrire les données dans deux registres a partir du registre 0001 Hex (la com-
mande RUN) comprend les éléments suivants.
[ § J1ioloioioi1]oioioia] | |
H/_/H

[ f ]
L L Vérification de CRC-16 (définie par <c>

Données du registre suivant

Données du registre initial
Nombre d'octets de données attachées (défini par <I>)

Nombre de registres de données d'écriture : 2
Numéro de registre du début d'écriture (commande RUN : 0001)

— Code fonction (Write 10)
— Adresse esclave (définie par <a>)

Définir avec des varial

gfr:ir:‘géss <a> {[10]+[00]+[01]+[00]+[02]+<I>+(R(3N+3), 4)+<C> |

<a>
L'adresse esclave est définie dans la case adresse. Insérer I'adresse a l'aide de l'icéne Insert.

[10]+[00]+[01]+[00]+[02]

Définir les constantes contenues dans le message DSR.

Utiliser Définir constante et définir les constantes en hexadécimal.

<I>

La longueur est définie dans la case longueur. Insérer la longueur a l'aide de l'icone Insert. La longueur est le nombre
d'octets des données qui se suivent (R(3N +3), 4). La longueur est définie automatiquement par le protocole CX.

(R(3N +3), 4)

Les données réelles du variateur devant étre envoyées. Cet exemple sélectionne Variable et Read R() et définit
I'opérande. Définir les données a 3N + 3 parce que les données de la commande RUN utilisent quatre octets parmi
S+3,S+6etS+09.

Définir la longueur d'édition a ON + 4 de sorte qu'elle sera réglée sur quatre octets.

<c>

Le code de vérification est défini dans la case code de vérification. Insérer le code de vérification a I'aide de l'icone Insert.
Toutes les données contenant des données d'adresse avant le code de vérification sont utilisées. Marquer tous les
éléments si le PST est utilisé. Le code de vérification est défini automatiquement par le protocole CX.

Fig. 6.68 Message DSR pour écrire des données

* Message DSR pour lire 1'état du variateur
Le message DSR permettant de lire I'état du variateur a partir du registre 002C Hex comprend les éléments
suivants.

L L Vérification de CRC-16 (définie par <c>)
Nombre de registres de données de lecture : 1
Numéro du registre de début de lecture (état du variateur : 002C)

Code fonction (Read 03)
Adresse esclave (définie par <a>)

[ | [oi3Joioi2ic]oioioi1]

Définir les

données <a>+[03]+[00]+[2C]+[00]+ MmO1]+<c> ‘

Définir les données d'adresse, les données des constantes et les données du code
de vérification.

Fig. 6.69 Message DSR pour lire
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EParamétres détaillés de la réception de messages

1. Cliquez sur Receive Message List avec le bouton gauche de la souris. Puis, cliquez sur un espace vierge a
l'aide du bouton droit de la souris.

2. Sélectionnez Create Receive Message.

Le tableau suivant s'affiche. Définissez le message a recevoir dans le tableau.

* Message | Header <h> | Terminator <t> Check code <c> Length <I> Address <a>
— [ | Entrer réponse ~CRC-16(65535)(2Byte BIN) ~(R(3N+2), 1)
— []|Lire réponse ~CRC-16(65535)(2Byte BIN) | (0) (1Byte BIN) |~(R(3N+2), 1)
— [

Données

<a>+[10]+[00]+[01]+[00]+[02]+<c>
<a>+[03]+<I>+W(1N+1), 2)+<c>

Message
L'étiquette (nom) de la séquence. Saisissez un nom adéquat, facile a identifier.

Définissez 1'étiquette dans la zone Recv message du tableau sous Création d'une étape.

Header <h> et Terminator <t>
Définit I'en-téte et le code final.

L'en-téte et le code final ne sont pas utilisés pour les communications avec 3G3RV. Par conséquent, attribuez
aux deux la valeur None (Aucun).

Check Code <c>
Définit le code de vérification. 6

Le code de vérification CRC-16 n'est pas utilisé pour les communications avec 3G3RV. Sélectionnez code de I
vérification CRC-16 et définissez la valeur initiale sur 65535.

Choisissez Reverse pour la méthode de conversion. Sélectionnez ensuite BIN comme type de données.

Length <I>
Définit la longueur des données.

Toutes les communications avec 3G3RV sont exécutées en unités d'octet. Choisissez 1 Byte et BIN. Choisis-
sez No pour la lecture des données car il n'y a pas de données a lire.

Address <a>
Définit les adresses des esclaves.

Dans cet exemple, les adresses esclaves sont définies dans S +2, S + 5 et S + 8. Par conséquent, récupérez les
données de ces emplacements.

L'adresse est définie dans le LSB de chaque mot. Pour lire 1'octet, sélectionnez Variable Reverse, sinon les
données sont lues a partir du MSB. Cliquez ensuite sur Edit Variable avec le bouton gauche de la souris.
Sélectionnez Read R () et définissez Data/Address pour I'opérande (3N + 2), N représentant le nombre de
fois qu'il faut répéter I'étape.

Définissez Edit Length sur 1 octet pas valeur par défaut. Si la valeur par défaut a été modifiée, redonnez-lui la
valeur ON + 1.



Data
Définit la réponse prévue en détails.

* Réponse a la commande RUN et a la référence de fréquence
La réponse au message DSR écrit est constituée des €éléments suivants.

[ ! |1io|0§oioi1|0101012| BN

L Vérification de CRC-16 (définie par <c>)
Nombre de registres de données d'écriture : 2
Numéro de registre du début d'écriture (commande RUN : 0001)
Code fonction (Ectire 10)
Adresse esclave (définie par <a>)

Définir les
oy S | <a>+[10]+[00]+[01]+[00]+[02]+<c> |

<a>

L'adresse esclave est définie dans la case adresse. Insérer I'adresse a l'aide de l'icone Insert.

[10]+[00]+[01]+[00]+[02]

Définir les constantes contenues dans la réponse.

Utiliser Set Constant et définir les constantes en hexadécimal.

<C>

Le code de vérification est défini dans la case code de vérification. Insérer le code de vérification a I'aide de l'icone Insert.
Toutes les données contenant des données d'adresse avant le code de vérification sont utilisées. Marquer tous les
éléments si le PST est utilisé. Le code de vérification est défini automatiquement par le protocole CX.

Fig. 6.70 Réponse au message DSR écrit

* Réponse a I'état de variateur lu
La réponse au message DSR demandant 1'état du variateur dans le registre 002C Hex comprend les élé-
ments suivants.

L L Vérification de CRC-16 (définie par <c>)
Données de I'état du variateur (définies par une variable)
Nombre d'octets de données attachées (défini par <I>)
Code fonction (Write 10)
Adresse esclave (définie par <a>)

Définir les
données
<a>, [03], <c>

<a>+[03]+<I>+(W(1N+1), 2)+<c>

Les données d'adresse, les données des constantes et les données du code de vérification sont identiques a celles
décrites ci-dessus.

<I>

La longueur est définie dans la case longueur. Insérer la longueur a l'aide de l'icone Insert. La longueur est le nombre
d'octets des données qui se suivent (W(1N + 1), 2). La longueur est définie automatiquement par le protocole CX.
(W(IN+1), 2)

Les données réelles du variateur doivent étre envoyées. Cet exemple sélectionne Variable et Ecriture W () (ntlp : ici le
terme de référence anglais est, a tort (?), Read R ()) et définit I'opérande. Définir les données & 1N + 1 parce que les
données de la commande RUN utilisent deux octets parmi D + 1, D + 2 et D + 3. (ntlp : ici le texte de référence anglais
dit, a tort (?), que les données de la commande RUN utilisent quatre octets parmiD + 3, D+ 6 et D + 9.)

Définir la longueur d'édition a ON + 2 de sorte qu'elle sera réglée sur deux octets.

Fig. 6.71 Réponse a la lecture du message DSR
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BSchéma contact

Connectez le PST et la carte de communications et lisez les paramétres systéme de la carte de communications
a partir du PST. Définissez les bits de départ/d'arrét sur 1 bit et la longueurs de données sur 8 bits.

Transférez le protocole créé sur la carte de communications. L'exemple suivant décrit comment contréler le
variateur avec ce protocole.

1)
‘? - - Avant d'utiliser ce programme sur votre systéeme, contrélez le mot et les allocations de mémoire de don-
= nées et modifiez-les si nécessaire afin d'éviter la duplication de mot ou de mémoire de données.
.O - Ce programme arréte toutes les communications en cas d'erreur ou de défaut de communication. Définis-
IMPORTAN

sez H5-05 comme sélection de détection d'erreurs de communications sur 1 (effective) et H5-04 comme
sélection d'opération de détection d'erreurs de communications sur une valeur de 0 & 2, afin que le sys-
teme s'arréte en cas de détection d'une expiration de délai.

B Allocations de mémoire

Démarrage des communications et signaux d'état

Mot Fonctions communes a tous les esclaves

Communications liées au contrdle du variateur

00000 (continues quand réglées sur ON)

Sortie d'erreurs de communications

00001 . L
(en attente en cas d'erreur ou de défaut de communication)

00002 | Réinitialisation des défauts de communications

Entrées de contréle du variateur (Registre 0001 Commande RUN)

Les entrées de contrdle du variateur pour la commande RUN du registre 0001 sont répertoriées dans le tableau

suivant.
Mot Fonction esclave 1 Mot Fonction esclave 2 Mot Fonction esclave 3
00100 | Commande RUN 00200 | Commande RUN 00300 | Commande RUN 6
00101 | Avant/inverse 00201 | Avant/inverse 00301 | Avant/inverse I
00102 | Erreur externe 00202 | Erreur externe 00302 | Erreur externe
00103 | Réinitialisation erreur 00203 | Réinitialisation erreur 00303 | Réinitialisation erreur
00104 | Entrée multifonction 1 00204 | Entrée multifonction 1 00304 | Entrée multifonction 1
00105 | Entrée multifonction 2 00205 | Entrée multifonction 2 00305 | Entrée multifonction 2
00106 | Entrée multifonction 3 00206 | Entrée multifonction 3 00306 | Entrée multifonction 3
00107 | Entrée multifonction 4 00207 | Entrée multifonction 4 00307 | Entrée multifonction 4
00108 | Entrée multifonction 5 00208 | Entrée multifonction 5 00308 | Entrée multifonction 5
00109 | Entrée multifonction 6 00209 | Entrée multifonction 6 00309 | Entrée multifonction 6
00110 | Entrée multifonction 7 00210 | Entrée multifonction 7 00310 | Entrée multifonction 7
00111 Toujours la valeur 0. 00211 Toujours la valeur 0. 00311 Toujours la valeur 0.
00112 Toujours la valeur 0. 00212 Toujours la valeur 0. 00312 Toujours la valeur 0.
00113 Toujours la valeur 0. 00213 Toujours la valeur 0. 00313 Toujours la valeur 0.
00114 Toujours la valeur 0. 00214 Toujours la valeur 0. 00314 Toujours la valeur 0.
00115 Toujours la valeur 0. 00215 Toujours la valeur 0. 00315 Toujours la valeur 0.




Références de fréquence du variateur (Registre 0002 Référence de fréquence)

Les références de fréquence du variateur pour le registre 0002 sont répertoriées dans le tableau suivant.

Zone
DM

DO0001 | Référence de fréquence de l'esclave 1

Fonction

DO0002 | Référence de fréquence de l'esclave 2

DO0003 | Référence de fréquence de l'esclave 3

Sorties de contréle du variateur (Registre 002C Etat du variateur)

Les sorties de contréle du variateur pour ['état du variateur du registre 002C sont répertoriées dans le tableau

suivant.
Mot Fonction esclave 1 Mot Fonction esclave 2 Mot Fonction esclave 3
01100 | Pendant RUN 01200 | Pendant RUN 01300 | Pendant RUN
01101 | Vitesse zéro 01201 | Vitesse zéro 01301 | Vitesse zéro
01102 | Acceptation de la fréquence 01202 | Acceptation de la fréquence 01302 | Acceptation de la fréquence
01103 Ac?erptation de la vitesse person- 01203 Acc.:e,ptation de la vitesse person- 01303 Ac?ePtation de la vitesse person-
nalisée nalisée nalisée
01104 | Détection de fréquence 1 01204 | Détection de fréquence 1 01304 | Détection de fréquence 1
01105 | Détection de fréquence 2 01205 | Détection de fréquence 2 01305 | Détection de fréquence 2
01106 | Variateur prét 01206 | Variateur prét 01306 | Variateur prét
01107 | UV 01207 | UV 01307 | UV
01108 | Etage de sortie bloqué 01208 | Etage de sortie bloqué 01308 | Etage de sortie bloqué
01109 | Mode de référence de fréquence 01209 | Mode de référence de fréquence 01309 | Mode de référence de fréquence
01110 | Mode de commande RUN 01210 | Mode de commande RUN 01310 | Mode de commande RUN
01111 | Détection de surcouplage 01211 | Détection de surcouplage 01311 | Détection de surcouplage
01112 | Perte de référence de fréquence 01212 | Perte de référence de fréquence 01312 | Perte de référence de fréquence
01113 | Nouvel essai erreur 01213 | Nouvel essai erreur 01313 | Nouvel essai erreur
01114 | Erreur 01214 | Erreur 01314 | Erreur
01115 | Dépassement communications 01215 | Dépassement communications 01315 | Dépassement communications
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Zone utilisée par I'opérande de l'instruction PMCR

La zone utilisée par I'opérande de l'instruction PMCR dans la série CS est indiquée ici.
Données de commande : C1 Données de commande : C2
DM MOT DM MOT

Do0100O0O11100101110000 1 D0O10100000000000000O0O

port de Port série 2 Port de Séquence 000 réglée
communication 7 communication E1
Envoyer données : S Données de recus : D
DM ZONE DM ZONE
D1000 | 000B (Nombre d'éléments de données D2000 | 0003 (Nombre d'éléments de données
envoyés : 11) Voir note 1.) regus : 3) Voir note 2.)
D1001 | 0003 (Nombre d'esclaves) D2001 | Etat du variateur Esclave 1
D1002 | 0001 (Adresse esclave 1) D2002 | Etat du variateur Esclave 2
D1003 | Commande RUN vers esclave 1 D2003 | Etat du variateur Esclave 3

D1004 | Référence de fréquence vers esclave 1
D1005 | 0002 (Adresse esclave 2)
D1006 | Commande RUN vers esclave 2

D1007 | Référence de fréquence vers esclave 2
D1008 | 0003 (Adresse esclave 3)
D1009 | Commande RUN vers esclave 3

D1010 | Référence de fréquence vers esclave 3

Note 1. Définir le nombre d'éléments de données envoyées en hexadécimal pour le nombre de mots de
D1000 a D1010 (11).

Note 2. Le nombre de mots de D2001 a D2003 est écrit en hexadécimal pour le nombre d'élément de
données regus

Indicateurs d'état 6

* Indicateur Port de communications activé .
Bit d'indicateur pour le port de communications 7 : A20207

¢ Indicateur Exécution de macro protocole
L'indicateur Exécution de macro protocole est décrit ci-dessous.

Unité/carte Port 1 Port 2

Carte CS1 | CIO 190915 CIO 191915

Unité CS1 | Bit15de ClOn+9 | Bit 13 de CIO
n+19

n = CIO 1500 + (25 x nombre d'unités)

* Indicateur Port de communications abandonné
L'indicateur Port de communications abandonné est décrit ci-dessous.

Unité/carte Port 1 Port 2
Carte CS1 CIO 190913 CIO 191913

Bit 13 de CIO
n+9

n = CIO 1500 + (25 x nombre d'unités)

Unité CS1 | Bit 13 de CIO N+9




Schéma contact
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B Temps de réponse des communications
Les temps de réponse de communications pour les communications avec un variateur, via le port RS-422/485
d'une carte de communications Omron sont détaillées ci-apres. Utilisez ces informations comme référence
lorsque vous décidez du nombre d'esclaves a connecter a un réseau et lorsque vous considérez la temporisation

des signaux d'entrée et de sortie.

Temps de communications pour un message

Une grande variété de programmes de communications RS-422/485 peuvent étre créés a l'aide de la fonction
macro protocole. Les temps de communications varient en fonction du contenu du programme.

En général, le temps de communication d'un message peut étre calculé a l'aide de la formule suivante.

Temps de communications = [Nombre d'octets du message DSR x 10 (Voir note 1.) x (1/vitesse de transmis-
sion) x 1000 (ms)]
+ [Nombre d'octets de la réponse x 10 x (1/vitesse de transmission) x 1000 (ms)] + [24 x (1/vitesse de trans-
mission) x 1000 (ms)] + paramétre de temps d'attente d'envoi (ms) + temps d'attente de la macro protocole
(Voir note 2.) (ms)

La raison pour laquelle le nombre d'octets du message DSR et de la réponse est multiplié par 10 est que le bit
de départ et le bit d'arrét nécessitent un bit chacun.
(1 octet = 8 bits) + (bit de départ : 1 bit) + (bit d'arrét : 1 bit) = 10 bits

Avec les communications RS-422A/485, définissez au moins 20 ms comme temps d'attente de macro protocole.

Exemple de calcul

Le temps de communication requis pour un esclave dans la macro protocole créée dans Création d'un fichier de
projet peut étre calculé avec la formule suivante. (Vitesse de transmission = 19 200 bps.)

Temps de communication = [message DSR pour écrire les données (13 octets) + message DSR pour lire
(8 octets)) x 10 x (1/19 200) x 1000 (ms)] + [écrire réponse (8 octets) + lire réponse (7 octets)) x 10 x
(1/19 200) x 1000 (ms)] + [24 x (1/19 200) x 1000 (ms) x 2] + [10 (ms) x 2] + [20 (ms) x 2] = 81,2 (ms)

S'il existe N esclaves, le temps total de communication est N x 81,2 ms. Par conséquent, plus vous utilisez
d'esclaves, plus le temps de communications est long. Si le nombre d'esclaves est trop ¢levé, il est possible que
le temps de détection de 2 s pour le dépassement communications soit dépassé. Dans ce cas, désactivez la
fonction de détection de dépassement et un autre séquence pour détecter les erreurs de communication ou aug-
mentez le nombre de maitre, ce qui permet de réduire le nombre d'esclaves par maitre.




Temps de réponse E/S

Les temps de traitement de communications du variateur sont les suivantes.
» Scannage des entrées de communications du variateur : 8§ ms
» Scannage des sorties de communications du variateur : 8 ms

* Temps de traitement interne du variateur : environ 20 ms

Les temps de réponse E/S du variateur sont illustrés dans le diagramme suivant.

Temps de cycle du schéma contact I:I I:I

Temps de communication x 2 | | | |

Scannage E/S variateur |:| |:|

Traitement interne pour I:l

le variateur . Temps de réponse I I Temps de réponse |
d'entrée max. de sortie max.

Fig. 6.73 Temps de réponse E/S



Fonctions individuelles .

Fonctions individuelles

Cette section explique les différentes fonctions utilisées dans des applications spécifiques.

@ Utilisation de la fonction de temporisation

Les bornes d'entrée de contact multifonctions S3 a S7 peuvent étre nommées bornes d'entrée de fonction de
temporisation et les bornes de sortie multifonctions M1-M2, M3-M4, M5-M6, P1-PC et P2-PC peuvent étre
désignées comme bornes de sortie de fonction de temporisation. En définissant le temps de retard, vous pou-
vez ¢éliminer les vibrations des capteurs et des interrupteurs.
* Définissez 1'un des paramétres compris entre H1-01 et H1-05 (sélection de fonction des bornes d'entrée
multifonctions S3 a S7) sur 18 (sélection de fonction de temporisation).
» Définissez H2-01 sur H2-03 (sélection de fonction des bornes de sortie multifonctions M1-M2, M3-M4,
M5-M6, P1-PC et P2-PC) sur 12 (sortie de fonction de temporisation).

EParameétres connexes

Nom Motliifi- Méthodgs de
Plage cation contréle
Numéro de Réglage pen- Vect
du para- Description sélec. | dlori- dant VIf ecbeur
métre Affichage LCD tion | gine | fonc- | Vif |avec | " 2OU"
tionne- PG cle
ment ouverte
Temps de retard ON de la | Définir le temps de retard ON de la sortie de 004
fonction de temporisation | fonction de temporisation (zone morte) pour 360 0
b4-01 l'entrée de fonction de temporisation en unités (0’0’ 3 0,0s Non A A A
Delay-ON Timer de 1 seconde. Activé quand une fonction de 3000.0)*
temporisation est défini dans H1-OO et H2-OO. 0)
Temps de retard OFF de la | Définir le temps de retard OFF de la sortie de 004
fonction de temporisation | fonction de temporisation (zone morte) pour 3(’)0 0
b4-02 I'entrée de fonction de temporisation en unités (0,0’2‘1 0,0s Non A A A
Delay-OFF Timer de 1 seconde. Activé quand une fonction de 3000 0)*
temporisation est défini dans H1-OO et H2-O10O. > 6
* Pour les mod¢les (-E).
o —

EExemple de réglage

Lorsque le temps ON de l'entrée de fonction de temporisation est plus important que la valeur définie dans
b4-01, la sortie de fonction de temporisation est sur ON. Lorsque le temps OFF de I'entrée de fonction de tem-
porisation est plus important que la valeur définie dans b4-02, la sortie de fonction de temporisation est sur
OFF. Un exemple de fonctionnement de la fonction de temporisation est fourni dans le diagramme suivant.

Entrée fonction | m (LI | o | [1[] ﬂ

temporisation
Sortie fonction | | o [ oN Fo
temporisation s — I A
b4-01 b4-02 ba4-01 b4-02

Fig. 6.74 Exemple de fonctionnement de la fonction de temporisation




& Utilisation du contrdle PID

Le contrdle PID est une méthode permettant de faire correspondre la valeur de rétroaction (valeur de détec-
tion) avec la valeur cible. En combinant le contrdle de proportionnel (P), le controle intégral (I) et le contrdle
dérivé (D), vous pouvez méme contrdler les cibles (machines) avec le temps de fonctionnement.

Les caractéristiques des opérations de contrdle PID sont données ci-dessous.

Contrdle P

Controdle I

Contrdle D

Sort le volume d'opération proportionnel a la déviation. Vous ne pouvez cependant pas

définir la déviation sur zéro en utilisant le controle P seul.

Sort le volume d'opération intégrant la déviation. Utilisé pour faire correspondre la valeur de
rétroaction a la valeur cible. Le controle I ne convient cependant pas aux variations rapides.

Sort le volume d'opération provenant de la déviation. Peut répondre rapidement aux varia-

tions rapides.

BFonctionnement du controle PID

Pour mieux comprendre les différences entre chaque opération de contrdle PID (P, I et D), la variation du
volume d'opération (fréquence de sortie) est telle que l'indique le diagramme suivant lorsque la déviation
(c'est-a-dire, la différence entre la valeur cible et la valeur de rétroaction) est fixe.

Déviation

Volume d'opération

Fig. 6.75 Fonctionnement controle PID

EApplications du contréle PID

Temps

Contréle PID

.- Controle |

Controle P

Temps

Le tableau suivant présente des exemples des applications de contréle PID utilisant le variateur.

Exemple de capteur

Application Détails du controle TP

utilisé
» Renvoie les informations de vitesse de la machine et fait correspondre la vitesse a la
Controle de valeur cible. Alternateur de
vitesse » Entre des informations de vitesse des autres machines telles que la valeur cible et effectue | tachymeétre
un contrdle synchrone en utilisant les informations retournées sur la vitesse.
Controle de . . . . A . .
pression Renvoie des informations de pression et effectue un controle constant de la pression. Capteur de pression

Controle de

Renvoie les informations de vitesse de flux et contréle trés précisément la vitesse de flux.

Capteur de vitesse

vitesse de flux de flux
Controle de Renvoie les informations de température et ajuste le controle de la température avec * Thermocouple
température le ventilateur. * Thermistance




EParamétres connexes

Fonctions individuelles

Nom Mot_ilfl- Methodgs de
Plage cation controle
Numéro de Réglage pen- Vi
du para- Description sélec- d'ori- dant ZuP Ele
metre Affichage LCD tion | 9ine | fonc- | Vif |avec | oot o
tionne- pG | Poucle
ment ouverte
g 0 : désactivé
Sg;i:(f)llznp(lj]gm()de de 1 : activé (controle D de la déviation)
2 : activé (contrdle D de la valeur de rétroaction)
3 : contréle PID activé (référence de fréquence + \
b5-01 sortie PID, contrdle D de la déviation) 0a4d 0 Non A A A
4 : controdle PID activé (référence de fréquence +
PID Mode sortie PID, contrdle D de la valeur de
rétroaction)
Gain proportionnel (P) Définir le gain proportionnel du contréle P en 0.00
b5-02 pourcentage. - a 1,00 Oui Al A A
) Le contrdle P n'est pas exécuté lorsque la valeur
PID Gain est 0,00, 25,00
Temps intégral (T) dDéfl'lnir le tgmps intégral du contréle I en unités 003
e 1 seconde. 0a .
b5-03 . Le contrdle I n'est pas exécuté lorsque la valeur 360,0 L0s Oui A A A
PID I Time est 0,0.
Limite intégrale (I) <finir la limite 5l d .
b5-04 Dé inir la imite du contrd le I en pourcentage de 0,0a 100,0 % Oui A A A
o la fréquence de sortie maximale. 100,0
PID I Limit
Temps dérivé (D) Il)éﬁnir (lic temps dérivé du contrdle D en unités de 0003
seconde. ,00 & .
b3-05 . Le contrdle D n'est pas exécuté lorsque la valeur 10,00 0,00 Oui A A A
PID D Time est 0,00.
Limite PID Sfinir la limi 5 | 51 \
b5-06 Définir la limite apres le contrle PID en 0,0a 100.0 % Oui A A A
L pourcentage de la fréquence de sortic maximale. 100,0
PID Limit
Réglage du décalage PID . i . R -100,0
petniledels ok eomieow LS L won | o [ x| s
PID Offset © | F100,0
Constante de temps Définir la constante temporelle du filtre de
b5-08 PID premier retard passage faible pour les sorties du controle PID 0,00 a 0.00s Oui A A A
. en unités de 1 seconde. 10,00
PID Delay Time Définition généralement non nécessaire.
Sélection des Sélectionner progression/inversion pour la
caractéristiques de sortie PID.
b5-09 | sortie PID 0 : la sortie PID est en progression. Ooul 0 Non A A A
1 : la sortie PID est en inversion (code de sortie
Output Level Sel en surbrillance)
Gain sortie PID 0.04
b5-10 Définir le gain en sortie. g 1,0 Non A A A
o : 25,0
utput Gain
Sélection de la sortie 0 : limite 0 lorsque la sortie PID est négative.
bs.1] | dnverse PID 1. s inverse lorsql}e la sortie PID est négative. Ooul 0 Non A A A
Limite 0 lorsque interdiction inverse est
Output Rev Sel sélectionné a l'aide de b1-04.
Sélection de la détection de 0: pas de c}etectlon dela perte de
o d de d rétroaction PID.
perte de commande de 1 : détection de la perte de rétroaction PID.
rétroaction PID . :
Le fonctionnement continue pendant la
b5-12 détection, le contact défectueux ne 0a2 0 Non A A A
fonctionne pas.
Fb los Det Sel 2: detgctlor} de la perte de Fetrqactnon PID. Arrét
par inertie pendant la détection et le contact
défectueux fonctionne.
Niveau de détection de
perte d? commande de Définir le niveau de détection de perte de
b5-13 | rétroaction PID rétroaction PID sous forme de pourcentage, la 04100 0% Non A A A
fréquence maximale de sortie étant 100 %.
Fb los Det Lvl




Nom Modifi- Méthodes de
Plage cation controle
Numéro dg Réglage pen-
du para- Description sélec. | dori- dant Vi | Vec-
métre Affichage LCD tion gine fonc- | Vif | avec be“' eln
tionne- PG LS
ment ouverte
Temps de détection de perte
de commande de rétroaction
Définir le niveau de détection de perte de 0,0a
b3-14 PID rétroaction PID en secondes. 25,5 10s Non A A A
Fb los Det Time
Niveau de fonctionnement
de la fonction de sommeil
Définit le niveau de départ de la fonction de 0,0a
- PID ,
b3-15 sommeil PID en fréquence. 400,0 0.0 Hz Non A A A
PID Sleep Level
Temps de retard du
b5-16 fonctionnement du sommeil Deﬁrglt le tempsAde retarfl jusqu'a ce que la 0,0a 00s Non A A A
fonction sommeil PID démarre, en secondes. 25,5
PID Sleep Time
Temps accél/décél pour la
b5-17 référence PID Qcﬁnlsscz le temps d'accél/décél pour la 0,0a 00s Non A A A
) référence PID, en secondes. 255
PID Acc/Dec Time
Sélection du point de
définition PID 0 : Point de définition PID désactivé * * *
bS-18 1 : Point de définition PID désactivé Ooul 0 Non 1 A" | A A
PID Setpoint Sel
Point de définition PID .
b5-19 Point de définition PID pod o 00% | Non | A" | AT | A"
PID Setpoint ’
Sélection de la fonction
d'entrée du train 0 : référence de fréquence
H6-01 | d'impulsions 1 : valeur de rétroaction PID 0a2 0 Non A A A
2 : valeur cible PID
Pulse Input Sel
* Les parametres b5-18 et b5-19 ne sont activés que sur les modeles (-E).
Méthodes de
Nom contréle
Numéro Niveau du signal de sortie Unité
du para- Description pendant une sortie analogique | mini- V/f Vec-
métre Affichage LCD multifonction male | Vi | avec | teuren
PG boucle
ouverte
Valeur de rétroaction PID | L€ courant secondaire nominal du
Ul-24 myoteu'r correspornd a 100 %. 10 V Fréquenc'e max. 0,01 A A A
i . L'entrée de la fréquence (0 2a+10 V possible) %
Rétroaction PID . N o
maximale correspond a 100 %.
Volume d'entrée PID Volume de rétroaction PID 10V Fréquence max
Ul-36 Donné comme fréquence ©0a ¥10 \;] ossible) : 0,01%| A A A
PID Input maximale/100 % P
Volume de sortie PID Sortie de controle PID 10V : Fréquence max
U1-37 Donné comme fréquence ©0a i:.10 \;] ossible) ’ 0,01%| A A A
PID Output maximale/100 % p
Commande PID Commande PID + pente de
de PID
U1-38 ]c)ommgn N fro 10 V : Fréquence max. 0,01%| A A A
PID Setpoint onné comme fréquence
maximale/100 %




Fonctions individuelles

Entrées numériques multifonctions (H1-01 a H1-05)

Méthodes de contréle

. Vec-
Point de : VIf
consigne Fonction Vi | avec | teuren
boucle
PG
ouverte
19 Désactivation du contréle PID (ON : contrdle PID désactivé) Oui | Oui Oui

Réinitialisation intégrale du contrdle PID (réinitialisé lorsque la commande de réinitialisation est

30 entrée ou lors d'un arrét pendant un contrdle PID) Oui | Oui Oui
31 Maintien intégral du contréle PID (ON : maintien intégral) Oui | Oui Oui
34 Démarreur en douceur PID Oui | Oui Oui
35 Interrupteur des caractéristiques d'entrée PID Oui | Oui Oui

Entrée analogique multifonction (H3-09)

Méthodes de contréle

. Vec-
Point de . V/f
consigne Fonction Vi | avec | teuren
boucle
PG
ouverte
B Rétroaction PID Fréquence de sortie maximale Oui | Oui Oui
C Valeur cible PID Fréquence de sortie maximale Oui | Oui Oui

EMéthodes de controle PID

Il existe quatre méthodes de contréle PID. Sélectionnez la méthode en définissant le parametre b5-01.

Pom_t L Méthode de contréle
consigne
| La sortie PID devient la fréquence de sortie du variateur et le controle D est utilisé dans la différence entre la valeur cible
PID et la valeur de rétroaction.
2 La sortie PID devient la fréquence de sortie du variateur et le contrdle D est utilisé dans la valeur de rétroaction PID.
3 La sortie PID est ajoutée comme valeur de compensation de la fréquence de sortie du variateur et le contrdle D est utilisé
dans la différence entre la valeur cible PID et la valeur de rétroaction.
4 La sortie PID est ajoutée comme valeur de compensation de la fréquence de sortie du variateur et le contrdle D est utilisé
dans la valeur de rétroaction PID.

EMéthodes d'entrée PID

Activez le contrdle PID en utilisant le paramétre b5-01 et définissez la valeur cible PID et la valeur de rétroac-
tion PID.

Méthodes d'entrée de la valeur cible PID

Sélectionnez la méthode d'entrée de valeur cible du contréle PID en fonction du parametre b1-01 (sélection de
référence). Normalement, la référence de fréquence sélectionnée dans b1-01 est la valeur cible PID, mais vous
pouvez aussi définir la valeur cible PID comme 1'indique le tableau suivant.

Méthodes d'entrée de cible PID Conditions de paramétrage

Borne A2 d'entrée analogique Définissez H3-09 sur C (valeur cible PID). De plus, définissez H6-01 (sélection de fonction d'entrée
multifonction de train d'impulsions) sur 1 (valeur de rétroaction PID).

Définissez le bit 1 de RS-422A/485 dans I'adresse de registre 000FH sur 1 (activer/désactiver la
valeur cible PID a partir des communications) pour pouvoir utiliser le numéro de registre 0006H
comme valeur cible PID.

Registre 0006H de
RS-422A/485

Entrée du train d'impulsions Définissez H6-01 sur 2 (valeur cible PID).




Méthodes d'entrée de rétroaction PID

Sélectionnez I'une des méthodes d'entrée de rétroaction de contréle PID suivantes.

Méthode d'entrée Conditions de paramétrage

Définissez H3-09 (sélection de fonction de borne A2 d'entrée analogique multifonction) sur B

Entrée analogique multifonction (rétroaction PID).

Entrée du train d'impulsions Définissez H6-01 sur 1 (rétroaction PID).

« Entrée analogique : a régler en utilisant le gain et la pente de la borne d'entrée analogique.
« Entrée du train d'impulsions : a régler en utilisant I'échelonnement du train d'impulsions, le gain d'entrée
INFO du train d'impulsions et la pente d'entrée du train d'impulsions.

% Réglez la valeur cible PID et la valeur de rétroaction PID en utilisant les éléments suivants.

EMéthodes de réglage PID

Utilisez la procédure suivante pour régler le PID en effectuant un contrdle PID et en mesurant la forme d'onde
de réponse.

Définissez b5-01 (sélection du mode de contrdle PID) sur 1, 2, 3 ou 4 (contréle PID activé).

Augmentez b5-02 (Gain proportionnel (P)) dans une plage qui ne vibre pas.

Diminuez b5-02 (temps intégral (I)) dans une plage qui ne vibre pas.

b=

Augmentez b5-02 (temps dérivé (D)) dans une plage qui ne vibre pas.

EMéthodes d'ajustement du PID

Cette section explique 'ajustement du PID aprés avoir défini les constantes de contrdle PID.

Suppression du dépassement

En cas de dépassement, réduisez le temps dérivé (D) et augmentez le temps intégral (I).

Réponse Avant ajustement

Aprés ajustement

Temps




Fonctions individuelles

Définition d'une condition de stabilisation rapide de contréle

Pour stabiliser rapidement le contrdle méme en cas de dépassement, réduisez le temps intégral (I) et augmen-
tez le temps dérivé (D).

Reéponse Avant réglage
Vi
'

™ Aprés réglage

Temps

Suppression de la vibration de cycle long

Si une vibration se produit avec un cycle plus long que la valeur définie pour le temps intégral (I), le fonction-
nement intégral est trop important. Augmentez le temps intégral (I) pour supprimer la vibration.

Reéponse Avant réglage

Aprés réglage

Temps

Suppression de la vibration de cycle court

Si la vibration se produit lorsque le cycle de vibration est court et que le cycle est presque identique a la valeur
définie du temps dérivé (D), le fonctionnement différentiel est trop important. Diminuez le temps dérivé (I)
pour supprimer la vibration.

Si la vibration continue méme lorsque le temps dérivé (D) est défini sur 0,00 (contrdle D désactivé), réduisez
le gain proportionnel (P) ou augmentez la constante de temps de retard principal PID.

Reponse Avant réglage
e

'\\

Aprés réglage

Temps

6
L




EPrécautions lors du réglage

Dans le contréle PID, le paramétre b5-04 est utilisé pour empécher la valeur de contrdle intégral calculé
une quantité spécifiée. Lorsque la charge varie rapidement, la réponse du variateur est retardée et la méca-
nique peut étre endommagée ou le moteur peut caler. Dans le cas, diminuez la valeur pour accélérer la
réponse du variateur.

Le parametre b5-04 est utilisé pour empécher I'opération arithmétique suivant le calcul de contréle PID de
dépasser une quantité spécifiée. Définissez la fréquence maximale de sortie comme valeur 100 %.

Le paramétre b5-07 est utilisé pour régler le décalage de contrdle PID. Définissez le par pas de 0,1 %, en
prenant la fréquence maximale de sortie comme valeur 100 %.

Définissez la constante de temps de filtre Pass Basse de la sortie de contréle PID dans b5-08. Activez ce
parameétre pour éviter la résonance de la mécanique lorsque 'abrasion adhésive de la mécanique est élevée
ou lorsque la rigidité est faible. Dans ce cas, définissez une constante supérieure au cycle de fréquence de
résonance. Augmentez cette constante de temps pour réduire la sensibilité du variateur.

En utilisant b5-09, vous pouvez invertir la polarité de sortie PID. Par conséquent, si vous diminuez la
valeur cible PID, vous pouvez appliquer ce parametre aux applications pour abaisser la fréquence de sortie
du variateur.

En utilisant b5-10, vous pouvez appliquer le gain a la sortie de contrdle PID. Activez ce paramétre pour
régler la quantité de compensation si vous ajoutez une sortie de contrdle PID a la référence de fréquence
comme compensation.

Lorsque la sortie de contrdle PID est négative, le sens de sortie peut étre inversé par le paramétre b5-11.
Cependant, la sortie de contréle PID est limitée 0 lorsque b1-04 (interdiction du fonctionnement inversé)
est défini sur 1 (activé).

Avec le variateur, en définissant un temps d'accélération/de décélération indépendant dans le parametre
b5-17, vous pouvez augmenter ou diminuer la valeur cible PID en utilisant le temps d'accélération/de
décélération. La fonction d'accélération/de décélération (parametres C1) utilisée normalement, cependant,
est allouée apreés le contréle PID et donc, en fonction des paramtéres, une résonance avec contrdle PID et
des bruits peuvent apparaitre dans la mécanique. Si c'est le cas, réduisez les paramétres C1 jusqu'a ce que
le bruit disparaisse et maintenez le temps d'accélération/de décélération en utilisant b5-17. De plus, vous
pouvez désactiver la valeur définie dans b5-17 a partir des bornes externes pendant le fonctionnement en
utilisant le point de consigne 34 d'entrée multifonction 34 (démarreur en douceur PID).



Fonctions individuelles

EBornier de controle PID

Le diagramme suivant représente le bornier de contréle PID dans le variateur.
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Fig. 6.76 Bornier de contréle PID




mDétection de perte de la rétroaction PID

Lorsque vous exécutez un contrdle PID, utilisez la fonction de détection de perte de rétroaction PID. Si la
rétroaction PID est perdue, la fréquence de sortie du variateur peut accélérer la fréquence de sortie maximale.

Lorsque vous définissez b5-12 sur 1 et I'état du niveau de détection de valeur de rétroaction PID dans b5-13
est insuffisant et continue pour le temps défini dans b5-14, une alarme FbL (perte de référence de rétroaction
PID) s'affiche sur l'opérateur digital et le fonctionnement du variateur continue.

Lorsque b5-12 est défini sur 2, une erreur FbL (perte de référence de rétroaction PID) s'affiche sur I'opérateur
digital, le contact d'erreur opére et le fonctionnement du variateur est interrompu.

L'histogramme de la détection de perte de rétroaction PID (définissez b5-12 sur 2) est présenté ci-dessous.

Valeur de rétroaction PID
A

Niveau de
détection des
pertes (b5-13)

» Temps

Pas de

- o
détection ! - .
> . Détection FbL

Temps de détection des pertes Temps de détection des pertes
(b5-14) (b5-14)

Fig. 6.77 Histogramme de la détection de perte de la rétroaction PID

ESommeil PID

La fonction de sommeil PID arréte le variateur quand le temps de retard de la fonction de sommeil PID conti-
nue alors que la valeur cible de controle PID est a un niveau insuffisant pour opérer la fonction de sommeil
PID. Lorsque le temps de retard de sommeil PID continue et que la valeur cible de contrdle PID est supérieure
au niveau de fonctionnement de la fonction de sommeil PID, le fonctionnement du variateur reprend automa-
tiquement.

Lorsque le contrdle PID est désactivé, la fonction de sommeil PID 1'est aussi. Lorsque vous utilisez la fonction
de sommeil PID, sélectionnez Décélération pour arréter ou Arrét par inertie comme méthode d'arrét.

L'histogramme de temps de sommeil PID est illustré ci-dessous.

Valeur cible PID

Niveau de fonctionne-
ment du sommeilb5-15\ _________/

Temps de retard du fonc-, | Temps de retard du fonc-
tionne-ment du sommeil ! 1 tionnement du sommeil

Commande —> b5-16 -~ —»b5-16¢——

d'exécution interne Marche | Arrété |

Commande La commande d'exécution a été délivrée en entrée

d exequnon externe Sortie de |'état de fonctionnement
Fonctionnement

Fig. 6.78 Histogramme de temps de sommeil PID



Fonctions individuelles

@ Economie d'énergie

Pour économiser 1'énergie, définissez b8-01 (sélection du mode d'économie d'énergie) sur 1. Le contrdle d'éco-
nomie d'énergie peut avoir lieu en utilisant le contréle V/f et le contréle vectoriel en boucle ouverte. Les para-
meétres a régler sont différents pour ces deux contrdles. Dans le contréle V/f, définissez b8-04 sur b8-06 et,
dans le contréle vectoriel en boucle ouverte, réglez b8-02 et b8-03.

EParamétres connexes

Numéro Nom Modifica- | Méthodes de contréle
5 tion Vecteur
parame. | Affichage il clostion | origime | Pendant | | V| en
fro LCD fonction- *ba | boucle
nement ouverte
Sélection du
nllf)dc . Sélectionne 'activation ou la désactivation du
d ceonomie contrdle d'économie d'énergie.
b8-01 | d'énergie 0 : désactiver Ooul 0 Non A A A
E 1 : activer
nergy
Save Sel
Gain
d'économie
i . . s s A s
b8-02 d'énergie Dr:fﬁmt le gain d ¢conomie flenergle grace a la 004100 ())k,7 Oui Non Non A
méthode de contrdle vectorielle en boucle ouverte. 1
Energy
Save Gain
Constante
temporelle
g,u filtre . Définit la constante temporelle du filtre d'économie 050s
b8-03 d'(?conqmlc d'énergie grace a la méthode de contrdle vectorielle 0,00 a 10,0 ’*2 Oui Non Non A
cnergie en boucle ouverte.
Energy Save
FT
Coefficient 6
d'économie Définit la valeur maximale d'efficacité du moteur.
d'énergie Définit la capacité nominale du moteur dans E2-11 0,0a N L
b8-04 N o) A S i 3 4 Non A A Non
et régle la valeur par 5 % a la fois jusqu'a ce que la 655,00
Energy puissance de sortie atteigne une valeur minimale.
Save COEF
Constante
temporelle
du filtre de . .
8-05 déFeCthl’l de Deﬁmt la Zonstaqte temporelle pour la détection de 042000 20 ms Non A A Non
puissance puissance de sortie.
kW Filter Time
Limitateur de Définit la valeur limite de la plage de contrdle de
tension lors de | tension lors d'une opération de recherche.
'opération de Effectue une opération de recherche pour optimiser
b8-06 | recherche les opérations qui utilisent les variations de minute 0a100 0% Non A A Non
en tension a I'aide de la commande d'économie
... | d'énergie. Valeur 0 pour désactiver l'opération de
Search V Limit .
care "M recherche, 100 % est la tension de base du moteur.
Glissement
nominal du Définit le glissement nominal du moteur en hertz.
moteur Ces valeurs définies sont désormais les valeurs de R
. ; . 0,00 a 2,90 Hz
E2-02 référence de la compensation par glissement. 20.00 %5 Non A A A
Glissement Ce parameétre est défini automatiquement lors ’
nominal du de l'autoréglage.
moteur
iome nominale Définit la sortie nominale du moteur en unités
I e moteur de 0,01 KW. 0,00 & 0,40 Non 9 0 9
Ce parametre est défini automatiquement lors 650,00 *5
Mtr Rated
P de l'autoréglage.
ower
* 1. Le réglage d'origine est 1,0 si vous utilisez le contréle V/f avec PG.
* 2. Le réglage d'origine est 2,00 s pour une capacité de 55 kW et plus.
* 3. La méme capacité que celle du variateur sera définie lors de l'initialisation des parameétres.
* 4. Les réglages d'origine dépendent de la capacité du variateur.
* 5. Les réglages d'origine dépendent de la capacité du variateur. (Les valeurs présentées concernent les variateur des classe 200 V de 0,4 kW.)



ERéglage du contréle d'économie d'énergie

La méthode de réglage pendant les opérations de contrdle d'économie d'énergie différe en fonction de la
méthode de contrdle. Reportez-vous au tableau suivant lorsque vous effectuez les réglages.

Controle V/f

Dans la méthode contréle V/f, la tension pour une efficacité optimale du moteur est calculée et devient la réfé-
rence de tension de sortie.

* b8-04 (coefficient d'économie d'énergie) est défini en production pour une utilisation du moteur appliqué au
variateur. Si la capacité de moteur difféere du moteur appliqué au variateur, définissez la capacité de moteur
dans E2-11 (sortie nominale du moteur). De plus, réglez la tension de sortie par pas de 5 jusqu'a ce qu'elle
atteigne le minimum. Plus le coefficient d'économie d'énergie est élevé, plus la tension de sortie est élevée.

* Pour améliorer la réponse lorsque la charge fluctue, diminuez le paramétre de temps de filtre de détection
d'alimentation b8-05. Si la valeur de b8-05 est trop faible, cependant, la rotation du moteur peut devenir
instable lorsque la charge est [égere.

» L'efficacité du moteur varie en raison des fluctuations de température et des différences dans les caractéristi-
ques du moteur. Par conséquent, contrdlez I'efficacité du moteur en ligne afin d'optimiser 1'efficacité en pro-
voquant des variations momentanées dans la tension en utilisant I'opération de recherche. Le parameétre b8-06
(limitateur de tension lors de l'opération de recherche) controle la plage qui contrdle la tension en utilisant
l'opération de recherche. Pour les variateurs de la classe 200 V, définissez la plage a 100 %/200 V et a 100 %/
400 V pour ceux de la classe 400 V. Définissez le paramétre sur 0 pour désactiver 1'opération de recherche.

Contréle vectoriel en boucle ouverte

Dans le contrdle vectoriel en boucle ouverte, contrélez la fréquence de glissement afin d'optimiser 1'efficacité
du moteur.

* En prenant le glissement nominal du moteur comme fréquence de base de glissement optimal, calculez le
glissement optimal pour assurer 'efficacit¢ du moteur pour chaque fréquence. Dans le contrdle vectoriel,
effectuez I'autoréglage et définissez le glissement nominal du moteur.

* Si le moteur émet des bruits lorsque vous utilisez le contréle d'économie d'énergie dans le contréle vecto-
riel, réduisez la valeur définie dans b8-02 (gain d'économie d'énergie) ou augmentez la valeur définie dans
b8-03 (constante de temps de filtre d'économie d'énergie).



Fonctions individuelles

@ Sélection des paramétres de constante de moteur

Dans le type de contréle vectoriel, les paramétres de constante de moteur sont définis automatiquement en uti-

lisant l'autoréglage. Si I'autoréglage ne s'effectue pas normalement, définissez-les manuellement.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om . ~
7 cation contréle
Numéro Plage .
Réglage pen-
du . s de v e Vec-
para- Description T d'ori- dant VIf teur on
> Affichage LCD : gine fonc- | Vif | avec
métre tion . PG boucle
ment ouverte
Courant nominal Définit le courant nominal du moteur en
du moteur unités de 1 A.
Ces valeurs définies sont désormais les valeurs 0,32a 1.90 A
E2-01 de référence pour la protection du moteur et les 6,40 ’*1 Non Q Q Q
FLA inal d " limites du couple. *2
nominat du moteur Ce paramétre est défini automatiquement lors
de l'autoréglage.
Glissement nominal Définit le glissement nominal du moteur en unités
du moteur de Hz. A A
E2-02 Ccs valeurs définies sont 4csormals_ les valeurs de 0,00 a 2,90 Hz Non A A A
. . référence de la compensation par glissement. 20,00 *1
Glissement nominal N o .
Ce paramétre est défini automatiquement lors de
du moteur I .
autoréglage.
gourant hors charge Définit le courant hors charge du moteur en 0,004
u moteur unités de 1 A. : 1,20 A
E2-03 Ce paramétre est défini automatiquement lors ],’3;9 *1 Non A A A
Courant hors charge de l'autoréglage.
dNombre de poles Définit le nombre de pdles de moteur.
E2-04 u moteur Ce paramétre est défini automatiquement lors 2a48 4 poles Non Non Q Non
Nombre de poles de l'autoréglage.
Résistance ligne a ligne Définir la résistance phase a phase du moteur en
- 0,000
du moteur unités de Q. . 9,842 Q
E2-05 . e . a s Non A A A
Ce paramétre est défini automatiquement lors de 1
. ; i 65,000
Term Resistance l'autoréglage.
Inductance de fuite Définit la chute de tension due a I'inductance de
du moteur fuite du moteur, en pourcentage, par rapport a la 004
E2-06 tension nominale du moteur. 4’0 0 18,2 % Non Non | Non A
Ce paramétre est défini automatiquement lors ?
Leak Inductance de l'autoréglage.
Coefficient de saturation Définit le coefficient de saturation en fer du
RPN . s
E2.07 |°m fer du moteur 1 moteur a §0 % du ﬂuxAmagneth‘ue. 0,00 a 0,50 Non Non | Non A
Ce paramétre est défini automatiquement lors 0,50
Saturation Comp1 de l'autoréglage.
Coefficient de saturation Définit le coefficient de saturation en fer du
s <o o 5
E2-08 en fer du moteur 2 moteur a ?5 % du f:lux 4magnet1q'ue. 0,00 a 0.75 Non Non | Non A
Ce paramétre est défini automatiquement lors 0,75
Saturation Comp2 de l'autoréglage.
Perte en fer du moteur pour
E2-10 la compensation du couple Définir la perte en fer du moteur en unités de W. | 0 a 65535 lilVV Non A A Non
Tcomp Iron Loss

Remarque Tous les paramétres d'origine concernent un moteur 4 poles standard.

* 1.
* 2.

classe 200 V pour 0,4 kW.)

* 3.

Les paramétres d'origine dépendent de la capacité du variateur (les valeurs indiquées concernent le variateur de classe 200 V pour 0,4 kW.)
La plage de paramétres est comprise entre 10 % et 200 % du courant nominal de sortie du variateur (les valeurs indiquées concernent le variateur de

La plage de paramétres dépend de la capacité du variateur (les valeurs indiquées concernent le variateur de classe 200 V pour 0,4 kW.)




mMéthodes de sélection manuelle des paramétres de constante du moteur

Les méthodes de sélection des paramétres de constante du moteur sont fournies ci-dessous. Effectuez (entrez)
les sélections liées au rapport de test de moteur.

Sélection du courant nominal du moteur

Définissez E2-01 sur le courant nominal indiqué sur la plaque d'identification du moteur.

Sélection du glissement nominal du moteur

Définissez E2-02 le glissement nominal du moteur calculé a partir du nombre de rotations nominal indiqué sur
la plaque d'identification du moteur.

Valeur nominale de glissement du moteur = fréquence nominale du moteur (Hz) - Nb. de rotations nominal
(r/min.) x Nb. de péles du moteur / 120.

Sélection du courant hors charge du moteur

Définissez E2-03 sur le courant hors charge du moteur en utilisant la tension nominale et la fréquence nomi-
nale. Le courant hors charge du moteur n'est normalement pas inscrit sur la plaque d'identification du moteur.
Consultez le fabricant du moteur.

Le réglage d'origine est la valeur de courant hors charge d'un moteur Yaskawa 4 poles standard.

Sélection du nombre de pdéles du moteur

E2-04 ne s'affiche que quand la méthode de contrdle V/f avec PG est sélectionnée. Déterminez le nombre de
poles du moteur en suivant les indications sur la plaque d'identification du moteur.

Sélection de la résistance ligne a ligne du moteur

E2-05 est défini automatiquement lors de 1'autoréglage de la résistance ligne a ligne du moteur. Lorsque vous
ne pouvez pas effectuer le réglage, demandez la valeur de résistance ligne a ligne au fabricant du moteur. Cal-
culez la résistance a partir de la valeur de résistance ligne a ligne dans le rapport de test du moteur en utilisant
la formule suivante, puis effectuez la sélection en conséquence.

* Isolation de type E : [Résistance ligne a ligne (€2) a 75°C du rapport test] x 0,92 (€2)
« Isolation de type B : [Résistance ligne a ligne (€2) a 75°C du rapport test] x 0,92 (Q2)
* Isolation de type F : [Résistance ligne a ligne (€2) & 115°C du rapport test] x 0,87 (€2)

Sélection de I'inductance de fuite du moteur

Déterminez la chute de tension due a l'inductance de fuite du moteur dans E2-06 en utilisant le pourcentage
sur la tension la tension nominale du moteur. Effectuez cette sélection lorsque I'inductance du moteur est fai-
ble a vitesse élevée. Si l'inductance n'est pas écrite sur la plaque d'identification du moteur, consultez le fabri-
cant du moteur.

Sélections des coefficients 1 et 2 de saturation en fer du moteur

E2-07 et E2-08 sont définis automatiquement avec l'autoréglage.

Sélection de la perte en fer du moteur pour la compensation du couple

E2-10 n'est affiché que dans la méthode de contrdle V/f. Pour augmenter la précision de compensation du cou-
ple dans la méthode de contréle V/f, définissez la perte de perte de fer du moteur en Watts.



Fonctions individuelles

€ Réglage du schéma V/f

Dans la méthode de contréle V/f, vous pouvez définir la tension d'entrée et le schéma V/f lorsque cela est
nécessaire.

EParamétres connexes

Nom Modifi- Méthodes de
2 cation contrdle
Numéro Plage .
du . de Réglage | pen- Vecteur
parameé- Description e d'ori- dant VIf b
Affichage LCD : gine | fonc- | Vif |avec | &M PO
tre tion tionne- PG cle
ment ouverte
Parametre de la
. . Définissez la tension d'entrée du variateur a 1 volt.
1 d'ents %
E1-01 ension dlentree Ce parametre sert de valeur de référence dans les 155:11255 2(101V Non Q Q Q
Tensi N fonctions de protection.
ension d'entrée
Sélection du modéle V/f 0 a E : choisissez parmi les 15 schémas V/f
prédéfinis.
E1-03 F:  schémas personnalisés par l'utilisateur 0aF F Non Q Q Non
Sélection V/F (application pour les paramétres E1-04
aE1-10).
Fréquence de sortie
maximale (FMAX) 40.0 & 60,0 Hz
E1-04 400’0 x5 (50,00 Hz) Non Q Q Q
> *
Fréquence max. 6
Tension max. (VMAX) 0,02 2000 V
E1-05 255,0 *] Non Q Q Q
Tension max Tension de sortie (V) 1 *2
VA
t(| 1=08)
2 ¢ (¥ BASEN,
Fréquence de base (FA) [ 0.0 60,0 Hz
E1-06 400.0 (50,00 Hz) Non Q Q Q
Fréquence de base w ’ *6 6
(E1-0a)
Fréquence de ['\th H I
sortie moyenne E1-1ey i 0,04 3,0 Hz
E1-07 IR B FA FeAx 400.0 *) Non A A A
Fréquence moyenne A (E1-08) {E1-07  (E1-08) (E1-04) ?
Fréquence (HZ)
Tension moyenne de la
fréquence de sortie Pour définir les caractéristiques V/f de maniére 003 150V
E1-08 rectiligne, attribuez les mémes valeurs a E1-07 et 2§5 % *1 Non A A A
Tension movenne A E1-09. Dans ce cas, le systéme ne tient pas compte > *2
4 de la valeur de E1-08.
- Veillez a ce que les quatre fréquences soient
Fréquence de sortie définies de la maniére suivante :
minimale (FMIN) E1-04 (FMAX) > E1-06 (FA) 003 1.5 Hz
E1-09 >E1-07 (FB) 2 E1-09 (FMIN) 4000 " Non Q| o Q
Fréquence min.
Tension min. de la
fréquence de sortie 0,0a 9,0V
E1-10 255,0 *1 Non A A A
. : *1 *2
Tension min.
Fréquence de sortie 0.03 0.0 H
El-11 200.0 o Non Al A A
Fréquence moyenne B ’
Tension de la fréquence o .
de sortie moyenne 2 Défini uniquement pour régler précisément 0,0a 0.0V
El1-12 V/f pour la plage de sortie. Normalement, ce 255,0 ’*3 Non A A A
Tension moyenne B parameétre n'est pas obligatoire. *1
Tension de base 0,0a 00V
El-13 255,0 ’*4 Non A A Q
Tension de base *1
* 1. Ces valeurs concernent le variateur de classe 200 V. Les valeurs du variateur de classe 400 V sont le double de celles de la classe 200 V
* 2. Le réglage d'origine change lorsque la méthode de contrdle est modifiée. (Les réglages d'origine du contrdle V/f sont fournis.)
* 3. Le contenu des paramétres E1-11 et E1-12 est ignoré quand ils sont définis sur 0,00.
* 4. E1-13 regoit la méme valeur que E1-05 par autoréglage.
* 5. Lorsque C6-01 a la valeur 0, la limite supérieure de la plage de sélection est de 150,0 Hz.
* 6. Pour les mode¢les (-E). Le réglage d'origine de la fréquence de base est de 50 Hz.




B Sélection de la tension d'entrée du variateur

Définissez correctement la tension d'entrée du variateur dans E1-01 afin qu'elle corresponde a la tension de la
source d'alimentation. Ce point de consigne est la valeur standard pour la fonction de protection et autres fonc-
tions similaires.

mRéglage du schéma V/f

Définissez le schéma V/f dans E1-03. Il existe deux méthodes de réglage du schéma V/f : sélectionnez 1'un des
15 types de schémas (point de consigne : 0 a E) définis précédemment ou un schéma V/f personnalisé (point
de consigne : F).

Le réglage d'origine de E1-03 est F. Le contenu de E1-03 lorsqu'il est réglé sur F est le méme que quand E1-03
est défini sur 1.

Pour sélectionner I'un des schémas existants, reportez-vous au tableau suivant.

Caractéristique Application Pom_t ae Spécifications
consigne
0 Spécifications de 50 Hz
Ce schéma est utilisé dans des applications 1(F) Spécifications de 60 Hz
Caractéristique de | générales. Utilisé l.orsqu.e le couple de.charge est Spécifications de 60 Hz, saturation
couple constant fixé, quelle que soit la vitesse de rotation, pour 2 de tension a 50 Hz
les systémes de transport linéaire.
3 Spécifications de 72 Hz, saturation
de tension a 60 Hz
4 Spécifications de 50 Hz, décrément X 3
Ce schéma est utilisé pour les charges avec un o ] g
5 Spécifications de 50 Hz, décrément X 2

Caractéristique de | couple proportionnel a deux ou trois fois la
couple variable vitesse de rotation, telles que les ventilateurs 6
et les pompes.

Spécifications de 60 Hz, décrément X 3

7 Spécifications de 60 Hz, décrément X 2

Spécifications 50 Hz, couple de
Ne sélectionnez le schéma V/f de couple de 8 démarrage moyen

démarrage ¢élevé que dans les cas suivants.
» La distance de cablage entre le variateur et le

Couple de moteur est importante (env. 150 m min.) 9 Spécifications 50 Hz, couple de démarrage large
démarrage ¢levé » Un couple élevé est nécessaire au démarrage
(Voir note)* (charges d'ascenseur, etc.) A Spécifications 60 Hz, couple de
¢ Une bobine de réactance c.a. est insérée dans démarrage moyen
le variateur a l'entrée ou a la sortie.
* Vous utilisez un moteur qui n'est pas optimal. B Spécifications 60 Hz, couple de démarrage large

Spécifications de 90 Hz, saturation

¢ de tension a 60 Hz
Fonctionnement de | Ce schéma est utilisé pour les fréquences D Spécifications de 120 Hz, saturation
la sortie fixe de 60 Hz ou plus. Une tension fixe est appliquée. de tension a 60 Hz

E Spécifications de 180 Hz, saturation

de tension a 60 Hz

* Le couple est protégé par la fonction de lancement de couple entierement automatique, il n'est donc pas nécessaire d'utiliser ce schéma.

Lorsque vous sélectionnez ces schémas, les valeurs de paramétres E1-04 a E1-10 sont modifiées automatique-
ment. Il existe trois types de valeurs pour les paramétres de E1-04 a E1-10, selon la capacité du variateur.

e Schéma V/fde 0,44 1,5kW
e Schéma V/fde 2,2 445 kW
e Schéma V/fde 55 a 300 kW

Les diagrammes caractéristiques de chacun sont présentés aux pages suivantes.



Schéma V/f de 0,4 2 1,5 kW

Les diagrammes illustrent les caractéristiques d'un moteur de classe 200 V. Pour un moteur de classe 400 V,
multipliez toutes les tensions par 2.

* Caractéristiques du couple constant (valeur définie : 0 a 3)

Fonctions individuelles

Valeur Valeur Valeur Valeur
définie 0 S0 Hz définie 1 60 Hz définie 2 60 Hz définie 3 72Hz
(Valeur initiale de la
valeur définie F)
200 )
200 200M """""""""
15 15 15 /
ol : el 1 3 81 P f P
01,325 50 (Hz) 0153 60 (Hz} 0153 5080 (Hz) 0153 6072 (Hz)
* Caractéristiques du couple décrément (valeur définie : 4 4 7)
Valeur Valeur Valeur Valeur
définie 4 S0 Hz définie 3 S0 Hz définie 6 60 Hz définie 7 60 Hz
) )
L 200 [T ] LR : e LA :
50 |
as |l 35 3
013 25 50 {Hz) 013 25 50 (Hz) 015 30 80(Hz}| o015 30 60 (H2)
» Couple de démarrage ¢levé (valeur définie 8 a b)
Valeur Valeur Valeur Valeur
définie 8 S0 Hz définie 9 S0 Hz définie A 60 Hz définie B 60 Hz
V) oo™
rrrrrrrrrrrrrrrrrrrr 00
o30S It Y < S e A 4
00 208" 3 dy [
24704 L
24
19 [y 19}, ‘ .
11 ‘ 3 : : e : :
01325 50 (Hz) 01325 50 (Hz) 0153 €0 {H2) 60 {Hz}
» Fonctionnement de la sortie fixe (valeur définie : C a E)
Valeur Valeur Valeur
définie C 0 Hz définie D 120 Hz définie B 180 Hz
v}
EUUM """"""""""" o00[ T
15 15[
"LL _ ol .
0153 8090 (Hz) 0153 60180 (Hz)




Schéma V/f de 2,2 a 45 kW

Les diagrammes illustrent les caractéristiques d'un moteur de classe 200 V. Pour un moteur de classe 400 V,
multipliez toutes les tensions par 2.

* Caractéristiques du couple constant (valeur définie : 0 a 3)

Valeur Valeur Valeur Valeur
ST S0 Hz AT 1 60 Hz définic 2 60 Hz SR 72 Hz

(Valeur initiale de la
valeur définie F)

200
2007y 3 200(\0 """"""""" g

14

14 4 : 14} ‘

7| 71 ‘ 7l L ‘
0153 My 0153 50 60(Hz| © 53

01325 50 (Hz) ’ ) {H2)
* Caractéristiques du couple décrément (valeur définie : 4 a4 7)

Valeur Valeur Valeur Valeur

définic 4 S0 Hz définie 5 S0 Hz définie 6 60 Hz définie 7 60 Hz

M

200 200(\0 ,,,,,,,,,,,,,,,,,,

71 I /
as ... .
7|
6| : ‘ ‘ ‘ : ‘ ‘ ‘
1 2 H 1 H 1 H
013 25 50 (Hz) 013 25 50 {Hz} 015 30 80 (Hz) 015 30 80 (Hz)

* Couple de démarrage élevé (valeur définie : 8 a b)

Valeur Valeur Valeur Valeur
définie 8 S0 Hz définie 9 S0 Hz définie A 60 Hz définie B 60 Hz
M
200 200(\0 """""""""""" / ZOOM """""""""""" :
23|y f
18 |- 181 :
. 13-
9 ‘ | ‘ ‘ ‘ ‘
0153 80 {H 0153 60 (H
01325 50 {Hz) 01325 50 (Hz) *a Ha




» Fonctionnement de la sortie fixe (valeur définie : C a E)

Fonctions individuelles

Valeur

it © 90 Hz

Valeur

Bt 120 Hz

Valeur

it 1D 180 Hz

200

14 /
7 : : : : : : 7 3 : :
0153 80 90| 0153 60 120 0153 80 180
{Hz) {Hz) {Hz)

Schéma V/f de 55 a 300

kW

Les diagrammes illustrent les caractéristiques d'un moteur de classe 200 V. Pour un moteur de classe 400 V,
multipliez toutes les tensions par 2.

* Caractéristiques du couple constant (valeur définie : 0 a 3)

12

Valeur Valeur Valeur Valeur
définic 0 50 Hz définie 1 60 Hz définie 2 60 Hz définie 3 72 Hz
(Valeur initiale de la
valeur définie F)
200 Y )
208 H agg s 200 1

12| 12}, 12,
6 ‘ gl ‘ 6 1 sl N
01325 50 (Hz) 0153 60 {Hz) 0153 50 60 (Hz) 0153 6072 {Hz)
* Caractéristiques du couple décrément (valeur définie : 4 a 7)
Valeur Valeur Valeur Valeur
définie 4 S0 Hz définie 5 S0 Hz définie 6 60 Hz définie 7 60 Hz
W
200( ,) ,,,,,,,,,,,,,,,,,, 200 {v} ,,,,,,,,,,,,,,,,,
200 200
50|77, 50 !
35 [, 35 : :
- i 6 3
5 : : 8 : : 5 | : : :
013 25 50(Hz| 013 25 S0(HzZ| 015 30 goHzy| 015 30 60 tHz)




* Couple de démarrage ¢levé (valeur définie : 8 a b)

Valeur Valeur Valeur Valeur
e S0 Hz AT S0 Hz Aiftte A 60 Hz i 5 60 Hz
™~ M
200 : 200 200M rrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrrr . 20&‘0 """""""""""" ;
20 [ / 200/
15 : 1651 :
g |- )
7 - : ? o . .
: : 0153 60 (H
01325 50(Hz)| 0 1,3 25 50 (Hzp| © 153 80 {H2) (Hz)

» Fonctionnement de la sortie fixe (valeur définie : C & E)

Valeur Valeur Valeur
d8finie C 90 Hz ool 20t [EEEGNSCEN 150z
ZOU[V}

o —

12 12| /
8 : o : : : B L
0153 80 90 (Hz) 0153 60120 (Hz)| p 153 60180 (Hz)

Lorsque E1-03 est défini sur F (schéma V/f défini par I'utilisateur), vous pouvez définir les paramétres E1-04
a E1-10. Si E1-03 est défini sur une valeur autre que F, vous pouvez uniquement faire référence aux parame-
tres E1-04 a E1-10. Si les caractéristiques V/f sont linéaires, définissez E1-07 et E1-09 sur la méme valeur.
Dans ce cas, E1-08 est ignoré.

Tension de sortie (V)

E1-05
(VMAX)

E1-13
(V Base)

E1-08
(vVC)

E1-10
(VMIN)

Fréquence (Hz)
E1-09 E1-07 E1-06 E1-04

(FMIN) (FB) (FA) (FMAX)
Fig. 6.79 Schéma V/f défini par I'utilisateur

HPrécautions lors du réglage
Lorsque la sélection est sur un schéma V/f défini par 1'utilisateur, tenez compte des points suivants.

* En cas de modification de la méthode de controle, les paramétres E1-07 a E1-10 retournent aux réglages
par défaut de cette méthode de controle.

* Assurez-vous de définir les quatre fréquences de la maniére suivante :
E1-04 (FMAX) = E1-06 (FA) > E1-07 (FB) = E1-09 (FMIN)
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Fonctions de I'opérateur digital

Cette section explique les fonctions de I'opérateur digital.

@ Sélection des fonctions de I'opérateur digital

Vous pouvez définir les parameétres liés a I'opérateur digital tels que la sélection de l'affichage de 1'opérateur

digital, les sélections multifonctions et les fonctions de copie.

EParameétres connexes

Modifi- Méthodes de
Nom . )Y
Pl cation contréle
. age .
Numéro de Réglage pen- Vect
du para- Description sélec. | dori- dant vif | Vecteur
métre Affichage LCD tion | 9ne | fomc- | Vif lavec|  *4
tionne- PG CER
ment ouverte
Sélection du moniteur Définir le moniteur a afficher lorsque 1'appareil est
aprés allumage sous tension.
01-02 1: rcfcrcncc de frcql}cncc lad 1 Oui A A A
2 : fréquence de sortie
Moniteur sous tension 3 : courant de sortie
4 : le moniteur défini pour 01-01
Définit les unités qui seront définies et affichées
pour la référence de fréquence et le moniteur de
fréquence.
0: unités de 0,01 Hz
1: 0,01 % (la fréquence de
Unités de fréquence de la sortie maximale est 100 %)
valeur et du moniteur de 2a39: unités en r/min (définit les
référence poles du moteur)
40239999 : affichage choisi par 'utilisateur
Déterminez les valeurs souhaitées
pour le réglage et l'affichage de la
fréquence de sortie max.
01-03 0239999 0 Non A A A
1 O]
T— Régler un nombre de
4 chiffres sans
) virgule décimale.
Echelonnement .
) Régler le nombre de
de 'affichage ; . .
chiffres apres la virgule
a afficher.
Exemple : Lorsque la valeur de fréquence de sortie
max. est 200,0, sélectionnez 12000.
Activation/désactivation Déterminer la fonction de la touche (LOCAL/
de la touche LOCAL/ REMOTE Key) de sélection de la méthode
02-01 REMOTE dexegutlop. ) Ooul 1 Non A A A
0 : désactivée
Local/Remote Key 1: activéer(basculement en’fre l'opérateur digital
et les réglages de paramétres.)
Touche STOP lors du Définir la touche STOP dans le mode d'exécution.
fonctionnement de laborne | 0 : désactivée (lorsque la commande d'exécution
02-02 du circuit de contrdle est envoyée par une borne externe, la touche Ooul 1 Non A A A
Stop est désactivée.)
Oper STOP Key 1: e}ctn[zee (fonctlonne méme pendant
I'exécution.)
Valeur initiale du Lorsque la référence de fréquence est définie sur
paramétre le moniteur de fréquence de l'opérateur digital,
déterminer si la touche Enter est nécessaire.
0 : touche Enter requise
02-03 1 : touche Enter non requise 0az2 0 Non A A A
2 : tout effacer (efface toutes les valeurs initiales
enregistrées par l'utilisateur)
Avec la valeur 1, le variateur accepte la référence
User Defaults , .
de fréquence sans le fonctionnement Enter Key.




Modifi- Méthodes de
Nom o )Y
cation contréle
7 Plage 7
Numéro de Réglage pen- Vect
du para- Description sélec. | dori- dant vif | vecteur
métre Affichage LCD tion | 9ne | fome- | Vif lavec| M
tionne- PG CER
ment ouverte
Sélection de la méthode de
rcglagc de la référence de Définit le fonctionnement lorsque 1'opérateur
fréquence digital est déconnecté.
02-05 0 : touche Enter requise ) Ooul 0 Non A A A
1: touche Enter non requise
(La sortie du variateur est coupée et le contact
Operator M.O.P. d'erreur est activé.)
Valeur de la durée de Définit la durée de fonctionnement cumulée en
02-07 fonctionnement cumulée unités c}hcurc. ) o ) 0465535 0 Non A A A
La durée de fonctionnement est calculée a partir
Elapsed Time Set des valeurs définies.
Valeqr dela durée de Définit la valeur initiale du temps de
fonctionnement du fonctionnement du ventilateur en unités de temps
02-10 | ventilateur ! ) 1€ WMPS- 1 0 4 65535 0 Non Al A A
Le temps de fonctionnement s'accumule a la
Fan ON Time Set valeur définie.

* Les réglages d'origine dépendent de la capacité du variateur. (Les valeurs présentées concernent le variateur de classe 200 V pour 0,4 kW.)

B Modification des unités de référence de fréquence et d'affichage

Déterminez les unités de référence de fréquence et d'affichage de 'opérateur digital en utilisant le paramétre
01-03. Vous pouvez modifier les unités des paramétres suivants en utilisant 01-03.

» Ul1-01 (référence de fréquence)

U1-02 (fréquence de sortie)

e U1-05 (vitesse du moteur)

U1-20 (fréquence de sortie apres démarrage en douceur)

d1-01 a d1-17 (références de fréquence)

B Commutation de moniteurs pendant la mise sous tension

A l'aide du paramétre 01-02, sélectionnez le moniteur (U1-CI0 [état moniteur]) a afficher sur 'opérateur digi-
tal lorsque l'appareil est sous tension. Pour afficher les moniteurs, reportez-vous a U1-0O0 dans Chapitre 5
Parameétres.

Précautions lors du réglage

Si vous sélectionnez des parametres autres que U1-01 (référence de fréquence), U1-02 (fréquence de sortie) et
U1-03 (courant de sortie), sélectionnez d'abord les moniteurs a afficher dans 01-01, puis définissez 01-02
sur 4.

mDésactivation de la touche STOP

Sib1-02 (sélection de la méthode de fonctionnement) est défini sur 1, 2 ou 3, la commande d'arrét de la touche
STOP sur l'opérateur digital est une commande d'arrét d'urgence.

Définissez 02-02 sur 0 pour désactiver les commandes d'arrét provenant de la touche STOP sur l'opérateur
digital.
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mDésactivation de la touche LOCAL/REMOTE

Définissez 02-02 sur 0 pour désactiver la touche LOCAL/REMOTE sur l'opérateur digital. Vous ne pouvez
pas commuter les entrées de référence du variateur définies a l'aide des entrées de 'opérateur digital b1-01
(sélection de référence) ou b1-02 (sélection de méthode de fonctionnement).

Hinitialisation des valeurs de paramétres modifiées

Vous pouvez enregistrer les valeurs définies de parameétres du variateur que vous avez modifiées en tant que
valeurs initiales des paramétres. Modifiez les valeurs définies dans les réglages d'origine du variateur, puis
définissez 02-03 sur 1.

Définissez A1-03 (Initialiser) sur 1110 afin d'initialiser les paramétres du variateur en utilisant les valeurs ini-
tiales définies par I'utilisateur dans la mémoire. Pour effacer les valeurs initiales définies par l'utilisateur dans
la mémoire, définissez 02-03 sur 2.

mSélection de la référence de fréquence en utilisant les touches HAUT et BAS sans la
touche Enter (Entrée)

Utilisez cette fonction lorsque vous entrez les références de fréquence a partir de 1'opérateur digital. Lorsque
02-05 est défini sur 1, vous pouvez incrémenter et décrémenter la référence de fréquence en utilisant les tou-
ches HAUT et BAS sans utiliser la touche Enter.

Par exemple, entrez la commande d'exécution en utilisant la référence 0 Hz, puis appuyez plusieurs fois sur la
touche HAUT pour incrémenter la référence de fréquence de 0,01 Hz uniquement pour les premiéres 0,5 s,
puis de 0,01 Hz toutes les 80 ms pendant 3 s. Appuyez sur la touche HAUT et maintenez-la enfoncée pendant
3 s minimum afin d'atteindre la fréquence maximale de sortie au bout de 10 s. La référence de fréquence défi-
nie est stockée en mémoire 5 s apres que vous avez relaché la touche HAUT ou BAS.

ESuppression du temps de fonctionnement cumulé

Déterminez la valeur initiale de temps de fonctionnement cumulé en unités temporelles dans le paramétre —
02-07. Définissez 02-07 sur 0 pour effacer U1-13 (temps de fonctionnement du variateur).

ESuppression du temps de fonctionnement du ventilateur du variateur

Déterminez la valeur initiale de temps de fonctionnement du ventilateur en unités temporelles dans le parame-
tre 02-10. Définissez 02-10 sur 0 pour effacer U1-40 (temps de fonctionnement du ventilateur).

& Copie de paramétres

L'opérateur digital peut effectuer les trois fonctions suivantes en utilisant 'EEPROM intégrée (mémoire non
volatile).

* Stocker les valeurs définies de parameétres du variateur dans l'opérateur digital (READ)
» Ecrire les valeurs définies de paramétres dans l'opérateur digital sur le variateur (COPY)

» Comparer les valeurs définies de paramétres dans l'opérateur digital avec les parameétres du variateur
(VERIFY)




EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om . P
cation controle
Numé Plage z
uméro de Réglage pen- Vect
du para- Description sélec- d'ori- dant \'/ii ecteur
métre Affichage LCD tion gine | fonc- | Vif |avec|  “,
tionne- PG CLEE
ment ouverte

: Fonctionnement normal
: READ (variateur vers opérateur) 5

: COPY (opérateur vers variateur) 0a3 0 Non A A A
: Vérifier (comparer)

Sélection de la fonction de

03-01 | “oP'°

W - o

Copy Func Select

Sélection de lecture
03-02 autorisée 0 : Lecture interdite 0oul 0 Non A A A
: Lecture autorisée

—_

Copie autorisée

B Stockage des valeurs définies de paramétres du variateur dans
I'opérateur digital (READ)

Pour stocker les valeurs définies du variateur dans 'opérateur digital, procédez aux réglages en appliquant la
méthode suivante. Définissez 03-02 (sélection d'autorisation de lecture) sur 1 (lecteur autorisée).

Tableau 6.6 Procédure de fonction READ (lecture)

Etﬁ?e Affichage de I'opérateur digital Explication
| Y Y i N | . .
| o ] Appuyez sur la touche Menu et sélectionnez
o0 0 @ le mode de programmation avancée.
DRIVE QUICK ADV VERIFY |T)\<A\TNOG
i M L
) R Y S N} Appuyez sur ENTER et sélectionnez 1'affi-
" EoX X chage du moniteur des parametres.
DRIVE QUICK AIE)‘\/ \/ERIFYTG"{JA?G
'l_'l 'I Affichez 03-01 (Sélection de la fonction de
3 TNTTN copie) a 'aide des touches Incrémenter et
® 00 O Décrémenter.
DRIVEQUICK ADV \/ERIFYT‘EHEG
oy I ,
4 Lo Appuyez sur ENTER et sélectionnez l'affi-
o0 e e chage du réglage des parameétres.
DRIVEQUICK ADV \/ERIFVTﬁﬁm’G
7 . o s
5 o Modifiez la valeur définie sur 1 a l'aide de la
o0 e e touche Incrémenter.
DRIVEQUICK ADV \/ERIFYT\AJLhJJ'\‘OG
Y S | s , o A
6 —C O Définissez les données modifiées a I'aide de la
'R X touche ENTER. La fonction READ démarre.
DRIVEQUICK ADV VER\FV"L\‘\#“T’\?G
Si la fonction READ se termine normalement,
[ ] - =5 . ..
7 I — = = =1 End s'affiche sur I'opérateur digital. Le para-
 — e o metre 03-01 est automatiquement remis a 0,
puis l'affichage revient a 03-01.
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Une erreur peut se produire pendant l'enregistrement en mémoire. Si une erreur s'affiche, appuyez sur une tou-
che pour annuler 'affichage de l'erreur et revenir a 1'écran 03-01. Les écrans d'erreur et leur signification sont
illustrés ci-dessous. (Consultez Chapitre 7 Erreurs lors de l'utilisation de la fonction Copie de l'opérateur

digital.)
Affichage erreur Signification
,':' — ,’_: Vous essayez de régler 03-01 sur 1 alors que 03-02 est défini sur 0.
f ,’—— ,’_—_ Erreur de non-correspondance de la longueur de données ou des données de lecture.
I = Tentative d'écriture de paramétres sur 'EEPROM de 'opérateur digital, mais impossible d'effectuer
oL l'opération de lecture.

Sélection de I'autorisation de lecture

Empéchez I'écrasement par erreur des données stockées dans I'EEPROM de l'opérateur digital. Avec 03-02
défini sur 0, si vous réglez 03-01 sur 1 et que vous exécutez l'opération d'écriture, PrE s'affiche sur 1'opérateur
digital et I'opération d'écriture est arrétée.

mEcriture des valeurs définies de paramétres dans I'opérateur digital sur
le variateur (COPY)

Pour écrire sur le variateur les valeurs définies de paramétres stockées dans I'opérateur digital, procédez aux
réglages en appliquant la méthode suivante.

Tableau 6.7 Procédure de fonction COPY (écriture)

Et::.?e Affichage de I'opérateur digital Explication
o Y Y oy Y ] g
! o NN} Appuyez sur la touche MENU et sélectionnez le 6
o0 o0 mode de programmation avancée.
DRIVEQUICK ADV VERIFY Auto. _
[ e W] R
2 R A N N Appuyez sur ENTER et sélectionnez l'affichage
o0 P du moniteur des parametres.
DRIVEQUICK ADV VERIFY Tﬁ%rgc
;_'" __‘l -7 Affichez 03-01 (Sélection de la fonction de
3 bt et copie) a 'aide des touches Incrémenter et
e e Décrémenter.
DRIVEQUICK ADV RI YTﬁﬂ'\%
i R
4 R N] Appuyez sur ENTER et sélectionnez l'affichage
o0 e @ du réglage des paramétres.
DRIVEQUICK ADV VEI IFYVGMSG
Iy ] . o s
5 (R Modifiez la valeur définie sur 2 a l'aide de la
o0 e e touche Incrémenter.
DRIVEQUICK ADV \/ER\FVTG%S)G




Tableau 6.7 Procédure de fonction COPY (écriture) (suite)

Etr??e Affichage de I'opérateur digital Explication
[N e . T
6 | Définissez les données modifiées a l'aide de la
o0 e e touche ENTER. La fonction COPY démarre.
DRIVEQUICK ADV VER‘F\{TG%J??G
— _— Si la fonction COPY se termine normalement,
7 ,'_— 'm) ,_—,’ — O _—,’ - ,’_ ,' ,' End s'affiche sur l'opérateur digital. Le parame-
— tre 03-01 est automatiquement remis & 0, puis
l'affichage revient a 03-01.

Des erreurs peuvent survenir pendant 1'opération de copie. Si une erreur s'affiche, définissez de nouveau les
parametres. Les écrans d'erreur et leur signification sont illustrés ci-dessous. (Consultez Chapitre 7 Erreurs
lors de l'utilisation de la fonction Copie de l'opérateur digital.)

Affichage erreur Signification

,'_ ,'—_' ,'—_ Le code de produit et le numéro de logiciel du variateur sont différents.
O C La capacité avec laquelle vous tentez d'effectuer la copie et la capacité de variateur stockée dans

e l'opérateur digital sont différentes.
- _ La méthode de contréle du variateur avec laquelle vous tentez d'effectuer la copie et celle stockée
Lo dans l'opérateur digital sont différentes.
— La comparaison entre le paramétre écrit sur le variateur et celui de I'opérateur digital montre qu'ils
L o divergent.
I A la fin de la copie, la comparaison entre la valeur de somme de la zone de paramétres du variateur et
L L la valeur de somme de la zone de paramétres de 1'opérateur digital indique une divergence.

B Comparaison des paramétres du variateur et des valeurs définies des parameétres de
I'opérateur digital (VERIFY)

Pour comparer les paramétres du variateur et les valeurs définies des paramétres de 1'opérateur digital, procé-
dez aux réglages en appliquant la méthode suivante.

Tableau 6.8 Procédure de fonction VERIFY (vérifier)

Etra]\epe Affichage de I'opérateur digital Explication
| R B By Y | -
| ] ] L Appuyez sur la touche MENU et sélectionnez le
o0 PS mode de programmation avancée.
DRIVEQUICK ADV VER FYTﬁ"JﬂTb?G
I Ay W] I
) N A N Appuyez sur ENTER et sélectionnez 1'affichage
'Y X PS du moniteur des paramétres.
DRIVEQUICK ADV VERIFY rﬁ%\TNOG
,_' :'I - 'I_'l 'I Affichez 03-01 (Sélection de la fonction de
3 Tt & copie) a l'aide des touches Incrémenter et
~ ® Décrémenter.
DRIVEQUICK ADV VERIFY Tﬁ%&;
Yaln] I
4 [ Appuyez sur ENTER et sélectionnez 1'affichage
o0 0 @ du réglage de fonctions.
DRIVEQUICK ADV VERIF‘(T‘D"(‘J’\%
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Tableau 6.8 Procédure de fonction VERIFY (vérifier) (suite)

Explication

EtﬁPe Affichage de I'opérateur digital

-
-ty

A Modifiez la valeur définie sur 3 a l'aide de la
touche Incrémenter.

~ -

‘-

5 =
® 0

DRIVE QUICK AIE}\/ VERIFY_AuTO
TUNING

Définissez les données modifiées a 'aide de la
touche ENTER. La fonction VERIFY démarre.

[ N JEe I )
RI

DRIVE QUICK /-\lE)V VERIFY o

AUT
TUNING

Si la fonction VERIFY se termine normale-
ment, End s'affiche sur l'opérateur digital. Le
e paramétre 03-01 est automatiquement remis a
0, puis I'affichage revient a 03-01.

m
al

-
-
l\

Une erreur peut se produire pendant la comparaison. Si une erreur s'affiche, appuyez sur une touche pour
annuler l'affichage de 'erreur et revenir a 1'écran 03-01. Les écrans d'erreur et leur signification sont illustrés
ci-dessous. (Consultez Chapitre 7 Erreurs lors de l'utilisation de la fonction Copie de l'opérateur digital.)

Signification

Affichage erreur

= Erreur de vérification (les paramétres de l'opérateur digital et ceux du variateur

]
= ne correspondent pas).

| I~
J
1™~

o

EPrécautions d'application
Lorsque vous utilisez la fonction de copie, vérifiez que les parameétres suivants sont les mémes sur le variateur
et sur l'opérateur digital.

* Produit et type de variateur

* Numéro de logiciel

* Capacité et tension du variateur

» Type de commande

@ Interdiction d'écriture de paramétres a partir de I'opérateur digital

Si vous définissez A1-01 sur 0, vous pouvez exploiter et définir les groupes de paramétres Al et A2 et faire
référence au mode de commande en utilisant I'opérateur digital.

Si vous définissez 1'un des paramétres H1-01 a H1-05 (sélection de fonction des bornes d'entrée de contact
multifonctions S3 a S7) sur 1B (autorisation des paramétres d'écriture), vous pouvez écrire les paramétres a
partir de l'opérateur digital lorsque la borne est sur ON. Lorsque la borne définie est sur OFF, 1'écriture de
parametres autres que la référence de fréquence est interdite. Vous pouvez cependant faire référence aux para-

metres.




EParamétre connexes

N Modifi- Méthodes de
om . )Y
. cation contréle
Numéro Plage Réal
du P de €g age pen- Vec-
para- Description e d'ori- dant VI teur on
5 Affichage LCD : gine fonc- VIf | avec
métre tion i PG boucle
ment ouverte
Utilisé pour définir le niveau d'accés du paramétre
Niveau d'acces (deﬁnl/lu}. .
N 0 : surveillance uniquement (mode de
du paramétre . K
surveillance et réglage de A1-01 et A1-04.)
1 : utilisé pour sélectionner le parametre
A1-01 (Seuls les paramétres définis dans A2-01 et 0a2 2 Oui A A A
A2-32 peuvent étre lus et définis.)
2 : AVANCE
Access Level (Les paramétres peuvent étre lus et définis
aussi bien en mode de programmation rapide
qu'en mode de programmation avancée (A).)

€ Paramétrage d'un mot de passe

Lorsqu'un mot de passe est défini dans A1-05, si les valeurs définies dans A1-04 et A1-05 ne correspondent
pas, vous ne pouvez pas exploiter ou modifier les valeurs des paramétres A1-01 a A1-03 ou A2-01 a A2-32.

Vous pouvez interdire la définition et l'exploitation de tous les paramétres a I'exception de A1-00 en utilisant la
fonction de mot de passe conjointement au paramétre A1-01 défini sur 0 (moniteur uniquement).

EParamétres connexes

Nom
Numéro

du
para-

motre Affichage LCD

Description

Plage
de
sélec-
tion

Réglage
d'ori-
gine

Modifi-
cation
pen-
dant
fonc-
tionne-
ment

Méthodes de
controle

A\

Vecteur
en
boucle
ouverte

VIf
avec
PG

Niveau d'accés du
parameétre

Al1-01

Access Level

Utilisé pour définir le niveau d'accés du paramétre
(défini/lu).
0 : Surveillance uniquement (mode de
surveillance et réglage de A1-01 et A1-04.)
1 : Utilisé pour sélectionner le paramétre
(Seuls les paramétres définis dans A2-01 et
A2-32 peuvent étre lus et définis.)
2: AVANCE
(Les paramétres peuvent étre lus et définis
aussi bien en mode de programmation rapide
qu'en mode de programmation avancée (A).)

Mot de passe

Al1-04

Enter Password

Entrée du mot de passe lorsqu'un mot de passe a
été défini dans A1-05.

Cette fonction inscrit/protége certains parameétres
du mode d'initialisation.

Si le mot de passe est modifié, les parameétres
A1-01 a A1-03 et A2-01 a A2-32 ne peuvent
plus étre modifiés. (Les paramétres du mode de
programmation peuvent étre modifiés.)

0a
9999

Non

Paramétrage du
mot de passe

A1-05

Select Password

Utilisé pour définir un nombre de quatre chiffres
comme mot de passe.

Ce paramétre n'est généralement pas affiché.
Lorsque le mot de passe (A1-04) est affiché,
appuyez sur la touche RESET et maintenez-la
enfoncée tout en appuyant sur la touche Menu
et s'affiche.

0a
9999

Non

EPrécautions lors du réglage

Le paramétre A1-05 ne peut pas étre affiché en utilisant les touches normales. Pour afficher A1-05, appuyez
sur la touche RESET et maintenez-la en appuyant sur la touche MENU alors que A1-04 est affiché.
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& Affichage des paramétres définis par l'utilisateur uniquement
Vous pouvez définir et exploiter les paramétres nécessaires au variateur uniquement en utilisant les parametres
A2 (paramétres définis par l'utilisateur) et A1-01 (niveau d'acces aux parametres).

Déterminez le numéro du paramétre auquel vous souhaitez faire référence dans les paramétres A2-01 a A2-32,
puis définissez A1-01 sur 1. Vous pouvez et exploiter les valeurs définies dans les paramétres A1-01 a A1-03
et A2-01 a A2-32 uniquement, en utilisant le mode de programmation avancé.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes
om . P
. cation de controle
Numéro Plage Régl
du P de €gage | pen- Vecteur
paramé- Description sélec- d'ori- dant V/If
tre Affichage LCD tion gine fonc- | VIf | avec b en |
tionne- PG e
ment ouverte
. » Utilisé pour définir les numéros des paramétres
Parametres utilisateur qui peuvent étre définis/lus. Maximum 32.
A2-01 Utilisés lorsque le niveau d'acces (A1-01) bl1-01
a est défini sur Programme utilisateur (1). a - Non A A A
A2-32 Les paramétres définis dans A2-01 et 02-08
User Param 1 to 32 A2-32 peuvent étre lus/définis en mode
de programmation.
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Cette section explique les différentes fonctions optionnelles du variateur.

——

@ Contrdle de vitesse avec PG

Cette section explique les fonctions utilisant le controle V/f avec PG.

EParamétres connexes

N Modifi- Méthodes de
om - ~
. cation controle
Numéro Plage Réal
du de cglage pen- Vec-
para- Description sélec- d'ori- dant VIf e
5 Affichage LCD . gine fonc- | VIf | avec
métre tion e PG boucle
ment ouverte
Constante PG Définir le nombre d'impulsions du codeur PG 04 600
F1-01 (générateur ou codeur d'impulsions). Définir le 60 000 (1024y* Non Non Q Non
PG Pulses/Rev nombre d'impulsions par rotation du moteur.
Sélection du Définit la méthode d'arrét suite a déconnexion PG.
fonctionnement en circuit 0 : rampe d'arrét (arrét par décélération qui utilise
ouvert PG (PGO) le temps de décélération 1, C1-02).
1 : arrét par inertie
F1-02 2 : arrét rapide (arrét d'urgence qui utilise le 0a3 1 Non Non A Non
temps de décélération en C1-09).
3 : fonctionnement continu (pour protéger le
PG Fdbk Loss Sel moteur ou la mécanique, n'effectuez pas ce
réglage).
Définit la méthode d'arrét en cas de surrégime
Choix de fonctionnement | (OS).
en surrégime (OS) 0 : rampe d'arrét (arrét par décélération qui utilise
le temps de décélération 1, C1-02).
F1-03 I -amét par inertie B~ 043 1 Non | Non| A | Non
2 : arrét rapide (arrét d'urgence qui utilise le
temps de décélération en C1-09).
PG Overspeed Sel 3: fonctlonnementr con}mu (p'our protéger le
moteur ou la mécanique, n'effectuez pas ce
réglage).
Définit la méthode d'arrét en cas de déviation de
Choix de fonctionnement | vitesse (DEV).
en déviation (DEV) 0 : décélération pour arréter (arrét par
décélération qui utilise le temps de
F1-04 décélération 1, C1-02). 043 3 Non |Non| A | Non
1 : arrét par inertie
2 : arrét d'urgence (arrét qui utilise le temps
L de décélération en C1-09).
PG Deviation Sel 3 : fonctionnement continu (DEV s'affiche et
le fonctionnement se poursuit).
Rotation PG 0 : la phase A fonctionne avec la commande
d'exécution en avant. (La phase B fonctionne
F1-05 avec la comma@de d'inversion.) Ooul 0 Non Non A Non
1 : la phase B fonctionne avec la commande
d'exécution en avant. (La phase A fonctionne
PG Rotation Sel avec la commande d'inversion.)
Détermine le taux de division de la sortie
Taux de division d'impulsions de la carte de contréle de vitesse PG.
PG (moniteur Taux de division = (1 + n)/m
d'impulsions PG) (m=0oul,m=14a32)
F1-06 Impulsions d'entrée provenant de PG 60 < F1-13 13132 1 Non Non A Non
F1-01 F1-12
PG Output Ratio Ce pqrgmetre est effectif uniquement si un PG-B2
est utilisé.
Les parametres de taux de division possibles sont
1/32<F1-06<1




Options

Modifi- Méthodes de
Nom cation contréle
Numéro Plage 7
du de Réglage pen- Vec-
para- Description sélec- d'ori- dant VIf o
5 Affichage LCD - gine fonc- | VIif | avec
métre tion tionne- PG boucle
ment ouverte
Yalgur mtegra}le lqrs d.e Active ou désactive le contrdle intégral lors
l'activation/désactivation 1oyl e ATt
de l'accél/décé] de l'accélération/décélération.
’ ’ 0 : désactivé (La fonction intégrale n'est
F1-07 pas utilisée lors de l'accélération ou de la Ooul 0 Non | Non| A | Non
décélération ; elle est utilisée a des vitesses
constantes.)
PG Ramp PUI Sel 1: agt{v;e (La fonction intégrale est toujours
utilisée.)
Niveau de détection de
surrégime
F1-08 . . ) 0a120 115 % Non Non A Non
Définit la méthode de détection de surrégime.
PG Overspd Level Les fréquences supérieures a celle définie pour
F1-08 (en pourcentage de la fréquence de sortie
Temps de retard de la maximale) qui continuent a dépasser cette
détection du surrégime fréquence pendant le temps défini en F1-09
F1-09 |(OS) sont détectées comme des erreurs de surrégime. 0,022,0 1,0s Non Non A Non
PG Overspd Time
Taux de détection de la Définit la méthode de détection de déviation
déviation (DEV) de vitesse | 4 vitesse.
FI-10 | excessive Toute déviation de vitesse supérieure au taux 0450 10% Non Non A Non
PG Deviate Level deﬁm en FAl -10 (en pourcentage de la fréquence de
sortie maximale) qui se poursuit pendant le temps
défini en F1-11 est détectée comme une déviation
Temps de retard de de vit
détection de déviation Le \(/ilresse: de vi la diffé 1
FI-11 | (DEV) de vitesse excessive | =2 éviation de vitesse est la différence entre la 0,0410,0 055 Non Non A Non
vitesse réelle du moteur et la vitesse de commande
PG Deviate Time de référence.
Nombre de dentures PG 1 | Définit le nombre de dentures sur les engrenages
F1-12 si des engrenages se trouvent entre le PG et le 0 Non Non A Non
PG# Gear Teethl moteur.
Impulsions d'entrée provenantde PG60  F1-13 0a 1000
Nombre de dentures PG 2 F1-01 X F1-12
F1-13 Si I'un de ces paramétres a la valeur 0, le rapport 0 Non Non | A Non
PG# Gear Teeth2 d'engrenage sera de 1.
TF“mPf de de:iectlon PGen Utilisé pour définir le temps de détection de
F1-14 | cireutouve déconnexion PG. PGO sera détecté sile temps de | 0,0210,0 | 2,0s Non | Non | A Non
PGO Detect Time détection est supérieur au temps défini.

*

Le réglage d'origine des mod¢les (-E) est 1024.

mUtilisation de la carte de controle de vitesse PG

11 existe quatre types de cartes de controle de vitesse PG pouvant étre utilisées dans le contrdle V/f avec PG.

* 3G3FV-PPGA2 : entrée d'impulsions de phase A (unique), compatible avec des sorties collecteur ou sup-
plémentaires ouvertes.

* 3G3FV-PPGB2 : entrée d'impulsions de phase A/B, compatible avec des sorties supplémentaires.

* 3G3FV-PPGD?2 : entrée d'impulsions de phase A (unique), compatible avec des drivers de lignes.

* 3G3FV-PPGX2 : entrée d'impulsions de phase A/B/Z, compatible avec des drivers de lignes.

Pour le diagramme de connexion, reportez-vous a la page 2-49.

ESélection du nombre d'impulsions PG

Définissez le nombre d'impulsions du codeur PG (générateur ou codeur d'impulsions) en impulsions/rotation.

Déterminez le nombre d'impulsions de phase A ou B pour 1 rotation de moteur dans F1-01.




mCorrespondance du sens de rotation PG et du sens de rotation du moteur

Le parametre F1-05 fait correspondre le sens de rotation du PG et le sens de rotation du moteur. Si le moteur
tourne en avant, déterminez s'il est commandé par la phase A ou B. Réglez ce paramétre en utilisant 3G3FV-
PPGB?2 ou 3G3FV-PPGX2.

Variateur
Moteur PG (codeur)
Commande
avancement
> [ >0

Commande par phase A lorsque valeur définie = 0 /Sortle impulsion
Commande par phase B lorsque valeur définie = 1

Phase A_l ;‘ |_| L Phase A | | I ] I ]
Phase B N PO B P B PhaseB — L—1 L1 Lo

Exemple : Rotation en avant d'un moteur Yaskawa standard (PG utilisé : E6EB2-CWZ6C)

L'axe de sortie du moteur tourne dans le sens inverse des
aiguilles d'une montre lorsque la commande avancement

Commande du variateur est exécutée.
avancement Rotation
(o}
——> (ccw)

Phase A

Phase B S B U

Le PG standard est commandé par phase A (CCW) lorsque la rotation est en avant.

En général, le PG est commandé par phase A lorsque la rotation est dans le sens des aiguilles d'une montre
(CW) vu depuis l'axe d'entrée. De plus, les rotation du moteur est le sens inverse des aiguilles d'une montre
(CCW) vu du cbté sortie lorsque les commandes avancement sont entrées. Par conséquent, lorsque le moteur
tourne en avant, le PG est normalement en phase A quand une charge est appliquée et en phase B quand
aucune charge n'est appliquée.

B Sélection du nombre de dentures entre le PG et le moteur

Déterminez le nombre de dentures de PG dans F1-12 et F1-13. Si des engrenages se trouvent entre le moteur et
le PG, vous pouvez faire fonctionner le moteur en définissant le nombre de dentures.

Une fois le nombre de dentures est défini, le nombre de rotations du moteur dans le variateur est calculé en uti-
lisant la formule suivante.

Nb. de rotations moteur (r/min.) = Nb. d'impulsions d'entrée du PC x 60 / F1-01 x F1-13 (Nb. de dentures coté
charge) / F1-12 (Nb. de dentures c6té moteur)

ECorrespondance de la vitesse du moteur pendant I'accélération et la décélération
avec la référence de fréquence

Vous pouvez déterminer si le fonctionnement intégral est activé ou désactivé pendant 1'accélération et la décé-
lération.

Pour faire correspondre la vitesse du moteur autant que possible a la référence de fréquence méme pendant
I'accélération et la décélération, définissez F1-07 sur 1.
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avant ou apres l'accélération et la décélération. Pour minimiser la possibilit¢ de surrégime ou de sous-

A\
‘?4 Si F1-01 est défini sur 1, un surrégime ou un sous-régime peuvent facilement se produire immédiatement
® régime, définissez F1-01 sur 0.

IMPORTAN

mSélection du taux de division du moniteur d'impulsions du PG

Cette fonction n'est activée que quand la carte de contrdle de vitesse de PG 3G3FV-PPGB2 est utilisée. Déter-
minez le taux de division de la sortie de moniteur d'impulsions PG. La valeur définie est exprimée en n pour
les chiffres de position supérieure et en m les chiffres de position inférieure. Le taux de division est calculé de
la maniére suivante :

Taux de division = (1 + n)/m (plage de réglage)n: Oou 1, m:1a 32
F1-06= 0O OO

T Tm
Le taux de division peut étre défini dans la plage suivante : 1/32 < F1-06 < 1. Par exemple, si le taux de divi-
sion est 1/2 (valeur définie 2), la moitié du nombre d'impulsions du PG sont de sorties de moniteur.

mDétection du circuit PG ouvert

Déterminez F1-09 (temps de détection PGO) pour détecter une déconnexion de céble PG et sélectionnez la
méthode d'arrét en cas de détection d'une déconnexion de cable PG

La déconnexion du PG est détectée lorsque le retour de vitesse du PG est O pour le temps défini dans F1-14
chaque fois que la référence de fréquence 1 % ou plus de la vitesse maximale. PGO n'est pas détecté pendant
un freinage c.c.

EDétection du surrégime moteur

Une erreur est détectée quand la vitesse du moteur excéde la limite. Un surrégime (OS) est détecté quand la 6
fréquence d'entrée du PG dépasse la valeur définie dans F1-08 sur une durée supéricure a celle définie dans I
F1-09. Aprées la détection d'un surrégime (OS), le variateur s'arréte conformément au parametre dans F1-03.

mDétection de la différence de vitesse entre le moteur et la référence de vitesse

Une erreur est détectée lorsque la déviation de vitesse (c'est-a-dire la différence entre la vitesse désignée et la
vitesse réelle du moteur) est trop élevée. La déviation de vitesse (DEV) est détectée aprés la détection d'une
détermination de vitesse et lorsque la référence de vitesse et la vitesse réelle de la piéce se trouve dans le para-
metre L4-02, si une déviation de vitesse plus élevée que la valeur définie dans F1-10 dure plus longtemps que
le temps défini dans F1-11. Apres la détection d'une déviation de vitesse, le variateur s'arréte conformément au
paramétre défini dans F1-04.







Chapitre 7
Correction
des erreurs

Ce chapitre décrit les affichages des erreurs et les contre-mesures a prendre pour le variateur,

ainsi que les problémes relatifs au moteur et leurs contre-mesures.
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Fonctions de protection et de diagnostic

Cette section décrit les fonctions d'alarme du variateur. Les fonctions d'alarme comprennent la détection
d'erreur, la détection d'alarme, la détection d'erreur de fonctionnement et la détection d'erreur d'autoréglage.

& Détection d'erreur

7-2

Lorsque le variateur détecte une erreur, la sortie de contact d'erreur fonctionne et la sortie du variateur est coupée,
ce qui provoque un arrét par inertie du moteur. (La méthode d'arrét peut étre sélectionnée pour certaines erreurs,
et la méthode sélectionnée sera utilisée pour ces erreurs.) Un code d'erreur s'affiche sur l'opérateur digital.

Lorsqu'une erreur se produit, consultez le tableau suivant pour identifier et corriger la cause de I'erreur.

Utilisez une des méthodes suivantes pour réinitialiser l'erreur apres le redémarrage du variateur.

» Attribuez 14 a une entrée contact multifonction (H1-01 a H1-05) (réinitialisation erreur) et mettez sous
tension le signal de réinitialisation de I'erreur.

* Appuyez sur la touche RESET de l'opérateur digital.

» Mettez hors tension l'alimentation du circuit principal, puis remettez-la sous tension.

Tableau 7.1 Affichage et traitement des erreurs

Affichage

Signification

Causes probables

Actions de correction

o

Over
Current

Surintensité

Le courant de sortie du variateur a
dépassé le taux de détection de surin-
tensité. (200 % du courant nominal)

* Un court-circuit ou un défaut de
masse s'est produit au niveau de la
sortie du variateur. (Un court-circuit
ou un défaut de masse peut étre pro-
voqué par la briilure du moteur, une
isolation défectueuse ou un cable
endommaggé.)

 La charge est trop importante ou le
temps d'accélération/décélération
est trop court.

» Vous utilisez un moteur spécial ou
un moteur dont la capacité est trop
¢élevée pour le variateur.

* Un commutateur magnétique a été
commuté au niveau de la sortie du
variateur.

Réinitialisez l'erreur apres avoir
corrigé son origine.

L

r

Ground
Fault

Défaut de masse

Le courant de défaut de masse au
niveau de la sortie du variateur a
dépassé d'environ 50 % le courant de
sortie nominal du variateur.

Un défaut de masse s'est produit

au niveau de la sortie du variateur.
(Un défaut de masse peut étre provo-
qué par la brllure du moteur, une iso-
lation défectueuse ou un cable
endommagg.)

Réinitialisez l'erreur aprés avoir
corrigé son origine.

[y
Ly

DC BUS
Fuse Open

fusible sauté
Le fusible du circuit principal est
sauté.

Le transistor de sortie est tombé en
panne a cause d'un court-circuit ou
d'un défaut de masse au niveau de la
sortie du variateur.

Vérifiez s'il y a un court-circuit entre
les bornes suivantes. Un court-circuit
endommagera le transistor de sortie :
Bl (®3)€>U,V,W

© €€>U VW

Replacez le variateur apres avoir
corrigé la cause.
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Tableau 7.1 Affichage et traitement des erreurs (suite)

Affichage Signification Causes probables Actions de correction

Augmentez le temps de décéléra-
tion ou connectez une résistance
de freinage (ou une unité de résis-
tance en freinage).

Le temps de décélération est trop court
et I'énergie régénérative du moteur est
trop importante.

Surtension du circuit principal

o u La tension c.c. du circuit principal dépas-
DC Bus | sait le niveau de détection de surtension.
Overvolt | Classe 200 V : Environ 410 V
Classe 400 V : Environ 820 V

Diminuez la tension de fagon qu'elle

La tension d'alimentation est trop élevée. L. .
corresponde aux spécifications.

Sous-tension du circuit principal
La tension c.c. du circuit principal est |+ Une phase ouverte s'est produite

inférieure au niveau de détection de avec l'alimentation d'entrée.
sous-tension (L2-05). * Une perte de puissance
Classe 200 V : Environ 190 V momentanée s'est produite.
/v 1 |Classe 400 V: Environ 380 V * Les bornes de cablage pour 1'ali- - , . .
. - PR \ Réinitialisez l'erreur apres avoir
DC Bus | Panne de fonctionnement du circuit mentation d'entrée sont desserrées. . .
o . . corrigé son origine.
Undervolt | principal * Les fluctuations de tension de
Le circuit principal a cessé de répondre I'alimentation d'entrée sont trop
pendant le fonctionnement du variateur. importantes.
Capacités applicables du variateur * Une erreur s'est produite dans le cir-
Classe 200 V: 37 a 110 kW cuit de prévention de surintensité.

Classe 400 V: 75 a 300 kW

 Essayez d'allumer et d'éteindre
l'alimentation.

* Remplacez le variateur si
l'erreur se produit toujours.

i/ |Erreur de puissance de contrdle
CTL PS |La tension de I'alimentation de con- -
Undervolt | trole a chuté.

Erreur du circuit de prévention

d'appel
Une surchauffe s'est produite dans la

{5 |résistance d'appel. * Le circuit principal (CP) du CP est |+ Essayez d'allumer et d'éteindre

MC Le circuit principal n'a pas répondu tombé en panne. l'alimentation.
Answer- | pendant 10 s bien que le signal ON du |« La bobine d'excitation du CP est * Remplacez le variateur si

back circuit principal ait été émis. briilée. l'erreur se produit toujours.
Capacités applicables du variateur
Classe 200 V: 37 a 110 kW 7

Classe 400 V: 75 a 300 kW

 Une phase ouverte s'est produite
dans l'alimentation d'entrée.

Erreur de tension du circuit * Une perte de puissance momenta-
principal née s'est produite.
PE La tension c.c. du circuit principal * Les bornes de cablage pour l'ali- I , . .
. S . . . , Réinitialisez I'erreur aprés avoir
Input Pha | varie de maniére inhabituelle (pas lors |  mentation d'entrée sont desserrées. L, ..
. g . . corrigé son origine.
Loss de la régénération). * Les fluctuations de tension de
Cette erreur est détectée lorsque L8-05 I'alimentation d'entrée sont trop
est activé. importantes.

L'équilibre de tension entre les pha-
ses n'est pas bon.

» Un céable est cassé dans le cable de

sortie. T .
i A . A Réinitialisez I'erreur aprés avoir
Sortie en phase ouverte * Un cable est cassé dans le cable du L .. P
LF Une phase ouverte s'est produite au moteur. COITIgE SOn Origine.
Output Pha | niveau de la sortie du variateur. * Les bornes de sortie sont desserrées.
Loss Cette erreur est détectée lorsque L8-07
est activé. Le moteur utilisé a une capacité infé-

Vérifiez la capacité du moteur et

rieure a 5 % de la capacité maximale .
du variateur.

du moteur du variateur.
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Tableau 7.1 Affichage et traitement des erreurs (suite)

Affichage

Signification

Causes probables

Actions de correction

o

oo

Surchauffe du ventilateur
La température des ailettes de refroidis-
sement du variateur a dépassé la valeur

La température ambiante est trop
¢levée.

Installez un ventilateur.

il de chaleur 2
Heatsnk | de L.8-02 ou 105°C. ¥ & ufe source de chatelr 8 Enlevez la source de chaleur.
Overtmp | OH : La température a dépassé la proximite.
(oA 1) |valeur de L8-02 (la méthode d'arrét
Heatsink | peut étre remplacée par L8-03.). ] ) ' .
MAX OH1 : La température a dépassé 100°C Le ventilateur du variateur s'est arrété. Remplacez le ventilateur. (Contac-
Temp (méthode d'arrét : arrét par inertie). tez votre distributeur.)
Ventilateur du variateur arrété Le ventilateur du variateur s'est arrété.
Vérifiez la taille de la charge et de
la longueur des temps d'accéléra-
o ’l_’l___ll Alarme de Surchauﬁe du moteur tiOn, de déCélération et des CyCleS.
Motor |Le Va'riateur s'arrétera ou continueraa | Le moteur a trop chauffé. Veérifiez les caractéristiques V/f.
Overheat 1 | fonctionner selon les valeurs de L1-03.
Vérifiez I'entrée de température du
moteur aux bornes Al et A2.
Vérifiez la taille de la charge et de
la longueur des temps d'accéléra-
oHY Erreur de surchauffe du moteur tion, de décélération et des cycles.
Le variateur s'arrétera en fonction des | Le moteur a trop chauffé. R L
Motor g P Vérifiez les caractéristiques V/f.
Overheat 2 | valeurs définies dans L1-04.
Vérifiez I'entrée de température du
moteur aux bornes Al et A2.
Surchauffe de la résistance de * Réduisez la charge, augmentez
~H freinage installée Le temps de décélération est trop court | le temps de décélération ou
DynBrk |Larésistance de freinage surchauffe et | et I'énergie régenérative du moteur est diminuez la vitesse du moteur.
Resistor | la fonction de protection a fonctionné | trop importante. * Installez une unité de résistance
si elle a été activée dans L8-01. en freinage.
o Erreur du transistor de freinage * Essayez d'allumer et d'éteindre
o interne l'alimentation.
D ynBrk Le transistor de freinage ne fonctionne * Remplacez le variateur si
Transistr | ;a5 correctement. I'erreur se produit toujours.
La charge est trop lourde. Les temps | Vérifiez la taille de la charge et de
d'accélération, de décélération et de la longueur des temps d'accéléra-
., | Surcharge du moteur cycle sont trop courts. tion, de décélération et des cycles.
. La fonction de protection de surcharge La tension des caractéristiques V/f est
Motor | qu moteur a fonctionné sur la base de la tron &levée ou trop faible 4 Vérifiez les caractéristiques V/f.
Overloaded | ya1eur thermique électronique interne. P p i
Le courant nominal du moteur (E2-01) | Vérifiez le courant nominal du
est incorrect. moteur (E2-01).
La charge est trop lourde. Les temps | Vérifiez la taille de la charge et de
d'accélération, de décélération et de la longueur des temps d'accéléra-
, - |Surcharge du variateur cycle sont trop courts. tion, de décélération et des cycles.
gL La fonction de protection de surcharge . .
Inv . ., La tension des caractéristiques V/fest |, . .
du variateur a fonctionné sur la base de o . Vérifiez les caractéristiques V/f.
Overloaded trop élevée ou trop faible.

la valeur thermique électronique interne.

La capacité du variateur est trop faible.

Remplacez le variateur par un de
plus grande capacité.
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Tableau 7.1 Affichage et traitement des erreurs (suite)

Affichage Signification Causes probables Actions de correction
Surcouplage détecté 1 * Vérifiez que les valeurs de
oL 3 |Ils'est produit un courant supérieur a L6-02 et L6-03 sont correctes.
Overtorque | celui défini dans L6-02 pendant une - * Vérifiez le systéme mécanique
Det 1 période plus longue que celle définie et corrigez la cause du
dans L6-03. surcouplage.
Surcouplage détecté 2 * Vérifiez que la valeur du cou-
o i Y |Ils'est produit un courant supérieur a rant de L6-05 et la valeur de
Overtorque | celui défini dans L6-05 pendant une - temps de L6-06 sont correctes.
Det 2 période plus longue que celle définie » Vérifiez le systéme mécanique et
dans L6-06. corrigez la cause du surcouplage.
. . c A - la ch
OL de freinage avec glissement SSUTez-VOUS que fa charge est
) une charge en inertie.
, ~ |important s s s \
ol , . ‘s . | L'inertie renvoyée a la charge est trop | Définissez le systéme de
La fréquence de sortie n'a pas été modi- | . .\
HSB-OL , L importante. maniére telle que le temps de
fiée pendant une période plus longue s . .
ue le temps défini dans N3-04 décélération qui ne produit pas
q ' 0 V soit de 120 s ou moins.
Sous-couplage détecté 1 * Vérifiez que les valeurs de
&L 3 |1l s'est produit un courant inférieur a L6-02 et L6-03 sont correctes.
Undertorq | celui défini dans L6-02 pendant une - * Vérifiez le systéme mécanique
Det 1 période plus longue que celle définie et corrigez la cause du
dans L6-03. surcouplage.
Sous-couplage détecté 2 * Vérifiez que la valeur du cou-
L4 |1l s'est produit un courant inférieur a rant de L6-05 et la valeur de
Undertorq | celui défini dans L6-05 pendant une - temps de L6-06 sont correctes.
Det 2 période plus longue que celle définie * Vérifiez le systéme mécanique et
dans L6-06. corrigez la cause du surcouplage.
11 se produit des dépassements/sous- , . .
, Réglez a nouveau le gain.
. dépassements.
o Surrégime
= La vitesse a été supérieure a celle défi- La vitesse de référence est trop &levée Vérifiez le circuit de référence et
Overspeed | hie dans F1-08 pendant une période plus P "| le gain de référence.
Det longue que celle définie dans F1-09. -
Les valeurs de F1-08 et F1-09 ne sont | Vérifiez les valeurs de F1-08 et
pas correctes. F1-09.
Il y a une coupure dans le cable PG. Rép afrez le cable cassé/décon-
necte.
B Déconnexion PG détectée PG n'est pas cablé correctement. Réparez le cablage.
Plo Les impulsions PG sont entrées lorsque
PG Open l'e Variat’eur sortait une fréquence (sor- | Le courant n'est pas alimenté jusqu'a Alimentez PG correctement.
tie de démarrage en douceur > E1-09). |PG.
Vérifiez le circuit ouvert lors de
I'utilisation du frein (moteur).
La charge est trop lourde. Réduisez la charge.
Les temps d'accélération et de décélé- | Augmentez les temps d'accéléra-
Déviation de vitesse excessive ration sont trop courts. tion et de décélération.
oey L.a deV} ation de, Vlt?SSC a ete supe- La charge est verrouillée. Vérifiez le systeme mécanique.
Speed | Tieure a celle définie dans F1-10 pen-
Deviation | dantune période plus longue que celle | [ es valeurs de F1-10 et F1-11 ne sont | Les valeurs de F1-10 et F1-11 ne

définie dans F1-11.

pas correctes.

sont pas correctes.

Vérifiez le circuit ouvert lors de
I'utilisation du frein (moteur).




Tableau 7.1 Affichage et traitement des erreurs (suite)

Affichage

Signification

Causes probables

Actions de correction

)

[

Out of
Control

Erreur de controle

La limite du couple a été atteinte de
maniére continue pendant 3 secondes
ou plus lors d'arrét avec décélération
au cours d'un contrdle vectoriel en
boucle ouverte.

Vérifiez les constantes du moteur.

)

bl
Feedback
Loss

Référence de la rétroaction PID
perdue

Une perte de référence de rétroaction
PID avait été détectée (b5-12 =2) et
l'entrée de rétroaction PID était infé-
rieure a b5-13 (niveau de détection de
perte de rétroaction PID) pour une
période plus longue que celle définie
dans b5-14 (temps de détection de
perte de rétroaction PID).

r

Opt
External
Flt

[
C3

Entrée d'erreur externe a partir
de la carte de communication
en option

Vérifiez la carte de communica-
tion en option ainsi que les
signaux de communication.

[ m—
LA -

Ext Fault
S3

Erreur externe (borne d'entrée 3)

[y}

I 1

Ext Fault
S4

Iy

Erreur externe (borne d'entrée 4)

L

r

Ext Fault
S5

Erreur externe (borne d'entrée 5)

[
cCoi O

Ext Fault
S5

Erreur externe (borne d'entrée 6)

gy

I

Ext Fault
S7

Erreur externe (borne d'entrée 7)

Une « Erreur externe » a été entrée a
partir d'une borne d'entrée multifonc-
tion (S3 a S7).

» Réinitialisez les entrées
d'erreurs externes aux entrées
multifonctions.

* Supprimez la cause de l'erreur
externe.

_ o
o T
Oper

Disconnect

Erreur de connexion de l'opérateur
digital

La connexion a l'opérateur digital a
¢été rompue lors de 'exécution d'une
commande RUN a partir de I'opérateur
digital.

Vérifiez la connexion a I'opérateur
digital.

Memobus
Com Err

Erreur de communications
RS-422A/485

Il n'a pas été possible d'obtenir une
réception normale pendant 2 s ou
plus apres la réception des données
de controle.

Vérifiez les appareils de
communication et les signaux
de communication.
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Fonctions de protection et de diagnostic

Tableau 7.1 Affichage et traitement des erreurs (suite)

Affichage

Signification

Causes probables

Actions de correction

Erreur de communication en option
Une erreur de communication a été

Vérifiez les appareils de

oo ’ , f} ' ’ . . .
) détectée lors d'une commande d'exé- communication et les signaux
Option | cution ou lors du paramétrage d'une de communication.
Com Err | r¢ference de fréquence a partir d'une
carte de communication en option.
Erreur de communication 1 de Le connecteur de I'opérateur digital | Déconnectez l'opérateur digital,
l'opérateur digital n'est pas connecté correctement. puis reconnectez-le.
Les communications avec l'opérateur
digital n'ont pas été établies dans les
7 /£ 00| 5 secondes qui ont suivi la mise sous Les mrrcults de contréle du variateur Remplacez le variateur.
tension. sont défectueux.
CPF
Essayez d'allumer et d'éteindre
- o .
Erreur RAM externe de I'UC I'alimentation a nouveau.
Les circuits de controle ont été détruits. | Remplacez le variateur.
Erreur de communication 2 de L'opérateur digital n'est pas connecté | Déconnectez l'opérateur digital,
PR l'opérateur digital correctement. puis reconnectez-le.
i~ u 1 | Lorsque les communications ont été
établies, une erreur de communica-
CPFO01 - R .
tion s'est produite avec I'opérateur Les circuits de controle du variateur Remplacez le variateur
digital pendant plus de 2 secondes. sont défectueux.
Focm o Essayez d'allumer et d'éteindre
“ "7 = | Erreur du circuit de I'étage de - l'alimentation 4 nouveau.
BB Circuit | g5t bloquée
Err Le circuit de contréle est endommagé. | Remplacez le variateur.
rPEDT Essayez d'allumer et d'éteindre
J = ] . . \
EEROM | Erreur EEPROM I'alimentation a nouveau.
Error Le circuit de controle est endommagé. | Remplacez le variateur.
reEOY _ . ) Essayez d'allumer et d'éteindre
Erreur du variateur A/D interne de I'alimentation a nouveau.
Internal 13 carte UC
A/D Err Le circuit de controle est endommagé. | Remplacez le variateur.
rEEnS Essayez d'allumer et d'éteindre
U 1 . . -
Erreur du variateur A/D interne de 'alimentation a nouveau.
External |5 carte UC
A/D Err Le circuit de contréle est endommagé. | Remplacez le variateur.
La carte en option n'est pas bien Mettez l'alimentation hors tension
- OC e , - N
& 77 U5 | Erreur de connexion de la carte en connectée. et insérez a nouveau la carte.
Option option : B )
error Le variateur ou la carte en option est | Remplacez la carte en option ou le
défectueux. variateur.
Essayez d'allumer et d'éteindre
—ocCrm - 1413 . ‘
L P E L Erreur RAM interne ASIC l'alimentation a nouveau.
RAM-Err — - - :
Le circuit de controle est endommagé. | Remplacez le variateur.
Essayez d'allumer et d'éteindre
£ PF {8 |Erreur de temporisation du chien ) l'alimentation a nouveau.
WAT-Err | de garde

Le circuit de controle est endommagé.

Remplacez le variateur.




Tableau 7.1 Affichage et traitement des erreurs (suite)

Affichage Signification Causes probables Actions de correction
Essayez d'allumer et d'éteindre
£ P F 05 | Erreur de diagnostic mutuel - l'alimentation a nouveau.
CPU-Err |UC-ASIC
Le circuit de controle est endommagé. | Remplacez le variateur.
CFRE D . Le circuit de contrdle du variateur est .
=" " |Erreur de version ASIC \ Remplacez le variateur.
ASIC-Err défectueux.
La carte en option n'est pas bien con- | Mettez l'alimentation hors tension
~oOcC A mnseé 3
L (:) "~ €& | Erreur du convertisseur A/D de la nectée. et insérez a nouveau la carte.
ption ioati ; - -
A/D error carte de communication en option Le convertisseur A/D de la carte en Remplacez la carte de communi-
option est défectueux. cation en option.
=Y ==0
[ s | ' . .
) Erreur d'auto-diagnostic de la
Option | carte de communication en option
CPU down
CPEZZ
Erreur de code du modeéle de la -
Option L . Erreur de la carte de communication .
carte de communication en option . Remplacez la carte en option.
Type Err en option.
[ e
R i Y i |
Option | Erreur DPRAM de la carte de com-
DPRAM | munication en option
Err




Fonctions de protection et de diagnostic

& Détection d'alarme

Les alarmes sont un type de fonction de protection du variateur et ne font pas fonctionner la sortie de contact
de l'erreur. Le systéme reviendra automatiquement a son état d'origine une fois la cause de 1'alarme réparée.

L'écran de I'opérateur digital clignote et I'alarme est émise a partir des sorties multifonctions (H2-01 a H2-03).

Lorsqu'une alarme se produit, prenez les mesures nécessaires en fonction du tableau ci-dessous.

Tableau 7.2 Affichage et traitement des alarmes

Affichage

Signification

Causes probables

Actions de correction

)

[

Saisie simultanée des commandes

Vérifiez 'ordre des commandes
de continuation et d'exécution

(clignote- | continuation/exécution inverse inverse.
ment) |1 es commandes de continuation et d'exé- - Si le sens de rotation n'est pas
External | cution inverse ont été toutes deux sous ten- connu, le moteur décélérera
Fault | gion en méme temps pendant plus de 0,5 s. jusqu'a s'arréter lorsque cette petite
erreur se produira.
Sous-tension du circuit principal
Les situations suivantes se produisent
' lorsqu'il n'y a pas eu de signal RUN.
[y . . . . .
* Latension c.c. du circuit principal
(clignote- ctait inflérieure al;a Vallelz lurpcritl niI\)/ cau de Consultez les causes des erreurs Consultez les causes des erreurs
ment) L . UVI, UV2 et UV3 du tableau UVI, UV2 et UV3 du tableau
détection de sous-tension (L2-05). écédent écédent
DCBus |. Le contacteur de limite de surintensité | P ’ P '
Undervolt | egt oyvert.
» La tension d'alimentation de contréle
lorsqu'elle est sous le niveau CUV.
ou Surtension du circuit principal
(clignote- Lg tensipn c.c.du ?ircqit principal dépas- La tension d'alimentation est Di'minuez la tension de fagon
ment) | Sait le niveau de détection de surtension. o qu'elle corresponde aux
] . trop élevée. L. .
DC Bus | 200V class : Environ 400 V spécifications.
Overvolt | Classe 400 V : Environ 800 V
La température ambiante est .
) A P , Installez un ventilateur.
oM | Surchauffe de l'ailette de trop clevee.
i refroidissement A
(clignote- ) . . 11 y a une source de chaleur a
ment) | La température des ailettes de refroidisse- proximité Enlevez la source de chaleur.
Heatsnk | ment du variateur a dépassé la valeur de )
Overtemp | L8-02. Le ventilateur du variateur Remplacez le ventilateur.
s'est arrété. (Contactez votre distributeur.)
ot
] Pré-alarme de surchauffe du variateur Effacez l'entrée d'alarme de sur
(clignote- | Uy signal d'alarme OH2 (signal d'alarme de o .
ment) . iy Ca - chauffe de la borne d'entrée multi-
surchauffe du variateur) a été entré a partir fonction
OverzHeat d'une borne d'entrée multifonction (S3 4 S7). :
. Vérifiez la taille de la charge et de
':f " | surchauffe du moteur lg longueur des temps d'accéléra-
(clignote- | [ 4 valeur E a été attribuée a H3-09 et tion, de décélération et des cycles.
ment) | rentrée de thermistance de température du | Le moteur a trop chauffé. iy .
Motor . 1 L Vérifiez les caractéristiques V/f.
moteur a dépassé le niveau de détection de
Overheat

1

I'alarme.

Vérifiez l'entrée de température du
moteur aux bornes Al et A2.




Tableau 7.2 Affichage et traitement des alarmes (suite)

Affichage

Signification

Causes probables

Actions de correction

ol
(clignote-
ment)

Surcouplage 1
11 s'est produit un courant supérieur a celui
défini dans L6-02 pendant une période

Vérifiez que les valeurs de
L6-02 et L6-03 sont correctes.
Vérifiez le systéme mécanique et

Overtor- | plus longue que celle définie dans L6-03. corrigez la cause du surcouplage.
que Det 1
iy  Vérifiez que la valeur du cou-
". “ ' | Surcouplage 2 rant de L6-05 et la valeur de
(clignote- | 1| giest produit un courant supérieur a celui i temps de L6-06 sont correctes.
ment) | géfini dans L6-05 pendant une période * Vérifiez le systéme mécanique
Overtor- | plus longue que celle définie dans L6-06. et corrigez la cause du
que Det 2 surcouplage.

Uid Sous-couplage 1 * Vérifiez que les valeurs de
(clignote- | 1 grest produit un courant inférieur a celui . %/Z?éeezt II; 6s_os3tésr?12tnclzzraencitesé
ment) | 4éfini dans L6-02 pendant une période et corrigez lzcause du d

Under- | o1us longue que celle définie dans L6-03. &
torq Det 1 surcouplage.
JLH Sous-couplage 2  Vérifiez que la valeur du cou-
(clignote- | 1} grest produit un courant inférieur a celui rant de L6-05 et la valeur de
ment) e o - temps de L6-06 sont correctes.
défini dans L6-05 pendant une période . Vérifiez le svstéme mécanidue et
Under- | plus longue que celle définie dans L6-06. ooz | 4 d ql
torq Det 2 corrigez la cause du surcouplage.
11 se produit des dépassements/ . R .
. sous-dépassements. Réglez 4 nouveau le gain.
“~ | Surrégime
(clignote- | [ 5 vitesse a été supérieure a celle définie | La vitesse de référence est trop Vérifiez le circuit de référence et
ment) | dans F1-08 pendant une période plus lon- | élevée. le gain de référence.
Overs- | oye que celle définie dans F1-09. -
peed Det Les valeurs de F1-08 et F1-09 ne | Vérifiez les valeurs de F1-08
sont pas correctes. et F1-09.
o Il'y a une coupure dans le cable PG. | Réparez le cable cassé/déconnecté.
, i " _|Le PG estdéconnects PG n'est pas cablé correctement Réparez le cablage
(chgno;e- Le variateur émet une fréquence, mais les P ) p ge.
ment : : .
impulsions PG ne sont pas regues. ' ;
PG Open j]:l:;(l)};r ;Ig west pas alimenté Alimentez PG correctement.
La charge est trop importante. Réduisez la charge.
o £ | Déviation de vitesse excessive Les temps d'accélération et de Augmentez les temps d'accéléra-
(clignote- | La déviation de vitesse a ét¢ supérieure décélération sont trop courts. tion et de décélération.
ment) | & celle définie dans F1-10 pendant une
Speed période plus longue que celle définie La charge est verrouillée. Vérifiez le systéme mécanique.
iati dans F1-11.
Deviation Les valeurs de F1-10 et F1-11 ne | Les valeurs de F1-10 et F1-11 ne
sont pas correctes. sont pas correctes.
- -~ | Erreur externe détectée pour la carte
=" | de communication autre que SI-K2 . ,
Ont . . A Supprimez la cause de l'erreur
P La poursuite de I'opération a été spécifiée - extorne
Extelmal pour EF0 (F6-03 = 3) et une erreur externe a ’
Flt

été introduite a partir de la carte en option.




Fonctions de protection et de diagnostic

Tableau 7.2 Affichage et traitement des alarmes (suite)

Affichage

Signification

Causes probables

Actions de correction

- - O
crFd

(clignote-
ment)
Ext Fault
S3

Erreur externe (borne d'entrée S3)

[y N}

—

[

(clignote-
ment)
Ext Fault
S4

Erreur externe (borne d'entrée S4)

(clignote-
ment)
Ext Fault
S5

Erreur externe (borne d'entrée S5)

[

)

[p]

(clignote-
ment)
Ext Fault
S6

Erreur externe (borne d'entrée S6)

[y

[ '
(clignote-
ment)
Ext Fault
S7

Erreur externe (borne d'entrée S7)

Une erreur externe a été introduite
a partir d'une borne d'entrée multi-
fonction (S3 a S7).

» Réinitialisez les entrées
d'erreurs externes aux entrées
multifonctions.

* Supprimez la cause de l'erreur
externe.

Référence de la rétroaction PID
perdue

F 6L |Une perte de référence de rétroaction PID
(clignote- | avait été détectée (b5-12 = 2) et I'entrée de
ment) | Tétroaction PID était inférieure a b5-13 - -
Feedback | (niveau de détection de perte de rétroac-
Loss tion PID) pour une période plus longue
que celle définie dans b5-14 (temps de
détection de perte de rétroaction PID).
LE o
) Erreur de communications
(clignote- | RS-422A/485 . ,
ment) | 1] n'a pas été possible d'obtenir une - Yerlﬁez les app are11§ et.les
Memo- | réception normale pendant 2 s ou plus signaux de communication.
bus Com | ares 1a réception des données de contrdle.
Err
Erreur de communication de la carte
& {4/5 |en option
clienote- | Une erreur de communication s'est pro- L .
( mgc;nt) duite dans un mode dans lequel la com- - Z;Llie; (IIZSCE;I;E ?I:Eﬂiscztiflf
Option | mande d'exécution ou une référence de '
Com Err | fréquence a été définie a partir de la carte
de communication en option.
£ R{ L |Communication en attente
(clignote- | Les données de contrble n'ont pas été ) Vérifiez les appareils et les
ment) | regues normalement lorsque l'alimenta- signaux de communication.
ComCall |tion a été mise sous tension.
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@ Erreurs de fonctionnement

Une erreur de fonctionnement se produit si une valeur n'est pas valable ou s'il existe une contradiction entre deux
valeurs de parametres. Il ne sera pas possible de lancer le variateur tant que les paramétres n'auront pas ét¢ définis
correctement. (La sortie de I'alarme et les sorties de contact d'erreur ne fonctionneront pas non plus.)

Lorsqu'une erreur de fonctionnement se produit, consultez le tableau suivant pour identifier et corriger la
cause de l'erreur.

Tableau 7.3 Affichage des erreurs de fonctionnement et valeurs incorrectes

Affichage Signification Valeurs incorrectes
o PEL V.al,eur de l.a capa- i, valeur de la capacité du variateur ne correspond pas a 'unité.
KVA cité du variateur o
. (Contactez votre distributeur.)
Selection | incorrecte
_acnr o |Erreurde la plage
= " ’f’ = | de sélection du La valeur du parameétre n'est pas comprise dans la plage de sélection valable.
Limit paramétre
L'une des erreurs suivantes s'est produite au niveau des valeurs de 1'entrée multifonction
(H1-01 a H1-06) :
* La méme valeur a été sélectionnée pour deux ou plusieurs entrées multifonctions.
» Une commande vers le bas ou vers le haut a été sélectionnée de maniére indépendante.
(Elles doivent étre utilisées en méme temps.)
* Les commandes haut/bas (10 et 11) et Maintenir rampe accél/décél (A) ont été sélec-
tionnées en méme temps.
* Recherche de vitesse 1 (61, fréquence de sortic maximale) et Recherche de vitesse 2
ach Erreur de sélection (62, fréquence définie) ont été sélectionnées en méme temps.
sre .'" " |de I'entrée « Etage de sortie bloqué externe NO (8) et étage de sortie bloqué externe NC (9) ont été
Terminal | yyjtifonction sélectionnées en méme temps.
» Les commandes haut/bas (10 et 11) ont été sélectionnées alors que la sélection du
mode de contrdle PID (b5-01) était activée.
 La fonction de sélection (H3-09) de la borne d'entrée analogique multifonction (A2)
a recu une valeur différente de 1F et le commutateur 13/14 de la borne (1F) a été sélec-
tionné, mais le commutateur A1/A2 de la borne (H3-13) a été défini pour utiliser la
fréquence de vitesse principale pour A2 (H3-13 =1).
» Les commandes de vitesse négatives et positives n'ont pas été définies en méme temps.
» La commande d'arrét d'urgence NO NC ont été définies en méme temps.
ofEDS A . .
Erreur de sélection | La carte en option a été sélectionnée comme source de référence de fréquence en
Sesqlientce de la carte en option | attribuant 3 a b1-01, mais la carte d'option n'est pas connectée (option C).
elec
P v Y Y iy Yy A H
R d’e sélection La rétroaction du contrdle V/f avec PG a été sélectionnée en attribuant 1 a A1-02, mais
PG Opt de la Amethode de une carte de contréle de vitesse PG n'est pas connectée.
Missing | contrdle
La méme valeur a été sélectionnée pour la sélection de l'entrée analogique et la sélection
~ | Erreur de sélection de la fonction PID.
oFPEON de l'entrée * H3-09=BetH6-01 =1
Analog analogique * H3-09= C.et H6-01 =2 ‘ .
Selection . . b1-01 (sélection de la référence) a regu la valeur 4 (entrée d'impulsions) et H6-01
multifonction R, . ) S . o
(sélection de la fonction d'entrée du train d'impulsions) a re¢u une valeur différente de 0
(référence de fréquence).
A Une valeur non nécessaire dans la méthode de contrdle actuelle a été définie.
=~ o |Erreur de sélection . e, . R s
orcub Ex. : une fonction utilisée uniquement avec le contréle de vecteur en boucle ouverte a été

du paramétre

sélectionnée pour le contrdle V/£.




Fonctions de protection et de diagnostic

Tableau 7.3 Affichage des erreurs de fonctionnement et valeurs incorrectes (suite)

Affichage Signification Valeurs incorrectes

Les valeurs suivantes ont été définies en méme temps.
s * b5-01 (sélection du mode de contréle PID) a regu une valeur différente de 0.
=~ o |Erreur de sélection . . . .
afEds )N * b5-15 (niveau de fonctionnement de la fonction de sommeil PID) a recu une valeur
du contréle PID e
différente de 0.

* b1-03 (sélection de la méthode d'arrét) a requ la valeur 2 ou 3.

oFE D Erreur de réalage Les paramétres E1-04, E1-06, E1-07 et E1-09 ne répondent pas aux conditions suivantes :
VAP | s donnéesg V?f « E1-04 (FMAX) > E1-06 (FA) > E1-07 (FB) = E1-09 (FMIN)
Setting « E3-02 (FMAX) > E3-04 (FA) > E3-05 (FB) > E3-07 (FMIN)

Une des erreurs de réglage des paramétres suivantes est présente.
* C6-05 (gain de fréquence porteuse) > 6, la limite inférieure de fréquence porteuse

|
J
(n

[}

10 1

Erreur de réglage (C6-04) > le gain de la fréquence porteuse (C6-05)
CartFrg/ | ges parametres + Erreur de limite supérieure/inférieure dans C6-03 a 05.
On-Delay « C6-01=0etC6-02=234E.
* C6-01=1etC6-02=7aE.
Er-r e Une erreur de vérification s'est produite lors de I'écriture EEPROM.
Erreur d'écriture \ .. e S
EEPROM | EEPROM » Essayez d'allumer et d'éteindre 1'alimentation a nouveau.
R/W Err + Essayez de définir a nouveau les parametres.

€ Erreurs lors de l'autoréglage

Les erreurs pouvant survenir lors d'un autoréglage sont énumérées dans le tableau suivant. Si une erreur est
détectée, le moteur s'arrétera par inertie et un code d'erreur s'affichera sur 'opérateur digital. La sortie de con-
tact erreur et la sortie de I'alarme ne fonctionneront pas.

Tableau 7.4 Erreurs lors de l'autoréglage

Affichage Signification Causes probables Actions de correction

11y a une erreur au niveau de I'entrée des
données pour 'autoréglage. 7

Il y a une erreur dans les relations entre L. . .
y e Vérifiez les données d'entrée. I

la sortie du moteur et le courant nominal . . .
— » Vérifiez la capacité du variateur

L - - ,’_,' ] | Erreur de données du | du moteur.
- et moteur Il y a une erreur entre la valeur du courant et du moteur.
Data Invalid y ¢ Vérifiez le courant nominal du moteur

hors charge et le courant nominal du
moteur a l'entrée (lorsque l'autoréglage
pour la résistance ligne a ligne uniquement
est effectué pour le contréle vectoriel).

et le courant hors charge.

E--I2 Al Une erreur mineure s'est produite pen-
L L arme ) .
Minor Fault dant l'autoréglage (xxx). + Vérifiez les données d'entrée.
» Vérifiez le cablage et la machine.
= ~ — I} 5 |Utilisation de la tou- | La touche STOP a ét¢ utilisée pour annu- | * Vérifiez la charge.
STOP Key che STOP ler l'autoréglage.
£ i~ — (i Y |Brreur derésistance + Vérifiez les données d'entrée.
Resistance ligne a ligne * Vérifiez le cablage du moteur.
L'autoréglage n'a pas été effectué dans le |+ Sile moteur est connecté a la
,’_—_ - - ,’__,’ ’_:, Erreur de courant temps spécifié. machine, déconnectez-le.
No-load current | hors charge Les résultats de 1'autoréglage ont dépassé [+ Sila valeur attribuée a T1-03 est
la plage de sélection pour un paramétre. supérieure a la tension d'alimentation
ll: - - ’l_'l ’l__'l Erreur de glissement d'ent.rée du variate}lr pour E}*-OS,
- Rated Sﬁp ~ | nominal modifiez les données d'entrée.

7-13




Tableau 7.4 Erreurs lors de l'autoréglage (suite)

Affichage Signification Causes probables Actions de correction
* Augmentez C1-01
Erreur d'accélération (temps d'accélération 1).
— 7 I — . . s » Augmentez L7-01 et L7-02 (limites du
=~ = !4 |(détectée uniquement |Le moteur n'a pas effectué I'accélération cougple inverses) si les Valeu(rs sont
- ot dans le cas d'un auto- | dans le temps spécifié. .
Accelerate réglage par rotation) PP trop faibles.
gagep * Si le moteur est connecté a la
machine, déconnectez-le.
Erreur de vitesse * Si le moteur est connecté a la
s e " o machine, déconnectez-le.
du moteur (détectée | La référence du couple était trop élevée
. . * Augmentez C1-01
— s 1 |uniquement dansle | (100 %) pendant l'accélération g
C ™ T 1 1 |cas dun autoréel 1 N . (temps d'accélération 1).
glage | (pour le contréle vectoriel en boucle . Vérifiez les donndes d'entrée
ar rotation ouverte uniquement). .. . .
Motor Speed p ) 4 ) (en particulier le nombre d'impulsions
PG et le nombre de pdles du moteur).
Le flux de courant a dépassé le courant
nominal du moteur.
— 1 71| Brreur de détection Vérifiez le circuit de détection du cou-
[ N Le signe du courant détecté était le con-

du courant

traire de celui qui aurait dd étre.

11 existe une erreur de phase sur U, V ou W.

rant, le cablage du moteur, le détecteur
de courant et les méthodes d'installation.

Erreur d'inductance

L'autoréglage n'a pas été effectué dans le

Vérifiez le cablage du moteur.

de fuite temps spécifié.
Leak Inductance
_ e . . o
L — I Valeurs V/f La référence du couple a depasse’IOO o Vérifiez les valeurs et corrigez-les.
Lo L et le couple hors charge a dépassé 70 % .
excessives \ i » Déconnectez la charge du moteur.
V/f Over Setting pendant l'autoréglage.

Erreur de saturation
du noyau du moteur

L'autoréglage de la valeur de saturation
du noyau du moteur n'a pas pu étre effec-
tué dans le temps spécifié.

¢ Vérifiez les données d'entrée.

,’—_ I ,—,’ ,—' (détectée uniquement | Les résultats de 1'autoréglage ont dépassé |+ Vérifiez le cablage du moteur.
] dans le cas d'un auto- |la plage de sélection pour un parametre ; |+ Si le moteur est connecté a la
Saturation réglage par rotation) | par conséquent, un réglage temporaire a machine, déconnectez-le.
été effectué pour le coefficient de satura-
tion du noyau du moteur.
— - . 0 . Vérifiez les données d'entrée (en particu-
E = = | Alarme duréglage du | La valeur attribuée au courant nominal | . . (enp
L L ol est trop élevée lier le courant de sortie du moteur et le
Rated FLA Alm courant nomina P ’ courant nominal du moteur).

*  Affiché lorsque 'autoréglage est terminé.




Fonctions de protection et de diagnostic

@ Erreurs lors de I'utilisation de la fonction de copie de I'opérateur digital

Les erreurs pouvant se produire lors de 'utilisation de la fonction de copie a partir de I'opérateur digital sont
énoncées dans le tableau suivant. Un code d'erreur s'affiche sur I'opérateur digital. Si vous appuyez sur une
touche de l'opérateur digital lorsqu'un code d'erreur s'affiche, I'écran s'efface et 03-01 s'affiche. La sortie de
contact erreur et la sortie de 1'alarme ne fonctionneront pas.

Tableau 7.5 Erreurs lors de la fonction de copie

Fonction Affichage Signification Causes probables Actions de correction
,':' — ,': L'opérateur digital 03-0la reeu la valeur ,1 POUT ECTIE 1 Attribuez la valeur 1 4 03-02 pour
- . . un paramétre lorsque 1'opérateur o R
est protege en et , .. permettre 1'écriture des parameétres
READ corit digital était protégé en écriture lopérateur dieital
IMPOSSIBLE | écriture (03-02=0). avec l'opérateur digital.
P La longueur des données de lecture
U Données de lecture | €St pas acceptée. Re?p ctezla leicture. e .
Lecture READ DATA | illécales : Vérifiez le cable de 'opérateur digital.
ERROR g Les données d'écriture ne sont pas Remplacez l'opérateur digital.
correctes.
. ‘ L \ it .
- Une tentative d'écriture d'un parame- faeibsl}:;eun;fiieetj:te une tension
roe Etat d'écriture illégal | tre vers EEPROM de I'opérateur Répétez la lecture.
DATA ERROR digital a échoué. P e
Remplacez l'opérateur digital.
,'_ ,’—_' ,'—_ ID ne correspondant | Le code produit du variateur ou le Utlhfez la fonction Qe copie pour
. N as numéro du logiciel est différent le méme code produit ou numéro
ID UNMATCH | P u v log ! : de logiciel.
Copier O
U Capacité du varia- La capa'mte (?u \farlateur copie ctla Utilisez la fonction de copie pour des
capacité de l'opérateur digital sont . R .
INV. KVA teur correspondant différent variateurs de méme capacité.
UNMATCH ifférentes.
- . . ]
L/ L Meéthode de contrdle La rPethode qe controle du V? riateur Utilisez la fonction de copie pour la 7
copié et la méthode de contréle de N , .
CONTROL correspondant l'onérateur dieital sont différentes meéme méthode de contrdle. .
UNMATCH perateur Cigt rentes.
— 1 Le parametre inscrit sur le variateur a
. N N Erreur de L i . o )
Copier = == vérification été comparé au parametre de l'opéra- | Recommencez la copie.
COPY ERROR teur digital et ils sont différents.
_ La somme de controle de la zone du
i~ \ . » i
[ Erreur de la somme p,are{metre du variateur ZAI €te compa: .
N rée a la somme de contréle de la zone | Recommencez la copie.
SUM CHECK | de controle R Vo .
ERROR du paramétre de l'opérateur digital et
elles sont différentes.
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Correction des erreurs

Etant donné les erreurs de réglage des paramétres, les cablages défectueux, etc., il se peut que le variateur
et le moteur ne fonctionnent pas correctement lors du démarrage du systéme. Dans ce cas, utilisez cette
section comme référence et appliquez les mesures adéquates.

Si le contenu de 'erreur est affiché, consultez Fonctions de protection et de diagnostic.

@ S'il est impossible de définir les paramétres

Utilisez les informations suivantes s'il n'est pas possible de définir les paramétres d'un variateur.

HL'écran ne change pas lorsque vous appuyez sur les touches et

Les causes suivantes sont possibles.

Le variateur tourne (en mode de commande).

Certains parameétres ne peuvent pas étre définis pendant le fonctionnement. Mettez le variateur hors tension et
effectuez les réglages.

L'activation de I'écriture du paramétre est éteinte.

Cela se produit lorsque I'« activation de 1'écriture du parameétre » (valeur définie : 1B) est définie pour une
borne d'entrée multifonction (H1-01 a H1-05). Si I'entrée de 'activation d'écriture du paramétre est éteinte, les
parameétres ne peuvent étre modifiés. Allumez-la, puis définissez les paramétres.

Les mots de passe ne correspondent pas. (Uniquement lorsqu'un mot de passe est défini.)

Si les numéros des paramétres A1-04 (mot de passe) et A1-05 (paramétrage du mot de passe) sont différents,
il n'est pas possible de modifier les paramétres du mode d'initialisation. Redéfinissez le mot de passe.

Si vous ne vous souvenez pas du mot de passe, affichez A1-05 (paramétrage du mot de passe) en appuyant sur
les touches Reset et Menu simultanément lorsque vous étes dans 1'écran A1-04. Ensuite, redéfinissez le mot de
passe. (Saisissez le nouveau mot de passe dans le paramétre A1-04.)

mL'écran affiche OPEO1 a OPE11.

La valeur définie pour le paramétre est incorrecte. Consultez Erreurs de fonctionnement dans ce chapitre et
corrigez les valeurs.

BCPF00 ou CPFO01 s'affiche./Rien ne s'affiche a I'écran de I'opérateur digital.

Il s'agit d'une erreur de communication de 1'opérateur digital. La connexion entre 1'opérateur digital et le varia-
teur est peut-étre défectueuse. Enlevez l'opérateur digital et réinstallez-le.



Correction des erreurs

@ Si le moteur ne fonctionne pas

Utilisez les informations suivantes si le moteur ne fonctionne pas.

HLe moteur ne fonctionne pas lorsque j'appuie sur la touche RUN de I'opérateur digital.

Les causes suivantes sont possibles.

sur la touche Menu pour faire clignoter le voyant DRIVE et saisissez le mode de commande en appuyant sur la

A4
‘? - Si le variateur ne se trouve pas en mode de commande, il conservera |'état Prét et ne démarrera pas. Appuyez
® touche DATA/ENTER. L'indicateur DRIVE s'allumera lorsque vous choisirez le mode de commande.

IMPORTAN

Le réglage de la méthode de fonctionnement n'est pas correct.

Si le paramétre b1-02 (sélection de la méthode de fonctionnement) a regu la valeur 1 (borne du circuit de
contrdle), le moteur ne fonctionnera pas lorsque vous appuierez sur la touche RUN. Appuyez sur la touche
LOCAL/REMOTE pour passer au fonctionnement de l'opérateur digital ou attribuez la valeur 0 a b1-02
(opérateur digital).

La touche LOCAL/REMOTE est activée en attribuant la valeur 1 a 02-01 et désactivée en attribuant la
% valeur 2 a 02-01. Elle est activée lorsque le mode de commande est saisi.

INFO

La référence de fréquence est trop faible.

Si la référence de fréquence est inférieure a celle définie dans E1-09 (fréquence de sortie minimale), le varia-
teur ne fonctionnera pas.

Augmentez la référence de fréquence au moins jusqu'a la fréquence de sortie minimale.

Il y a une erreur de réglage de I'entrée analogique multifonction.

Si l'entrée analogique multifonction H3-09 a la valeurl (gain de fréquence) et s'il n'y a pas d'entrée de tension
(courant), la référence de fréquence est €gale a zéro. Vérifiez que la valeur définie et la valeur de l'entrée ana-
logique sont correctes.

HLe moteur ne fonctionne pas si un signal de fonctionnement interne est produit.

Les causes suivantes sont possibles.

Le variateur n'est pas en mode de commande.

Si le variateur ne se trouve pas en mode de commande, il conservera 1'état Prét et ne démarrera pas. Appuyez
sur la touche MENU pour faire clignoter le voyant DRIVE et saisissez le mode de commande en appuyant sur
la touche ENTER. L'indicateur DRIVE s'allumera lorsque vous choisirez le mode de commande.
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La sélection de la méthode de fonctionnement n'est pas correcte.

Si le paramétre b1-02 (sélection de référence) a la valeur 0 (opérateur digital), le moteur ne fonctionnera pas
lorsqu'un signal de fonctionnement externe sera émis. Attribuez la valeur 1 a b1-02 (borne du circuit de con-
trole) et essayez a nouveau.

De méme, le moteur ne fonctionnera pas si vous avez appuy¢ sur la touche LOCAL/REMOTE pour basculer
vers le fonctionnement de I'opérateur digital. Dans ce cas, appuyez a nouveau sur la touche LOCAL/
REMOTE* pour revenir au réglage d'origine.

La touche LOCAL/REMOTE est activée en attribuant la valeur 1 a 02-01 et désactivée en attribuant la
valeur 2 a 02-01. Elle est activée lorsque le mode de commande est saisi.

INFO

Le cablage vers les bornes du circuit de contrdle du variateur est défectueux.

Si le cablage d'entrée vers la borne du circuit de controle est défectueux, le signal d'entrée du variateur ne peut
étre confirmé. Utilisez 'opérateur digital pour vérifier U1-10 (état de la borne d'entrée).

La méthode d'entrée de séquence peut passer d'une entrée NPN (réglage d'origine) a une entrée PNP. Pour plus
de détails, consultez le Chapitre 2 Cablage.

Une séquence a 3 fils est opérationnelle.

La méthode d'entrée d'une séquence a 3 fils est différente du fonctionnement par avancement/arrét et inver-
sion/arrét (séquence a 2 fils). Si une séquence a 3 fils est définie, le moteur ne fonctionnera pas méme si une
borne d'entrée pour la commande continuation/arrét et exécution inverse/arrét est allumée.

Lorsque vous utilisez une séquence a 3 fils, consultez I'histogramme et saisissez les signaux adéquats.

Lorsque vous utilisez une séquence a 2 fils, attribuez a la borne d'entrée multifonction (H1-01 a H1-05, bornes
S3 a S7) une valeur différente de 0.

La référence de fréquence est trop faible.

Si la référence de fréquence est inférieure a celle définie dans E1-09 (fréquence de sortie minimale), le variateur
ne fonctionnera pas. Augmentez la référence de fréquence au moins jusqu'a la fréquence de sortie minimale.

Il y a une erreur de réglage de I'entrée analogique multifonction.

Si les entrées analogiques multifonctions H3-05 et H3-09 ont la valeur 1 (gain de fréquence) et s'il n'y a pas
d'entrée de tension (courant), la référence de fréquence est égale a zéro. Vérifiez que la valeur définie et la
valeur de I'entrée analogique sont correctes.

HLe moteur s'arréte pendant I'accélération ou lors de la connexion d'une charge.

La charge est peut-étre trop lourde. Le variateur dispose d'une fonction de protection anticalage et d'une fonc-
tion de d'augmentation de puissance automatique du couple, mais il se peut que la limite de réactivité du
moteur soit dépassée si I'accélération est trop rapide ou si la charge est trop lourde. Allongez le temps d'accé-
lération ou diminuez la charge. Pensez également a augmenter la capacité du moteur.

HLe moteur ne tourne que dans un sens.

Vous avez sélectionné « exécution inverse interdite ». Si b1-04 (interdiction de fonctionnement inverse) a la
valeur 1 (exécution inverse interdite), le variateur ne recevra pas les commandes d'exécution inverse. Pour uti-
liser le fonctionnement a I'endroit et a 'envers, attribuez la valeur 0 a b1-04.



Correction des erreurs

@ Si le sens de la rotation du moteur est inversé

Si le moteur tourne dans le mauvais sens, le cablage de sortie du moteur est défectueux. Lorsque les bornes
T1(U), T2(V) et T3(W) du variateur sont correctement connectées aux bornes T1(U), T2(V) et T3(W) du
moteur, le moteur tourne vers l'avant si vous exécutez une commande de continuation. Le sens avant dépend
du fabricant et du type de moteur ; veillez donc a vérifier les spécifications.

Le sens de rotation peut étre inversé en commutant deux fils parmi U, V et W.

@ Si le moteur n'émet pas de couple ou si I'accélération est lente

Utilisez les informations suivantes si le moteur n'émet de couple ou si l'accélération est trop lente.

HLa limite du couple est atteinte.

Lorsqu'une limite de couple a été définie dans les paramétres L7-01 & L7-04, aucun couple ne sera sorti au-
dela de cette limite. Cela peut provoquer un couple insuffisant ou un temps d'accélération trop long. Vérifiez
que la valeur définie pour la limite de couple convient.

Si les limites du couple ont été définies pour 'entrée analogique multifonction (H3-09 = 10 a 12 ou 15), véri-
fiez que la valeur de l'entrée analogique est acceptable.

HLe niveau de protection anticalage pendant I'accélération est trop faible.

Si la valeur définie pour L3-02 (niveau de protection anticalage pendant I'accélération) est trop faible, le temps
d'accélération sera trop long. Vérifiez que la valeur définie convient.

HLe niveau de protection anticalage pendant I'exécution est trop faible.

Si la valeur définie pour L3-06 (niveau de protection anticalage pendant 1'exécution) est trop faible, la vitesse 7
diminuera avant I'émission du couple. Vérifiez que la valeur définie convient. s

ELimite du controle V/f

Le couple de sortie a basses fréquences est plus petit avec le contréle V/f qu'avec le contrdle vectoriel. Exami-
nez s'il est possible de passer au controle vectoriel (A1-02 = 2).

HL'autoréglage n'a pas été effectué pour le contréle vectoriel

Le contrdle vectoriel ne sera pas effectué si I'autoréglage n'a pas été réalisé. Effectuez l'autoréglage séparé-
ment pour le moteur ou définissez les constantes du moteur a l'aide de calculs. Vous pouvez également chan-
ger la sélection de la méthode de contrdle (A1-02) et attribuez le contréle V/f (0 ou 1).

7-19



.—l

@ Si le moteur fonctionne plus fort que la référence

Utilisez les informations suivantes si le moteur fonctionne plus fort que la référence.

HLe réglage de la pente de la référence de fréquence analogique est incorrect
(la valeur du gain est incorrecte).

La pente de la référence de fréquence définie au paramétre H3-03 est ajoutée a la référence de fréquence.
Vérifiez que la valeur définie convient.

mUn signal est envoyé a la borne A1 de la référence de fréquence (courant).

Lorsque 1F (référence de fréquence) est attribué au paramétre H3-09 (sélection de la fonction de la borne A2
d'entrée analogique multifonction), la fréquence correspondant a la tension d'entrée de la borne A2 (courant) est
ajoutée a la référence de fréquence. Vérifiez que la valeur définie et la valeur de I'entrée analogique sont correctes.

@ Si la précision de vitesse de la fonction de compensation par
combinaison est faible

Si la précision de controle de vitesse est faible pour la fonction de compensation par combinaison, la limite de
la compensation par combinaison a été atteinte. Avec la fonction de compensation par combinaison, la com-
pensation ne peut pas étre effectuée au-dela de la limite de compensation définie pour le paramétre C3-03.
Vérifiez que la valeur définie convient.

@ Si la précision de contrdle de la vitesse est faible a des rotations a
vitesse élevée en mode de controle vectoriel en boucle ouverte

La tension nominale du moteur est élevée.

La tension de sortie maximale du variateur est déterminée par sa tension d'entrée. (Par exemple, si l'entrée est
de 200 Va.c., la tension de sortie maximale sera de 200 Va.c.) Si, suite a un contréle vectoriel, la valeur de
référence de la tension de sortie dépasse la valeur maximale de tension de sortie du variateur, la précision du
contréle de vitesse diminuera. Utilisez un moteur a faible tension nominale (c'est-a-dire, un moteur spécial
congu pour le contrdle vectoriel), ou passez au contrdle vectoriel par flux.



Correction des erreurs

@ Si la décélération du moteur est lente

Utilisez les informations suivantes lorsque la décélération du moteur est lente.

HLe temps de décélération est long méme lorsque la résistance de freinage est connectée.

Les causes suivantes sont possibles.

Vous avez défini « Protection anticalage lors de la décélération activée ».

Lorsqu'une résistance de freinage est connectée, attribuez au paramétre 1.3-04 (sélection de la protection anti-
calage pendant la décélération) la valeur 0 (désactivée) ou 3 (avec résistance de freinage). Lorsque ce parame-
tre a la valeur 1 (activé, réglage d'origine), la résistance de freinage ne fonctionne pas complétement.

La valeur du temps de décélération est trop grande.
Vérifiez la valeur du temps de décélération (paramétres C1-02, C1-04, C1-06 et C1-08).

Le couple du moteur est insuffisant.

Si les paramétres sont corrects et qu'il n'y a pas de probléme de surtension, la puissance du moteur est limitée.
Pensez a augmenter la capacité du moteur.

La limite du couple est atteinte.

Lorsqu'une limite de couple a été définie dans les paramétres L7-01 & L7-04, aucun couple ne sera sorti au-
dela de cette limite. Cela peut rendre le temps de décélération trop long. Vérifiez que la valeur définie pour la
limite de couple convient.

Si les limites du couple ont été définies pour la fonction H3-09 de la borne A2 d'entrée analogique multifonc-
tion (valeur définie : 10 a 12 ou 15), vérifiez que la valeur d'entrée analogique convient.

EmSi la charge de I'axe vertical diminue lorsque le frein est utilisé

Les causes suivantes sont possibles.

Il y a une erreur dans la séquence.

La séquence n'est pas correcte. Le variateur est passé a I'état de freinage injection c.c. pendant 0,5 secondes
aprés la fin de la décélération. (valeur par défaut d'origine.)

Pour étre slir que le frein tient, définissez la détection de fréquence 2 (H2-01 = 5) pour les bornes de sortie de
contact multifonctions (M1 et Mw) de maniére telle que les contacts se mettront hors tension lorsque la fré-
quence de sortie sera supérieure a L4-01 (3,0 a 5,0 Hz). (Les contacts se mettront sous tension sous L4-01.)

Il y a de l'hystérésis dans la détection de fréquence 2 (c'est-a-dire, une largueur de détection de fréquence,
L4-02 = 2,0 Hz). Modifiez la valeur jusqu'a environ 0,5 Hz s'il y a encore des chutes pendant 'arrét. N'utilisez
pas le contact d'exécution de la sortie de contact multifonction (H2-01 = 0) pour le signal de mise sous/hors
tension du frein.

Le freinage c.c. est insuffisant.

Si la puissance de freinage c.c. est insuffisante, augmentez la valeur de b2-02 (courant de freinage injection c.c.).

Vous utilisez le mauvais frein.

Utilisez le frein principal au lieu du frein de maintien.
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& Si le moteur surchauffe

Si le moteur surchauffe, prenez les mesures suivantes.

HLa charge est trop importante.

Si la charge du moteur est trop lourde et que le moteur tourne avec un couple réel dépassant le couple nominal
du moteur, celui-ci va surchauffer. Certaines valeurs nominales sont données pour des performances a court
terme et ne sont pas des valeurs permanentes. Réduisez le montant de la charge soit en l'allégeant, soit en aug-
mentant le temps d'accélération/décélération. Pensez également a augmenter la capacité du moteur.

HLa température ambiante est trop élevée.

La valeur nominale du moteur est déterminée dans une plage de température ambiante de fonctionnement par-
ticuliére. Le moteur briilera s'il tourne en continu au couple nominal dans un environnement ou la température
ambiante de fonctionnement maximale est dépassée. Diminuez la température ambiante du moteur jusqu'a une
valeur comprise dans la plage de température ambiante.

HLa tension de tenue entre les phases du moteur est insuffisante.

Lorsque le moteur est connecté a la sortie du variateur, une surintensité se crée entre le commutateur du varia-
teur et la bobine du moteur. Normalement, la tension de surintensité maximale vaut trois fois la tension d'ali-
mentation d'entrée du variateur (c'est-a-dire, 1 200 V pour les variateurs de classe 400 V). Veillez a utiliser un
moteur avec une tension de tenue entre les phases du moteur supérieure a la tension de surintensité maximale.
En particulier, lorsque vous utilisez un variateur de classe 400 V, utilisez un moteur spécial pour les variateurs.

HL'autoréglage n'a pas été effectué pour le contréle vectoriel

Le contrdle vectoriel ne sera pas effectué si l'autoréglage n'a pas été réalisé. Effectuez l'autoréglage ou définis-
sez les constantes du moteur grace aux calculs. Vous pouvez également changer la sélection de la méthode de
controle (A1-02) et attribuez le contrdle V/f (0 ou 1).

@ S'il y a des parasites lors du démarrage du variateur ou a partir d'une
radio AM

Si des parasites proviennent d'un commutateur du variateur, implémentez les contre-mesures suivantes :

» Modifiez la sélection de fréquence porteuse du variateur (C6-02) en la diminuant. Dans une certaine
mesure, cela permet de réduire la quantité de commutateurs internes.

* Installez un filtre de bruit en entrée au niveau de la zone d'entrée d'alimentation du variateur.
* Installez un filtre de bruit en sortie au niveau de la zone de sortie d'alimentation du variateur.

» Utilisez un tube métallique. Les ondes électriques peuvent étre arrétées par du métal ; entourez donc le
variateur de métal (acier).

» Mettez a la terre le variateur et le moteur.

» Séparez le cablage du circuit principal du cablage de contrdle.
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@ Si l'interrupteur d'erreur de mise a la terre fonctionne lorsque le
variateur tourne

Le variateur effectue une commutation interne ; il y a donc une certaine quantité de courant de fuite. Cela peut
déclencher le fonctionnement de l'interrupteur d'erreur de mise a la terre et couper 'alimentation. Installez un
interrupteur d'erreur de mise a la terre avec un niveau de détection de fuite élevé (c'est-a-dire un courant de
sensibilité de 200 mA ou plus par unité, avec un temps de fonctionnement de 0,1 s ou plus) ou un interrupteur
qui incorpore les contre-mesures a haute fréquence (c'est-a-dire, congu pour I'utilisation avec des variateurs).
Vous pouvez également attribuer a la sélection de fréquence porteuse du variateur (C6-02) une plus petite fré-
quence. En outre, n'oubliez pas que le courant de fuite augmente avec la longueur du céble.

@ S'il y a des oscillations mécaniques

Utilisez les informations suivantes si vous rencontrez des oscillations mécaniques.

ELa mécanique produit des sons inhabituels.

Les causes suivantes sont possibles.

Il peut y avoir de la résonance entre la fréquence caractéristique du systéme mécanique et la
fréquence porteuse.

Si le moteur tourne sans probléme et que la mécanique oscille en émettant un sifflement aigu, cela peut signi-
fier qu'il y a une résonance. Pour éviter ce type de résonance, ajustez la fréquence porteuse a 1'aide des para-
metres C6-02 a C6-05.

Il peut y avoir une résonance entre la fréquence caractéristique d'une machine et la fréquence
de sortie du variateur.

Pour éviter cela, utilisez soit les fonctions de fréquence de saut des paramétres d3-01 a d3-04, soit installez un
rembourrage en caoutchouc a la base du moteur afin de réduire les oscillations.

HLe moteur vibre beaucoup et ne fonctionne pas normalement.

Cela peut étre di & des phases ouvertes a la sortie du moteur. Une ou deux phases en panne dans une sortie de
moteur triphasé provoquent de trés importantes vibrations et empéchent le moteur de fonctionner. Vérifiez si une
ligne d'alimentation du moteur n'est pas défectueuse ou déconnectée. Si le transistor de sortie du variateur est ouvert
ou endommaggé, la méme situation se produira. Vérifiez 1'équilibre de la tension du sortie du variateur.

HLes oscillations et les vibrations se produisent avec le controle vectoriel en boucle
ouverte.

Le réglage du gain est peut-étre insuffisant. Redéfinissez le gain a un niveau plus efficace en ajustant les para-
métres C4-02 (constante de temps de compensation du couple), C2-01 (Temps des caractéristiques en courbe
S au démarrage de l'accélération) et C3-02 (Temps du retard principal de le compensation par combinaison).
Diminuez la valeur du gain et augmentez celle du temps de retard primaire.

Le contréle vectoriel ne sera pas effectué si l'autoréglage n'a pas été réalisé. Effectuez 1'autoréglage séparé-
ment pour le moteur ou définissez les constantes du moteur a 1'aide de calculs. Vous pouvez également chan-
ger la sélection de la méthode de contrdle (A1-02) et attribuez le contréle V/f (0 ou 1).
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HLes oscillations et les vibrations se produisent avec le controle V/.

Le réglage du gain est peut-étre insuffisant. Redéfinissez le gain a un niveau plus efficace en ajustant les para-
metres C4-02 (constante de temps du retard principal de la compensation par combinaison), N1-02 (Grain de
la prévention des vibrations) et C3-02 (temps de retard principal de la compensation par combinaison). Dimi-
nuez la valeur du gain et augmentez celle du temps de retard primaire.

HLes oscillations et les vibrations se produisent avec le controle V/f avec PG.

Le réglage du gain est peut-étre insuffisant. Réglez les différents types de gain de la boucle du contrdle de
vitesse (ASR).

Si vous ne parvenez pas a supprimer l'oscillation de cette maniére, attribuez la valeur 0 (désactivé) a la sélec-
tion de prévention des vibrations (parametre N1-01), puis essayez de régler a nouveau le gain.

HBLes oscillations et les vibrations se produisent avec le contréle PID.

Si des oscillations ou vibrations se produisent lors du controle PID, vérifiez le cycle d'oscillation et réglez
individuellement les parametres P, I et D. (Consultez la page 6—127.)

HLe contréle PID diverge.

Les causes suivantes sont possibles.

La rétroaction n'est pas entrée.

Si aucune rétroaction n'est entrée et que la valeur de détection égale zéro, le controle PID ne fonctionnera pas
et la sortie divergera. La vitesse du moteur augmentera alors jusqu'a la fréquence maximale. Vérifiez s'il n'y a
pas un probléme au niveau du signal de rétroaction ou si l'un des paramétres suivants n'est pas mal réglé :
H3-09 (sélection de fonction de la borne A2 d'entrée analogique multifonction) = B ou H6-01 (sélection de la
fonction d'entrée du train d'impulsion) = 1. Vérifiez également que les paramétres liés au PID sont corrects.

Les valeurs cible et les valeurs de détection ne s'acceptent pas I'un l'autre.

Le contrdle PID porte la différence (erreur) entre la valeur cible et la valeur de détection &) zéro. Par consé-
quent, il est nécessaire d'unifier les niveaux d'entrée de la valeur cible et de la valeur de détection. Définissez
le gain de maniére telle que le niveau de détection coincide.

Exemple : H3-10.H3-11 (gain (borne A2)/pente (borne A2)) ou H6-03/H6-04 (gain d'entrée du train d'impul-
sion/pente d'entrée du train d'impulsion)

La relation entre la fréquence de sortie du variateur et la valeur de détection est inversée.

Si le variateur est défini de maniére telle que la valeur de détection diminue quand la fréquence de sortie aug-
mente, le contrdle PID divergera. Corrigez cela en commutant 1'état continuation/inversion de b5-09 (sélection
des caractéristiques de sortie PID). Par exemple, si la valeur actuelle est 0, attribuez 1.

HL'autoréglage n'a pas été effectué pour le contréle vectoriel.

Le contrdle vectoriel ne sera pas effectué si l'autoréglage n'a pas été réalisé. Effectuez l'autoréglage séparé-
ment pour le moteur ou définissez les constantes du moteur a l'aide de calculs. Vous pouvez également chan-
ger la sélection de la méthode de contrdle (A1-02) et attribuez le contrdle V/f.
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@ Si le moteur tourne méme quand la sortie du variateur est arrétée

Si le moteur tourne méme quand la sortie du variateur est arrétée, c'est que le freinage injection c.c. est insuf-
fisant. Si le moteur continue a fonctionner a faible vitesse, sans s'arréter complétement et aprés un arrét apres
décélération, cela signifie que le freinage injection c.c. n'a pas décéléré suffisamment. Réglez le freinage
injection c.c. comme suit :

* Augmentez la valeur du paramétre b2-02 (courant de freinage injection c.c.).

* Augmentez la valeur du paramétre b2-04 (temps (excitation initiale) de freinage injection c.c. a l'arrét).

@ Si le systéme détecte 0 V lors du démarrage du ventilateur ou si le
ventilateur cale
Il peut se produire une génération de 0 V (tension du circuit principal) et le ventilateur peut caler si celui-ci
tourne déja lorsqu'il est lancé. Le freinage injection c.c. est insuffisant au démarrage.

Pour éviter cela, vous pouvez ralentir la rotation du ventilateur par freinage injection c.c. avant de le lancer.
Augmentez la valeur du paramétre b2-03 (temps (excitation initiale) de freinage injection c.c. au démarrage).

@ Si la fréquence de sortie n'atteint pas la référence de fréquence

Utilisez les informations suivantes si la fréquence de sortie n'atteint pas la référence de fréquence.

HmLa référence de fréquence se trouve dans la plage de fréquence de saut.

Si vous utilisez la fonction de fréquence de saut, la fréquence de sortie ne change pas au sein de la plage de
fréquence de saut. Assurez-vous que les valeurs de la fréquence de saut (parametres d3-01 a d3-03) et de la
largeur de fréquence de saut (paramétre d3-04) sont correctes. 7

HLa limite supérieure de la référence de fréquence a été atteinte.

La limite supérieure de la fréquence de sortie est déterminée par la formule suivante :
Fréquence de sortie maximale (E1-04) X limite supérieure de référence de fréquence (d2-01) / 100
Assurez-vous que les valeurs des paramétres E1-04 et d2-01 sont correctes.

@ L'oscillation se produit lors du contréle d'économie d'énergie

La valeur du controle d'économie d'énergie est peut-étre inexacte. Si l'oscillation se produit pendant 'opéra-
tion d'économie d'énergie, mesurez sa fréquence. Si le cycle d'oscillation correspond a b8-05 (constante de
temps du filtre de détection de puissance), il peut affecter 'opération de recherche. Attribuez la valeur 0 a
b8-06 (limitateur de tension pour 'opération de recherche) pour désactiver l'opération de recherche ou aug-
mentez la constante de temps du filtre de détection de puissance.
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@ Une EF (entrée simultanée des commandes de continuation/exécution
inverse) a été détectée et le variateur ne fonctionnera plus ou le moteur
ne fonctionne que pour un instant lorsque I'alimentation du matériel de
controle est hors tension.

Lorsque I'EF est détectée et que ne variateur ne fonctionne plus, appliquez une des mesures suivantes.

ESéquence incorrecte

Si I'EF est détectée lorsque la référence de continuation et la référence d'inversion sont saisies simultanément
pendant 0,5 s ou plus, revoyez la séquence.

EMauvais fonctionnement dii a un courant de fuite.

Il se peut que 'entrée du variateur soit en permanence sous tension a cause d'un chemin de courant non désiré
au niveau de la sortie de la section de controle. Si, dans le diagramme de cablage illustré ci-dessous, 1'alimen-
tation de sortie de la section de contrdle est inférieure a 24 Vce.c. ou qu'elle est hors tension, le courant passera
dans le sens indiqué par les fléches et I'entrée du variateur fonctionnera. Si cela se produit, insérez une diode a
la section A du diagramme.

Section A
P )
Appareil de contréle (unité de sortie) '-\‘,;' Variateur (entrée de controle)
3 24V <z

=~ GND
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Chapitre 8
Maintenance et
INnspection

Ce chapitre décrit l'inspection et la maintenance de base du variateur
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Maintenance et inspection

@ Inspection quotidienne

Vérifiez les éléments suivants lorsque le systéme fonctionne.
* Le moteur ne doit pas vibrer ou faire des bruits inhabituels.
» La chaleur dégagée ne doit pas étre anormalement élevée.
 La température ambiante ne doit pas étre trop élevée.

* La valeur du courant de sortie qui s'affiche sur I'afficheur du moniteur ne doit pas étre
supérieure a la valeur normale.

* Le ventilateur situé dans la partie inférieure du variateur doit fonctionner normalement.

@ Inspection périodique

Vérifiez les éléments suivants pendant la maintenance périodique.

Pensez a toujours éteindre 1'alimentation avant de commencer l'inspection. Vérifiez les voyant LED situés sur
le capot avant sont tous éteints, puis attendez au moins cinq minutes avant de commencer l'inspection. Ne tou-
chez pas les bornes juste aprés la mise hors tension. Cela peut provoquer une décharge €lectrique.

Fig. 8.1 Inspections périodiques

Elément Inspection Procédures correctives
Bornes externes, Les vis et les boulons sont-ils bien serrés ? | Serrez fermement les vis et les boulons.
écrous de montage,
e < .
connecteurs, etc. Les connecteurs sont-ils bien fixés ? Reconnectez les connecteurs mal fixés.

Enlevez toute saleté et poussiére a I'aide d'une
soufflette utilisant de l'air sec a une pression de
39,2 x 10*2 58,8 x 10* Pa (4 a 6 kgecm?).

Allettes de refroidisse- | Les ailettes sont-elles sales ou
ment poussiéreuses ?

Enlevez toute saleté et poussiére a 1'aide d'une
Voyez-vous des poussiéres conductrices | soufflette utilisant de I'air sec & une pression de
Circuits imprimés ou des traces d'huile sur les circuits 392x10*2588 x 10*Pa (426 kg-cmz).
imprimés ? Remplacez les circuits s'ils ne peuvent pas

étre nettoyés.

Constatez-vous des vibrations, des bruits
Ventilateur anormaux ou que le temps de fonctionne- | Remplacez le ventilateur.
ment total a dépassé 20 000 heures ?

Enlevez toute saleté et poussiére a I'aide d'une
soufflette utilisant de 1'air sec a une pression de
39,2 x 10* 2 58,8 x 10* Pa (4 a 6 kgecm?).

Composants de Voyez-vous des poussicres conductrices
puissance ou des traces d'huile sur les composants ?

Présente-t-il des anomalies telles qu'une

Condensateur de lissage | , .
& décoloration ou une odeur ?

Remplacez le condensateur ou le variateur.




Maintenance et inspection

€ Maintenance périodique des piéces

Le variateur est constitué de nombreuses picces et ces pieces doivent fonctionner correctement pour que les
fonctions du variateur fonctionnent de maniére optimale.

Parmi les différents composants électroniques, certains nécessitent d'étre entretenus en fonction des conditions
d'utilisation. Pour que le variateur fonctionne normalement pendant une longue période, il est nécessaire de
pratiquer des inspections périodiques et de remplacer les piéces en fonction de leur durée de vie.

Les normes d'inspection périodiques varient en fonction de I'environnement dans lequel est installé¢ le varia-
teur et en fonction des conditions d'utilisation. La période de maintenance du variateur est présentée ci-des-
sous. Gardez ces périodes comme référence.

Fig. 8.2 Directives de remplacement des pieces

i Période de remplacement .
Piéces p Méthode de remplacement
standard
Ventilateur 2a3ans Remplacez par une nouvelle picce.
. Remplacez par une nouvelle piece. (Inspectez la

Condensateur de lissage 5 ans . P P o P ( p'.

picce afin de savoir si le remplacement s'impose.)

C Inspectez la piéce afin de savoir si le remplace-

Relais disjoncteurs - P " p P

ment s'impose.
Fusibles 10 ans Remplacez par une nouvelle piéce.
Condensateurs en aluminium sur 5 ans Remplacez par un nouveau circuit. (Inspectez la
les circuits imprimés picce afin de savoir si le remplacement s'impose.)

Remarque La période de remplacement standard est basée sur les conditions d'utilisation suivantes :
Température ambiante : moyenne annuelle de 30°C
Facteur de charge : 80 % max.
Taux de fonctionnement : 12 heures max. par jour




@ Présentation du remplacement du ventilateur

BVariateurs de classe 200 V et 400 V de 18,5 kW ou moins

Un ventilateur est fixé sur la partie inférieure du variateur.

Si le variateur est installé a 1'aide des trous de fixation situés sur la partie arriére du variateur, le ventilateur
peut étre remplacé sans qu'il soit nécessaire de retirer le variateur du panneau d'installation.

Démontage du ventilateur

1.

Appuyez sur les cotés droit et gauche du capot du ventilateur dans les directions des fléches 1, puis sortez
le ventilateur en le tirant comme indiqué par la fléche 2.

Sortez le cable connecté au ventilateur et situé dans le capot du ventilateur, puis débranchez le connecteur du relais.

3. Ouvrez le capot du ventilateur sur les c6tés droit et gauche et retirez le capot.

IR == Sens de la
SN circulation de
:. I'air
\ ‘ "
Capot du
ventilateur

Fig. 8.3 Remplacement du ventilateur (variateurs de 18,5 kW ou moins)

Montage du ventilateur
1.

Attachez le capot au ventilateur. Assurez-vous que les fléches indiquant le sens de la circulation de l'air
sont dirigées vers le variateur.

Branchez le connecteur du relais et placez le connecteur du relais et le cable a l'intérieur du capot du
ventilateur.

Installez le capot du ventilateur sur le variateur. Assurez-vous que les pattes situées sur les cotés du capot
du ventilateur s'encliquettent sur le variateur.



Maintenance et inspection

WVariateurs de classe 200 V et 400 V de 22 kW ou plus

Un ventilateur est fixé sur le panneau supérieur a l'intérieur du variateur.

Le ventilateur peut étre remplacé sans qu'il soit nécessaire de retirer le variateur du panneau sur lequel il
est installé.

Démontage du ventilateur

Retirez le capot des bornes, le capot du variateur, I'opérateur numérique et le capot avant de la face avant du variateur.

Retirez I'étrier du contréleur sur lequel les cartes sont installées. Retirez tous les cables connectés au controleur.

é
1
2
3. Retirez le cordon d'alimentation du ventilateur (CN26 et CN27) du pilote de porte situé a l'arriére du controleur.
4. Retirez les vis du capot du ventilateur et sortez le capot du ventilateur du variateur.

5

Retirez le ventilateur de son capot.

Montage du ventilateur

Une fois le nouveau ventilateur installé, suivez les procédures précédentes dans 1'ordre inverse.

Lorsque vous installez le ventilateur sur 1'étrier de montage, assurez-vous que la circulation d'air se fait en
direction du haut du variateur.

’ Sens de la circulation de I'air

Capot du ventilateur

Etrier du controleur

O] \7‘
> SNnd
Commande de pilote de po

=9

Fig. 8.4 Remplacement du ventilateur (variateurs de 22 kW ou plus)




€ Démontage et montage du bornier du circuit de contréle

Le bornier du circuit de contrdle peut étre démonté et monté sans qu'il soit nécessaire de débrancher les cébles.

1

Yy~ Vérifiez toujours que le voyant de charge est éteint avant de démonter ou de monter le bornier du
?‘ circuit de controle.

[ J

IMPORTANT]

EDémontage du bornier du circuit de contréle

1. Retirez l'opérateur numérique et le capot avant.
2. Retirez les connecteurs de ligne reliés a FE et NC sur le bornier du circuit de contréle.

3. Dévissez les vis de montage (1) situées sur les cotés droit et gauche pour libérer les bornes de contrdle.
(Il n'est pas nécessaire de retirer complétement ces vis. Elles se surélévent automatiquement.)

4. Sortez le bornier latéralement (dans le sens de la fléche 2) avec les vis qui dépassent de la carte.

EMontage du bornier du circuit de contréle
Suivez la procédure de démontage dans 1'ordre inverse pour monter le bornier.
Vérifiez que le bornier et le contréleur coincident au niveau du connecteur CN5 avant d'appuyer sur la carte.

Les broches du connecteur peuvent se tordre si la carte est placée en force, ce qui peut perturber le fonctionne-
ment du variateur.

Démontage et montage du
bornier du circuit de contréle

Fig. 8.5 Démontage du bornier du circuit de contrble
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Spécifications du variateur standard

Les tableaux ci-dessous présentent les spécifications du variateur standard en fonction des capacités.

& Spécifications par modéle

Les tableaux ci-dessous présentent les spécifications en fonction des modéles.

BVariateurs de classe 200 V

Tableau 9.1 Spécifications des variateurs de classe 200 V

Modeéle

3G3RV-
Sortie moteur max.
applicable (kW)
Capacité
de sortie
nominale
(kVA)
Courant
de sortie 32 4,1 7 9,6 15 23 31 45 58 71 85 115 | 145 |180 |[215 [283 |346 |415
nominal (A)
Tension de
sortic max. Triphasé, 200 a 240 V (dépend de la tension d'entrée).
V)
Fréquence
de sortie TS (applications petit porteur, couple fixe) : 150 Hz
maximale VT (applications gros porteur, couple variable) : 400 Hz
(Hz)
Tension
nominale (V) triphasé, 200 a 240 Vc.a., 50/60 Hz
Fréquence triphasé, 200 a 240 Vc.a., 50/60 Hz Ventilateur : 200 a 220 Vc.a. a 50 Hz,
nominale 2004230 Vc.a.a 60 Hz
(Hz)
Fluctuation
de tension -15%a+10%
autorisée
Fluctuation
de fréquence | 5%
autorisée
Capacité
d'alimentatio | 1,5 1,9 32 4,5 7,0 9,3 14 20 26 33 36 46 62 76 91 122 | 147 |176
n (kVA)
Consommation de 59 |69 |100 |129 |186 [248 (332 [544 |612 |712 |860 |1217 | 1416 |1771 2206 |997 |3434 |3975
courant (W)
Poids approximatif (kg) | 3,0 3,0 3,0 3,0 40 |40 6,0 7,0 11 11 21 24 57 63 86 87 108 | 150

Mesure des harmoniques
de 'alimentation

A2004 | A2007 | A2015 | A2022 | A2037 | A2055 | A2075 | A2110 | A2150 | A2185 | B2220 | B2300 | B2370 | B2450 | B2550 | B2750 | B2900 | B211K

0,4 0,75 | 1,5 2,2 3,7 55 7,5 11 15 18,5 |22 30 37 45 55 75 90 110

1,2 1,6 2,7 3,7 5,7 8.8 12 17 22 27 32 44 55 69 82 110 | 130 | 160

Spécifi-
cations
de sortie

VT:
400
Hz

Spécifi-
cations
de l'ali-
menta-
tion

Bobine de réactance c.c. facultative Bobine de réactance c.c. intégrée

Encastrée, montage sur mur (NEMAL : équivalent a IP20) ou montage sur

. . * Mont¢ sur panneau (équivalent a IP00)
panneau (équivalent a IP00)

Structure de protection

Remarque Les spécifications des modéles 3G3RV-A2220 a 3G3RV-A2750 destinés au marché européen sont identiques a celles des modeles 3G3RV-B2220 a 3G3RV-B2750.
* Pour les applications d'un montage NEMA, enlevez les caches supérieur et inférieur et traitez comme le mod¢le TP0O.
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BVariateurs de classe 400 V

Tableau 9.2 Spécifications des variateurs de classe 400 V

yggs{?_ A4004 | A4007 | A4015 | A4022 | A4037 | A4040 | A4055 | A4075 | A4110 | A4150 | A4185
Sortie moteur max. applicable (kW) 0,4 0,75 1,5 2,2 3,7 4 5,5 7,5 11 15 18,5
Capacité de sortic nominale
(kVA) 1.4 1,6 2,8 4 5.8 6,6 9,5 13 18 24 30
Spécifications Sf;”am de sortie nominal | | ¢ 2,1 37 53 7.6 8,7 12,5 17 24 31 39
de sortie Tension de sortie max. (V) | Triphasé, 380 a 480 V (dépend de la tension d'entrée).
Fréquence de sortie TS (applications petit porteur, couple fixe) : 150 Hz
maximale (Hz) VT (applications gros porteur, couple variable) : 400 Hz
Tension nominale (V) riphasé, 380 4 480 Ve.a., 50/60 Hz
Fréquence nominale (Hz)
Spécifications FluCtl.la'thl’l de tension 15 % 3+10 %
. autorisée
de l'alimenta- 5l o do e
tion uctuation de fréquence 450,
autorisée
Capacité d'alimentation
(kVA) 1,7 1,9 33 49 6,9 79 12 15 22 28 36
Consommation de courant (W) 53 58 84 115 148 148 209 307 410 498 634
Poids approximatif (kg) 3,0 3,0 3,0 4,0 4,0 4,0 4,0 6,0 6,0 10 10
Mesure des harmoniques de I'alimentation Bobine de réactance c.c. facultative
Structure de protection Encastrée, montage sur mur (NEMAL : équivalent  IP20) ou montage sur panneau (équivalent a IP00))”
el B4220 B4300 | B4370 B4450 B4550 B4750 B4900 | B411K | B413K | B416K
3G3RV-
Sortie moteur max. applicable (kW) 22 30 37 45 55 75 90 110 132 160
Capacité de sortie nominale
(kVA) 34 46 57 69 85 110 140 160 200 230
Spécifications (C:)‘“a"t de sortic nominal - ;¢ 60 75 91 112 150 180 216 260 304
de sortie Tension de sortie max. (V) | Triphasé, 380 a 480 V (dépend de la tension d'entrée).
Fréquence de sortie TS (applications petit porteur, couple fixe) : 150 Hz
maximale (Hz) VT (applications gros porteur, couple variable) : 400 Hz
Tension nominale (V) triphasé, 380 4 480 Ve.a., 50/60 Hz
Fréquence nominale (Hz)
. . Fluctuation de tension auto- o/ s N
Spécifications | . -15%a+10 %
. risée
de l'alimenta- 5l on doTie
tion uCtPla’thll e fréquence 450,
autorisée
Capacité d'alimentation
(kVA) 38 52 63 76 91 125 151 181 217 254
Consommation de courant (W) 725 995 1144 1316 1698 1974 2285 2950 3390 3938
Poids approximatif (kg) 21 21 36 36 36 88 89 102 120 160
Mesure des harmoniques de l'alimentation Bobine de réactance c.c. intégrée | Bobine de réactance c.c. intégrée
. Monté sur panneau ; L. . *
Structure de protection (équival cntp 4 1P00) Monté sur panneau (équivalent a IP00)

* Pour les applications d'un montage NEMA1, enlevez les caches supérieur et inférieur et traitez comme le modéle IP0O.




@ Spécifications communes

Les spécifications suivantes s'appliquent aux variateurs de classe 200 V et 400 V.

Tableau 9.3 Spécifications communes

Numéro de modeéle
3G3Rv-O

Spécifications

Caractéristiques de controle

Type de contrdle

MLI sinusoidale
Controle vectoriel en boucle ouverte, controle V/f, contréle V/f avec PG (sélection par réglage des parameétres)

Plage de contréle de la vitesse

1:100 (contrdle vectoriel en boucle ouverte)

Précision du contréle de la vitesse

+0,2 % (25°C £ 10°C) (contréle vectoriel en boucle ouverte)

Réponse du controle de la vitesse

5 Hz (contrdle vectoriel en boucle ouverte)

Caractéristiques du couple

TS sélectionné (applications petit porteur, couple fixe) : 150 % /0,5 Hz
VT sélectionné (applications gros porteur, couple variable) : 120 %/0,5 Hz (controle vectoriel en boucle ouverte)

Limites du couple

Elles peuvent étre réglées a l'aide des parameétres pour le controle vectoriel en boucle ouverte uniquement.

Plage de contréle de la fréquence

0,01 a 150 Hz (sélection par TS), 0,01 a 400 Hz (sélection par VT)

Précision de la fréquence
(caractéristique thermique)

Références numériques : + 0,01 % (-10°C a +40°C)

Références analogiques : +0,1 % (25°C +£10°C)

Résolution du calage de fréquence

Références numériques : 0,01 Hz

Références analogiques : 0,06 Hz/60 Hz (10 bits non signés)

Résolution du calage de fréquence

0,001 Hz

Capacité de surcharge et courant
maximal >

Sélection par TS : 120 % du courant de sortie nominal par minute”!
Sélection par VT : 120 % du courant de sortie nominal par minute

Signal du calage de fréquence

Tension d'entrée comprise entre 0 et £10 ou entre 0 et 10 (20 k€2) Ve.c. ou courant d'entrée compris entre 4 et 20 mA

Temps d'accélération/décélération

0,01 a 6000,0 s (4 combinaisons sélectionnables indépendantes de réglage de I'accélération et de la décélération)

Couple de freinage

Environ 20 % (environ 125 % avec 'option résistance de freinage)

Fonctions principales de contrdle

Redémarrage en cas de coupure momentanée d'alimentation, recherches de vitesse, détection de surcouplage, limites de
couple, contrdle 16 vitesses (maximum), modifications du temps d'accélération/décélération, accélération/décélération

des courbes en S, séquence a 3 fils, autoréglage (en rotation ou stationnaire), fonctions de l'intervalle programmé, contrdle
ON/OFF du ventilateur, compensation du glissement, compensation du couple, fréquences de saut, limites supérieures et
inférieures des fréquences de référence, frein c.c. pour le démarrage et I'arrét, freinage avec glissement important, controle
PID (avec fonction sommeil), contréle d'économie d'énergie, communications RS-485/422A (Conforme & la norme
MODBUS, 19,2 Kbps maximum), réinitialisation erreur et copie de fonction.

Fonctions de protection

Protection du moteur

Protection par relais électronique de surcharge thermique.

Protection instantanée contre les
surintensités

Arrét a environ 200 % du courant de sortie nominal.

Protection contre les surcharges

TS sélectionné (applications petit porteur, couple fixe) : 150 % du courant de sortie nominal par minute
(sauf pour les variateurs 110 kW)
VT sélectionné (applications gros porteur, couple variable) : 120 % du courant de sortie nominal par minute

Protection contre les surtensions

Variateur de la classe 200 S'arréte lorsque la tension c.c. du circuit principal est supérieure a 410 V.
Variateur de la classe 400 S'arréte lorsque la tension c.c. du circuit principal est supérieure a 820 V.

Protection contre les sous-tensions

Variateur de la classe 200 S'arréte lorsque la tension c.c. du circuit principal est inférieure a 190 V.
Variateur de la classe 400 S'arréte lorsque la tension c.c. du circuit principal est inférieure a 380 V.

Alimentation continue en cas de
coupure momentanée de
l'alimentation

Arrét pendant 15 ms ou plus.
En sélectionnant la méthode de la coupure momentanée d'alimentation, le fonctionnement se poursuit si I'alimentation
est rétablie en moins de 2 s.

Surchauffe des ailettes de
refroidissement

Protection par thermistance.

Protection a la terre

Protection par circuits électroniques. (Niveau de surintensité)

Voyant de charge

Allumé lorsque la tension continue du circuit principal vaut environ 50 V ou plus.

Environnement

Lieu d'utilisation

Intérieur (sans gaz corrosifs, poussiéres, etc.)

Température ambiante de
fonctionnement

-10°C a 40°C (type montage mural fermé)
10°C a 45°C (type chassis ouvert)

Humidité de l'air ambiant

95 % max. (sans condensation)

Température de stockage

-20°C a + 60°C (température de courte durée pendant le transport)

Altitude

1 000 m maximum

Résistance d'isolement

5 MW maximum. (N'utilisez pas de résistance d'isolation lors des tests de tension de tenue.)

Vibration

10220 Hz, 9,8 m/s? maximum ;20a 50 Hz, 2 m/s? maximum, vibration d'oscillation de 20 Hz

Structure de protection

Encastrée, montage sur mur (NEMAL : équivalent a IP20) ou montage sur panneau (équivalent a IP00)
Mont¢ sur panneau (équivalent a IP00)

Remarque L'autoréglage par rotation est nécessaire pour la conformité aux spécifications du controle vectoriel en boucle ouverte.
* 1. Ne concerne pas le variateur de classe 200 V pour 110 kW et les variateurs de classe 400 V de 220 et 300 kW.
* 2. Augmentez la capacité du variateur si des charges supérieures a ces courants sont attendues.



Spécifications des options et périphériques .

Spécifications des options et périphériques

Les options et périphériques suivants peuvent étre utilisés avec le variateur. Sélectionnez ces options en
fonction de l'application.

Tableau 9.4 Options et périphériques

Réle

Nom

Modeéle (Code)

Description

Protéger le cablage du
variateur

MCCB ou inter-
rupteur de défaut

Exemple : série NV de
Mitsubishi Electric

Placez toujours un interrupteur sur la ligne de I'alimentation
pour protéger le cablage du variateur. Utilisez un interrup-

Cable de
connexion de
l'opérateur digital

(3G3IV-PCN126)
cablede I m:
(3G3IV-PCN326)

de masse” teur de défaut de masse appropri¢ aux hautes fréquences.
Empcchcr que lq Contacteur Exemple : série SC de Ins}allcz ce contacteur pour cmp'cchcr que la r,c51stancc de
résistance de freinage " - . freinage ne prenne ne feu lorsqu'elle est utilisée. Attachez
magnétique Fuji Electric . . s X
ne prenne feu. toujours un absorbeur de surintensité a la bobine.
Absorbe les surintensités provenant du contacteur magné-
Limiter les surintensités | Absorbeur DCR2-O0 tiques et des relais de contrdle. Connectez des absorbeurs
lors de la commutation | surintensité de surintensité sur tous les contacteurs magnétiques et
relais situés a proximité du variateur.
- - — - -
Isvoler'des signaux Isolateur DGPO Isole lfzg signaux d'entrée/sortie du variateur et lutte contre
d'entrée/sortie le bruit induit.
Améliorent le facteur de puissance d'entrée du variateur.
Améliore le facteur Bobine de Tous les variateurs de 22 kW ou plus contiennent des
de puissance d'entrée réactance c.c. 3G3HV-PUZDABO bobines de réactance c.c. intégrées. Elles sont facultatives
du I\’/ariateur Bobine de 3G3IV-PUZBABO pour les variateurs de 18,5 kW ou moins. Installez des
réactance a.c. bobines de réactance c.c. et a.c. pour les applications dont
l'alimentation est élevée (600 kVA ou plus).
Réduit le bruit entrant dans le variateur provenant de la
Réduire les effets du Filtre de bruit en 3G3IV-PFNO ligne d'alimentation et réduit le bruit du variateur vers la
bruit des dispositifs entrée 3G3EV-PLNFO ligne d'alimentation. Effectuez la connexion aussi prés
de contrdle et des que possible du variateur.
dispositifs radio Filtre de bruit 3G3IV-PLFO Réduit le bruit généré par le variateur. Effectuez la con-
sortant nexion aussi prés que possible du variateur.
Résistance de Consomme I'énergie du moteur régénérative avec une
freinage 3G3IV-PERF150WJOO01 | résistance afin de diminuer le temps de décélération
g (taux d'utilisation : 3 % ED).
Permettre l'arrét de v - PP
la machine en un Unité de résis- Consomme l'énergie du moteur régénérative avec une
temps prédéfini tance de freinage 3G3IV-PLKEBO résistance afin de diminuer le temps de décélération
PSP £ (taux dutilisation : 10 % ED).
Unité de freinage | 3G3IV-PCDBROIB lJ,t111§ee avec une umt'e de re§1stance de freinage pour
réduire le temps de décélération du moteur.
Opérateur Permet que les réglages des références de fréquence et le
anr;lo (que contrdle de fonctionnement ON/OFF soient effectués par
ogiay 3G3IV-PJVOP9sO des références analogiques a distance (max. 50 m).
(petit opérateur o . . K
en plastique) Spécifications du compteur de fréquence : 60/120 Hz,
90/180 Hz
. . . Permet que les réglages des références de fréquence et le
5:11-;;23?0(;;0;2?;;; gﬁi elzatieulie contrdle de fonctionnement ON/OFF soient effectués par
ogq 3G3IV-PJVOP96O des références analogiques a distance (max. 50 m).
externe (Opérateur s . )
. Spécifications du compteur de fréquence : 75 Hz, 150 Hz,
standard en acier)
220 Hz
cablede I m:

Cable d'extension permettant 'utilisation d'un opérateur
digital distant.
Longueur du céble : 1 mou3 m

Fournir un temps

externe.

PO Unité de . - . A
de récupération récupération Traite les coupures d'alimentation momentanées pour les
momentané de la P 3G3IV-PCNO26 modeles 2,2 kW ou moins (maintient I'alimentation pen-

1 . de coupure
coupure d'alimentation A . dant 2 s).
. d'alimentation

au variateur
Régler et surveiller
les fréquences et les Compteur Mesure la tension de sortie de maniére externe ; congu

! .‘ > K3TI-V110 A sl :
tensions de maniere d'échelonnage pour étre utilisé avec un variateur MLI.

Alimentation Q‘_::’:\
Sy
MCCB ou
interrupteur
de défaut p=)
de masse
Contacteur gyt
magnétique
n:gtb & )
Bobine de
réactance c.a.
pour améliorer

le facteur de

puissance -+
} Résistance
de freinage
Filtre de
bruit en
entrée
de ligne
I Bobine de
réactance
Variateur
Opérateur
analogique

P

Terre

Filtre de bruit en
sortie de ligne

* Utilisez un interrupteur de défaut de masse de sensibilité supérieure ou égale a 200 mA et un temps de fonctionnement supérieur ou égal a 0,1 s pour empécher tout
dysfonctionnement. L'interrupteur doit étre appropri¢ aux hautes fréquences.
Exemple : la série NV de Mitsubishi Electric Corporation (modeles fabriqués depuis 1988)
les séries EG et SG de Fuji Electric Co., Ltd. (mode¢les fabriqués depuis 1984)
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Options et périphériques

Il existe plusieurs types d'options et de périphériques pouvant étre utilisés avec les variateurs : des options
installées séparément, des options spéciales, des cartes en option et des options installées séparément
recommandées. Les spécifications de ces options sont décrites dans ces sections.

Options installées séparément Options spéciales

[

. | L: .'
K3TJ-V11 3G3IV-PLKEB

s

Compteur d'échelonnage 3G3IV-PCDBRLIB Unité de résistance gc?3,|\{'PERE15fOWJDO1
o ——— Unité de freinage de fremage esistance ae ireinage
bad 3 SRy
5 o Il
B R = ||
g 3 Syl
3G3IV-PJVOP96[] 3G3IV-PJVOP95[] 3G3HV-PUZDAB[] 3G3FV-PCNLI25  opérateur digital
Opérateur analogique  Opérateur analogique Bobine de réactance c.c. Opérateur digital 3G3IV-PJVOP161 (DEL)
(standard, acier) (petit, plastique) Cable de connexion  3G31V-PJVOP160 (LCD)

—

Options installées séparément
recommandées

Options installées séparément

o B ® ® recommandées
3G3EV-PLNFDL]
Filtre de bruit en U
entrée simple Bt v
- —
- i

3G3IV-PUZBABL]
Bobine de
réactance c.a.

3G3IV-PLFL]
Filtre de bruit sortant

AL

Wy
3G3IV-PFNL]
Filtre de bruit en entrée

RIS|T

moteur inductif
triphasé

Alimentation
200 Vc.a. triphasé (classe 200 V)
400 Vc.a. triphasé (classe 400 V)

Cartes en option

3G3IV-PA008 3G3IV-PA012 3G3FV-PPGA2 3G3FV-PPGB2 3G3FV-PPGD2 3G3FV-PPGX2 3G3FV-PDRT1-SIN
Carte de moniteur Carte de moniteur Carte de controle de | Carte de contréle de | Carte de controle Carte de controle Carte de communi-
analogique analogique vitesse PG vitesse PG de vitesse PG de vitesse PG cation DeviceNet

Fig. 3.1 Options et périphériques



Options et périphériques

Tableau 9.1 Options et périphériques

Type Nom Numéro de modéle Application
Options spéciales Remplacement du ventilateur pour variateurs équipés d'un ventilateur.
ptions sp Ventilateur 3G3IV-PFANO Remplacez le ventilateur lorsque la durée de remplacement est atteinte ou si une alarme
montées 5 - .
d'erreur de ventilateur (FAN) s'affiche.
Se connecte a une sortie analogique multifonction du variateur.
Compteur d'échelonnage | K3TJ-V110 Utilisé pour afficher les vitesses de rotation des moteurs, les vitesses des lignes, etc., en
grandeur physique.
Options installées | Opérateur dicital Permet que les réglages des références de fréquence et le controle de fonctionnement
Sép arément (sfan dard engacier) 3G3IV-PJVOP96O ON/OFF soient effectués par des références analogiques a distance (max. 50 m).
P ? Spécifications du compteur de fréquence : 75 Hz, 150 Hz, 220 Hz
Onérateur analogique Permet que les réglages des références de fréquence et le contréle de fonctionnement
( ]Zti t on plasti ﬁeq) 3G3IV-PJVOP950 ON/OFF soient effectués par des références analogiques a distance (max. 50 m).
pett, en plashq Spécifications du compteur de fréquence : 60/120 Hz, 90/180 Hz
Utilisée avec une unité de résistance de freinage pour réduire le temps de décélération
. . du moteur.
Unité de freinage 3G3IV-PCDBRLIB Pas nécessaire avec les variateurs de 7,5 kW ou moins de la classe 200 V ou avec les
variateurs de 15 kW ou moins de la classe 400 V.
Unité de résistance de Consomme 1'énergie du moteur régénérative avec une résistance afin de diminuer le
freinage 3G3IV-PLKEBD temps de décélération (taux d'utilisation : 10 % ED).
Consomme 1'énergie du moteur régénérative avec une résistance afin de diminuer le
- . temps de décélération (taux d'utilisation : 3 % ED).
Résistance de freinage 3G3IV-PERF150WILI01 Pas nécessaire avec les variateurs de 3,7 kW ou moins de la classe 200 V ou avec les
Options spéciales variateurs de 2,2 kW ou moins de la classe 400 V.
Utilisée pour contrdler les harmoniques générées par le variateur et pour améliorer le
Bobine de réactance c.c. | 3G3HV-PUZDABO facteur de puissance du variateur. Tous les variateurs de 18,5 kW ou plus contiennent
des bobines de réactance c.c. intégrées.
Opérateur digital a
afficheur LCD 3G3IV-PJVOP160 Affiche les messages sur un afficheur LCD.
Opérateur digital a DEL | 3G3IV-PJVOP161 Affiche les messages sur un afficheur a DEL. Standard en Asie et en Europe.

Cable de connexion de
l'opérateur digital

3G3IV-PCN126 (1 m)

3G3IV-PCN326 (3 m)

Cable d'extension permettant l'utilisation d'un opérateur digital distant des séries
3G3RV.
Longueur du cable : I mou3 m

Cartes en option

Cartes de moniteur
analogiques*2

3G3IV-PAOOS

3G3IV-PAO12

La résolution de la sortie analogique provenant du variateur est 11 bits. Utilisez cette
carte si les sorties analogiques ne sont pas assez nombreuses.

La résolution de la sortie de la carte 3G3TV-PAOOS est (sortie 0 a 10 V pour les
fréquencemetres ou les ampéremetres de sortie) et la résolution de la sortie de la carte
3G3IV-PAO12 est 1/2048 (0 a 10 V pour les applications de controle).

Cartes de contrdle de
vitesse PG

3G3FV-PPGA2

Entrée d'impulsions en phase A (monophasée) et sortie en collecteur ouvert pour le controle
V/favec PG
Fréquence de réponse maximale : 30 kW, avec sortie de contrdle d'impulsions.

3G3FV-PPGB2

Entrées d'impulsions en phase A/B et sortie en collecteur ouvert pour le contrdle vectoriel
du flux.
Fréquence de réponse maximale : 30 kW, avec sortie de contréle d'impulsions.

3G3FV-PPGD2

Entrée d'impulsions en phase A (monophasée) et sortie du driver le ligne pour le contréle V/f
avec PG.
Fréquence de réponse maximale : 300 kW, avec sortie de contrdle d'impulsions.

3G3FV-PPGX2

Entrées d'impulsions en phase A/B/Z et sortie du driver de ligne (RS-422) pour le controle
vectoriel du flux.
Fréquence de réponse maximale : 300 kW, avec sortie de contréle d'impulsions.

Carte de communication
DeviceNet

3G3FV-PDRT1-SIN

Utilisée pour les communications DeviceNet avec un automate programmable ou autre
dispositif maitre DeviceNet.

Options installées
séparément

|
recommandées

Bobine de réactance a.c.

Utilisée pour contrdler les harmoniques générées par le variateur ou lorsque la capacité

- e l'alimentation est largement supérieure a la capacité du variateur. Egalement utilisée
(Yaskawa) 3G3IV-PUZBABO de l'ali i 1 ri al ité d i Egal 1
pour augmenter le facteur de puissance.
Filtre de bruit en entrée Réduit le bruit entrant dans le variateur provenant de la ligne d'alimentation et réduit le
simple (Yaskawa) 3G3EV-PLNFDO bruit du variateur vers la ligne d'alimentation. Connectez le filtre du coté de 'entrée
P de l'alimentation.
Filtre de bruit en entrée Réduit le bruit entrant dans le variateur provenant de la ligne d'alimentation et réduit le
(Schaffner) 3G3IV-PENO bruit du variateur vers la ligne d'alimentation. Connectez le filtre du c6té de l'entrée
de I'alimentation.
Filtre de bruit en entrée
(Schaffner) pour les direc- | 3G3RV-PFSO Obligatoire pour le variateur 3GRV pour satisfaire les directives CEM.
tives CEM
Filtre de bruit sortant 3G3IV-PLFO Contrdle le bruit généré par le variateur de sorte qu'il ne perturbe pas l'alimentation.

(Tokin)

Connecté coté sortie du moteur.

* 1. Utilisez les numéros ci-dessus pour commander 8 OMRON les options recommandées.
* 2. Ne s'applique pas aux modeles (-E).




€ Options spéciales montées

Les options spéciales montées sont décrites dans cette section.

H Ventilateur

Remplacement du ventilateur pour variateurs équipés d'un ventilateur.

Remplacez le ventilateur lorsque la durée de remplacement est atteinte ou si une alarme d'erreur de ventilateur

(FAN) s'affiche.

Modeéles et application

Les modeles standard de ventilateurs sont décrits dans le tableau ci-dessous.

Variateur Remplacement du ventilateur
Classe de Capacité max.
i du moteur Modélen® Modeéle n° Qté utilisée
applicable (kW)
0,4 3G3RV-A2004
0,75 3G3RV-A2007 .
15 IGIRV-AD0TS Pas de ventilateur -
2,2 3G3RV-A2022
3,7 3G3RV-A2037 1
5,5 3G3RV-A2055
75 3C3RV-AT0TS 3G3IV-PFAN001041 )
11 3G3RV-A2110
200 Vc.a. 15 3G3RV-A2150
triphasé 18,5 3G3RV-A2185 3G3IV-PFAN001042 2
22 3G3RV-B2220
0 3G3RVBI300 3G3IV-PFAN001039 2
37 3G3RV-B2370
75 3G3RV-B2450 3G3IV-PFAN001049 2
55 3G3RV-B2550
7 3G3RV-B2750 3G3IV-PFAN001052 2
90 3G3RV-B2900
170 IG3RVBATIK 3G3IV-PFANO000111 2
0,4 3G3RV-A4004
0,75 3G3RV-A4007 Pas de ventilateur -
1,5 3G3RV-A4015
2,2 3G3RV-A4022
3,7 3G3RV-A4037 3G3IV-PFAN001041 1
5,5 3G3RV-A4055
7,5 3G3RV-A4075
11 3G3RV-A4110
s IG3RV-AZT50 3G3IV-PFAN001042 2
400 Vc.a. 18,5 3G3RV-A4185
triphasé 22 3G3RV-B4220
0 3G3RV-BA300 3G3IV-PFAN001039 2
37 3G3RV-B4370
45 3G3RV-B4450 3G3IV-PFAN001044 2
55 3G3RV-B4550
75 3G3RV-B4750
50 3G3RV-B4900 3G3IV-PFAN001052 2
110 3G3RV-B411K
132 3G3RV-B413K 3G3IV-PFANO000111 2
160 3G3RV-B416K

Les procédures de remplacement du ventilateur sont décrites au Chapitre 8 Maintenance et Inspection.




Options et périphériques

€ Options installées séparément

Les options installées séparément incluent les compteurs d'échelonnage et les opérateurs analogiques.

B Compteurs d'échelonnage

Un compteur d'échelonnage est installé sur une sortie analogique multifonction du variateur et sert a afficher
les vitesses de rotation des moteurs, les vitesses des lignes, etc., en grandeurs physiques.

K3TJ-vi1O

Modeéles et application

Les mode¢les standard de compteurs d'échelonnage sont décrits dans le tableau ci-dessous.

Modele n° Alimentation du contréle Affichage
K3TI-VI11R ) DEL rouge
100 a 200 Va.c.
K3TJ-V111G DEL vert
K3TJ-V116R 24 Ve.c., isolée DEL rouge
K3TJ-V116G (Voir note.) DEL vert

Remarque Le circuit d'alimentation est isolé des circuits d'entrée.

Spécifications standard

Les spécifications standard des compteurs d'échelonnage sont décrites ci-dessous.

K3TJ-V110O Spécifications
Période d'échantillonnage 2 fois/s
Cycle de mise a jour de l'affichage 2 fois/s
Meéthodes de calcul de la moyenne des mesures | Moyenne simple ou moyenne mobile
Nombre d'échantillons pour le calcul de la 1.2, 4 ou 8 échantillons 9
moyenne I
Nombre maximal de chiffres affichés 4 chiffres (-1999 a 9999)
Affichage DEL 7 segments, hauteur des caracteres : 14,2 mm

Défini par 'utilisateur a 'aide du commutateur de sélection de

Affichage de la virgule décimale fonctions et des touches haut/bas.

Le décalage et 1'échelonnage sont définis par l'utilisateur a I'aide du

Meéthode déchelonnage commutateur de sélection de fonctions et des touches haut/bas.

Plage d'échelonnage -1999 a 9999

Plage limite zéro 0 a 99 chiffres

Valeurs hors plage L'afficheur clignote

Suppression des zéros Pris en charge

Contrdles externes Maintien de la valeur actuelle (en court-circuitant la borne de la face avant)

Affichage de la face avant : IP5 1"
Structure de protection (conforme aux normes CEI) | Boitier : IP20

Section bornier : IPOO

Protection de la mémoire Mémoire non volatile

* Pour I'IP51, un capot étanche K32-L49SC facultatif doit étre utilisé. La structure protectrice IPS0 n'en comporte pas.



Exemple de cablage
Un exemple de cablage pour un compteur d'échelonnage est présenté ci-dessous.

. . mcce Intérieur du ]
ﬁil'mhgggg'on R R variateur U
P s s HOLD
T T Variateur s
4+ Sortie analogique Q
------------------- 1 5 6 8
0ou10VDC
F 01 Y
.L" Ll S
""""""""" GND 9
K3TJ
Dimensions
Les dimensions d'un compteur d'échelonnage sont données ci-dessous.
] |
t [ [
459° + +
L |
[ — 75 min

120 min —-|

1
1 -4 X

|

!

Dimensions des découpes
recommandées

1 51

[ Iof ¢ B orr

bt

- _._,_;.. (66— 7,8 mm
3.5 Taille de I'afficheur & DEL

96

Poids : 200 g
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B Opérateurs analogiques : standard en acier ou petit en plastique

Un opérateur analogique permet de régler les références de fréquence et de contrdler le fonctionnement ON/
OFF par des références analogiques a distance (max. 50 m).

3G3IV-PJVOP96L] 3G3IV-PJVOP95L]

Opérateur analogique Opérateur analogique
(standard en acier) (petit, plastique)

Modéles et application

Les mode¢les standard d'opérateurs analogiques sont décrits dans le tableau ci-dessous.

Spécifications du
Fréquencemeétre
3G3IV-PJVOP961 |DCF-6A,3V,1mA, 75 Hz
3G3IV-PIVOP962 |DCF-6A,3V, 1 mA, 150 Hz
3G3IV-PJVOP963 |DCF-6A, 3V, 1 mA, 220 Hz
3G3IV-PJVOP951 | TRM-45,3V, 1 mA, 60/120 Hz
3G3IV-PJVOP952 | TRM-45,3V, 1 mA, 60/120 Hz

Modeéle n°

Dimensions

Les dimensions d'un opérateur analogique sont données ci-dessous.

Espace de montage du cache avant
7

o —'_’. 1 ’ N
=y i { by T
ol ( 1
~ ! i [ | :
= S 2 ‘ i
o S :
L3 & §
S @ | ! |
=% || | |
L) 1
il T [\\\ _gl i I'_ + l
N R i il B o~ 9
60-___1 .._\\.fdi;%éqf 100 22| ” g
~io0 -9 botter 22 1 ’ Boitiers de montage |
Joint d'étanchéité caoutchouc Trou des découpes dans le panneau
Poids : 1,8 kg Découpe dans le panneau

Opérateur analogique standard avec panneaux en acier

Espacede .

montage FL

du cache R B S
avant ) N

Trou des
découpes
dans le
panneau

132
1

w” B ors Je
montage

Poids : 0,8 kg Découpe dans le panneau

Petit opérateur analogique en plastique
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m Unité de freinage

Une unité de freinage est utilisée avec une unité de résistance de freinage pour réduire le temps de décélération
du moteur. Ce n'est pas obligatoire avec les variateurs de 18,5 kW ou moins.

Modeéles et application

Les modéles standard d'unités de freinage sont décrits dans le tableau ci-dessous.

TBRREST)

3G31V-PCDBROB

Variateur Unité de freinage Résistance
Ct':f‘:; :e Capa:r')t;"’::;ied(‘l‘d;‘v‘)"te”’ Modéle n° Qté utilisée. m'"('g';‘)a'e

04 73

0,75 73

5 g

22 16

3,7 Intégré 16

55 16

75 9.6

I 9.6

15 9.6

200-V Classe 185 9%
22 3G3IV-CDBR2022B T 6.4

30 3G3IV-CDBR2015B 2 9.6

37 3G3IV-CDBR2015B 2 9.6

5 3G3IV-CDBR2022B 2 64

55 3G3IV-CDBR2022B 2 6.4

75 3G3IV-CDBR2022B 3 6.4

90 3G3IV-CDBR2022B 7 64

110 3G3IV-CDBR2022B 5 64

04 96

0,75 96

5 o4

22 64

37 Intégré 32

55 32

75 2

I 20

15 20
185 192
400-V Classe 2 3G3IV-CDBR2015B T 19,2
30 3G3IV-CDBR2015B 1 192
37 3G3IV-CDBRA4045B T 2.8
5 3G3IV-CDBRA4045B T 12,8
55 3G3IV-CDBR2015B 2 192
75 3G3IV-CDBRA4045B 2 2.8
90 3G3IV-CDBRA045B 2 12,8
110 3G3IV-CDBR2015B 3 192
132 3G3IV-CDBRA4045B 3 2.8
160 3G3IV-CDBRA4045B 7 2.8

* La résistance minimale est la valeur minimale par unité de freinage sauf les variateurs de 18,5 kW ou moins, pour lesquels il s'agit de la valeur minimale

par variateur.




Dimensions

Les dimensions d'une unité de freinage sont données ci-dessous.

Haut
Sens de montage ﬁ

Quatre trous B

66,5

de fixation M4

L?JV @

138
150

f@l | |
‘ 7138, 38
128 30 min

30min. 140

Trois trous de traction des fils
(avec joints d'étanchéité de 22 mm de diametre)

Options et périphériques

100 min.

100 min.
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Modéles et application

W Unité de résistance de freinage

R R

3G3IV-PLKEBO

Les modéles standard d'unités de résistance de freinage sont présentés ci-dessous.

Une unité de résistance de freinage est utilisée pour absorber I'énergie régénérative du moteur avec une résis-
tance afin de diminuer le temps de décélération (taux d'utilisation : 10 % ED). 10 % ED signifie que 10 % du
temps du cycle de fonctionnement peut étre utilisé pour contréler le freinage (temps de décélération).

Variateur Unité de résistance de freinage
el Spécifications .
Class_e = e n'_loteur Modéle n° de la résistance Qté utilisée LD qe fre:mage
tension applicable oy approximatif (%)
(kW) (par unité)
0,4 3G3IV-PLKEB20P7 70 W, 200 € 1 220
0,75 3G3IV-PLKEB20P7 70 W, 200 Q 1 125
1,5 3G3IV-PLKEB21P5 260 W, 100 Q 1 125
2,2 3G3IV-PLKEB22P2 260 W, 100 1 120
3,7 3G3IV-PLKEB23P7 390 W, 40 Q 1 125
5,5 3G3IV-PLKEB25P5 520 W, 30 Q 1 115
7,5 3G3IV-PLKEB27P5 780 W, 20 Q 1 125
11 3G3IV-PLKEB2011 2400 W, 13,6 Q 1 125
Classe 200 V 15 3G3IV-PLKEB2015 3000 W, 10 Q 1 125
18,5 3G3IV-PLKEB2015 3000 W, 10 Q 1 125
22 3G3IV-PLKEB2022 4800 W, 6,8 Q 1 125
30 3G3IV-PLKEB2015 3000 W, 10 Q 2 125
37 3G3IV-PLKEB2015 3000 W, 10 Q 2 100
45 3G3IV-PLKEB2022 4800 W, 6,8 Q 2 120
55 3G3IV-PLKEB2022 4800 W, 6,8 2 100
75 3G3IV-PLKEB2022 4800 W, 6,8 Q 3 110
90 3G3IV-PLKEB2022 4800 W, 6,8 Q 4 120
110 3G3IV-PLKEB2018 4800 W, 8 Q 5 100
0,4 3G3IV-PLKEB40P7 70 W, 750 1 230
0,75 3G3IV-PLKEB40P7 70 W, 750 Q 1 130
1,5 3G3IV-PLKEB41P5 260 W, 400 Q 1 125
2,2 3G3IV-PLKEB42P2 260 W, 250 Q 1 135
3,7 3G3IV-PLKEB43P7 390 W, 150 Q 1 135
5,5 3G3IV-PLKEB45P5 520 W, 100 Q 1 135
7,5 3G3IV-PLKEB47P5 780 W, 75 Q 1 130
11 3G3IV-PLKEB4011 1040 W, 50 Q 1 135
15 3G3IV-PLKEB4015 1560 W, 40 Q 1 125
Classe 400 V 18,5 3G3IV-PLKEB4018 4800 W, 32 Q 1 125
22 3G3IV-PLKEB4022 4800 W, 27,2 Q 1 125
30 3G3IV-PLKEB4030 6000 W, 20 Q 1 125
37 3G3IV-PLKEB4037 9600 W, 16 Q 1 125
45 3G3IV-PLKEB4045 9600 W, 13,6 Q 1 125
55 3G3IV-PLKEB4030 6000 W, 20 Q 2 135
75 3G3IV-PLKEB4045 9600 W, 13,6 Q 2 145
90 3G3IV-PLKEB4045 9600 W, 13,6 Q 2 100
110 3G3IV-PLKEB4030 6000 W, 20 Q 3 100
132 3G3IV-PLKEB4045 9600 W, 13,6 Q 4 140
160 3G3IV-PLKEB4045 9600 W, 13,6 Q 4 140




Options et périphériques

Dimensions

Les dimensions d'une unité de résistance freinage sont données ci-dessous.

Classe de Modéle n° Diagramme Dimensions (mm) )
o 3G3IV- des dimen- A - c D Vis de Poids (kg)
PLKEBO sions montage
20P7 1 105 275 50 260 M5 x3 3,0
21P5 1 130 350 75 335 M5 x4 4.5
22P2 1 130 350 75 335 M5 x4 4.5
23P7 1 130 350 75 335 M5 x4 5,0
200Classe x V 25P5 1 250 350 200 335 M6 x 4 7,5
27P5 1 250 350 200 335 M6 x 4 8,5
2011 2 266 543 246 340 M8 x 4 10
2015 2 356 543 336 340 M8 x 4 15
2018 2 446 543 426 340 M8 x 4 19
2022 2 446 543 426 340 M8 x 4 19
40P7 1 105 275 50 260 M5 x3 3,0
41P5 1 130 350 75 335 M5 x4 4.5
42P2 1 130 350 75 335 M5 x4 4.5
43pP7 1 130 350 75 335 M5 x4 5,0
45P5 1 250 350 200 335 M6 x 4 7,5
47P5 1 250 350 200 335 M6 x 4 8,5
Classe 400 V 4011 2 266 543 246 340 M8 x 4 10
4015 2 356 543 336 340 M8 x 4 15
4018 2 446 543 426 340 M8 x 4 19
4022 2 446 543 426 340 M8 x 4 19
4030 2 356 956 336 740 M8 x 4 25
4037 2 446 956 426 740 M8 x 4 33
4045 2 446 956 426 740 M8 x 4 33
Vis de montage
EEES ( ~fre Vis de montage :i
|
alm ‘ alm )
| —
< _ 5
(\ 50 min. A 50 min. 260 E
N I 't‘ﬂ g
L_JC 8
30 min ] A |30 min. 150 Diagramme des dimensions 2

Diagramme des dimensions 1
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Modeéles et application

W Résistances de freinage

3G3IV-PERFO (Yaskawa)

Les mode¢les standard de résistances de freinage sont présentés ci-dessous.

Une résistance de freinage consomme I'énergie du moteur régénérative avec une résistance afin de diminuer le
temps de décélération (taux d'utilisation : 3 % ED). 3 % ED signifie que 3 % du temps du cycle de fonctionne-
ment peut étre utilisé pour contrdler le freinage (temps de décélération).

Variateur Résistance de freinage Couple de
Capacité max. freinage
Classe de du moteur Modéle n° Spécifications de Qteé abrege
tension applicable la résistance utilisée (3 %ED)
(kW) (%)
0,4 1 220
3G3IV-PERF150WJ201 150 W, 200 Q
0,75 1 125
Classe 200 V 1,5 3G3IV-PERF150WJ101 150 W, 100 Q 1 125
2,2 3G3IV-PERF150WJ700 150 W, 70 Q 1 120
3,7 3G3IV-PERF150WJ620 150 W, 62 Q 1 100
0,4 1 230
3G3IV-PERF150WJ751 150 W, 750 Q
0,75 1 130
Classe 400 V 1,5 3G3IV-PERF150WJ401 150 W, 400 Q 1 125
2,2 3G3IV-PERF150WJ301 150 W, 300 Q 1 115
3,7 3G3IV-PERF150WJ201 150 W, 400 Q 1 110"

Dimensions

* Taux d'utilisation : 2 % ED

182

Les dimensions d'une résistance freinage sont données ci-dessous.

170

150

)

==

[
!

"L -
T 1

i




Options et périphériques

B Cable de connexion de I'opérateur digital

Ce céble de connexion sert a relier le variateur a un opérateur digital distant. Des cables de 1 m et 2 m sont disponibles.

3G31V-PCNI26

Modeéles et application

Modéle n° Spécifications
3G3IV-PCN126 Longueur du cable : 1 m
3G3IV-PCN326 Longueur du cable : 3 m
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B Bobine de réactance c.c.

Une bobine de réactance c.c. permet de contrdler les harmoniques générées par le variateur. Elle est plus effi-
cace qu'une bobine de réactance c.a. et peut étre utilisée en combinaison avec une bobine de réactance c.a. Elle
est également utilisée pour augmenter le facteur de puissance.

3G3HV-PUZDABO (Yaskawa)

Modéles et application

Les mode¢les standard de bobines de réactance sont présentés ci-dessous.

Variateur Bobine de réactance c.c.
Capacité max. i
Classe de du moteur Modé o Ten§|on Cour.ant Perte
——— e odéle n nominale nominal Inductance (mH) (W)
PE v) (A)
(kW)
0,4/0,75 3G3HV-PUZDABS.4A8MH 5,4 8 8
1,5a3,7 3G3HV-PUZDAB18A3MH 18 3 18
Classe 200 V 5,5/7,5 3G3HV-PUZDAB36A1MH DC800 36 1 22
11/15 3G3HV-PUZDAB72A0.5MH 72 0,5 29
18,5 3G3HV-PUZDAB90A0.4MH 90 0,4 45
0,4/0,75 3G3HV-PUZDAB3.2A28MH 32 28 9
1,5a2.2 3G3HV-PUZDABS.7A11MH 5,7 11 11
3,7 3G3HV-PUZDAB12A6.3MH 12 6,3 16
Classe 400 V DC800
5,5/7,5 3G3HV-PUZDAB23A3.6MH 23 3,6 27
11/15 3G3HV-PUZDAB33A1.9MH 33 1,9 26
18,5 3G3HV-PUZDAB47A1.3MH 47 1,3 42




Options et périphériques

Dimensions

Les dimensions d'une bobine de réactance c.c. sont données ci-dessous.

Modéle Diagramme Dimensions (mm) Poids

3G3HV- des )
PUZDABO o H L L1 P P1 P2 é d1 d2 (kg)
5.4A8MH 1 53 85 74 60 32 - 0,8 M4 - 0,8
18A3MH 2 76 86 60 72 55 80 1,2 M4 M5 2,0
36A1MH 2 93 105 64 92 80 90 1,6 M6 Mé 3,2
72A0.5MH 2 93 105 64 112 100 105 1,6 Mé6 M8 4,9
90A0.4MH 2 117 133 86 105 80 120 1,6 M6 M8 6,5
3.2A28MH 1 53 85 74 60 32 - 0,8 M4 - 0,8
5.7A11MH 1 60 90 80 60 32 - 0,8 M4 - 1,0
12A6.3MH 2 76 86 60 72 55 80 1,2 M4 M5 2,0
23A3.6MH 2 93 105 64 92 80 90 1,6 M6 M5 3,2
33A1.9MH 2 93 105 64 102 90 95 1,6 M6 M6 4,0
47A1.3MH 2 100 115 72 115 90 125 1,6 M6 Mé 6,0

( ) Ve aon s " 02 max
®

O O = a

o ~—] wi N\ D1
2 trous de fixation W b

Vis d'app. d1 = ! |
4 trous de fixation
[ [ Vis d'app. d1
1 1
w1 =
W
} i
Diagramme des dimensions 1 Diagramme des dimensions 2
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B Bobine de réactance a.c.

Une bobine de réactance a.c. est utilisée pour contrdler les harmoniques générées par le variateur ou lorsque la
capacité de l'alimentation est largement supérieure a la capacité du variateur. Elle est également utilisée pour
augmenter le facteur de puissance. Sélectionnez la bobine de réactance dans le tableau suivant en fonction de
la capacité du moteur.

3G31V-PUZBABOI (Yaskawa)

Modéles et application

Les modeles standard de bobines de réactance c.a. sont décrits dans le tableau ci-dessous.

Variateur Bobine de réactance a.c.
Capacité max.
Class_e de du n!oteur Modéle n° Courant Inductance Perte
tension applicable (A) (mH) (W)
(kW)
0,4 3G3IV-PUZBAB2.5A4.2MH 2,5 4,2 15
0,75 3G3IV-PUZBABS5SA2.1MH 5 2,1 15
1,5 3G3IV-PUZBAB10A1.1MH 10 1,1 25
2,2 3G3IV-PUZBAB15A0.7MH 15 0,71 30
3,7 3G3IV-PUZBAB20A0.53MH 20 0,53 35
5,5 3G3IV-PUZBAB30A0.35MH 30 0,35 45
7,5 3G3IV-PUZBAB40A0.265MH 40 0,265 50
Classe 200 V 11 3G3IV-PUZBAB60A0.18MH 60 0,18 65
15 3G3IV-PUZBAB80A0.13MH 80 0,13 75
18,5 3G3IV-PUZBAB90A0.12MH 90 0,12 90
22 3G3I1V-PUZBAB120A0.09MH 120 0,09 90
30 3G3IV-PUZBAB160A0.07MH 160 0,07 100
37 3G3I1V-PUZBAB200A0.05SMH 200 0,05 110
45 3G3I1V-PUZBAB240A0.044MH 240 0,044 125
55 3G3IV-PUZBAB280A0.038MH 280 0,038 130
0,4 3G3IV-PUZBAB200A0.0SMH 1,3 18,0 15
0,75 3G3IV-PUZBAB2.5A8.4MH 2,5 8,4 15
1,5 3G3IV-PUZBAB5A4.2MH 5 4,2 25
2,2 3G3IV-PUZBAB7.5A3.6MH 7,5 3,6 35
3,7 3G3IV-PUZBAB10A2.2MH 10 2,2 43
5,5 3G3IV-PUZBAB15A1.42MH 15 1,42 50
7,5 3G3IV-PUZBAB20A1.06MH 20 1,06 50
Classe 400 V 11 3G3I1V-PUZBAB30A0.7MH 30 0,7 65
15 3G31V-PUZBAB40A0.53MH 40 0,53 90
18,5 3G3IV-PUZBAB50A0.42MH 50 0,42 90
22 3G3I1V-PUZBAB60A0.36MH 60 0,36 90
30 3G3I1V-PUZBAB80A0.26MH 80 0,26 95
37 3G3I1V-PUZBABY90A0.24MH 90 0,24 110
45 3G3IV-PUZBAB120A0.18MH 120 0,18 130
55 3G3IV-PUZBAB150A0.15SMH 150 0,15 150




Options et périphériques

Exemple de cablage

Un exemple de cablage pour une bobine de réactance a.c. est présenté ci-dessous.

bobine de
réactance c.a.

Moteur

Dimensions

Les dimensions d'une bobine de réactance c.c. sont données ci-dessous.

Dia- Dimensions (mm)
-PUZBABO | dimen- A B B1 c P E F H J K L M (kg)
sions

2.5A42MH 120 71 - 120 40 50 105 20 M6 10,5 7 M4 2,5
5A2.1IMH | 120 71 - 120 40 50 105 20 M6 10,5 7 M4 2,5
T0AT.TMH 130 88 - 130 50 65 130 22 M6 11,5 7 M4 3
15A0.7TMH 130 88 - 130 50 65 130 22 M6 11,5 7 M4 3
20A0.53MH 130 88 114 105 50 65 130 22 M6 11,5 7 M5 3
30A0.35MH 130 88 119 105 50 70 130 22 M6 9 7 M5 3
40A0.265MH 130 98 139 105 50 75 130 22 M6 11,5 7 M6 4
60A0.18MH 160 105 1475 130 75 85 160 25 M6 10 7 M6 6
80A0.13MH 180 100 155 150 75 80 180 25 M6 10 7 M8 8
90A0.12MH 2 180 100 150 150 75 80 180 25 M6 10 7 M8 8
120A0.09MH 180 100 155 150 75 80 180 25 M6 10 7 MI10 8
160A0.07MH 210 100 170 175 75 80 205 25 M6 10 7 MI10 12
200A0.05MH 210 115 182,8 175 75 95 205 25 M6 10 7 MI10 15
240A0.044MH 240 126 218 215%5 150 110 240 25 M6 8 7 MI10 23
280A0.038MH 240 126 218 215%5 150 110 240 25 M8 8 10 MI12 23
1.3A18.0MH 120 71 - 120 40 50 105 20 M6 10,5 7 M4 2,5
2.5A8.4MH 120 71 - 120 40 50 105 20 M6 10,5 7 M4 2,5
5A42MH | 130 88 - 130 50 70 130 22 M6 9 7 M4 3
7.5A3.6MH 130 88 - 130 50 70 130 22 M6 9 7 M4 3
10A2.2MH 130 88 - 130 50 65 130 22 M6 11,5 7 M4 3
15AT.2MH 130 98 - 130 50 75 130 22 M6 11,5 7 M4 4
20A1.06MH 160 90 115 130 75 70 160 25 M6 10 7 M5 5
30A0.7MH 160 105 1325 130 75 85 160 25 M6 10 7 M5 6
40A0.53MH 180 100 140 150 75 80 180 25 M6 10 7 M6 8
50A0.42MH 180 100 145 150 75 80 180 25 M6 10 7 M6 8
60A0.36MH 2 180 100 150 150 75 75 180 25 M6 10 7 M6 8,5 9
80A0.26MH 210 100 150 175 75 80 205 25 M6 10 7 M8 12 .
90A0.4MH 210 115 177,5 175 75 95 205 25 M6 10 7 M8 15
120A0.18MH 240 126 193 205+5 150 110 240 25 M8 8 10 MI0 23
150A0.15MH 240 126 193 205+5 150 110 240 25 M8 8 10 MI10 23

M : borne M : borne  plaque d'identification

plaque
d'identification
[}
(=]
B _{7# T F
e i
LE Bt .ﬂ - NS
- B I Détail du trou K
Détail du trou =~ J -4 écrous de montage de fixation J : 4 écrous de montage
de fixation lbUK
Diagramme des dimensions 1 Diagramme des dimensions 2
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W Filtre de bruit en entrée pour les directives CEM (3G3RV-PFSL[], par Schaffner)

Pour étre conforme aux directives CEM des directives CE, utilisez toujours un des ces filtres. Le filtre est
branché entre les bornes d'entrée de l'alimentation du variateur (R/L1, S/L2, T/L3) et I'alimentation.

Vous trouverez des trous de fixation sur la partie supérieure des filtres de bruit pour installer les filtres sur les
variateurs. Utilisez ces trous pour fixer les filtres de bruit sur les variateurs.

Modeéles et appl

ication

Des modeéles standard de filtres de bruit en entrée conformes aux directives CEM sont décrits dans le tableau ci-dessous.

Variateur Filtre de bruit en entrée pour les directives CEM
Capacité max. du Courant Diadramme
Classe de tension " : y Modéle n° Poids (kg) des
moteur applicable (kW) nominal (A) TEREhS
0,4
0,75 10 3G3RV-PFS5972-10-07 1,1
1,5 1
2,2 18 3G3RV-PFS5972-18-07 1,3
z’z 35 3G3RV-PFS5973-35-07 1,4
75 60 3G3RV-PFS5973-60-07 3 2
200 Vc.a. triphasé 11
1;55 100 3G3RV-PFS5973-100-07 49 3
22
30 130 3G3RV-PFS5973-130-35 43 5
37 160 3G3RV-PFS5973-160-40 6 6
gz 240 3G3RV-PFS5973-240-37 11 7
0,4
01’755 10 3G3RV-PFS5972-10-07 1,1
2,2 1
3,7
4,0 18 3G3RV-PFS5972-18-07 1,3
5,5
. . 7,5
400 Vc.a. triphasé T 35 3G3RV-PFS5972-35-07 2,1 2
11855 60 3G3RV-PFS5972-60-07 4 3
22
30 70 3G3RV-PFS5972-70-52 34 4
37
45 130 3G3RV-PFS5972-130-35 4,7 5
55

Exemple de cablage

Un exemple de cablage pour un filtre de bruit en entrée conforme aux directives CEM est présenté ci-dessous.

Variateur

MCCB Flll_t]re antlparaLs;Te
LZO OL2’ OR/L1
LSO OLS’ ©S/L2
O © OT/L3
200 Vc.a. triphasé D
200 Vc.a. monophasé O)
400 Vc.a. triphasé
c.a. triphasé S @

Noyau de serrage




Options et périphériques

Dimensions

Les dimensions d'un filtre de bruit en entrée pour les directives CEM sont présentées ci-dessous.
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W Filtre de bruit en entrée simple

Un filtre de bruit en entrée simple réduit le bruit entrant dans le variateur provenant de la ligne d'alimentation et
réduit le bruit du variateur vers la ligne d'alimentation. Connectez le filtre du c6té de 1'entrée de I'alimentation.

3G3EV-PLNFD (Yaskawa)

Modeéles et application

Les mod¢les standard de filtres de bruit en entrée simples sont décrits dans le tableau ci-dessous.

Variateur Filtre de bruit en entrée simple
Classe de Capacité max. du . . Cour_ant
i moteur applicable Modele n° Qteé. nominal
(kW) (A)
0,4 3G3EV-PLNFD2103DY 1 10
0,75 3G3EV-PLNFD2103DY 1 10
1,5 3G3EV-PLNFD2103DY 1 10
2,2 3G3EV-PLNFD2153DY 1 15
3,7 3G3EV-PLNFD2303DY 1 30
Classe 200 V 5,5 3G3EV-PLNFD2203DY 2 40
7,5 3G3EV-PLNFD2303DY 2 60
11 3G3EV-PLNFD2303DY 3 90
15 3G3EV-PLNFD2303DY 3 90
18,5 3G3EV-PLNFD2303DY 4 120
22 3G3EV-PLNFD2303DY 4 120
0,4 3G3EV-PLNFD4053DY 1 5
0,75 3G3EV-PLNFD4053DY 1 5
1,5 3G3EV-PLNFD4103DY 1 10
2,2 3G3EV-PLNFD4103DY 1 10
3,7 3G3EV-PLNFD4153DY 1 15
5,5 3G3EV-PLNFD4203DY 1 20
Classe 400 V 7,5 3G3EV-PLNFD4303DY 1 30
11 3G3EV-PLNFD4203DY 2 40
15 3G3EV-PLNFD4303DY 2 60
18,5 3G3EV-PLNFD4303DY 2 60
22 3G3EV-PLNFD4303DY 3 90
30 3G3EV-PLNFD4303DY 3 90
37 3G3EV-PLNFD4303DY 4 120
45 3G3EV-PLNFD4303DY 4 120




Options et périphériques

Exemple de cablage

Un exemple de cablage pour un filtre de bruit en entrée simple est présenté ci-dessous.

Dimensions

Filtre de bruit ~_vanateur

en entrée

Les dimensions d'un filtre de bruit en entrée sont présentées ci-dessous.

Modéle e Dimensions e Poids
ECSEV dimensions L P Hmax A A B montage (ko)
PLNFD2103DY 120 80 55 108 - 68 Md x4 0,2
200 mm
PLNFD2153DY 1 120 80 55 108 - 68 Md x4 0,2
200 mm
PLNFD2203DY 170 90 70 158 - 78 Md x4 0,4
200 mm
PLNFD2303DY 170 110 70 - 79 98 Max 6 0,5
200 mm
PLNFD4053DY 170 130 75 - 79 118 Ma 6 0,3
200 mm
PLNFD4103DY 170 130 95 - 79 118 Md 6 0,4
5 200 mm
PLNFD4153DY 170 130 95 - 79 118 Mdx6 0,4
200 mm
PLNFD4203DY 200 145 100 - 94 133 Ma 6 0,5
200 mm
PLNFD4303DY 200 145 100 - 94 133 Md 6 0,6
200 mm
w w
A A A 9
I
@ & ,
R R v
S m|Aa S m| A
w
T T E
3 N 3
£ [ [ =
Ty L] ] L] Ty

Dlagramme des dlmensions 1 Diagramme des dimensions 2
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B Filtre de bruit en entrée

Un filtre de bruit en entrée réduit le bruit entrant dans le variateur provenant de la ligne d'alimentation et réduit
le bruit du variateur vers la ligne d'alimentation. Connectez le filtre du c6té de 'entrée de 'alimentation.

3G31V-PFNO (Schaffner)

Modeéles et application

Les modeles standard de filtres de bruit en entrée sont décrits dans le tableau ci-dessous.

Variateur Filtre de bruit en entrée
Classede | gy rﬁif:lfr";p?ﬁ’é;bue Modéle n°. Qté. | Nominal (A)
ension (kW)

5,5 3G3IV-PFN258L4207 1 42

7,5 3G3IV-PFN258L5507 1 55

11 3G3IV-PFN258L7534 1 75

15 3G3IV-PFN258L10035 1 100

18,5 3G3IV-PFN258L13035 1 130

22 3G3IV-PFN258L13035 1 130

Classe 200 V 30 3G3IV-PFN258L18007 1 180
37 3G3IV-PFN359P25099 1 250

45 3G3IV-PFN359P25099 1 250

55 3G3IV-PFN359P30099 1 300

75 3G3IV-PFN359P25099 2 500

90 3G3IV-PFN359P25099 2 500

110 3G3IV-PFN359P30099 2 600

11 3G3IV-PFN258L4207 1 42

15 3G3IV-PFN258L5507 1 55

18,5 3G3IV-PFN258L5507 1 55

22 3G3IV-PFN258L7534 1 75

30 3G3IV-PFN258L10035 1 100

37 3G3IV-PFN258L13035 1 130

Classe 400 V 45 3G3IV-PFN258L13035 1 130
55 3G3IV-PFN258L18007 1 180

75 3G3IV-PFN359P25099 1 250

90 3G3IV-PFN359P30099 1 300

110 3G3IV-PFN359P30099 1 300

132 3G3IV-PFN359P25099 2 500

160 3G3IV-PFN359P25099 2 500

Exemple de cablage

Le cablage d'un filtre de bruit en entrée est identique a celui d'un filtre de bruit en entrée simple.
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Options et périphériques

Dimensions

Les dimensions d'un filtre de bruit en entrée sont présentées ci-dessous.

Diagramme Dimensions (mm)
Modeéle 3G3IV- des Poids (kg)
dimensions A B c P E F G H J
PFN258L4207 | 329 300 325 185 70 M6 45 314 4-M5 2,8
PFN258L5507 329 300 353 185 80 M6 55 314 4-M5 3,1
PFN258L7534 329 300 377 220 80 M6 55 314 4-M5 4
PFN258L10035 2 379 350 436 220 90 M10 65 364 4-M5 5,5
PFN258L13035 439 400 486 240 110 M10 80 414 4-M5 7,5
PFN258L18007 3 438 400 480 240 110 M10 80 413 4-M5 11
PFN359L25099 4 - - - - - - - - - 16
PFN359L30099 - - - - - - - - - 16
A n
B J (vis de fixation)
A J (vis de fixation)
| e
B LA
w| o S
s (O
wleol o (U =
(UM — c
|
o ] o

H L o o) o L
I H |
Diagramme des dimensions 1 Diagramme des dimensions 2
A 42 210 210 42
B J (vis de fixation) |
+ + 3
] ®
il OCEEOOIRCO0R RnIRE0AIED 1
w| el [o[T] OUEEOOIECO00R RunIRE0aiED 1 .
IBEN OREOOCObR RROnIRB0OIRD 1 gl ©
T ) ™| N 2
o
e + & % “;: 9
R 629 f I
/ 1 =
1
L] M12
a M12
_F/Eﬁt jﬁj‘w 8
3
8
510
H 47 516 47|
Diagramme des dimensions 3 Diagramme des dimensions 4
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B Filtre de bruit en sortie

Un filtre de bruit en sortie contrdle le bruit généré par le variateur de sorte qu'il ne perturbe pas l'alimentation.
11 est connecté coté sortie du moteur.

3G3IV-PLFO (Tokin)

Modéles et application

Les modeles standard de filtres de bruit en sortie sont décrits dans le tableau ci-dessous.

Variateur Filtre de bruit en sortie
Classe de Capacité max. du Variate_u’r . Courant
e moteur applicable Capacité N° Qte. nominal

(kW) (kVA) (A)
0,4 1,2 3G3IV-PLF310KA 1 10
0,75 1,6 3G3IV-PLF310KA 1 10
1,5 2,7 3G3IV-PLF310KA 1 10
2,2 3,7 3G3IV-PLF310KA 1 10
3,7 5,7 3G3IV-PLF320KA 1 20
5,5 8,8 3G3IV-PLF350KA 1 50
7,5 12 3G3IV-PLF350KA 1 50

11 17 3G3IV-PLF350KA 2 100

15 22 3G3IV-PLF350KA 2 100
Classe 200 V 18,5 27 3G3IV-PLE350KA 2 100
22 32 3G3IV-PLF350KA 3 150

30 44 3G3IV-PLF350KA 3 150

37 55 3G3IV-PLF3110KB 2 220

45 69 3G3IV-PLF3110KB 2 220

55 82 3G3IV-PLF3110KB 3 330

75 110 3G3IV-PLF3110KB 4 440

90 130 3G3IV-PLF3110KB 4 440
110 160 3G3IV-PLF3110KB 5 550
0,4 1,4 3G3IV-PLF310KB 1 10
0,75 1,6 3G3IV-PLF310KB 1 10
1,5 2,8 3G3IV-PLF310KB 1 10
2,2 4 3G3IV-PLF310KB 1 10
3,7 5,8 3G3IV-PLF310KB 1 10
5,5 9,5 3G3IV-PLF320KB 1 20
7,5 13 3G3IV-PLF320KB 1 20

11 18 3G3IV-PLF335KB 1 35

15 24 3G3IV-PLF335KB 1 35
18,5 30 3G3IV-PLF345KB 1 45
Classe 400 V ) 34 3G3IV-PLF375KB I 75
30 46 3G3IV-PLF375KB 1 75

37 57 3G3IV-PLF3110KB 1 110

45 69 3G3IV-PLF3110KB 1 110

55 85 3G3IV-PLF375KB 2 150

75 110 3G3IV-PLF3110KB 2 220

90 140 3G3IV-PLF3110KB 3 330
110 160 3G3IV-PLF3110KB 3 330
132 200 3G3IV-PLF3110KB 4 440
160 230 3G3IV-PLF3110KB 4 440

* Connectez les filtres en parallele lorsque vous connectez plusieurs filtres et utilisez un bornier de relais pour équilibrer le courant.



Options et périphériques

Exemple de cablage

Un exemple de cablage pour un filtre de bruit en sortie est présenté ci-dessous.

Variateur Filtre de bruit en sortie
MCCB
R —o 1 4
S —o 2 5 M
T—0 o 3 E 6
O

Dimensions

Les dimensions d'un filtre de bruit en sortie sont présentées ci-dessous.

Modéle 3G3IV- Borne A B c P E F (Dian‘fétre) (Dian':llétre) '?f(;")s
PLF310KA | TE-K5.5 M4 140 | 100 | 100 | 90 | 70 | 45 Tx 45 %5 0.5
PLF320KA | TE-K5.5 M4 140 | 100 | 100 | 90 | 70 | 45 Tx45 45 0,6
PLF350KA | TE-K22 M6 260 | 180 | 180 | 160 | 120 | 65 Tx 45 45 2,0
PLF310KB | TE-K5.5 M4 140 | 100 | 100 | 90 | 70 | 45 Tx 45 43 05
PLF320KB | TE-K5.5 M4 140 | 100 | 100 | 90 | 70 | 45 Tx45 45 0,6
PLF335KB | TE-K5.5 M4 140 | 100 | 100 | 90 | 70 | 45 Tx45 45 0.8
PLF345KB | TE-K22 M6 260 | 180 | 180 | 160 | 120 | 65 Tx45 45 2,0
PLF375KB | TE-K22 M6 540 | 320 | 480 | 300 | 340 | 240 9% 6.5 65 12,0
PLF3110KB | TE-K60 M8 540 | 340 | 480 | 300 | 340 | 240 9% 6,5 65 19,5

* -
-— -y |
E
e
e —
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Annexe

Ce chapitre présente les précautions devant étre respectées pour le variateur, le moteur et les dis-

positifs périphériques, ainsi que des listes de paramétres.

Précautions relatives a l'utilisation du variateur......... 10-2
Precautions relatives a l'utilisation du moteur-............ 10-5
Exemples de cablage ........cccooeeeeiiiiiiiiiiiiiii, 10-8
Parametres ... 10-15
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Précautions relatives a l'utilisation du variateur

Cette section présente les précautions relatives a la sélection, 1'installation, le réglage et la manipulation
des variateurs.

& Sélection

Observez les précautions suivantes lors de la sélection d'un variateur.

Hinstallation de bobines de réactance

Une importante pointe de courant circule dans le circuit d'entrée de l'alimentation lorsque le variateur est con-
necté a un transformateur de puissance de forte capacité (600 kVA ou plus) ou lors de la commutation d'un con-
densateur de phase. Une pointe de courant excessive peut détruire la partie convertisseur. Pour empécher cela
et améliorer le facteur de puissance de I'alimentation, installez une bobine de réactance c.c. ou a.c. (facultative).

Les bobines d'inductance c.c. sont placées sur les variateurs de classe 200 V pour passer de 22 a 110 kW et sur
les variateurs de classe 400 V pour passer de 22 a 300 kW.

Si un convertisseur a thyristor, un pilote c.c. par exemple, est connecté dans le méme systéme d'alimentation,
connectez une bobine de réactance c.c. ou a.c. quelles que soient les conditions d'alimentation, comme repré-
senté dans le diagramme suivant.

4000 Bobine de réactance

Capacité ’
e tation C.C. OU a.C. requis 5
(kVA) 600 Bobine de réactance

C.C. OU a.c: hon requise

0 60 400

Capacité du variateur (kVA)

Fig. 10.1

ECapacité du variateur

Lorsque vous connectez des moteurs spéciaux ou plusieurs moteurs en paralléle sur un variateur, sélectionnez
la capacité du variateur de sorte que le courant nominal de sortie du variateur soit égal a 110 % de la somme de
tous les courants nominaux des moteurs.

ECouple initial

Les caractéristiques de démarrage et d'accélération du moteur sont limitées par les valeurs nominales des cou-
rants de surcharge du variateur qui pilote le moteur. Les caractéristiques des couples sont généralement infé-
rieures a celles requises pour effectuer un démarrage utilisant une alimentation secteur normale. Si un couple
¢élevé est requis, sélectionnez un variateur de capacité supérieure ou augmentez la capacité du moteur et du
variateur.

mArrét d'urgence

Bien que la fonction de protection du variateur arréte le fonctionnement en cas de panne, le moteur ne s'arréte
pas immédiatement. Installez toujours des mécanismes de protection et d'arrét mécanique sur les équipements
nécessitant un arrét d'urgence.
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Précautions relatives a |'utilisation du variateur

EOptions

Les bornes B1, B2, ©, @1, @2, @3 servent uniquement a brancher les options fournies par OMRON.
N'utilisez jamais ces bornes pour brancher un autre dispositif.

& Installation

Observez les précautions suivantes lors de 1'installation d'un variateur.

Hinstallation dans un boitier

Vous pouvez soit installer le variateur dans un endroit propre, sans vapeur d'huile, substances en suspension
dans l'air, poussiére, ni tout autre contaminant, soit installer le variateur dans un boitier entiérement fermé.
Prévoyez un systéme de refroidissement et un boitier suffisamment spacieux pour que la température autour
du variateur ne dépasse la température autorisée. N'installez pas le variateur sur du bois ou toute autre matiére
combustible.

B Sens de l'installation

Installez le variateur verticalement sur un mur ou sur toute autre surface horizontale.

@ Réglages

Observez les précautions suivantes lors du réglage d'un variateur.

ELimites supérieures

L'opérateur digital peut étre utilisé pour régler un fonctionnement a haute vitesse pouvant atteindre 400 Hz (en
fonction de la fréquence de la porteuse). Un réglage incorrect peut étre dangereux. Utilisez les fonctions de
réglage de la fréquence maximale pour définir les limites supérieures. (La fréquence de sortie maximale est
réglée en usine a 60 Hz.)

BFreinage c.c. a injection

Le moteur peut surchauffer si les valeurs du temps de freinage ou de la tension de freinage c.c. a injection sont
élevées.

ETemps d'accélération/décélération
Les temps d'accélération et de décélération du moteur sont déterminés par le couple généré par le moteur, le

couple de la charge et le moment d'inertie de la charge (GD2/4). Si la protection anticalage est activée pendant
I'accélération ou la décélération, augmentez le temps d'accélération ou de décélération. La protection antica-
lage augmentera le temps d'accélération ou de décélération par la durée pendant laquelle la protection antica-
lage est active.

Pour réduire le temps d'accélération ou de décélération, augmentez la capacité du moteur et du variateur.
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€ Manipulation

Observez les précautions suivantes lors du cablage ou pendant les taches de maintenance d'un variateur.

EContréle du cablage

Le variateur sera endommagg si la tension d'alimentation est appliquée aux bornes de sortie U, V ou W. Véri-
fiez que le cablage est correct avant d'alimenter le circuit. Vérifiez minutieusement tous les cables et l'ordre.

Hinstallation d'un contacteur magnétique

Lorsqu'un contacteur magnétique est installé sur la ligne d'alimentation, évitez d'allumer et d'éteindre trop sou-
vent le variateur. En effet, cela peut étre a l'origine d'un dysfonctionnement du variateur. Si un contacteur
magnétique est installé, attendez au moins 30 minutes entre la mise sous tension et la mise hors tension du
variateur.

EMaintenance et inspections

Une fois le circuit principal hors tension, vérifiez toujours que le voyant CHARGE est éteint avant de procédé
a la maintenance ou aux inspections. Les tensions résiduelles présentes dans un condensateur peuvent provo-
quer des décharges électriques.



Précautions relatives a l'utilisation du moteur .

Précautions relatives a l'utilisation du moteur

Cette section présente les précautions relatives a l'utilisation du moteur.

@ Utilisation du variateur pour un moteur standard existant

Lorsqu'un moteur standard fonctionne avec le variateur, la perte de puissance est 1égérement supérieure a celle
engendrée par une alimentation secteur. Observez les précautions suivantes lorsque vous utilisez un variateur
avec un moteur standard existant.

EPlage des vitesses faibles

Les effets du refroidissement s'atténuent dans la plage des vitesses faibles, ce qui a pour conséquence une aug-
mentation de la température du moteur. Par conséquent, le couple du moteur doit étre réduit dans la plage des
vitesses faibles chaque fois que le moteur utilisé n'est pas un moteur fabriqué par OMRON. Si un couple de
100 % est requis en permanence a basse vitesse, pensez a utiliser un variateur spécial ou un moteur vectoriel.

BTension de tenue de I'installation

Si la tension d'entrée est élevée (supérieure ou égale a 440 V) ou si les cables sont longs, la tension I'isolement
du moteur doit étre prise en considération. Contactez votre distributeur pour plus de détails.

BFonctionnement a haute vitesse

Lorsque le moteur est utilisé a haute vitesse (supérieure ou égale a 60 Hz), I'équilibre dynamique et la durée de
vie des roulement peuvent étre affectés. Contactez votre distributeur pour plus de détails.

W Caractéristiques du couple

Le couple d'accélération supérieur requis peut étre supérieur pour un variateur que pour une alimentation sec-
teur. Vérifiez les caractéristiques du couple de charge de la machine a utiliser avec le moteur pour régler un
modé¢le V/f approprié.

BVibrations

Le variateur utilise un MLI a porteuse ¢élevée pour réduire les vibrations du moteur. (Un paramétre peut égale-
ment étre réglé pour sélectionner le controle de la modulation MLI a faible porteuse.) Lorsque le moteur fonc-
tionne avec le variateur, les vibrations du moteur sont quasiment identiques a celles engendrées par une
alimentation secteur.

Toutefois, les vibrations du moteur peuvent augmenter dans les cas suivants. 10

Résonance a la fréquence propre du systéme mécanique

Vous devez rester particuliérement vigilant lorsque vous utilisez une machine en mode vitesse variable aprés
qu'elle a été utilisée a vitesse constante. En cas de résonance, installez une cale en caoutchouc anti-vibration
sur le socle du moteur ou utilisez la fonction saut de fréquence pour éviter toutes les fréquences auxquelles la
machine entre en résonance.

Rotor déséquilibré

Restez particuliérement vigilent lorsque le moteur fonctionne a vitesse élevée (supérieure ou égale a 60 Hz).
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EBruit

Le bruit varie dépend de la fréquence de la porteuse. Lorsque les fréquences de porteuse sont élevées, le bruit
est quasiment identique a celui généré avec une alimentation secteur. Toutefois, le bruit du moteur augmente
lorsque la vitesse dépasse la vitesse nominale (60 Hz).

@ Utilisation du variateur pour les moteurs spéciaux

Observez les précautions suivantes lorsque vous utilisez un moteur spécial.

B Moteur a plusieurs polarités

Le courant nominal d'entrée des moteurs a plusieurs polarités est différent de celui des moteurs standard. Vous
devez donc sélectionner un variateur appropri¢ au courant d'entrée maximal du moteur en question. Avant de
changer le nombre de polarités, assurez-vous que le moteur est arrété. En effet, si le moteur n'était pas arrété, le
mécanisme de protection contre les surtensions et contre les surintensités serait activé et provoquerait une erreur.

EMoteur immergé

Le courant nominal d'entrée des moteurs immergés est supérieur a celui des moteurs standard. C'est pourquoi
vous devez toujours sélectionner un variateur en fonction de son courant nominal de sortie. Lorsque la dis-
tance entre le moteur et le variateur est importante, utilisez un cable suffisamment épais pour connecter le
moteur et le variateur afin d'empécher une diminution du couple du moteur.

EMoteur antidéflagrant

Lorsque vous utilisez un moteur antidéflagrant, ce dernier doit étre testé contre les déflagrations avec le varia-
teur. Cela s'applique également lorsque vous utilisez un moteur antidéflagrant existant avec le variateur.
Cependant, puisque le variateur n'est pas antidéflagrant, placez-le toujours dans un lieu sir.

EMoteur a engrenages

La plage de vitesses pour un fonctionnement continu varie en fonction du procédé de lubrification et du fabri-
cant de moteur. En particulier, un moteur lubrifi¢ a 'huile fonctionnant en continu dans la plage des vitesses
faibles peut prendre feu. Si le moteur doit fonctionner a une vitesse supérieure ou égale a 60 Hz, consultez le
fabricant.



Précautions relatives a l'utilisation du moteur

EMoteur synchrone

Le variateur ne permet pas de contrdler un moteur synchrone. La synchronisation peut étre perdue lorsqu'un
groupe de moteurs synchrones est allumé et éteint individuellement.

EMoteur monophasé

N'utilisez par un variateur pour un moteur monophasé. Le moteur doit étre remplacé par un moteur triphasé.

¥ Mécanisme de transmission de puissance (réducteurs de vitesse,
courroies et chaines)

Si une boite d'engrenage ou un réducteur de vitesse lubrifié¢ a I'huile est utilisée dans le mécanisme de trans-
mission de la puissance, la lubrification sera affectée lorsque le moteur fonctionne uniquement dans la plage
des vitesses faibles. Le mécanisme de transmission de puissance sera bruyant et sa durée diminuera si le
moteur fonctionne a une vitesse supérieure a 60 Hz.
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Exemples de cablage

Vous trouverez dans cette section des exemples de cdblage permettant de connecter une unité de freinage
et d'autres dispositifs périphériques aux circuits principaux, des exemples de cablage d'un transformateur
connecté a l'entrée et a la sortie d'un variateur, ainsi que d'autres aspects du cablage d'un variateur.

@ Utilisation d'une unité de résistance de freinage

Cet exemple décrit le cablage d'une unité de résistance de freinage.

3G3RV-A2004 a 3G3RV-A2185 (variateurs de classe 200 V de 0,4 a 18,5 kW)
3G3RV-4004 a 3G3RV-A4185 (variateurs de classe 400 V de 0,4 a 18,5 kW)

Bobine de réac-  Contacts de surchauffe de la résistance )de freinage

Une séquence est obligatoire pour met- tance c.c. pour (contacts du relais a surcharge thermique

AR y améliorer le fac-
tre hors tension I'alimentation des con- ey g'alimenta- __%‘R ;
tacts du relais a surcharge thermique de  tion en entrée | 'io'ol £ . Unité de résistance
I'unité de résistance de freinage. (facultatif) ‘

Pt ) &
Ty B]? J B| de freinage

et
i

. ..:\__j:) ._r‘_—'l_ﬂ _@1 ﬁ @ i
#1 o=@ o8 H B2

Barre du court-circuit

Alimentation triphasée f mMc s Moteur

2003 330V 80160 Hz Pl - A-pad et RILY UMY e e,

ou 380 10 460 VV Ep—y \u..M___.q —s SIL2 VIT2 45 )

50/60 Hz s L,_M.__._.“- Gy TL3 WIT3 -
~ [

1 oo v fw Variateur

TIRK _oFE L.
A L

ontact du relais a'Surtharge (8

Variateurs de classe 200 V: mise a la terre
jusqu'a 100 Q max., variateurs de classe

——

1
| fnite de resistance de freinage . © 7 400V :mise ala terre jusqu'a 10 Q max.)
RO HHJ\( .
H TR VU I
Vot B k-ﬁ_]-] ) * 1. Pas de transformateur requis pour les variateurs de
! we TRX ; classe 200 V.
I S oy i . o )
' T[m} i 2. Enlevez la barre de court-circuit (normalement connectée) de
! T + 1 et + 2 lorsque vous connectez une bobine de réactance c.c.
: - C}'f‘_t_“t o (facultatif).
RIS ontacts . . . . LoslA .
derreur * 3. Désactivez la protection anticalage pendant la décélération en

réglant L3-04 et en utilisant une unité de résistance de freinage.
Il se peut que le moteur ne s'arréte pas au cours de la durée de
décélération si ce paramétre n'a pas été modifié.

Fig. 10.2

@ Utilisation d'une unité de freinage et d'une unité de résistance de freinage

Cet exemple décrit le cablage d'une unité de freinage et d'une unité de résistance de freinage.

3G3RV-A2220, 3G3RV-A2300 (variateurs de classe 200 V de 22 et 30 kW)

Bobine de R ---—-J — - —
réactance c.c. f-—————a® o Q:f B :
POUIT ?mé"O' Unité de | [ | | Unité de résistance de
, X X rer le facteur freinage i E ! ) e i
Une séquence est obligatoire d'alimentation (facultative) J | D freinage < (facultative)
7
-

pour mettre hors tension l'ali-  en entrée Fj‘;g‘;a'{j]-J.r
mentation des contacts du relais (facultatif) i ‘_e_:__[_--____j |

a surcharge thermique de l'unité
de résistance de freinage. T

Barre du court-circuit ﬂ

R Contacts de surchauffe de la résistance de frein-
Al ._?4_ age (contacts du relais a surcharge thermique)

i -
MCCB e Fi SR
fan i . Moteur
Alimentation triphasée A, ,Q—M“—‘ . RIL1 U1 o -
2004230 V50060 Hz 5 — <)t/ i SIL2 VT2 e Y
R LT Lok Ry — (VP S Y
T P I Variateur |
! I
Ry
Pl By By |
! oontact du relais Ssciiargd ot 1 | .. Mise & la terre jusqu'a 100 9 max.
1 frunité de résistance de freinage =
1 —Re 1 II_{_?:!( 4 I . . ,
! T . ]_1' : * 1. Enlevez la barre de court-circuit (normalement connectée) de + 1 et + 2
' f;& : lorsque vous connectez une bobine de réactance c.c. (facultatif).
H ’ t . Désactivez la protection anticalage pendant la décélération en réglan
' o ”“E * 2. Désacti | tect ticalag dant la décélérati glant
! "ji] I L3-04 et en utilisant une unité de résistance de freinage. Il se peut que le
! iy & wy . moteur ne s'arréte pas au cours de la durée de décélération si ce parameé-
Y L ontacts derreur tre n'a pas été modifié.
Continuer/arréter T
© e == iee————um1 - Commande continuer (sur ON, continue)
- - , - -—-stz Commande inverser (sur ON, inverse)
Unité de frelnlagi_ ! .
Erreur externé{r-_??_. - |
[N Y .,I__ﬁ, 52

Fig. 10.3
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Exemples de cablage

@ Utilisation d'unités de freinage en paralléle

Cet exemple représente le cablage de deux unités de freinage en paralléle.

Une séquence est obligatoire pour mettre
hors tension I'alimentation des contacts du
relais a surcharge thermique de l'unité de

L Protection
Protection Un‘ie.l thermique

thermique, de
1; § Drésis- 1 2 -
[ams] |tance l l_%?é_ Unité de

résistance de freinage.
[ : de frei résistance
= nage 45 de freinage
Py, oo chelel (S
L
SUAVE
5L Unitede  4°
-i freinage
B2 n°2 4]
. Mér.._,_r&,_.ﬁ
L . Interrupteur Interrupteur
""" —O - T A | thermique thermique
MCCB MG 1 3 i '
Alimentation triphasée Tt :'?,_\ — bl RIL1 Variateur
200 a 220 V 50 Hz T .
2002230V60Hz & —..& 1t i3 S/L2
T— & ¢ { beeeefd's TIL3
\l_r Ventilateur
e m e — — e -
! ON | T @
|| THRX oFF  ON MC r 4
[ Ee IR iR e NTe) WETT 1 W
; . | L
! [o E)J LL‘%E]_J | % s
| | Contact du relais a surcharge de | T . Mise a la terre
| | Iunité de résistance de freinage | . : = jusqu'a 100 o max.
I [‘:——*—“ THHX ] '
| . 5') 02... T A A B |
! I 2
, R T—Lsi} |
1 i
i Me TRX :
1 ————d 1 [¥y——7  grrres -\.—r/\“f .. -5 ‘
; -l'ﬁ)j !
t TR 1 |
! rr - 6 !
| I --—(‘M%TMC}- ,{v — _Oj: 1 MA
T Contacts d'erreur . . . Sortie de
MB
- o2 contact erreur
Continuer/arréter 5 Ty - Sgrmrr;nfer}de *_ I\E
N N (sur ON, continue) -
Inverser/arréter 5y lr P Commande inverser
Unité dg_freig_e}_ge’ i ! (sur ON, inverse)
:33*6—_[_‘! H § .
Erreur externe A S
0 D4 T "'L[ 53
i I . -

* Désactivez la protection anticalage lors de la décélération en réglant L3-04 de I'unité de
résistance. Il se peut que le moteur ne s'arréte pas au cours de la durée de décélération si ce
parametre n'a pas été modifié.
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@ Utilisation d'une unité de freinage et de trois unités de résistance de
freinage en paralléle

Cet exemple représente le cablage de trois unités de résistance de freinage en parall¢le.

Protection Protection Protection
thermique thermique thermique
%0 2uite e 1} 42 Unitede 1 k2 Units de
o résis- L] resis- { R résis-
Une séquence est obligatoire pour mettre hors tension [ "8 tance de [F. - fancede — tance de
I'alimentation des contacts du relais & surcharge ¢ - freinage 4§28 freinage T ﬂ;(:‘} pifreinage
thermique de I'unité de résistance de freinage. ¢

Unité de freinage

e Interrupteur thermique
|— - (&"__,‘— - —\_?)_' ] P .
s e ! &3 & '
alimentation FL.,.......,.......Q (,..«AA..._..,._..{ RIL1 . uim
triphasée A Variateur
380a480V = ....._......{) M;{\(T]) S/L2 VIT2
50/60 Hz ) I L3 WIT3
A00/200V {MM Ventilateur
e e Y ol \ -—{R&grage ™"
...... |
[ P de la tenl,:@}g
1 |THRX  oFF ON p s Sion T -
| {0, 0-01010, IT—"”‘ ; 4B0/460/440/ =4
O R . [gat X A15/400/380V [ (U
| Contact du relalsfa surcharge de l'unité 1 . - Mise ala terre JUSqu 410 Q max.
d t d
: e ;eSIf a:m(_:e_ e freinage THRX. 1
1 _._;'1 r}_ RO |
I
| L. T_L——)_T :
| _ME [
 —a . m'\. 4, 1
| Lisa ]
TRX :
X — .
MA
(. (jy\,@ arn - ~—.. Sortie de contact erreur
ontacts ME |
d'erreur . Commande e
Continuer/arréter == MGJ.
Y gz Commande inverser
Unité de freinage : (sur ON, inverse)

|

|

|

aya !

Erreur externe 3;:_1, 1
T

Continuer/arréter. I continuer
> G | 81 (sur ON, continue)
Inverser/arréter  -..—..
1 ] fl
i
|

*

Désactivez la protection anticalage lors de la décélération en réglant L3-04 de I'unité de
résistance. Il se peut que le moteur ne s'arréte pas au cours de la durée de décélération
si ce paramétre n'a pas été modifié.

Fig. 10.5




Exemples de cablage

@ Utilisation d'un opérateur analogique

Cet exemple représente le cablage pour un opérateur analogique. Le numéro de modéle de 1'opérateur analogi-
que est 3G3IV-PJVOP950 ou 3G3IV-PJVOP960.

Cet exemple représente le cablage du 3G3RV-A2075 (variateurs de classe 200 V de 7,5 kW)

Barre du court-circuit

(standard) -i@?—{(_)}— -

MCCB !—@1 &2 o B B2 ’
Alimentation ) ::: "I)) RIL1 Vari urm ‘T Moteur
triphasée S il L ¢y s Variateur VT2 .rfJJ mD
T 6 &y TILS '

3G3IV-PJVOP-95-01,
C-96+00 Opérateur analogique
| \
FWDRUN  §TOP REVRUN ‘J
16 . s
-~~--------———-‘—~31——~«— 3&1  Commande continuer - Mise 4 la terre
t

— ,M() in A . o jusqu'a 100 © max.
I 5 | (en position fermée, continue)
+——4 ’al.—‘ bl gt 82 G dei
H 1 2 ommande inverser
i l \].)_ [ —{' (en position fermée, inverse)
. RESET- - | Tsa !
E_] !]|(\ 4,1\ TS4
MaSTEF! : 0
] r ALIX 8 ]3 1 gs | Entrées de contact multifonction

18C  Commun séquence (0 V) !

E Borne du blindage

YV Allmentatlon du paramétrage
de vitesse (15 V, 20 mA)
FREQ SET 1

St BN Sl R —'—{"—--——l—i—-—(‘E;A‘| Vitesse maitre (0 a 10 V, 20 kQ)
I I, o . N
. ? i ,

SOURCE

FAULT
-

MTR CAL Fréquencemetre

e ]

Sortie de contact
multifonction (par défaut :

M_{::j._,__(,.:_'@_m |}_

T signal de fonctionnement
P". [T —
b O —
LN Sortie de contact erreur
M

Sortie
»A&M  analogique -
multifonction =

b“f{

I
i
1

1

|

|

|
L
£
] ME
i

i

i

1
i
i
k

Sortie analo-

gique multi- ~=_
[ fonction
[ (par défaut :
by fréquence

e de sortie)

e

Fig. 10.6

= Collecteur ouvert 1
»——-—=— (par défaut : signal de
vitesse nulle)

Sortie collecteur

P [T— %;Iledcé?:dgusviggj ouvert multifonction 1 O
T d'acceptation de vitesse)i 48 V; 50 mA max.
I
P Commun de sortie _
"5 ™ multifonction p




@ Utilisation de transistors pour les signaux d'entrée et un commun 0 V en
mode NPN avec alimentation interne

Placez CN5 (connecteur shunt) de la carte de contréle sur NPN comme représenté ci-dessous pour une
séquence utilisant un transistor NPN pour un signal d'entrée (commande 0 V et mode NPN) et une alimenta-
tion interne +24 V.

[0~~~ —©@ —O— -0

| @1 @2 (O] B1 B2 |
MCCB i i

R 3 oM O RL1 um Moteur

Alimentation triphasée s AO_N\ ﬁ\ s/L2 V/T2 m
T 3 oM (]é) L3 Variateur W/T3 ©

i @ |

N | ~ Terre
b .St
. ] T e =
Continuer/arréter —( . . p!
en progression i | 50 :@
T O- 1
Continuer/arréter ——( E T L
en inversion P ls3 o
—
( Erreur externe ( | i I :@
P 1 54 _
Réinitialisation < i I J
Entrées de contact| €rreur | 1. S5 . :@
multifonctions < Paramétrage de v ! |
5 vitesse a étapes | . 1
[Z{.zgla‘igisjl multiples 1 N i 186 _ :@
9 Paramétrage de [ b v
vitesse a étapes l\ ! | P :@
multiples 2 ! A —
Sélection de la I | " CN5 (réglage
\fréquence pas a pas l\ i E : de Né‘N? 9 +24V 8 mA
i : &I L ip2avieav)
SC !
b o gl
b ! !
L o
Borne
du blindage

|
|
|
|
Entrée du train d'impulsions i | Train d'impulsions de vitesse maitre
P : ORP 0432 kHz (3kQ)
Réglage du calage ! |
|
! |

de fréquence

Niveau haut : entrée 3,52 13,2V

2 kQ
nstallateur do I V  Puissance du calage de fréquence
Références fréquence 3 | ? + 50 9 q
fré Oa+10V L
g:ter;qeuence @ 2ke| |- o O A1 Reférence de vitesse maitre
12 4320mA P ] o 02410V (20 kQ)
| _? Référence de vitesse maitre
Py! L AC 42420 mA (250 kQ)
i

{7 Entrée 02 10 V (20 kQ)
ov




Exemples de cablage

@ Utilisation de transistors pour les signaux d'entrée et un commun 0 V en
mode NPN avec une alimentation externe

Placez CN5 (connecteur shunt) de la carte de controle sur EXT comme représenté ci-dessous pour une
séquence utilisant un transistor NPN pour un signal d'entrée (commande 0 V et mode NPN) et une alimenta-
tion externe +24 V.

[0 =0 -0~ 0~ O,

| @1 @2 O B1 B2
MCCB | I
—~ : |
R o oM © RIL1 um © Moteur
Alimentation triphasée g 3 oM © s/L2 V/T2 @
T S oM Clé)) T3 Variateur wrs®
: |

4

.7 Terre

2
]

Continuer/arréter _(
en progression

)]
N

Continuer/arréter ——
en inversion

w

a
7

[B=]
4 |
B
< |
- - = |
Erreur externe Y i 1 |
1 S4 — i
Reéinitialisation r | J i
Entrées de contact | erreur 1 S5 :@ |
multifonctions < Paramétrage de P |
5 vitesse a étapes ! 1 |
(Fegee) e PR D ¢ |
Paramétrage de v
vitesse a étapes | 1 |
multiples 2 1 S7 — |
Sélection de la o T CNS5 (réglage
\fréquence pas & pas '\ | (réglag +24V 8 mA I
] @: 1 lip2avieav) !
1= |
1
lI—j:'-H— !
|
|
Borne I
I du blindage
|
! |
Entrée du train d'impulsions i ; L gp Train dimpulsions de vitesse maitre i
Réglage du calage | 1 I 0a 32 kHz (3 kQ)
de fréquence Niveau haut : entrée 3,5a 13,2V |
2kQ | |
Installateur de !
el fréquence { } :!) +V Puissance du calage de fréquence |
Références a |
de fréquence 0a+10Vv . +15V 20 mA |
externe @ 2kQ | |- ' @ A1 Référence de vitesse maitre i
2 sa20mA P . 4 0410V (20 k) I
| }T | A2 Référence de vitesse maitre
Pyi ! L AC 4220 mA (250 kQ) | 10
T v {7 Entrée 02 10 V (20 kQ) |
! ov [ I
e —
= .
Remarque : |
lorsqu'une alimentation externe de +24 V est utilisée | )
pour une connexion de la séquence pour un signal | 57 |
d'entrée du transistor PNP, régler EXT comme cela ? - - |
est représenté & droite. —L/\ ! dCNE)((E?glage 24V 8 mA i
| Externe | e |_)' =
24V g0 1B T [P2evieav) !
T I
|
|




& Utilisation de sorties de contact et collecteur ouvert

Cet exemple représente le cablage pour des sorties de contact et des sorties collecteur ouvert.

Cet exemple représente le cablage du 3G3RV-A2075 (variateur de classe 200 V pour 7,5 kW).

O — O -0 —O— -0 -

| @1 ® ©  Bi B2 |
mMCCB | !
ey !
R o oM © RIL1 utt © Moteur
g :
Alimentation triphasée S o oM @ SiL2 vme © @
~ Vari r -
T S oM d@ms ariateu wirs ©
|

PR e Résistance de réglage de I'échelonnement
D_Md______:__;_ de I'ampérematre 20 kQ

! | ! Sortie analogique multifonction 2

! I -10a+10V2mA

| = @‘J’_! Par défaut : courant

i [de sortie,OéHOVjI
-7 Résistance de réglage de I'échelonnement
> FM | I ,‘i—'gy fréquencematre 20 kQ

i
E Sortie analogique multifonction 1
i

AC 4 :L—@Jf' -102+10V2mA
{7 | 2 [Par défaut : fréquence]

de sortie, 0 a +10 VvV

A T Séquence

~-’ Sortie collecteur ouvert 1
multifonction 1
48 Vc.c., 50 mA max. . I

I . .

| _ 1

! : A

! l Absorbeur !

— mal i surintensité| !

o ? > 1

° MB - Sortie de contact erreur | !

— ' 250 Vc.a., 1 A maximum i 250Vea. max. :

mc | 30 Ve.c., 1 A maximum ! v |

- ) ) - ;

. Sortie multlfonctlon' i 30 Ve.c. max. i

| 250 Vc.a., 1 A maximum i ’ i

i 30 Ve.c., 1 A maximum i Diode i

. (Par défaut : RUN) . volante i

— M1 I 7Y | !

D ; !

M2 ,l b 1 !

A RN v i 48 Vc.c. max. 1

E@) | ! Diode !

- ] : volante ;

L PT L7 !

Tz ] 48 Vc.c. max. !
> | 1 Collecteur ouvert 1 biod i
B | 1 ! (Pardéfaut: vitesse nulle) lode i
Sl volante |

P2 Lt i

}:q | i Collecteur ouvert 2 (Par défaut : l 1
E pc | | ! acceptation de la fréquence) ' 1
] !

1

i

Alimentation externe séquentielle




Parameétres .

Parameétres

Le tableau suivant présente les réglages d'origine. Il s'agit des réglages du variateur de classe 200 V de

0,4 kW réglés suivant la méthode utilisée en usine (contréle vectoriel en boucle ouverte).

Tableau 10.1 Parameétres

10

N° Nom R'ég_la_ge sé_lec- N° Nom Rlég_la_ge sé_lec-
d'origine | tion d'origine | tion
Al-gp | SClection de la langue de Faffichage de | b5-11 | Sélection de la sortie inverse PID 0
l'opérateur digital
A1-01 |Niveau d'accés du paramétre 2 ps1p  |Sctection dela détection de perte de 0
commande de rétroaction PID
A1-02 | Sélection de la méthode de controle 01 ps-13 | iveau de détection de perte de 0
commande de rétroaction PID
A1-03 |Initialiser 0 ps-14 | Lemps de détection de perte de 1,0
commande de rétroaction PID
A1-04 | Mot de passe 0 b5-15 vaez'iu de fonct{onnement de la 0.0
fonction sommeil PID
A1-05 |[Paramétrage du mot de passe 0 b5-16 Temps .de retard du fonctionnement du 0,0
sommeil PID
A2-01 a R . Temps d'accélération/décélération pour
A2-32 Paramétres utilisateur - b5-17 la référence PID 0,0
b1-01 |[Sélection de la référence 1 b5-18  [Sélection du point de définition PID 0
blop |5oiection de la methode 1 b5-19  |Point de définition PID 0,0
de fonctionnement
b1-03 | Sélection de la méthode d'arrét 0 p6-01 | reduencedelintervalle programméau |
démarrage
b1-04 Iryl.terdlcFlon de fonctionnement 0 b6-02 T?mps de l'intervalle programmé au 0.0
d'inversion démarrage
b1-06 |Lire l'entrée de séquence deux fois 1 b6-03 aFrl?;lrlrigtnce de T'intervalle programmé 0,0
b1-07 Sélection de 1'opération apr‘es‘ 0 b6-04 Temps de lrlr‘ltc':rvaAlle 0.0
basculement vers le mode a distance programmé a l'arrét
b1-08 Exécuter la sélection de la com.mande 0 b8-01 Sﬁlectlon Fiu 1'1,1ode . 0
dans les modes de programmation d'économie d'énergie
b2-01 N,l veau de v1tess§ #ero -(f?eql%ence de 0,5 b8-02 | Gain d'économie d'énergie 0,7
démarrage de freinage injection c.c.) ’
b2-02 |Courant de freinage injection c.c. 50 b8-03 C‘(V)nstante' terfx}) orel.l ¢ du filtre 050"
d'économie d'énergie ’
T frei .c. a injecti . . .
b2-03 ?mps de freinage c.c. & injection au 0,00 b8-04 |Coefficient d'économie d'énergie *6
démarrage
b2-04 ‘Te‘mp§ de‘frleneige c.c.a 0.50 b8-05 Cons'tantc-e tempore-lle du filtre 20
injection a l'arrét de détection de puissance
b3-01  [Sélection de recherche de vitesse 2727 bg-0g | imitateur de tension lors de 0
l'opération de recherche
foncti t .
b3-02 | Courant du fonctionnement de 120%2 C1-01 | Temps d'accélération 1 10,0
recherche de vitesse
p3-03 | Lemps de décélération de la recherche |, ) C1-02 | Temps de décélération 1 10,0
de vitesse
p3-0s | cmps dattente dela 0.2 C1-03 | Temps d'accélération 2 10,0
recherche de vitesse
ba-o1 | cmps deretard ON'dela fonctionde 1 C1-04 |Temps de décélération 2 10,0
temporisation
p4-02 | Lemps de retard OFF dela fonction de | C1-05 |Temps d'accélération 3 10,0
temporisation
b5-01 [Sélection du mode de controle PID 0 C1-06 |Temps de décélération 3 10,0
b5-02  [Gain proportionnel (P) 1,00 C1-07 |Temps d'accélération 4 10,0
b5-03 |Temps intégral (T) 1,0 C1-08 |[Temps de décélération 4 10,0
b5-04  |Limite intégrale (I) 100,0 C1-09 |Temps d'arrét avec décélération 10,0
e Unité de réglage du temps
b5-05 | Temps dérivé (D) 0,00 C1-10 d'acedl /décel. 1
. Fréquence de commutation du temps
b5-06 |Limite PID 100,0 Cl-11 1 14x 0,0
d'accél./décél.
, ] Temps caractéristique des courbes en S
b5-07 |Réglage du décalage PID 0,0 C2-01 i R 0,20
au début de 'accélération
b5-08 |Constante de temps PID premier retard | 0,00 C2-02 Temps cara‘cterlrstrlquc-: des courbes en § 0,20
a la fin de l'accélération
b5-09 Sélection des caractéristiques de sortie 0 C2-03 Teml?s Caracterls,tltr]ure dfts courbes en S 0.20
PID au début de la décélération
b5-10 | Gain sortie PID 1.0 C2-04 Temps caracterylsflcrlue .des courbes en S 0.00
a la fin de la décélération




Tableau 10.1 Paramétres (suite)

N° Nom Rlég_la_ge sé_lec- N° Nom R'ég_la_ge sé_lec-
d'origine | tion d'origine | tion
C3-01 |Gain de compensation par combinaison 0’0*3 d3-01 |Fréquence de saut 1 0,0
— 3
3.0 | Temps de retard principal de la 2000 d3-02 | Fréquence de saut 2 0,0
compensation par combinaison
303 |Limite de la compensation 200 d3-03  |Fréquence de saut 3 0,0
par combinaison
C3-04 Selectlon.de.la compensatlor]l . 0 d3-04 |Largeur de la fréquence de saut 1,0
par combinaison lors de la régénération
C3-05 Sel;ctlon du fonctlonnerpent dela 0 44-01 Seler,ctrlon dela fornctlon de maintien de 0
limite de tension de sortie la référence de fréquence
C4-01 |Gain de compensation de couple 1,00 d4-02 [+ - Limites de vitesse 10
Ca-02 Constante de Femps du retard principal 200"2 d6-01 | Taux de shuntage 20
de compensation de couple
C4-03 | Valeur de départ du couple (en avant) 0,0 d6-02  |Fréquence de champ 0,0
C4-04 | Valeur de départ du couple (inversion) 0,0 E1-01 |Parametre de la tension d'entrée 20077
C4-05 | Constante du temps de départ 10 E1-03 |Sélection du modéle V/f F
du couple
C5-01 |Gain proportionnel (P) ASR 1 0,20 E1-04 |Fréquence de sortie maximale 60,0
200,0
C5-02 | Temps intégral (I) ASR 1 0,200 E1-05 |Tension max. o %7
C5-03  |Gain proportionnel (P) ASR 2 0,02 E1-06 |Fréquence de base 60,0"2
C5-04 | Temps intégral (I) ASR 2 0,050 E1-07 |Fréquence de sortie moyenne 3,0"2
©5-05 | Limite ASR 5.0 E1.08 Ten§10n moyenne de la fréquence de 15.0%2*7
sortie ’
C6-01  |Sélection CT/VT 1 E1-09 |Fréquence de sortie min. 1,572
C6-02 | Sélection de la fréquence du porteur 6 E1-10 |Tension min. de la fréquence de sortie | 9,027
C6-03 Limite supérieure de fréquence 15.0%6 El1-11 |Fréquence de sortie moyenne 2 0.0
porteuse ’ >
e Tensi la fré i B
C6-04 |Limite inférieure de fréquence porteuse| 15,0%° El1-12 ension de la fréquence de sortie 0.0
’ moyenne 2 ’
C6-05 Gain proportionnel de la fréquence 00 E1-13  |Tension de base 0.0"10
porteuse ’
d1-01 |Référence de fréquence 1 0,00 E2-01 |Courant nominal du moteur 1,9()*6
d1-02 |Référence de fréquence 2 0,00 E2-02 |Glissement nominal du moteur 2,9()*6
d1-03 |Référence de fréquence 3 0,00 E2-03 |Courant hors charge du moteur 1,20*6
d1-04 |Référence de fréquence 4 0,00 E2-04 |Nombre de poles du moteur 4
d1-05 |Référence de fréquence 5 0,00 E2-05 |Résistance ligne a ligne du moteur 9,84270
d1-06 |Référence de fréquence 6 0,00 E2-06 |Inductance de fuite du moteur 18,2*6
d1-07 |Référence de fréquence 7 0,00 Ep.g7 | Coctticient de saturation en fer du 0.50
moteur 1
d1-08  |Référence de fréquence 8 0,00 B0 | Cocihcient de saturation en fer du 075
moteur 2
d1-09 [Référence de fréquence 9 0,00 E2-10 Perte en fe.r du moteur pour la 14%4
compensation du couple
d1-10 |Référence de fréquence 10 0,00 E2-11 |[Sortie nominale du moteur 0,4()*4
dl-11  |Référence de fréquence 11 0,00 E3.01 | ctection delaméthode de contrle du |,
moteur 2
e . Fréquence de sortie maximale du 0
d1-12  |Référence de fréquence 12 0,00 E3-02 moteur 2 (FMAX) 60,0
d1-13  |Référence de fréquence 13 0,00 E3-03 |Tension max. moteur 2 (VMAX) 200,0*2
d1-14  |Référence de fréquence 14 0,00 E3.04 |Freduence de tension max. 60,0
moteur 2 (FA)
d1-15 |Référence de fréquence 15 0,00 E3-05 || reduence de sortie moyenne du 3.0%2
moteur 2 (FB) >
d1-16  |Référence de fréquence 16 0,00 E3.06 | cnsion dela fréquence de sortie *7
q ’ moyenne du moteur 2 (VC) 15,0
s er . \ Fréquence de sortie minimale du Py
d1-17 |Référence de fréquence pas a pas 6,00 E3-07 moteur 2 (FMIN) 1,5
Limite supérieure de la référence de Tension de la fréquence de sortie 7
d2-01 fréquence 100,0 E3-08 minimale du moteur 2 (VMIN) 9,0
dp.0p | Limite inferieure de fa réfrence de 0,0 E4-01 |Courant nominal du moteur 2 1,90 "¢
fréquence >
d2-03 Limite inférieure de la référence de 0,0 E4-02 |Glissement nominal du moteur 2 2,90 "0

vitesse maitre




Parameétres

Tableau 10.1 Paramétres (suite)

Réglage | sélec- N° Nom Réglage | sélec-

! ) d'origine | tion d'origine | tion

Sélection du fonctionnement
E4-03 |Courant hors charge du moteur 2 1,20 *6 F6-03 |d'entrée d'erreur externe lors 1
des communications

Nombre de poles du moteur 2

E4-04 N 4 F6-04 |Pas utilisé 0
(nombre de pdles)
E4-05 |Résistance ligne a ligne du moteur 2 9,84276 F6-05 Afﬁ(?,he le choix de I'appareil pour le 0
’ moniteur courant
E4-06 |Inductance de fuite du moteur 2 18’2*6 H1-01 |[Sélection de la fonction S3 de la borne 24
E4-07 |Capacité nominale du moteur 2 0,4()*6 H1-02 |[Sélection de la fonction S4 de la borne 14
F1-01 |Constante PG 600 H1-03 |Sélection de la fonction S5 de la borne | 3 (0)"8
Sélection du fonctionnement en circuit . .

- — 4 *8
F1-02 ouvert PG (PGO) 1 H1-04 |Sélection de la fonction S6 de la borne | 4 (3)
F1-03 (C(l)lé);x de fonctionnement en surrégime 1 H1-05 |[Sélection de la fonction S7 de la borne | 6 (4)*8
Fl-04 |Choix de fonctionnement en cas 3 H2-01 |Sélection des bornes M1-M2 0

d'erreur
Sélection de la fonction P1 de la borne
. (collecteur ouvert)
FI1-05 | Rotation PG 0 H2-02 Sélection de la fonction M3-M4 de la !
borne (contact)
Sélection de la fonction P2 de la borne
Taux de division PG (moniteur (collecteur ouvert)
F1-06 d'impulsions PG) ! H2-03 Sélection de la fonction M5-M6 de la 2
borne (contact)
F1-07 V?IeurA 1ntc4:grale 1(')rs d'e laF t1'vat1on/ 0 H3-01 |[Sélection signal borne A1 (tension) 0
désactivation de l'accél./décél.
F1-08 |[Taux de détection de surrégime 115 H3-02 |[Gain (borne Al) 100,0
F1-09 Temrps. de retard de la détection du 1.0 H3-03 |Pente (borne Al) 0.0
surrégime

Taux de détection de la déviation de Sélection du niveau de signal de la
F1-10 . . 10 H3-08 |[borne A2 d'entrée analogique 2

vitesse excessive . -
multifonction

Temps de retard de détection de Sélection de la fonction de la borne A2
F1-11 A . . 0,5 H3-09 o . . . 0
déviation de vitesse excessive d'entrée analogique multifonction
F1-12 [Nombre de dentures PG 1 0 H3-10 [Gain (borne A2) 100,0
F1-13 [Nombre de dentures PG 2 0 H3-11 |Pente (borne A2) 0,0
Fl-14 Temps de détection PG en circuit 2.0 H3-12 Consta‘nte de temps du filtre d'entrée 0.00
ouvert analogique
F4-01 [Sélection du moniteur de canal 1 2 H3-13 |Basculement de la borne A1/A2 0
F4-02 |Gain canal 1 1,00 H4-01 |[Sélection du moniteur (borne FM) 2
F4-03 [Sélection du moniteur de canal 2 3 H4-02 |[Gain (borne FM) 1,00
F4-04 |Gain canal 2 0,50 H4-03 |Pente (borne FM) 0,0
F4-05 [Pente du moniteur sortie canal 1 0,0 H4-04 |Sélection du moniteur (borne AM) 3
F4-06 |[Pente du moniteur sortie canal 2 0,0 H4-05 [Gain (borne AM) 0,50
F4-07 Niveau du signal de sortie analogique 0 H4-06 | Pente (borne AM) 0.0
pour le canal 1
F4-08 Niveau du signal de sortic analogique 0 Sélection du niveau de signal
pour le canal 2 H4-07 R . 0 1 O
— de la sortie 1 analogique
F5-01 [Pas utilisé 0 ——
F5.02  |Pas utilisé | H4-08 Selectlon.du niveau .de signal 0
de la sortie 2 analogique
F5-03 |[Pas utilisé 2 H5-01 |Adresse esclave IF
F5-04 |Pas utilisé 4 Hs.0p |Selection de la vitesse de 3
communication
F5-05 |Pas utilisé 6 Hs.03 | Selection de la parité de la 0
communication
F5-06  |Pas utilisé 37 H5-04 Methode'd a'rret apres une erreur de 3
communication
F5-.07 |Pas utilisé OF H5-05 Selectlon. de.la détection d'erreur de |
communication
F5-08 |[Pas utilisé OF H5-06 |Temps d'attente a l'envoi 5
F5-09 [Pas utilisé 0 H5-07 |[Contréle RTS ON/OFF 1
F6-01 Choix de for%ctlonnement | H6-01 Select.lon (.ie la fgnctlon d'entrée 0
d'erreur DeviceNet du train d'impulsions
Sélection de la méthode de détection Behelonnement de l'entrée du
F6-02 |d'entrée d'erreur externe lors des 0 H6-02 1440

train d'impulsions

communications




Tableau 10.1 Paramétres (suite)

N° Nom Rlég_la_ge sé_lec- N° Nom R'ég_la_ge sé_lec-
d'origine | tion d'origine | tion
H6-03  [Gain pour I'entrée du train d'impulsions| 100,0 L6-04 |Sélection de détection du couple 2 0
H6-04 |[Pente d'entrée du train d'impulsions 0,0 L6-05 |Niveau de détection du couple 2 150
H6-05 Du.ree flu ﬁltr? dentrée du 0,10 L6-06 |Temps de détection du couple 2 0,1
train d'impulsions
H6-06 Se!ectlfn du rpomteur du N L7-01 lelEe du couple en 200
train d'impulsions entrainement avant
H6-07 thelonr'lement du moniteur du train 1440 L7-02 L1m1Ee du couple en 200
d'impulsions entrainement inverse
L1-01 |[Sélection de la protection du moteur 1 L7-03 |Limite du couple régénératif avant 200
Li.gp |Constante de temps de la protection 10 L7-04 |Limite du couple régénératif inverse 200
du moteur
Sélection du fonctionnement de Sélection de la protection pour la
L1-03 |l'alarme lors d'une surchauffe du 3 L8-01 |00 P P 0
résistance DB interne
moteur
L1-04 Sélection du fonctionnement de la | L8-02 Niveau de pré-alarme en cas de 95
surchauffe du moteur surchauffe
L1-05 Constanrte de temps du filtre d'entrée de 0.20 L8-03 Ch'01x de fonctionnement aprés une 3
la température du moteur pré-alarme
L2-01 Détection c%e la perte de puissance 0 L8-05 Sélection de la protection d'entrée en 0
momentanée phase ouverte
L2-02 Temps en a.hmentatlon contml}e de 0.176 L8-07 Sélection de la protection de sortie en 0
perte de puissance momentanée ’ phase ouverte
L2-03 |Min. baseblock time 0,1 L8-09 |[Sélection de la protection a la terre 1
L2-04 |Temps de récupération de la tension 0,3 L8-10 |Sélection du controle du ventilateur 0
12-05 |Niveau de détection de sous-tension | 190" Lg-11 | hemps de retard du controle 60
du ventilateur
L2-06 |Temps de décélération KEB 0,0 L8-12 |Température ambiante 45
L2-07 |Temps de récupération momentanée ot L8-15 S&e.lectlor} des caractéristiques OL2 4 1
faibles vitesses
L2-0g |Gain de réduction de fréquence au 100 L8-18 |Sélection du CLA doux 1
démarrage KEB
Sélection de la protection anticalage Sélection de la fonction de prévention
L3-01 e 1 N1-01 . . 1
lors de l'accélération des vibrations
1302 |Niveaude protection anticalage lors de | N1-02 |Gain de la prévention des vibrations 1,00
l'accélération
13-03 Lm}lte (,16, la Protectlon anticalage lors 50 N2-01 Galr% du contréle de détection du retour 1.00
de l'accélération de vitesse (AFR)
Sélection de la protection anticalage Constante de temps du controle de
L3-04 . 1 N2-02 . .
30 lors de la décélération 0 détection du retour vitesse (AFR) 50
L3-05 Sélection de lg protection anticalage en | N2-03 Cf)nste'mte de temps Qu controle de 750
cours de fonctionnement détection du retour vitesse (AFR) 2
Niveau de protection anticalage en Largeur de la fréquence de décélération
L3-06 prot 8 120 N3-01 |lors du freinage avec glissement 5
cours de fonctionnement .
important
L4-01 N1V§au de détection d'acceptation 0.0 N3-02 Ll.mlte du c.ourant de freinage avec 150
de vitesse glissement important
e . Temps de I'intervalle programmé
L4-02 Largeur de détection d'acceptation 2,0 N3-03 |d'arrét avec freinage avec glissement 1,0
de vitesse .
1important
L4-03 vaejau de détection d'acceptation 0.0 N3-04 Temps OL du freinage avec glissement 40
de vitesse (+/-) important
L4-04 |areeur de détection dacceptation 2,0 01-01 |Sélection du moniteur 6
de vitesse (+/-)
L4-05 Fonc?lonnement lorsque la référence 0 01-02 [Sélection du moniteur aprés allumage 1
de fréquence est perdue
= - — 2 Taval
L4-06 R,efrerence de fr,equence pour perte de 80.0 01-03 Umtfes de requ?nce de la valeur et du 0
référence de fréquence moniteur de référence
Nombre de tentatives de redémarrage L,
L5-01 . 0 01-05 |Luminosité de I'afficheur LCD 3
automatique
L5-02 Choix du fonctionnement du 0 02-01 Activation/désactivation de la touche |
redémarrage automatique LOCAL/REMOTE
. . Touche STOP 1 foncti
L6-01 |Sélection de détection du couple 1 0 02-02 ouche STO ors d.u onctlonpement 1
de la borne du circuit de contrdle
L6-02 [Niveau de détection du couple 1 150 02-03 | Valeur initiale du parametre 0
L6-03 |Temps de détection du couple 1 0,1 02-04  |Sélection kVA 00




Parameétres

Tableau 10.1 Paramétres (suite)

N° Nom Rleg_la_ge se_lec- N° Nom Rleg_la'ge se_lec-
d'origine | tion d'origine | tion

Sélection de la méthode de réglage de .

02-05 o ) glag 0 T1-00 |Sélection 1/2 du moteur 1
la référence de fréquence
Sélection de l'opération lorsque . ,

02-06 o, . oP , q . 0 T1-01 |Sélection du mode d'autoréglage 0
l'opérateur digital est déconnecté
Valeur de la durée de fonctionnement . .

02-07 , 0 T1-02 |Puissance de sortie du moteur 0,40
cumulée
Sélection du temps de fonctionnement . .

02-08 , P 0 T1-03 |Tension nominale du moteur 200.0%7
cumulé i

02-09 |Utilisation en usine - T1-04 |Courant nominal du moteur 1,907
Valeur de la durée de fonctionnement ,

02-10 . 0 T1-05 |Fréquence de base du moteur 60,00
du ventilateur
Initialisation trace d'erreur/historique .

02-12 4 0 T1-06 |Nombre de pdles du moteur 4
des erreurs

03-01 [Sélection de la fonction de copie 0 T1-07 |Vitesse de base du moteur 1750

03-02 |[Sélection de lecture autorisée 0

1. Pas initialisé. (Spécifications standard japonaises : A1-01 =1, A1-02 =2.)

2. Le réglage d'origine change si la méthode de controle est modifiée. Les réglages d'origine donnés ci-dessus concernent le controle V/f avec PG.

3. Les réglages d'origine dépendent de la méthode de controle (A1-02).

4. Pour contréle V/favec PG : 1.0

5. Pour les variateurs de capacité supérieure ou égale a 55 kW : 2.00

6. La plage de réglages et le réglage d'origine dépendent de la capacité du variateur.

7. Réglage pour variateurs de classe 200 V. Pour les variateurs de classe 400 V, doublez la valeur.

8. Les réglages d'origine entre parenthéses concernent la séquence a 3 fils.

9. Le contenu est ignor¢ si le réglage est 0,0.

10.E1-13 aura la méme valeur que E1-05 aprés autoréglage.
11.Si la valeur de réglage est 0, I'accélération portera sur les vitesses pour les temps d'accélération (C1-01 a C1-08)
12.La plage de réglage s'étend de 10 % a 200 % de la valeur nominale de sortie du variateur. (La valeur est donnée pour un variateur de classe 200 V pour 0,4 kW.)
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A

absorbeur de surintensité, 2-21

Alarme de surchauffe du moteur (OH3), 7-4
applications du contrdle PID, 6-124

Arrét par décélération, 6-19

autoréglage, 4-11

B

bobine d'inductance c.a., 2-21
bobine d'inductance c.c., 2-21
borne gaufrée, 2-13, 2-53
borne sans soudure droite, 2-29

bornes de circuit de contréle pour les modéles
asiatiques, 2-28

bornes de circuit de contrdle pour les modeles
européens, 2-36

bornes sans soudure droite, 2-53

Bornes sans soudure droite pour les bornes
du circuit de contréle, 2-53

bornes sans soudure droites, 2-37

Bornes sans soudure droites pour les lignes
des signaux, 2-37

C

Cablage, 2-1
cablage a la terre, 2-24

Cablage des bornes de circuit de contrdle pour
les mode¢les asiatiques 2-28, 2-1

Caractéristique de courbe en S, 6-23

Carte de contrédle de vitesse PG, 2-47, 6-153
Commande d'exécution, 6-13

Commandes FJOG/RJOG, 6-76
Communication en attente (CALL), 7-11
communications RS-422A/485, 6-83
commutateur électromagnétique (MC), 2-22

commutation de moniteurs pendant la mise
sous tension, 6-144

compensation couple de rotation, 6-41
configuration du bornier, 2-6
contacteur magnétique, 2-21

contrdle de vitesse avec PG, 6-152
Controle V/f avec PG, 4-10

Controle V/f sans PG, 4-10

contrdle vectoriel en boucle ouverte, 4-10

Index-1

Correction des erreurs, 7-1, 7-16
couple de serrage, 2-13, 2-28, 2-53

courant nominal, 6-52

D

Déconnexion PG détectée (PGO), 7-5

Défaut de masse (GF), 7-2

description des paramétres, 5-2

Détection du circuit PG ouvert, 6-155

détection du couple moteur, 6-47

Détection du surrégime moteur, 6-155
Déviation de vitesse excessive (DEV), 7-5, 7-10

dimensions extérieures et de fixation, 1-12

E

entrée analogique multifonction, 6-44

Entrée d'erreur externe a partir de la carte
de communication en option (EFO0), 7-6

Erreur d'auto-diagnostic de la carte de
communication en option (CPF21), 7-8

Erreur d'écriture EEPROM (ERR), 7-13

Erreur de code du modéle de la carte de
communication en option (CPF22), 7-8

Erreur de communication de la carte en option (BUS), 7-11
Erreur de communication en option (BUS), 7-7

Erreur de communication 1 de 1'opérateur
digital (CPF00), 7-7

Erreur de communication 2 de 'opérateur
digital (CPFO1), 7-7

Erreur de communications RS-422A/485 (CE), 7-6, 7-11
Erreur de connexion de 'opérateur digital (OPR), 7-6
Erreur de connexion de la carte en option (CPF06), 7-7
Erreur de controle (CF), 7-6

Erreur de diagnostic mutuel UC-ASIC (CPF09), 7-8
Erreur de la plage de sélection du paramétre (OPE02), 7-12
Erreur de puissance de contréle (UV2), 7-3

Erreur de réglage des données V/f (OPE10), 7-13

Erreur de réglage des paramétres (OPE11), 7-13

Erreur de sélection de l'entrée analogique
multifonction (OPE07), 7-12

Erreur de sélection de I'entrée multifonction (OPE03), 7-12
Erreur de sélection de la carte en option (OPEOQS), 7-12
Erreur de sélection de la méthode de controle (OPE06), 7-12
Erreur de sélection du contréle PID (OPE09), 7-13

Erreur de sélection du parametre (OPEO0S), 7-12
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Erreur de surchauffe du moteur (OH4), 7-4

erreur de temporisation du chien de garde (CPFO08), 7-7
Erreur de tension du circuit principal (PF), 7-3

Erreur de version ASIC (CPF10), 7-8

Erreur DPRAM de la carte de communication
en option (CPF23), 7-8

Erreur du circuit de 1'étage de sortie bloquée (CPF02), 7-7
Erreur du circuit de prévention d'appel (UV3), 7-3

Erreur du convertisseur A/D de la carte de
communication en option (CPF20), 7-8

Erreur du transistor de freinage interne (RR), 7-4

Erreur du variateur A/D interne de la carte UC (CPF04), 7-7
Erreur du variateur A/D interne de la carte UC (CPFO05), 7-7
Erreur EEPROM (CPF03), 7-7

Erreur externe (borne d'entrée 3) (EF3), 7-6

Erreur externe (borne d'entrée 4) (EF4), 7-6

Erreur externe (borne d'entrée 5) (EFS), 7-6

Erreur externe (borne d'entrée 6) (EF6), 7-6

Erreur externe (borne d'entrée 7) (EF7), 7-6

Erreur externe détectée pour la carte de communication
autre que SI-K2 (EFO), 7-10

Erreur RAM interne ASIC (CPF07), 7-7
Erreurs de fonctionnement, 7-12

essais de fonctionnement, 4-1

F

filtre de bruit, 2-23

fonction d'intervalle programmé, 6-24

fonction de compensation par combinaison, 6-38
fonction de détection de retour de vitesse, 6-43
fonction de fréquence de saut, 6-32

fonction de limitation de couple, 6-44

fonction de prévention des vibrations, 6-42
fonction erreur externe, 6-77

fonction temporisation, 6-123

fonctionnement avec charge, 4-17
fonctionnement hors charge, 4-17

fonctions et niveaux d'affichage de 1'opérateur digital, 5-3
Fusible sauté (PUF), 7-2

Impulsion du codeur PG, 2-55
inspection périodique, 8-2

inspection quotidienne, 8-2

Index-2

interrupteur de circuit a boitier moulé
(MCCB, molded-case circuit breaker), 2-20

maintenance and inspection, 8-1
maintenance et inspection, 8-1
maintenance périodique des picces, 8-3
Méthodes d'arrét, 6-15

méthodes de contrdle, 4-10

mise a la terre, 2-22

mise sous tension, 4-5

Mode d'autoréglage, 3-5, 3-12

Mode de commande, 3-5, 3-7

Mode de fonctionnement de vitesse a étapes
multiples, 6-11

Mode de programmation avancée, 3-5, 3-9
Mode de programmation rapide, 3-5, 3-8
Mode de vérification, 3-11

Modes du variateur, 3-5

mot de passe, 4-18

N

niveaux d'acces des parameétres, 4-18

O

OL de freinage avec glissement important (OL7), 7-5
Opérateur analogique, 10-11
Opérateur digital, 3-2

options et périphériques, 9-5

P

Paramétrage du mot de passe, 6-150

parametres
accélération/décélération (C1), 5-19
accélération/décélération en S (C2), 5-21
affaiblissement de champ (d6), 5-30
autoréglage du moteur (T), 5-72
cartes de communication en option (F6), 5-42
cartes de moniteur analogique (F4), 5-40
communications RS-422A/485 (HS), 5-52
compensation de couple (C4), 5-23
compensation par combinaison de moteurs (C3), 5-22
contrdle de la vitesse (ASR) (C5) :, 5-24
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contrdle PID (b5), 5-15 R

détection de référence (L4), 5-60

détection du couple (L6), 5-62 Référence de fréquence, 6-7

E/S de train d'impulsions (H6), 5-53 Référence de la rétroaction PID perdue (FBL), 7-6
économie d'énergie (b8), 5-18 Référence de la rétroaction PID perdue (FbL), 7-11

trées analogiques (H3), 5-48
entrées analogiques (H3), Réglage du schéma V/f, 6-137, 6-138

entrées digitales multifonctions (H1), 5-43
relais thermique, 2-23

fonction copie (03), 5-72
fonction de protection anti-vibrations (N1), 5-66 Résistance de freinage, 2-25
fonction temporisation (b4), 5-14

fonctions d'intervalle programmé (b6), 5-17 S

fonctions de contrdle de protection anti-retour
vitesse (N2), 5-67

freinage avec glissement important (N3), 5-68

Saisie simultanée des commandes

continuation/exécution inverse (EF), 7-9
freinage c.c.  injection (b2), 5-12 schémas des connexions standard, 2-19
fréquence porteuse (C6), 5-25

fréquences de sauts (d3), 5-28 Sélection des impulsions PG, 6-153

historique d'erreur (U3), 5-80 sélection des références de fréquence, 6-29
initialiser le mode (A1), 5-9 Sélection du nombre de dentures entre le PG
installation de 1'option PG (F1), 5-37 et le moteur, 6-154

installation du moteur (E2), 5-32 Sélection du taux de division du moniteur
installation du moteur 2 (E4), 5-36 d'impulsions du PG, 6-155

limites de la référence (d2), 5-28 sens de rotation du moteur, 6-56

limites du couple (L7), 5-64 sens de rotation du PG, 6-154

maintien de la fréquence de référence (d4), 5-29 Séquence a 2 cables, 6-13

non utilisés (F5), 5-41

Séquence a 3 cables, 6-14
parameétres d'état de la surveillance (U1), 5-74 . . .
site d'installation, 1-15

parameétres réglés par l'utilisateur (A2), 5-10

perte de puissance constante (L2), 5-56 Sortie en phase ouverte (LF), 7-3

présélection de la référence (d1), 5-26 sorties externes du redémarrage automatique, 6-65
protection anti-calage (L3), 5-58 Sous-couplage détecté 1 (UL3), 7-5

protection du matériel (L8), 5-64 Sous-couplage détecté 2 (UL4), 7-5

recherche de vitesse (b3), 5-13 Sous-couplage 1 (UL3), 7-10

redémarrage apres erreur (L5), 5-61

schéma V/f (E1), 5-30

schéma V/f moteur 2 (E3), 5-34

sélection des modes de fonctionnement (b1), 5-11

Sous-couplage 2 (UL4), 7-10
Sous-tension du circuit principal (UV), 7-9

Sous-tension du circuit principal (UV1), 7-3

sélection du moniteur (o1), 5-69 spécifications communes, 9-4
sélections multifonctions (02), 5-70 spécifications du variateur standard, 9-2
sorties analogiques multifonctions (H4), 5-51 Surcharge du moteur (OL1), 7-4

sorties digitales multifonctions (H2), 5-46 Surcharge du variateur (OL2), 7-4

surcharge du moteur (L1), 5-54 . L
Surchauffe de l'ailette de refroidissement (OH), 7-9

tracage d'erreur (U2), 5-78
Surchauffe de la résistance de freinage installée (RH), 7-4

Surchauffe du moteur (OH3), 7-9

paramétres de constante de moteur, 6-135

paramétres réglables dans un mode de

programmation rapide, 5-4 Surchauffe du ventilateur (OH), 7-4
parasites inductifs, 2-23 Surcouplage détecté 1 (OL3), 7-5
parasites radio, 2-24 Surcouplage détecté 2 (OL4), 7-5
PG est déconnecté (PGO), 7-10 Surcouplage 1 (OL3), 7-10
Pré-alarme de surchauffe du variateur (OH2), 7-9 Surcouplage 2 (OL4), 7-10
protection anticalage, 6-25, 6-27, 6-47 Surintensite (OC), 7-2
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Surrégime (05), 7-5, 7-10
Surtension du circuit principal (OV), 7-3, 7-9

T

taille des cébles, 2-13, 2-28, 2-36

temps d'accélération et de décélération, 6-20

temps de fonctionnement de la protection du moteur, 6-53
tension d'entrée du variateur, 6-138

type chassis ouvert, 1-8

type montage mural sous enveloppe, 1-8

U

Unité de freinage, 2-25, 10-8
Unité de résistance de freinage, 10-8

Unité de résistance en freinage, 2-25

\'

Valeur de la capacité du variateur incorrecte (OPEO1), 7-12

vitesse +/-, 6-74
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