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RED LION CONTROLS

CONVERTISSEUR
DE FREQ UENCE i Tension

Programmable

Courant

« Convertisseur numerigue
* Spacial Basse Fréquence
+ Possibilité de sortir 10 volts ou 20 mA & partir d'une
Frégquence de 1 Hz
* Fréagquence d'entrée : 0,1 & 25.000 Hz
* Sortie ; programmable
Courant : 4-20 mA ou 0-20 mA
Tension : 0-10 volts ou 0-5 volts ( €|
* Sortie pleine échelle de 1 & 25.000 Hz
* Temps de réponse mini : 5 milliseconde
* Précision = 0,1 %
+ Reésolution : 3,5 mV mini et 5 p& mini
+ Alimentation 85 a 250 VAC ou 10 a 3-0VDC

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

1. ALIMENTATION :
Version AC : BS 3 250 Vac. 48 & 62 Hz, 65 VA
Version DC : 10 a 30 Vde, 6'W
2. ALIMENTATION DU CAPTEUR :
Pour la version AC seule : +12 Vdc + 25% sous 80 md au masimurm,
3. GAMME DE FREQUENCE : De 0 & 26 kHz, réglable par I"utilisateur.
4, ENTREE SIGMNAL :
Type d'entrée choisie par DIP switch pour une adaptation a
une grande variete de sources, comme les contacts secs, les
circuits CMOS at TTL, les capteurs magnéliques et tous les
capteurs standards RLC.
Source da courant (SRC-PNP) : entrée tirde au niveau bas par
une résistance de 1 kil, adaptés aux capteurs disposant d'une
source de courant (courant maximum isu du capleur @ 12 md,
sous 12 Vdc de sortie).
Reécepteur de courant (SINK-MPN) : entrée tirde au niveau
haut par une résistance de 3,9 ki2, adapiée aux capleurs rece-
vant le courant (courant maximum fourni par Mentréde @ 3 mA)
Commutations bas niveaux : niveaux bas : 0,25 Vde (Vil) et
haut : 0,756 Vide (Vih), pour accraitre la sensiblilité dans le cas
o0 des capteurs magnatiques sont utilisés,
Commutations hauts niveaux @ niveaus bas @ 2.6 Vde (Vil) et
haut : 3,0 Vde (Vih), pour les signaux logigues,
Amplitude maximum du signal dentrée @ + 90V 2,75 mA
maximum {avec les deux résistances des circuils sources et
récapteurs non en servical.
5. SORTIE DU SIGHNAL TENSION {au choix) ;
0 a5 Vdc avec un courant de 10 mdb, maximum,
0 & 10 Vdc avec un courant de 10 mA maximum.
6. SORTIE DU SIGNAL COURANT (au cheaix) :
0 a 20 mA sous 10 Vdo minimum
4 & 20 mA sous 10 Vde minimum
7. CARACTERISTIQUES DES SORTIES :
Tension : 10 V aux bormnes d'une charge de 1 k£ au minimum
(10 mA max.). Calibrée en usine pour des charges supérisures
a1 Mo

DIMENSIONS en mm
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DIMENSIONS : 79 x 27,5 x 107

Courant : 20 mA a travers une resistance maximum de 500 {3
[ 10 ¥dc max.)

8. PRECISION :
+ 0,1 % da la Pleina Echelle [+ 0,2 % pour une sortie de 0 a 5 Vdcl.

9. RESOLUTION :

Tension : 3.5 mV minimum,
Courant : 5 pA minimum.

10. TEMPS DE REPONSE :

D 5 mis + 1 pericde jusqu’a 10 5 + 1 pariode, reglable par 'utilisateur.

11. IMPEDANCE D'ENTREE :

33 K0 au minimum avec les diP switches de sélection
source f récapteur en position OFF [voir le schéma bloc|

12, RACCORDEMENTS ENTREE ET ALIMENTATION -

Sur borniers & vis

13. TEMPERATURE DE FONCTIONMEMENT : 0 a + 50 °C

14. TEMPERATURE DE STOCKAGE : - 40 a + BO °C

15. CONSTRUCTION : Le corps du boitier est vert, il est fabrique
en matiere plastigue de haute resistance aux chocs.

16. TENSION D¥ISOLEMENT (tenue diglectrique} : 2200 ¥V entre
borne d'alimentation et entrée et entre borme d*alimentation
et sortie, 500 V' entre entrée et sortie durant 1 minute.

17. APPROBATIONS :

Emissions C.EM. Dbéit sux normes - EN 50381 - 2 - Environnement industoel

CISPR11: Emissions rayonnanias et dcouldes

Imimuinité C.E.M. Dbés aus nosmes | EN S0082 - 2 Enviroanement i dustriel,
ENV 501400:  Champs radio fraguanc es rayonnési
ENV 50141 Champs rado fréquences coulés 2
EN E1000-4-2 : Dec harges electrostatigues [ESD) 1
EM 61000-4-4 ; Impuisions électriques rapedes {EFT)
EM 61000- 4-3 : Champs magnétquss génand par

les génirateurs de puissance

Nota :

1, Madule fixé sur un rall dans un boitier métallique réalisant un
deran dont Nefficacité est au minimum de 12 d8 d"atténuation.
Precision: meillewre que 1% de la-Pleine Echella.

2, Deiix perles de ferrite réalisant une suppression des intarfé-
rences sur le cable de la sortie analogigue.

[ref : FAIRRITE # 0443167251 (RLC & FCORODOO)).

18. POIDS : 0,17 kg

AN\

DAMNGER : Lire complétement les
instrections avant & installer ou de
melre en service | imstmment

/N

DAMGER - Risque de chocs

Electricumes.




4.0 Réglage du “Temps de Réponse Minimum"”
4.1 Positionner le DIP switch N4 sur ON (vers |e haut) et les DIP switches 5, & &l 7 commea indique ci-dessous,
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4.2 La LED Entrée [verte] clignote en indiquant le réglage effectué pour | Temps de Réponse Minimum [cf tableau ci-dessous),
effectue une pause puis répate la valeur.

Réglage Temps
B ms

10 ms all s
20 ms :‘:?';P\fr'
50 mis Ly
100 ms

200 ms

500 ms

18

8 & (non valide pour une Gamme d'Entree = 3906 Hz
10 5 (non valide pour une Gamme d'entrée = 3906 Hz)
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Exemple : si le temps de réponse mini est de 50 ms - Position 3 - lecture
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* 5i le Temps de Réponse Minimum courant est celui que vous désirez utiliser, cette procédure est terminge®. Sinon continuer Ja pro-
cedure a I'etape 4.3,

4.3 Actionner le bouton poussoir. La LED Entrée (verte] clignote rapidement, Le Tarmps de Réponse Minimum peut désormais éire réglés,

4.4 Placer le commutateur rotatif sur le chiffre représentant le _fa?‘flf:fr.;
Temps de Réponse Minimum désiré (voir liste 4 |'étape 4.2), -l' -_;}:Elfj

4.5 Actionner le bouton poussoir. La LED Entrée {verte) clignote en indiquant |e reglage effectus, marque une pausa et répéte la nou-
velle valeur du Temps de Réponse Minimum,
* Si la nouvelle valeur du Temps de Réponse Minimum est correcte cette procedure est terminés®,
*5i la nouvelle valeur du Temps de Répanse Minimum n'est pas celle désirée, répéter cette procédure 3 partir de I'étape 4.3
*5Si la LED Sortie [rougel clignote, cela signifie que la valeur réghée sur le commutateur rotatifl est invalide. Repéter les étapes 4.4 et 4.5,
“Procédure terminds : Ramener le module en fonctionnement normal en plagant le DIP switch 4 sur OFF (vers le bas) ou changer Ia
position des DIP switches 5, 6 et 7 pour passer 4 une autre procédure de configuration.

5.0 Reglage du « Temps de Réponse Maximum » (réglage du seuil de Coupure Basse Fréquence).
5.1 Positionner le DIF switch N*4 sur ON {vers le haut) et les DIP switches 5, 6 et 7 comme indiqué ci-dessous.
1.1_ "E -
(I 3] [
5.2 La LED Entrée {verte] clignate en indiguant le réglage effectus pour le Temps de Réponse Maximum (cf. tableau ci-dessous), effec-
fue une pause puis repéte la valaur

Reglage Temps
Q 1024 fois la pariode du signal d'entrée (mini: 40 ms, me: 10 s)
1 10 ms {100 Hz|
2 20 ms (50 Hz
3 50 mis {20 Hz}
4 100 ms (10 Hz}
5 200 s (& Hz)

il 500 ms (2 Hz)
7 1s {1 Hz}
H 5SS (0n2 Hz)
9 0= 10,1 Hz)

* i le Temps de Réponse Maximum courant est celui que vous désirez utiliser, cette procédure est terminée®. 5i non continuer la pro-
cédure a I'étape 5.3,
5.3 Actionner le bouten poussoir. La LED Entrée (vertel clignote rapidement. Le Temps de Réponse Maximum peut désormais étre réglé.

5.4 Placer le commutateur rotatif sur le chiffre représentant le u,? "rz_.
Temps de Réponse Maximum désiré (voir liste 4 I'etape 5.2). e T

5.5 Actionner le bouton poussoir. La LED Entrée {verte) clignote en indiguant le réglage effectué, marque une pause et répdte la nou-
velle valeur du Temps de Réponse Maximum.
* 5l la nouvelle valeur du Temps de Réponse Maximum est cormrecte cette procédure est terminge®.
* Si la nouvelle valeur du Temps de Réponse Maximum n'est pas celle désirée, répéter cette procédure & partir de I'étape 5.3,
* 5i la LED Sortie (rouge| clignote, cela signifie que la valeur réglée sur le commutateur rotatif est invalide. Répater los tapes 5.4 et 5.5,
*Procédure terminée : Aamener le module en fonctionnement normal en plagant le DIP switch 4 sur OFF {vers le bas) ou changer la
position des DIF switches 5, 6 et 7 pour passer 4 une autre procédure de configuration.

REFERENGE DE COMMANDE

Modéle Description References
IFMA Convertisseur Fréquence 10 & 30 Vde BS5 a 250 Vac
courant ou tension programmahble IFMADD3S IFMADDGS




250,50 Hz

2 |os] 5 0 g o | 45 | 2 g ) 5

= Si la Gamme d'Entrée courante est calle que vous désirez cette procédure est terminée®. Sinon, continuer la procédure & INétape 2.3,

2.3 Appliguer & 'entrée entre les bormes 8 et 9 par l'intermediaire d'un générateur la Fréquence maximale que vous désirez,

2.4 Actionner le bouton poussoir. La LED Entrée (verte] clignote rapidement. La phase d acquisition dure 25 + une pariode du signal d'entoée,

+ 5i la réglage de la nouvelle Gamme d’Entrée est valide, la LED Entrée [verte) est allumée an fixe. Passer a I'atapa 2.5,

+ 5i la LED Sortie (rougel clignote, cela signifie que la nouvelle Gamma [I'Entrée ast invalide, ¢'est a dire hors de la plage 1 Hz-25 kHz.
Repater les étapes 2.3 et 2.4,

2.5 Actionner le boutan poussoir, La LED Entrde |verte) clignote en indiguant la valeur de la nouvelle Gamme d'Entrée. Cette procedu-

re est terminges®. Vérifier la Gamme d’Entrée comme indiqua a |'étape 2.2.

* Procédure terminde | Rameners le module en fonctionnemant narmal en plagant le DIP switch 4 sur OFF (vers le bas] ou changer la

position des DIF switches 5.6 @1 7 pour casser a une autre procédure de configuration,

MISE A L'ECHELLE : 2* POSSIBILITE (la plus simple). METHODE CONSEILLEE

3.0 Mise a 'échelle du convertisseur en entrant manuellement la Fréquence maxi par lintermadiaire du commutateur rotatif du IFMA
3.1 Positionner le DIP switch M8 sur ON {vers le haut} et les DIP switches 5, 6 et 7 comme indigué ci-dessous,

ikl
(REIRE]

3.2 La LED Entrée (verta) clignote en indiquant le réglage effectué pour la Gamme d'entrée, effectue une pause puis répete la valeur.
Six chiffres représentant une valeur numérigue sont formés en interprétant le clignoterment, une courte pause est effactude entre
chague chiffre et une pause plus longue avant répétition. Les cing premiers chiffres constituent la valaur réglée pour la Gamme
d’Entrée représentant I'excursion en fréquence. Le sixitme chiffre et dernier indigue |a résolution, en positionnant le point décimal
{nombre de chiffres a droite du point décimal).

EXEMPlE 8 mmme am —-e . B —mm= == —== w T e ete

423 Hz 0 4 2 3 0 o 4 2 3 0 |0 &4 2 3 4]
45, 45,

5i la Gamme d'Entrée courante est celle que vous désirez, cette procédure ast terminée *. Sinon, continuer |a procédure & I'étape 3.3,
3.3 Déterminer la Gamme de fréquence d’Entrée et inscrivez |a ci-dessous,

FTTTT1} i
Saisie de 'excursion Résolution
en fréquence position de la virgule
5 premiers chiffres

Exemple : 15 500Hz

12.345 Hz [MTzlalals] [FTsTsTolol fol

32,5 Hz l[oTeTaTzTsl

=] el

Exemple
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3.4 Actionmer le bouton poussair. La LED Entrée (verte) clignote rapidermaent. La Gamme d'Entrée peut desormais étre réglée,
3.5 Placer le commutateur rotatif sur le premier chifire de la valeur numérique & saisir. Actionner le bouton poussoir. La LED Entrée
(vertal continue son clignotement rapide. Le premier des six chiffres est mamorisa.
3.6 Placer le commutateur rotatif sur le second chiffre de la valeur numerique a saisir. Actionner le bouton poussair. La LED Entree
[verte] continue son clignotement rapide. Le second des six chiffres ast mémorise.
3.7 Repeter I'étape 3.6 trois fois encore puis passer a I'etape 3.8. Ceci aura eu pour effet de saisir les cing chiffres parmi les six nécessaires.
3.8 Placer |e commutateur ratatif sur la valeur numerique représentant la résalution désirée. Actionner | bouton poussoir, La LED
Entrée (verte} clignote en indiquant le reglage effectué pour la nouvelle Gamme d'Entrée (comme cela est décrit 3 I'étape 3.2), effec-
tue une pause puis répate la valeur.
= 5l la nouvelle Gamme d'Entrée réglée est correcte cette procédure est terminée®,
* 5i la nouvelle Gamme d’Entrae raglée n'est pas celle désirée, rdpéter les dtapes 3.4 5 3.8, 5i la LED Sortie [rouge) clignote, cela signi-
fie que la nouvelle Gamme d’Entrée est ; invalide. Rapéter les étapes 3.3 4 3.8,
* Procédure terminés : Ramener le module en fonctionnement normal en plagant le DIP switch 4 sur OFF (vers le bas) ou changer la
position des DIP switches 5, 6 et 7 pour passer & une autre procédure de configuration.
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Nota : Four revenir au fonctionnement normal placer e DIP
switch N4 en position RUN (vers le bas),
{ ! indigue e renvoi a la procédure de configuration eor-
respondante,

LEDS INDICATRICES

Dépassement de gamme sur la sortie : La LED Sartie (rouge) est
activea et la Sortie est verrouillée & son niveaw maximum.
Coupure Basse Fréquence : La LED Sortie (rouge) est actives
pour signaler que la fréquence du signal d’antrée est inférieure
a la fréquence zéro riglée,

Saigie invalide durant le paramétrage : Les LEDS Entrée (verte)
el Sortie (rougel clignotent alternativement jusqu’a ce gu'une
saisie valide soit effectuée.

REGLAGES USINE
Paramitra Reéglage | Valeur
Mode de fenctionnement 4 4 a 20 mA
Gamme d'entrée 10,000 | 10 kHz
Temps de Réponse Minimum 0 5 ms
Temps de Réponse Maximum Q 1024 périodes dusignal
d'antrée | 102 ms 9.8 Hz)

1.0 Mode d'utilisation (Sortie analogique).
Selection de la sortie Analogigue 0-5 VDC ou
0-10 VDO ouw 0-20 mA ou 4-20 mA.

1.1 Positionner le DIP switch N sur ON (vers le haut) et les DIP
switches 5, 6 et 7 comme indiqué ci-dessous.

PR
(HEIRIR)
1.2 La LED Entrée (verte) clignote en indiguant le raglage effectusé

pour le Mode de Fonctionnement |of. ci-dessous). La LED 8'ar-
réte quelgques instants puis répate la valeur.

*Les valeurs de calibration usine sont restaurées a chague
changement de mode.

#*5i le Mode de Fonctionnement courant est celui gue vous
desirez utiliser, cette procadure est terminée®. Sinon, conti-
nuer la procedure a 'setape 1.3,

1.3 Actionner la bouton poussoir. La LED Entreée {verte) clignote
rapidemeant pour indiquer qu'il est possible de choisir le
Mode de Fonctionnement.

1.4 Placer le commutateur rotatif sur la valeur numérique cor-
respondant 8 la sortie désirée (voir la liste dans le tableau a

I'etapa 1.2].
Réglage | Mode de Fonctionnement
1 0 a5 vDC
13%{_; 2 0a10VDC
o 3 0 & 20 mA
4 4 a 20 mA

1.5 Actionner le bouton poussoir. La LED Entrée {verte| clignote
en indiquant la valeur composée, 8"arréte puis répate le N® du
nouveau Mode de Fonctionnemnent,

4 EFk A EA T

4 sacondes 45, 4 8. 45, 48

r

= 5i le reglage du nouveau Mode de Fonctionnement est cor-
rect, cette procédure est terminde®,

= 5i le nouveau Mode de Fonctionnement cheisi n'est pas cor-
rect, répéter la procédure & partir de 'étape 1.3,

= 5i la LED Sortie (rouge) clignote, cela signifie que la valeur
numérique sélectionnée a aide du commutateurs rotatif est
invalide. Répéter les étapes 1.4 et 1.5,

* Procédure terminée : Ramener le module en fonctionnemaent
normal en plagant le DIP switch 4 sur OFF (vers le bas] ou
changer la position des DIP switches 5, 6 et 7 pour passer &
une autre procédure de configuration,

MISE A L'ECHELLE DU CONVERTISEUR 2 Possibilités :

1/ En mémorisant la Frequence d’entrée maxi; que I'on rentre par un générateur de fréquence extérieure.
2/ En entrant manuellement la fréquence maxi par lintermédiaire du commutateur rotatif du IFMA.

MISE A UECHELLE 1ére possibilité

2.0 Mise & '@chelle du convertisseur en entrant la Fréquence entre les bormes 8 et 9 & 'aide d'un générateur de Fréquence extérieur at

en mémaorisant cette fréquence maximum.

2.1 Positionner le DIF switch N34 sur ON (vers le haut} et les DIP switches 5, 6 ot 7 comme indiqué ci-dessous.
P
(i
2.7 La LED Entrie {verte) clignote en indiquant le réglage effectud pour la Gamme d'Entrée, conformément aux explications données
dans I'exemple ci-dessous. Six chiffres représentant une valeur numérigua sont formas en interprétant le clignotemant, une courte

pause est effectude entre chague chiffre et une pause plus longue avant répétition. Les cing premiers chiffres constituant a valeur
réglée pour la Gamme d’Entrée représentant 'excursion en fréquence. Le sixigme chiffre indigue la résolution, en positionnant le

point décimal {nombre de chiffres a droite du paint décimal),
Exemple de réglage « Usine

™ 1 Clignotement 1

2 5 de pause

flash unigque 0

2 5 de pause

flash unique 0

2 2 de pause

flash unigue 0

2 5 de pause
flash unigque
2 5 da pause
flash unigue
4 5 de pause

0
0| Résalution

Frégquence Résalution
MToToToTol lol
Réglage 10000 Hz
100U Hz
- - . . —_— . . -

Reglage de
la fréquence

Exemple complémentaire
= 2 Clignotements 2
2 5 de pause
& Clignotements ]
2 5 de pause
flash unique 0
2 s de pause
5 Clignotements 5
2 5 de pause
flash unigue
2 s de pause
2 Clignotements
4 5 de pause

Reglage de
la fréquence

0
E] Reésolution

I |
Frésquenca Résolution
l2TsTalslol =1
Reglage 250,50 Hz
- L] — L] L] L] - -
| 1 45 | | E W




CONNEXIONS ET CONFIGURATION DES SWATCHES POUR DIVERSES SOR-
TIES DE CAPTEURS

* Capteurs magnotiques

RECOMMAMNDATIONS RELATIVES AU RACCORDEMENT DES

CAPTEURS MAGNETIQUES.

1. Installer I'IFMA dans un environnement non bruite, loin des
systémes de démarrage moteurs, des relais et d'autres
sourcas d'interférence.

2. Lkiliser un cable blind & 2 fils pour raccorder le captewr magnetigque.

3. Ne jamais faire cheminer la cible dans des conduits ou des chemins
de cables dans lesquels g2 trouvent des iaisons de puissance,

4. Raccorder le blindage sur la borne COMM. {Commun) N3 a
I'entrée de I'IFMA, NE JAMAIS raccorder I'écran a I"extréminé
capteur. Laisser le blindaga libre coté capteur en isolam pour
éviter les contacts-électriques avec le boitier ou des bornes.
iLes cdbles blindés qui équipent certains capteurs magné-
tigques RLC, ont un blindage non relié oité capteur.

* Capteurs de proximité 2 fils

= Ancien capteur RLC avec sortie tension

* Entrée fournie par un circuit CMOS ou TTL

* Capteurs avec sortie courant |SINK, Récepteur) [Transistor NPN}

= Capteurs avec sortle en générateur de courant (SOURCE,

Géndrateur) (Transistor PNP)

* Entrée fournie par des convertisseurs AC, des alternateurs

tachymetriques, des générateurs, etc.

R : Résistance de limitation du courant d'entrée (5 mA crétal

Ci Condensateur de filtrage, necessaire lorsque 'entrée en AC
peul recevoir des harmoniques (cas des transformateurs)

Les sources de puissance, en alternatif, dont la sortie excdde 50 W

doivent étre découplées par un transformateur d'isolemaent.

CAPTEURS AVEC SORTIE NPN, COLLECTEUR OUVERT
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CONFIGURATION DU MODULE IFMA

Pour commencer le paramétrage, placer le DIP switch 4 an posi-
tion ON [vers le haut]. Les DIP switches 5, 6 et 7 permettent d'ac-
céder aux paramitres de configuration. Dés 'entrée dans e
réglage d'un paramétra, la LED Entrée clignote un nombre de
fois correspondant 3 la valeur numérique courante et ce a la fre-
quence de 1 Hz, Le réglage de la valeur v 1 o est indiqué par ['al-
lurmage durant 1/2 5 de la LED puis par son extinetion durant une
autre 1/2 s. La valeur « 9 » sera quant a elle indiquée par neuf cli-
gnotements, Le réglage d'un « 0= est indigué par un flash
unique trés court (40 ms ON et 1 5 OFF). La position du point
décimal est indiquée par |la méme méthode, en dernier lieuw.
Aprés que la valeur compléte ait été programméae, e module
IFMA fait une pause de deux secondes puis repéte la valeur.
Durant la saisie d'une nouvelle valeur, si le switch Mode (54) ou
g l'un des switches de configuration est changé de position
avant que le bouton poussoir ne soit actionné I'IFMA abandon-
ne le mode « saisi » g1 conserve le réglage précédent,

,f:s; a” ~DIP swiches
&

Comunicateur rotatif

I{fw

— Bouwlon poussoir

LED Sortie {rougs) _fa-rl-t, .
DIP swiches| Rile Procédure
Maode da fonctionnament 1.0

Réglags dala Gamma d'Entrée a laide du

signal d'entre ou d'un générateur de fréquance  (20]
H:eglag-e e la Gamme 0 Entrée & Faide {30
du commutateur rotatif

Tamps de Réponse Minimum 14.0] |
Temps de Raponse Maxmum [reglage 150
“du sewl da Coupure Basse Friquenc e}

Valeur minimum de I8 sorie analoggque |6.0|
Valgur pleing dchelle de la sortie analogigue 6.0




F_'él— AT VERSION | DC VERSIDH 1
] + i Sy i
o g lun..'r“ ' | wen 1
oW i PROCE ! = | PROCEET
B 150 bt i O 15 33 WC wreaane| = 1| SPRLY i
e T = ! == '
E e ] E T H
ENL ey i | SRR L]
Flg = i R S s e
ety
FiisH
TN
A i T TP
—_——
BuTion E& [0REEN ) al [P
BT LED
.—m—gﬁﬁ— TPUT LT ISOLATED AMALDG DUTRUT
5
%ﬂ" i
£ st
L5 TS
o 7o PROCESS
CIRCUITRY
BN
S CH BPUTE
= ol
COMTRN,
LUMLE
wrut
TR

|||—

PRINCIPES DE BASE.

Le module IFMA regoit le signal d’'entrée dont la fréquence est
convertie en sortie en un signal tension ou courant proportion-
nel ala frequence entrée. La précision de la sortie atteint + 0,1%
de la pleine echelle dans les modes de fonctionnement 2, 3 et 4.
La precision dans le mode de fonctionnemeant 1 est de + 0,2% de
la pleine échelle, La LED verte, associée & l'entrée clignote & la
fréquence du signal entrée. A environ 100 Hz la LED d'entrée
apparait fixe. Aux trés basses fréquences la LED dentrée cli-
gnote lentement & peut aussi apparaitre o fixe =, Une perte de
gignal peutl aussi entrainer 'allumage permanent de la LED
d'entrée el ce en fonction de la configuration des DIF switches.
Dang ce cas la LED rouge s'allumera également.

Le parametre « Tamps de Réponse Minimum «, permet de fixer
la période minmum d'actualisation de la sortie. Le temps de
répanse instantana est le « Temps de Reponse Minimum » aug-
menté au plus d'une pariode compléte du signal d'entrée. Le
module IFMA compte les fronts descendants survenant durant
la phase d’actualisation, et calcule la valeur moyenne de la fré-
quance durant cette phase. Ce principe permet de filtrer tous
sauts et variations hautes fréquences qui peut contenir le signal
d'entréa. Plus la durée du « Temps de Réponas Minimum » et
grande plus le filirage est efficace.

Le paramétre « Temps de Réponse Maximum » fixe le seuil de
= Coupure Basse Fréquence » du temps de réponse du modula,
Siun nouveau front ne survient pas durant le temps exprimea par
lg = Temps de Réponse Maximum » choisi ls module régle la
sortie 3 la valeur de « Coupure Basse Frequence » en fonction
de gamme selectionnee et de la calibration effectues.

Le module indique |'aiteinte du sewil de « Coupure Basse
Fréquence » en activant |a LED de sortie. Le « Ternps de Réponse
Maximums » peut ére réglé & une valeur inféreure au « Temps
de Reponse Minimum s, Dans ce cas tant que la periode du
signal d'entrée est de duree inférieure au « Temps de Réponse
Maximum » le module continue & présenter & sa sortie un signal
proportionnel 4 la fréquence d'entrée. Par contre si & un instam
quelconque la période du signal d'entrée excéde le « Temps de
Réponse Maximum », le module présente & sa sortie une valeur
correspondant au seull de o Coupure Basse Fréquence s, quel
que soit le « Temps de Réponse Minimum » fixe.

Le maodule IFMA, est calibre en usine pour toutes les gammes qui
peuvent étre selactionnées. Cependant l'utilisateur peut ajuster (e
seuil minimum de calibration & toute valeur infériaure & la valeur
Pleing Echelle et la valeur « Pleine Echelle » & toules valeurs supé-
risurgs 3 la valeur minimum, Si les valeurs minimums et de
w Plzging Echelle » sont réglées trés proches 'une de Mautre la pré-
cision du module décreit propertionnellemaent 3 la décroissance
de la gamme du module [voir le paragraphe Calibration],

CONNEXIONS D'ALIMENTATION ET DE SORTIE

Alimentation AC

Le primaire de I'alimentation alternative est raccordé entre les
bornes 10 et 12 (identifiees AC). Pour obtenir de meilleurs résul-
tats la source AC doit 8tre relativement « propre » g1 rester dans
les limites spacifiées du point de vue tension. Le reccordement
en paralléle sur des recepteurs de charge importanie ou sur
ceux qui commutent leur charge fréquammaent doit élre &vité,
Alimentation DC

La source continue @st raccordée entre les bornes 10 el 12, La
polarité (+| est raccordée en 10 et la polarité [-) en 12

Sortie courant : Dans les modes 3 et 4 I'équipement de sartie est
raccordé entre les barnes 1 (1+} et 3 (1]

Sortie tension : Dans les modes 1 et 2 "équipement de sartie est
raccordé antre les barnes 4 (V+| et 6 (V)

Nota : Bian que les signaux solent

s_frnufran&'!menr presents aux sor- i @ E @ e

nies tension & courant sewl e =

made sélectionné bénéficie de ia v+ | E (B) w-
calibration & un instant donné. -

Exemple : Le mode de fonctionne- W

ment sélectionne est e mode 2, auT U

Le niveau de la tension present = IPUT
aux bormes de la sortie fension est +1EE:;$ @ ®./f:'§:l - C{Ak
affecte par la calibration par . e o el e
contre le signal apparaissant 4 ia A2 | ﬁ 3 &

sartie courant n'est pas conformae.

CIRCUNTS D'ENTREE, RACCORDEMENT DU CAPTEUR ET CONFIGURATION
DES SWITCHES CORRESPONDANTS.

Le module IFMA utilise un comparateur amplificateur connecté

comme un trigger de Schmdidt de maniére a convertir la forme

d'onde entrée en impulsions pour l2 traitement ultérieur. Trois
switches de configuration somt utilisés pour permettra d'adapter

I'entrée & une grande variété de source, comme suit -

51-0N : Insére une résistance de 1 k2 de tirage au 0V, pour les
capteurs disposant d'une sortie source [générateur)
{Courant maximum de sortie de capteur: 12 ma sous 12
Vdc). (PNP) {SRC).

S2-0N : pour les signaux logigues. Fixe les polansations d'en-
tree a Vil = 2.5 V et a Vih = 3,0 V. OFF ! Pour augmenter
la sensibilité dans le cas ou l'on utilisa des capteurs
magneétiques. Fixe les polarisations d'entrée a Vil = 0,25
Vet aVih =07V, (LOGIC).

S3-0N ; Insére une résistance de 3,9 k1 de tirage + pour les cap-
teurs digposant d'une sortie sink (récepteur). (courant maxi-
mum consomme par le captaur = 3 maAj. {NPN) [SINK).




