
Drives M1
Présentation Hardware



3G3M1 - 2 modèles :
avec Modbus RS485 intégré
avec EtherCAT intégré



3G3M1 - Gamme de puissance :
Jusqu’à 22kW en monophasé 230VAC et triphasé 400VAC
Correspondances avec les séries MX2 et Q2V

Taille M1 Standard M1 EtherCAT MX2 series Q2V series

1P200V

0.1kW (pas en Europe) 3G3M1-AB001 3G3M1-AB001-ECT 3G3MX2-AB001 Q2V-AB001

0.2kW 3G3M1-AB002 3G3M1-AB002-ECT 3G3MX2-AB002 Q2V-AB002

0.4kW 3G3M1-AB004 3G3M1-AB004-ECT 3G3MX2-AB004 Q2V-AB004

0.75kW 3G3M1-AB007 3G3M1-AB007-ECT 3G3MX2-AB007 Q2V-AB006

1.5kW 3G3M1-AB015 3G3M1-AB015-ECT 3G3MX2-AB015 Q2V-AB010

2.2kW 3G3M1-AB022 3G3M1-AB022-ECT 3G3MX2-AB022 Q2V-AB018

3.7kW 3G3M1-AB037 3G3M1-AB037-ECT - V1000-AB4P0

3P400V

0.4kW 3G3M1-A4004 3G3M1-A4004-ECT 3G3MX2-A4004 Q2V-A4001

0.75kW 3G3M1-A4007 3G3M1-A4007-ECT 3G3MX2-A4007 Q2V-A4002

1.1kW - - - Q2V-A4004

1.5kW 3G3M1-A4015 3G3M1-A4015-ECT 3G3MX2-A4015 Q2V-A4005

2.2kW 3G3M1-A4022 3G3M1-A4022-ECT 3G3MX2-A4022 Q2V-A4007

3kW 3G3M1-A4030 3G3M1-A4030-ECT 3G3MX2-A4030 Q2V-A4009

4kW 3G3M1-A4040 3G3M1-A4040-ECT 3G3MX2-A4040 Q2V-A4012

5.5kW 3G3M1-A4055 3G3M1-A4055-ECT 3G3MX2-A4055 Q2V-A4018

7.5kW 3G3M1-A4075 3G3M1-A4075-ECT 3G3MX2-A4075 Q2V-A4023

11kW 3G3M1-A4110 3G3M1-A4110-ECT 3G3MX2-A4110 Q2V-A4031

15kW 3G3M1-A4150 3G3M1-A4150-ECT 3G3MX2-A4150 Q2V-A4038

18.5kW 3G3M1-A4185 3G3M1-A4185-ECT - Q2V-A4044

22kW 3G3M1-A4220 3G3M1-A4220-ECT - Q2V-A4060



• Bornier de commande
• 7 x Digital Inputs

• 2 x Digital Outputs

• 2 x Analog Inputs
(AI1 +-10V bipolar)

• 1 x Analog Output / Freq. Output

• 1 x Relay Output

• 1 x Encoder 24V ABZ Input

• 1 x PTC sensor input

• 2 x STO Safety Inputs

Câblage du variateur partie commande:



Câblage du variateur :

5-24V signal

32kHz max.Codeur 24V push-pull
E6C3-CWZ5GH

• Entrée codeur

Préconisations :
Les signaux asymétriques sont sensibles au bruit électrique, des erreurs de 
comptage peuvent se produire 
Pour limiter les perturbations, limiter la longueur des câbles et les séparer les 
uns des autres.

Disable STO

Enable STO

Enable=OFF

STO

Enable=OFF

STO

Standard EtherCAT

• Safety STO et câblage EDM

Le niveau de sécurité du 
variateur M1 est SIL3/PLe
sans utiliser l’EDM. 
Il existe un autodiagnostic 
interne. 



Câblage du variateur partie puissance :

• Bornier de puissance • CEM

Longueur de cable conseillée du 
variateur au moteur :
jusqu’à 4kW, maximum 50m
à partir de 5,5kW, maximum 100m
câbles blindés, maximum 20m

Barre de mise à la masse :

• Schéma de puissance



Régimes de neutre :

Mise à la terre asymétrique

Mise à la terre symétrique

• Utilisation standard : Mise à la terre symétrique

• La mise à la terre asymétrique doit comporter une protection complémentaire



3G3M1 Standard :
Console de programmation intégrée

Rouge lors d’un défaut

Vert en mode programmation

Vert quand le moteur tourne

En RUN : permute en programmation

En programmation : permute en RUN

En mode alarme : function RESET

En RUN : monitoring de la fréquence, du courant de 

sortie, tension de sortie, … 

En programmation : données fixes

En mode alarme : information sur l’alarme

Green or flashing green (forcedOPE) 

Start/Stop

Indique la valeur 

lue sur l’affichage

Vert : multiplier la valeur lue par 10

En RUN : changement de la fréquence

En programamtion : changement du programme ou de 

la valeur

Connection USB 



3G3M1 EtherCAT :
Console de programmation intégrée

Vert en mode RUNParamétrage adresse EtherCAT ID (HEX)

Status de communication sécurité FSoE

Vert, commande du variateur sous tension

Status de la communication EtherCAT

Rouge lors d’une erreur de programme

Status du variateur, Code du message d’erreur

Connecteur USB

Rouge lors d’un défaut



Drives M1
Premiers pas avec SYSMAC DRIVE EDITION



Paramétrage avec SYSMAC :
Le variateur 3G3M1 peut accueillir un programme non raccordé au réseau et encore dans son carton
Brancher simplement le cordon USB du PC au variateur et paramétrez !

Configuration Offline / Online

Paramétrage natif dans SYSMAC STUDIO

Configuration rapide

Monitoring des états

Assistant d’auto-tuning

Test Run

Assistant au dépannage

Traçabilité de données

Signaux synchrones par capture de données matérielle



Création d’un projet :

1
2

3

4
5

1. Cliquer sur 
Nouveau projet

2. Renseigner le nom
3. Renseigner votre 

nom
4. Sélectionner les 

produits « Drive »
5. Sélectionner la 

référence du drive
6. Créer

6



Connection avec le variateur :

1. Clic droit sur la réf 
du drive

2. Cliquer sur 
Configuration des 
communications

3. Sélectionner le 
port 

4. Cliquer sur OK
5. Clic droit sur la réf 

du drive
6. Cliquer sur En 

ligne
7. La connexion 

passe de « Hors 
ligne » à « En 
ligne »

1

2
3

4

5

6

7



Configuration et réglages :

1 1. Clic droit sur la réf 
du drive

2. Cliquer sur 
Configuration et 
réglages

3. Cliquer sur 
Configuration 
rapide 

4. Cliquer sur Oui

2

3

4



Configuration et réglages en 4 étapes : 
1 Configuration de base du variateur

1. Sélectionner les 
différents critères 
de base du drive

2. Transférer vers le 
drive 
(à chaque étape)

3. Suivant

1

2

3



Configuration et réglages en 4 étapes : 
2 Configuration des signaux d’entrée

1. Sélectionner les 
fonctions des 
différentes 
entrées TOR

2. Sélectionner le 
type de front 
d’activation

3. Transférer vers le 
drive 
(à chaque étape)

4. Suivant

1

2

3

4



Configuration et réglages en 4 étapes : 
3 Configuration des signaux de sortie

1. Sélectionner les 
fonctions des 
différentes sorties

2. Sélectionner le 
type de front 
d’activation

3. Transférer vers le 
drive 
(à chaque étape)

4. Suivant

1

2

3

4



Configuration et réglages en 4 étapes : 
4 Vue globale des paramètres modifiés

1. Clic droit sur le 1er

paramètre
2. Filtrer sur le 

réglage différent 
…

3. OK
4. Visualiser que les 

paramètres 
modifiés pour 
vérification

1

2

3

4



Autoréglage des paramètres moteur en 4 étapes : 
1 Moteur et mode de contrôle

1

1. Clic sur 
Autoréglage des 
paramètres du 
moteur

2. OK
3. Sélectionner le 

moteur
4. Sélectionner le 

mode de contrôle

2

3

4



Autoréglage des paramètres moteur en 4 étapes : 
2 Configuration manuelle des valeurs physiques du moteur

1. Renseigner 
manuellement les 
valeurs physiques 
du moteur dans la 
colonne valeur

2. Transfert vers le 
drive

3. Suivant

1

2

3



Autoréglage des paramètres moteur en 4 étapes : 
3 Autoréglage du moteur

1. Clic sur Réglez les 
paramètres du 
moteur à l’arrêt

2. Démarrer
3. Le processus est 

en cours 
(il faut alimenter 
le variateur et le 
moteur)

4. OK

1

2

3
4



Autoréglage des paramètres moteur en 4 étapes : 
4 Fin : visualisation des valeurs autoréglées



Essais d’entraînement – Test RUN : 

1

1. Clic droit sur le 
drive

2. Clic sur Essai 
d’entraînement

3. Sélectionner la 
commande 
d’opération

4. « Both numerical
setting and terminal 
command…. »

5. Clic sur le sens de 
marche (bouton 
impulsionnel non 
maintenu)

6. Remettre la 
commande de 
fréquence en 
position 0 : 
« Numerical setting 
and terminal 
command »

2

3

4 5

6



Initialisation des paramètres du drive : 
En cas de changement de programme ou erreurs de paramétrage

1. Clic droit sur le 
drive

2. Clic sur 
Initialisation

3. Sélectionner 
initialise tous les 
paramètres

4. OK

1

2

3

4



1. Clic droit sur le 
drive

2. Clic sur Moniteur 
de données

3. Visualiser les 
données du 
variateur

Monitoring de données :
Visualiser les valeurs des paramètres en live

1

2

3



Paramètres :
Visualisation des paramètres avec filtrage par groupes ou types de paramètres

1. Clic sur 
Paramètres

2. Clic sur Tous les 
paramètres afin 
de sélectionner le 
type de 
paramètres 
recherchés

1

2
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