GEFRAN

PMI-SLE

Caractéristiques

Le capteur de position est la version amplifiée du
PMI-SL, un produit congu pour étre monté a l'intérieur
du vérin, la ou il es nécessaire de limiter les dimen-
sions d’encombrement du capteur (le diameétre de la
tige est de seulement 12,7 mm).

Les qualités de robustesse demeurent inchangées:
corps en acier inoxydable, avec un degré de protec-
tion IP67 et capable de résister a des pressions de
l'ordre de 250 bars (400 bars de créte)

Disponible avec des flasques intérieures ou bri-
des extérieure filetées, pour garantir la compatibilité
mécanique avec les principales typologies de vérins
Solution brevetée

Idéal pour les applications a l'intérieur de vérins
hydrauliques, qui requierent des solutions a la fois
simples et capables d’assurer la répétitivité du relevé.
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CAPTEUR RECTILIGNE DE POSITION A
ENTRAINEMENT MAGNETIQUE

(sortie analogique)

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Course électrique utile (C.E.U.)

de 50 mm a 1000 mm
(pour les courses intermédiaires, voir le tableau « Données électriques /
mécaniques »)

Linéarité indépendante (a I'intérieur de la C.E.U.)
+0,35%

Résolution

Infinie

Répétitivité

<0.08 mm

Hystérésis

< 250um

Durée utile

> 25x10° m parcourus ou > 100x10° manoeuvres, la plus restrictive des deux
Sensibilité de déplacement (sans hystérésis)
de 0.05a0.1 mm

Erreur de suivi

cf. tableau

Vitesse de déplacement

standard <5 m/s

Accélération maxi

< 10m/s2max déplacement

Force d’entrainement curseur

<05N

Vibrations

5...2000Hz, Amax =0,75 mm amax. =20 g
Choc

50 g, 11ms.

Tension d’alimentation

10...30Vdc (voir diagramme charge)
Consommation maximum

35mA

Charge mini autorisée

voir le diagramme de charge

4..20 mA

entre 1% et 3% de la C.E.U.
entre 96% e 99% de la C.E.U.

Signal de sortie
- position zéro (4mA):
- position maxi (20mA):

Connexions électriques

cable blindé 3 pdles 1 mt.

Temps de réponse

<1ms

Bruit sur la sortie

< 0.08%FS RMS

Isolement électrique
>100 MQ a45Vdc =1 bar, 2 s
Derive en température

< 0.02%FS/°C

Protection contre les inversions de polarité
Oui

Protection contre les surtensions
Oui

Température de travail
-30...480°C

Température de stockage
-40...+100°C

Degré de protection

P67

Matériau de construction du corps du transducteur
Accier AISI 304



CARACTERISTIQUES ELECTRIQUES / MECANIQUES

MODELE 50 | 100|150 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 | 450 | 500 | 550 | 600 | 750 | 800 | 850 | 900 | 950 | 1000
Course électrique utile (C.E.U.) + 1/-0 mm Modéle
Course électrique théorique (C.E.T.) +1 mm C.E.U. +1
Linéarité indépend. (a lintérieur la C.E.U.) +% 0.35
Course mécanique (C.M.) mm C.EU.+5
Longueur “A” +1 mm C.E.U. +100.2
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INSTALLATION A L’INTERIEUR DU CYLINDRE

Bride (X) standard

Joint OP 15.85 20 4 TPU 98 ShA
fourni comme code standard
PKIT063

Rainure dans I'arbre de cylindre
Arbre de cylindre- pour assembler le curseur, les ron-
delles et la bague élastique _

Tige du N. 2 rondelles ondulées doivent étre

o assemblées en bloc pour empécher
potentiometre | tout déplacement axial du curseur et
permettre a celui-ci de tourner vers

— Curseur .
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vers l'arbre de piston
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Assemblage curseur PMI-SLEQ\ \h :\\I

Dimensions logement curseur PMI-SLE avec
assemblage avec rondelles ondulées et entretoi-
se non magnétique épaisseur 2+-0.1
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INSTALLATION A L’INTERIEUR DU CYLINDRE

Bride filetée (M) M24x1,5

Joint torique recommandé
PARKER 2-117 20,29x2,62 \
Matériau NBR 90 Shore-A
Composé PARKER N552-90 \I\ |
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PRESSION PULSEE.

Joint toriqgue recommandé

PARKER 2-117 20,29x2,62 Matériau

NBR 90 Shore-A

M24x1.5

Composé PARKER N552-90

CONNEXIONS ELECTRIQUES
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—  Connectée au boitier de transmetteur
_ (ne pas connecter au récepteur)

AVERTISSEMENTS D’INSTALLATION
» Respecter les connexions électriques indiquées

+ Effectuer le calibrage du capteur en veillant & régler sa course
de maniére a ce que la sortie ne descende pas au-dessous
de 1% et ne dépasse pas 99% de la valeur de la sortie
4/20mA.

+ Pour étre certain que le curseur magnétique extérieur
PCURO010 s’accroche au curseur intérieur du capteur, il est
nécessaire d’introduire le curseur magnétique extérieur et de
le positionner & la cote minimale d’accrochage de “B” de 12,7
mm par rapport a la sortie électrique.

ERREUR DE SUIVI
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ACCESSOIRES (Std.)

Curseur magnétique standard PCURO010

REFERENCE DE COMMANDE
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- - Aucun certificat en annexe 0 Longueur des céables version F
‘ Sortie analogique 4...20mA P
Courbe de linéarité a joindre | L Cable 1 mt (standard) 00
Sortie cable PUR 3 pbles E -
3x0.25, 1 mt Cable 2 mt 02
| Modele I— Cable 3 mt 03
Cable 4 mt 04
Bride standard X bl
Bride filetée M24x1.5 M Cable 5 mt 05
Céble 10 mt 10
Céble 15 mt 15

Ex.: PMI-SLE-F-0400-X 0000X000XX00XXX
Transducteur de position PMI SLE, sortie analogique 4...20mA, course électrique utile (C.E.U.) 400mm, bride standard, aucun certificat en annexe, longueur
cable 1 mt.

Les capteurs sont produits ne respectant :
- EMC 2004/108/CE directive de compatibilité
- RoHS 2002/95/CE directive

Les recommandations d’installation electrique et Les Certificats de Conformité sont disponible sur le site www.gefran.com

GEFRAN spa se réserve le droit d’apporter toute modification, esthétique ou fonctionnelle, & tout moment et sans aucun préavis.

GEFRAN spa
via Sebina, 74
25050 PROVAGLIO D’ISEO (BS) - ITALIA

G E FR AN ph. 0309888.1 - fax. 0309839063
Internet: http://www.gefran.com DTS_PMI-SLE_11-2023_FRA



